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1 Introduktion och sakerhet

1.1 Introduktion

Bruksanvisningens andamal

Denna bruksanvisning kompletterar och ersatter inte de bruksanvisningar som medféljer
produkten. Denna bruksanvisning innehaller information om hur fdljande utférs pa ratt satt:
e Installation

o Drift

e Programmering.

Nomenklatur som anvands i dokumentet

e hydrovar X: EXM-motor med HVX-drivenhet
e hydrovar X+: EXM-motor med HVX+-drivenhet

Extra instruktioner

Instruktionerna och varningarna i denna bruksanvisning avser standardenheten enligt
beskrivningen i kdpeavtalet. Pumpar av specialversion levereras eventuellt med
kompletterande bruksanvisningar. Kontakta Xylem eller en auktoriserad distributér i
situationer som inte behandlas i denna bruksanvisning eller i sédljdokumentationen.

1.2 Risknivaer och sakerhetssymboler

Fore anvdndningen av enheten maste anvandaren |3sa, forstad och iaktta varningsféreskrifterna
for att undvika foljande risker:

e Skador och halsorisker

e Produktskada

e Fel pad enheten.

Faronivaer

Faroniva Anvisning

FARA: Identifierar en farlig situation som, om den inte undviks, orsakar
allvarlig personskada eller till och med dadsfall.

VARNING: dentifierar en farlig situation som, om den inte undviks, kan orsaka
allvarlig personskada eller till och med ddsfall.

FORSIKTIGT: |dentifierar en farlig situation som, om den inte undviks, kan orsaka
mindre eller mattliga personskador.

OBS: |dentifierar en situation som, om den inte undviks, kan orsaka
sakskada men inte personskada.

6 EXM - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning
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Kompletterande symboler

Symbol Beskrivning

Elektrisk fara

Fara for varma ytor

Fara for explosiv atmosfér

AN

Fara for joniserande strdlning

»

Magnetisk fara

>

1.3 Anvandarsakerhet

Folj géllande hélso- och sékerhetsbestémmelser noggrant.
Kvalificerad personal

Installation, drift och felsékning vad enheten betréffar ar férbehallet endast kvalificerad
personal. Med kvalificerad personal menas personer som kan identifiera riskerna och undvika
faror under installation, drift, underhall och felsékning vad enheten betraffar.

Personlig skyddsutrustning

Anvénd nédvéndig personlig skyddsutrustning vid hantering, installation, drift, underhall och
felsdkning. Exempel pa personlig skyddsutrustning &r, men inte begransat till, hjalm, handskar

och skyddsskor.

Platser utsatta fér joniserande stralningar

VARNING: Fara f6r joniserande stralning

Om enheten har utsatts for joniserande stralning maste nédvéndiga sékerhetsatgarder vidtas
for att skydda ménniskorna. Om enheten maste skickas ivag ska speditéren och mottagaren
informeras i enlighet med detta sa att lampliga atgérder kan vidtas.

1.4 Skyddande av miljon

Bortskaffande av férpackning och produkt

Folj géllande bestdmmelser om separat bortskaffande av avfall.

EXM - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning 7
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2 Hantering och forvaring

2.1 Forsiktighetsmatt

Innan du pabdrjar ndgot arbete, se till att du har 18st och forstatt alla sdkerhetsinstruktioner i
Introduktion och sakerhet.

FORSIKTIGT: Risker i samband med manuell lasthantering

Hantera enheten i enlighet med gallande bestammelser f6r “manuell lasthantering” for att
undvika ogynnsamma ergonomiska forhéllanden som kan orsaka ryggskador.

VARNING: Skér- och krosskador
Bér alltid personlig skyddsutrustning.

2.2 Inspektion av enheten vid mottagandet

Inspektera férpackningen

1. Kontrollera att antal, beskrivning och produktkoder 6verensstémmer med ordern.
2. Kontrollera att férpackningen inte har skador eller saknade komponenter.
3. Vid omedelbart detekterbara skador eller saknade delar:

e Acceptera godset med forbehall genom att ange eventuella fynd pa

transportdokument, eller

o Tillbakavisa godset och indikera anledningen pa transportdokumentet.

| badda fallen, kontakta omedelbart Xylem eller den auktoriserade distributéren fran vilken

produkten kdptes.

Uppackning och inspektion av enheten

Ta bort férpackningen.

Se till att allt forpackningsmaterial sorteras i enlighet med géllande bestammelser.

Ta bort skruvarna och/eller skér av remmarna, om saddana finns, fér att frigéra enheten.
Kontrollera att enheten ar fullstdndig och att inga komponenter saknas.

Vid eventuell skada eller om komponenter saknas, kontakta omedelbart Xylem eller den
auktoriserade distributoren.

2.3 Lyfta med en kran

VARNING: Klamrisk

e Anvénd rep, krokar bojor, lyftbyglar eller lyftéglor som uppfyller gallande bestammelser
och ar lampliga for specifik anvandning.

Anvand de pa motorn fastskruvade déglebultarna endast for att lyfta sjalva motorn.

arwN =

Fast linorna i 6glebultarna pa motorn.

Fast linorna i kranen.

Lyft kranen och spénn linorna utan att lyfta enheten.

Lyft och flytta enheten langsamt, hall motoraxeln med ena handen fér att balansera lasten
Satt ner enheten langsamt.

Lossa repen fran dgonbultarna.

A
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Bilden visar hur du lyfter enheten.

=
S
o
@
=
=
=}
=
%}
[a]
o

2.4 Forvaring

Férvaring av den férpackade enheten

Enheten maste forvaras pa foljande satt:
e P3 en tackt och torr plats

Borta fran varmekallor

Skyddad fran smuts

Skyddad frén vibrationer
Vid en omgivande temperatur mellan -40°C och +70°C (-40°F och 158°F) och en maximal

relativ luftfuktighet pa 90% vid 30°C (86°F).

OBS:

e Placera inte tung last ovanpa enheten.
e Skydda enheten fran kollisioner.

Langtidsférvaring av enheten

Folj samma anvisningar for forvaring av den férpackade enheten.
For mer information om langtidsférvaring kontakta Xylems férséljningsféretag eller
auktoriserad distributér.

EXM - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning
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3 Produktbeskrivning

3.1 Egenskaper

Produkten ar en permanentmagnetstyrd reluktanssynkronmotor med HVX eller HVX+
elektronisk varvtalsreglering.
Produkten kan levereras i féljande konfigurationer:

Avsedd anvandning

Férmonterad med integrerad pump

Som kompatibel reservdel for en EXM-motor av samma typ

Som en komponent avsedd att ansluts till en Xylem-pump: i detta fall utgér hela enheten en
ny produkt, for vilken den part som slutfér integrreringen tar fullt juridiskt ansvar i alla
avseenden.

Produkt avsedd fér kommersiell, entreprendrs-, hantverks- eller professionell anvandning fér
drift av Xylems elektriska ytpumpar, dar det &r nddvandigt att variera prestandan baserat pa
kraven.

Observera alltid driftsgranserna i Specifikationer.

FARA: Fara for potentiellt explosiv atmosfar

Det &r forbjudet att starta enheten i miljder med potentiellt explosiv atmosfar eller brénnbart
damm.

Felaktig anvandning

3.2 Delnamn

©ONOo A WN =

Drivning av elektriska pumpar av olika typer och/eller tillverkare samt utrustning eller
anordningar som inte ingar i det avsedda anvandningsomradet
Anvéndning av EXM-motorn som ersattning for en traditionell asynkronmotor i en elektrisk

pump.

f

_A_ph

PDS_MO0001_A

Drivenhet HVX eller HVX+

Manéverpanel

Dekal f6r godkannande av radioutrustning fér drivenheten HVX eller HVX+
Varningsdekal f6r drivenhet HVX eller HVX+

Ingang for stromforsérining och signalkabel

Typskylt fér EXM motorenhet

EXM-motor

Drivenhetens typskylt

10
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3.3 Typskylt

Typskylt f6r EXM motorenhet

R Yo
PYC KW/ THP |
n LT em _@
IE5 - IES2  (IEC 61800-9-2)

TG795

@6@

Nominella vérden vid utgang
Identifikationskod
Varuméarken
Serienummer
Enhetens effektivitet vid full belastning
Nominella varden vid ingéng
IP skyddsgrad
NEMA kapslingstyp
. Enhetens vikt
. Rumstemperaturomrade
. Lagermodell
. Driftfaktor
. Sékringarnas max. skyddskapacitet

WENO AW =

Identifikationskod

Seriens namn

Axelns hojd 90, 112, 132, 160 eller 180 mm
Typ av flans B3, B5, B14, HM, CEA eller CA
Typ av nyckel SV, HA, HB eller normaliserad

Matningsspanning: 3x208 V, ...,
Motorns markeffekt i kWx10
Storlek pa modell B, C eller D

W NO AW =

. Varvtalsomrade vid nominell effekt 3 000 till
. Standard drivenhet [ ] eller utan filter [W]

. Motor med fot [F] eller utan fot [ ]

. Standard motor[ ] eller dverdimensionerad

é @ 6 PDS_MO003_A_ot

PDS_MO0004_A_sc

[]

Speciell axelférlangning typ S1, S2, S3 eller S4 eller normaliserad [ ]
240 V[03] eller 3x380YV, ...,

480V [04]

Drivenhet hydrovar X [S] eller hydrovar X+ [H]

4 000 min eller 3 600 till 4 000 min-' [2] eller 1 500 till 2 000 min [4]

motor [R]

EXM - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning
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Markplat fér drivenhet HVX eller HVX+

XM_M0022_A_ot

Modell

Ingangens driftsgranser
Identifikationskod
Utgangens driftsgrénser
Serienummer
Rumstemperaturomrade

kW=

Varningsdekal for drivenhet HVX eller HVX+

A-l@ “'L

U
OFF 2 m|n ‘K@ )

CAUTION
ATTENT ION

SEE MANUAL FOR SPECIAL
CONDITIONS / MAIN FUSES.
VOIR MANUEL DE CONDITIONS
SPECIALES / FUSIBLES.

WARNING WARNING
AVERTISSEMENT &
RIS OF ELECTRIC SHock z. AVERTISSEMENT

RESIDUAL CHARGE.

WAIT 2 MINUTES. ‘ HOT SURFACE

RISOUE DU CHOC ELECTRIQUE. RISK OF BURN

UNE TENSION DANGEREUSE PEUT ETRE | SURFACE CHAUDE
PRESENTEE JUSOU‘A 2 MINUTES APRES | R1SQUE DE BRULURE
AVOIR COUPE L*ALIMENTATION.

XM_M0024_B_ot

Dekal fér godkédnnande av radioutrustning fér drivenheten HVX eller HVX+

@/f

@

—®

XM_M0025_A ot

1. USA
2. Kanada
3. Ovriga lander

12
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sv - Overséattning av bruksanvisning i original

4 Installation

4.1 Forsiktighetsmatt

Innan du pabdrjar ndgot arbete, se till att du har 18st och forstatt alla sékerhetsinstruktioner i
Introduktion och sakerhet.

FARA: Elektrisk fara

Kontrollera att stromférsdrjningen &r franslagen och helt bruten f6r att undvika oavsiktlig
omstart av enheten, mandverpanelen och hjalpstyrkretsen.

VARNING: Fysisk och termisk fara

e Bar alltid personlig skyddsutrustning.
e Anvand alltid [ampliga arbetsverktyg.

OBS:

EXM-motorn levereras inte till féljande pumpmodeller:
e HMK/HMX

o 1..22SVI...E....

4.2 Mekanisk installation

4.2.1 Tillatna positioner

Figurerna visar de tilldtna positionerna endast fér drivenheten: se dven de tillatna positionerna
i de elektriska pumparnas handbok.
Kontakta Xylem eller en auktoriserad distributér angdende andra positioner.

_B_ph

PDS_MO0007_B

’
b
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g%gigﬁgg

PDS_MO0008_A_ph

4.2.2 Installationsomrade
1. Folj foreskrifterna i Driftsmiljé pa sid. 123.

OBS:
Kontakta Xylem eller en auktoriserad distributér om luftfuktigheten dverstiger de angivna
granserna.

Placera enheten i ett upphdjt lage i forhallande till golvet.
Kontrollera att eventuella lackor inte orsakar éversvdmning av installationsomradet eller

drénker enheten.
4. Vid installation utomhus ska enheten skyddas mot direkt solljus, regn och sné med hjélp av

lampliga skyddskapor.

w N

ph

PDS_MO0006_A

Luftavstand mellan en vdgg och enhetens yttre ytor

e FOr att sdkerstélla lamplig ventilation: = 100 mm (4 in)
e For att mojliggdra inspektion och demontering av motorn: = 300 mm (12 in)
e Om dettillgdngliga utrymmet &r mindre, se den tekniska dokumentationen fér den

elektriska pumpen.

Miljéer som &r utsatta fér kondens

Aktivera automatisk motoruppvarmning i miljder som &r kénsliga for kondens. For ytterligare
information, se S07.2 Motoruppvarmning.

14 EXM - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning
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4.3 Mekanisk anslutning till Xylem-pumpar

Mekanisk anslutning av enheten hydrovar X eller hydrovar X+ med pumpar fran Xylems
katalog.

4.3.1 Anslutning till NSCEK- och NSCEX-pumpar

1. Enheten hydrovar X eller hydrovar X+
2. Fastskruvar fér pumphus
3. Pump-motoradapter
4. Fastskruvar fér pump-motoradapter

_ 5. Pumphijulskil

) 6. -
7. Téatningshus
8. Mekanisk tatning
9. Bricka
10. Dréaneringsplugg
11. O-Ring
12. Pumphijul
13. Lasmutter fér pumphjul
14. Pumphus
s

PDS_MO0017_A

Inledande atgarder

1. Stang ventilerna pa sug- och trycksidan.
2. Tém enheten genom att ta bort dréaneringspluggen.

EXM - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning 15
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Demontering av enhet

Demontera pumphuset genom att skruva loss fastskruvarna.

Ta av motorn.

Skruva loss pumphjulets mutter och ta bort brickan.

Ta bort pumphjulet och kilen.

Ta férsiktigt bort den mekaniska tatningen med hjalp av kofoten.
Ta bort tétningshuset.

Ta bort pump-motoradaptern genom att lossa skruvarna.

Nousrwh =

Montering av ny enhet

1. Montera pump-motoradaptern pa motorn.
Skruvens atdragningsmoment:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%.
Montera tétningshuset pa flansen och se till att O-ringen har placerats korrekt.
Smorj den mekaniska tatningen med alkohol.
Placera forsiktigt den mekaniska tatningen pa axeln.
Placera kilen och satt pumphjulet pa axeln.
Satt i brickan och dra &t muttern.
Atdragningsmoment:
e 7/16"-20UNF — 25 Nm (221 lbf-in) = 15%
e M12 - 45 Nm (398 Ibfin) = 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.
7. Montera motorenheten pa pumphuset.
Skruvens atdragningsmoment:
o M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%
e M10X30 och M10X35 — 40 Nm (354 Ibfin) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

ok wh

Slutliga atgarder

1. Fast avtappningspluggen.
Atdragningsmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.

2. Fyll den elektriska pumpen innan du startar den. Se den elektriska pumpens
bruksanvisning.
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4.3.2 Anslutning till NSCSK- och NSCSX-pumpar

Enheten hydrovar X eller hydrovar X+
Skruvar for fastséttning av motorflansen pa adaptern
Motorflans

Kopplingens lasande stiftskruvar
Fastskruvar for pumphus

Fastskruvar fér pump-motoradapter
Motoraxelns kil

Motorsidans adapter

Styv koppling

10. Pumphjulskil

11. Pumpsidans adapter

12. O-Ring

13. Mekanisk tatning

14. Bricka

15. Dréneringsplugg

16. -

17. Tatningshus

18. Pumphjul

19. Lasmutter f6r pumphjul

20. Pumphus

WO NO AW =

_A_ph

PDS_MO0018_A

Inledande atgérder

1. Stadng ventilerna pa sug- och trycksidan.
2. Tém enheten genom att ta bort dréneringspluggen.

EXM - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning 17
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Demontering av enhet

Demontera pumphuset genom att skruva loss fastskruvarna.

Ta av motorn.

Skruva loss pumphjulets mutter och ta bort brickan.

Ta bort pumphjulet och kilen.

Ta férsiktigt bort den mekaniska tatningen med hjalp av kofoten.

Ta bort tétningshuset.

Ta bort flainsen genom att skruva loss skruvarna.

Skruva delvis ur en av skruvarna som haller fast flansen pa adaptern och skruva ur alla de

andra helt.

9. Ta bort adaptern genom att forsiktigt sla med en klubba pa huvudet pa den skruv som
delvis har skruvats ur.

10.Skruva ur skruven helt och hallet.

11.Lossa kopplingens stiftskruvar.

12.Dra ut kopplingen med hjalp av utdragaren.

©NO TR WN =

Montering av ny enhet

1. Placera kilen och f6r in kopplingen pa axeln.
2. Sékra kopplingen genom att dra at stiftskruvarna.
Atdragningsmoment: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.
3. Montera motorsidans adapter pa motorflansen.
Skruvens atdragningsmoment:
e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%
e M12 - 45 Nm (398 Ibfin) = 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
4. Montera pumpsidans adapter pad motorsidans adapter.
Skruvens atdragningsmoment:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) = 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%.
5. Montera tatningshuset pa adaptern och se till att O-ringen har placerats korrekt.
Atdragningsmoment: 20 Nm (177 Ibfin) = 25%.
Smorj den mekaniska tatningen med alkohol.
Placera forsiktigt den mekaniska tatningen pa axeln.
Placera kilen och satt pumphjulet pa axeln.
Satt i brickan och dra at muttern.
Atdragningsmoment:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibf-in) + 15%.
10.Montera motorenheten pa pumphuset.
Skruvens atdragningsmoment:
e M10 — 40 Nm (354 Ibf-in) £ 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.
11.Fast avtappningspluggen.
Atdragningsmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

0 0 NoOo

Slutliga atgarder

1. Fast avtappningspluggen.
Atdragningsmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

2. Fyll den elektriska pumpen innan du startar den. Se den elektriska pumpens
bruksanvisning.
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4.3.3 Anslutning till ESHEX-pumpar

Inledande atgérder

_A_ph

PDS_MO0019_A

1. Sténg ventilerna pé sug- och trycksidan.
2. Tém enheten genom att ta bort dréneringspluggen.

Demontering av enhet

Ta av motorn.

Nousrwh =

W NO AW =

Enheten hydrovar X eller hydrovar X+
Fastskruvar f6r pumphus
Pump-motoradapter pumpflans
Fastskruvar f6r pump-motorflansadapter
Pumphjulskil

T&tningshus
Mekanisk tatning
Bricka

. Draneringsplugg

. O-Ring

. Pumphjul

. Lasmutter f6r pumphijul
. Pumphus

. Fot

Demontera pumphuset genom att skruva loss fastskruvarna.

Skruva loss pumphjulets mutter och ta bort brickan.

Ta bort pumphjulet och kilen.

Ta forsiktigt bort den mekaniska tatningen med hjélp av kofoten.
Ta bort tétningshuset.

Skruva loss skruvarna for att ta bort pump-motoradaptern.

EXM - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning
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Montering av ny enhet

1. Montera pump-motoradaptern pa motorn.
Skruvens atdragningsmoment:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfiin) + 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.
Montera tatningshuset pa pump-motoradaptern och se till att O-ringen har placerats
korrekt.
Smorj den mekaniska tatningen med alkohol.
Placera forsiktigt den mekaniska tétningen pa axeln.
Placera kilen och satt pumphjulet pa axeln.
Satt i brickan och dra at muttern.
Atdragningsmoment:
e 7/16"-20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.
7. Montera motorenheten pa pumphuset.
Skruvens atdragningsmoment:
e M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%
e M10X30 och M10X35 — 40 Nm (354 Ibfin) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibfin) = 15%.
8. Fast avtappningspluggen.
Atdragningsmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.

N

kW

Slutliga atgarder

1. Fast avtappningspluggen.
Atdragningsmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.

2. Fyll den elektriska pumpen innan du startar den. Se den elektriska pumpens
bruksanvisning.
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4.3.4 Anslutning till ESHSX-pumpar

Enheten hydrovar X eller hydrovar X+
Skruvar for fastsattning av flansen pa adaptern
Motorflans

Kopplingens lasande stiftskruvar
Fastskruvar for pumphus
Flansens fastskruvar
Motoraxelns kil

Motoradapter

Koppling

10. Pumphjulskil

11. Pumpfléns

12. O-Ring

13. Mekanisk tatning

14. Bricka

15. Dréneringsplugg

16. -

17. Tatningshus

18. Pumphijul

19. Lasmutter f6r pumphjul

20. Pumphus

21. Fot

W NO AW =

_A_ph

PDS_MO0020_A

Inledande atgérder

1. Stadng ventilerna pa sug- och trycksidan.
2. Tém enheten genom att ta bort dréneringspluggen.
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Demontering av enhet

Demontera pumphuset genom att skruva loss fastskruvarna.

Ta av motorn.

Skruva loss pumphjulets mutter och ta bort brickan.

Ta bort pumphjulet och kilen.

Ta férsiktigt bort den mekaniska tatningen med hjalp av kofoten.

Ta bort tétningshuset.

Ta bort flainsen genom att skruva loss skruvarna.

Skruva delvis ur en av skruvarna som haller fast flansen pa adaptern och skruva ur alla de

andra helt.

9. Ta bort adaptern genom att forsiktigt sla med en klubba pa huvudet pa den skruv som
delvis har skruvats ur.

10.Skruva ur skruven helt och hallet.

11.Lossa kopplingens stiftskruvar.

12.Dra ut kopplingen med hjalp av utdragaren.

©NO TR WN =

Montering av ny enhet

Slutliga atgarder

1. Placera kilen och f6r in kopplingen pa axeln.
2. Sékra kopplingen genom att dra at stiftskruvarna.

Atdragningsmoment: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.
3. Montera adaptern pa motorn.

Skruvens atdragningsmoment:

e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%

e M12 — 50 Nm (443 Ibfin) + 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
4. Montera flansen pa adaptern.

Skruvens atdragningsmoment:

e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) = 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%.
5. Montera tatningshuset pa flansen och se till att O-ringen har placerats korrekt.
Atdragningsmoment: 20 Nm (177 Ibfin) = 25%.
Smorj den mekaniska tatningen med alkohol.
Placera forsiktigt den mekaniska tatningen pa axeln.
Placera kilen och satt pumphjulet pa axeln.
Satt i brickan och dra at muttern.
Atdragningsmoment:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibf-in) + 15%.
10.Montera motorenheten pa pumphuset.

Skruvens atdragningsmoment:

e M10 — 40 Nm (354 Ibf-in) £ 15%

e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.
11.Fast avtappningspluggen.

Atdragningsmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

0 0 NoOo

1. Fast avtappningspluggen.
Atdragningsmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

2. Fyll den elektriska pumpen innan du startar den. Se den elektriska pumpens
bruksanvisning.

22

EXM - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning



sv - Overséattning av bruksanvisning i original

4.3.5 Anslutning till LNEEK-, LNEEX-, LNTEK- och LNTEX-pumpar

Enheten hydrovar X eller hydrovar X+
Fastskruvar fér pumphus
Pump-motoradapter

Fastskruvar fér pump-motoradapter
Pumphjulskil

Avluftningsventil

T&tningshus

Mekanisk tatning

Bricka

10. Dréneringsplugg

11. O-Ring

12. Pumphjul

13. Lasmutter f6r pumphjul

14. Pumphus

WX NO AW =

® ?
¢

@_/'
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ph
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Inledande atgéarder

1. Stadng ventilerna pa sug- och trycksidan.
2. Tém enheten genom att ta bort dréneringspluggen.

Demontering av enhet

Skruva loss 6vertrycksventilen.

Demontera pumphuset genom att skruva loss fastskruvarna.

Ta av motorn.

Skruva loss pumphjulets mutter och ta bort brickan.

Ta bort pumphjulet och kilen.

Ta forsiktigt bort den mekaniska tatningen med hjalp av kofoten.
Ta bort tétningshuset.

Ta bort pump-motoradaptern genom att lossa skruvarna.

N wWN =
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Montering av ny enhet

1. Montera pump-motoradaptern pa motorn.
Skruvens atdragningsmoment:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfiin) + 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.
2. Montera tatningshuset pa pump-motoradaptern och se till att O-ringen har placerats
korrekt. Overtrycksventilens anslutningshal maste sammanfalla med halet i flinsen.
3. Applicera lite teflon pa évertrycksventilens gdnga och skruva fast ventilen.
Atdragningsmoment: 20 Nm (177 Ibf-in) + 25%.
Smérj den mekaniska tatningen med alkohol.
Placera forsiktigt den mekaniska tatningen pa axeln.
Placera kilen och satt pumphjulet pa axeln.
Satti brickan och dra at muttern.
Atdragningsmoment:
e 7/16"-20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.
8. Montera motorenheten pa pumphuset.
Skruvens atdragningsmoment:
e M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%
e M10X30 och M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.
9. Fast avtappningspluggen.
Atdragningsmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.

No ok

Slutliga atgarder

1. Féast avtappningspluggen.
Atdragningsmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.

2. Fyll den elektriska pumpen innan du startar den. Se den elektriska pumpens
bruksanvisning.
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4.3.6 Anslutning till LNESK-, LNESX-, LNTSK- och LNTSX-pumpar

Enheten hydrovar X eller hydrovar X+
Skruvar for fastsattning av motorflansen pa adaptern
Motorflans

Kopplingens lasande stiftskruvar
Fastskruvar for pumphus

Fastskruvar f6r pump-motoradapter
Motoraxelns kil

Motorsidans adapter

Styv koppling

10. Pumphjulskil

11. Pumpsidans adapter

12. O-Ring

13. Mekanisk tatning

14. Bricka

15. Dréneringsplugg

16. Avluftningsventil

17. Tatningshus

18. Pumphijul

19. Lasmutter f6r pumphjul

20. Pumphus

WO NO AW =

<
o
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Inledande atgéarder

1. Stadng ventilerna pa sug- och trycksidan.
2. Tém enheten genom att ta bort dréneringspluggen.
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Demontering av enhet

Skruva loss 6vertrycksventilen.

Demontera pumphuset genom att skruva loss fastskruvarna.

Ta av motorn.

Skruva loss pumphjulets mutter och ta bort brickan.

Ta bort pumphjulet och kilen.

Ta forsiktigt bort den mekaniska tdtningen med hjélp av kofoten.
Ta bort tétningshuset.

Ta bort flansen genom att skruva loss skruvarna.

VWONOoThWN =

andra helt.

10.Ta bort adaptern genom att forsiktigt sld med en klubba pa huvudet pa den skruv som

delvis har skruvats ur.
11.Skruva ur skruven helt och hallet.
12.Lossa kopplingens stiftskruvar.
13.Dra ut kopplingen med hjélp av utdragaren.

Montering av ny enhet

Slutliga atgérder

1. Placera kilen och fér in kopplingen pa axeln.

2. Sakra kopplingen genom att dra at stiftskruvarna.
Atdragmngsmoment 13 Nm (115 Ibfin) = 15%.

3. Montera adaptern pa motorn.

Skruvens atdragningsmoment:

¢ M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%

e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.

4. Montera flansen pa adaptern.
Skruvens atdragningsmoment:

e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) = 15%
¢ M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.

5. Montera tatningshuset pa flansen och se till att O-ringen har placerats korrekt.
Overtrycksventilens anslutningshal maste sammanfalla med hélet i flinsen.
Atdragningsmoment: 20 Nm (177 Ibf-in) + 25%.

6. Applicera lite teflon pa vertrycksventilens ganga och skruva fast ventilen.

Atdragningsmoment: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.

Smorj den mekaniska tatningen med alkohol.

Placera forsiktigt den mekaniska tétningen pa axeln.

Placera kilen och satt pumphjulet pa axeln.

O Satt i brickan och dra &t muttern.

Atdragningsmoment:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) £ 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibf-in) + 15%.
11.Montera motorenheten pa pumphuset.
Skruvens atdragningsmoment:
e M10 — 40 Nm (354 Ibfin) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.

12.Fast avtappningspluggen.

Atdragningsmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

So®N

1. Fast avtappningspluggen.
Atdragningsmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.

2. Fyll den elektriska pumpen innan du startar den. Se den elektriska pumpens
bruksanvisning.
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4.3.7 Anslutning till SVK-, SVX-, SVIK- och SVIX-pumpar

Férutom modellerna 1...22 SVI...E...

SVK, SVX

enheten hydrovar X eller hydrovar X+
Motorflans

Kopplingsskydd

Kopplingsskruvar

Pump

Koppling

Adapter

Motorns fastskruvar

Mellanlagg for pumphjulets stapel

WO NO AW =

_A_ph
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SVIK, SVIX

ph

PDS_MO0024_A

enheten hydrovar X eller hydrovar X+
Motorflans

Kopplingsskydd

Kopplingsskruvar

Pump

Koppling

Adapter

Motorns fastskruvar

Mellanlagg for pumphjulets stapel

WO NO AW =

Demontering av enhet

Ta bort skydden

Satt i gaffelns distanshallare som medfdljer den elektriska pumpen.
Skruva loss kopplingen genom att lossa skruvarna.

Skruva loss skruvarna som haller fast flansen pa adaptern.

Ta av motorn.

arwON =
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Montering av ny enhet

1. Montera motorn pa adaptern.
Skruvens atdragningsmoment:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) + 15%
e M12 — 50 Nm (442 Ibfin) + 15%
e M16 — 75 Nm (664 Ibf-in) = 15%.
2. Montera fogen.
Skruvens atdragningsmoment:
e M8 — 25 Nm (221 Ibfin) £ 15%
¢ M10 — 50 Nm (442 |bfin) £ 15%
e M12 — 75 Nm (664 Ibfin) = 15%.
Ta bort gaffelns mellanldgg.
4. Montera kopplingsskydden.
Skruvens atdragningsmoment:
e M4 — 1.5Nm (13 Ibfin) + 25%
e M5 — 3 Nm (27 Ibfin) + 25%.

w

4.4 Elektrisk anslutningar

441 Krav

1. Kontrollera att elledningarna &r skyddade mot:
e HOgtemperatur
e Vibrationer
e Kollisioner
e Vatskor.
2. Kontrollera att natledningen &r férsedd med:
e Ett kortslutningsskydd av 1amplig storlek
e En huvudbrytare med ett kontaktavstdnd som sékerstaller fullstdndig frankoppling i
handelse av 6verspanning av kategori lll.

Isolerade natverk (IT)

Installation i distributionsn&t dar neutralledaren ar isolerad fran jord (IT-system):

e Maste utvarderas enligt den deklarerade lackstrommen och antalet enheter som ska
anslutas;

e Kan kréva anvéandning av enheterna hydrovar X- och hydrovar X+ i "W"-varianten (utan EMI-
filter), avsedda for tillampningar i kategori C4, enligt definitionen i relevanta
produktstandarder SS-EN 61800-3:2004+A1:2012 och SS-EN IEC 61800-3:2018.

Kontakta Xylem eller en auktoriserad distribut6r fér mer information.

4.4.2 Jordning

FARA: Elektrisk fara

e Anslut alltid den externa skyddsledaren till jordplinten innan du férséker uppratta andra
elektriska anslutningar.

e Jorda enhetens alla elektriska tillbehor.

e Kontrollera att den externa skyddsledaren (jord) &r langre &n fasledarna. Om enheten
kopplas bort fran fasledarna av misstag maste skyddsledaren vara den som sist frigoérs fran
kopplingsplinten.

e Installera lampliga system for skydd mot indirekt kontakt for att férhindra dédliga elektriska
stotar.
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4.4.3 Riktlinjer fér mandverpanelen

OBS:

Kontrollpanelen maste matcha markvardena pa enhetens dataskylt.

Sékringar och/eller automatiska brytare

En elektroniskt aktiverad drivfunktion sékerstaller skydd mot en dverbelastning av motorn.
Overbelastningsskyddet beréknar 6kningsnivan for att aktivera utlésningsfunktionens
tidpunkt (motorstopp).

Ju hégre ingadngsstrommen ar, desto snabbare &r svaret. Funktionen ger ett skydd av klass
20 fér motorn.

Drivenheten maste vara utrustad med 6verstroms- och kortslutningsskydd fér att férhindra
Sverhettning av stromférsdrjningskablarna. Sakringar eller automatiska brytare maste
installeras pa linjen for att sékerstalla detta skydd. S&kringar och automatiska brytare maste
tillhandahallas av installatéren som en del av installationen.

Anvand de rekommenderade sakringarna och/eller automatiska brytarna pa
stromférsérjningssidan som skydd vid fel pa intern drivkomponent (forsta fel).
Anvéndningen av de rekommenderade sékringarna och automatiska brytarna sakerstaller
att eventuella skador pa enheten begransas till insidan av denna. For andra typer av skydd,
se till att den 6vergdende energin ar lika med eller mindre &n den fér de rekommenderade
modellerna.

Overensstimmelse med UL-kraven kan endast sakerstéllas genom anvandning av
godkanda sékringar av kategori JDDZ.2/8 typ T och med de egenskaper som anges nedan
och i tabellen.

De sdkringar som visas i tabellen ar |dmpliga fér anvandning pa en krets som kan sldppa ut
5000 Arms (symmetriskt), hdgst 480 V. Med de angivna sékringarna ar
kortslutningsstrémmens nominella varde (SCCR) fér drivenheten 5000 Arms.

For val av skyddsanordning, se strémmen som star pa markplaten och f5lj lokala och
nationella foreskrifter f6r dimensionering.

Figuren visar de rekommenderade sédkringarna och brytarna.

Storlek pd |Xylem-motor  |Trefasig Icke-UL- |UL-sakringar, typ T, tillverkare och modell MCB 5203-
drivenhet matningsspanning, |sékringar, |Bussmann |Edison |Littelfuse |Ferraz- modell ABB-
HVX eller Vac typ gG, A Shawmut  |brytare
HVX+

B EXM.../3....B.. |200-240 16 JIN-15 TIN(15) [JLINTS  |A3T15 C16

C EXM...73...C. 30 JIN-30 TIN(30) [JLIN30  |A3T30 (32

D EXM.../3...D.. 63 JIN-60 TIN(60) |JLLN6O  |A3T60 Co3

B EXM.../4....B.. |380-480 16 JIS-15 TJS(15) [JLLS15  |A6T15 C16

C EXM.../4....C. 30 JJS-30 TUS(30) [JLLS30  |A6T30 (32

D EXM.../4...D.. 63 JJS-60 TJS(60) |JLLS60  |A6T60 Co3

Jordfelsbrytare for reststrém

Om en brytare &r installerad for att skydda personer mot jordlackage, kontrollera att:
Den &r lampligt dimensionerad fér systemkonfigurationen och anvdndningsmiljén
Den har en startfordrdjning for att férhindra fel orsakade av transient jordfelsstrom
Den kan detektera véaxelstrom eller likstrom och ar markt med de symboler som visas i
figuren.
Né&r du anvander en automatisk lackstrémsrytare eller en jordfelsbrytare ska du ta hansyn till
den totala lackstrommen for alla elektriska apparater i systemet.
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_A_ph

PDS_MO0005_A

4.4.4 Riktlinjer for drivenheten

OBS:

Kabelns tvarsnitt maste dimensioneras efter enhetens markstrom. Beakta lokala och nationella
bestammelser for kabeldimensionering.

Kabelingangens egenskaper

Se Typskylt for att faststélla storleken pa drivenheten.

Typ av packbox Kabeldiameter, Atdragningsmoment  |Vridmoment for Antal ingdngar beroende pd
mm (in) pa packboxen, Nm (Ibf-in) |HVX- eller HVX+ drivenhetens
stodplattan, Nm (Ibf-in) storlek
B C D

M12 3-6.5(0.1-0.26) 2.7(24) 1.5(13) 3 3 5

M16 5-10(0.2-0.4) 5(44) 3(27) 3 3 3

M25 11-17(0.4-0.7) 7.5(66) 7(62) 1 1

M40 19-28(0.7-1.1) 14(124) 12(106) - - 1
OBS:

e Kontrollera under installationen att packboxarna pa stodplattan ar korrekt atdragna enligt
vardena i tabellen.

e Vid byte av packboxarna och/eller installation av adaptrar, anvand lampliga godkanda
komponenter for att uppratthalla skyddsklasserna IP55 och NEMA 4.

Egenskaper for kraftférsérjningspoler och ledare

Se Typskylt for att faststélla storleken pa drivenheten.

Storlek pa drivenhet  [Kopplingstyp Typ och tvérsnitt av installerbara ledare Skalningslangd,
HVX eller HVX+ mm (in)
BochC Fjader o Styv: 1.5-10 mm? 15(0.6)

o Flexibel: 1.5-6 mm?

o Kabelskor utan plastmantel: 1.5-6 mm?

o Kabelskor med plastmantel: 1.5-4 mm?

o UL/CSA-kompatibel: AWG 16-8

D Med skruv Styv: 2.5-35 mm?

Flexibel: 2.5-25 mm?

Kabelskor utan plastmantel: 2.5-25 mm?
Kabelskor med plastmantel: 2.5-25 mm?

UL/CSA-kompatibel: AWG 14-2
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Drivenhetens anslutning

—_

WENO AW =

A ph

DS_MO012_A

=

Drivenhet

Klammor

Skruvar till skyddet
Fasledare

Packbox
Strémférsériningskabel
Skyddsledare (jord)
Holje

Ytterligare jordanslutning

. Ta bort locket och observera kopplingsschemat pa insidan.
. Bestédm storleken pa drivenhet, se Typskylt.

Forin elkabeln i elkabelns packbox.

Storlek pa drivenhet HVX eller |Typ av packbox
HVX+

B M20

C M25

D M40

Anslut ledarna ordentligt och se till att skyddsledaren ar langre &n fasledarna. |

modellstorlekar:

e Boch C, dppna fjagdrarna med en sparskruvmejsel med en maximal bredd pa 2.5 mm
(0.98in)

e D, dra at kabelskornas skruvar med en Pozidriv-skruvmejsel och ett dtdragningsmoment
pa 4 Nm (35 Ibf-in).

OBS: For modeller i storlek D ar det lampligt att anvanda kabelskor med plastmantel.

Dra at packboxen.

Atdragningsmoment:

e M20 — 6 Nm (53 Ibfin)

e M25—7Nm (71 Ibfin)

e M40 — 12 Nm (106 Ibf-in).

Satt tillbaka skyddet och dra at skruvarna.

Atdragningsmoment: 2.5 Nm (22 Ibf-in) £ 15%.
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4.5 Extra anslutningar

FARA: Elektrisk fara
Anvénd inte reld 2 om reléd 1 &r anslutet till en spédnning som &r hogre an 30 V.

Vi rekommenderar att signalkabelns avskdrmningar ansluts till jord via de uttag med fjader
som finns i nérheten av signaluttagen.

_A_ph

PDS_MO0009_A

OBS:

e Hall signalkablarna pa minst 200 mm (8 in) avstand fran natkabeln
o Skérinte stromforsorjningskablarna. Om detta skulle vara nédvandigt ar en skarvinkel i 90°

tillaten.
Uttagens egenskaper

Position Namn Typ och tvérsnitt av Skalningslangd, Atdragningsmoment,
installerbara kablar mm (in) Nm (Ibf-in) £ 15%

1-39 Analoga och digitalain- e 0.2-1.5 mm? 6-7(0.2-0.3) 0.2(1.7)

och utgangar o AWG2816

40-45 Reld o 0.34-25mm? 0.5(4)

o AWG24-12

4.5.1 Signaluttag, hydrovar X+

g RS 4851 | RS 4852
2829 3013 2 3

250 VAC

w0
30 VAC

_A_ph

PDS_MO0010_A
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Positionsnummer|Namn Beskrivning Standardinstalining

1 Analog ingang 1 Stromforsorjning +24 VDC, max. 60 mA (total, uttag 1 + 5) Tryckgivare 1

2 Konfigurerbar analog ingang 1

3 Elektronisk GND

4 Reserverad For intern anvandning, anslut inte

5 Analog ingdng 2 Stromférsorjning +24 VDC, max. 60 mA (total, uttag 1+ 5) Inte vald

6 Konfigurerbar analog ingéng 2

7 Elektronisk GND

8 Extern start/stopp | Digital start/stop-ingdng, intern pull-up +24 VDC, kontaktstrom 6 mA |-

9 Elektronisk GND

10 Extern vattenbrist | Digital ingang for lag vattenniva, intern pull-up +24 VDC,

kontaktstrom 6 mA

1 Elektronisk GND

12 Extern Konfigurerbar digital ingang 3, intern pull-up +24 VDC, kontaktstrm |{Nddstart vid maximal
spanningssignal 3 |6 mA hastighet

13 Elektronisk GND

14 Analog utgang Konfigurerbar analog utgang Motorvary

15 Elektronisk GND

16 Analog ingang 3 Stromforsdrining +24 VDC, max. 60 mA (total, uttag 16 och 19) Inte vald

17 Konfigurerbar analog ingang 3

18 Elektronisk GND

19 Analog ingang 4 Stromforsorjning +24 VDC, max. 60 mA (total, uttag 16 och 19) Inte vald

20 Konfigurerbar analog ingang 4

21 Elektronisk GND

22 Extern Konfigurerbar digital ingang 4, intern pull-up +24 VDC, kontaktstrém |Inte vald
spanningssignal 4 |6 mA

23 Elektronisk GND

24 Extern Konfigurerbar digital ingang 5, intern pull-up +24 VDC, kontaktstrém |Inte vald
spanningssignal 5 |6 mA

25 Elektronisk GND

26 10vDC Stromforsorjning +10VDC, max. 3 mA

27 stiomforsorining | Elektronisk GND

28 Kommunikationshuss |RS485-port 1: RS485-1B N (-) Multipump

29 1 RS485-port 1: RS485-1AP (+)

30 RS485-port 1: RS485-COM

31 Kommunikationshuss|RS485-port 2: RS485-2B N (-) Modbus

32 2 RS485-port 2: RS485-2AP (+)

33 RS485-port 2: RS485-COM

34 Kommunikationshuss |RS485-port 1: RS485-1B N (-) Multipump

35 1 RS485-port 1: RS485-1AP (+)

36 RS485-port 1: RS485-COM

37 Kommunikationshuss|RS485-port 2: RS485-2B N (-) Modbus

38 2 RS485-port 2: RS485-2AP (+)

39 RS485-port 2: RS485-COM
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Positionsnummer|Namn Beskrivning Standardinstallning
40 Reld 1 Konfigurerbart reld 1: normalt 6ppet Rapportering av fel
41 Konfigurerbart reld 1: normalt stingd

42 Konfigurerbart reld 1: gemensam kontakt

43 Reld 2 Konfigurerbart rela 2: normalt 6ppet Motorstart

44 Konfigurerbart reld 2: normalt stingd

45 Konfigurerbart reld 2: gemensam kontakt

Kommunikationsbuss 1

Forkonfigurerad for anslutning av upp till tta hydrovar X+-enheter i konfigurationer med flera
pumpar. Brytaren (1) aktiverar RS485 avslutningsmotstand - stall in pa ON om det krévs.

Kommunikationsbuss 2

Den &r konfigurerad fér Modbus RTU-protokoll och méjliggér anslutning till externa enheter
(PLC, BMS, PC) och uppdatering av inbyggd programvara med hjalp av Xylem Firmware Tool.
Brytaren (2) aktiverar RS485 avslutningsmotstand - stéll in pa ON om det kravs.

4.5.2 Signaluttag, hydrovar X

RS 4851 | Rs 4852
TE0W>0
Tt T

282930131 2 B

250 VAC

a0
30VAC

RS 4852
@ —'— T % 0
36137 38 39

ph

<
2
Positionsnummer|Namn Beskrivning Standardinstallning
1 Analogingang 1 (Strdmfdrsdrjning +24 VDC, max. 60 mA (total, uttag 1 + 5) Tryckgivare 1
2 Konfigurerbar analog ingang 1
3 Elektronisk GND
4 Reserverad For intern anvandning, anslut inte
5 Analog ingang 2 |Stromfdrsdrjning +24 VDC, max. 60 mA (total, uttag 1+ 5) Inte vald
6 Konfigurerbar analog ingéng 2
7 Elektronisk GND
8 Extern start/stopp | Digital start/stop-ingang, intern pull-up +24 VDC, kontaktstrom 6 mA
9 Elektronisk GND
10 Extern vattenbrist |Digital ingang for ag vattenniva, intern pull-up +24 VDC, kontaktstrom
6 mA
" Elektronisk GND
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Positionsnummer|Namn Beskrivning Standardinstalining

12 Extern Konfigurerbar digital ingang 3, intern pull-up +24 VDC, kontaktstrm |Nddstart vid maximal
spanningssignal 3 |6 mA hastighet

13 Elektronisk GND

14 Analog utgang Konfigurerbar analog utgang Motorvary

15 Elektronisk GND

28 Kommunikationshuss |RS485-port 1: RS485-1B N (-) Multipump

29 1 RS485-port 1: RS485-1AP (+)

30 RS485-port 1: RS485-COM

31 Kommunikationshuss|RS485-port 2: RS485-2B N (-) Modbus

32 2 RS485-port 2: RS485-2AP (+)

33 RS485-port 2: RS485-COM

34 Kommunikationshuss {RS485-port 1: RS485-1B N (-) Multipump

35 1 RS485-port 1: RS485-1AP (+)

36 RS485-port 1: RS485-COM

37 Kommunikationshuss|RS485-port 2: RS485-2B N (-) Modbus

38 2 RS485-port 2: RS485-2AP (+)

39 RS485-port 2: RS485-COM

40 Reld 1 Konfigurerbart rela 1: normalt 6ppet Rapportering av fel

4 Konfigurerbart reld 1: normalt stingd

42 Konfigurerbart reld 1: gemensam kontakt

43 Reld 2 Konfigurerbart rela 2: normalt 6ppet Motorstart

44 Konfigurerbart reld 2: normalt stingd

45 Konfigurerbart reld 2: gemensam kontakt

Kommunikationsbuss 1

Forkonfigurerad for anslutning av upp till tta hydrovar X-enheter i konfigurationer med flera
pumpar. Brytaren (1) aktiverar RS485 avslutningsmotstand - stall in pa ON om det krévs.

Kommunikationsbuss 2

Den &r konfigurerad fér Modbus RTU-protokoll och méjliggdr anslutning till externa enheter
(PLC, BMS, PC) och uppdatering av inbyggd programvara med hjalp av Xylem Firmware Tool.

Brytaren (2) aktiverar RS485 avslutningsmotstand - stéll in pa ON om det kravs.
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5 Anvandning och drift

Innan du startar enheten ska du kontrollera att
e sadkerhetsanvisningarna i kapitel Introduktion och sékerhet och
e Bruks- och driftinstruktioner i den elektriska pumpens handbok

har lasts och forstatts och att instruktionerna i kapitel Installation har f6ljts pa ratt satt.

Obs: enheten har ett termiskt skydd med automatisk aterstéllning.

VARNING: Risk for skador
Enheten kan starta om oavsiktligt efter att den har svalnat: risk f6r kroppsskada.
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6 Kontroll

Introduktion

FARA: Elektrisk fara
Om mandverpanelen &r skadad, kontakta Xylem eller den auktoriserade aterforséljaren.

VARNING: Fara fér varma ytor

Tryck endast pa mandverpanelens knappar. Var uppmarksam pa den héga temperatur som
avges av enheten.

Beroende pa modell, félj instruktionerna i avsnitten Mandverpanel hydrovar X+ pa sidan 38
eller Mandverpanel hydrovar X pa sidan 41.

6.1 Manoverpanel hydrovar X+

@

4)»

O

-

<
O
=
POSItions- |y amn Funktion
nummer
1 Display
2 ON/OFF-knapp o Startoch stopp av enheten
o Aterstéll felen genom att trycka pd den i 5 sekunder.
3 Piltangenterna UPP |e  Flyttar vertikalt mellan menyalternativen
och NER o Utforen manuell omkoppling pa ett system med flera pumpar genom att trycka pa pilen NER
(langre tryck)
o Rotera displayen 180° genom att samtidigt trycka pd RETUR och pilen UPP (I&ngre tryck).
4 Piltangenterna | Flyttar horisontellt for att navigera i startskérmar och menyer.
HOGER och o LisochI8s upp displayen genom att samtidigt trycka pd HOGER och VANSTER pil (Ingre tryck).
VANSTER
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Positions-
nummer

Namn

Funktion

5

Knappen SEND

o Avancerar genom menynivdema
o Bekrifta valet av en parameter
o Bekrafta vardet av en parameter.

Enhetens LED pa

Indikerar att enheten ar stromforsorjd.

Enhetens
statusindikator

Anger:

o Motor inte stromfdrsorjd (slackt)

o Larm aktivt och motor stoppad (gul)

o Felienheten och motor stoppad (rdd)

o Motor startad (gron)

o Larmet dr aktivt och motorn har startat (gul vaxlande gron).

Anslutning
statusindikator

Anger:

o BMS-kommunikation inaktiverad (slackt)

o BMS-kommunikation aktiv (gron)

o Tradlos kommunikation med mobil enhet etablerad (fast bla)

o Tradls kommunikation med mobil enhet haller pa att uppréttas (blinkande bla)
o Tradls kommunikation och BMS-kommunikation aktiva (bla véxlande grén).

Multifunktionsknapp

o Fatillgang till parametermenyn eller ytterligare funktioner enligt skirmen pa displayen.

o Aktivera enheten pa en mobil enhet (utkat tryck)

6.1.1 Grafisk display

=
@4 & | Home - Real Time Data
@_/ System Configuration %2
Single Pum| , %
Comgrol Modep 9'10 “
Constant Pressure 0% bar 100%
Motor Speed
2300 rpm )
|
o Run ;\
% - :
P o10barl 65% | Move @ Menu @ ;‘
Positions- Namn Beskrivning
nummer
1 Sidhuvudfalt Har visas statisk information och meddelanden om driftférhéllandena, t.ex:
o larm
o Fel
o Funktion med flera pumpar.
2 Huvudskarm Har visas den viktigaste informationen och det gar att dndra driftsparametrama.
Det finns upp till fem skérmar som kan navigeras genom att trycka pa hdger och vénster piltangenter.
Symbolen Iz bredvid en post anger en redigerbar parameter.
3 Nedre falt Visar:
o Till vénster, viktig driftinformation, t.ex. det faktiska installningsvardet och den hastighetsprocent
som enheten arbetar pa.
o Tillhdger, de knappar som dr tillgéngliga pd huvudskarmen.
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6.1.2 Parametermeny, hydrovar X+

3.0 - Actual Measured Values

1
‘ 3.0.01  Actual Pressure 9.10 bar|
3.0.02  Actual Flow 320.0 I/m
3.0.03  Actual Fluid Temp. 55.0 °C

3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.020  Required Val. 8.90 bar £
3.030  Pump Status Run Z\
g
E\
910bar| 165% | Move @ edit @) Home @ ;
Positions- -
Namn Beskrivning
nummer
1 Sidhuvudfalt Den visar parameterns sokvag pa meny- och undermenyniva.
2 Parameterlista Visar:
o Indexet,
o Namnet,

o Forhandsvisning av vardet
pa parametrarna for den aktuella menynivan. )
Om du vill gé vidare en niva eller dndra vardet trycker du pa SEND eller pa HOGER pilknapp.

3 Nedre falt Visar:

o Till vénster, viktig driftinformation, t.ex. det faktiska installningsvérdet och den hastighetsprocent
som enheten arbetar pa.

o Tillhdger, de knappar som dr tillgéngliga pd huvudskarmen.

Menyn &r uppdelad i tre nivaer:
e Huvudnét

e Undermeny

e Parametrar.

For att visa eller &ndra en parameter:

1. Tryck pa funktionsknappen pa huvudskarmen.

2. Ange lésenordet med hjélp av piltangenterna.

3. Tryck pa SEND.
Obs!: Efter 10 minuters inaktivitet maste I6senordet anges pa nytt.

4. Tryck pad HOGER piltangent eller SEND for att ga vidare mellan nivéerna, eller pa VANSTER
pilknapp for att ga tillbaka.

6.1.3 Start av enhet med hydrovar X+ manéverpanel

1. Kontrollera anslutningen mellan START/STOPP- och GND-ingangarna pa uttagsplinten.

2. Tryck pa ON/OFF for att starta enheten.
Anmérkning: om parameter 1.0.45 Autostart ar konfigurerad till "Ja" beh&ver du inte trycka
pa ON/OFF igen vid nasta start.

3. N&r enheten ar i drift kan borvardet for drift andras genom att vaxla till den andra skdrmen.

6.1.4 Andring av driftlage, hydrovar X+

Enhetens parametrar &r instéllda pa fabriken och enheten ar klar f6r anvandning.
Oppna konfigurationsmenyn for att &ndra parametrar och avancerade funktioner.

1. Tryck pa multifunktionsknappen.

2. Ange lésenordet med hjalp av piltangenterna.

3. Tryck pa SEND.

4. Navigera genom menyerna for att hitta den parameter eller funktion som ska dndras.
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6.1.5 Aterstallning av fel, hydrovar X+

Error E11 (©) Press for details

System Configuration 5
Single Pump o oo “Ioo
Control Mode N © N
Constant Pressure 0% bar 100%
Motor Speed
0rpm o
|
<C
A Error ~
o
]
.
=
|
910bar| A0% | Move @ Menu @ ;

Vid ett fel gér enheten automatiskt flera forsok att aterstalla sig, om det ar tillatet: om férséken

misslyckas stannar enheten och felkoden visas pa displayen.

For att eliminera felet:

1. Oppna den férsta huvudskidrmen genom att trycka pa SEND.

2. Las beskrivningen av felet pa skarmen.

3. ldentifiera orsaken och 5lj felsékningsanvisningarna

4. Aterstsll felet genom att trycka pa ON/OFF i 3 sekunder: enheten atergar till statusen fore
felet.

6.2 Manoverpanel hydrovar X

<
g
Positions- |- nn Funktion
nummer
1 Menyindikator ~ |Anger:
o Navigering genom menyalternativen (fast sken)
o Visning av ett parametervérde (blinkande ljus).
2 Display med sju
segment
3 Hastighetsfalt
4 Indikator for
kommunikation
mellan flera
pumpar
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Positions-

Namn Funktion
nummer
5 Méttenhetsindikato
r
6 ON/OFF-knapp o Startoch stopp av enheten
o Aterstéll felen genom att trycka pd den i 5 sekunder.
7 Piltangenterna UPP|e  Andra bérvirdet snabbt i huvuddisplayen
och NER » Navigera genom undermenyerna och andra parametern som visas i parametermenyn
o Utféren manuell omkoppling pa ett system med flera pumpar genom att trycka pa pilen NER
(langre tryck)
o Rotera displayen 180° genom att samtidigt trycka pa RETUR och pilen UPP (&ngre tryck).
8 Piltangenterna o Visa vaxelvis varvtal och tryck i huvuddisplayen
HOGER och o Navigera i parametermenyns nivder
VANSTER o Endast vnster pil, bekrifta det andrade vérdet ) )
e Ldsoch [ds upp displayen genom att samtidigt trycka pa HOGER och VANSTER pil (langre tryck).
o Endast HOGER pil, navigera genom de aktiva felkoderna, om fler &n en finns
9 Knappen SEND o Avancerar genom menynivderna
o Bekrfta vardet aven parameter
o Oppna parameterns konfigurationsmeny (Idngre tryck).
10 Enhetens LED pd  |Indikerar att enheten ar strémforsorjd.
M Enhetens Anger:
statusindikator ~ |e  Motor inte stromfGrsorjd (slickt)
o larm aktivt och motor stoppad (gul)
o Felienheten och motor stoppad (réd)
o Motor startad (gron)
o Larmet dr aktivt och motorn har startat (gul vaxlande gron).
12 Anslutning Anger:
statusindikator ~ |e  BMS-kommunikation inaktiverad (sldckt)
o BMS-kommunikation aktiv (gron)
o Tradlos kommunikation med mobil enhet etablerad (fast bla)
o Tradlds kommunikation med mobil enhet haller pé att uppréttas (blinkande bl3)
o Tradlds kommunikation och BMS-kommunikation aktiva (bla véxlande grén).
13 Kommunikationskn | Anslut enheten till en mobil enhet.

app for tradlos
teknik
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6.2.1 Huvudsaklig visualisering

Skara Namn Beskrivning

== |AV(OFF) Enhet stoppad med strémbrytaren eller BMS.
Obs: lagre prioritet i forhallande till STOP.

= |STOP Digitala ingangar START/STOP och GND dppna.

'+ |Begdranomstart |Begaranom att starta enheten med strambrytaren. Den forblir aktiv i nagra sekunder, sedan visas
foljande:

o Enhetidrift, eller

o Larm, eller

o Fel.

Larm Larmkod for enheten i larmstatus, vaxlar med huvuddisplayen.
Enhetens statusindikator kan vara:

o Gul= motor stoppad

o Gul vaxlar med grén = motorn startad.

Fel Felkod for enheten i felstatus.

Enheti drift Enhet i drift och vald méttenhet visas:
o Hastighet, 10xRPM
o Tryckibareller psi.

-1+~ |Displayldst Displayen ar ldst av operatdren och ingen mandvrering med knappar ar mojlig.

6.2.2 Parametermeny, hydrovar X

Menyn &r uppdelad i tre nivaer:
e Huvudnét

e Undermeny

e Parametrar.

For att visa eller &ndra en parameter:

1. Tryck pa knappen SEND (SKICKA) (langre tryck).

2. Ange lésenordet med hjélp av piltangenterna.

3. Tryck pa SEND.
Obs!: Efter 10 minuters inaktivitet maste |6senordet anges pa nyitt.

4. Tryck pa piltangenterna UPP och NED f6r att navigera genom menyerna.

5. Tryck p& SEND (SKICKA) eller pilen HOGER for att ga till undernivaerna i menyn tills
parametervardet hittas.

6. Tryck pa piltangenterna UPP och NED f6r att 6ka eller minska parametervérdet.

7. Tryck pa SEND (SKICKA) eller vénster piltangent for att bekrafta.
Obs! Efter 5 sekunders inaktivitet dtergar parametern till det tidigare installda vardet.

Skara Namn Anteckningar

iy =t |[Huvudmeny o Menyerna ar numrerade fran 1till 9.
o Menyindikator: fast sken.

E:'-: Undermeny o Undermenyerna &r numrerade fran 1till 9.
o Menyindikator: fast sken.

) 1ty |Parameter Navigering i parameternivan.

e Parametrarna &r numrerade fran 0 till 99.
o Undermenyerna &r numrerade fran 1till 9.
o Menyindikator: fast sken.

Sy |Parametervarde | Andring av parametervarde.
o Menyindikator: blinkar.
o Parametervirde under redigering: blinkar.
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6.2.3 Start av enhet med hydrovar X manéverpanel

1. Kontrollera anslutningen mellan START/STOPP- och GND-ingangarna pa uttagsplinten.

2. Tryck pa ON/OFF for att starta enheten.
Anmérkning: om parameter 1.0.45 Autostart ar konfigurerad till "Yes" (Ja) behdver du inte
trycka pa ON/OFF igen vid néasta start.

3. Nar enheten &r i drift kan bérvardet &ndras med omedelbar verkan med hjélp av
piltangenterna UPP och NER.

6.2.4 Andring av driftlage, hydrovar X

Enhetens parametrar &r instéllda pa fabriken och enheten ar klar f6r anvandning.
Oppna konfigurationsparametrar for att &ndra parametrar och avancerade funktioner.
1. Tryck pa knappen SEND (SKICKA) (langre tryck).

2. Ange lésenordet med hjélp av piltangenterna.

3. Tryck pa SEND.

4. Valj den parameter som ska dndras i MO1-menyn.

6.2.5 Aterstallning av fel, hydrovar X

Vid ett fel gér enheten automatiskt flera forsok att aterstalla sig, om det ar tillatet: om férséken

misslyckas stannar enheten och felkoden visas pa displayen. For att eliminera felet:

1. Identifiera orsaken och f6lj felsékningsanvisningarna

2. Aterstill felet genom att trycka pa ON/OFF i 3 sekunder: enheten atergar till statusen fore
felet.

6.3 Xylem X App

Introduktion

Appen finns for mobila enheter med operativsystem med tradlds teknik.
Anvand appen for att:

e Kontrollera enhetens status

Konfigurera parametrar

Interagera med enheten och erhalla data under installation och underhall
Generera en arbetsrapport

Kontakta serviceavdelningen.

Ladda ner appen och anslut mobiltelefonen till enheten.

1. Ladda ner Xylem X-appen till den mobila enheten fran App Store ! eller Google Play 2
genom att skanna QR-koden:

E-'."

1 Kompatibel med i0S® operativsystem med version 15.0 och senare
2 Kompatibel med Android operativsystem med version 10.0 och senare
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Slutfér registreringen.

ot -

< Register

Create your account
Insert your email
Insert your password show
Country

Phone number

Insert here your company (optional)

XM_MOO09_A_tc

Tryck pa knappen fér tradlés kommunikation pa manéverpanelen.

Lagg till enheten i anvandarprofilen.

941 " -

< xylem

Choose how to connect to the pump

Connect with biuetooth

Connect with QR Code

Add offiine pump.

XM_MOO008_A_tc

Nér anslutningen har uppréttats lyser anslutningslampan med blatt fast sken: det &r nu
mojligt att styra enheten med hjélp av den mobila enheten.

941 i -

xyemvicenzs
< Home unit

()

4.5.
W
QRun

Connected | & 75% | 4.5 bar

aD -

@ Report

XM_MOO10_A_tc
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/ Programmering

Den fasta programvaruversionen

Den fasta programvaruversionen kan visas via parametern P03.4.19.
Den parameterinstélining som beskrivs har avser den version som finns pa omslaget.

Symboler som anvénds

Symbol  |Beskrivning

(G) Global. Andringen av denna parameteri en enheti ett flerpumpsystem éverfors till alla andra enheter. Om symbolen inte
finns med tillampas parametern endast pa den enhet dér den visas.

(X+) Endast tillgénglig pa HVX+

(X) Endast tillgénglig pa HVX

(A) Endast tillganglig pd HVX nér Xylem X-appen anvands.

(R) Skrivskyddad. Parametern kan inte andras.
Om symbolen inte &r narvarande kan parametern &ndras.

7.1 MO1 Startmeny

Ofta anvanda parametrar eller deras alias.

7.1.1 S01.0 Anvandningsomrade

Parameter  Typ Namn Beskrivning Vdrde
P01.0.01  (X+) Sprak Vilj sprak for displayen. Default = English
P01.0.05  (G) Typ av system Valj typ av system. Default = Tryckséttning
0-Trycksattning (PrS): for system med Gppen krets, t.ex. for
tryckstegring av vatten till en hdg byggnad
1-Circulation (HV-legacy): for Circulation HVAC-system som
anvander Hydrovar Ramps Control
2-Cirkulation: for Cirkulations-HVAC med Pl-kontroll
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P01.0.06  (G) Kontrollage Vlj kontrollage for pumpen. Default = Konstant tryck

0-Styrdon (RCE): enheten fungerar som ett styrdon med
konstant varvtal. Det kan endast anvandas for en enhet i
enkel drift.

1-Konstant tryck (CP): enheten upprétthaller ett konstant
tryck oavsett flodesvariation.

2-Proportionellt tryck (PP): enheten dkar tryckborvardet
linjart i proportion till flodet.

3-Prop. kvad. tryck: enheten dkar tryckborvardet (varde for
faktiskt behov) kvadratiskt i proportion till flodet.
4-Konstant flode: enheten varierar motorvarvtalet for att
uppratthalla konstant flode.

5-Konstant temperatur: enheten varierar motorvarvtalet for
att uppratthalla konstant temperatur.

6-Konstant niva: enheten varierar motorvarvtalet for att
uppratthalla konstant niva (t.ex. i en tank eller brunn).
7-Allmént: enheten varierar sin hastighet for att
uppratthélla en konstant allmén uppmatt volym.

P01.0.10  (G) Systemkonfiguration Vilj systemkonfiguration. Default = Enskild pump

0-Enskild pump (5nG): enheten dr instlld for att arbeta
ensam, utan interaktioner med andra enheter.

1- Seriell kaskad (RSE): i denna konfiguration arbetar flera
enheter tillsammans, anslutna via RS485 -grénssnittet.
Endast den senast startade enheten varierar sin hastighet,
medan de enheter som redan ar igang arbetar med max.
hastighet.

2-Synkron kaskad (S5): i denna konfiguration arbetar
flera enheter tillsammans, anslutna via RS485 -
granssnittet. Alla enheter som kérs arbetar med samma

variabla hastighet.
P01.0.11 Adress fér flera pumpar Vélj pumpadress i ett flerpumpsystem. Min = 1
| ett flerpumpsystem har varje enhet en unik adress, med ~ Max = -
ett varde fran 1 till 8. Default = 1
P01.0.15  (G) Startvérde Definiera startvardet efter systemstopp p.g.a. uppnatt Min=0%
borvarde, i procent av bérvardet. Max =100 %

| ett trycksattningssystem stannar pumpen om bhorvérdet  Default = 100 %
har uppnatts och det inte férekommer ndgon férbrukning.

Pumpen startar igen nar trycket faller under vardet for

omstart (om borvardet t.ex. ar installt pa 10 bar, innebar ett

véarde for omstart instéllt pa 90% att pumpen startar vid 9

bar). Observera: om vérdet stalls in for lagt (t.ex. under

inloppstrycket) kommer pumpen inte att starta. Vardet

100% g6r denna parameter ineffektiv.

P01.0.20  (G) Fordrdjning vid vattenbrist  Valj tidsférdrdjning for skydd mot vattenbrist (LOW). Min=1s
Denna fordrdjning &r den tid som forflyter mellan Max=100s
oppningen av LOW-kontakten och den faktiska Default=2s

aktiveringen av felet "E21 Inget vatten (LOW)
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P01.0.31 (G) Tryck - Minsta trskelvarde  Valj minsta troskelvérde: om vardet inte nds inom Min = P05.0.11
parametern P01.0.40 "Fordrdjning lagsta troskelvarde", ~ Max = P05.0.12
stannar enheten och ger felet "E22 Minsta troskelvarde".  Default = 0 bar

P01.0.32 (G) Flode - Minsta troskelvarde  Valj minsta troskelvarde: om vérdet inte nds inom Min = P05.0.21
(X+) parametern P01.0.40 "Fordrdjning lagsta troskelvarde”,  Max = P05.0.22
stannar enheten och ger felet "E22 Minsta troskelvarde".  Default = 0 I/min
P01.0.33 (G) Temperatur - Minsta Vélj minsta troskelvarde: om vérdet inte nds inom Min = P05.0.31
(X+) troskelvarde parametern P01.0.40 "Fordrgjning lagsta troskelvarde",  Max = P05.0.32
stannar enheten och ger felet "E22 Minsta troskelvarde".  Default =-50°C
P01.0.34 (G) Niva - Minsta troskelvarde  Valj minsta troskelvdrde: om vérdet inte nds inom Min = P05.0.41
(X+) parametern P01.0.40 "Fordrdjning lagsta troskelvarde",  Max = P05.0.42
stannar enheten och ger felet "E22 Minsta troskelvarde".  Default=0m
P01.0.35 (G) Allmént - Minsta Valj minsta troskelvarde: om vérdet inte nds inom Min = P05.0.51
(X+) troskelvdrde parametern P01.0.40 "Fordrdjning lagsta troskelvarde”,  Max = P05.0.52
stannar enheten och ger felet "E22 Minsta troskelvarde".  Default = P05.0.51
P01.0.40  (G) Fordréjning lagsta Vilj tidsfordrojning for skydd mot lagsta troskelvérde. Min=1s
troskelvarde Denna fordrdjning ar den tid som systemet har pdsigatt ~ Max =100
na det lagsta troskelvdrdet: om det inte nas stannar Default=2s
enheten och ger felet "E22 Minsta troskelvarde".
P01.0.45  (G) Automatisk start. Vilj pumpstatus efter ett stromavbrott. Default = Ja

0-Nej (RB): ndr strommen aterkommer sdtts enheten till
OFF.

1-Ja (Y€5): nar strommen dterkommer satts enheten till
den status som var aktiv fore stromavbrottet.

P01.0.46 Pa/Av-installning Valj status PA/AV for pumpen. Motsvarar tgérden pa Default = Av
ON/OFF-knappen.
0-Ukljuceno
1-Isklju¢eno
P01.0.50 (G) Datum Vilj enhetens kalenderdatum.
(X+)
P01.0.51 (G) Tid Stall in enhetens klocka.
(X+)
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7.1.2 S01.1 Givare

Parameter Typ

Namn

Beskrivning

Vérde

P01.1.00  (G)

Val av matenhet

Vélj den métenhet som anvénds av enheten.
0-Sl-enheter
1-Brittiska enheter

Default = Sl-enheter

P01.1.01  (X+)

Stélldon - nollvarde

Valj nollvérdet for aterkopplingssensorn for reglering.

Min =0rpm
Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm

P01.1.02  (X+)

Stalldon - full skala

Valj full skala for aterkopplingssensorn for reglering.

Min = 0rpm
Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm

P01.1.11  (G) Tryck - nollvérde Vlj nollvérdet for aterkopplingssensorn for reglering. Min = -5 bar”)
Max = 10 bar"
Default = 0 bar"
P01.1.12  (G) Tryck - full skala Valj full skala for aterkopplingssensorn for reglering. Min = 0 bar"
Max = 100 bar"
Default = 10 bar”
P01.1.21  (G) Fldde - nollvarde Valj nollvérdet for aterkopplingssensorn for reglering. Min = 0 I/min®
(X+) Max = 9999 |/min™
Default = 0 I/min®
P01.1.22  (G) Flode - full skala Valj full skala for aterkopplingssensorn for reglering. Min = 0 I/min®
(X+) Max = 9999 I/min”
Default = 100 I/min®
P01.1.31  (G) Temperatur - nollvérde Vlj nollvérdet for aterkopplingssensorn for reglering. Min =-100°C
(X+) Max = 9999 °C
Default=10°C
P01.1.32 (G Temperatur - full skala Valj full skala for aterkopplingssensorn for reglering. Min =-100°C
(X+) Max = 9999 °C
Default = 100 °C
P01.1.41  (G) Niva - nollvérde Valj nollvérdet for aterkopplingssensorn for reglering. Min =-999 m"
(X+) Max = 9999 m*
Default=0m"
P01.1.42  (G) Niva - full skala Valj full skala for aterkopplingssensorn for reglering. Min =-999 m"
(X+) Max = 9999 m"
Default =10 m"
P01.1.51  (G) Allmant - nollvérde Valj nollvérdet for aterkopplingssensorn for reglering. Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default=10
P01.1.52  (G) Allméant - full skala Valj full skala for aterkopplingssensorn for reglering. Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default = 100
P01.1.61  (G) SPS Tryck - nollvérde Valj nollvérdet for tryckgivaren som anvénds for funktionen Min = -1 bar
(X+) for borvardesforskjutning. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P01.1.62  (G) SPS Tryck - full skala Valj full skala for tryckgivaren som anvands for funktionen  Min = 0 bar
(X+) for borvardesforskjutning. Max = 999 bar

Default = 10 bar

“heroende p& pumpmodell
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7.1.3 S01.2 Borvarden

Parameter

Typ

Namn

Beskrivning

Virde

P01.2.01

(G)

Bérvarde hastighet 1

Vélj borvérdet.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*

P01.2.02

Bérvérde hastighet 2

Valj borvardet.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.03

Bérvarde hastighet 3

Vélj borvérdet.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.04

Bérvérde hastighet 4

Valj borvardet.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*

P01.2.11

Borvarde tryck 1

Valj borvardet.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.12

Bérvarde tryck 2

Vélj borvérdet.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.13

Bérvérde tryck 3

Valj borvardet.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.14

Bérvarde tryck 4

Vélj borvérdet.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.21

Borvarde flode 1

Vélj borvérdet.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®

P01.2.22

Borvarde flode 2

Valj borvardet.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.23

Borvarde flode 3

Vélj borvérdet.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.24

Borvarde flode 4

Valj borvardet.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 /min®

P01.2.31

Borvarde temp. 1

Valj borvardet.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.32

Borvarde temp. 2

Vélj borvérdet.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.33

“beroende p& pumpmodell

Bérvarde temp. 3

Valj borvardet.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P01.2.34 (G) Borvarde temp. 4 Vélj borvérdet. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P01.2.41 (G) Borvarde niva 1 Valj borvardet. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.42 (G) Borvarde niva 2 Vélj borvérdet. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.43 (G) Borvarde niva 3 Valj borvardet. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P01.2.44 (G) Borvarde niva 4 Valj borvardet. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.51 (G) Allmént borvarde 1 Vélj borvérdet. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.52 (G) Allmént bérvarde 2 Valj borvardet. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.53 (G) Allmént borvarde 3 Vélj borvérdet. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.54 (G) Allmént borvarde 4 Vélj borvérdet. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52

“heroende pé pumpmodell

7.1.4 S01.3 Faktiska uppmatta varden

Default = P05.0.51

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P01.3.01  (R) Faktiskt tryck Aktuellt uppmatt TRYCKVARDE
P01.3.02 (R) Aktuellt flode Aktuellt uppmatt FLODESVARDE
P01.3.03 (R) Faktisk vatsketemperatur  Aktuellt uppmétt vérde for VATSKETEMPERATUR
(X+)
P01.3.04 (R) Faktisk niva Aktuellt uppmatt vérde for NIVA.
(X+)
P01.3.05 (R) Faktiskt allmant Aktuellt uppmatt ALLMANT vérde.
(X+)
P01.3.10 (G) Faktiskt erford. varde Aktuellt beraknat borvarde.
(R) Detta vérde ar resultatet av proportionell eller kvadratisk

tryckreglering, kompensation for tryckférluster och
funktion for bérvardesforskjutning.
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7.1.5 S01.4 Jog-lage

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde

P01.4.01 Jog-hastighet Vlj hastighet for Jog-laget. Min =0 rpm
Jog-lage anvénds for att kdra pumpen vid en specifik Max = P04.2.32
hastighet for kontroll av fylining eller min. hastighet. Default =0 rpm

P01.4.02  (G) Min. hastighet Valj pumpens min. hastighet. Min =0 rpm"

“heroende p& pumpmodell

7.1.6 S01.5 Sakerhet

Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®

Parameter  Typ Namn Beskrivning Vdrde
P01.5.10 Inmatning av [dsenord Mata in losenordet. Det fabriksinstallda Min=0
anvandarlésenordet ar 66. Max = 999
Default=0
P01.5.11 R) Utloggning Logout
P01.5.12 Stéll in 16senord Stéll in ett nytt I6senord. Losenordet kravs for att komma at Min =0
menyn. Max = 999
Default = 66
7.2 M02 Fellogg
7.2.1 S02.0 Fel
Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P02.0.01 (G) Fel 1 (senaste)
(R)
P02.0.02  (G) Fel 2
(R)
P02.0.03  (G) Fel3
(R)
P02.0.04  (G) Fel 4
(R)
P02.0.05 (G) Fel 5
(R)
P02.0.06  (G) Fel 6
(R)
P02.0.07  (G) Fel 7
(R)
P02.0.08  (G) Fel 8
(R)
P02.0.09  (G) Fel 9
(R)
P02.0.10  (G) Fel 10
(R)
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7.2.2 S02.9 Bitfield

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P02.9.01 (R) Fel Bitfield 1 Fel 1 Bip‘ield:
(A) 0-1GBT Overtemperatur

1-IGBT Intern dvertemperatur
2-1GBT Overstrém

3-Motor Overstrém
4-Overspénning DC-Bus
5-Underspénning DC-Bus
6-Fel vid start av motor
7-Multipump Protocol Inkompatibilitet
8-Ext-Flash-fel
9-Ext-Eeprom-fel

10-Motor dvertemperatur
11-12T-fel
12-PowerClassRestrict
13-Véxelriktare dvertemperatur
14-*Reserverad
15-Motoranslutning
16-*Reserverad

17-Externt fel

18-Fel sensor1

19-Fel sensor2

20-Fel sensor3

21-Fel sensord

22-Fel borvarde 1

23-Fel borvarde 2

24-Fel borvarde 3

25-Fel borvirde 4
26-*Reserverad
27-Flerpumps buss-timeout
28-Intern kommunikation MOC
29-A0C hardvarufel
30-*Reserverad
31-*Reserverad

P02.9.02 (R) Fel Bitfield 2 Fel2 BitField:

(A) 0-*Reserverad
1-Jordldckage
2-*Reserverad
3 Overspanning i nitet
4-Fel i stromforsorjningen
5-Minsta troskelvérde
6-Brist pd vatten
7-*Reserverad
8-Franvarande konfigurationsfiler
9-Underspanning i natet
10-Felaktig konfiguration for aterkoppling
11-Konfigurationsfiler matchar inte
12-Drive dr en reservdel
13-Control Card &r en reservdel
14-Hydrovar X ansluten till X+
15-saknade hydrauliska kurvor
16+31-*Reserverat
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P02.9.05 (R) Larm Bitfield 1 Larm1 Bitfield:
(A) 0-Allmant larm fast programvara

1-Externt larm

2-*Reserverad

3-Flerpump komm. Férlorad
4-Flerpump adresskonflikt
5-Inkompatibilitet mellan flera pumpar
6-Intern kommunikation MOC
7-Fel aterkoppling Cfg

8-Fel instélIning av borvérde
9-FieldBus-kommunikation férlorad
10-Larm for fyllning av ror

11-1GBT temperaturminskning
12-Intern kommunikation UI-AOC
13-Al1-larm

14-A12-larm

15-Al3-larm

16-Al4-larm

17-Intern kommunikation UI-BLE
18-Fabriksfiler inte i Ext-Flash
19-Language fil fel
20-Styrkortsuppdatering &r mdjlig
21-Klonningsfel i anvéndargranssnittet
22-Kloningsfel i multipumpbussen
23+31-*Reserverad

7.3 M03 Pumpinformation
7.3.1 S03.0 Faktiska uppmatta varden

Parameter  Typ Namn Beskrivning Vdrde

P03.0.00 (R) Berdknat verkligt virde Det faktiska vardet uppskattas med hjalp av de hydrauliska -
kurvorna som ar lagrade i enheten och genom att
kontrollera hastighet och effektférbrukning utan att
anvénda externa sensorer

P03.0.01 R) Faktiskt tryck Aktuellt uppmatt TRYCKVARDE

P03.0.02 (R) Aktuellt flode Aktuellt uppmatt FLODESVARDE

P03.0.03 (R) Faktisk vatsketemperatur  Aktuellt uppmétt véirde for VATSKETEMPERATUR
(X+)

P03.0.04 (R) Faktisk niva Aktuellt uppmatt varde for NIVA.
(X+)

P03.0.05 (R) Faktiskt allmant Aktuellt uppmatt ALLMANT véirde.
(X+)

P03.0.06  (R) Faktiskt skift Aktuellt uppmétt borvarde Shift ingangsvarde
(X+)

P03.0.10 (G) Faktiskt erford. varde Aktuellt beraknat borvarde.
(R) Detta vérde ar resultatet av proportionell eller kvadratisk

tryckreglering, kompensation for tryckférluster och
funktion for borvardesforskjutning.
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Parameter  Typ

Namn

Beskrivning Varde

P03.0.20 (G) Erforderligt varde Aktuellt borvarde.

(R) Detta vérde ar det aktuella borvardet, fore berdkningen av
proportionell eller kvadratisk tryckreglering, kompensation
for tryckfallsforluster eller funktionen for
horvardesforskjutning.

P03.0.30  (G) Pumpens status Visar aktuell status for enheten.

(R)
0-Av (3FF): enheten dr instélld pa att st stilla.
1-Drift (run): enheten &rigang just nu.
2-Larm, stoppad enhet (RLS): enheten dr inte igdng just nu
eftersom den digitala START/STOP-ingéngen ar dppen och
ett larm ar aktivt.
3-Larm, enheten arigéng (ALr): enheten arigang just nu
och ett larm ar aktivt.
4-Larm, enheten &r pa (ALn): enheten dr inte igdng men ar
redo att starta och ett larm &r aktivt.
5-Larm, enheten drav (RL3): enheten dr instélld pa att std
stilla och ett larm &r aktivt.
6-Fel (E-r): enheten ar inte igang eftersom ett fel ar aktivt.
7-Stopp: enheten ér inte igdng eftersom den digitala
START/STOP-ingdngen ar 6ppen.

8-P& (Gn): enheten drinte igdng men dr redo att starta.

7.3.2 S03.1 Raknare
Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P03.1.01 (G) Enhetens Visar den totala tiden som forflutit under

(R) stromforsorjningstid stromforsdrjningen av enheten.

(A)
P03.1.02 (G) Drifttid Visar den totala tiden som motorn har varitigang.

(R)

(A)
P03.1.05 (G) Energiraknare Visar den totala energin som anvdnds av enheten.

(R)

(A)

7.3.3 S03.2 Motor

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P03.2.01 (G) Motorvarv Visar det faktiska motorvarvtalet i varv/min.
(R)
P03.2.02 (G) Motorvarv % Visar det faktiska motorvarvtalet i procent.
(R)
P03.2.05 (G) Motorstrom Visar den faktiska strommen till motorn.
(R)
P03.2.06 (G) Motoreffekt Visar den faktiska strommen som anvinds av motorn.
(R)
P03.2.07 (G) Motorns spanning Visar den faktiska spanningen till motorn.
(R)
P03.2.08 (G) Ndtspanning Visar den faktiska spanningen som tillhandahalls av
(R) elnatet.
P03.2.09 (G) DC-buss spanning Visar Dc-bussens faktiska spanning.
(R)
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P03.220 (G) Temperatur pa sttdmmodul  Visar strimmodulens faktiska temperatur. Detta ar
(R) temperaturen pd den elektroniska komponent som
reglerar strtomforsorjningen till motorn.
P03.2.21 (G) Véxelriktarens temperatur  Visar drivenhetens faktiska innertemperatur. Detta &r
(R) temperaturen pa luften inuti drivenheten, uppmatt pa
kretskortet.

7.3.4 S03.3 Status for 1/0

Parameter Typ Namn Beskrivning Virde
P03.3.01 (R) Status for digitala I/0 Visar statusen for de digitala in- och utgangama.
(A)
P03.3.11  (R) Védrde analog ingdng 1 Visar ravérdet for den analoga ingangen.
P03.3.12 (R) Vérde analog ingdng 2 Visar ravérdet for den analoga ingangen.
P03.3.13 (R) Vidrde analog ingang 3 Visar rvardet for den analoga ingéngen.
(X+)
P03.3.14 (R) Védrde analog ingdng 4 Visar ravérdet for den analoga ingangen.
(X+)
P03.3.20 (R) Vidrde analog utgang Visar vérdet for den analoga utgangen.

7.3.5 S03.4 Produktinformation

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P03.4.01 (R) Enhetens artikelnummer  Visar artikelnumret (PN) for den kompletta pumpen.
(A)
P03.4.02 (R) Enhetens produktionsdatum  Visar produktionsdatumet (PD) for den kompletta pumpen. -
(A)
P03.4.03 (R) Enhetens serienummer Visar serienumret (SN) for den kompletta pumpen.
(A)
P03.4.05 (R) Drivenhetens Visar produktionsdatumet (PD) for drivenheten.
(A) tillverkningsdatum
P03.4.06 (R) Drivenhetens serienummer  Visar serienumret (SN) for drivenheten.
(A)
P03.4.10 (G) HMI fasta Visar den fasta programvaruversionen for
(R) programvaruversion anvandargranssnittets kort.
(A)
P03.4.11 (G) Hmi-Bt fasta Visar det tradlosa kommunikationskortets fasta
(R) programvaruversion programvaruversion.
(A)
P03.4.12 (G) Kraftkortets fasta Visar kraftkortets fasta programvaruversion.
(R) programvaruversion
(A)
P03.4.13  (G) Styrkortets fasta Visar styrkortets fasta programvaruversion.
(R) programvaruversion
(A)
P03.4.14 (R) Kartfilens version Visar kartfilens version.
(A)
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P03.4.15 (R) Standardfilens version Visar standardfilens version.

(A)
P03.4.16 (R) Parameterfilens version Visar parameterfilens version.

(A)
P03.4.17 (R) Sprakfilens version Visar sprakfilens version.

(X+)
P03.419 (R) Fast programvaruversion  Visar den kumulativa versionen av enhetens fasta

programvara.

P03.4.25 (R) Hydrauliska kurvor lagrade  Denna parameter indikerar om de hydrauliska kurvorna ar -

7.4 M04 Pumpstyrning
7.4.1 S04.0 Konfiguration

Parameter  Typ Namn

lagrade i minnet.

Beskrivning Virde

P04.0.01 (G) Typ av system

Vlj typ av system. Default =
Trycksattning

0-Trycksattning (P~ S): for system med dppen krets, t.ex. for tryckstegring av

vatten till en hdg byggnad

1-Circulation (HV-legacy): for Circulation HVAC-system som anvénder

Hydrovar Ramps Control

2-Cirkulation: for Cirkulations-HVAC med Pl-kontroll

P04.0.02 (G) Kontrolldge

Vilj kontrollage for pumpen. Default = Konstant
tryck

0-Styrdon (ALt ): enheten fungerar som ett styrdon med konstant varvtal.

Det kan endast anvéndas for en enhet i enkel drift.

1-Konstant tryck (CP): enheten upprétthaller ett konstant tryck oavsett

flodesvariation.

2-Proportionellt tryck (PP): enheten dkar tryckbdrvardet linjart i proportion

till flodet.

3-Prop. kvad. tryck: enheten dkar tryckborvardet (varde for faktiskt behov)

kvadratiskt i proportion till fladet.

4-Konstant flode: enheten varierar motorvarvtalet for att uppratthalla

konstant flode.

5-Konstant temperatur: enheten varierar motorvarvtalet for att uppratthalla

konstant temperatur.

6-Konstant niva: enheten varierar motorvarvtalet for att uppratthélla

konstant niva (t.ex. i en tank eller brunn).

7-Allmént: enheten varierar sin hastighet for att upprétthalla en konstant

allmén uppmétt volym.
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Parameter

Typ

Namn

Beskrivning

Virde

P04.0.03

(X+)

Justeringslage.

Vlj justeringslége.

0-Normal: motorvarvtalet 6kar ndr det uppmétta vardet &r lagre dn borvardet

och minskar ndr det uppmétta vardet ar hdgre &n borvardet.
1-Omvant: motorvarvtalet 6kar nar det uppmatta vardet ar hgre dn
bérvardet och minskar ndr det uppmétta vdrdet ar lagre an borvardet.

Default = Normal

P04.0.05

Startvarde

Definiera startvardet efter systemstopp p.g.a. uppnatt borvarde, i procentav. Min=0%

borvardet.

| ett trycksattningssystem stannar pumpen om bérvardet har uppnatts och
det inte forekommer nagon forbrukning. Pumpen startar igen nar trycket
faller under vardet for omstart (om borvardet t.ex. ar instéllt pa 10 bar,
innebar ett varde for omstart instéllt pa 90% att pumpen startar vid 9 bar).
Observera: om vérdet stalls in for 1agt (t.ex. under inloppstrycket) kommer
pumpen inte att starta. Vardet 100% gér denna parameter ineffektiv.

Max = 100 %
Default =100 %

P04.0.06

Automatisk start.

Vilj pumpstatus efter ett stromavbrott.

0-Nej (13): ndr strommen aterkommer sétts enheten till OFF.
1-Ja (SE5): ndr strommen aterkommer satts enheten till den status som var
aktiv fére stromavbrottet.

Default = Ja

P04.0.07

Konfiguration av lagsta
hastighet

Vlj hur pumpen ska bete sig nar minimihastigheten och bérvérdet uppnas. Default = Noll

[ lsge STALLDON valjer denna parameter pumpens beteende nar
hastighetshérvardet ar lagre &n minimihastigheten.

0-Noll hastighet (3): pumpen ndr hastighet 0 och stannar.
1-Min. hastighet (% »): pumpen fortsétter att uppratthalla
minimihastigheten.

hastighet

P04.0.09

Val av matenhet

Vélj den métenhet som anvénds av enheten.
0-Sl-enheter
1-Brittiska enheter

Default = Sl-enheter

P04.0.11

Tryckets mattenhet

Vilj mattenhet.
0-bar

1-psi

2t

3-kPa

4-MPa

5-mbar

6-m

7-cm

8-in

Default = bar

P04.0.12

Flodets mattenhet

Vélj mattenhet.
0-l/min

1-m3/s

2-m3/h
3-g/min

4-ls

Default = m3/h

P04.0.13

Temperaturens
mattenhet

Vélj mattenhet.
0-°C
1-°F
2-K

Default =°C

P04.0.14

Nivans mattenhet

Vélj mattenhet.
1-m

2t

3-tm

4-in

Default=m
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Parameter

Typ

Namn

Beskrivning

Virde

P04.0.15

Effektens mattenhet

Vilj méttenhet.
1-W

2-kw

3-MW

4-Hp

Default = kW

P04.0.16

(X+)

Energins mattenhet

Vilj mattenhet.
0-kWh

1-MWh

2-BTU

3-HPh

4-MJ

5-KJ

Default = kWh

P04.0.21

Borvarde 1 forval

Vlj kéllan for borvérde 1.

0-Analog (RnR): borvardets referens ges via en av de analoga ingangarna.

1-Parameter (PRr): borvardets referens ges via en av de avsedda
parametrarna.

Default = Parameter

P04.0.22

Borvarde 2 for val

Vilj kéllan for borvéardet.

0-Av (3FF): borvardet anvands inte.

1-Analog (RnR): borvardets referens ges via en av de analoga ingangama.

2-Parameter (PRr): borvardets referens ges via en av de avsedda
parametrarna.

Default = Parameter

P04.0.23

Borvarde 3 for val

Vilj kéllan for borvéardet.

0-Av: bdrvérdet anvands inte.
1-Analog: borvardets referens ges via en av de analoga ingangarna.

2-Parameter: barvardets referens ges via en av de avsedda parametrarna.

Default = Parameter

P04.0.24

(X+)

Borvarde 4 for val

Vilj kéllan for borvérdet.

0-Av: bdrvérdet anvands inte.
1-Analog: borvardets referens ges via en av de analoga ingangarna.

2-Parameter: barvardets referens ges via en av de avsedda parametrarna.

Default = Parameter
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7.4.2 S04.1 Borvarden

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P04.1.01 (G) Bérvarde hastighet 1 Vélj borvérdet. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*
P04.1.02 (G) Bérvérde hastighet 2 Valj borvardet. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P04.1.03 (G) Bérvarde hastighet 3 Vélj borvérdet. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P04.1.04  (G) Borvarde hastighet 4 Valj borvérdet. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*
P04.1.11 (G) Bérvarde tryck 1 Valj borvardet. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.12 (G) Bérvarde tryck 2 Vélj borvérdet. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.13 (G) Bérvérde tryck 3 Valj borvardet. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.14 (G) Bérvarde tryck 4 Vélj borvérdet. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.15  (G) Tryckbdrvarde Typ Denna parameter anger om bdrvérdet ska vara vid Default = Borvérde vid

nollflade (se parameter 4.2.06) eller vid maximalt flode ~ nollflode
(maxkurva). Alternativet Max Curve ar endast tillgdngligt
om enheten har de hydrauliska kurvorna lagrade i minnet

P04.1.16  (G) HO Tryck Om "Typ av tryckbdrvarde" (Parameter 04.1.15) &rinstalld  Min = P05.0.11
pa "Borvarde vid maxkurva" och antingen linjar eller Max = P05.0.12
kvadratisk kompensation &r aktiverad, anvands denna Default = 0.5 bar
parameter for att berdkna tryckbérvardet vid nollflode.

P04.1.21 (G) Borvarde flode 1 Valj borvardet. Min = P05.0.21

(X+) Max = P05.0.22

Default = 0 1/min®
P04.1.22 (G) Borvarde flode 2 Vélj borvérdet. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22

Default = 0 I/min®
P04.1.23 (G) Borvarde flode 3 Vélj borvardet. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22

Default = 0 I/min®
P04.1.24 (G) Borvarde flode 4 Vélj borvérdet. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22

Default = 0 1/min®
P04.1.31 (G) Borvarde temp. 1 Vélj borvérdet. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25 °C
P04.1.32 (G) Bérvéarde temp. 2 Valj borvardet. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32

Default = 25°C
“heroende p& pumpmodell
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.1.33 (G) Borvarde temp. 3 Vélj borvérdet. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25 °C
P04.1.34 (G) Bérvérde temp. 4 Valj borvardet. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.41 (G) Borvarde niva 1 Vélj borvérdet. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.42 (G) Borvarde niva 2 Valj borvardet. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.43 (G) Borvarde niva 3 Valj borvardet. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.44 (G) Borvarde niva 4 Vélj borvérdet. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.51 (G) Allmént bérvarde 1 Valj borvardet. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.52 (G) Allmént borvarde 2 Vélj borvérdet. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.53 (G) Allmént borvarde 3 Vélj borvérdet. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.54 (G) Allmént borvarde 4 Valj borvardet. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.60  (G) Begrdnsa sparande av Funktionen begransar antalet lagringar i internminnet. ~ Default = Nej
borvarde Aktiveras vid kontinuerlig skrivning av bérvardet av
faltbussen.
“beroende p& pumpmodell
7.4.3 S04.2 Installning
Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.2.00 (G) typ av férordning eller Denna parameter anger om regleringen ar baserad pa Default = Hydrovar
kontroll Hydrovar Ramps-styming eller Pl-styrning. Se parameter i
undermeny 04.2.xx
P04.2.01 (G) Omrade Vilj instéliningsomrade. Min=1%
Denna parameter definierar ett intervall runt borvérdet ~ Max = 100 %
som en procentandel av borvardet. Nar det uppmatta Default =20 %
vardet ar utanfor omradet anvénder systemet ramp 1 och
2. Nér det uppmétta vardet &r innanfor omradet anvander
systemet ramp 3 och 4.
P04.2.02  (G) Hysteres Vilj instéliningshysteres. Min=1%
Denna parameter definierar ett intervall, runt borvérdet, ~ Max = 100 %
som &r en procentandel av omradet. Granserna for Default = 90 %

hysteresintervallet definierar véxlingen mellan
accelerations- och retardationsramper.
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.2.06  (G) Lyfthastighet Vilj det hastighetsvérde vid vilket borvardet borjar 6ka, om Min = P04.2.31
en lyftning har stallts in. Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.2.07  (G) Linjér lyftning Vilj den linjdra borvardesokningen vid maximal hastighet, Min =0 %
som en procentandel av borvardet, for att kompensera for - Max = 200 %
friktionsforluster. Default=0%

Okningen ér linjér och bérjar fran 0% ndr motorvarvtalet
motsvarar LYFTHASTIGHET, upp till LINJAR LYFTNING vid
max. motorvarvtal.

P04.2.08  (G) Kvadratisk lyftning Vilj den kvadratiska borvardesékningen vid maximal Min=0%
(X+) hastighet, som en procentandel av borvardet, for att Max = 999 %
kompensera for friktionsforluster. Default = 0%

Okningen &r kvadratisk och borjar frdn 0% nar
motorvarvtalet motsvarar LYFTHASTIGHET, upp till
KVADRATISK LYFTNING vid max. motorvarvtal.

P04.2.11  (G) Ramp 1 Vilj snabb accelerationstid. Min=1s"
Denna ramp anvinds nar motorvarvtalet ar hégre an MIN.  Max = 250's”
HASTIGHET och det uppmatta vérdet ligger utanfor det Default = 10"
intervall som definieras av OMRADE.

P04.2.12 (G) Ramp 2 Vilj snabb retardationstid. Min= 15"
Denna ramp anvinds nar motorvarvtalet ar hogre an MIN.  Max = 250's”
HASTIGHET och det uppmatta vérdet ligger utanfor det Default = 105"
intervall som definieras av OMRADE.

P04.2.13 (G) Ramp 3 Vilj langsam accelerationstid. Min= 15"
Denna ramp anvands nar det uppmatta vardet liggerinom Max = 999 sh
det intervall som definieras av OMRADE. Default=70s"

P04.2.14  (G) Ramp 4 Vilj ldngsam retardationstid. Min=1s"
Denna ramp anvénds nar det uppmatta vardet ligger inom  Max = 999 s
det intervall som definieras av OMRADE. Default=70s"

P04.2.15 (G) Ramphastighet min Vlj ramptid for min. acceleration. Min=0.15"

acceleration Denna ramp anvinds nar motorvarvtalet ar lagre an MIN. ~ Max = 25"
HASTIGHET. Default =2
P04.2.16 (G) Ramphastighet min Vlj ramptid for min. retardation. Min=0.15"
retardation Denna ramp anvinds nar motorvarvtalet ar lagre &n MIN. ~ Max = 25"
HASTIGHET. Default = 25"
P04.2.21 (G) Pl-kontroll - Kp Vlj den proportionella konstanten fér Pl-kontrollen Min = 0"

Max = 10000
Default = 0.5

P04.2.25 (G) Pl-kontroll - Ti Ti &r den integrerade tidsvariabeln som anvands med Min =05
forstarkningen (Kp) for att stélla in Pl-regleringen Max = 10000 5"
(Proportional-Integral). Default = 0.5 "

- Om styrsystemet ar "jaktande" (oscillerande) eller
instabilt kan du stabilisera det genom att antingen minska
forstarkningen (Kp) eller 6ka integraltiden (Ti).

- Om systemet ar for langsamt for att reagera kan du géra
det mer responsivt genom att 6ka forstarkningen (Kp).
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P04.2.31  (G) Min. hastighet Vélj pumpens min. hastighet. Min =0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®
P04.2.32  (G) Max. hastighet Valj pumpens max. hastighet. Min = 2000 rpm"
Max = 4100 rpm"
Default = 3600 rpm”

P04.2.35  (G) Min. varvtalstid Vélj hur 13ng tid motorn ska gd pa lagsta varvtal innan den Min =05
stannar helt. Max=100s
Denna parameter ar endast aktiv om parametern Default=1s
KONFIGURATION AV LAGSTA HASTIGHET &r instélld pa "Noll
hastighet".

“heroende p& pumpmodell

7.4.4 S04.3 Trosklar

Parameter  Typ Namn Beskrivning Vdrde

P04.3.00 (G) Automatisk aterstéllning av  Valj typ av feldterstélining. Default = Ja

fel
0-Nej (R0): vid fel forblir enheten stoppad i véntan pé en
feldterstallning av anvéndaren.
1-Ja (4€5): enheten aterstéller felet automatiskt, om
méjligt, upp till maximalt fem génger pé en timme.

P04.3.01 (G) Tryck - Minsta trskelvarde  V&lj minsta troskelvdrde: om vardet inte nds inom Min = P05.0.11
parametern P01.0.40 "Fordrdjning lagsta troskelvarde”,  Max = P05.0.12
stannar enheten och ger felet "E22 Minsta troskelvarde".  Default = 0 bar

P04.3.02 (G) Flode - Minsta troskelvdrde  Valj minsta troskelvérde: om vardet inte nds inom Min = P05.0.21

(X+) parametern P01.0.40 "Fordrdjning lagsta troskelvarde",  Max = P05.0.22
stannar enheten och ger felet "E22 Minsta troskelvarde".  Default =0 1/min

P04.3.03 (G) Temperatur - Minsta Valj minsta troskelvarde: om vérdet inte nds inom Min = P05.0.31

(X+) troskelvarde parametern P01.0.40 "Fordrdjning lagsta troskelvarde”,  Max = P05.0.32
stannar enheten och ger felet "E22 Minsta troskelvarde".  Default =-50°C

P04.3.04 (G) Nivd - Minsta troskelvrde  V&lj minsta troskelvérde: om vardet inte nds inom Min = P05.0.41

(X+) parametern P01.0.40 "Fordrdjning lagsta troskelvarde",  Max = P05.0.42
stannar enheten och ger felet "E22 Minsta troskelvarde".  Default=0m

P04.3.05 (G) Allmént - Minsta Valj minsta troskelvarde: om vérdet inte nds inom Min = P05.0.51

(X+) troskelvarde parametern P01.0.40 "Fordrdjning lagsta troskelvarde",  Max = P05.0.52
stannar enheten och ger felet "E22 Minsta troskelvarde".  Default = P05.0.51

P04.3.10  (G) Fordréjning ldgsta Vlj tidsfordrojning for skydd mot lagsta troskelvérde. Min=1s

troskelvarde Denna fordréjning ar den tid som systemet har pa sigatt ~ Max =100
nd det lagsta troskelvdrdet: om det inte nds stannar Default=2s
enheten och ger felet "E22 Minsta troskelvérde".

P04.3.11 (G) Fordrdjning vid vattenbrist  Valj tidsférdréjning for skydd mot vattenbrist (LOW). Min=1s
Denna fordrdjning ar den tid som forflyter mellan Max=100s
oppningen av LOW-kontakten och den faktiska Default=2s

aktiveringen av felet "E21 Inget vatten (LOW)".
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7.4.5 S04.4 Testkorning

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P04.4.01 (G) Testkdrningens varvtal Valj motorvarvtal for testkdrningen. Min =0 rpm"
Max = P04.2.32
Default = 1200 rpm”
P04.4.02 (G) Testkdrningens timeout Vilj tiden som ska forflyta innan testkdrningen startar. Min=0h
Pumpen far inte vara i drift den instéllda tiden i denna Max =255h
parameter for att testkdringen ska startas. For att Default=100h

TESTKORNINGEN ska fa kéras maste den digitala
START/STOP-ingéngen vara stangd.

P04.4.03  (G) Testkdrningstid Vilj testkdrningens varaktighet. Min=0s
Max =180s
Default =55

P04.4.05 Testkormingens kommando  Valj ON for att starta testkdrningen manuellt. Default = Av

“beroende p& pumpmodell

7.4.6 S04.5 Borvardesforskjutning

Parameter  Typ Namn Beskrivning Vdrde
P04.5.01 (G) Funktion for Vilj typ av funktion for borvardesférskjutning. Default = Av
(X+) borvardesforskjutning 0-Av: funktionen for bérvardesforskjutning ar inaktiverad.

1-SSV1: funktionen for bérvardesférskjutning ar aktiverad
och endast SSV1 (varde 1 for bérvardesforskjutning)
anvands.

2-55V2: funktionen for borvardesforskjutning ar aktiverad
och endast SSV2 (varde 2 for bérvardesforskjutning)
anvands.

3-Full: funktionen for borvardesforskjutning ar aktiverad
och bade SSV1 och SSV2 anvénds.

P04.5.02 (G) Ingang for Vlj den storhet som anvands som referens for funktionen  Default = Tryck for
(X+) barvardesforskjutning for borvardesforskjutning. borvardesforskjutning
0-Tryck for borvéardesforskjutning: den analoga ingang som
arinstélld pa Tryck for borvardesforskjutning.
1-Tryck: den analoga ingang som ar instélld pa Tryck.
2-Flode: den analoga ingang som ar installd pa Flode.
3-Temperatur: den analoga ingang som ar instélld pd
Temperatur.
4-Niva: den analoga ingdng som &r installd pa Niva.
5-Allmant: den analoga ingang som ar installd pa Allmant.

P04.5.05 (G) VARDE 1 for Vilj det onskade borvardet for den forsta sektionen av Min = -
(X+) borvardesforskjutning funktionen for borvardesforskjutning. Max = -

Default=0
P04.5.06 (G) VARDE 2 for Vlj det 6nskade borvardet for den andra sektionen av Min = -
(X+) borvardesforskjutning funktionen for borvardesforskjutning. Max = -

Default=0
P04.5.10  (G) Borvardesforskjutning X1 Valjingdngsvérdet for borvardesforskjutning vid vilket Min =-

(X+) varde 1 for borvardesforskjutning bérjar frskjutas mot Max = P04.5.11
bérvardet. Default=0
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.5.11  (G) Borvardesforskjutning X2 Valjingangsvardet for borvardesforskjutning vid vilket Min = P04.5.10
(X+) borvardet anvands. Max = P04.5.12
Default=0
P04.5.12  (G) Borvardesforskjutning X3 Valjingdngsvardet for bérvardesforskjutning vid vilket Min = P04.5.11
(X+) borvardet borjar forskjutas mot varde 2 for Max = P04.5.13
borvardesforskjutning. Default =0
P04.5.13  (G) Borvardesforskjutning X4 Valjingangsvardet for borvardesforskjutning vid vilket Min = P04.5.12
(X+) véarde 2 for borvardesforskjutning anvéands. Max = -
Default=0

7.4.7 S04.6 Rorfyllning

Parameter

Typ

Kontrollera hydraulsystemets fylining nér det inte &r trycksatt, fér att undvika vattenslag.

Nér funktionen &r aktiverad startar den om det uppmaétta trycket ar under tréskelvérdet fér

rérfylining och nagot av féljande intraffar:

e Enheten ar tillkopplad

e Start/stopp-kontakten vaxlar fran éppen till stangd

* Enheten arinstalld pd ON

e Ettfel aterstalls.

Nér funktionen &r aktiv kdrs enheten med lagsta hastighet under rérfyliningens

stabiliseringstid och trycket 6vervakas:

e Om trycket ar konstant under stabiliseringstiden dkas hastigheten med vérdet for dkning
av rérfyliningshastigheten och trycket dvervakas igen under ytterligare en stabiliseringstid
osv.

e Om trycket inte &r konstant 6kas inte hastigheten

o Om réryliningens tréskelvérde uppnas under rérfyliningstiden, vaxlar enheten till installd
standard styrning.

Parametern for rérfyliningsfunktionen gdr det majligt att inaktivera funktionen eller vélja status

fér enheten om rérfyliningens tréskelvarde inte uppnas inom rériyliningstiden.

Namn Beskrivning Vdrde

P04.6.01

(G)

Rorfyllningsfunktion Med denna parameter kan du inaktivera Default = Inaktiverat
rorfyliningsfunktionen eller valja enhetens status om
rorfyliningens troskelvarde inte uppnas.

0-Inaktiverad: rorfyliningsfunktionen &r inaktiverad.
1-Larm (RLR): om rorfyliningsfunktionen inte fungerar
genereras larmet A29 Rorfylningslarm och enheten
fortsatter sin funktion.

2-Fel (Err): om rorfylIningsfunktionen inte fungerar
genereras felet E29 Fel vid fylning av rér och enheten
stannar.

Nar rorfyliningsfunktionen kors ar Minsta troskelvarde
inaktiverat.

P04.6.03

(G)

Rorfyllningens troskelvarde  Valj det tryck som systemet maste uppna for att avsluta Min = P05.0.11
rorfyliningsfunktionen. Max = P05.0.12
Default = 2 bar
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P04.6.05  (G) Rorfyllningstid Vélj den maximala tid som ges till rorfylningsfunktionen ~ Min =0
for att uppna RORFYLLNINGENS TROSKELVARDE. Max =999 s
Default=180's
P04.6.06  (G) Max. rorfyllningspumpar ~ Valj antalet pumpar som ska kdras samtidigt under Min =1
rorfyliningsfunktionen. Max = P06.0.02
Default = 1
P04.6.10  (G) Rorfyllnings stabil tid Vélj den tid som enheten ska kontrollera om det uppmétta Min =15

trycket dr stabilt. Trycket anses vara stabilt om dess varde  Max = P04.6.05
liggerinom det OMRADE som berdknats pa borvardet, Default =55
centrerat pd det uppmatta trycket i borjan av aktuell stabil

tid.

P04.6.15  (G) Rorfyllnings hastighetssteg ~ Valj hur mycket hastighet, i procent av den maximala Min=5%
hastigheten, som enheten ska ldgga till den aktuella Max = 100 %
hastigheten om det uppmétta trycket dr stabilt under Default =10 %

RORFYLLNINGS STABILTID.

66 EXM - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning



sv - Overséattning av bruksanvisning i original

7.5 MO5 Installningar for 1/0
7.5.1 S05.0 Matomraden

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P05.0.00 Kallans aktuella vérde Viljingang for det styrda vardet. Default = Auto Al

0-Auto Al (Rut): det faktiska vardet forknippas automatiskt
med den analoga ingang som ar instélld pa kontrollagets
styrda volym.

1-Delta Al (d i): det faktiska vardet motsvarar den absoluta
skillnaden mellan tvd analoga ingdngar som &r installda pa
kontrollégets styrda volym.

2-Auto Al - Lag (LOU): det faktiska vardet motsvarar det
lagsta vardet for de analoga ingangar som ar installda pa
kontrolldgets styrda volym.

3-Auto Al - Hog (k 10): det faktiska vardet motsvarar det
hogsta vardet for de analoga ingangar som ar instéllda pa
kontrollédgets styrda volym.

4-Val av DI (2 #1): det analoga vardet valjs via den digitala
ingdngens status som ar installd pa funktion "sensorval
112",

5-Sensorlost deltatryck eller flode (St ): Det faktiska vardet
uppskattas med hjalp av de hydrauliska kurvorna lagrade i
minnet, om sddana finns.

6-Sensored eller Sensorless Delta Pressure: Det faktiska
vardet kopplas automatiskt till den analoga ingdngen
installd som "Tryck". Om den analoga ingéngen inte &r
tillganglig kommer det faktiska vérdet att uppskattas med
hjalp av de hydrauliska kurvorna lagrade i minnet, om
sadana finns.

P05.0.01 Stélldon - nollvarde Vlj nollvérdet for aterkopplingssensorn for reglering. Min =0 rpm
Max = 9999 rpm
Default =0 rpm

P05.0.02 Stalldon - full skala Vilj full skala for aterkopplingssensom for reglering. Min =0 rpm
Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm

P05.0.11 (G) Tryck - nollvérde Vlj nollvardet for aterkopplingssensorn for reglering. Min = -5 bar"
Max = 10 bar"
Default = 0 bar"

P05.0.12  (G) Tryck - full skala Vlj full skala for aterkopplingssensorn for reglering. Min = 0 bar”
Max = 100 bar"
Default = 10 bar"

P05.0.21  (G) Fléde - nollvdrde Valj nollvérdet for aterkopplingssensorn for reglering. Min = 0 I/min®
(X+) Max = 9999 |/min*
Default = 0 I/min®
P05.0.22  (G) Flde - full skala Vlj full skala for aterkopplingssensorn for reglering. Min =0 I/min®
(X+) Max = 9999 I/min*
Default = 100 I/min®
P05.0.31 (G) Temperatur - nollvérde Vlj nollvardet for dterkopplingssensorn for reglering. Min =-100°C
(X+) Max = 9999 °C
Default = 0°C
P05.0.32  (G) Temperatur - full skala Vlj full skala for aterkopplingssensorn for reglering. Min =-100°C
(X+) Max = 9999 °C

Default = 100 °C
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P05.0.41  (G) Niva - nollvarde Vlj nollvéardet for aterkopplingssensorn for reglering. Min =-999 m"
(X+) Max = 9999 m"
Default =0 m"
P05.0.42  (G) Niva - full skala Vlj full skala for aterkopplingssensorn for reglering. Min =-999 m"
(X+) Max = 9999 m"
Default =10 m"
P05.0.51  (G) Allmant - nollvérde Vlj nollvardet for aterkopplingssensorn for reglering. Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default=0
P05.0.52  (G) Allmént - full skala Vlj full skala fér aterkopplingssensorn for reglering. Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default =100
P05.0.61  (G) SPS Tryck - nollvérde Vlj nollvérdet for tryckgivaren som anvénds for funktionen Min = -1 bar
(X+) for borvardesforskjutning. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P05.0.62  (G) SPS Tryck - full skala Vilj full skala for tryckgivaren som anvands for funktionen  Min = 0 bar
(X+) for borvardesforskjutning. Max = 999 bar

Default = 10 bar

“beroende p& pumpmodell

7.5.2 S05.1 Analoga ingangar

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P05.1.01 Analog ingang 1, Funktion  Valj funktion fér den analoga ingangen. Default = Tryck
0-Av (3FF): den analoga ingangen ar inaktiverad.
1-Tryck (Pr€): en tryckgivare dr ansluten till den analoga
ingangen.
2-Borvarde (SEk): en borvardesreferens ar ansluten till den
analoga ingangen.
3-Flgde: en flodesgivare ar ansluten till den analoga
ingdngen.
4-Temperatur: en temperaturgivare ar ansluten till den
analoga ingangen.
5-Niva: en nivagivare &r ansluten till den analoga
ingangen.
6-Allmént: en allmdn ingdng ar ansluten till den analoga
ingdngen.
7-Borvdrdesforskjutning: en ingang som anvands for
funktionen for borvardesforskjutning ar ansluten till den
analoga ingangen.
P05.1.02 Analog ingdng 1, typ Vél typ av analog signal som &r ansluten till den analoga  Default = 4+20 mA
ingdngen.
0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V
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Parameter  Typ

Namn

Beskrivning

Virde

P05.1.11

Analog ingang 2, Funktion

Vlj funktion for den analoga ingangen.

0-Av (3FF): den analoga ingangen ar inaktiverad.

1-Tryck (Pr€): en tryckgivare dr ansluten till den analoga
ingdngen.

2-Borvarde (SEk): en borvardesreferens ar ansluten till den
analoga ingangen.

3-Flgde: en flodesgivare ar ansluten till den analoga
ingangen.

4-Temperatur: en temperaturgivare r ansluten till den
analoga ingangen.

5-Niva: en nivagivare &r ansluten till den analoga
ingdngen.

6-Allmént: en allmdn ingdng ar ansluten till den analoga
ingdngen.

7-Borvdrdesforskjutning: en ingang som anvands for
funktionen fdr borvardesfdrskjutning &r ansluten till den
analoga ingangen.

Default = Av

P05.1.12

Analog ingdng 2, typ

Val typ avanalog signal som ar ansluten till den analoga
ingdngen.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

Default = 4+20 mA

P05.1.21 (X+)

Analog ingdng 3, Funktion

Vlj funktion for den analoga ingangen.

0-Av: den analoga ingangen &r inaktiverad.

1-Tryck: en tryckgivare dr ansluten till den analoga
ingangen.

2-Borvérde: en borvardesreferens dr ansluten till den
analoga ingangen.

3-Flgde: en flodesgivare ar ansluten till den analoga
ingdngen.

4-Temperatur: en temperaturgivare ar ansluten till den
analoga ingangen.

5-Niva: en nivagivare &r ansluten till den analoga
ingangen.

6-Allmént: en allmén ingdng ar ansluten till den analoga
ingangen.

7-Borvdrdesforskjutning: en ingdng som anvands for
funktionen for bérvardesforskjutning ar ansluten till den
analoga ingangen.

Default = Av

P05.1.22  (X+)

Analog ingdng 3, typ

Vil typ avanalog signal som dr ansluten till den analoga
ingangen.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+=10V
3-2+10V

Default = 4+20 mA
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde

P05.1.31  (X+) Analog ingang 4, Funktion  Valj funktion for den analoga ingangen. Default = Av

0-Av: den analoga ingangen &r inaktiverad.

1-Tryck: en tryckgivare dr ansluten till den analoga
ingdngen.

2-Borvdrde: en borvardesreferens ar ansluten till den
analoga ingangen.

3-Flgde: en flodesgivare ar ansluten till den analoga
ingangen.

4-Temperatur: en temperaturgivare r ansluten till den
analoga ingangen.

5-Niva: en nivagivare &r ansluten till den analoga
ingdngen.

6-Allmént: en allmén ingdng ar ansluten till den analoga
ingdngen.

7-Borvdrdesforskjutning: en ingang som anvands for
funktionen fdr borvardesfdrskjutning &r ansluten till den
analoga ingangen.

P05.1.32  (X+) Analog ingdng 4, typ Vil typ av analog signal som dransluten till den analoga  Default = 4+20 mA
ingdngen.

0-0+20 mA
1-4+-20 mA
2-0-10V
3210V
P05.1.50 Typ av analogt styrdon Vlj den typ av styrdonsprofil som ska anvandas nér Default = Hydrovar HVL
borvérdet for styrdonslaget ér instéllt pd analog ingang.

0-Hydrovar HVL (+L): profilen &r samma som anvénds i
Hydrovar HVL, se motsvarande diagram.

1-Manuell: profilen kan justeras via de avsedda
parametrama.
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7.5.3 S05.2 Digitala ingangar

Parameter

Typ

Namn

Beskrivning Virde

P05.2.03

Digital ingang 3,
Funktion

Vlj funktion for den digitala ingangen. Default = Endast kérning

0-Inaktiverad: funktionen anvands inte

1-Borvardesvaxling (SES): anvand den digitala ingangen for att véxla mellan
bérvarden.

2-Sensorval 1/2 (S 12): anvand den digitala ingangen for att véxla mellan
analog givare 1 och analog givare 2.

3-Min. hastighet (7 »): sting den digitala ingdngen for att kéra motorn med
ldgsta varvtal.

4-Max. hastighet (R2): sting den digitala ingangen for att kdra motorn
med hdgsta varvtal.

5-Endast korning (5rn): stang den digitala ingangen for att kéra motorn
med hdgsta varvtal, vilket forbigar de flesta fel.

6-Aerstallning av fel (-E5): sting den digitala ingangen for att aterstalla
feltillstandet.

7-Externt fel (E2€): 6ppna den digitala ingdngen for att aktivera feltillstandet
"E16 Externt fel for digital ingang".

8-Externt larm (E2R): 6ppna den digitala ingangen for att aktivera
larmtillstandet "A16 Externt larm for digital ingéng".

9-Val av parameteruppsattning: Sting den digitala ingangen for att byta
parameteruppsattning

P05.2.04

(X+)

Digital ingdng 4,
Funktion

Vlj funktion for den digitala ingdngen. Default = Inaktiverat

0-Inaktiverad: funktionen anvands inte

1-Borvardesvaxling: anvand den digitala ingangen for att vaxla mellan
horvérden.

2-Sensorval 1/2: anvénd den digitala ingdngen for att vaxla mellan analog
givare 1 och analog givare 2.

3-Min. hastighet: sténg den digitala ingdngen for att kéra motorn med
ldgsta varvtal.

4-Max. hastighet: stang den digitala ingdngen for att kdra motorn med
hdgsta varvtal.

5-Endast kdrning: sténg den digitala ingangen for att kdra motorn med
hdgsta varvtal, vilket forbigar de flesta fel.

6-Aterstallning av fel: stang den digitala ingangen for att aterstalla
feltillstandet.

7-Externt fel: 6ppna den digitala ingangen for att aktivera feltillstandet "E16
Externt fel for digital ingang".

8-Externt larm: 8ppna den digitala ingangen for att aktivera larmtillstandet
"A16 Externt larm for digital ingang".

9-Val av parameteruppséttning: Stang den digitala ingangen for att byta
parameteruppsattning
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Parameter

Typ

Namn

Beskrivning Varde

P05.2.05

(X+)

Digital ingang 5,
Funktion

Vlj funktion for den digitala ingangen. Default = Inaktiverat

0-Inaktiverad: funktionen anvands inte

1-Borvardesvaxling: anvand den digitala ingangen for att vaxla mellan
bérvarden.

2-Sensorval 1/2: anvénd den digitala ingdngen for att vaxla mellan analog
givare 1 och analog givare 2.

3-Min. hastighet: sténg den digitala ingdngen for att kéra motorn med
ldgsta varvtal.

4-Max. hastighet: stang den digitala ingdngen for att kdra motorn med
hdgsta varvtal.

5-Endast kdrning: sténg den digitala ingangen for att kdra motorn med
hdgsta varvtal, vilket forbigar de flesta fel.

6-Aterstallning av fel: stang den digitala ingangen for att aterstalla
feltillstandet.

7-Externt fel: 6ppna den digitala ingangen for att aktivera feltillstandet "E16
Externt fel for digital ingéng".

8-Externt larm: 8ppna den digitala ingangen for att aktivera larmtillstandet
"A16 Externt larm for digital ingang".

9-Val av parameteruppséttning: Stang den digitala ingangen for att byta
parameteruppsattning

7.5.4 S05.3 Analog utgang

Parameter

Typ

Namn

Beskrivning Vdrde

P05.3.01

Analog utgang, Funktion ~ Valj funktion for den analoga utgéngen. Default = Motorvarv

0-Faktiskt vérde (UAL): den analoga utgdngen aterger
aktuellt uppmatt vérde.

1-Faktiskt erford. vérde (EFF): den analoga utgangen
dterger faktiskt erforderligt vérde.

2-Motorvarvtal: den analoga utgéngen dterger
motorvarvtalet.

3-Motorns belastning (PUr): den analoga utgéngen
aterger motoreffekten.

4-Motorstrdm (Eur): den analoga utgangen aterger
motorns faktiska stromforbrukning.

5-AN1 Vérde (Rn 1): den analoga utgdngen aterger avlast
vérde pd analog ingang 1.

6-AN2 Vérde (Rn2): den analoga utgdngen aterger avlast
varde pd analog ingang 2.

7-AN3 Vérde: den analoga utgdngen aterger avlast varde
pd analog ingang 3.

8-AN4 Vérde: den analoga utgdngen aterger avlast varde
pd analog ingang 4.

9-Temperatur: den analoga utgédngen aterger uppmatt
vérde for vatsketemperatur.

10-Flédeshastighet: den analoga utgéngen aterger
uppmatt flode.

11-Ingangsvarde SPS: den analoga utgdngen aterger
aktuellt vérde for analog ingang for funktion for
horvardesforskjutning.
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Parameter  Typ Namn

Beskrivning Varde

P05.3.02 Analog utgéng, Typ

Vilj typ av analog utgang.

Default = 4+20 mA

0-0+20 mA

1-4+20 mA

2-0=10V

3-2+10V
7.5.5 S05.4 Digitala utgangar
Parameter  Typ Namn Beskrivning Vdrde
P05.4.01 Reld 1, Funktion Vlj funktion for relaet. Default = Fel

0-Av (3FF): reldet ar inaktiverat

1-Effekt (Pur): reldet &r aktivt nar enheten ar ansluten till
elnatet.

21 drift (run): reldet ar aktivt nar motorn &rigang.
3-Motoruppvarmning (FhE): reldet ar aktivt nar
motoruppvarmningsfunktionen ar aktiv.

A-Fel (E-r): reldet ar aktivt nar inget fel &r aktivt.

5-Larm eller fel (RLR): reldet ar aktivt nar inget larm eller fel
ar aktivt.

6-Pa (On): reldet ar aktivt nar enheten ar i status Pa (inte i
drift men redo for drift).

7-Atersté|lning av fel (~ES): reldet ar aktivt nar parametern
"Automatisk aterstéllning av fel" ar instélld pa "Ja" och det
maximala antalet automatiska aterstallningar har uppnatts.

P05.4.02 Reld 2, Funktion

7.5.6 S05.8 Kalibreringar

Parametrarna i denna meny anvands for att kalibrera métningen av de sensorer som &r

Vlj funktion for reldet. Default = | drift
0-Av (3FF): reldet ar inaktiverat

1-Effekt (Pur): reldet &r aktivt nar enheten ar ansluten till
elnatet.

2-1 drift (run): reldet &r aktivt ndr motorn arigang.
3-Motoruppvarmning (FhE): reldet ar aktivt nar
motoruppvarmningsfunktionen ar aktiv.

A-Fel (E-r): reldet ar aktivt nar inget fel &r aktivt.

5-Larm eller fel (RLR): reldet ar aktivt nar inget larm eller fel
ar aktivt.

6-Pa (On): reldet ar aktivt nar enheten ar i status Pa (inte i
drift men redo for drift).

7-/f\tersté||ning av fel (~€5): reldet ar aktivt nar parametern
"Automatisk aterstéllning av fel" ar instélld pa "Ja" och det
maximala antalet automatiska aterstallningar har uppnatts.

anslutna till de analoga ingangarna samt aktiveringen av den analoga utgangen.

Analoga ingangar - hydrovar X, hydrovar X+

Kalibreringen av den analoga ingédngen innebér att det varde som mats av enheten (hydrovar
X eller hydrovar X+) jdmfdrs med det varde som mats av en extern referenssensor.

Méatningen boér utforas vid tva punkter, som helst ska motsvara 10% och 90% av den analoga

signalens fulla skala.

Exempel pa konfiguration:

e P05.1.01=1-Tryck
e P05.0.11 =0 bar
e P05.0.12=10bar
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Definitioner:

e "Verkliga varden 1 och 2": tryckvarden uppmatta av den externa sensorn vid 10% och 90%
av fullt skala
e "lLasvarden 1 och 2":varden som lases av hydrovar X eller hydrovar X+ via parameter

"P03.0.1 - Aktuellt tryck" vid samma punkter.

Instéliningar som ska slutféras:

. P05.8.02 (Al 1 Forstarkning) = (Aktuellt varde 2 - Aktuellt varde 1) + (Last varde 2 - Last
varde 1)

. P05.8.01 (Al 1 Offset) = Aktuellt varde 1 - (Last varde 1 x P05.8.02).

Analog utgang - hydrovar X+

Kalibreringsférfarandet f6r den analoga utgadngen innebéar att det faktiska spannings- eller

stromvérdet som mats vid uttagen AO1 (14) och GND (15) jamférs med det varde som avlases

via parameter P03.3.20.

Exempel pa kalibrering:

. P05.8.45 (Analog utgang Forstarkning) = (Aktuellt varde 2 - Aktuellt varde 1) + (Last varde
2 - Lastvarde 1)

e P05.8.44 (Offset for analog utgang) = Aktuellt vérde 1 - (Last vérde 1 x P05.8.45).

Tabell 6ver parametrar

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P05.8.01 Analog ingang 1, offset Vilj forskjutning vid nollvérde for analog ingang. Min =-100
Max =100
Default=0
P05.8.02 Analog ingang 1, Vilj forstérkning fér analog ingdng. Min=0
forstarkning Max=1.5
Default = 1
P05.8.11 Analog ingang 2, offset Vilj forskjutning vid nollvérde for analog ingang. Min =-100
Max =100
Default=0
P05.8.12 Analog ingang 2, Vilj forstarkning fér analog ingang. Min=0
forstarkning Max=1.5
Default = 1
P05.8.21  (X+) Analog ingang 3, offset Vilj forskjutning vid nollvérde for analog ingang. Min =-100
Max = 100
Default=0
P05.8.22  (X+) Analog ingang 3, Vilj forstérkning for analog ingang. Min=0
forstarkning Max=15
Default = 1
P05.8.31 (X+) Analog ingang 4, offset Vilj forskjutning vid nollvérde for analog ingang. Min =-100
Max = 100
Default=0
P05.8.32  (X+) Analog ingang 4, Vilj forstérkning for analog ingang. Min=0
forstarkning Max=15
Default = 1
P05.8.44 Offset AO 1 OFFSET-parametern dr en additiv konstant som appliceras  Min =-100 mA
pa den analoga utsignalen och forskjuter hela Max = 100 mA

utmatningsomradet. Justering av OFFSET korrigerar for ~ Default = 0 mA
nollpunktsfel i utsignalen

P05.8.45 Gain AO 1 GAIN-parametern dr en multiplikator som appliceraspa ~ Min=0
den analoga utgangssignalen, som styr lutningen pd Max = 1.5
utgangen. Justering av GAIN korrigerar for skalningsfel i Default = 1
utsignalen.
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7.6 M06 Multipump
7.6.1 S06.0 Konfiguration

Parameter  Typ Namn

Beskrivning Varde

P06.0.01 (G) Systemkonfiguration

Vilj systemkonfiguration. Default = Enskild pump

0-Enskild pump (5nG): enheten dr instélld for att arbeta
ensam, utan interaktioner med andra enheter.

1- Seriell kaskad (RSE): i denna konfiguration arbetar flera
enheter tillsammans, anslutna via RS485 -grénssnittet.
Endast den senast startade enheten varierar sin hastighet,
medan de enheter som redan dr igang arbetar med max.
hastighet.

2-Synkron kaskad (154): i denna konfiguration arbetar
flera enheter tillsammans, anslutna via RS485 -
granssnittet. Alla enheter som kdrs arbetar med samma
variabla hastighet.

P06.0.02 (G) Max. enheter

Vilj det maximala antalet enheter som kan kéras samtidigt Min =1
i ett flerpumpsystem. Max = -
Default =6

P06.0.03 Adress for flera pumpar

Vélj pumpadress i ett flerpumpsystem. Min =1
| ett flerpumpsystem har varje enhet en unik adress, med ~ Max = -
ett varde fran 1 till 8. Default = 1

P06.0.04 (R)

R Karta over flerpumpsystem
(A)

Visar kartan dver enheterna som kan inga i
flerpumpsystemet.

P06.0.05 (R) Flerpumpsystemets prioritet

7.6.2 S06.1 Installning

Visar flerpumpsystemets prioritet.

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P06.1.11  (G) Tryck - 6kningsvarde Vilj den faktiska okningen av vardet for flerpumpsystemet. Min = 0 bar"
Detta vérde, tillsammans med den faktiska okningenav ~ Max = P05.0.12
vardet, kommer att anvandas for att berdkna det effektiva  Default = 0.35 bar"
erforderliga vardet i ett flerpumpsystem.
P06.1.12  (G) Tryck - minskningsvérde Vlj den faktiska minskningen av vérdet for Min = 0 bar”
flerpumpsystemet. Max = P05.0.12
Detta varde, tillsammans med den faktiska minskningen av Default = 0.15 bar”
vardet, kommer att anvandas for att berdkna det effektiva
erforderliga vardet i ett flerpumpsystem.
P06.1.21  (G) Flode - 6kningsvarde Valj den faktiska okningen av vardet for flerpumpsystemet. Min = 0 /min®
(X+) Detta vérde, tillsammans med den faktiska okningenav ~ Max = P05.0.22
vardet, kommer att anvindas for att berakna det effektiva  Default = 0.35 I/min®)
erforderliga vardet i ett flerpumpsystem.
P06.1.22  (G) Fléde - minskningsvarde  Valj den faktiska minskningen av vardet for Min =0 I/min®
(X+) flerpumpsystemet. Max = P05.0.22

“heroende p& pumpmodell

Detta vérde, tillsammans med den faktiska minskningen av Default = 0.15 I/min®
véardet, kommer att anvandas for att berdkna det effektiva
erforderliga vérdet i ett flerpumpsystem.
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P06.1.31 (G) Temperatur - 6kningsvarde  Valj den faktiska Gkningen av vardet for flerpumpsystemet. Min = 0°C
(X+) Detta vérde, tillsammans med den faktiska okningenav ~ Max = P05.0.32

vardet, kommer att anvandas for att berikna det effektiva  Default = 1.5 °C
erforderliga vardet i ett flerpumpsystem.

P06.1.32  (G) Temperatur - Vlj den faktiska minskningen av vérdet for Min=0°C
(X+) minskningsvarde flerpumpsystemet. Max = P05.0.32
Detta vérde, tillsammans med den faktiska minskningen av Default = 1.5 °C
vardet, kommer att anvandas for att berdkna det effektiva
erforderliga vardet i ett flerpumpsystem.

P06.1.41 (G) Nivd - 6kningsvérde Valj den faktiska okningen av vardet for flerpumpsystemet. Min = 0 m®
(X+) Detta vérde, tillsammans med den faktiska okningenav ~ Max = P05.0.42
vardet, kommer att anvindas for att berakna det effektiva  Default = 0.35 m"
erforderliga vardet i ett flerpumpsystem.

P06.1.42  (G) Niva - minskningsvarde Vilj den faktiska minskningen av véardet for Min=0m"
(X+) flerpumpsystemet. Max = P05.0.42
Detta vérde, tillsammans med den faktiska minskningen av Default = 0.15 m"
vardet, kommer att anvéndas for att berdkna det effektiva
erforderliga vardet i ett flerpumpsystem.

P06.1.51  (G) Allmant - 6kningsvarde Vlj den faktiska 6kningen av vardet for flerpumpsystemet. Min =0
(X+) Detta vérde, tillsammans med den faktiska okningenav. ~ Max = P05.0.52
vardet, kommer att anvandas for att berakna det effektiva  Default=1.5
erforderliga vérdet i ett flerpumpsystem.

P06.1.52  (G) Allmant - minskningsvarde  Valj den faktiska minskningen av vardet for Min=0
(X+) flerpumpsystemet. Max = P05.0.52
Detta vérde, tillsammans med den faktiska minskningen av Default = 1.5
vardet, kommer att anvandas for att berdkna det effektiva
erforderliga vérdet i ett flerpumpsystem.

P06.1.61  (G) Hastighet for aktivering av  Valj 6nskad aktiveringshastighet for féljande pumpar. Min = P04.2.31
flera pumpar Nasta pump startar nar foljande villkor &r uppfyllda: Max = P04.2.32
- motorvarvtalet uppnr HASTIGHET FOR AKTIVERING AV Default = 3000 rpm”
FLERA PUMPAR
- det faktiska vardet sjunker under BORVARDE-
MINSK.VARDE.

P06.1.71  (G) Synkron gréns Valj hastighetsgrans for flera pumpar i synkron kaskad. ~ Min = 0 rpm*
Pumpen med prioritet P2 stangs av om dess hastighet Max = 3600 rpm"
understiger detta varde. Default = 840 rpm®

P06.1.72  (G) Synkront omrade Vlj hastighetsomrade for flera pumpar i synkron kaskad. ~ Min = 0 rpm

Pumpen med prioritet P3 stangs av ndr dess hastighet Max = P04.2.32
understiger SYNKRON GRANS + SYNKRONT OMRADE. Default = 150 rpm
Pumpen med prioritet P4 stangs av nar dess hastighet

understiger SYNKRON GRANS + 2 x SYNKRONT OMRADE

0.5.V.

“beroende p& pumpmodell
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P06.1.81 (G) Intervall fér automatisk Vlj timeout for automatisk omkoppling: det aktiveraren  Min=0h
omkoppling automatisk omkoppling av MASTER-pumpen och Max =250 h

hjalppumparna. Default =24 h
Efter denna timeout blir nasta pump MASTER-pump och
raknaren startar om. Det ger ett jamnt slitage och gor att
driftstimmarna fordelas jamnt mellan alla pumparna.
Omkopplingsintervallet &r aktivt sa linge MASTER-pumpen
inte stannar.

“beroende p& pumpmodell

7.7 MO7 Vaxelriktare

7.7.1 S07.0 Installningar av véxlingsfrekvens

Parameter  Typ Namn Beskrivning Vdrde

P07.0.01 Maximal véxlingsfrekvens  Valj den maximala vaxlingsfrekvensen fér Default = 16 kHz
vaxelriktarmoduleringen.
Omrdde: 2-16 kHz

P07.0.02 Min. kopplingsfrekvens Vilj den min. kopplingsfrekvens som enheten ska Default = 4 kHz

anvanda. | héndelse av éverhettning kommer enheten
automatiskt att sanka kopplingsfrekvensen till detta vérde.

7.7.2 S07.1 Hoppa 6ver hastighetsfunktion

Parameter  Typ Namn Beskrivning Vdrde
P07.1.01 (G) Hoppa 6ver central hastighet Valj mitten av det hastighetsband som motorn ska Min = P04.2.31
undvika. Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P07.1.02  (G) Hoppa dver Vélj mitten av det hastighetsintervall som motorn ska Min =0 rpm
hastighetsomrade undvika. Max = 300 rpm
Default = 0 rpm
“heroende p& pumpmodell
7.7.3 S07.2 Motoruppvarmning
Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P07.2.01 (G) Motorns Vilj for att aktivera motorns uppvarmningsfunktion. Nar ~ Default = Av

uppvarmningsfunktion

“heroende p& pumpmodell

funktionen ar aktiverad, motorn inte &r i drift och
vaxelriktarens temperatur sjunker under motorns
uppvarmningstemperatur (7.2.03) flodar en strom till
motorn for att undvika isbildning. Detta strémfléde far inte
motorn att snurra.

0-Av (3FF): motorns uppvarmningsfunktion ar inaktiverad.
1-P& (3n): motorns uppvarmningsfunktion ar aktiverad och
startar nar motorn inte ar i drift och vaxelriktarens
temperatur sjunker under motorns
uppvarmningstemperatur (7.2.03).

2-Alltid pa (RSn): motorns uppvarmningsfunktion ar alltid
pa ndr motorn inte ar i drift, oavsett vaxelriktarens
temperatur.
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Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P07.2.02 Motorns Vélj hur mycket strém, i procent av den maximala Min =0 %"
uppvarmningsstrom strommen, som ska floda genom motorn nar motorns Max = 100 %"
uppvarmningsfunktion arigéng. Default = 50 %"
P07.2.03  (G) Motorns Vilj den temperatur under vilken motorns Min =-5°C
uppvarmningstemperatur  uppvarmningsfunktion ar pa. Denna parameter arendast  Max = 30 °C
aktivom motorns uppvarmningsfunktion (7.2.01) &r Default = 0°C
installd pa Pa.
“beroende p& pumpmodell
7.7.4 S07.3 Specialfunktioner
Parameter  Typ Namn Beskrivning Vdrde
P07.3.01 Framkopplingsfunktion Framkopplingsfunktion Default = Av
7.8 M08 Kommunikation
7.8.1 S08.0 Portar
Parameter  Typ Namn Beskrivning Vdrde

P08.0.01 Kom 1, Funktion

Vlj funktion for kommunikationsport 1 (RS 485.1).

0-Inaktiverad: kommunikationsporten dr inte aktiv.
1-Modbus RTU (7ad): det valda protokollet & MODBUS
RTU och enheten fungerar som Modbus slave.
2-BACnet MS/TP (5RC): det valda protokollet &r BACnet
MS/TP.

3-Multipump (7P): det valda protokollet &r Hydrovar X
Multipump.

Default = Multipump

P08.0.02 Kom 2, Funktion

7.8.2 S08.1 Modbus RTU

Vilj funktion for kommunikationsport 2 (RS 485.2).

0-Inaktiverad: kommunikationsporten &r inte aktiv.
1-Modbus RTU (7ad): det valda protokollet & MODBUS
RTU och enheten fungerar som Modbus slave.
2-BACnet MS/TP (5RC): det valda protokollet & BACnet
MS/TP.

Default = Modbus RTU

Parameter  Typ Namn Beskrivning Varde
P08.1.01 Modbus RTU-adress Vilj enhetens adress i Modbus RTU-natverket. Min=0

Max = 127

Default = 1
P08.1.02 Modbus RTU Vilj enhetens natverkshastighet for att matcha Default = 115200

overforingshastighet overforingshastighet for Modbus RTU master.
P08.1.08 Modbus RTU-format Vilj enhetens natverksformat for att matcha formatet for -~ Default = 8N1
Modbus RTU master.
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7.8.3 S08.2 Bacnet MS/TP

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P08.2.01 BACnet MS/TP Mac-adress  Vélj enhetens adress i RS-485-nétverket. Min=0
Max = P08.2.05
Default = 1
P08.2.02 BACnet MS/TP Vilj enhetens natverkshastighet for att matcha Default = 38400
overforingshastighet overforingshastighet for andra BACnet MS/TP-enheter i
natverket.
P08.2.03 BACnet MS/TP-format Vélj enhetens natverksformat for att matcha formatet for ~ Default = 8N1
andra BACnet MS/TP-enheter i natverket.
P08.2.04 BACnet MS/TP-enhetens Id  Vlj BACnet MS/TP-enhetens ID Min =-
Max = 4194304
Default = 84003
P08.2.05 BACnet MS/TP Max Master  Valj maximalt antal master f6r BACnet MS/TP Min = P08.2.01
Max = 127
Default = 127
7.8.4 S08.3 Tradlés kommunikation
Parameter  Typ Namn Beskrivning Vdrde

P08.3.01

Aktivera tradlos

kommunikation

Vilj aktivering av den trddldsa kommunikationstjénsten.  Default = Pa

0-Av (3FF): den tradldsa kommunikationen ar inaktiverad
och enheten kan inte anslutas till en smarttelefon

1-Pa (3n): den tradldsa kommunikationen &r aktiverad och
enheten kan anslutas till en smarttelefon med den dartill
avsedda appen igang.

7.9 M09 Allmanna installningar

7.9.1 S09.0 Platsbestamning

Parameter  Typ Namn Beskrivning Vdrde
P09.0.01  (X+) Sprék Vilj sprak for displayen. Default = English
P09.0.11 (G) Datum Vilj enhetens kalenderdatum.
(X+)
P09.0.12 (G) Tid Stall in enhetens klocka.
(X+)
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7.9.2 S09.1 Display

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P09.1.01 Displayens Vilj status for displayens energisparfunktion. Default = P&
energisparfunktion
0-Av (OFF): enheten uppratthéller alltid displayen aktiv.
1-P& (3n): enheten slécker ned displayen efter att
ENERGIBESPARINGSTIDEN har férflutit.
P09.1.02 Energibesparingstid Vlj den tid i minuter som maste ga frdn den senaste Min=60s
atgdrden med tangentbordet innan displayen slécks ner.  Max = 3600s
Default = 600 s
P09.1.10 Displayens inriktning Vilj displayens inriktning. Default = Klockan 6
0-Klockan 6 (6): displayen har korrekt inriktning for en
horisontell pump.
1-Klockan 12 ( i2): displayen har korrekt inriktning fér en
vertikal pump.
P09.1.11 Max decimaler Stéll in maximalt antal decimalpunkter fér vairdenasom ~ Min=0
ska visas pa startsidan. Max =3
Default = 3
“heroende p& pumpmodell
7.9.3 S09.2 Parameterprofiler
Parameter  Typ Namn Beskrivning Vdrde
P09.2.01  (G) Vlj aktiv Vélj den parameteruppsattning som ska aktiveras. Default =
(X+) parameteruppsattning Parameteruppsattning 1
P09.2.02  (X+) Spara aktiv Spara aktuell parameteruppsattning Default = Vénta pa lagring

parameteruppsattning

P09.2.03  (X+) Ladda parameteruppsattning Ladda standardparameteruppsattning Default = Vénta pa laddning

7.9.4 S09.3 Standardinstéllningar

Parameter  Typ Namn Beskrivning Vdrde

P09.3.01 Rters. fellogg Valj JA for att dterstalla felloggen. Default = Nej

P09.3.02 Rterstillning drifttid Valj JA for att dterstalla drifttidsraknaren. Default = Nej

P09.3.03 Aterstllning Valj JA for att dterstélla motorvarvsraknaren. Default = Nej
motorvarvsraknare

P09.3.04 Rterstallning energiraknare  Valj JA for att aterstilla energiraknaren. Default = Nej

P09.3.05 Aterstllning fabrik Valj JA for att dterstélla enheten till de fabriksinstéllda Default = Nej

standardparametrarna.
P09.3.06  (G) drifttagning slutford Vélj om Genie-proceduren ar slutférd. Default = Nej
(X+)

P09.3.07 Rterstallning av lista over  Vilj Ja for att aterstalla Bluetooth-listan dver bundna Default = Nej
bundna enheter enheter.

P09.3.10 Uppgradera kontrollkort Ladda ner konfigurationsfilen fran HMI till kontrollkortet  Default = Nej
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7.9.5 S09.4 Sakerhet

Parameter  Typ Namn Beskrivning Virde
P09.4.01 Inmatning av ldsenord Mata in losenordet. Det fabriksinstallda Min=0
anvandarldsenordet &r 66. Max = 999
Default=0
P09.4.02 (R Utloggning Logout
P09.4.03 Stéllin l6senord Stall in ett nytt I6senord. Losenordet kravs for att komma at Min=0
menyn. Max = 999
Default = 66
P09.4.10 Knapplas Vilj aktivering av knappldset. Default = Nej

7.9.6 S09.5 Kloning

Parameter  Typ Namn

Féljande val &r mdjliga:

0-Nej (18): knapparna ér alltid aktiva.

1-Ja (4ES): nar energibesparingstiden har forflutit Iases
pilknapparna och knappen for tradlos kommunikation.

PA/AV-knappen ér fortfarande aktiv.
2-Ja- Losenord (4-P): ndr energibesp

aringstiden har

forflutit Iases alla knappar. Du maste mata in [osenordet for
att 1asa upp knapparna. Observera: dven PA/AV-knappen ér
|ast och det rekommenderas darfér att anvénda en extern

Start/Stopp-kontakt.

Beskrivning

Virde

P09.5.01 (X+) Start

Om du startar KLONINGEN laddar du

ner den fasta Default = Nej

programvaran for denna specifika enhet pd alla andra

enheter som ar anslutna.
Processen kommer att utforas oberoe

nde av att den har

enhetens firmwareversion &r mer eller mindre av de andra

enheterna.

P09.5.02

Fast programvaruversion

Visar den kumulativa versionen av en
programvara.

hetens fasta

(
(

P09.5.03  ( Framsteg
(

Detta varde visar procentandelen av KLONINGENs
fortskridande nar processen har startat
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8 Modbus RTU

8.1 Kommunikation

Enheten anvdander det seriella grénssnittet RS485, som definierar:

Anslutningsstiften

Ledningsdragningen

Signalnivaerna

Overfsringshastigheter

Paritetskontrollen.

Styrenheter kommunicerar med en master-klient-l6sning, dar endast master kan initiera en
overforing, eller polling. De andra enheterna (klienterna) svarar genom att férse master med
de begérda uppgifterna eller genom att avsluta den atgérd som begérts i fragan.

8.2 Overforing

Funktionen stéds inte.

8.3 Dataskydd

Standard Modbus seriella ndtverk anvander tva typer av felkontroller:

e Paritetskontroll (jamn eller udda), som valfritt kan tillampas pa varje tecken.

e Ramkontroll (LRC eller CRC), som tillampas pa hela meddelandet.

Bade paritetskontrollen och ramkontrollen genereras i masterenheten och tillampas pa
meddelandets innehall fére dverféringen.

Klientenheten kontrollerar varje tecken och hela meddelanderamen under mottagningen.

8.4 Protokollets 6verféringslagen

De data som hanteras av enheten kan nads med hjalp av Modbus virtuella minne, som bestar av
Holding Registers for alla varden.

Vid instéllning av parametrarna i menyn S08.0 Portar, ar Modbus RTU-protokollets
overforingslage tillgangligt.

Kommunikationsparametrar for serieport:

e P08.0.01 Adress

e P08.0.02 Overféringshastighet

e P08.0.08 Format

maste valjas i enlighet med natverkskonfigurationen.

OBS:
Lages- och serieparametrarna maste vara desamma for alla enheter i Modbus-natverket.

Vid instéllning av parametern P08.0.08 Format finns féljande lagen tillgéngliga:
e 8N1 1 startbit, 8 databitar, 1 stoppbit, ingen paritet

e 8N2 1 startbit, 8 databitar, 2 stoppbitar, ingen paritet

e 8E1 1 startbit, 8 databitar, 1 stoppbit, jamn paritet

e 801 1 startbit, 8 databitar, 1 stoppbit, udda paritet.
Standardkonfigurationen fér den seriella porten ar:

e P08.0.01 Adress=1

e P08.0.02 Overféringshastighet=115200

e P08.0.08 Format=8N1.
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8.5 Funktionskoder som stdéds

De funktionskoder fér Modbus-protokollet som ar implementerade i enheten éar:

e Las Holding Registers (sexsiffrig kod 0x03), for att |dsa bdde Holding Register som
representerar parametrar och information

o Skriv flera register (sexsiffrig kod 0x10), fér att skriva Holding Register som representerar
parametrarna.

8.5.1 Exempel 1

0x03 L&s Holding Registers - LASKOMMANDO l3ser det binéra innehallet i Holding register i
klienten.

OBS: Modbus-register adresseras fran noll, t.ex. méste ett Holding register med index OxBBA
adresseras som 0XBB9.

Exempel: Aktuell tryckavlasning

Fraga
Klientadress 0x01
Funktion 0x03 Lés Holding Register
Startadress hdog 0x0B
Startadress lag 0xB9 => 3001 DEC => Modbus-adress for aktuellt tryck (FLOAT32)
Antal punkter hog 0x00
Antal punkter g 0x02 Lasning av tva register som FLOAt32
CRC Felkontroll-Hog 0x17
CRC Felkontroll-Lag 0xCA CRC-kontrollsumma genererad
Svar
Klientadress 0x01
Funktion 0x03
Antal byte 0x04
Data hdg 0x40
Data lag 0xAO
Data hdg 0x00
Data lag 0x00
CRC-felkontroll-Hag OxEF => 0x40A00000 HEX = 5.0f FLOAT32 => Aktuellt varde = 5.0 bar
CRC-felkontroll - Lag 0xD1 CRC-kontrollsumma genererad
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8.5.2 Exempel 2

0x10 Skriv flera register - SKRIV KOMMANDO skriver vérden i ett block av sammanhangande

register.

OBS: Modbus-register adresseras fran noll, t.ex. maste ett Holding register som ar indexerat

som 0x1074 adresseras som 0x1073.

Exempel: stall in Ramp 1 och Ramp 2 till 25 s, Ramp 3 och Ramp 4 till 100 s.

Fraga

Klientadress
Funktion
Startadress hdg
Startadress lag
Antal register hog
Antal register lag
Byteantal

Reg vdrde hogt
Reg vérde lagt
Reg vdrde hogt
Reg vérde lagt
Reg varde hogt
Reg vdrde lagt
Reg varde hogt
Reg vdrde lagt
CRC Felkontroll-Hog

CRC-felkontroll - Lig

0x01

0x10 Skriv flera register

0x10

0x74 => 4211 DEC => det forsta registret ar Ramp 1

0x00

0x04 totalt 4 register (Ramp 1 till Ramp 4) ska skrivas

0x08 2 * Antal register

0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => stéll in ramp 1 till 25 sek
0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => stdll in ramp 2 till 25 sek
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => stall in ramp 3 ill 100 sek
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => stall in ramp 4 till 100 sek
0x18

0x6A CRC-kontrollsumma genererad

Svar

Klientadress
Funktion
Startadress hog
Startadress lag
Antal register hog
Antal register lag
CRC Felkontroll-Hog

CRC-felkontroll - Lig

0x01

0x10

0x10

0x73

0x00

0x04 totalt 4 register (Ramp 1 till Ramp 4) skrivs
0x34

0xD1 CRC-kontrollsumma genererad
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8.6 Anslutningar och datahantering, Modbus RTU

e Nar Modbus RTU-kommunikation mellan drivenheten och en extern enhet ar aktiv, tdnds
statuslampan for anslutningsstatus pa mandverpanelen.

o Stéllin parameter PO4. 1.60 Begrdnsa sparande av bérvérdetill Ja for att skriva till det
flyktiga minnesomradet och férldnga livslangden pa det icke-flyktiga EEPROM-minnet.

OBS:
Anslut inte styrkortets uttag (C) till olika spanningspotentialer eller PE.

Ansluta en enskild elektrisk pump till en extern enhet

1. Avlégsna drivenhetens kdpa och observera kopplingsscheman pa insidan.
2. Anslut uttagen 31 (B), 32 (A) och 33 (C) till den externa enheten, t.ex. PLC, BMS, etc.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc

Ansluta ett flerpumpsystem till en extern enhet

Flerpumpslaget mojliggdr anslutning av tva eller tre motordrivenheter i Multi-Master Multi-

Pump-konfiguration.

e Varje enheti boostersatsen har sin egen unika Modbus-adress och tillhandahaller en
komplett lista Gver register till den externa enheten

e Parameter P08.1.01 Adress maste stéllas in till ett unikt vérde pa varje enhet i
tryckstegringsanlaggningen. Parameter P08.1.01 Adress bestar av enhetens
identifikationsnummer i Modbus-natverket.

e Plintarna 31 (B), 32 (A) och 33 (C) anvands som standard fé6r kommunikation med en extern
styrenhet (t.ex. PLC, BMS, etc.).

e For att underlatta kaskadanslutningar av RS485-portens signaler ar uttagen for varje port
replikerade pa tva kontaktrader.

e RS485-portens signaler ar replikerade pa bade uttagskombination 31-31-33 och
uttagskombination 37-38-39.
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Ext.

» 34> 560 7—»8

XM_MOO19_A_sc

Eftersom drivenheten ocksa &r ansluten till ett flerpumpsystem maste man vara sérskilt forsiktig
om en extern enhet (via Modbus-protokollet) begar att fa [dsa och skriva drivenhetens

parametrar.
| synnerhet:

o | ett flerpumpsystem, som svar pa en forfragan "Las register” pd Modbus, returnerar varje
enhet endast sina egna parametrar till den externa enheten, och inte parametrarna for de
andra anslutna drivenheterna i tryckstegringsanldggningen.

e | ettflerpumpssystem maste férfragningar "Skriv register” pa Modbus skickas fran den
externa enheten till alla anslutna enheter, &ven om de parametrar som ska skrivas ar
"Global" (for tryckstegringsanléggningen).

8.7 Lista over register

Modbus- MenyID Namn RIW  Typ Dimension Min. Max.
register
0 Vilj status PA/AV for pumpen.
Motsvarar dtgarden pa ON/OFF-
knappen. RIW  ENUM 0 1
0-Ukljuceno
1-Iskljuceno
1 - Kommando terstéllningavfel  R/W  ENUM 0 1
2001 P02.0.01 Fel 1 (senaste) R UINT16 -
2002 - Fel 1- Datum R UINT32
2004 - Fel 1-Tid R UINT32
2006 - Fel 1-Slutdatum R UINT32
2008 - Fel 1 - Sluttid R UINT32
2010 - Logg: Felrdknare R UINT16
2011 - Fel 1 Bitfield R UINT32
2013 - Fel 2 Bitfield R UINT32
2015 - Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32
2017 - LogSpeed R UINT32
2019 - Logg: Felkod R UINT32 -
2021 . P04.0.12 - Flodets
Logg: Flode R FLOAT32 méttenhet
2023 . P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 mattenhet
2025 Logg: Temperatur pé P04.0.13-
o R FLOAT32 Temperaturens
strdmmodul .
mattenhet
2027 - Logg: Motorstrém R FLOAT32 A
2029 - Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V
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2031 P04.0.13 -
Logg: Vaxelriktarens temperatur R FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
2033 LogPower R FLOAT32 -
2035 Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V
2037 - Logg: Nétspanning R FLOAT32 V
2039 P02.0.02 Fel2 R UINT16 -
2040 - Fel 2 - Datum R UINT32
2042 Fel 2 -Tid R UINT32
2044 Fel 2 - Slutdatum R UINT32
2046 Fel 2 - Sluttid R UINT32
2048 Logg: Felrdknare R UINT16
2049 Fel 1 Bitfield R UINT32
2051 Fel 2 Bitfield R UINT32
2053 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32
2055 LogSpeed R UINT32
2057 Logg: Felkod R UINT32 -
2059 . P04.0.12 - Flodets
Logg: Flode R FLOAT32 méttenhet
2061 . P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 mattenhet
2063 Logg: Temperatur pé P04.0.13-
2 R FLOAT32 Temperaturens
strdmmodul .
mattenhet
2065 Logg: Motorstrém R FLOAT32 A
2067 Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V
2069 P04.0.13 -
Logg: Véxelriktarens temperatur R FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
2071 LogPower R FLOAT32 -
2073 Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V
2075 - Logg: Natspénning R FLOAT32 V
2077 P02.0.03 Fel3 R UINT16
2078 - Fel 3 - Datum R UINT32
2080 Fel 3-Tid R UINT32
2082 Fel 3 - Slutdatum R UINT32
2084 Fel 3 - Sluttid R UINT32
2086 Logg: Felraknare R UINT16
2087 Fel 1 Bitfield R UINT32
2089 Fel 2 Bitfield R UINT32
2091 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32
2093 LogSpeed R UINT32
2095 Logg: Felkod R UINT32 -
2097 . P04.0.12 - Flodets
Logg: Flode R FLOAT32 mattenhet
2099 . P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhjd R FLOAT32 méttenhet
2101 Logg: Temperatur pé P04.0.13-
o R FLOAT32 Temperaturens
strdmmodul .
mattenhet
2103 Logg: Motorstrom R FLOAT32 A
2105 Logg: Motorns spénning R FLOAT32 V
2107 P04.0.13 -
Logg: Vaxelriktarens temperatur R FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
2109 LogPower R FLOAT32 -
211 Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V
2113 Logg: Nétspanning R FLOAT32 V
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2115 P02.0.04 Fel4 R UINT16
2116 - Fel 4 - Datum R UINT32
2118 Fel 4 -Tid R UINT32
2120 Fel 4 - Slutdatum R UINT32
2122 Fel 4 - Sluttid R UINT32
2124 Logg: Felraknare R UINT16
2125 Fel 1 Bitfield R UINT32
2127 Fel 2 Bitfield R UINT32
2129 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32
2131 LogSpeed R UINT32
2133 Logg: Felkod R UINT32 -
2135 . P04.0.12 - Flodets
Logg: Flode R FLOAT32 mattenhet
2137 . P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 mattenhet
2139 Logg: Temperatur pé P04.0.13-
e R FLOAT32 Temperaturens
strdmmodul .
mattenhet
2141 Logg: Motorstrém R FLOAT32 A
2143 Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V
2145 P04.0.13 -
Logg: Vaxelriktarens temperatur R FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
2147 LogPower R FLOAT32 -
2149 Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V
2151 - Logg: Nétspanning R FLOAT32 V
2153 P02.0.05 Fel5 R UINT16 -
2154 - Fel 5 - Datum R UINT32
2156 Fel 5-Tid R UINT32
2158 Fel 5 - Slutdatum R UINT32
2160 Fel 5 - Sluttid R UINT32
2162 Logg: Felrdknare R UINT16
2163 Fel 1 Bitfield R UINT32
2165 Fel 2 Bitfield R UINT32
2167 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32
2169 LogSpeed R UINT32
2171 Logg: Felkod R UINT32 -
2173 . P04.0.12 - Flodets
Logg: Flode R FLOAT32 méttenhet
2175 . P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 méttenhet
2177 Logg: Temperatur pé P04.0.13-
o R FLOAT32 Temperaturens
strdmmodul .
mattenhet
2179 Logg: Motorstrom R FLOAT32 A
2181 Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V
2183 P04.0.13 -
Logg: Véxelriktarens temperatur R FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
2185 LogPower R FLOAT32 -
2187 Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V
2189 - Logg: Natspanning R FLOAT32 V
2191 P02.0.06 Fel 6 R UINT16
2192 - Fel 6 - Datum R UINT32
2194 Fel 6 - Tid R UINT32
2196 Fel 6 - Slutdatum R UINT32
2198 Fel 6 - Sluttid R UINT32
2200 Logg: Felraknare R UINT16
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2201 Fel 1 Bitfield R UINT32
2203 Fel 2 Bitfield R UINT32
2205 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32
2207 LogSpeed R UINT32
2209 Logg: Felkod R UINT32 -
2211 . P04.0.12 - Flodets
Logg: Flode R FLOAT32 méttenhet
2213 . P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 méttenhet
2215 Logg: Temperatur pé P04.0.13 -
2 R FLOAT32 Temperaturens
strdmmodul .
mattenhet
2217 Logg: Motorstrom R FLOAT32 A
2219 Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V
2221 P04.0.13 -
Logg: Véxelriktarens temperatur R FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
2223 LogPower R FLOAT32 -
2225 Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V
2227 - Logg: Natspanning R FLOAT32 V
2229 P02.0.07 Fel7 R UINT16
2230 - Fel 7 - Datum R UINT32
2232 Fel 7-Tid R UINT32
2234 Fel 7 - Slutdatum R UINT32
2236 Fel 7 - Sluttid R UINT32
2238 Logg: Felraknare R UINT16
2239 Fel 1 Bitfield R UINT32
2241 Fel 2 Bitfield R UINT32
2243 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32
2245 LogSpeed R UINT32
2247 Logg: Felkod R UINT32 -
2249 . P04.0.12 - Flodets
Logg: Flode R FLOAT32 mattenhet
2251 . P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 méttenhet
2253 Logg: Temperatur pé P04.0.13-
o R FLOAT32 Temperaturens
strdmmodul .
mattenhet
2255 Logg: Motorstrém R FLOAT32 A
2257 Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V
2259 P04.0.13 -
Logg: Vaxelriktarens temperatur R FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
2261 LogPower R FLOAT32 -
2263 Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V
2265 - Logg: Nétspanning R FLOAT32 V
2267 P02.0.08 Fel8 R UINT16
2268 - Fel 8 - Datum R UINT32
2270 Fel 8 - Tid R UINT32
2272 Fel 8 - Slutdatum R UINT32
2274 Fel 8 - Sluttid R UINT32
2276 Logg: Felrdknare R UINT16
2277 Fel 1 Bitfield R UINT32
2219 Fel 2 Bitfield R UINT32
2281 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32
2283 LogSpeed R UINT32
2285 Logg: Felkod R UINT32
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2287

P04.0.12 - Flodets

Logg: Flode R FLOAT32 mattenhet
2289 . P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 méttenhet
2291 Logg: Temperatur pé P04.0.13-
e R FLOAT32 Temperaturens
strdmmodul .
mattenhet
2293 Logg: Motorstrom R FLOAT32 A
2295 Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V
2297 P04.0.13 -
Logg: Vaxelriktarens temperatur R FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
2299 LogPower R FLOAT32 -
2301 Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V
2303 - Logg: Nétspanning R FLOAT32 V
2305 P02.0.09 Fel 9 R UINT16 -
2306 - Fel 9 - Datum R UINT32
2308 Fel 9 - Tid R UINT32
2310 Fel 9 - Slutdatum R UINT32
2312 Fel 9 - Sluttid R UINT32
2314 Logg: Felrdknare R UINT16
2315 Fel 1 Bitfield R UINT32
2317 Fel 2 Bitfield R UINT32
2319 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32
2321 LogSpeed R UINT32
2323 Logg: Felkod R UINT32 -
2325 . P04.0.12 - Flodets
Logg: Flode R FLOAT32 méttenhet
2327 . P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 mattenhet
2329 Logg: Temperatur pé P04.0.13-
o R FLOAT32 Temperaturens
strdmmodul .
mattenhet
2331 Logg: Motorstrém R FLOAT32 A
2333 Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V
2335 P04.0.13 -
Logg: Véxelriktarens temperatur R FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
2337 LogPower R FLOAT32 -
2339 Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V
2341 - Logg: Natspanning R FLOAT32 V
2343 P02.0.10 Fel 10 R UINT16
2344 - Fel 10 - Datum R UINT32
2346 Fel 10 - Tid R UINT32
2348 Fel 10 - Slutdatum R UINT32
2350 Fel 10 - Sluttid R UINT32
2352 Logg: Felraknare R UINT16
2353 Fel 1 Bitfield R UINT32
2355 Fel 2 Bitfield R UINT32
2357 Logg: Larm 1 Bitfield R UINT32
2359 LogSpeed R UINT32
2361 Logg: Felkod R UINT32 -
2363 . P04.0.12 - Flodets
Logg: Flode R FLOAT32 mattenhet
2365 . P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd R FLOAT32 méttenhet
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2367 Logg: Temperatur pé P04.0.13-
2 R FLOAT32 Temperaturens
strdmmodul .
mattenhet
2369 Logg: Motorstrém R FLOAT32 A
2371 Logg: Motorns spanning R FLOAT32 V
2373 P04.0.13 -
Logg: Véxelriktarens temperatur R FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
2375 LogPower R FLOAT32 -
2377 Logg: DC-buss spanning R FLOAT32 V
2379 Logg: Natspanning R FLOAT32 V
2381 Totalfelraknare R UINT16
2382 - Totallarmréknare R UINT16
2383 P02.9.01 Fel Bitfield 1 R UINT32
2385 P02.9.02 Fel Bitfield 2 R UINT32
2387 P02.9.05 Larm Bitfield 1 R UINT32
3000 P03.0.00 Berédknat verkligt vérde R ENUM -
30T p030.01 Fakiiskttryck R Floarsp 0401 -Tryckets
mattenhet
3003 po3.0.02 Aktuelltflide R FloaTsg FO40.12-Flodets
mattenhet
3005 P04.0.13 -
[P)?_fjo'w Faktisk vdtsketemperatur R FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
3007 [P)?fjom Faktisk niva R FLOAT32 Enoétgghti'\“"a”s
3009 P03.0.10 Faktiskt erford. varde R FLOAT32 -
3011 P03.0.20 Erforderligt varde R FLOAT32 -
3013 P03.0.30 Pumpens status R ENUM
R0 ks allmant R FLOAT32 -
3016 [P)?_fjo'% Faktiskt skift R FLOAT32 -
3101 P03.1.01 Enhetens stromforsorjningstid R UINT32 s
3103 P03.1.02 Drifttid R UINT32 s
3105 p31.05 Energiriknare R rloarsp "040.16-Energins
mattenhet
3201 P03.2.01 Motorvarv R UINT16  rpm
3202 P03.2.02 Motorvarv % R FLOAT32 %
3204 P03.2.05 Motorstrom R FLOAT32 A
3206 p032.06 Motoreffekt R Floasp TO015-Effektens
mattenhet
3208 P03.2.07 Motorns spanning R FLOAT32 V
3210 P03.2.08 Nétspanning R UINT16 V
3211 P03.2.09 DC-buss spanning R UINT16 V
3220 P04.0.13 -
P03.2.20 Temperatur pd strémmodul R FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
3222 P04.0.13 -
P03.2.21 Véxelriktarens temperatur R FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
3224 P03.2.22 Ptc-motor R FLOAT32 -
3301 P03.3.01 Status for digitala 1/0 R UINT16 -
302 pp3311 Virde analog ingang 1 R FLoaT32 F03.1.02-Analog
ingdng 1, typ
330% 03312 Vardeanalog ingang 2 R FLoa32 TO31.12-Analog
ingang 2, typ

EXM - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning

91



sv - Overséattning av bruksanvisning i original

3306 P03.3.13 P05.1.22 - Analog

X+] Vérde analog ingdng 3 R FLOAT32 ing3ng 3, typ
3308 [P)?ff'm Varde analog ingang 4 R FLOAT32 :’n0955r1]§3§,-t¢;alog
310 po3320 Virde analog utgang R FLoaT32 F03.3.02-Analog
utgang, Typ

3401 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16 -
3402 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16
3403 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16
3404 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16
3405 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16
3406 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16
3407 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16
3408 P03.4.01 Enhetens artikelnummer R UINT16
3409 P03.4.02 Enhetens produktionsdatum R UINT32
3411 P03.4.03 Enhetens serienummer R UINT16
3412 P03.4.03 Enhetens serienummer R UINT16
3413 P03.4.03 Enhetens serienummer R UINT16
3414 P03.4.03 Enhetens serienummer R UINT16
3415 P03.4.03 Enhetens serienummer R UINT16
3416 P03.4.03 Enhetens serienummer R UINT16
3417 P03.4.03 Enhetens serienummer R UINT16
3418 P03.4.03 Enhetens serienummer R UINT16
3419 P03.4.05 Drivenhetens tillverkningsdatum R UINT32
3421 P03.4.06 Drivenhetens serienummer R UINT16
3422 P03.4.06 Drivenhetens serienummer R UINT16
3423 P03.4.06 Drivenhetens serienummer R UINT16
3424 P03.4.06 Drivenhetens serienummer R UINT16
3425 P03.4.06 Drivenhetens serienummer R UINT16
3426 P03.4.06 Drivenhetens serienummer R UINT16
3427 P03.4.06 Drivenhetens serienummer R UINT16
3428 P03.4.06 Drivenhetens serienummer R UINT16
3429 P03.4.10 HMI fasta programvaruversion R UINT32
33T pp3gqqq HmiBlasta R UINT32

programvaruversion
3433 P03.4.12 Kraftkortetsfasta. R UINT32

programvaruversion
3435 P03.4.13 Styrkortets fasta ' R UINT32

programvaruversion
3437 P03.4.14 Kartfilens version R UINT32
3439 P03.4.15 Standardfilens version R UINT32
3441 P03.4.16 Parameterfilens version R UINT32
3443 [P)?_ff'” Sprakfilens version R UINT32
3445 P03.4.19 Fast programvaruversion R UINT32
3447 - Typ av drivenhet R ENUM
3448 P03.4.25 Hydrauliska kurvor lagrade R ENUM - -
4001 P04.0.01 Typ av system RIW  ENUM 0 2
4002 P04.0.02 Kontrolldge RIW  ENUM 0 7
4003 [P)?jjo'o‘j’ Justeringslage. RIW  ENUM 0 1
4004 P04.0.05 Startvirde RIW  UINT16 % 0 100
4005 P04.0.06 Automatisk start. RIW  ENUM - 0 1
4006 P04.0.07 Konfiguration av ldgsta hastighet RIW  ENUM 0 1
4007 P04.0.09 Val av matenhet RIW  ENUM 0 1
4008 P04.0.11 Tryckets mdttenhet RIW  ENUM 0 8
4009 POROZ pieders mattenhet RW  ENUM 0 4

[X+]
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4010

P04.0.13

X+] Temperaturens mattenhet RIW  ENUM 0 2
4011 [F;?fjo” Nivéins méttenhet RW  ENUM 0 3
4012 [F;?jjOJS Effektens mattenhet RIW  ENUM 0 3
4013 [P)?jjO.M Energins mattenhet RIW  ENUM 0 5
4014 [P)?_fjo'” Specifik energimattenhet RIW  ENUM 0 4
4018 P04.1.15 Tryckbdrvdrde Typ RIW ENUM - 0 1
4019 POT6.01 HOTiyck RW  FLOAT3? P0°4.0.11 - Tryckets P05.(_)_.11 - Tryck - P05.0.12 - Tryck - full
mattenhet nollvirde skala
4021 P04.0.21 Borvarde 1 forval RIW  ENUM 0 1
4022 P04.0.22 Borvarde 2 for val RIW  ENUM 0 2
4023 [F;?jjO.B Borvarde 3 for val RIW  ENUM 0 2
4024 [F;?fjo'” Borviirde 4 for val RW  ENUM 0 2
4101 - . P04.2.31 - Min. P04.2.32 - Max.
P04.1.01 Borvérde hastighet 1 RIW  UINT16  rpm hastighet hastighet
4102 - . P04.2.31 - Min. P04.2.32 - Max.
P04.1.02 Borvérde hastighet 2 RIW  UINT16  rpm hastighet hastighet
4103 P04.1.03 . . . P04.2.31 - Min. P04.2.32 - Max.
X+] Bérvéarde hastighet 3 RIW  UINT16  rpm hastighet hastighet
4104 P04.1.04 . . . P04.2.31 - Min. P04.2.32 - Max.
X+] Bérvérde hastighet 4 RIW  UINT16  rpm hastighet hastighet
4N PO4.1.11 Bénvirdetryck 1 RW  FLOAT3? P004.0.11 - Tryckets P05.q.11 - Tryck - P05.0.12 - Tryck - full
mattenhet nollvirde skala
4113 PO4.1.12 Borvrde tryck 2 RW  FLOAT3? P0°4.0.11 - Tryckets P05.9.11 - Tryck - P05.0.12 - Tryck - full
mattenhet nollvirde skala
4115 P04.1.13 Borvarde tryck 3 RW  FLOAT3? P0°4.0.11 - Tryckets P05.9.11 - Tryck - P05.0.12 - Tryck - full
[X+] mattenhet nollvarde skala
4117 P04.1.14 Borvirde tryck 4 RW  FLOAT3? P004.0.11 - Tryckets P05.q.11 - Tryck - P05.0.12 - Tryck - full
[X+] mattenhet nollvirde skala
4121 P04.1.21 Boviirde flode 1 RW  FLOAT32 P004.0.12 - Flodets P05.q.21 - Flode - P05.0.22 - Flode - full
[X+] mattenhet nollvirde skala
4123 P04.1.22 Bérvirde flode 2 RW  FLOAT3? P0°4.0.12 - Flodets P05.(_)_.21 -Flode - P05.0.22 - Flode - full
[X+] mattenhet nollvarde skala
4125 P04.1.23 Borvirde flode 3 RW  FLOAT3? P0°4.0.12 -Flodets P05.9.21 -Flode - P05.0.22 - Flode - full
[X+] mattenhet nollvarde skala
4127 P04.1.24 Bsvarde flide 4 RW  FLOAT3? P0°4.0.12-F|odets P05.q.21 -Flode - P05.0.22 - Flode - full
[X+] mattenhet nollvirde skala
4131 P04.0.13 - P05.0.31-
P04.1.31 Bérvarde temp. 1 RIW  FLOAT32 Temperaturens Temperatur - P05.0.32-
[X+] . ) Temperatur - full skala
mattenhet nollvirde
4133 P04.0.13 - P05.0.31-
P04.1.32 Borvarde temp. 2 RIW  FLOAT32 Temperaturens Temperatur - P05.0.32-
[X+] . ) Temperatur - full skala
mattenhet nollvirde
4135 P04.0.13 - P05.0.31-
P04.1.33 Bérvarde temp. 3 RIW  FLOAT32 Temperaturens Temperatur - P05.0.32-
[X+] . ) Temperatur - full skala
mattenhet nollvirde
4137 P04.0.13 - P05.0.31-
P4.1.34 Borvarde temp. 4 RIW  FLOAT32 Temperaturens Temperatur - P05.0.32-
[X+] . ) Temperatur - full skala
mattenhet nollvirde
4141 P04.1.41 Bérvirde niv 1 RW  FLOAT3? P0°4.0.14 -Nivans P05.q.41 -Niva - P05.0.42 - Niva - full
[X+] mattenhet nollvirde skala
4143 P04.1.42 Bérvarde nivs 2 RW  FLOAT3? P0°4.0.14 - Nivans P05.q.41 -Niva - P05.0.42 - Niva - full
[X+] mattenhet nollvirde skala
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4145 P04.1.43 Borvarde niva 3 RW  FLOAT3? P0°4.0.14-N|vans P05.9.41-N|va- P05.0.42 - Niva - full
[X+] mattenhet nollvirde skala
4147 P04.1.44 Bérvarde nivs 4 RW  FLOAT3? P0°4.0.14-N|vans P05.(_)_.41-N|va- P05.0.42 - Niva - full
[X+] mattenhet nollvarde skala
4155 P04.1.60 Begradnsa sparande avborvdrde R/W  ENUM - 0 1
4156 P04.1.51 Allmant bérvarde 1 RW  FLOAT32 - P05.9.51-Allmant- P05.0.52 - Allmant -
[X+] nollvirde full skala
4158 P04.1.52 Allmant brvirde 2 RW  FLOAT32 - P05.q.51-Allmant- P05.0.52 - Allmant -
[X+] nollvarde full skala
4160 P04.1.53 Allmant bérvarde 3 RW  FLOAT32 - P05.9.51-A|Imant- P05.0.52 - Allmént -
[X+] nollvarde full skala
4162 P04.1.54 Allmant bérvarde 4 RW  FLOAT32 - P05.9.51-A|Imant- P05.0.52 - Allmént -
[X+] nollvirde full skala
4200 P04.2.00 typavforordningellerkontroll  R/W  ENUM - 0 1
4201 P04.2.01 Omrade RIW  UINT16 % 1 100
4202 P04.2.02 Hysteres RIW  UINT16 % 1 100
4203 . P04.2.31 - Min. P04.2.32 - Max.
P04.2.06 Lyfthastighet RIW  UINT16  rpm hastighet hastighet
4204 P04.2.07 Linjar lyftning RW  UINT16 % 0 200
4205 [F;?sz'og Kvadratisk lyftning RW  UINTI6 % 0 999
4211 P04.2.11 Ramp 1 RIW  UINT16 s 1 250
4212 P04.2.12 Ramp2 RIW  UINT16 s 1 250
4213 P04.2.13 Ramp3 RIW  UINT16 s 1 999
4214 P04.2.14 Ramp 4 RIW  UINT16 s 1 999
4215 P04.2.15 Ramphastighet min acceleration R/W  FLOAT32 s 0.1 25
4217 P04.2.16 Ramphastighet min retardation  R/W  FLOAT32 s 0.1 25
4221 P04.2.21 Pl-kontroll - Kp RIW  FLOAT32 - 0 10000
4225 P04.2.25 Pl-kontroll - Ti RIW  FLOAT32 s 0 10000
4231 P04.2.31 Min. hastighet RIW  UINT16  rpm 0 2000
4232 P04.2.32 Max. hastighet RIW  UINT16  rpm 2000 4100
4233 P04.2.35 Min. varvtalstid RIW  UINT16 s 0 100
4300 P04.3.00 Automatisk terstéllningavfel ~ R/W  ENUM - 0 1
4301 P043.01 Tryck- Minsta tréskelviirde RW  FLOAT3? P0°4.0.11-Tryckets P05.(_)_.11-Tryck- P05.0.12 - Tryck - full
mattenhet nollvarde skala
4303 P04.3.02 Flide - Minsta tréskelvarde RW  FLOAT3? P004.0.12-F|odets P05.9.21-F|ode- P05.0.22 - Flade - full
[X+] mattenhet nollvarde skala
4305 P04.0.13 - P05.0.31 -
P04.3.03 Temperatur - Minsta troskelvarde R/W  FLOAT32 Temperaturens Temperatur - P05.0.32 -
[X+] . ) Temperatur - full skala
mattenhet nollvirde
4307 P04.3.04 Nivé - Minsta tréskelvarde RW  FLOAT3? P0°4.0.14-N|vans P05.9.41-N|va- P05.0.42 - Niva - full
[X+] mattenhet nollvirde skala
4310 P04.3.10 Fordrdjning lagsta troskelvarde  RW  UINT16 s 1 100
4311 P04.3.11 Fdrdréjning vid vattenbrist RIW  UINT16 s 1 100
4312 P04.3.05 Allmént - Minsta tréskelvérde RW  FLOAT32 - P05.9.51-Allmant- P05.0.52 - Allmant -
[X+] nollvirde full skala
MO p044.01 Testkomingens varvtal RW  UINTI6  rpm 0 o237 Max
astighet
4402 P04.4.02 Testkdrningens timeout RIW UINT16 h 0 255
4403 P04.4.03 Testkdrningstid RIW  UINT16 s 0 180
4404 P04.4.05 Testkérningens kommando RIW  ENUM 0 1
4501 P04.5.01 Funktion for
[X+] hérvardesforskjutning RAW  ENUM 0 3
4502 [F;?jjS.OZ Ingang for borvardesforskjutning RIAW  ENUM 0 5
4503 P04.5.05 VARDE 1 for
[X+] bérvirdesforskjutning R FLOAT3Z -
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4505

P04.5.06

VARDE 2 for

[X+] bérvirdesforskjutning R FLOAT3Z -
4507 P04.5.10 P04.5.11 -
[X+j' Borvérdesforskjutning X 1 RIW  FLOAT32 - Borvérdesforskjutning
X2
4509 P45 11 P04.5.10 - P04.5.12 -
[X+j. Borvardesforskjutning X 2 RIW  FLOAT32 - Borvardesforskjutning  Borvardesforskjutning
X1 X3
4511 P045.12 P04.5.11 - P04.5.13 -
=77 Borvérdesforskjutning X 3 RIW  FLOAT32 - Borvérdesforskjutning Borvardesforskjutning
[X+]
X2 X4
4513 PO4.5.13 P04.5.12 -
[X+j. Borvérdesforskjutning X 4 RIW  FLOAT32 - Borvardesforskjutning -
X3
4601 P04.6.01 Rorfylningsfunktion RIW ENUM - 0 2
4602 b0s6.03 Roryliningenstioskelvirde R FLOAT32 POAO-1T-Tyckets  POS.011 -Tryck- - PO5.0.12 - Tryck-full
mattenhet nollvérde skala
4604 P04.6.05 Rorfyllningstid RIW  UINT16 s 0 999
4605 p04.6.06 Max. rorfyliningspumpar RW  UINTI6 1 P06.0.02 - Max.
enheter
4606 p04.6.10  Rorfylinings stabil tid RW  UINTI6 s 1 P04.605-
Rérfyliningstid
4607 P04.6.15 Rorfylinings hastighetssteg RIW  UINT16 % 5 100
5000 P05.0.00 Kéllans aktuella véarde RIW ENUM - 0 7
5001 P05.0.01 Stélldon - nollvérde RIW  UINT16  rpm 0 9999
5002 P05.0.02 Stélldon - full skala RIW  UINT16  rpm 0 9999
003 p05.0.11 Tryck- nollvirde R Floatsy OrO-11-Tiydets g 10
mattenhet
2005 pps0.12 Tryck- full skala W Floarg POAOTT-Tydets 100
mattenhet
2007 POSOZT e nollvarde RW  Floasz TOr0-12-Flodets 9999
[X+] mattenhet
2009 POS02Z bisge full skala W Floas2 TOr0-12-Flodets 9999
[X+] mattenhet
501 P05.0.31 P04.0.13 -
- Temperatur - nollvérde RIW  FLOAT32 Temperaturens -100 9999
[X+] .
mattenhet
5013 P05.0 32 P04.0.13 -
[X+j. Temperatur - full skala RIW  FLOAT32 Temperaturens -100 9999
mattenhet
2015 POSOAT s - nollvarde W FLoats2 TOrO-TE-Nivans o ggq 9999
[X+] mattenhet
017 POSO4Z s fullskala RW  FLOAT32 oot -NIVARS  geq 9999
[X+] mattenhet
5021 P05.0.61 . P04.0.11 - Tryckets
X+] SPS Tryck - nollvérde R/IW  FLOAT32 méttenhet -1 99
5023 P05.0.62 P04.0.11 - Tryckets
X+] SPS Tryck - full skala RIW  FLOAT32 mattenhet 0 999
2025 [P)?fjo'm Allmént - nollvarde R FLOAT32 - 1000 1000
5027 F)?fjo'52 Allmént - full skala RAW  FLOAT32 - 1000 1000
5101 P05.1.01 Analogingdng 1, Funktion RIW  ENUM 0 7
5102 P05.1.02 Analogingdng 1, typ RIW  ENUM 0 3
5103 P05.1.11 Analog ingdng 2, Funktion RIW  ENUM 0 7
5104 P05.1.12 Analogingdng 2, typ RIW  ENUM 0 3
2105 B?fj1'21 Analog ingang 3, Funktion RIW  ENUM 0 7
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5106 P05.1.22

X+] Analog ingdng 3, typ RIW  ENUM - 0 3
2107 [P)?fj“” Analog ingang 4, Funktion RIW  ENUM - 0 7
>108 {;?31'32 Analog ingang 4, typ RIW  ENUM - 0 3
2109 B?fj1'40 Sensorkurva RIW  ENUM 0 1
5110 P05.1.50 Typ avanalogt styrdon RIW  ENUM 0 1
5203 P05.2.03 Digital ingdng 3, Funktion RIW  ENUM 0 9
5204 B?szm Digital ingsng 4, Funktion RW  ENUM 0 9
5205 [F;?ij.OS Digital ingdng 5, Funktion RIW  ENUM 0 9
5301 P05.3.01 Analog utgang, Funktion RIW  ENUM 0 12
5302 P05.3.02 Analog utgang, Typ RIW  ENUM 0 3
5401 P05.4.01 Reld 1, Funktion RIW  ENUM 0 7
5402 P05.4.02 Reld 2, Funktion RIW ENUM - 0 7
5801 P05.8.01 Analogingdng 1, offset RIW  FLOAT32 - -100 100
5803 P05.8.02 Analogingang 1, forstirkning  R/W  FLOAT32 - 0 1.5
5805 P05.8.11 Analog ingdng 2, offset RIW  FLOAT32 - -100 100
5807 P05.8.12 Analogingang 2, forstirkning  R/W  FLOAT32 - 0 1.5
7 R Analogingang 3, offet R FLOAT32 - 100 100
2811 [F;?ij.ZZ Analog ingang 3, forstarkning RIW  FLOAT32 - 0 1.5
2813 B?fjg'31 Analog ingang 4, offset RIW  FLOAT32 - -100 100
2815 [P)?fj8.32 Analog ingang 4, forstarkning ~ R/W  FLOAT32 - 0 1.5
"84 p05844 OffsetAOT RW  FLoaT3y [O5302-Analog g4 100
utgang, Typ
5846 P05.8.45 Gain AQ 1 RIW  FLOAT32 - 0 1.5
6001 P06.0.01 Systemkonfiguration RIW  ENUM 0 2
6002 P06.0.02 Max. enheter RIW  UINT16 1
6003 P06.0.03 Adress for flera pumpar RIW  UINT16 1
6004 P06.0.04 Karta over flerpumpsystem R UINT16 -
6005 P06.0.05 Flerpumpsystemets prioritet R UINT16 - -
811 p06.1.11 Tiyck- Skningsviirde R Floatsp FOA0M-Tiydkets P05.0.12 -Tryck- full
mattenhet skala
113 p06.1.12 Tryck- minskningsvirde R Floatsp FOA0-M-Tiydkets P05.0.12 - Tryck - full
mattenhet skala
6115 P06.1.21 ., . P04.0.12 - Flodets P05.0.22 - Flode - full
X+] Flode - 6kningsvarde R/IW  FLOAT32 méttenhet 0 skala
6117 P06.1.22 Flode - minskningsvarde RW  FLOAT32 P0°4.0.12-F|odets 0 P05.0.22 - Flode - full
[X+] mattenhet skala
6119 P04.0.13 -
P06.1.31 Temperatur - 6kningsvarde RIW  FLOAT32 Temperaturens 0 P05.0.32-
[X+] . Temperatur - full skala
mattenhet
6121 P04.0.13 -
P6.1.32 Temperatur - minskningsvérde ~ R/W  FLOAT32 Temperaturens 0 P05.0.32-
[X+] . Temperatur - full skala
mattenhet
6123 PO6.1AT o P04.0.14 - Nivans P05.0.42 - Niva - full
X+] Niva - 6kningsvarde RIW  FLOAT32 mattenhet 0 skala
6125 P06.1.42 Niva - minskningsvirde RW  FLOAT3? P0°4.0.14-N|vans 0 P05.0.42 - Niva - full
[X+] mattenhet skala
6129 PO6.1.61 Hastighet for aktivering av flera RW  UINTI6  rpm P04..2.31-M|n. P04.'2.32-Max.
pumpar hastighet hastighet
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6130 P06.1.71 Synkron grdns RIW  UINT16  rpm 0 3600
131 pog172 Synkrontomrade RW  UINTI6  rpm 0 P04.2.32 - Max.
hastighet
6132 PO6.1.81 Intervallforautomatlsk RW  UINTI6 h 0 250
omkoppling
6133 - MultipumpDeviceEnable RIW  UINT16 0 1
6134 P06.1.51 i P05.0.52 - Allmant -
X+] Allmént - 6kningsvérde RIW  FLOAT32 - 0 full skala
6136 P06.1.52 Allmént - minskningsvarde R/W  FLOAT32 - 0 P05.0.52 - Allmant -
[X+] full skala
7001 P07.0.01 Maximal véxlingsfrekvens RIW  ENUM 0 5
7002 P07.0.02 Min. kopplingsfrekvens RIW  ENUM 0 5
7101 . . P04.2.31 - Min. P04.2.32 - Max.
P07.1.01 Hoppa dver central hastighet RIW  UINT16  rpm hastighet hastighet
7102 P07.1.02 Hoppa dver hastighetsomrdde ~ R/W  UINT16  rpm 0 300
7201 P07.2.01 Motorns uppvarmningsfunktion R/W  ENUM 0 2
7301 P07.3.01 Framkopplingsfunktion RIW  ENUM 0 1
8001 P08.0.01 Kom 1, Funktion RIW  ENUM 0 3
8002 P08.0.02 Kom 2, Funktion RIW  ENUM 0 2
8101 P08.1.01 Modbus RTU-adress RIW  UINT16 0 127
8102 pgg.q.0p ModbusRIU R ENUM 0 8
dverforingshastighet
8108 P08.1.08 Modbus RTU-format RIW  ENUM 0 3
8201 P08.2.05 - BACnet
P08.2.01 BACnet MS/TP Mac-adress RIW  UINT16 0 MS/TP Max Master
8202 pogp g BACHEtMSITP RW  ENUM 0 8
gverforingshastighet
8203 P08.2.03 BACnet MS/TP-format RIW  ENUM 0 3
8204 P08.2.04 BACnet MS/TP-enhetens Id RIW  UINT32 - 4194304
8206 p08.2.05 BACnetMS/TPMaxMaster  RMW  UINTI6 PO8.2.01 -BACnet 4,5
MS/TP Mac-adress
8210 BACnet informationsrutor RIW  UINT16 1 255
8211 - BACnet ominit RIW  ENUM 0 1
8301 P08.3.01 Aktivera trddlds kommunikation R/W  ENUM 0 1
9001 P09.0.01 .
X+] Sprak RIW  ENUM 0 28
9011 P09.0.12 .
X+] Tid R/W  UINT32
013 POYOTT pim R UINT32
[X+]
9101 [P)?sz.m Vélj aktiv parameteruppsattning  RIW ~ ENUM 0 1
9201 P09.1.01 Displayens energisparfunktion ~ R/W  ENUM 0 1
9202 P09.1.02 Energibesparingstid RW  UINT16 s 60 3600
9210 P09.1.10 Displayens inriktning RW  ENUM - 0 1
9211 P09.1.11 Max decimaler RIW  UINT16 0 3
9301 P09.3.01 Aters. fellogg RIW  ENUM 0 1
9302 P09.3.02 Aterstalining drifttid RIW  ENUM 0 1
9303 P09.3.03 Aterstdlining motorvarvsraknare  R/W  ENUM 0 1
9304 P09.3.04 Aterstallning energiriknare RIW  ENUM 0 1
9305  P09.3.05 Aterstillning fabrik RW  ENUM 0 1
9306 [F;?ff'% \drifttagning slutford RW  ENUM 0 1
9307 P09 3.07 Aterstallning av lista ver RW  ENUM 0 1

bundna enheter

EXM - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning

97



sv - Overséattning av bruksanvisning i original

9 BACnet MS/TP

9.1 Forsdkran om 6verensstammelse for implementering av protokoll
(PICS)

Férsdkran om dverensstammelse

Datum 29/03/2023

Leverantdrens namn XYLEM INC

Produktens namn HYDROVAR X

Produktmodellens nummer HVX, HVX+, HYDROVAR X, HYDROVAR X+
Applikationsprogramvarans version 01.00.00 (FW_PackVersion)

Revidering av inbyggd programvara 01

BACnet protokollversion 19

BACnet standard enhetsprofil (Bilaga L)

O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)

O BACnet Operator Workstation (B-OWS)

a BACnet Operator Display (B-OD)

O BACnet Building Controller (B-BC)

a BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)

O BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

| BACnet Smart Sensor (B-SS)

o BACnet Smart Actuator (B-SA)
BACnet interoperabilitetsblock (Bilaga K)

O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A

1} Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B

O Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A

O Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B

a Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A

o Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B

O Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A

a Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B

O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A

O Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B

O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A

O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A

a Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B

O Data Sharing - View-A DS-V-A

O Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A

O Data Sharing - Modify-A DS-M-A

a Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A
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Hantering av natverksenheter

O Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A
o Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B
O Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A
o Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B
O Device Management - Device Communication Control-A DM-DCC-A
O Device Management - Device Communication Control-B |DM-DCC-B
O Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
O Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
O Device Management - Text Message-A DM-TM-A
a Device Management - Text Message-B DM-TM-B
O Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
a Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B
O Device Management - UTC Time Synchronization-A DM-UTC-A
O Device Management - UTC Time Synchronization-B DM-UTC-B
a Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
O Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
O Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
O Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
O Device Management - Restart-A DM-R-A

O Device Management - Restart-B DM-R-B

O Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
O Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B
O Device Management - Object Creation and Deletion-A DM-0CD-A
O Device Management - Object Creation and Deletion-B DM-0CD-B
O Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A
O Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B
O Device Management - Automatic Network Mapping-A DM-ANM-A
a Device Management - Automatic Device Mapping-A DM-ADM-A
O Device Management - Automatic Time Synchronization-A ~ |DM-ATS-A
O Device Management - Manual Time Synchronization-A DM-MTS-A
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Standardobjekt som stods

Objekt Stods Skapas/raderas Valfria egenskaper som  |Skriva egenskaper
dynamiskt stods

Analog Input | O

Analog Value | O - Present_Value

Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames

Network Port | O MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames

CharacterStringValue |4 O

Datalankniva

| BACnet IP, (Annex J)

O BACnet IP, (Annex J), Foreign Device

O IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)

a ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)

O ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)

e} MS/TP master (Clause 9), baud rate(s) e 1200 (begrénsad funktionalitet, mdjlighet till timeout

orsakad av lag hastighet)

e 2400 (begransad funktionalitet, mojlighet till timeout
orsakad av lag hastighet)

e 4800 (begransad funktionalitet, mojlighet till timeout
orsakad av lag hastighet)

e 9600
e 19200
o 38400 (rekommenderas)
e 57600
e 76800
e 115200

O MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)

O Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)

O Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)

O LonTalk (Clause 11), medium

O Annat

Begrénsning av enhetsadress
Stods enheter med statiska begrénsningar? O ja M nej

Nodvandigt for dubbelriktad kommunikation med MS/TP-slav och andra enheter.

Ytterligare funktioner

e Alternativ for natverk: Finns inte.
e Alternativ for natverkssékerhet: Finns inte.
e Uppsattning av tecken som stdds: Finns inte.
e Segmenteringsmojligheter: Finns inte.
e Natverkshantering: Finns inte.
e Larm- och héndelsehantering: Finns inte.
e Schemaldggning och programmering: Finns inte.
e Mbjlighet att hantera loggar (trending): Finns inte.
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9.2 BACnet-enhet och BACnet-enhetens objektidentifierare

HVX och HVX+ ar BACnet-enheter eftersom de stéder digital kommunikation med hjalp av
BACnet-protokollet.

Varje BACnet-enhet innehaller ett enhetsobjekt. Detta ar ett standardobjekt vars egenskaper
representerar de egenskaper som kan ses fran utsidan.

Enheter som &r anslutna till det lokala MS/TP-natverket lokaliseras genom:

¢ en enhets objektidentifiering, eller

e en MAC-adress.

BACnet-enhetens objektidentifiering

Det fabriksinstallda vérdet ar 84003.
For att andra vardet, anvand Write Property-funktionen i Object_Identifier-egenskapen fér

enhetsobjektet, eller den specifika parametern P08.2.04 Device ID BACnet MS/TP tillganglig
pa displayen.

MAC-adress

Det fabriksinstallda vardet ar 1.

Kontrollera att varje enhet som &r ansluten till MS/TP-natverket identifieras med en annan
adress i parameter P08.2.01 MAC-adress BACnet MS/TP.

9.3 Anslutningar och datahantering, BACnet MS/TP

e Nar BACnet MS/TP-kommunikation mellan frekvensomriktaren och en extern enhet ar aktiv,
tdnds anslutningens statuslampa pa mandverpanelen.

o Stéllin parameter P04.1.60 Begrdnsa sparande av bérvérdetill Ja for att skriva till det
flyktiga minnesomradet och férldnga livslangden pa det icke-flyktiga EEPROM-minnet.

OBS:
Anslut inte styrkortets uttag (C) till olika spanningspotentialer eller PE.

Ansluta en enskild elektrisk pump till en extern enhet

1. Avlégsna drivenhetens kdpa och observera kopplingsscheman pa insidan.
2. Anslut uttagen 31 (B), 32 (A) och 33 (C) till den externa enheten, t.ex. PLC, BMS, etc.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc
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9.4 BACnet-strangar TABELL

Objektidentifiering Meny ID Param. Namn BACnet obj. Namn Typ

0 P03.4.01 Enhetens artikelnummer Unit Part Number UINT16 -
1 P03.4.03 Enhetens serienummer Unit Serial Number UINT16 -
2 P03.4.06 Drivenhetens serienummer Drive Serial Number UINT16 -

9.5 BACnet analoga ingangar TABELL

Objektidentifiering MenyID Param. Namn BACnet obj. Namn Typ Dimension Min. Max.
0 P02.0.01 Fel 1 (senaste) Error 1 (Most Recent) UINT16 - - -
1 - Fel 1 - Datum Error 1- Date UINT32
2 Fel 1-Tid Error 1-Time UINT32
3 Fel 1 - Slutdatum Error 1- End Date UINT32
4 Fel 1 - Sluttid Error 1- End Time UINT32
5 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 1 UINT16
6 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 1 UINT32
7 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 1 UINT32
8 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 1 UINT32
9 LogSpeed Log: Speed 1 UINT32
10 Logg: Felkod Log: Error Code 1 UINT32 -
1 " P04.0.12 - Flodets
Logg: Flode Log: Flow 1 FLOAT32 mattenhet
12 ) i P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd Log: Head 1 FLOAT32 mattenhet
13 Logg: Temperatur pé P04.0.13-
e Log: Power ModuleTemp 1 FLOAT32 Temperaturens
strommodul .
mattenhet
14 - Logg: Motorstrém Log: Motor Current 1 FLOAT32 A
15 - Logg: Motorns spanning Log: Motor Voltage 1 FLOAT32 V
16 Logg: Véxelriktarens P04.0.13-
- ' Log: Inverter Temperature 1~ FLOAT32 Temperaturens
temperatur .
mattenhet
17 - LogPower Log: Motor Power 1 FLOAT32 -
18 - Logg: DC-buss spénning Log: DCBus Voltage 1 FLOAT32 V
19 - Logg: Nétspanning Log: Grid Voltage 1 FLOAT32 V
20 P02.0.02 Fel2 Error2 UINT16 -
21 - Fel 2 - Datum Error2 - Date UINT32
22 - Fel 2 -Tid Error2-Time UINT32
23 - Fel 2 - Slutdatum Error 2 - End Date UINT32
24 - Fel 2 - Sluttid Error2-EndTime 1 UINT32
25 - Logg: Felrdknare Log: Error Counter 2 UINT16
26 - Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 2 UINT32
27 - Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 2 UINT32
28 - Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 2 UINT32
29 - LogSpeed Log: Speed 2 UINT32
30 - Logg: Felkod Log: Error Code 2 UINT32 -
31 " P04.0.12 - Flodets
- Logg: Fléde Log: Flow 2 FLOAT32 mattenhet
32 . ) P04.0.11 - Tryckets
- Logg: Tryckhdjd Log: Head 2 FLOAT32 mattenhet
33 Logg: Temperatur pé P04.0.13-
- - Log: Power Module Temp 2 FLOAT32 Temperaturens
strommodul .
mattenhet
34 - Logg: Motorstrém Log: Motor Current 2 FLOAT32 A
35 - Logg: Motorns spénning Log: Motor Voltage 2 FLOAT32 V
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36 Logg: Véxelriktarens P04.0.13-
' Log: Inverter Temperature2 ~ FLOAT32 Temperaturens
temperatur .
mattenhet
37 LogPower Log: Motor Power 2 FLOAT32 -
38 Logg: DC-buss spénning Log: DCBus Voltage 2 FLOAT32 V
39 - Logg: Nétspanning Log: Grid Voltage 2 FLOAT32 V
40 P02.0.03 Fel3 Error3 UINT16
4 - Fel 3 - Datum Error 3 - Date UINT32
42 Fel 3 -Tid Error3-Time UINT32
43 Fel 3 - Slutdatum Error 3- End Date UINT32
44 Fel 3 - Sluttid Error 3-End Time 1 UINT32
45 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 3 UINT16
46 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 3 UINT32
47 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 3 UINT32
48 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 3 UINT32
49 LogSpeed Log: Speed 3 UINT32
50 Logg: Felkod Log: Error Code 3 UINT32 -
51 " P04.0.12 - Flodets
Logg: Fléde Log: Flow 3 FLOAT32 mattenhet
52 ) i P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd Log: Head 3 FLOAT32 mattenhet
>3 Logg: Temperatur pé P04.0.13-
- Log: Power Module Temp 3~ FLOAT32 Temperaturens
strommodul .
mattenhet
54 Logg: Motorstrém Log: Motor Current 3 FLOAT32 A
55 Logg: Motorns spanning Log: Motor Voltage 3 FLOAT32 V
> Logg: Véxelriktarens P04.0.13-
' Log: Inverter Temperature 3~ FLOAT32 Temperaturens
temperatur .
mattenhet
57 LogPower Log: Motor Power 3 FLOAT32 -
58 Logg: DC-buss spanning Log: DC Bus Voltage 3 FLOAT32 V
59 - Logg: Nétspanning Log: Grid Voltage 3 FLOAT32 V
60 P02.0.04 Feld Error4 UINT16
61 - Fel 4 - Datum Error4 - Date UINT32
62 Fel 4 -Tid Error4-Time UINT32
63 Fel 4 - Slutdatum Error 4 - End Date UINT32
64 Fel 4 - Sluttid Error4 - EndTime 1 UINT32
65 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 4 UINT16
66 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 4 UINT32
67 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 4 UINT32
68 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 4 UINT32
69 LogSpeed Log: Speed 4 UINT32
70 Logg: Felkod Log: Error Code 4 UINT32 -
71 " P04.0.12 - Flodets
Logg: Fléde Log: Flow 4 FLOAT32 mattenhet
72 . ) P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd Log: Head 4 FLOAT32 mattenhet
73 Logg: Temperatur pa P04.0.13-
o2 Log: Power Module Temp 4 FLOAT32 Temperaturens
strommodul .
mattenhet
74 Logg: Motorstrém Log: Motor Current4 FLOAT32 A
75 Logg: Motorns spanning Log: Motor Voltage 4 FLOAT32 V
76 Logg: Véxelriktarens P04.0.13-
' Log: Inverter Temperature 4~ FLOAT32 Temperaturens
temperatur .
mattenhet
77 LogPower Log: Motor Power 4 FLOAT32 -
78 Logg: DC-buss spénning Log: DC Bus Voltage 4 FLOAT32 V
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79 - Logg: Nétspanning Log: Grid Voltage 4 FLOAT32 V
80 P02.0.05 Fel5 Error5 UINT16
81 - Fel 5 - Datum Error 5 - Date UINT32
82 Fel 5 -Tid Error5-Time UINT32
83 Fel 5 - Slutdatum Error 5 - End Date UINT32
84 Fel 5 - Sluttid Error5-EndTime 1 UINT32
85 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 5 UINT16
86 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 5 UINT32
87 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 5 UINT32
88 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 5 UINT32
89 LogSpeed Log: Speed 5 UINT32
90 Logg: Felkod Log: Error Code 5 UINT32 -
91 " P04.0.12 - Flodets
Logg: Fléde Log: Flow 5 FLOAT32 mattenhet
92 . ) P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd Log: Head 5 FLOAT32 mattenhet
73 Logg: Temperatur pa P04.0.13-
e Log: Power Module Temp 5~ FLOAT32 Temperaturens
strommodul .
mattenhet
94 Logg: Motorstrém Log: Motor Current 5 FLOAT32 A
95 Logg: Motorns spénning Log: Motor Voltage 5 FLOAT32 V
9 Logg: Véxelriktarens P04.0.13-
' Log: Inverter Temperature 5 FLOAT32 Temperaturens
temperatur .
mattenhet
97 LogPower Log: Motor Power 5 FLOAT32 -
98 Logg: DC-buss spanning Log: DC Bus Voltage 5 FLOAT32 V
99 - Logg: Nétspanning Log: Grid Voltage 5 FLOAT32 V
100 P02.0.06 Fel 6 Error 6 UINT16
101 - Fel 6 - Datum Error 6 - Date UINT32
102 Fel 6 - Tid Error 6 -Time UINT32
103 Fel 6 - Slutdatum Error 6 - End Date UINT32
104 Fel 6 - Sluttid Error 6- End Time 1 UINT32
105 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 6 UINT16
106 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 6 UINT32
107 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 6 UINT32
108 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 6 UINT32
109 LogSpeed Log: Speed 6 UINT32
110 Logg: Felkod Log: Error Code 6 UINT32 -
[N . P04.0.12 - Flodets
Logg: Flode Log: Flow 6 FLOAT32 mattenhet
112 ) i P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd Log: Head 6 FLOAT32 mattenhet
13 Logg: Temperatur pé P04.0.13-
e Log: Power ModuleTemp 6~ FLOAT32 Temperaturens
strommodul .
mattenhet
114 Logg: Motorstrém Log: Motor Current 6 FLOAT32 A
115 Logg: Motorns spanning Log: Motor Voltage 6 FLOAT32 V
116 Logg: Véxelriktarens P04.0.13-
' Log: Inverter Temperature 6 FLOAT32 Temperaturens
temperatur .
mattenhet
117 LogPower Log: Motor Power 6 FLOAT32 -
118 Logg: DC-buss spanning Log: DC Bus Voltage 6 FLOAT32 V
119 - Logg: Nétspanning Log: Grid Voltage 6 FLOAT32 V
120 P02.0.07 Fel7 Error 7 UINT16
121 - Fel 7 - Datum Error7 - Date UINT32
122 Fel 7 - Tid Error7-Time UINT32
123 Fel 7 - Slutdatum Error 7 - End Date UINT32
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124 Fel 7 - Sluttid Error 7 - End Time 1 UINT32
125 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 7 UINT16
126 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 7 UINT32
127 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 7 UINT32
128 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 7 UINT32
129 LogSpeed Log: Speed 7 UINT32
130 Logg: Felkod Log: Error Code 7 UINT32 -
131 " P04.0.12 - Flodets
Logg: Flode Log: Flow 7 FLOAT32 mattenhet
132 . ) P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd Log: Head 7 FLOAT32 mattenhet
133 Logg: Temperatur pa P04.0.13-
e Log: Power ModuleTemp 7~ FLOAT32 Temperaturens
strommodul .
mattenhet
134 Logg: Motorstrém Log: Motor Current 7 FLOAT32 A
135 Logg: Motorns spanning Log: Motor Voltage 7 FLOAT32 V
136 Logg: Véxelriktarens P04.0.13-
' Log: Inverter Temperature 7 FLOAT32 Temperaturens
temperatur .
mattenhet
137 LogPower Log: Motor Power 7 FLOAT32 -
138 Logg: DC-buss spénning Log: DCBus Voltage 7 FLOAT32 V
139 - Logg: Nétspanning Log: Grid Voltage 7 FLOAT32 V
140 P02.0.08 Fel8 Error8 UINT16
141 - Fel 8 - Datum Error 8 - Date UINT32
142 Fel 8 - Tid Error8-Time UINT32
143 Fel 8 - Slutdatum Error 8- End Date UINT32
144 Fel 8 - Sluttid Error 8- End Time 1 UINT32
145 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 8 UINT16
146 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 8 UINT32
147 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 8 UINT32
148 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 8 UINT32
149 LogSpeed Log: Speed 8 UINT32
150 Logg: Felkod Log: Error Code 8 UINT32 -
151 " P04.0.12 - Flodets
Logg: Fléde Log: Flow 8 FLOAT32 mattenhet
152 ) i P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd Log: Head 8 FLOAT32 mattenhet
153 Logg: Temperatur pé P04.0.13-
- Log: Power Module Temp 8~ FLOAT32 Temperaturens
strommodul .
mattenhet
154 Logg: Motorstrém Log: Motor Current 8 FLOAT32 A
155 Logg: Motorns spanning Log: Motor Voltage 8 FLOAT32 V
156 Logg: Véxelriktarens P04.0.13-
' Log: Inverter Temperature 8~ FLOAT32 Temperaturens
temperatur .
mattenhet
157 LogPower Log: Motor Power 8 FLOAT32 -
158 Logg: DC-buss spanning Log: DC Bus Voltage 8 FLOAT32 V
159 - Logg: Nétspanning Log: Grid Voltage 8 FLOAT32 V
160 P02.0.09 Fel 9 Error 9 UINT16
161 - Fel 9 - Datum Error 9 - Date UINT32
162 Fel 9 - Tid Error 9-Time UINT32
163 Fel 9 - Slutdatum Error 9 - End Date UINT32
164 Fel 9 - Sluttid Error9-End Time 1 UINT32
165 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 9 UINT16
166 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 9 UINT32
167 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 9 UINT32
168 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 9 UINT32
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169 LogSpeed Log: Speed 9 UINT32
170 Logg: Felkod Log: Error Code 9 UINT32
171 . P04.0.12 - Flodets
Logg: Flode Log: Flow 9 FLOAT32 mattenhet
172 ) i P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd Log: Head 9 FLOAT32 mattenhet
173 Logg: Temperatur pé P04.0.13-
e Log: Power ModuleTemp 9~ FLOAT32 Temperaturens
strommodul .
mattenhet
174 Logg: Motorstrém Log: Motor Current 9 FLOAT32 A
175 Logg: Motorns spanning Log: Motor Voltage 9 FLOAT32 V
176 Logg: Véxelriktarens P04.0.13-
' Log: Inverter Temperature 9~ FLOAT32 Temperaturens
temperatur .
mattenhet
177 LogPower Log: Motor Power 9 FLOAT32 -
178 Logg: DC-buss spénning Log: DCBus Voltage 9 FLOAT32 V
179 - Logg: Nétspanning Log: Grid Voltage 9 FLOAT32 V
180 P02.0.10 Fel 10 Error 10 UINT16
181 - Fel 10 - Datum Error 10 - Date UINT32
182 Fel 10 - Tid Error 10 -Time UINT32
183 Fel 10 - Slutdatum Error 10 - End Date UINT32
184 Fel 10 - Sluttid Error 10 - End Time 1 UINT32
185 Logg: Felrdknare Log: Error Counter 10 UINT16
186 Fel 1 Bitfield Log: Error 1 Bitfield 10 UINT32
187 Fel 2 Bitfield Log: Error 2 Bitfield 10 UINT32
188 Logg: Larm 1 Bitfield Log: Alarm 1 Bitfield 10 UINT32
189 LogSpeed Log: Speed 10 UINT32
190 Logg: Felkod Log: Error Code 10 UINT32 -
191 " P04.0.12 - Flodets
Logg: Fléde Log: Flow 10 FLOAT32 mattenhet
192 . ) P04.0.11 - Tryckets
Logg: Tryckhdjd Log: Head 10 FLOAT32 mattenhet
193 Logg: Temperatur pé P04.0.13-
- Log: Power Module Temp 10 FLOAT32 Temperaturens
strommodul .
mattenhet
194 Logg: Motorstrém Log: Motor Current 10 FLOAT32 A
195 Logg: Motorns spanning Log: Motor Voltage 10 FLOAT32 V
196 Logg: Véxelriktarens P04.0.13-
' Log: Inverter Temperature 10~ FLOAT32 Temperaturens
temperatur .
mattenhet
197 LogPower Log: Motor Power 10 FLOAT32 -
198 Logg: DC-buss spanning Log: DCBus Voltage 10 FLOAT32 V
199 Logg: Nétspanning Log: Grid Voltage 10 FLOAT32 V
200 Totalfelrdknare Total Error Counter UINT16
201 - Totallarmréknare Total Alarm Counter UINT16
202 P02.9.01 Fel Bitfield 1 Error Bitfield 1 UINT32
203 P02.9.02 Fel Bitfield 2 Error Bitfield 2 UINT32
204 P02.9.05 Larm Bitfield 1 Alarm Bitfield 1 UINT32 -
205 P03.0.01 Faktiskt tryck Actual Pressure FLOAT32 P0°4'0'H -Tryckets
mattenhet
206 P03.0.02 Aktuellt fléde Actual Flow FLOAT32 P0°4.0.12-F|odets
[X+] mattenhet
207 P03.0.03 P04.0.13 -
[X+j "7 Faktisk vdtsketemperatur Actual Fluid Temperature FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
208 PO3.0.04 catisk niva Actual Level FLoAT3 | O-0.14 -Nivdns
[X+] mattenhet
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209 P03.0.10 Faktiskt erford. vérde Effective Required Value FLOAT32 -
210 P03.0.20 Erforderligt varde Required Value FLOAT32 -
211 P03.0.30 Pumpens status Pump Status ENUM
212 P03.1.01 Enhetens stromfdrsdrjningstid  Unit Powered Time UINT32 s
213 P03.1.02 Drifttid Motor Running Time UINT32 s
214 P03.1.05 Energiraknare Energy Counter FLOAT32 P0°4.0.16-Energ|ns
mattenhet
215 P03.2.01 Motorvarv Motor Speed UINTT6  rpm
216 P03.2.02 Motorvarv % Motor Speed % FLOAT32 %
217 P03.2.05 Motorstrdm Motor Current FLOAT32 A
218 P03.2.06 Motoreffekt Motor Power FLoAT3g FO40.15-Effektens
mattenhet
219 P03.2.07 Motorns spanning Motor Voltage FLOAT32 V
220 P03.2.08 Natspanning Grid Voltage UINT16 V
221 P03.2.09 DC-buss spanning DC Bus Voltage UINT16 V
222 P04.0.13 -
P03.2.20 Temperatur pa strommodul Power Module Temperature ~ FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
223 P04.0.13 -
P03.2.21 Vaxelriktarens temperatur Inverter Temperature FLOAT32 Temperaturens
mattenhet
224 P03.2.22 Ptc-motor Motor Ptc FLOAT32 -
225 P03.3.01 Status for digitala 1/0 Digital I/0 Status UINT16 -
226 P03.3.11 Varde analog ingang 1 Analog Input 1 Value FLOAT32 !’050.1.02-Analog
ingdng 1, typ
22 P03.3.12 Varde analog ingang 2 Analog Input 2 Value FLOAT32 F050.1.12-Analog
ingdng 2, typ
228 P03.3.13 . - P05.1.22 - Analog
X+] Vérde analog ingdng 3 Analog Input 3 Value FLOAT32 ing3ng 3, yp
229 P03.3.14 .. - P05.1.32 - Analog
X+] Vérde analog ingdng 4 Analog Input 4 Value FLOAT32 ingang 4, typ
230 P03.3.20 Varde analog utgang Analog Output Value FLOAT32 P05°.3.02-Analog
utgang, Typ
231 P03.4.02 Enhetens produktionsdatum Unit Production Date UINT32
232 P03.4.05 Drivenhetens Drive Production Date UINT32
tillverkningsdatum
233 - Typ av drivenhet Drive type ENUM
234 P06.0.04 Karta over flerpumpsystem Multipump Map UINT16
235 P06.0.05 Flerpumpsystemets prioritet Multipump Priority UINT16
236 P03.4.13 Styrkortetsfasta. Control Card Firmware Version UINT32
programvaruversion
237 P03.4.12 Kraftkortetsfasta' Power Card Firmware Version ~ UINT32
programvaruversion
238 P03.4.10 HMI fasta programvaruversion  Hmi Firmware Version UINT32
239 p34.17 HmiBtfasts Hmi-Bt Firmware Version ~ UINT32
programvaruversion
240 P03.4.14 Kartfilens version Map File Version UINT32
241 P03.4.15 Standardfilens version Default File Version UINT32
242 P03.4.16 Parameterfilens version Parameter File Version UINT32
243 F)?ff'” Sprékfilens version Language File Version UINT32
244 F)?jj0.00 Berdknat verkligt varde Senorless or Sensored ENUM
245 P03.4.25 Hydrauliska kurvor lagrade EstimationCapability ENUM
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9.6 BACnet analoga varden TABELL

Objektidentifiering Meny ID  Param. Namn BACnet obj. Namn Typ Dimension Min. Max.
0 Valj status PA/AV for
pumpen. Motsvarar
dtgarden pa
ON/OFF-knappen. On/Off Set ENUM 0 1
0-Ukljuceno
1-Iskljuceno
1 Kommando ERRORRESTCMD ENUM 0 1
dterstallning av fel
2 P04.0.01 Typavsystem System Type ENUM 0 2
3 P04.0.02  Kontrolldge Control Mode ENUM 0 7
4 P04.0.03 Justeringsldge. Regulation Mode ENUM 0 1
5 P04.0.05 Startvdrde Start Value UINT16 % 0 100
6 P04.0.06  Automatisk start. Auto Start ENUM 0 1
7 P04.0.07 K"onflgurat!on o Min Speed Configuration ~ ENUM 0 1
lagsta hastighet
8 P04.0.09 Val av métenhet Measuring Unit Selection  ENUM 0 1
9 P04.0.11  Tryckets mattenhet  Pressure Measuring Unit  ENUM 0 8
10 P04.0.12 . ] . .
X+] Flodets mattenhet  Flow Measuring Unit ENUM 0 4
M P04.0.13  Temperaturens Temperature Measuring
[X+] mattenhet Unit ENUM 0 2
12 [P)?jjO.M Nivdns mattenhet  Level Measuring Unit ENUM 0 3
13 [P)?ijJS Effektens mattenhet  Power Measuring Unit ENUM 0 3
14 F)?fjo'% Energins mattenhet  Energy Measuring Unit ENUM 0 5
15 P04.0.17  Specifik o .
X+] energimattenhet Specific Energy Meas. Unit  ENUM 0 4
16 P09.1.11  Max decimaler Max Decimals UINT16 0 3
17 P04.0.21 Borvéarde 1forval  Setpoint 1 Selection ENUM 0 1
18 P04.0.22 Borvarde 2forval  Setpoint 2 Selection ENUM 0 2
19 F)?jjo'B Borvarde 3forval  Setpoint 3 Selection ENUM 0 2
20 [P)?jjo'm Borvarde 4 forval  Setpoint 4 Selection ENUM 0 2
21 Bérvarde hastighet . P04.2.31- P04.2.32 -
P04.1.01 1 Speed Setpoint 1 UINT16  rpm Min. hastighet Max. hastighet
22 Bérvarde hastighet . P04.2.31- P04.2.32 -
P04.1.02 5 Speed Setpoint 2 UINT16  rpm Min. hastighet Max. hastighet
23 P04.1.03  Borvérde hastighet . P04.2.31 - P04.2.32 -
[X+] 3 Speed Setpoint3 VTS rpm Min. hastighet Max. hastighet
24 P04.1.04 Borvérde hastighet . P04.2.31- P04.2.32 -
[X+] 4 Speed Setpoint 4 UINTT6 — rpm Min. hastighet Max. hastighet
25 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.11  Borvérde tryck 1 Pressure Setpoint 1 FLOAT32  Tryckets Tryck - Tryck - full
mattenhet nollvérde skala
26 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.12  Borvérde tryck 2 Pressure Setpoint 2 FLOAT32  Tryckets Tryck - Tryck - full
mattenhet nollvarde skala
27 P04.113 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
[X+j ' Bérvarde tryck 3 Pressure Setpoint 3 FLOAT32  Tryckets Tryck - Tryck - full
mattenhet nollvarde skala
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28 PO4.114 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
[X+j ' Borvarde tryck 4 Pressure Setpoint 4 FLOAT32  Tryckets Tryck - Tryck - full
mattenhet nollvérde skala
29 P04.1 21 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
- Borvérde flode 1 Flow Setpoint 1 FLOAT32  Flodets Flode - Flode - full
(X+] 2 .
mattenhet nollvérde skala
30 PO4.122 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
[X+j ' Borvérde flode 2 Flow Setpoint 2 FLOAT32  Flgdets Flode - Flode - full
mattenhet nollvérde skala
31 PO4.123 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
- Borvédrde flode 3 Flow Setpoint 3 FLOAT32  Flodets Flode - Flode - full
(X+] . '
mattenhet nollvérde skala
32 P04.1 24 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
- Borvérde flode 4 Flow Setpoint 4 FLOAT32  Flodets Flode - Flode - full
(X+] . '
mattenhet nollvdrde skala
33 PO4.1 31 P04.0.13 - P05.0.31 - P05.0.32 -
[X+j ' Borvarde temp. 1 Temp. Setpoint 1 FLOAT32  Temperaturens Temperatur-  Temperatur -
mattenhet nollvrde full skala
34 PO4.1.32 P04.0.13 - P05.0.31- P05.0.32 -
[X+j ' Borvarde temp.2  Temp. Setpoint 2 FLOAT32  Temperaturens Temperatur-  Temperatur -
mattenhet nollvrde full skala
35 P04.1 33 P04.0.13 - P05.0.31 - P05.0.32 -
[X+j ' Bérvardetemp.3  Temp. Setpoint 3 FLOAT32  Temperaturens Temperatur-  Temperatur-
mattenhet nollvdrde full skala
36 P04.1 34 P04.0.13 - P05.0.31 - P05.0.32 -
[X+j ' Bérvardetemp. 4 Temp. Setpoint 4 FLOAT32  Temperaturens Temperatur-  Temperatur-
mattenhet nollvrde full skala
37 P04.0.14 - P05.0.41 -
POAAM Borvirde niva 1 Level Setpoint 1 FLOAT32  Nivdns Niva - P05.042-
[X+] . ) Niva - full skala
mattenhet nollvérde
38 P04.0.14 - P05.0.41 -
PO4.1.42 Borvarde niva 2 Level Setpoint 2 FLOAT32  Nivans Nivd - P(.)S;OAZ-
[X+] . . Niva - full skala
mattenhet nollvérde
39 P04.0.14 - P05.0.41 -
P04.1.43 Bérvarde niva 3 Level Setpoint 3 FLOAT32  Nivans Niva - P(.)S;OAZ'
[X+] . . Niva - full skala
mattenhet nollvérde
40 P04.0.14 - P05.0.41 -
POSAA4  Borvirde niva 4 Level Setpoint 4 FLOAT32  Nivdns Niva - P05.042-
[X+] . ) Niva - full skala
mattenhet nollvérde
iy PO4.1 51 P05.0.51- P05.0.52 -
[X+j ' Allmant borvérde 1 Generic Setpoint 1 FLOAT32 Allmant - Allmént - full
nollvarde skala
42 PO4.1 52 P05.0.51 - P05.0.52 -
[X+j ' Allmant borvarde 2 Generic Setpoint 2 FLOAT32 Allmant - Allmént - full
nollvarde skala
43 P04.1 53 P05.0.51 - P05.0.52 -
[X+j ' Allmant borvarde 3 Generic Setpoint 3 FLOAT32 Allmant - Allmént - full
nollvérde skala
44 P04 154 P05.0.51- P05.0.52 -
[X+j ' Allmant borvirde 4 Generic Setpoint 4 FLOAT32 Allmant - Allmént - full
nollvérde skala
45 P04.2.01 Omrdde Window UINT16 % 1 100
46 P04.2.02  Hysteres Hysteresis UINT16 % 1 100
47 . . P04.2.31- P04.2.32 -
P04.2.06 Lyfthastighet Lift Speed UINT16  rpm Min. hastighet Max. hastighet
48 P04.2.07 Linjér lyftning Linear Lift Amount UINT16 % 0 200
49 P04.2.08 . : : 0
X+] Kvadratisk lyftning  Quad. Lift Amount UINT16 % 0 999
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50 P04.2.11  Ramp 1 Ramp 1 UINT16 s 1 250
51 P04.2.12 Ramp2 Ramp 2 UINT16 s 1 250
52 P04.2.13 Ramp3 Ramp 3 UINTT6 s 1 999
53 P04.2.14 Ramp4 Ramp 4 UINTT6 s 1 999
54 PO4.2.15 Ramphagtlghet min  Ramp Spged Min FLOAT32 s 01 25
acceleration Acceleration
55 PO4.2.16 Ramphqstlghet min  Ramp Spged Min FLOAT32 s 01 25
retardation Deceleration
56 P04.2.31 Min. hastighet Min Speed UINT16  rpm 0 2000
57 P04.2.32 Max. hastighet Max Speed UINT16  rpm 2000 4100
58 P04.2.35 Min. varvtalstid Min Speed Time UINT16 s 0 100
>? P04 300 Aulomatisk Automatic Error Reset ~ ENUM - 0 1
dterstallning av fel
60 Tryck - Minsta Pressure - Minimum PO4.0.11- P05.0.11- P05.0.12 -
P04.3.01 Y FLOAT32  Tryckets Tryck - Tryck - full
troskelvarde Threshold A .
mattenhet nollvarde skala
61 " . P04.0.12 - P05.0.21- P05.0.22 -
P04.3.02 Fl?de ) Mlnsta Flow - Minimum Threshold  FLOAT32  Flodets Flode - Flode - full
[X+] troskelvarde . )
mattenhet nollvirde skala
62 P04.3.03 Temperatur- Minsta Temperature - Minimum P04.0.13 - P03.0.31- P03.0.32-
- - FLOAT32  Temperaturens Temperatur-  Temperatur-
[X+] troskelvarde Thresho . -
mattenhet nollvérde full skala
6 P04.3.04 Niva - Minsta Level - Minimum P0s0.14- POS0AT- pos 042
. « FLOAT32  Nivans Niva - e
[X+] troskelvarde Threshold . . Niva - full skala
mattenhet nollvérde
64 . : P05.0.51 - P05.0.52 -
P04.3.05 /-\I.I.mant"- Minsta Generic - Min. Threshold ~ FLOAT32 - Allmént - Allmant - full
[X+] troskelvarde )
nollvarde skala
65 po4.310 FOrdrOINInglagsta i Thieshold Delay  UINTI6 s 1 100
troskelvdrde
66 po4.3.11  FOrdmBIningvid o 6t Water Delay UNTI6 s 1 100
vattenbrist
67 Testkdrningens P04.2.32 -
P04.4.01 vanvtal Test Run Speed UINT16  rpm 0 Max. hastighet
68 Po4.ap leSOMIngens o pin Timeout UINT16  h 0 255
timeout
69 P04.4.03 Testkérningstid Test Run Time UINT16 s 0 180
70 P04.4.05 Testkorningens Test Run Command ENUM - 0 1
kommando
7 P04.6.01 ﬁ”fy””'”gs‘(“”ktm Pipe Filling Function ENUM - 0 2
72 Rérfvliningens P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.6.03 | oMM Pipe Filling Threshold FLOAT32  Tryckets Tryck - Tryck - full
troskelvdrde A .
mattenhet nollvérde skala
73 P04.6.05 Rorfyliningstid Pipe Filling Time UINT16 s 0 999
74 Max. I P06.0.02 -
P04.6.06 rorfylIningspumpar Max Pipe Filling Pumps ~ UINT16 - 1 Max. enheter
75 Rorfyllnings stabil R : P04.6.05 -
P04.6.10 fid Pipe Filling Steady Time ~ UINT16 s 1 Rorfyliningstid
76 Rorfyllnings I 0
P04.6.15 hastighetssteg Pipe Filling Speed Step UINT16 % 5 100
7 P05.0.00 \Il(srl(ljaensaktuella Actual Value Source ENUM - 0 7
78 P05.0.01 Stélldon- nollvirde  Actuator - Zero Value UINT16  rpm 0 9999
79 P05.0.02  Stélldon - full skala  Actuator - Full Scale UINT16  rpm 0 9999
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80 P04.0.11 -
P05.0.11  Tryck- nollvarde Pressure - Zero Value FLOAT32  Tryckets -5 10
mattenhet
81 P04.0.11 -
P05.0.12  Tryck - full skala Pressure - Full Scale FLOAT32  Tryckets 0 100
mattenhet
82 P05.0.21 P04.0.12 -
[X+j ' Fléde - nollvdrde Flow - Zero Value FLOAT32  Flodets 0 9999
mattenhet
83 P04.0.12 -
L Flode-fullskala Flow- FullScle FLOAT32  Fldets 0 9999
mattenhet
84 P04.0.13 -
P05.0.31 Temp“eratur- Temperature - Zero Value ~ FLOAT32 ~ Temperaturens -100 9999
[X+] nollvirde .
mattenhet
85 P04.0.13 -
P05.032  Temperatur - full Temperature - Full Scale ~ FLOAT32  Temperaturens -100 9999
[X+] skala .
mattenhet
86 P05.0.41 P04.0.14 -
[X+j ' Niva - nollvarde Level - Zero Value FLOAT32  Nivans -999 9999
mattenhet
87 P04.0.14 -
F)?ijAZ Niva - full skala Level - Full Scale FLOAT32  Nivans -999 9999
mattenhet
88 F)?_fjo'm Allmént - nollvérde  Generic - Zero Value FLOAT32 -1000 1000
89 % limnt-fullskala— Generic- Full Sale FLOAT3? 1000 1000
70 Pos5.1.01 Analogingdng T, 1o inout1 Function  ENUM 0 7
Funktion
71 P05.1.02 f\yr;a'og ngang T pnalog Input 1 Type ENUM 0 3
72 Pos.1.11 Analogingdng 2. i inout2 Function  ENUM 0 7
Funktion
73 P05.1.12 tAyr;)ang Ingang 2, Analog Input 2 Type ENUM 0 3
94 P05.1.21 Analogingdng 3, .
[X+] Funktion Analog Input 3 Function ENUM 0 7
95 P05.1.22  Analogingdng 3,
X+] typ Analog Input 3 Type ENUM 0 3
96 P05.1.31 Analogingdng 4, .
X+] Funktion Analog Input 4 Function ~ ENUM 0 7
97 P05.1.32  Analogingdng 4,
X+] typ Analog Input 4 Type ENUM 0 3
78 [P)?_f]1 40 Sensorkurva Sensor Curve ENUM 0 1
99 P05.1.50 Typ avanalogt
X+] styrdon Analog Actuator Type ENUM 0 1
100 P05.2.03 D|g|tall ingdng 3, Digital Input 3 Function ENUM 0 9
Funktion
101 P05.2.04 Digital ingang 4, . .
X+] Funktion Digital Input 4 Function ENUM 0 9
102 P05.2.05 Digital ingang 5, - .
X+] Funktion Digital Input 5 Function ENUM 0 9
103 P05.3.01 Analogutgang, o ioc Output Function  ENUM 0 12
Funktion
104 P05.3.02 Analog utgang, Typ  Analog Qutput Type ENUM 0 3
105 P05.4.01 Reld 1, Funktion Relay 1 Function ENUM 0 7
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106 P05.4.02 Reld 2, Funktion Relay 2 Function ENUM 0 7
107 P05.8.01 é\zigg NgaNG T pnalogInput 1 Offset  FLOAT32 100 100
108 Po5.802 Analogingdng T, oo innut 1 Gain FLOAT3? 0 15
forstarkning
109 P05.8.11 ﬁfr}s::g ingdng 2, Analog Input 2 Offset FLOAT32 -100 100
10 Po5.8.12 Analogingang 2, 1o inout 2 Gain FLOAT32 0 15
forstarkning
i P05.821  Analogingdng3, o100 input 3 Offset FLOAT32 100 100
[X+] offset
12 P05.8.22  Analoginging3, 100 inout 3 Gain FLOAT32 0 15
[X+] forstarkning
"3 P05.8.31  Analoginging 4, Analog Input 4 Offset FLOAT32 -100 100
[X+] offset
114 P05.8.32  Analogingdng 4, .
X+] forstirkning Analog Input 4 Gain FLOAT32 0 1.5
s P06.0.01 iystemkonﬁguratlo System Configuration ENUM 0 2
116 P06.0.02 Max. enheter Max Units UINT16 1
1 p06.0,03 Adressforflera Multipump Address UINT16 1
pumpar
118 P04.0.11 - P05.0.12 -
P06.1.11  Tryck - 6kningsvérde Pressure - Inc. value FLOAT32  Tryckets 0 Tryck - full
mattenhet skala
119 Trvek - P04.0.11 - P05.0.12 -
P06.1.12 yek: . Pressure - Dec. value FLOAT32  Tryckets 0 Tryck - full
minskningsvarde A
mattenhet skala
120 . P04.0.12 - P05.0.22 -
P06.1.21 flode- . Flow - Inc. value FLOAT32  Flgdets 0 Flode - full
[X+] okningsvarde .
mattenhet skala
121 . P04.0.12 - P05.0.22 -
P06.1.22 Flode- Flow - Dec. value FLOAT32  Flodets 0 Flode - full
[X+] minskningsvarde .
mattenhet skala
122 P04.0.13 - P05.0.32 -
P06.1.31 Tem.perat.gr- Temperature - Inc.value ~ FLOAT32  Temperaturens 0 Temperatur -
[X+] okningsvarde .
mattenhet full skala
123 P06.132  Temperatur- P04.0.13 - P05.0.32 -
. ) . Temperature - Dec. value ~ FLOAT32 ~ Temperaturens 0 Temperatur -
[X+] minskningsvarde .
mattenhet full skala
124 P04.0.14 -
P06.1.41 Niva - 0kningsvérde Level - Inc. value FLOAT32  Nivans 0 P(.)SJOAZ )
[X+] . Niva - full skala
mattenhet
125 e P04.0.14 -
P061.42° Niva- Level - Dec. value FLOAT32  Nivins 0 P05.0.42-
[X+] minskningsvarde . Niva - full skala
mattenhet
126 . P05.0.52 -
P06.1.51 5””7‘““ Generic - Inc. value FLOAT32 0 Allmant - full
[X+] okningsvarde
skala
127 . P05.0.52 -
P06.1.52 AII'mant'- . Generic - Dec. value FLOAT32 0 Allmént - full
[X+] minskningsvarde skala
128 Hastighet for
2 . P04.2.31 - P04.2.32 -
P06.1.67 :Et;/:g:\g avflera  Multipump Enable Speed  UINT16  rpm Min. hastighet Max. hastighet
129 P06.1.71  Synkron grans Synchronous Limit UINT16  rpm 0 3600
130 P06.1.72  Synkront omrade Synchronous Window UINT16 rpm 0 P04.2.32 -
o y y P Max. hastighet
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131 Intervall for Automatic Switchover
P06.1.81 automatisk UINT16 h 0 250
) Interval
omkoppling
132 P07.0.01 I\/.I.ax.lmal Max Switching Frequency ~ ENUM 0 5
véxlingsfrekvens
133 Min. . .
P07.0.02 kopplingsfrekvens Min Switching Frequency ~ ENUM 0 5
134 Hoppa dver central . P04.2.31 - P04.2.32 -
P07.1.01 hastighet Skip Speed Center UINTT6 — rpm Min. hastighet Max. hastighet
135 Hoppa over .
P07.1.02 hastighetsomrade Skip Speed Range UINT16  rpm 0 300
136 Motorns
P07.2.01 uppvarmningsfunkt Motor heating function ENUM 0 2
ion
137 P08.0.01 Kom 1, Funktion Com 1 Function ENUM 0 3
138 P08.0.02 Kom 2, Funktion Com 2 Function ENUM 0 2
139 P08.1.01 Modbus RTU-adress Modbus RTU Address UINT16 0 127
140 Modbus RTU
P08.1.02  overféringshastighe Modbus RTU Baudrate ENUM 0 8
t
141 P08.1.08 Modbus RTU-format Modbus RTU Format ENUM 0 3
142 P08.2.05 -
P08.2.01 BACnet MS/TP Mac-  BACnet MS/TP Mac UINT16 0 BAChet MS/TP
adress Address
Max Master
143 BACnet MS/TP
P08.2.02 overforingshastighe BACnet MS/TP Baudrate ~ ENUM 0 8
t
144 P08.2.03 fBAC”et M- BAChetMS/TP Format  ENUM 0 3
ormat
145 pog 2,04 DACMELMSITP- gy MS/TP Deviceld  UINT32 4194304
enhetens Id
146 P08.2.01 -
P08 2,05 BACNELMSITPMaX o ot /TP Max Master  UINTI6 BACnet MS/TP 127
Master
Mac-adress
147 BACnet BACnet Info Frames UINT16 1 255
informationsrutor
148 BACnet ominit BACnet Reinit ENUM 0 1
149 P08.3.01 Aktivera t.radllos Enable Wllrek.ass ENUM 0 1
kommunikation Communication
150 P09.0.01 .
X+] Sprak Language ENUM 0 28
1 P09.012  ng Time UINT32
[X+]
152 P09.0.11 Datum Date UINT32
[X+]
153 Displayens : :
P09.1.01 energisparfunktion Display Energy Saving ENUM 0 1
154 P09.1.02  Energibesparingstid Energy Saving Time UINT16 s 60 3600
155 P09.1.10  Displayens Display Orientation ENUM 0 1
inriktning
156 P09.3.01 Aters. fellogg Error Log Reset ENUM 0 1
17 P09.3.02 Aterstillning driftid gffgf“”g Time Couter ey 0 1
158 P09 3.03 Aterstallnlng. Motor Running Counter ENUM 0 1
Enotorvarvsraknare Reset
159 P09 304 terstallning Energy CounterReset  ENUM 0 1

energirdknare
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160 P09.3.05 Aterstillning fabrik  Factory Restore ENUM - 0 1
161 drifttagning Commissioning
P09.3.06 1 iford Completed ENUM - 0 1
162 Rterstallning av lista
P09.3.07 dverbundna Bonded Device List Reset ~ ENUM - 0 1
enheter
163 P04.1.60 Degransasparande ;v oo int saving ENUM - 0 1
av bdrvarde
164 P01.6.01 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
- HO Tryck Setpoint Zero Flow FLOAT32  Tryckets Tryck - Tryck - full
(X+] A )
mattenhet nollvérde skala
165 [P)?ij.OO Bire?\lgzrt(r)g?lmng Regulation Type ENUM - 0 1
166 P05.3.02 -
P05.8.44  Offset AO 1 Analog Output 1 Offset FLOAT32  Analog -100 100
utgang, Typ
167 P05.8.45 GainAQ 1 Analog Output 1 Gain FLOAT32 - 0 1.5

114 EXM - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning



sv - Overséattning av bruksanvisning i original

10 Underhall

10.1 Forsiktighetsmatt

FARA: Elektrisk fara

o Kontrollera att stromférsérjningen ar franslagen och helt bruten for att undvika oavsiktlig
omstart av enheten, mandverpanelen och hjalpstyrkretsen.
e Vénta 2 minuter tills reststrémmen har laddats ur efter att strémmen har kopplats bort.

Motorns magnetfalt

VARNING: Fysisk och termisk fara

e Bar alltid personlig skyddsutrustning.

e Anvand alltid [ampliga arbetsverktyg.

e Om motorn &rinstallerad i den elektriska pumpen, var uppmarksam pa risken for
personskador med mycket varma eller kalla vatskor.

Innan arbetet paborjas:

e Setill att du har |&st och forstatt alla sékerhetsinstruktioner i Introduktion och sakerhet.

e Lat den elektriska pumpen och alla systemkomponenter svalna innan du rér vid dem.

e Sakerstall att enheten &r isolerad fran systemet och att trycket &r noll innan du demonterar
den elektriska pumpen, tar bort pafylinings- och avtappningspluggarna eller kopplar bort
rorsystemet.

Nedmonteringen eller installationen av rotorn i motorhdljet genererar ett kraftigt magnetiskt
falt.

FARA: Magnetisk fara

Magnetféltet kan vara farligt f6r ndgon som bar pacemaker eller annan medicinsk enhet som &r
kanslig for magnetiska falt.

OBS:
Magnetféltet kan dra till sig metallskrot pa rotorytan och orsaka skador pa den.
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10.2 Byte av drivenhet HVX eller HVX+
10.2.1Byte av B- och C-storlek

SPXM_MQ001_A ph

1. Motor

2. Drivenhet

3. Faéstskruvar

4. Tatning

5. Avstandsbrickor

1. Koppla bort alla sensorer som ar anslutna till drivenheten.

2. Demontera drivenheten genom att skruva loss skruvarna med en Torxnyckel.

3. Smorj tatningen med alkohol.

4. Kontrollera att avstandsbrickorna pa den nya varvtalsregleraren ar korrekt placerade och
oskadade.

5. Satt tillbaka den nya drivenheten och dra at skruvarna.

6. Atdragningsmoment: 6 Nm (55 Ibf-in) = 15%.

7. Ateranslut alla sensorer till drivenheten.
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10.2.2Byte av D-storlek

A ph

SPXM_M0002_A

Motor

Fastskruvar pa sidan
Drivenhet

Skruvar till skyddet
Holje

Fastskruvar i mitten
Tatning
Avstandsbricka

©NO A WN =

Demontering av den gamla drivenheten

Koppla bort alla sensorer som &r anslutna till drivenheten.

Ta bort locket.

Koppla bort motorns fasledare.

Skruva fast en Mé-6glebult med utvandig gédngning pa drivenheten.

Fast kranlinan i 6glebulten.

Spénning av linan.

Ta bort varvtalsregleraren genom att skruva loss skruvarna pa sidan och i mitten med en
Torxnyckel, var forsiktig sa att du inte tappar den mittre skruven inuti motorn.

8. Lyft drivenheten langsamt, var uppmarksam pa eventuella plétsliga lastféréndringar, och
separera den fran motorn.

Nouasrwdh =
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Montering av ny drivenhet

1. Kontrollera att avstandsbrickorna pa den nya varvtalsregleraren ar korrekt placerade och
oskadade.

2. Skruva fast en M6-6glebult med utvandig gédngning pa drivenheten.
3. Fast kranlinan i 6glebulten.
4. Lyft drivenheten langsamt, var uppmarksam pa eventuella plétsliga lastféréndringar.
5. Satt tillbaka den nya drivenheten och dra at skruvarna.
Atdragningsmoment: 15 Nm (132 Ibf-in) = 15%.
6. Ta bort kranlinan och lossa 6glebulten.
7. Ateranslut fasledarna till motorn i enlighet med den ursprungliga fasfoljden:
U = brun
V=>bla
W = svart.

8. Satt tillbaka skyddet och dra at skruvarna.
Atdragningsmoment: 3 Nm (27 Ibf-in) + 15%.
9. Ateranslut alla sensorer till drivenheten.

10.3 Langa stillastdenden

1. Tryck pa ON/OFF-knappen pa mandverpanelen eller 6ppna den medféljande
aktiveringskontakten (om den anvénds).

SI& fran stromforsoérjningen.

Sténg avstangningsventilerna pa sug- och trycksidan.

Folj anvisningarna Férvaring pa sidan 9.

Innan du startar enheten, kontrollera status for anslutningarna av de elektriska ledarna pa
enheten och kontrollpanelen och kontrollera att skruvarna ar korrekt atdragna.

6. Starta enheten enligt anvisningarna i den elektriska pumpens handbok.

ablrwn

10.4 Identifiering av reservdelar

|dentifiera reservdelarna med hjélp av produktkoderna direkt pa sidan spark.xylem.com.
Kontakta Xylem eller en auktoriserad distributér f6r mer teknisk information.
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11 Felsokning

11.1 Forsiktighetsmatt

VARNING: Fysisk och termisk fara

e Bar alltid personlig skyddsutrustning.
e Anvand alltid [ampliga arbetsverktyg.
e Var sarskilt medveten om skaderisken ifall vatskan ar mycket varm eller kall.

Innan arbetet paborjas:

o Setill att du har l&st och forstatt alla sékerhetsinstruktioner i Introduktion och sakerhet.

e Lat pumpen och alla systemkomponenter svalna innan du rér vid dem.

e Sakerstall att enheten &r isolerad fran systemet och att trycket &r noll innan du demonterar
den elektriska pumpen, tar bort pafyllnings- och avtappningspluggarna eller kopplar bort
rorsystemet.

Spanningsfritt arbete

FARA: Elektrisk fara

o Kontrollera att stromférsérjningen ar franslagen och helt bruten for att undvika oavsiktlig
omstart av enheten, mandverpanelen och hjalpstyrkretsen.
e Vanta 2 minuter tills reststrommen har laddats ur efter att strémmen har kopplats bort.

Motorns magnetfalt

Nedmonteringen eller installationen av rotorn i motorhéljet genererar ett kraftigt magnetiskt
falt.

FARA: Magnetisk fara

Magnetféltet kan vara farligt f6r ndgon som bar pacemaker eller annan medicinsk enhet som &r
kanslig for magnetiska falt.

OBS:
Magnetféltet kan dra till sig metallskrot pa rotorytan och orsaka skador pa den.

Platser utsatta for joniserande stralningar

VARNING: Fara for joniserande stralning

Om enheten har utsatts for joniserande stralning méaste nédvandiga sakerhetsatgarder vidtas
for att skydda manniskorna. Om enheten maste skickas ivag ska speditéren och mottagaren
informeras i enlighet med detta sé att lampliga dtgérder kan vidtas.
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11.2 Larmlista

Kod Namn Beskrivning
A0S Konfigurationsfilerna ar inkompatibla eller laddades inte korrekt.
Dalig filkonfiguration Strom av, vanta 1 minut, strom pa.
A08 Kopplingsfrekvensen har reducerats pa grund av den hdga omgivningstemperaturen.
Reducering aktiv Rengdr enheten, kontrollera enhetens flakt och omgivningsférhallanden.
AN Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen av den analoga ingangen ar
Analog ingang 1, Larm korrekt.
A12 Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen av den analoga ingangen &r
Analog ingang 2, Larm korrekt.
A13 Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen av den analoga ingangen ar
Analog ingang 3, Larm korrekt.
A14 Det analoga ingangsvardet r for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen av den analoga ingangen &r
Analog ingang 4, Larm korrekt.
A15 Larm for flodes-
[temperaturgivare Den inbyggda flédes-/temperatursensorn fungerar inte korrekt.
A16 Externt larm har aktiverats.
Externt larm for digital ingang  [Kontrollera den externa enhetens kontakt.
A7 Det forekommer ett kommunikationsproblem mellan drivkorten.
Intern kommunikationsforlust ~ [Strdm av, vanta 1 minut, strom pa.
A18 Enheten rinstalld pé flerpumpsystem men inga andra enheter kommunicerar.
Komm.forlust flerpumpsys. Kontrollera flerpumpsystemets anslutning och kommunikationsportens konfiguration.
A19 Det finns inga andra enheter i flerpumpsystemet med samma adress for flerppumpsystem.
Adresskonflikt flerpumpsys. ~ |Kontrollera att varje enhet har en unik adress for flerpumpsystem.
A20 En ansluten enhet i flerpumpsystemet har inkompatibla funktioner eller ett annat flerppumpprotokoll.
Inkompatibilitet flerpumpsys.  [Anvand inte den inkompatibla funktionen eller uppdatera alla enheter till samma programvaruversion.
A21 Kloningsfel Kloningsfel
A23 Felaktig konfig. avanalog Ingen analog ingang &rinstalld pd kontrollagets uppmatta volym.
ingang Kontrollera att parametrarna i meny M05 ér korrekt konfigurerade.
A24 Felaktig konfiguration av Inget valt bérvarde motsvarar kontrollagets uppmétta volym.
borvarde Kontrollera att parametrarma i meny M04 och MO5 ar korrekt konfigurerade.
A28
Féltbusskommunikation Féltbusskommunikationen med fjdrrenheten har gétt forlorad.
forlorad Kontrollera statusen for fjarrenheten och att parametrarna for faltbusskommunikation r korrekt konfigurerade.
A29 Rorfyliningsfunktionens fylltryck har inte uppnétts inom rérfylningstiden.
Rorfyliningslarm Kontrollera att systemet ar helt och rorfyliningsparametrama.
A35 Det dr et internt kommunikationsproblem mellan anvéndargranssnittets kort och styrkortet.
HMI kommunikationsforlust ~ |Strom av, vanta 1 minut, strom pa.
A36 Det ar ett internt kommunikationsproblem mellan anvéndargranssnittets kort och det tradldsa grénssnittet.
BTLE kommunikationsforlust ~ |Strom av, vanta 1 minut, strom pa.
A0 Filrevisionen matchar inte HMI-kortet och kontrollkortet innehaller olika versioner av samma konfigurationsfiler.
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11.3 Fellista

Kod Namn Beskrivning
E01 Motorvarvtalet ar utanfor forvantat omrade.
Hastighetsgrans dverskrids  |Strom av, vanta 1 minut, strém pa.
E02 Overstrém Motorns stromforbrukning Gverstiger gransen.
E03 Underspénning Spanningen understiger minimigransen.
E04 Rotorn dr blockerad och kan inte rotera.
Kontrollera om det forekommer smuts eller annat material i pumpens vata delar som kan géra att
Last rotor rotorn blockeras.
E05 En del av minnet initieras felaktigt eller fungerar inte.
Dataminne korrupt Strém av, vanta 1 minut, strom pa.
E06 Ingangsfasforlust En eller flera faser saknas.
E07 Motortemperaturen ar utanfor de sdkra granserna.
Motor dverhettad Rengdr enheten, kontrollera enhetens flakt och omgivningsforhallanden.
E08 Drivenhetens innertemperatur &r utanfér de sékra granserna.
Véxelriktare dverhettad Rengor enheten, kontrollera enhetens flakt och omgivningsforhallanden.
E09 Motor frankopplad Anslutningen av en eller flera motorfaser (mellan drivenhet och motor) &r avbruten.
E10 Drivenheten detekterade inget vatten inuti pumpen.
Torrkdrning Kontrollera att pumpen ar i drift med vatten och utfér avluftningsproceduren.
E1 Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hégt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen av den analoga
Feligivare 1 ingangen ar korrekt.
E12 Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen av den analoga
Fel i givare 2 ingangen ar korrekt.
E13 Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen av den analoga
Fel i givare 3 ingangen ar korrekt.
E14 Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen av den analoga
Feligivare 4 ingangen ar korrekt.
E15 Fel i flodes-/temperatursensor |Den inbyggda flodes-/temperatursensorn fungerar inte korrekt.
E16 Externt fel har aktiverats.
Externt fel for digital ingdng  |Kontrollera den externa enhetens kontakt.
E17 Det forekommer ett kommunikationsproblem mellan drivkorten.
Intern kommunikationsforlust |Strom av, vanta 1 minut, strom pa.
E21 Den digitala ingdngen LOW &r 8ppen.
Kontrollera statusen fér enheten for kontroll av brist pa vatten och bryggkoppla klimmorna LOW om
Inget vatten (LOW) den inte anvands.
£E22 Det minsta troskelvardet har inte uppnatts inom fordrdjningen for ldgsta troskelvarde.
Kontrollera att pumpen har vatten. Kontrollera att parametrarna for lagsta troskelvarde ar korrekt
Minsta troskelvérde installda.
E23 Fel konfiguration avanalog  {Ingen analog ingang ar instélld pa kontrollagets uppmatta volym. Kontrollera att parametrarna i meny
ingdng MO5 ar korrekt konfigurerade.
E25 Fel styrkortets
stromforsorjning Det ar problem med strémférsorjningen mellan kraftkortet och styrkortet.
E26 Felaktig Parametrarna for konfigurationen motor-drivenhet ar inte korrekta.
hardvarukonfiguration Strém av, vanta 1 minut, strdm pd. Kontakta Xylem servicenatverk.
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Kod Namn Beskrivning
E27 Stromléckage till jord Motorns isolering mot jord &r skadad.
E29 Rorfyliningsfunktionens fylltryck har inte uppnatts inom rorfyllningstiden.
Fel vid fyllning av rér Kontrollera att systemet r helt och rorfyliningsparametrarna.
E30 ) Motorn dr verbelastad.
Overbelastning Kontrollera den pumpade vatskans egenskaper.
E31 Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen av den analoga
Fel extern referens 1 ingdngen ar korrekt.
E32 Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen av den analoga
Fel extern referens 2 ingangen ar korrekt.
E33 Det analoga ingangsvérdet r for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen av den analoga
Fel extern referens 3 ingdngen ar korrekt.
E34 Det analoga ingangsvardet ar for lagt eller for hogt.
Kontrollera att enheten ar ansluten till den analoga ingangen eller att konfigurationen av den analoga
Fel extern referens 4 ingdngen ar korrekt.
E36 Underspanning Matningsspanningen dr under den lagsta accepterade grénsen.
43 ) DC-bussens spanning dverstiger den maximala gransen.
Overspénning Kontrollera attinga andra pumpar skapar flode genom pumpen som kan orsaka energiregenerering.
Overspdnning i nétet Matningsspdnningen &r dver den hdgsta accepterade grénsen.
ESO Konfigurationsfilerna matchar
inte Det finns en odverensstammelse mellan HMI-kort och styrkorts konfigurationsfiler.
EST Drive ar en reservdel HMI-kortet och kontrollkortet innehaller inte konfigurationsfilerna.
E52 Styrkortet ar en reservdel utan konfigurationsfiler. Anvand parameter P09.3.10 for att uppgradera
Styrkort ar en reservdel styrkortet med filerna som ingar i HMI-kortet.
E60 Multipump Protocol Det finns en inkompatibilitet mellan flerpumpsprotokollet mellan enheterna, anpassa enheterna till
Inkompatibilitet samma firmwareversion.
E61 Hydrovar X och Hydrovar X+ kan inte kopplas samman. de tvd modellerna anvander olika
Hydrovar X ansluten till X+ |flerpumpsprotokoll.
E65 Hydrauliska kurvor saknas eller ar skadade. Avaktivera alla funktioner som kraver hydrauliska kurvor,
Hydrauliska kurvor saknas ~ {sdsom "Sensorldst deltatryck".
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12 Specifikationer

12.1 Driftsmiljo

Datum Beskrivning
Atmosfar Icke-aggressiv och icke-explosiv
Temperatur -201ill 50°C (-4 till 122°F)

Relativ luftfuktighet

< 95% utan kondensation

Absolut luftfuktighet

<30 g/kg (torr luft)

Hojd dver havet

o Upptill 1000 m (3 280 ft): optimalt skick

o Fran1000till2000 m(3280- 6 562 ft): det inbyggda automatiska termiska
skyddet kan utlosa

o Over2000 (6562 ft.), kontakta Xylem eller en auktoriserad distributér.

12.2 Tekniska egenskaper

Se dven markplaten fér EXM-motorns montering i avsnitt Typskylt.

Datum

Beskrivning

Matningsspénning och frekvens

Beroende pd modell:
e 200V,...,240V 50/60 Hz, eller
e 380V,..,480V50/60 Hz

Tillétna toleranser for matningsspénningen

+10%

Lackstrom (SS-EN 61800-5-1)

< 3.5 mA véxelstrom, AC)

Skyddsgrad, kapslingstyp

[P 55, NEMA kapslingstyp 4

Effektivitetsklass (SS-EN 61800-9-2)

o |ES2for den kompletta PDS-enheten (Power Drive System)
e |E5for motorn

Elektriska data

Nominell Motortyp Rotationshastighetsomrade, [Maximal matningsstrom, A
motoreffekt IEC NEMA min’ 200V,.., 240V [380V, ..., 480V
kW (hp) (EXM.../3......) ((EXM..../......)
1.5(2.0) EXM....... [.015B.4..|EXM....... 1..0208..4..11500 ... 2000 57-49 40-38
2.2(3.0) EXM....... 1.022B.4..|EXM....... 1..0208B..4.. 719-6.7 50-4.6
3.0(4.0) EXM....... 1.030C.4..|EXM....... 1..040C.4.. 11.0-9.8 79-7.0
4.0(5.5) EXM....... 1.040C.4..|EXM....... 1..055C.4.. 14.0-12.3 9.2-8.5
5.5(7.5) EXM....... 1.055C.4..|EXM....... 1.075C.4.. 21.6-20.4 11.2-10.2
EXM....... [..055D..4..|EXM....... 1.075D..4.. 20.5-18.8 15.3-13.6
7.5(10) EXM....... 1.075D..4..|EXM....... 1..100D..4.. 27.5-24.8 18.7-17.4
11(15) EXM....... [.110D..4..|EXM........ 1..150D..4.. 39.0-345 245-22.8
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Nominell Motortyp Rotationshastighetsomréde, [Maximal matningsstrom, A
motoreffekt, IEC NEMA min’ 200V, .., 240V [380V, ..., 480V
kW (hp) (BXM..../3......) [(EXM..../4......)
3.0(4.0) EXM......./.030B..2.. |EXM......./..040B..2..{3000 ... 4000 10.7-8.9* 6.7-53
4.0(5.5) EXM.......[.040B..2.. |EXM.......[.055B..2.. - 1.7-6.6
5.5(7.9) EXM......./[.055B..2..|EXM.......[.075B..2.. - 10.2-8.7
EXM....... 1.055C.2..|EXM....... 1.075C..2.. 18.9-16.2 11.4-11.0
7.5(10) EXM.........075C..2..|EXM.......[.100C..2.. - 14.4-12.5
11(15) EXM....... 1.110C.2..|[EXM....... 1.150C..2.. - 20.3-16.5
EXM....... 1.110D..2..|EXM....... 1..150D..2.. 38.4-341 245-22.8
15(20) EXM......./.150D..2.. EXM......./..200D..2.. 50.0-44.1* 30.2-271
18.5(25) EXM....... /.185D..2..|EXM....... 1.250D..2.. - 33.5-28.6
22(30) EXM......./[.220D..2..|EXM......./..300D..2.. - 38.9-324

*3600...4000 min™

12.3 Elektromagnetisk kompatibilitet (EMC)

¢ Drivenheterna HVX och HVX+ uppfyller THDi-kraven i standarden IEC 61000-3-12.
Overensstammelse dr endast giltig om Ssc (kortslutningseffekt) vid anslutningspunkten
mellan systemet och huvudelnétet ar lika med eller storre dn de varden som visas i tabellen:

Motor Ssc, KVA
EXM.../3...B., EXM.../4...B.. 2300
EXM.../3...C.,EXM.../[4...C.. 4600
EXM.../3...D., EXM.../4...D.. 9200

Se till att enheten ar ansluten till ett natverk med SSC som uppfyller minimivardena: om du
ar oséker, kontakta din natoperator.

o Ett externt dvertonsfilter kan mojliggora installation i ndt med 1ag Ssc och sékerstélla
overensstammelse, dven for enstaka dvertoner och PWHC.

e | IT-system (neutralledare isolerad fran jord) kan det vara nédvéandigt att anvanda W-
versionen (utan EMI-filter) av hydrovar X och X+, Iamplig for kategori C4. Se aven Elektrisk
anslutningar.

For motorer i EXM-serien, se punkterna 6 och 9 i Férsakringar om &verensstammelse.

12.4 Overensstammelse med radiofrekvensegenskaper

EU/EEA/GB
Egenskaper Beskrivning
Teknik Tradlgs teknik Bluetooth® Low Energy 5.2
Band 2.4 GHzISM
RF < 4.5mW(6.5dBm)
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U.S.A.

Kanada

HVX FCC ID: 2AYCGXSI02
HVX+ FCC ID: 2AYCGXSIO03

Varvtalsreglerare uppfyller kraven i del 15 i FCC-reglerna (FCC 15.247).

Driften ar féremal fér féljande tva villkor:

1. Denna enhet far inte orsaka skadliga stérningar.

2. Enheten maste acceptera alla mottagna stérningar, inklusive stdrningar som kan orsaka
odnskad drift.

Varvtalsregleraren anses vara en mobil enhet och uppfyller sékerhetskraven for
radiofrekvensexponering enligt FCC del 2.1093 och KDB 447498 D01, vilket visas i analysen av
radiofrekvensexponering.

Installatdrer maste se till att (i) denna enhet inte placeras eller anvands tillsammans med andra
antenner eller sandare, férutom i enlighet med FCC-procedurer fér produkter med flera
sandare, (ii) under normal anvdndning finns det alltid ett minsta avstand pa minst 20 cm.

Denna utrustning har testats och befunnits dverensstémma med grénserna fér en digital enhet
i klass A, i enlighet med del 15 FCC-reglerna. Dessa grénser ar utformade for att ge ett rimligt
skydd mot skadliga stdrningar nér utrustningen anvands i en kommersiell miljo.

Denna utrustning genererar, anvander och kan utstrala radiofrekvensenergi och kan, om den
inte installeras och anvénds i enlighet med instruktionsboken, orsaka skadliga stérningar pa
radiokommunikationer. Anvéndning av denna utrustning i ett bostadsomrade kommer
sannolikt att orsaka skadliga stérningar. | detta fall maste anvandaren atgarda stérningen pa
egen bekostnad

Obehdriga reparationer, &ndringar eller modifieringar kan orsaka permanent skada pa
utrustningen och upphéva garantin och tillstandet att anvdnda denna enhet i enlighet med del
15i FCC-reglerna.

HVX ISED IC: 26881-XS102
HVX+ ISED IC: 26881-XSI03

Varvtalsregleraren uppfyller kraven i standarden RSS-247

Driften ar féremal fér féljande tva villkor:

1. Denna enhet far inte orsaka skadliga stérningar.

2. Enheten maste acceptera alla mottagna stérningar, inklusive stdrningar som kan orsaka
odnskad drift.

Varvtalsregleraren betraktas som en mobil enhet och uppfyller sékerhetskraven for
radiofrekvensexponering i enlighet med RSS-102 version 5.

Installatdrer maste sakerstalla att under normal anvandning det alltid finns ett minsta avstand
pa adtminstone 20 cm.

Denna enhet uppfyller RSS-kraven i ISED fér licensbefriade radioprodukter.

Andringar eller modifieringar av denna enhet som inte uttryckligen godkants av den part som
ansvarar for efterlevnaden kan upphéva anvéndarens ratt att anvénda utrustningen.

Australien och Nya Zeeland

HVX : i enlighet med ACMA-standarderna
HVX+ :i enlighet med ACMA-standarderna

Denna lista kan komma att uppdateras.
For information om de lander dér produkten &r godkand for férsaljning och anvandning, och
dess versioner, kontakta Xylem eller den auktoriserade distributéren.
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12.5 Andra 6verensstammelser och godkannanden

EU/EEA/GB

EXM-motor
CE- och UKCA-markning (se Forsakringar om 6verensstammelse)

US.A.
EXM-motor: cURus (filnummer E488280)

Australien och Nya Zeeland

HVX :RCM
HVX+ :RCM
Bacnet
HVX : BTL-certifiering
HVX+ : BTL-certifiering

12.6 Egenskaper for in- och utgangar

Egenskaper Beskrivning
Kommunikationsportar 2,RS-485
Digitala ingangar 3for hydrovar X, 5 for hydrovar X+

o Flytande/NPN-kontakt, dppet grenrér/drénering dppen, till jord
o Intern polarisering +24 VDC, strémbegrénsad till hogst 6 mA.
o Skydd fran-0.5VDCtill +30VDC, £15 mA max.

Analoga ingangar 2 for hydrovar X, 4 for hydrovar X+
o Konfigurerbartill 0-20 mA strém eller 0-10V spanning
o 24V-signal for stromforsorjning av sensor med 60 mA strémbegrénsning

Analog utgang Kan konfigureras som antingen 0-20 mA stromsignal eller 0-10 V spanningssignal

Reld 1 o Med NS och NO vaxelkontakt
o Upptill 250V 0.25 A (véxelstrdm, generisk anvéndning) eller 30 V 2 A (likstrom, resistiv
belastning)

Reld 2 o Med NS och NO véxelkontakt
o Upptill 30V 0.25 A(véxelstrom, generisk anvéndning) eller 30V 2 A(likstrom, resistiv
belastning)

12.7 Litiumbatteri

EXM-motorn med varvtalsreglerare HVX+ innehaller ett litiumbatteri som uppfyller
internationella bestdmmelser f6r land-, sj6- och lufttransport.

12.8 Magnetfalt

EXM-motorn innehaller permanentmagneter. Med produkten intakt ligger magnetféltsvardet
inom |ATA:s gransvarden for lufttransport.
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12.9 Ljudtryck (SS-EN 60034-9, CLC/TS 60034-25)

Ljudeffekt uppmatt i fritt falt pa en meters avstand fran enheten, med drift utan belastning
enligt SS-EN ISO 9614-2 och omrékning av ljudtryck enligt SS-EN ISO 11203.

Storlek p drivenhet HVX eller [Nominell effekt, kW (hp) Rotationshastighet, min-1 Ljudtryck, dB(A) + 2
HVX+
B 1.5(2),2.2(3.0) 1500 48
1800 48
2000 50
3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 3000 671
3600 64
4000 70
C 3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 1500 48
1800 53
2000 55
5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 3000 65
3600 71
4000 78
D 5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 1500 19
1800 52
2000 54
11(15),15(20), 18.5(25),22 {3000 64
(30) 3600 68
4000 75
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13 Bortskaffande

13.1 Forsiktighetsmatt

VARNING: Miljorisk

e Enheten maste bortskaffas av godkanda féretag som har specialiserat sig pa identifiering av
olika typer av material: stal, koppar, plast, litium, ferrit o.s.v.
o Det ar forbjudet att slappa ut smorjvétska och andra farliga @mnen i miljén.

13.2 WEEE (EU/EES)

f= X

INFORMATION TILL ANVANDARNA i enlighet med artikel 14 i Europaparlamentets och radets
direktiv 2012/19/EU av den 4 juli 2012 om avfall som utgdrs av eller innehaller elektrisk och
elektronisk utrustning (WEEE). Symbolen med en 6verkryssad soptunna pa apparaten eller
dess férpackning anger att apparaten i slutet av sin livstid ska vara foremal fér separat
insamling och far inte kasseras som hushallsavfall. En korrekt och miljévénlig separat
insamling, ratt behandling och bortskaffande av den gamla apparaten hjélper till att minska de
negativa effekterna pa miljén och hélsan och resulterar i en optimal ateranvdndning och/eller
atervinning av materialen som apparaten bestar av.

WEEE fran andra anvandare an privathushall®: producenten® hanterar och ansvarar for separat
insamling av denna apparat i slutet av dess livstid. En anvdndare som dnskar att bortskaffa
denna apparat kan kontakta producenten och félja det antagna insamlingssystemet eller valja
en auktoriserad avfallshanteringskedja.

3 Klassificering enligt typ av produkt, anvindning och gallande lokal lagstiftning
4 Producent av EEE i enlighet med direktiv2012/19/EU
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14 Forsakringar om overensstammelse

Se den specifika markningsforklaringen som sitter pa produkten.

q

EU-férsdkran om dverensstammelse (nr 75)

1.

w

0 o N

RED - Radioutrustning: EXM... (se etikett pa sista sidan i handboken “Safety and Other

Information”- Sakerhet och annan information)
RoHS - Unik identifikation av EEE: EXM

. Tillverkarens namn och adress:

Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

IT-36075 Montecchio Maggiore VI

ltalien

Denna forsdkran om dverensstammelse utfardas under tillverkarens eget ansvar.

Foremal for deklarationen: permanentmagnetassisterad synkron reluktansmotor

(PMaSynRM), utrustad med integrerad frekvensomriktare - HVX-serien - med tradl6sa

funktioner.

Foremalet for forsdkran ovan éverensstdmmer med relevant unionslagstiftning om

harmonisering:

e Direktiv2014/53/EU av den 16 april 2014 och efterféljande dndringar (radioutrustning).

e Direktiv2011/65/EU av den 8 juni 2011 och senare andringar, inklusive direktiv
2015/863/EU (begransning av anvdndningen av vissa farliga amnen i elektrisk och
elektronisk utrustning).

Hanvisningar till de relevanta harmoniserade standarder som anvénts eller hanvisningar till

andra tekniska specifikationer, enligt vilka dverensstdammelsen férsakras:

e EN 60034-1:2010, EN 60034-5:2001+A1:2007, EN IEC 60034-5:2020, EN 60034-6:1993,
EN 60034-9:2005+A1:2007, EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021, EN 62311:2008,
ENIEC 62311:2020, EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018,

EN 61000-3-3:2013+A1:2019 +A2:2021, ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07)

e ENIEC 63000:2018.

Anmaélt organ: - - -

ROD - Tillbehér/komponenter/programvara: - - -

Ytterligare information:

EMC  EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018

- Utslapp: Kategori 2 (C2) i standardversion, kategori 4 (C4) i W-version for IT-
system
- Immunitet: produkten &r lamplig f6r andra miljder (t.ex. industriomraden).

EN 61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021

Denna produkt ar klassificerad som "professionell utrustning med en nominell
effekt pa mer 8n 1 kW". Vid anslutning till ett allmént elnat maste installatéren
hanvisa till géllande tekniska standarder.

EN 61000-3-12:2011+A1:2024
Se installationsvillkor i 12.2.

RoHS Bilaga lll - Anvédndningar som undantas fran begrénsningen: bly som
legeringselement i stal, aluminium och kopparlegeringar [6(a), 6(b), 6(c)] i svetsar
och i elektriska/elektroniska komponenter [7(a), 7(c)-1].

Ekodesign 2009/125/EG och senare &ndringar.
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Motorn i EXM-serien har en integrerad varvtalsreglerare och energiprestandan for
de tva kan inte testas oberoende av varandra (férordning (EU) 2019/1781, artikel
2.2 b, 2.3 a)). Den mérkning som visas (IE...-IES...) &r den som krévs enligt den
tekniska standarden SS-EN 61800-9-2.

Undertecknat for och at:
Xylem Service ltalia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 27/05/2025 ‘

Alessio Vendraminelli g W
Verkstallande direktor o

rev. 00

Xylem &r ett varumarke som tillhér Xylem Inc. eller ndgot av dess dotterbolag.

Hydrovar &r ett varumarke som tillhér Xylem Inc. eller nagot av dess dotterbolag.

Ordmarket och logotyperna Bluetooth® &r registrerade varumarken som tillhér Bluetooth SIG,
Inc. All anvdndning av sddana marken av Xylem Service Italia S.r.l. sker pa licens.

Apple, Apples logotyp, App Store och iPhone ar varumarken som tillhor Apple Inc.

|OS® &r ett registrerat varumarke som tillhér Cisco Systems, Inc. och/eller dess dotterbolag i
USA och andra lander och som anvands av Apple Inc. pa licens.

Google Play, Google Play-logotypen och Android ar varumérken som tillhér Google LLC.

Alla andra varumarken eller registrerade varumarken tillhér sina respektive dgare.
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15 Garanti

Se séljdokumentationen for information om garantin.

EXM - Extra installations-, drifts- och programmeringsanvisning 131



Xylem |'zilom|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyse, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Xylem Service Italia S.r.l.

xyle m Via Vittorio Lombardi 14

Let's Solve Water 36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com

© 2024-2025 Xylem, Inc. Cod. 001088110XSV rev.B ed.06/2025
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