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1 Uvod i Bezbednost

1.1 Uvod

Svrha ovog priru¢nika

Ovaj priru¢nik ne menja, veé dopunjuje priruénike koji su dosli uz proizvod. Ovaj priru¢nik
pruza informacije o tome kako uraditi sledeée na pravilan nadin:

¢ Instalacija

e Funkcionisanje

e Programiranje.

Nomenklatura koja se koristi u dokumentu

e hydrovar X: Motor EXM sa pogonom HVX
e hydrovar X+: Motor EXM sa pogonom HVX+

Dodatna uputstva

Uputstva i upozorenja u ovom priruc¢niku odnose se na standardnu jedinicu, kao §to je opisano
u kupoprodajnoj dokumentaciji. Pumpe posebne verzije mogu se isporucivati uz dodatna
uputstva. Za situacije koje nisu razmatrane u priruc¢niku ili u komercijalnoj dokumentaciji,
kontaktirajte kompaniju ,Xylem” ili ovlas¢enog distributera.

1.2 Nivoi opasnosti i bezbednosni simboli

Pre upotrebe jedinice, korisnik mora da prodita, razume kao i da postupa u skladu sa
oznakama upozorenja na opasnosti kako bi se izbegli slededi rizici:

e Povrede i opasnosti po zdravlje

e Oéstecenje proizvoda

e Kuvar jedinice.

Nivoi opasnosti

Nivo opasnosti Uputstva

OPASNOST: Identifikuje opasnu situaciju koja, ako se ne izbegne, izaziva
ozhiljne povrede, ili cak smrt.

UPOZORENJE: Identifikuje opasnu situaciju koja, ako se ne izbegne, moze izazvati
ozbiljne povrede, ili cak smrt.

OPREZ: |dentifikuje opasnu situaciju koja, ako se ne izbegne, moZe izazvati
povrede malog ili srednjeg nivoa.

NAPOMENA: Identifikuje situaciju koja, ako se ne izbegne, moze prouzrokovati
Stetu na imovini, ali ne i ljudima.

6 EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje



sr - Prevod originalnog uputstva

Dodatni simboli

Simbol Opis

Opasnost od elektri¢ne struje

Opasnost od vrucih povrsina

Opasnost od eksplozivne atmosfere

AN

Opasnost od jonizujuceg zracenja

»

Opasnost od magnetnih polja

>

1.3 Bezbednost korisnika

Strogo postujte vazede zdravstvene i bezbednosne propise.
Kvalifikovano osoblje

Montazu, rukovanje, odrZavanje i reSavanje problema smeju da obavljaju samo stru¢no
osposobljena lica. Stru¢no osposobljena lica u stanju su da prepoznaju i izbegnu opasnosti
tokom montaze, rukovanja, odrzavanja i reSavanja problema.

Li¢na zastitna oprema

Tokom rukovanja, instalacije, rada, odrzavanja i reSavanja problema, koristite li¢nu zastitnu
opremu prema potrebi. Primeri li¢ne zastitne opreme ukljucuju, ali nisu ograniceni na, kacigu,
rukavice i zastitne cipele.

Lokacije izloZene jonizujuéim zracenjima

UPOZORENJE: Opasnost od jonizujuc¢eg zracenja

Ako je jedinica bila izlozena jonizujuéim zracenjima, provedite potrebne bezbednosne mere za
zastitu ljudi. Ako jedinica treba da se otpremi, obavestite prevoznika i primaoca u skladu s tim,
kako bi se uspostavile odgovaraju¢e bezbednosne mere.

1.4 Zastita zivotne sredine
Odlaganje pakovanja i proizvoda

Pridrzavajte se vazedih propisa o sortiranom odlaganju otpada.

EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje 7
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2 Rukovanje i skladistenje

2.1 Mere predostroznosti

Pre pocetka rada svakako procitajte i razumite sve bezbednosne instrukcije u odeljku Uvod i
Bezbednost.

OPREZ: Rizici koji proizilaze iz ru¢nog rukovanja teretom

Rukovanje jedinicom mora biti u saglasnosti sa vazeéim propisima o ,ru¢nom rukovanju
materijalom”, kako bi se izbegli nepovoljni ergonomski uslovi koji uzrokuju rizik od povrede
leda i kicme.

UPOZORENJE: Opasnost od secenja i drobljenja
Uvek nosite li¢nu zastitnu opremu.

2.2 Pregled jedinice prilikom preuzimanja
Pregled paketa

1. Proverite da li koli¢ina, opisi i kodovi proizvoda odgovaraju porudzbini.

2. Proverite pakovanje zbog osteéenja ili nedostajucih komponenti.

3. U sluéaju neposredno otkrivenog osteéenja ili nedostajuéih delova:
e Prihvatite robu sa zadrskom, navodedi sve pronadeno na transportnom dokumentu, ili
¢ Odbijte robu, navodedi razlog u tovarnom listu.
U oba slucaja, odmah kontaktirajte kompaniju ,Xylem" ili ovlaséenog distributera od koga
je proizvod kupljen.

Raspakivanje i pregled jedinice

Uklonite ambalazu.

Obezbedite sortiranje svih materijala za pakovanje u skladu sa primenljivim propisima.
Oslobodite jedinicu tako $to ¢ete ukloniti zavrtnje i/ili iseéi kaiSeve, ukoliko ih ima.
Proverite celovitost jedinice i proverite da nema nedostajuéih komponenti.

U slucaju osteéenija ili nedostajuéih komponenti, odmah kontaktirajte kompaniju ,Xylem" ili
ovlas¢enog distributera.

ahw =

2.3 Podizanje pomodu dizalice

UPOZORENJE: Opasnost od drobljenja

o Koristite konopce, kuke, kopce, Sipke sa omcom ili okaste vijke koji su u skladu sa vazeéim
propisima i pogodni za specifi¢nu upotrebu.

Za podizanje samog motora koristite isklju¢ivo usice na motoru.

Pricvrstite konopce na usice na motoru.

Pricvrstite konopce na dizalicu.

Podignite dizalicu i zategnite konopce bez podizanja jedinice.

Polako podignite i pomerajte jedinicu, drzedi vratilo motora jednom rukom kako bi se
uravnotezio teret

Polako spustite jedinicu.

Oslobodite konopce iz uSica.

rwN =

oo
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Slika prikazuje kako podici jedinicu.

)

o
™
—
o
o
2I
(%]
[a]
o

2.4 Skladistenje

Skladistenje upakovane jedinice

Jedinica mora biti skladistena:

e Na pokrivenom i suvom mestu

Daleko od izvora toplote

Zasti¢en od prljavstine

Zasti¢en od vibracija

Na temperaturi okoline od -40°C do +70°C (-40°F i 158°F) i na maksimalnoj relativnoj
vlaznosti od 90% na 30°C (86°F).

NAPOMENA:

¢ Ne stavljajte teske terete na vrh jedinice.
e Zastitite jedinicu od sudara.

Dugotrajno skladistenje jedinice

Pratite ista uputstva za skladistenje upakovane jedinice.
Za vi$e informacija o dugotrajnom skladistenju, kontaktirajte odeljenje prodaje kompanije
Xylem” ili ovlaséenog distributera.

EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje 9
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3 Opis proizvoda

3.1 Karakteristike

Ovaj proizvod je sinhroni reluktantni motor sa trajnim magnetima i sa HVXili HVX+

elektronskim pogonom promenljive brzine.

Ovaj proizvod moze se dostavljati u sledeéim konfiguracijama:

e Prethodno montiran sa integrisanom pumpom

e Kao kompatibilni rezervni deo EXM motora istog tipa

e Kao komponenta predvidena za spajanje sa Xylem pumpom: u ovom slucaju ceo sklop ¢ini
novi proizvod, za koji strana koja izvr§ava integraciju preuzima punu zakonsku odgovornost
u svakom pogledu.

Predvidena namena

Proizvod je predviden za komercijalnu, preduzetni¢ku, zanatsku ili profesionalnu upotrebu radi
upravljanja Xylem povrsinskim elektri¢cnim pumpama, gde je neophodno promeniti
performanse na osnovu zahteva.

Uvek se pridrzavajte radnih ogranic¢enja u odeljku Specifikacije.

OPASNOST: Potencijalno eksplozivna atmosfera

Zabranjeno je pokretanje jedinice u okruZenjima sa potencijalno eksplozivnim atmosferama ili
sa zapaljivom prasinom.

Nepravilna upotreba

e Pogon elektri¢nih pumpi razli¢itih tipova i/ili proizvodaca, kao i opreme ili uredaja koji nisu
obuhvadeni opsegom predvidene upotrebe.
o Koris¢enje EXM motora kao zamene za tradicionalni asinhroni motor elektri¢cne pumpe.

3.2 Nazivi delova

_A_ph

PDS_MO0001_A

Pogon HVX ili HVX+

Upravljacka tabla

Nalepnica odobrenja za radio opremu za pogon HVX ili HVX+
Nalepnica upozorenja za pogon HVX ili HVX+

Ulazi za napajanje i signalne kablove

Plocica sa podacima sklopa motora EXM

Motor EXM

Plo¢ica sa podacima o pogonu

ONO A WN =
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3.3 Plocice sa podacima

Plocica sa podacima sklopa motora EXM

R Yo
PYC KW/ THP |
n LT em _@
IE5 - IES2  (IEC 61800-9-2)

TG795

@6@ &5 @ & oo

Model

Nominalne vrednosti na izlazu
Identifikacioni kéd

Robne marke

Serijski broj

Efikasnost pri punom opterecenju jedinice
Nominalne vrednosti na ulazu
Stepen zastite IP

Vrsta NEMA kucista

10. Masa jedinice

11. Opseg sobne temperature

12. Model lezaja

13. Servisni faktor

14. Maks. kapacitet zastitnih osiguraca

WENOGAWN =

Identifikacioni kéd

Naziv serije

Visina ose 90, 112, 132, 160ili 180 mm
Tip prirubnice B3, B5, B14, HM, CEA ili CA
Tip kljuca SV, HA, HB ili standardni [ ]

Tip posebnog produzenog nastavka osovine S1, S2, S3 ili S4 ili standardni [ ]

Napon napajanja 3x208 V, ...,
Nominalna snaga motora u kWx10
Veli¢ina modela B, CiliD

hydrovar X [S]ili hydrovar X+ [H] pogon

W NO AW =

240V [03]or3x380V, ...,

480V [04]

PDS_MO0004_A_sc

10. Opseg brzine pri nominalnoj snazi 3000 do 4000 min-" ili 3600 do 4000 min~" [2]ili 1500 do 2000 min-" [4]

11. Standardni pogon [ ]ili bez filtera [W]
12. Motor sa stopicom [F] ili bez stopice [ ]

13. Standardni motor [ ] ili predimenzionirani motor [R]

EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje

"
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Plocica sa podacima pogona HVX ili HVX+

XM_M0022_A_ot

Model

Radna ograniéenja ulaza
Identifikacioni kéd

Radna ogranicenja izlaza
Serijski broj

Opseg sobne temperature

cUuhwh =

Nalepnica upozorenja za pogon HVX ili HVX+

¥He|S CAUTION WARNING WARNING
A -p H“ ATTENT ION AVERTISSEMENT&
%[5 RIS OF ELECTRIC SHock 2. AVERTISSEMENT

SEE MANUAL FOR SPECIAL RESIDUAL CHARGE.
H‘ CONDITIONS / MAIN FUSES, | WAIT 2 MINUTES. ‘ HOT SURFACE
g VOIR MANUEL DE CONDITIONS | RISOUE DU CHOC ELECTRIQUE. RISK OF BURN
SPECIALES / FUSIBLES. UNE TENSION DANGEREUSE PEUT ETRE | SURFACE CHAUDE
orr ‘ PRESENTEE JUSQU“A 2 MINUTES APRES | RISQUE DE BRULURE
2 nin. O B AVOIR COUPE L“ALINENTAT 10N

Nalepnica odobrenja za radio opremu za pogon HVX ili HVX+
O

1. Sjedinjene Americke Drzave
2. Kanada
3. Druge zemlje

XM_M0024_B_ot

XM_M0025_A ot

12 EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje
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4 Instalacija

4.1 Mere predostroznosti

Pre pocetka rada svakako procitajte i razumite sve bezbednosne instrukcije u odeljku Uvod i
Bezbednost.

OPASNOST: Opasnost od elektri¢ne struje

Pre pocetka rada, proverite da li je elektri¢no napajanje isklju¢eno i zaklju¢ano, kako biste
izbegli nenamerno ponovno pokretanje jedinice, kontrolne table i pomo¢nog upravljackog
kruga.

UPOZORENUJE: Fizicke i termicke opasnosti

e Uvek nosite licnu zastitnu opremu.
e Uvek koristite odgovarajuce radne alate.

Napomena

EXM motor se ne isporucuje za sledeée modele pumpi:
e HMK/HMX

e 1..22SVI...E....

4.2 Mehanicka instalacija

4.2.1 Dozvoljene pozicije

Slike prikazuju dozvoljene pozicije samo za pogon: pogledajte i dozvoljene pozicije u
priru¢niku elektricne pumpe.
Kontaktirajte kompaniju ,Xylem” ili ovlas¢enog distributera za druge pozicije.

_| _B_ph

PDS_MO0007_B

b

EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje 13
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vy ¥

47 §§‘

PDS_MO0008_A_ph

4.2.2 Oblast instalacije

1. Pratite odredbe u Radno okruzenje na stranici 123.

NAPOMENA:

Ako vlaznost prelazi navedene granice, obratite se kompaniji ,Xylem" ili ovlas¢enom
distributeru.

Postavite jedinicu u uzdignut poloZzaj u odnosu na pod.

Uverite se da bilo kakvo curenje nece prouzrokovati poplave u blasti instalacije ili
potopanje jedinice.

4. U sluéaju spoljne instalacije obezbedite odgovarajudu zastitu jedinice od direktne sunéeve
svetlosti, kiSe i snega pomocu odgovarajuéih poklopaca.

w N

ph

PDS_MO0006_A

Vazdus$ni razmak izmedu zida i spoljnih povr$ina jedinice

e Kako bi osigurali odgovarajucu ventilaciju: = 100 mm (4 in)
e Da bise omogucdio pregled i uklanjanje motora: = 300 mm (12 in)
e Ako je raspoloZivi prostor manji, pogledajte tehni¢ku dokumentaciju elektri¢cne pumpe.

Okruzenja sklona kondenzaciji

U uslovima sklonim kondenzaciji, aktivirajte rezim automatskog zagrevanja motora. Za vise
detalja, pogledajte S07.2 Grejanje motora.

14 EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje
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4.3 Mehanicko povezivanje sa Xylem pumpama

Mehanicko povezivanje jedinice hydrovar X ili hydrovar X+ sa pumpama iz Xylem kataloga.

4.3.1 Povezivanje sa NSCEK i NSCEX pumpama

hydrovar X ili hydrovar X+ jedinica
Vijci za pri¢vr§éivanje kuéista pumpe
Adapter pumpe i motora

Vijci za pri¢vr§éivanje adaptera pumpe i motora
Klju¢ rotora

Kudiste zaptivaca

Mehanicki zatvarac

Podloska

10. Odvodni ¢ep

11. O-prsten

12. Radno kolo

13. Sigurnosna navrtka rotora

14. Kuciste pumpe

\
N
W NGO prWN =

_A_ph

PDS_MO0017_A

Prethodne operacije

1. Zatvorite usisne i ispusne ventile
2. Ispraznite jedinicu tako Sto ¢ete ukloniti odvodni Cep.

EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje 15
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Demontaza jedinice

Demontirajte kuciste pumpe odvrtanjem pricvrsnih vijaka.
Skinite motor tako Sto ¢ete ga povudi kliznim pokretom.
Odvijte maticu radnog kola i uklonite podlosku.

Uklonite radno kolo i kljug.

Pazljivo uklonite mehanicku zaptivku uz pomo¢ poluga.
Uklonite kuciste zaptivke.

Uklonite adapter pumpe i motora otpustanjem vijaka.

Nousrwh =

Montaza nove jedinice

1. Postavite adapter pumpe i motora na motor.
Momenti pritezanja vijaka:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%.
Postavite kuciste zaptivke na prirubnicu, pazedi da je O-prsten pravilno pozicioniran.
Podmazite mehanicku zaptivku alkoholom.
Pazljivo postavite mehanicku zaptivku na osovinu.
Pozicionirajte kljuc i postavite radno kolo na osovinu.
Postavite podlosku i zategnite maticu.
Momenti stezanja
e 7/16"-20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%
e M12 - 45 Nm (398 Ibfin) = 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.
7. Montirajte sklop motora na kudiste pumpe.
Momenti pritezanja vijaka:
o M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%
e M10X30 and M10X35 — 40 Nm (354 Ibfin) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

ok wh

Zavrsne operacije

1. Pricvrstite Cep za ispustanje.
Moment stezanja: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

2. Napravite pocetno punjenje elektricne pumpe pre pokretanja. Pogledajte priruc¢nik za
elektriénu pumpu.

16 EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje



sr - Prevod originalnog uputstva

4.3.2 Povezivanje sa NSCSK i NSCSX pumpama

hydrovar X ili hydrovar X+ jedinica

Vijci za pri¢vrécivanje prirubnice motora za adapter.
Prirubnica motora

Zavrtnji za fiksiranje spojnice

Vijci za pri¢vr§éivanje kuéista pumpe

Vijci za pri¢vrécéivanje adaptera pumpe i motora
Klju¢ osovine motora

Adapter sa strane motora

Fiksna spojnica

10. Klju¢ rotora

11. Adapter sa strane pumpe

12. O-prsten

13. Mehanicki zatvarac

14. Podloska

15. Odvodni ¢ep

16. -

17. Kudiste zaptivaca

18. Radno kolo

19. Sigurnosna navrtka rotora

20. Kuciste pumpe

WXENO AW =

_A_ph

PDS_MO0018_A

Prethodne operacije

1. Zatvorite usisne i ispusne ventile
2. Ispraznite jedinicu tako $to ¢ete ukloniti odvodni Cep.

EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje 17
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Demontaza jedinice

Demontirajte kuciste pumpe odvrtanjem pricvrsnih vijaka.
Skinite motor tako Sto ¢ete ga povudi kliznim pokretom.
Odvijte maticu radnog kola i uklonite podlosku.

Uklonite radno kolo i kljug.

Pazljivo uklonite mehanicku zaptivku uz pomo¢ poluga.
Uklonite kuciste zaptivke.

Odvijte vijke i uklonite prirubnicu.

©ONO TR WN =

do kraja.

9. Uklonite adapter lagano udarajuc¢i gumenim ceki¢em po glavi delimi¢no odvijenog vijka.

10.Potpuno odvijte vijak.
11.0labavite bezglave vijke spojnice.
12.1zvucite vijak iz spojnice uz pomo¢ ekstraktora.

Montaza nove jedinice

Zavrsne operacije

1. Pozicionirajte klju¢ i ubacite spojnicu u osovinu.
2. Osigurajte spojnicu zatezanjem bezglavih vijaka.
Moment stezanja: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.
3. Postavite adapter sa strane motora na prirubnicu motora.
Moment pritezanja vijaka:
e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
4. Postavite adapter sa strane pumpe na adapter sa strane motora.
Moment pritezanja vijaka:
e M8 — 15Nm (133 Ibfin) = 15%
¢ M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%.
5. Postavite kudiste zaptivke na adapter, pazedi da je O-prsten pravilno pozicioniran.
Moment stezanja: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.
Podmazite mehanicku zaptivku alkoholom.
Pazljivo postavite mehanicku zaptivku na osovinu.
Pozicionirajte klju¢ i postavite radno kolo na osovinu.
Postavite podlosku i zategnite maticu.
Momenti stezanja
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) = 15%
e M12 - 45Nm (398 Ibfin) = 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.
10.Montirajte sklop motora na kudiste pumpe.
Momenti pritezanja vijaka:
e M10 — 40 Nm (354 Ibfin) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.
11.Pric¢vrstite Cep za ispustanje.
Moment stezanja: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

0 ~NoOo

1. Pricvrstite Cep za ispustanje.
Moment stezanja: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.

2. Napravite pocetno punjenje elektri¢cne pumpe pre pokretanja. Pogledajte priru¢nik za

elektriénu pumpu.

18
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Delimi¢no odvijte jedan od vijaka koji pri¢vr§cuju prirubnicu za adapter, a sve ostale odvijte
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4.3.3 Povezivanje sa ESHEX pumpama

Prethodne operacije

Demontaza jedinice

1
2.

Nousrwh =

. Zatvorite usisne i ispusne ventile

_A_ph

PDS_MO0019_A

hydrovar X ili hydrovar X+ jedinica

Vijci za priévricivanje kucista pumpe

Adapter pumpe i motora prirubnica pumpe

Vijci za priévricivanje adaptera prirubnice pumpe i
motora.

Klju¢ rotora

Kuciste zaptivaca

Mehanicki zatvaraé

Podloska

. Odvodni ¢ep

. O-prsten

. Radno kolo

. Sigurnosna navrtka rotora
. Kudiste pumpe

. Stopica

Ispraznite jedinicu tako $to ¢ete ukloniti odvodni ¢ep.

Demontirajte kuéiste pumpe odvrtanjem priévrsnih vijaka.
Skinite motor tako $to ¢ete ga povudi kliznim pokretom.
Odvijte maticu radnog kola i uklonite podlosku.

Uklonite radno kolo i kljuc.

Pazljivo uklonite mehanicku zaptivku uz pomo¢ poluga.
Uklonite kudiste zaptivke.

Odvijte vijke da biste uklonili adapter pumpe i motora.

EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje

19
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MontaZa nove jedinice

1. Postavite adapter pumpe i motora na motor.
Momenti pritezanja vijaka:
e M8 — 15Nm (133 Ibfin) = 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.

2. Postavite kudiste zaptivke na adapter pumpe i motora, pazedi da je O-prsten pravilno
pozicioniran.

3. Podmazite mehanicku zaptivku alkoholom.

4. PaZljivo postavite mehanicku zaptivku na osovinu.

5. Pozicionirajte klju¢ i postavite radno kolo na osovinu.

6. Postavite podlosku i zategnite maticu.

Momenti stezanja
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.

7. Montirajte sklop motora na kudiste pumpe.
Momenti pritezanja vijaka:
e M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%
e M10X30 and M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibfin) = 15%.

8. Pricvrstite Cep za ispustanje.
Moment stezanja: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

Zavrsne operacije

1. Pricvrstite Cep za ispustanje.
Moment stezanja: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

2. Napravite pocetno punjenje elektricne pumpe pre pokretanja. Pogledajte priru¢nik za
elektriénu pumpu.

20 EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje
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4.3.4 Povezivanje sa ESHSX pumpama

Prethodne operacije

1. Zatvorite usisne i ispusne ventile

_A_ph

PDS_MO0020_A

VRN AW =

hydrovar X ili hydrovar X+ jedinica

Vijci za pri¢vrééivanje prirubnice za adapter.
Prirubnica motora

Zavrtniji za fiksiranje spojnice

Vijci za pri¢vr§éivanje kudista pumpe

Vijci za priévricivanje prirubnice

Klju¢ osovine motora

Motorni adapter

Spojnica

. Klju¢ rotora

. Prirubnica pumpe
. O-prsten

. Mehanicki zatvaraé
. Podlogka

. Odvodni ¢ep

. Kudiste zaptivaca

. Radno kolo

. Sigurnosna navrtka rotora
. Kudiste pumpe

. Stopica

2. Ispraznite jedinicu tako $to ¢ete ukloniti odvodni Cep.

EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje
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Demontaza jedinice

Demontirajte kuciste pumpe odvrtanjem pricvrsnih vijaka.

Skinite motor tako Sto ¢ete ga povudi kliznim pokretom.

Odvijte maticu radnog kola i uklonite podlosku.

Uklonite radno kolo i kljug.

Pazljivo uklonite mehanicku zaptivku uz pomo¢ poluga.

Uklonite kuciste zaptivke.

Odvijte vijke i uklonite prirubnicu.

Delimi¢no odvijte jedan od vijaka koji pri¢vr§cuju prirubnicu za adapter, a sve ostale odvijte
do kraja.

9. Uklonite adapter lagano udarajuc¢i gumenim ceki¢em po glavi delimi¢no odvijenog vijka.
10.Potpuno odvijte vijak.

11.0labavite bezglave vijke spojnice.

12.1zvucite vijak iz spojnice uz pomo¢ ekstraktora.

©ONO TR WN =

Montaza nove jedinice

Zavrsne operacije

1. Pozicionirajte klju¢ i ubacite spojnicu u osovinu.
2. Osigurajte spojnicu zatezanjem bezglavih vijaka.

Moment stezanja: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.
3. Postavite adapter na motor.

Moment pritezanja vijaka:

e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%

e M12 — 50 Nm (443 Ibfin) + 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
4. Postavite prirubnicu na adapter.

Moment pritezanja vijaka:

e M8 — 15Nm (133 Ibfin) = 15%

¢ M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%.
5. Postavite kudiste zaptivke na prirubnicu, pazedi da je O-prsten pravilno pozicioniran.
Moment stezanja: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.
Podmazite mehanicku zaptivku alkoholom.
Pazljivo postavite mehanicku zaptivku na osovinu.
Pozicionirajte klju¢ i postavite radno kolo na osovinu.
Postavite podlosku i zategnite maticu.
Momenti stezanja
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) = 15%
e M12 - 45 Nm (398 Ibfin) = 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.
10.Montirajte sklop motora na kudiste pumpe.

Momenti pritezanja vijaka:

e M10 — 40 Nm (354 Ibfin) + 15%

e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.
11.Pricvrstite ¢ep za ispustanje.

Moment stezanja: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

0 0 N O

1. Pricvrstite ¢ep za ispustanje.
Moment stezanja: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.

2. Napravite pocetno punjenje elektri¢cne pumpe pre pokretanja. Pogledajte priruénik za
elektriénu pumpu.

22
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4.3.5 Povezivanje sa pumpama LNEEK, LNEEX, LNTEK i LNTEX

Prethodne operacije

Demontaza jedinice

1.

E

X

%

OO,

®

PDS_MO0021_A

Zatvorite usisne i ispusne ventile

_A_ph

WX NO AW =

hydrovar X ili hydrovar X+ jedinica

Vijci za pri¢vrécivanje kudista pumpe

Adapter pumpe i motora

Vijci za pri¢vrécivanje adaptera pumpe i motora
Kljué rotora

Odzrac¢ni ventil

Kudiste zaptivaca

Mehanicki zatvarac

Podloska

. Odvodni ¢ep

. O-prsten

. Radno kolo

. Sigurnosna navrtka rotora
. Kudiste pumpe

2. Ispraznite jedinicu tako $to ¢ete ukloniti odvodni Cep.

NG wWN =

Odbvijte sigurnosni ventil.

Demontirajte kuciste pumpe odvrtanjem pricvrsnih vijaka.
Skinite motor tako sto ¢ete ga povudi kliznim pokretom.
Odvijte maticu radnog kola i uklonite podlosku.

Uklonite radno kolo i kljuc.

Pazljivo uklonite mehanicku zaptivku uz pomo¢ poluga.
Uklonite kuciste zaptivke.

Uklonite adapter pumpe i motora otpustanjem vijaka.

EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje
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MontaZa nove jedinice
1.

ZavrSne operacije

No s

Postavite adapter pumpe i motora na motor.

Momenti pritezanja vijaka:

e M8 — 15 Nm (133 Ibfiin) + 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%.

Postavite kuciste zaptivke na adapter pumpe i motora, pazedi da je O-prsten pravilno
pozicioniran. Rupa za prikljucak sigurnosnog ventila mora se poklapati sa rupom na
prirubnici.

Nanesite malo teflona na navoj sigurnosnog ventila i zavrnite ventil na mesto.
Moment stezanja: 20 Nm (177 Ibf-in) + 25%.

Podmazite mehanicku zaptivku alkoholom.

Pazljivo postavite mehanicku zaptivku na osovinu.

Pozicionirajte klju¢ i postavite radno kolo na osovinu.

Postavite podlosku i zategnite maticu.

Momenti stezanja

e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) + 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%

e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.

Montirajte sklop motora na kudiste pumpe.

Momenti pritezanja vijaka:

e M10X25 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%

e M10X30 and M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) + 15%

e M12 — 70 Nm (620 Ibfin) = 15%.

Pricvrstite ¢ep za ispustanje.

Moment stezanja: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

. Pricvrstite Cep za ispustanje.

Moment stezanja: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
Napravite pocetno punjenje elektri¢ne pumpe pre pokretanja. Pogledajte priru¢nik za
elektriénu pumpu.

24
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4.3.6 Povezivanje sa pumpama LNESK, LNESX, LNTSK i LNTSX

Prethodne operacije

1. Zatvorite usisne i ispusne ventile

<
o
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WX NO AW =

hydrovar X ili hydrovar X+ jedinica

Vijci za pri¢vrééivanje prirubnice motora za adapter.
Prirubnica motora

Zavrtniji za fiksiranje spojnice

Vijci za pri¢vr§éivanje kuéista pumpe

Vijci za priévricivanje adaptera pumpe i motora
Klju¢ osovine motora

Adapter sa strane motora

Fiksna spojnica

. Klju¢ rotora

. Adapter sa strane pumpe
. O-prsten

. Mehani¢ki zatvaraé

. Podlogka

. Odvodni ¢ep

. Odzraéni ventil

. Kudiste zaptivaca

. Radno kolo

. Sigurnosna navrtka rotora
. Kudiste pumpe

2. Ispraznite jedinicu tako $to ¢ete ukloniti odvodni Cep.

EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje
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Demontaza jedinice

Odbvijte sigurnosni ventil.

Demontirajte kuciste pumpe odvrtanjem pricvrsnih vijaka.

Skinite motor tako sto ¢ete ga povudi kliznim pokretom.

Odvijte maticu radnog kola i uklonite podlosku.

Uklonite radno kolo i kljug.

Pazljivo uklonite mehanicku zaptivku uz pomo¢ poluga.

Uklonite kudiste zaptivke.

Odvijte vijke i uklonite prirubnicu.

Delimi¢no odvijte jedan od vijaka koji pri¢vr§cuju prirubnicu za adapter, a sve ostale odvijte
do kraja.

10.Uklonite adapter lagano udarajuc¢i gumenim ceki¢em po glavi delimi¢no odvijenog vijka.
11.Potpuno odvijte vijak.

12.Olabavite bezglave vijke spojnice.

13.lzvucite vijak iz spojnice uz pomo¢ ekstraktora.

VONOo T WN =

Montaza nove jedinice

1. Pozicionirajte kljuc i ubacite spojnicu u osovinu.

2. Osigurajte spojnicu zatezanjem bezglavih vijaka.
Moment stezanja: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.

3. Postavite adapter na motor.

Moment pritezanja vijaka:

¢ M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.

4. Postavite prirubnicu na adapter.
Moment pritezanja vijaka:

e M8 — 15Nm (133 Ibfin) = 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%.

5. Postavite kudiste zaptivke na prirubnicu, pazedi da je O-prsten pravilno pozicioniran. Rupa
za prikljucak sigurnosnog ventila mora se poklapati sa rupom na prirubnici.
Moment stezanja: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.

6. Nanesite malo teflona na navoj sigurnosnog ventila i zavrnite ventil na mesto.

Moment stezanja: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.

Podmazite mehanicku zaptivku alkoholom.

Pazljivo postavite mehanicku zaptivku na osovinu.

Pozicionirajte klju¢ i postavite radno kolo na osovinu.

O Postavite podlosku i zategnite maticu.

Momenti stezanja
o 7/16"-20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
11.Montirajte sklop motora na kudiste pumpe.
Momenti pritezanja vijaka:
e M10 — 40 Nm (354 Ibf-in) £ 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.

12.Pricvrstite Cep za ispustanje.

Moment stezanja: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

S0 @

Zavrine operacije

1. Pric¢vrstite Cep za ispustanje.
Moment stezanja: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

2. Napravite pocetno punjenje elektricne pumpe pre pokretanja. Pogledajte priru¢nik za
elektri¢nu pumpu.
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4.3.7 Povezivanje sa pumpama SVK, SVX, SVIK i SVIX

[zuzev modela 1...22 SVI...E...

SVK, SVX

hydrovar X ili hydrovar X+ jedinica
Prirubnica motora

Zastita spojnice

Spojni zavrtnji

Pumpa

Spojnica

Adapter

Zavrtnji za pri¢vréivanje motora
Skup podloski rotora

VRN AW =

_A_ph
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SVIK, SVIX

ph

PDS_MO0024_A

hydrovar X ili hydrovar X+ jedinica
Prirubnica motora

Zastita spojnice

Spojni zavrtnji

Pumpa

Spojnica

Adapter

Zavrtnji za pri¢vréivanje motora
Skup podloski rotora

WO NO AW =

Demontaza jedinice

Uklonite zastite.

Ubacite odstojnik koji je isporucen sa elektricnom pumpom.
Odvijte spojnicu odvrtanjem vijaka.

Odvijte vijke koji pri¢vrdéuju prirubnicu za adapter.

Skinite motor tako Sto ¢ete ga povudi kliznim pokretom.

arwN =

28 EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje



sr - Prevod originalnog uputstva

MontaZa nove jedinice

1. Postavite motor na adapter.
Moment pritezanja vijaka:
e M8 — 15Nm (133 Ibfin) = 15%
e M12 — 50 Nm (442 |bf-in) £ 15%
e M16 — 75 Nm (664 Ibf-in) = 15%.
2. Postavite spojnicu.
Moment pritezanja vijaka:
e M8 — 25 Nm (221 Ibfin) £ 15%
¢ M10 — 50 Nm (442 Ibf-in) £ 15%
e M12 — 75 Nm (664 Ibfin) £ 15%.
Uklonite ulozak.
4. Montirajte zastitne spojnice
Moment pritezanja vijaka:
e M4 — 1.5Nm (13 Ibfin) * 25%
e M5 — 3 Nm(27 Ibfin) + 25%.

w

4.4 Elektriéna vezae

4.41 Zahtevi

1. Proverite da li su elektri¢ni vodovi zasti¢eni od:
e Visokih temperatura
e Vibracija
e Sudara
e Teclnosti.
2. Proverite da li je mreZa za napajanje obezbedena sa:
e Uredajem za zastitu kratkog spoja odgovarajude velicine
e MreZznim uredajem za iskljucivanje sa rastojanjem kontakta koji obezbeduje potpuno
iskljucenje za uslove prenapona lll kategorije.

MreZe izolovanog tipa (IT)

Instalacija u distributivnim mrezama gde je neutralni provodnik izolovan od zemlje (IT sistemi):

e Mora se proceniti u skladu sa deklarisanom strujom odvoda i brojem jedinica koje ¢e biti
povezane;

e Moze zahtevati upotrebu hydrovar X i hydrovar X+ jedinica u varijanti ,W" (bez EMI filtera),
namenjenih za primene u kategoriji C4, kako je definisano odgovarajuéim proizvodnim
standardima EN 61800-3:2004+A1:2012 i EN IEC 61800-3:2018.

Kontaktirajte kompaniju ,Xylem” ili ovlas¢enog distributera za dalje informacije.

4.4.2 Uzemljenje

OPASNOST: Opasnost od elektri¢ne struje

e Uvek povezujte spoljni zastitni provodnik (uzemljenje) sa priklju¢kom za uzemljenje pre
nego $to pocnete da postavljate druge elektri¢ne veze.

e Prikljucite sve elektri¢cne dodatke jedinice na uzemljenje.

e Proverite da li je spoljni zastitni provodnik (uzemljenje) duzi od faznih provodnika. U slucaju
slucajnog iskljucenja jedinice sa provodnika napajanja, zastitni provodnik mora biti
poslednji koji se odvoji od prikljucka.

e Postavite odgovarajuce sisteme za zastitu od indirektnog kontakta kako biste sprecili
smrtonosne elektri¢ne udarce.
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4.4.3 Smernice za kontrolnu tablu

NAPOMENA:
Kontrolna tabla mora odgovarati nazivnim vrednostima na plodici sa podacima jedinice.

Osiguracdi i/ili automatski prekidaci

e Funkcija elektronskog aktiviranja pogona obezbeduje zastitu motora od preoptereéenja.
Funkcija zastite od preopterecenja izracunava nivo povecanja kako bi se aktivirao vremenski
interval za funkciju okidaca (zaustavljanje motora).

Sto je veca ulazna struja, brzi je odgovor. Funkcija nudi zastitu motora klase 20.

e Pogon mora da sadrzi zastitu od prekomerne struje i kratkog spoja kako bi se sprecilo
pregrejavanje kabla za napajanje. Mrezni osiguradi ili automatski prekidacdi moraju biti
instalirani kako bi se obezbedila ova zastita. Osigurace i automatske prekidace mora da
obezbedi instalater kao deo instalacije.

o Koristite preporucene osigurace i/ili automatske prekidace na strani napajanja kao zastitu u
sluéaju kvara unutrasnje pogonske komponente (prvi kvar). Kori§¢enje preporucenih
osiguraca i automatskih prekidaca obezbeduje da moguce osteéenje pogona bude
ograni¢eno na unutrasnjost istog. Za druge tipove zastite, obezbedite da energija prolaza
bude jednaka ili manja od one kod preporucenih modela.

o Uskladenost sa zahtevima UL je osigurana samo kori§¢enjem odobrenih osiguraca
kategorije JDDZ.2/8, tip T i sa karakteristikama navedenim u nastavku i u tabeli.

e Osiguraci prikazani u tabeli su adekvatni za koris¢enje u strujnom kolu koje moze osloboditi
5000 Arma (simetri¢no), maksimalno 480 V. Sa navedenim osigura¢ima, nominalna struja
kratkog spoja (SCCR) za pogon je 5000 Arma.

e Zaizbor zastitnog uredaja pogledajte struju prikazanu na plodici sa podacima i pridrzavajte
se lokalnih i nacionalnih propisa za njegovo dimenzionisanje.

Slika prikazuje preporucene osigurace i prekidace.

Dimenzije |[Xylem motor  [Napon Osiguradi |UL osiguradi, tip T, proizvodat i model MCB 5203
HVXili trofaznog  |koji nisu  |gyssmann [Edison Littelfuse ~ |Ferraz- model ABB
HVX+ napajanja, |UL tip gG, Shawmut  [Prekidati
pogona. Vac A

B EXM.../3....B.. |200-240 16 JIN-15 TIN(15) JUN15 A3T15 C16

C EXM.../3....C. 30 JIN-30 TIN(30)  |JLLN 30 A3T30 (32

D EXM.../3...D.. 63 JIN-60 TIN(60) JLLN 60 A3T60 Co3

B EXM.../4....B.. |380-480 16 JIS-15 TJS(15) JULS 15 A6T15 C16

C EXM.../4....C. 30 JJS-30 TJS(30) JUS 30 A6T30 (32

D EXM.../4...D.. 63 JJS-60 TJS(60) JLLS 60 A6T60 Co3

Prekida¢ diferencijalne struje

e Ako je instaliran prekidac za zastitu ljudi od ispustanja ka uzemljenju, proverite sledece:
Odgovarajuée je dimenzionisan za konfiguraciju sistema i okruzenje u kojem se koriste
Ima kasnjenje pokretanja kako bi sprecio kvarove usled prolaznih struja uzemljenja
Moze detektovati naizmenic¢nu ili jednosmernu struju i oznacen je simbolima
prikazanim na slici.
o Kada koristite automatski prekidac za ispustanje ka uzemljenju ili prekidac kvara na
uzemljenju uzmite u obzir ukupnu struju ispustenu u uzemljenje na svim elektri¢nim
uredajima u sistemu.
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4.4.4 Smernice za pogon

NAPOMENA:

Poprecni presek kabla mora biti dimenzionisan prema nominalnoj struji jedinice. Pridrzavajte
se lokalnih i nacionalnih propisa za dimenzionisanje kabla.

Karakteristike ulaznog kabla

Pogledajte Plocice sa podacima da biste utvrdili veli¢inu pogona.

Tip kablovske uvodnice |Pre¢nik kabla, Moment stezanjana  |Moment stezanja Broj ulaza prema velicini HVX ili
mm (in) nosecoj kablovske uvodnice,  |HVX+ pogona
ploi, Nm (Ibf-in) Nm (Ibf-in) B C D
M12 3-6.5(0.1-0.26) 2.7(24) 1.5(13) 3 3
M16 5-10(0.2-0.4) 5(44) 3(27) 3 3 3
M25 11-17(0.4-0.7) 7.5(66) 7(62) 1 1
M40 19-28(0.7-1.1) 14(124) 12(106) - - 1
NAPOMENA:

e Tokom instalacije proverite da li su kablovske uvodnice na nosecoj plodi ispravno
zategnute, u skladu sa vrednostima navedenim u tabeli.

e Prilikom zamene kablovskih uvodnica i/ili postavljanja adaptera, koristite odgovarajuée
odobrene komponente za o¢uvanje stepena zastite IP55 i NEMA 4.

Karakteristike terminala napajanja i provodnika

Pogledajte Plocice sa podacima da biste utvrdili veli¢inu pogona.

Dimenzije HVX ili Tip veze Tip i poprecni presek instalacionih provodnika DuZina skidanja
HVX+ pogona. izolacije, mm (in)
BiC Opruga o Kruti: 1.5-10 mm? 15(0.6)

e Fleksibilni: 1.5-6 mm?

o Kablovski terminali bez plastitnog omotaa: 1.5-6 mm?

o Kablovski terminali sa plasti¢nim omotacem: 1.5-4 mm?

o Uskladu sa UL/CSA: AWG 16-8

Kruti: 2.5-35 mm?

Fleksibilni: 2.5-25 mm?

Kablovski terminali bez plastitnog omotaca: 2.5-25 mm?
Kablovski terminali sa plasti¢nim omotacem: 2.5-25 mm?
U skladu sa UL/CSA: AWG 14-2

D Sazavrtnjem
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Povezivanje pogona

—_

VWENoORWN =
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Pogon

Terminali

Zavrtnji poklopca

Fazni provodnici

Kablovska uvodnica

Kabl za napajanje

Zastitni provodnik (uzemljenje)
Poklopac

Dodatni priklju¢ak uzemljenja

. Uklonite poklopac i pridrzavajte se Sema oZi¢enja na unutrasnjoj strani.
. Utvrdite veli¢inu pogona; pogledajte Plocice sa podacima.

Umetnite kabl za napajanje u uvodnicu kabla za napajanje:

Dimenzije HVX ili HVX+ Tip kablovske uvodnice
pogona.

B M20

C M25

D M40

Cvrsto povezite provodnike vodedi rac¢una da zastitni bude duzi od faznog. Kod modela

veli¢ine:

e BiC, otvorite opruge odvijacem s prorezima maksimalne Sirine od 2.5 mm (0.98 in)

e D, zategnite zavrtnjeve priklju¢ne kutije pomodu Pozidriv odvijaca i momentom stezanja
od 4 Nm (35 Ibf-in).

Napomena: Za modele velic¢ine D preporudljivo je koristiti kablovske terminale sa plasti¢nim

omotacem.

5.

Zategnite kablovsku uvodnicu.

Moment stezanja:

e M20 — 6 Nm (53 Ibfin)

e M25—7Nm (71 Ibfin)

e M40 — 12 Nm (106 Ibf-in).

Postavite poklopac i zategnite zavrtnje.
Moment stezanja: 2.5 Nm (22 Ibf-in) = 15%.
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4.5 Pomoc¢ni prikljuéci

OPASNOST: Opasnost od elektri¢ne struje
Ne koristite relej 2 ako je relej 1 povezan na napon vedéi od 30 V.

Preporuduje se da poveZete ekrane signalnog kabla sa uzemljenjem preko metalnih
prikljucaka sa oprugom koji se nalaze u blizini signalnih terminala.

_A_ph

PDS_MO0009_A

NAPOMENA:

e Drzite signalne kablove najmanje 200 mm (8 in) daleko od kabla za napajanje

e Ne presecajte kablove za napajanje; ako se to ne moze izbedi, dozvoljen je ugao preseka

od 90°.

Karakteristike terminala

Duzina skidanja izolacije,
mm (in)

Moment stezanja,
Nm (Ibf-in) £ 15%

Pozicija Naziv Tip i popretni presek
instalacionih kablova
1-39 Analogni i digitalni ulazii [¢  0.2-1.5mm?
izlazi o AWG28-16
40-45 Rele] e 0.34-2.5mm?
o AWG24-12

6-7(0.2-0.3)

0.2(1.7)

0.5(4)

4.5.1 Signalni terminali, hydrovar X+

REL. 1
W10

250 VAC

S 4852

RS 4851 R
DE>O0@P>O0
s T ¥

2829 3013 2 3
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Broj Naziv Opis Podrazumevano

pozicije podesavanje

1 Analogniulaz 1 [Napajanje +24 VDC, maks. 60 mA (ukupno, terminali 1 + 5) Senzor pritiska 1

2 Konfigurabilni analogni ulaz 1

3 Elektronski GND

4 Rezervisano Zainternu upotrebu, ne povezivati

5 Analogniulaz2  |Napajanje +24 VDC, maks. 60 mA (ukupno, terminali 1 + 5) Nije izabrano

6 Konfigurabilni analogni ulaz 2

7 Elektronski GND

8 Spoljno Digitalni ulaz za pokreni/zaustavi, unutra3nji pull-up otpornik +24 VDC,

pokreni/zaustavi  |struja kontakta 6 mA
9 Elektronski GND
10 Spoljnji nedostatak | Digitalni ulaz za nizak nivo vode, unutranji pull-up otpornik +24 VDC,
vode struja kontakta 6 mA

11 Elektronski GND

12 Digitalni ulaz3  [Konfigurabilni digitalni ulaz 3, unutra$nji pull-up otpornik +24 VDC, struja |Pokretanje za hitne
kontakta 6 mA slucajeve maksimalnom

13 Elektronski GND brzinom

14 Analogni izlaz Konfigurabilni analogni izlaz Brzina motora

15 Elektronski GND

16 Analogniulaz3  [Napajanje +24 VDC, maks. 60 mA (ukupno, terminali 161 19) Nije izabrano

17 Konfigurabilni analogni ulaz 3

18 Elektronski GND

19 Analogniulaz4  [Napajanje +24 VDC, maks. 60 mA (ukupno, terminali 161 19) Nije izabrano

20 Konfigurabilni analogni ulaz 4

21 Elektronski GND

22 Digitalni ulaz4  [Konfigurabilni digitalni ulaz 4, unutrasnji pull-up otpornik +24 VDC, struja |Nije izabrano
kontakta 6 mA

23 Elektronski GND

24 Digitalni ulaz5  [Konfigurabilni digitalni ulaz 5, unutrasnji pull-up otpornik +24 VDC, struja |Nije izabrano
kontakta 6 mA

25 Elektronski GND

26 Napajanje 10VDC |Napajanje +10VDC, maks. 3 mA

27 Elektronski GND

28 Komunikaciona ~ |RS485 port 1: RS485-1BN () Sistem viSe pumpi

29 magistrala 1 RS485 port 1: RS485-1AP (+)

30 RS485 port 1: RS485-COM

31 Komunikaciona ~ |RS485 port 2: RS485-2BN () Modbus

32 magistrala 2 RS485 port 2: RS485-2AP (+)

33 RS485 port 2: RS485-COM

34 Komunikaciona  |RS485 port 1: RS485-1BN () Sistem vise pumpi

35 magistrala 1 RS485 port 1: R5485-1A P (+)

36 RS485 port 1: RS485-COM

37 Komunikaciona  |RS485 port 2: RS485-2BN () Modbus

38 magistrala 2 RSA85 port 2: RS485-2A P (+)

39 RS485 port 2: RS485-COM
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Broj Naziv Opis Podrazumevano
pozicije podesavanje

40 Relej 1 Konfigurabilni relej 1: normalno otvoren Prijava greske

41 Konfigurabilni relej 1: normalno zatvoren

42 Konfigurabilni relej 1: zajednicki kontakt

43 Relej 2 Konfigurabilni relej 2: normalno otvoren Pokretanje motora
44 Konfigurabilni relej 2: normalno zatvoren

45 Konfigurabilni relej 2: zajednicki kontakt

Komunikaciona magistrala 1

Prethodno konfigurisano za povezivanje do 8 hydrovar X+ jedinica u konfiguracijama sa vise
pumpi. Prekidac (1) aktivira zavrni otpornik za RS485; postavite na UKLJUCENO (ON) ako je

potrebno.

Komunikaciona magistrala 2

Konfigurisano za Modbus RTU protokol, omogucava povezivanje sa eksternim uredajima (PLC,
BMS, PC) i azuriranje firmvera koris¢enjem Xylem Firmware Tool alata. Prekidac (2) omogucdava

zavrini otpornik za RS485; postavite na UKLJUCENO (ON) ako je potrebno.

4.5.2 Signalni terminali, hydrovar X

REL. 1

250 VAC

RS 4851 | RS 4852
T>0m>0
Tt T

282930131 2 B

_A ph
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Broj
pozicije

Naziv

Opis

Podrazumevano
podesavanje

Analogni ulaz 1

Napajanje +24 VDC, maks. 60 mA (ukupno, terminali 1 + 5)

Konfigurabilni analogni ulaz 1

Elektronski GND

Senzor pritiska 1

Rezervisano

Zainternu upotrebu, ne povezivati

Analogni ulaz 2

Napajanje +24 VDC, maks. 60 mA (ukupno, terminali 1 + 5)

Konfigurabilni analogni ulaz 2

Elektronski GND

Nije izabrano

o I NP |lw N —

Spoljno
pokreni/zaustavi

Digitalni ulaz za pokreni/zaustavi, unutrasnji pull-up otpornik +24 VDC,
struja kontakta 6 mA

Elektronski GND

10

"

Spoljnji nedostatak
vode

Digitalni ulaz za nizak nivo vode, unutranji pull-up otpornik +24 VDC,
struja kontakta 6 mA

Elektronski GND

EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje
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Broj Naziv Opis Podrazumevano

pozicije podesavanje

12 Digitalni ulaz3  [Konfigurabilni digitalni ulaz 3, unutrasnji pull-up otpornik +24 VDC, struja |Pokretanje za hitne
kontakta 6 mA slucajeve maksimalnom

13 Elektronski GND brzinom

14 Analogni izlaz Konfigurabilni analogni izlaz Brzina motora

15 Elektronski GND

28 Komunikaciona ~ |RS485 port 1: RS485-1BN () Sistem vise pumpi

29 magistrala 1 RS485 port 1: RS485-1AP (+)

30 RS485 port 1: RS485-COM

31 Komunikaciona ~ |RS485 port 2: RS485-2BN () Modbus

32 magistrala 2 RS485 port 2: RS485-2AP (+)

33 RS485 port 2: RS485-COM

34 Komunikaciona ~ |RS485 port 1: RS485-1BN () Sistem vise pumpi

35 magistrala 1 RS485 port 1: RS485-1AP (+)

36 RS485 port 1: RS485-COM

37 Komunikaciona ~ |RS485 port 2: RS485-2BN () Modbus

38 magistrala 2 RS485 port 2: RS485-2A P (+)

39 RS485 port 2: RS485-COM

40 Relej 1 Konfigurabilni relej 1: normalno otvoren Prijava greske

41 Konfigurabilni relej 1: normalno zatvoren

42 Konfigurabilni relej 1: zajednicki kontakt

43 Relej 2 Konfigurabilni relej 2: normalno otvoren Pokretanje motora

44 Konfigurabilni relej 2: normalno zatvoren

45 Konfigurabilni relej 2: zajednicki kontakt

Komunikaciona magistrala 1

Prethodno konfigurisano za povezivanje do 8 hydrovar X u konfiguracijama sa vise pumpi.
Prekidac (1) aktivira zavrsni otpornik za RS485; postavite na UKLJUCENO (ON) ako je

potrebno.

Komunikaciona magistrala 2

Konfigurisano za Modbus RTU protokol, omogucava povezivanje sa eksternim uredajima (PLC,
BMS, PC) i azuriranje firmvera koris¢enjem Xylem Firmware Tool alata. Prekidac (2) omogucava
zavr$ni otpornik za RS485; postavite na UKLJUCENO (ON) ako je potrebno.
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5 Upotrebairad

Pre pokretanja jedinice proverite da li su

e bezbednosna uputstva iz poglavlja Uvod i Bezbednost i

e priru¢nika za upotrebu i rad elektricne pumpe

procitana i shvaéena, i da li su uputstva u poglavlju Instalacija ispravno pracena

Napomena: jedinica ima automatsku termicku zastitu sa automatskim resetovanjem.

UPOZORENJE: Opasnost od povreda
Jedinica se moze nenamerno ponovo pokrenuti nakon sto se ohladi: postoji rizik od fizicke
povrede.
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6 Kontrola

Uvod

OPASNOST: Opasnost od elektri¢ne struje
Ako je radna tabla osteéena, kontaktirajte Xylem ili Ovlasé¢enog distributera.

UPOZORENJE: Opasnost od vruéih povrsina
Dodirujte samo dugmad na radnoj tabli. Obratite paznju na visoku temperaturu koju oslobada

jedinica.

U zavisnosti od modela, pridrzavajte se uputstava u paragrafima Upravljacka tabla, hydrovar
X+ na stranici 38 ili Upravljacka tabla, hydrovar X na stranici 41.

6.1 Upravljacka tabla, hydrovar X+

Ve

4)»

O

XM_MO002_A_sc

-

2

Bro! " Naziv Funkcija
pozicije
1 Prikaz
2 Taster o Pokretanje i zaustavljanje jedinice
UKLJUCENO/ISKLJ | Resetujte greske pritiskom na 5 sekunde.
UCENO
3 Tasteri sa o Pomerajte se vertikalno izmedu opcija menija
strelicama GORE i |o  |zvi3ite rutno prebacivanje na sistem sa vise pumpi pritiskom na strelicu DOLE (dugotrajan
DOLE pritisak)
o QOkrenite ekran za 180° istoviemenim pritiskom na ENTER i strelicu GORE (dugotrajan pritisak).
4 Tasteri sa o Pomerajte se horizontalno za kretanje po pocetnim ekranima i menijima
strelicama DESNO'T e Zakljucajte i otkljucajte ekran istovremenim pritiskom na strelice DESNO i LEVO (dugotrajan
LEVO pritisak).
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Broj
pozicije

Naziv

Funkcija

5

Taster POSALJI

 Napredovanje kroz nivoe menija
Potvrdite izbor parametra

Potvrdite vrednost parametra.

LED jedinice
ukljucena

Oznatava da se jedinica napaja.

LED status jedinice

Oznatava:

Motor se ne napaja (iskljucen)

Alarm je aktivan i motor je zaustavljen (Zuta)

Greska jedinice i motor je zaustavljen (crvena)

Motor je pokrenut (zelena)

Alarm je aktivan i motor je pokrenut (Zuta u izmeni sa zelenom).

LED status veze

Oznatava:

BMS komunikacija je onemogucena (iskljucena)

BMS komunikacija je aktivna (zelena)

BeZi¢na komunikacija sa mobilnim uredajem je uspostavljena (fiksno plava)
BeZitna komunikacija sa mobilnim uredajem se uspostavlja (treperi plava)
BeZitna komunikacija i BMS komunikacija su aktivne (plava u izmeni sa zelenom).

Visefunkcionalni
taster

Pristupite meniju parametara ili dodatnim funkcijama prema prikazu na ekranu.
Povefite jedinicu sa mobilnim uredajem (dugotrajan pritisak)

6.1.1 Graficki prikaz

=
@4 A | Home - Real Time Data
@_/ System Configuration %2
Single Pump , '“.eo
Control Mode 9'10
Constant Pressure 0% bar 100%
Motor Speed
2300 rpm )
|
W Ri <
g un é
( : ) . * s
P o10barl 65% | Move @ Menu @ ;‘
Broj . .
) Naziv Opis
pozicije
1 Traka zaglavlja Prikazuje staticne informacije i poruke koje se odnose na radne uslove, kao $to su:
o Alarmi
o (Greske
o Rad sa vie pumpi.
2 Glavni ekran Prikazuje glavne informacije i omogucava promenu radnih parametara.
Postoje do 5 ekrana po kojima se moZete kretati pritiskom tastera sa strelicama DESNO i LEVO.
’ 7\ Y . Y A
Simbol [ pored unosa oznacava parametar koji se moze uredivati.
3 Donja traka Prikazuje:
e Nalevoj strani, bitne informacije o radu, kao to je stvarna vrednost podeSavanja i procenat brzine
na kojoj jedinica radi
o Nadesnoj strani, tasteri dostupni za interakciju na glavnom ekranu.
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6.1.2 Meni parametara, hydrovar X+

1 3.0 - Actual Measured Values
‘ 3.001  Actual Pressure 9.10 bar|
( : >_/ 3.0.02  Actual Flow 320.0I/m
3.0.03  Actual Fluid Temp. 55.0 °C
3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.020  Required Val. 8.90 bar £
3.030  Pump Status Run Z\
@\ :
=
910bar| 165% | Move @ edit @) Home @ ;‘
Bro! " Naziv Opis
pozicije
1 Traka zaglavlja Prikazuje putanju parametara na nivou menija i podmenija.
2 Lista parametara | Prikazuje:
o Indeks,
o Naziy,
o Pregled vrednosti
parametara za trenutni nivo menija.
Za prelazak nivoa ili promenu vrednosti pritisnite POSALJI ili taster sa strelicom DESNO.
3 Donja traka Prikazuje:
o Nalevoj strani, bitne informacije o radu, kao to je stvarna vrednost podeSavanja i procenat brzine
na kojoj jedinica radi
o Nadesnoj strani, tasteri dostupni za interakciju na glavnom ekranu.

Meni je podeljen u 3 nivoa:

e Glavni
e Podmeni
e Parametri.

Za prikaz ili promenu parametra:
1. Pritisnite funkcijski taster na glavnom ekranu.
2. Unesite lozinku pomodu tastera sa strelicama.

3. Pritisnite POSALJI.

Napomena: nakon 10 minuta neaktivnosti, lozinka mora ponovo da se unese.
4. Pritisnite taster sa strelicom DESNO ili POSALJI za prelazak izmedu nivoa ili taster sa
strelicom LEVO za povratak.

6.1.3 Pokretanje jedinice pomocu upravljacke table hydrovar X+

1. Proverite vezu izmedu ulaza za POKRENI/ZAUSTAVI i GND na priklju¢noj plodi.

2. Pritisnite UKLJUCENO/ISKLJUCENO za pokretanje jedinice.
Napomena: ako je parametar 1.0.45 Automatsko pokretanje konfigurisan na ,Da”, pri
slede¢em pokretaniju nije potrebno da ponovo pritisnite UKLJUCENO/ISKLJUCENO.

3. Dok je jedinica u radu, radna postavljena vrednost moze da se promeni prebacivanjem na

drugi ekran.

6.1.4 Promena rezima rada, hydrovar X+

Parametri jedinice su fabri¢ki podeseni i jedinica je spremna za upotrebu.
Za promenu parametara i naprednih funkcija, pristupite meniju za konfiguraciju.
1. Pritisnite visefunkcionalni taster.

Unesite lozinku pomodu tastera sa strelicama.

2.
3. Pritisnite POSALJI.
4.

Kredite se kroz menije da biste pronasli parametar ili funkciju koju treba promeniti.
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System Configuration 5
Single Pump o oo “Ioo
Control Mode N © N
Constant Pressure 0% bar 100%
Motor Speed
0rpm
A Error
.
910bar| A0% | Move @ Menu @

6.1.5 Resetovanje greske, hydrovar X+

Error E11 (©) Press for details

XM_MO0007_A_tc

U slucaju greske, jedinica automatski nekoliko puta pokusava da se resetuje, gde je to
dozvoljeno: ako su pokusaji neuspesni, jedinica se zaustavlja i na ekranu se prikazuje $ifra

greske.

Da biste uklonili gresku:

1. Otvorite prvi glavni ekran pritiskom na POSALJI.

2. Procitajte opis greske na ekranu.

3. ldentifikujte uzrok i pratite uputstva za otklanjanje problema
4.

Resetujte gresku pritiskom i drzanjem UKLJUCENO/ISKLJUCENO 3 sekunde: jedinica se
vraca na status pre greske.

6.2 Upravljacka tabla, hydrovar X

<
g
Bro! " Naziv Funkcija
pozicije
1 Indikator menija  |Oznatava:
o Kretanje kroz stavke menija (stalno svetlo)
o Prikaz vrednosti parametra (trepcuce svetlo).
2 Ekran sa sedam
segmenata
3 Traka brzine
4 Indikator
komunikacije sa
vise pumpi
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Bro! " Naziv Funkcija
pozicije
5 Indikator jedinice
mere
6 Taster o Pokretanje i zaustavljanje jedinice
UKLJUCENO/ISKLS | Resetujte greske pritiskom na 5 sekunde.
UCENO
7 Tasteri sa o Brza promena postavljene vrednosti na glavnom ekranu
strelicama GORE i o Krecite se kroz podmenije i promenite parametar prikazan u meniju parametara
DOLE o lzvrsite runo prebacivanje na sistem sa vise pumpi pritiskom na strelicu DOLE (dugotrajan
pritisak)
o Okrenite ekran za 180° istovremenim pritiskom na ENTER i strelicu GORE (dugotrajan pritisak).
8 Tasteri sa o Prikaz brzine i pritiska u izmeni na glavnom ekranu
strelicama DESNO'i o Krecite se po nivoima menija parametara
LEVO o Samo strelicom LEVO, potvrdite promenjenu vrednost
o Zakljucajte i otkljucajte ekran istoviemenim pritiskom na strelice DESNO i LEVO (dugotrajan
pritisak).
o Samo strelicom DESNO, krecite se kroz aktivne Sifre greSaka, ako postoji vise od jedne
9 Taster POSALJI  Napredovanje kroz nivoe menija
o Potvrdite vrednost parametra
o Udite u meni za konfiguraciju parametara (dugotrajan pritisak).
10 LED jedinice Oznacava da se jedinica napaja.
ukljucena
11 LED status jedinice |Oznacava:
o Motor se ne napaja (iskljucen)
o Alarm je aktivan i motor je zaustavljen (Zuta)
o Greska jedinice i motor je zaustavljen (crvena)
o Motor je pokrenut (zelena)
o Alarm je aktivan i motor je pokrenut (Zuta u izmeni sa zelenom).
12 LED statusveze | Oznatava:
o BMS komunikacija je onemogucena (iskljucena)
o BMS komunikacija je aktivna (zelena)
e Be7itna komunikacija sa mobilnim uredajem je uspostavljena (fiksno plava)
o Befitna komunikacija sa mobilnim uredajem se uspostavlja (treperi plava)
o Befitna komunikacija i BMS komunikacija su aktivne (plava u izmeni sa zelenom).
13 Taster za Povezite jedinicu sa mobilnim uredajem.
komunikaciju
beZi¢ne tehnologije
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6.2.1 Glavna vizualizacija

Inak Naziv Opis

== [ISKLUCENO Jedinica je zaustavljena tasterom UKLJUCENO/ISKLJUCENO ili BMS-om.
Napomena: nizi prioritet u odnosu na ZAUSTAVI.

Sii= 1= |ZAUSTAVI Digitalni ulazi za POKRENI/ZAUSTAVI i GND su otvoreni.
it |Zahtevza Zahtev za pokretanje jedinice pomocu tastera UKLIUCENO/ISKLIUCENO. Ostaje aktivan nekoliko
pokretanje sekundi, a zatim se pojavljuje sledece:

o Jedinica u radu, ili
o Alarm,ili
o Gredka.

=y [Marm Sifra alarma jedinice u statusu alarma, u izmeni sa glavnim ekranom.
LED status jedinice moZe biti:
o /uta= motor je zaustavljen
o /uta uizmenisa zelenom = motor je pokrenut.

ST (Greska Sifra greske jedinice u statusu greske.

Jedinicauradu  |Prikaz jedinice u radu i izabrane jedinice mere:
o Brzina, 10xRPM
o Pritisak u barima ili psi.

= i+- |Ekranje blokiran |Ekran je zakljutao rukovalaci onemogucio rad tastera.

6.2.2 Meni parametara, hydrovar X

Meni je podeljen u 3 nivoa:
e Glavni

e Podmeni

e Parametri.

Za prikaz ili promenu parametra:
1. Pritisnite taster POSALJI (dugotrajan pritisak).
2. Unesite lozinku pomodu tastera sa strelicama.
3. Pritisnite POSALJI.
Napomena: nakon 10 minuta neaktivnosti, lozinka mora ponovo da se unese.
4. Pritisnite tastere sa strelicama GORE i DOLE za kretanje kroz menije.
5. Pritisnite POSALIJI ili strelicu DESNO za odlazak na podnivoe menija dok se ne pronade
vrednost parametra.
Pritisnite tastere sa strelicama GORE i DOLE za povecanje ili smanjenje vrednosti
parametra.
7. Pritisnite POSALJI ili taster sa strelicom LEVO za potvrdu.
Napomena: nakon 5 sekundi neaktivnosti, parametar se vrada na prethodno postavljenu

o

vrednost.
Inak Naziv Napomene
i 44 =h  |Glavnimeni o Meniji su oznaeni brojevima od 1 do 9.
e Indikator menija: fiksno svetlo.
E:'-: Podmeni o Podmeniji su oznaceni brojevima od 1do 9.
o Indikator menija: fiksno svetlo.
- :::: Parametar Kretanje u nivou parametra.
e Parametri su oznaceni brojevima od 0 do 99.
o Podmeniji su oznaceni brojevima od 1do 9.
o Indikator menija: fiksno svetlo.
Sy |Vrednost Promena vrednosti parametra.
parametra o Indikator menija: svetlo treperi.
o Vrednost parametra tokom uredivanja: treperi.

EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje 43




sr - Prevod originalnog uputstva

6.2.3 Pokretanje jedinice pomocu upravljacke table hydrovar X

1. Proverite vezu izmedu ulaza za POKRENI/ZAUSTAVI i GND na priklju¢noj plodi.

2. Pritisnite UKLJUCENO/ISKLJUCENO za pokretanje jedinice.
Napomena: ako je parametar 1.0.45 Automatsko pokretanje konfigurisan na ,Yes” (Da), pri
slede¢em pokretaniju nije potrebno da ponovo pritisnite UKLJUCENO/ISKLJUCENO.

3. Dok je jedinica u radu, kontrolna postavljena vrednost moZe da se promeni sa trenutnim
dejstvom pomocu tastera sa strelicama GORE i DOLE.

6.2.4 Promena rezima rada, hydrovar X

Parametri jedinice su fabricki podeseni i jedinica je spremna za upotrebu.

Za promenu parametara i naprednih funkcija, pristupite parametrima konfiguracije.
1. Pritisnite taster POSALJI (dugotrajan pritisak).

2. Unesite lozinku pomodu tastera sa strelicama.

3. Pritisnite POSALJI.

4. lzaberite parametar koji treba promeniti u meniju M01.

6.2.5 Resetovanje greske, hydrovar X

U slucaju greske, jedinica automatski nekoliko puta pokusava da se resetuje, gde je to

dozvoljeno: ako su pokusaji neuspesdni, jedinica se zaustavlja i na ekranu se prikazuje $ifra

greske. Da biste uklonili gresku:

1. ldentifikujte uzrok i pratite uputstva za otklanjanje problema

2. Resetujte gresku pritiskom i drzanjem UKLJUCENO/ISKLJUCENO 3 sekunde: jedinica se
vraca na status pre greske.

6.3 Aplikacija Xylem X
Uvod

Dostupno za mobilne uredaje sa operativnim sistemom bezi¢ne tehnologije.
Koristite ovu aplikaciju da:

e Proverite status jedinice

Konfigurisite parametre

Interagujete sa jedinicom i dobijate podatke tokom instalacije i odrzavanja
Generisete izvestaj o radu

Kontaktirate sluzbu za pomoc.

Preuzmete aplikaciju i povezete mobilni uredaj sa jedinicom

1. Preuzmite aplikaciju Xylem X na mobilni uredaj iz App Store ' ili Google Play ? skeniranjem
QR koda:

E-'."

' Kompatibilan sa operativnim sistemima i0S® sa verzijom 15.0 i novijom
2 Kompatibilan sa operativnim sistemima Android sa verzijom 10.0 i novijom
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2. Zavrsite registraciju.

ot -

< Register

Create your account
Insert your email
Insert your password show
Country

Phone number

Insert here your company (optional)

XM_MOO09_A_tc

3. Na upravljackoj tabli pritisnite taster za beZié¢nu komunikaciju.
4. Dodajte jedinicu u korisnicki profil.

941 " -

< xylem

Choose how to connect to the pump

Connect with biuetooth

Connect with QR Code

Add offiine pump.

XM_MOO008_A_tc

5. Kada je veza uspostavljena, svelo za vezu stalno svetli plavo: sada je moguce upravljati
jedinicom pomocu mobilnog uredaja.

941 i -

xyemvicenzs
< Home unit

()

4.5..
o oo
s
" [E=en]
W
S ting” e
QRun
|
<

Connected | & 75% | 4.5 bar

aD -

@ Report

XM_MOO10_A_tc
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/ Programiranje

Verzija firmvera

Verzija firmvera se moze prikazati kroz parametar P03.4.19.
Ovde opisana parametrizacija se odnosi na verziju sa prednje strane.

Koriséeni simboli

Simbol Opis

(G) Globalni. Promena ovog parametra u jednoj jedinici sa viSe pumpi prenosi se na sve ostale jedinice. Ako simbol nije
prisutan, parametar se primenjuje samo na onu jedinicu u kojoj je prikazan.

(X+) Dostupno samo na HVX+

(X) Dostupno samo na HVX

(A) Dostupno samo na HVX kada se koristi aplikacija Xylem X.

(R) Samo za Citanje. Parametar se ne moZe menjati.
Ako simbol nije prisutan, parametar se moze menjati.

7.1 M0O1 Pocetni meni

Cesto korigéeni parametri ili njihovi pseudonimi.

7.1.1 S01.0 Primena

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P01.0.01 (X+) Jezik Izaberite jezik prikaza. Default = English
P01.0.05 (G) Tip sistema Izaberite tip sistema. Default = Pod pritiskom

0-Pod pritiskom (PrS): za sisteme otvorenog kruga, .
pojacava pritisak vode do visokih spratova zgrade
1-Umpuynatvon (XB Hacnehe): 3a uMpKynaumoHm
cmuctem XBAL, Koju Kopuctn Xugposap Pamnc
LloHTpon

2-Umnpkynaumja: 3a umpkynaumjy XBAL, kopucrehu
M KoHTpOAY
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Parametar  Tip Naziv

Opis Vrednost

P01.0.06 (G) Kontrolni rezim

Izaberite kontrolni rezim za pumpu. Default = Konstantan
pritisak

0-Pogon (RCk): Jedinica radi kao pogon konstantne brzine.

MoZe se koristiti samo za jednu jedinicu u jednoj operaciji.

1-Konstantni pritisak: Jedinica odrZava konstantan pritisak

bez obzira na varijacije protoka.

2-Prop. pritisak (PP): Jedinica povecava postavljenu

vrednost pritiska linearno proporcionalno protoku.

3-Prop. kvad. prit.: Jedinica povecava postavljenu vrednost

pritiska (stvarnu trazenu vrednost) kvadratno

proporcionalno protoku.

4-Konstantan protok: Jedinica menja brzinu motora kako

bi odrZala konstantan protok.

5-Konstantna temperat.: Jedinica menja brzinu motora

kako bi odrZala konstantnu temperaturu.

6-Konstantan nivo: Jedinica menja brzinu motora kako bi

odrzala konstantan nivo (na primer, u rezervoaru ili

bunaru).

7-Genericki: Jedinica menja svoju brzinu kako bi odrzala

konstantni genericki izmeren iznos.

P01.0.10  (G) Konfiguracija sistema

|zaberite konfiguraciju sistema. Default = Jedna pumpa

0-Jedna pumpa (5nE): Jedinica je postavljena da radi
samostalno, bez interakcije sa drugim jedinicama.

1- Serijska kaskada (1SE): U ovoj konfiguraciji nekoliko
jedinica radi zajedno, povezanih preko RS485 interfejsa.
Samo poslednja pokrenuta jedinica menja svoju brzinu,
dok ve¢ pokrenute jedinice rade maksimalnom brzinom.
2-Sinhronizovana kaskada: U ovoj konfiguraciji nekoliko
jedinica radi zajedno, povezanih preko RS485 interfejsa.
Sve pokrenute jedinice rade istom promenljivom brzinom.

P01.0.11 Adresa sistema vise pumpi

Izaberite adresu pumpe u sistemu viSe pumpi. Min =1
U sistemu vise pumpi svaka jedinica ima jedinstvenu Max = -
adresu, sa vredno3¢u od 1 do 8. Default = 1

P01.0.15 (G) Pocetna vrednost

Odredite pocetnu vrednost nakon zaustavljanja sistema ~ Min=0%
bez ikakvih potreba, u procentu postavljene vrednosti. Max =100 %
U tipu sistema pod pritiskom, ako se postigne postavijena Default = 100 %
vrednost i viSe nema potrosnje, pumpa se zaustavlja.

Pumpa pocinje ponovo sa radom kada pritisak padne ispod

vrednosti ponovnog pokretanja (npr. ako je postavljena

vrednost podedena na 10 bara, vrednost ponovnog

pokretanja podeSena na 90% ¢ini da se pumpa pokrece na

9 bara). Oprez: Ako je vrednost postavljena prenisko (na

primer nize od dolaznog pritiska), pumpa se nece

pokrenuti. Vrednost na 100% cini da ovaj parametar nema

dejstva.

P01.0.20  (G) Kasnjenje za nedostatak
vode

Izaberite vreme ka3njenja zastite od nedostatka vode Min=1s
(Low). Max =100s
Ovo kasnjenje je vreme koje prode od otvaranja kontakta  Default=2s
LOW do stvarne aktivacije greske ,E21 Nedostatak vode

(Low)".
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Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P01.0.31 (G) Pritisak - minimalni prag Izaberite ogranicenje minimalnog praga: ako se vrednost ~ Min = P05.0.11
ne dostigne unutar parametra P01.0.40 ,Kasnjenje za Max = P05.0.12
minimalni prag”, tada jedinica prestaje davati gresku ,E22 Default = 0 bar
Minimalni prag".
P01.0.32  (G) Protok - minimalni prag Izaberite ogranitenje minimalnog praga: ako se vrednost ~ Min = P05.0.21
(X+) ne dostigne unutar parametra P01.0.40 ,Ka3njenje za Max = P05.0.22
minimalni prag”, tada jedinica prestaje davati gresku ,E22 Default = 0 [/min
Minimalni prag".
P01.0.33  (G) Temperatura- minimalni ~ lzaberite ograni¢enje minimalnog praga: ako se vrednost ~ Min = P05.0.31
(X+) prag ne dostigne unutar parametra P01.0.40 ,Ka3njenje za Max = P05.0.32
minimalni prag", tada jedinica prestaje davati gresku ,E22 Default =-50°C
Minimalni prag".
P01.0.34  (G) Nivo - minimalni prag Izaberite ogranicenje minimalnog praga: ako se vrednost ~ Min = P05.0.41
(X+) ne dostigne unutar parametra P01.0.40 ,Kasnjenje za Max = P05.0.42
minimalni prag", tada jedinica prestaje davati gresku ,E22 Default=0m
Minimalni prag".
P01.0.35  (G) Genericki - min. prag Izaberite ogranicenje minimalnog praga: ako se vrednost ~ Min = P05.0.51
(X+) ne dostigne unutar parametra P01.0.40 ,Kasnjenje za Max = P05.0.52
minimalni prag”, tada jedinica prestaje davati gresku ,E22 Default = P05.0.51
Minimalni prag".
P01.0.40  (G) Ka3njenje za minimalni prag lzaberite vieme ka3njenja zastite minimalnog praga. Min=1s
Ovo ka3njenje je vreme koje se daje sistemu da dostigne ~ Max =100's
vrednost minimalnog praga: ako nije dostignuta, jedinica Default=2s
prestaje davati gresku ,E22 Minimalni prag".
P01.0.45  (G) Autom. pokretanje Izaberite status pumpe nakon iskljucivanja napajanja. Default = Da
0-Ne (R3): pri povratku napajanja, jedinica je postavljena
na ISKLJUCENO.
1-Da (4ES): pri povratku napajanja, jedinica je postavljena
na status koji je bio aktivan pre iskljucivanja napajanja.
P01.0.46 Postavljeno Izaberite status pumpe UKLJUCENQ/ISKLJUCENQ. Default = Iskljuceno
uklju¢eno/iskljuceno Odgovara radnji na tasteru UKLJUCENO/ISKLJUCENO.
0-VK.
1-1zkl.
P01.0.50 (G) Datum Izaberite datum kalendara jedinice.
(X+)
P01.0.51 (G) Vreme Podesite sat jedinice.
(X+)
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7.1.2 S01.1 Senzori

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P01.1.00  (G) Izbor merne jedinice |zaberite skup mernih jedinica koje koristi jedinica. Default = Jedinice S
0-Jedinice Sl sistema sistema
1-Jedinice imperijalnog sistema
P01.1.01  (X+) Pogon - nulta vrednost |zaberite nultu vrednost senzora povratnog signala Min =0 rpm
regulacije. Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm
P01.1.02  (X+) Pogon - puni opseg |zaberite puni opseg senzora povratnog signala regulacije. Min =0 rpm
Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm
P01.1.11  (G) Pritisak - nulta vrednost |zaberite nultu vrednost senzora povratnog signala Min = -5 bar”)
regulacije. Max = 10 bar”
Default = 0 bar"
P01.1.12  (G) Pritisak - puni opseg |zaberite puni opseg senzora povratnog signala regulacije. Min = 0 bar”
Max = 100 bar"
Default = 10 bar?
P01.1.21 (G) Protok - nulta vrednost |zaberite nultu vrednost senzora povratnog signala Min = 0 [/min”
(X+) regulacije. Max = 9999 |/min™
Default = 0 I/min®
P01.1.22  (G) Protok - puni opseg |zaberite puni opseg senzora povratnog signala regulacije. Min = 0 l/min®
(X+) Max = 9999 l/min”
Default = 100 I/min®
P01.1.31 (G) Temperatura - nulta vrednost |zaberite nultu vrednost senzora povratnog signala Min =-100°C
(X+) regulacije. Max = 9999 °C
Default = 0°C
P01.1.32  (G) Temperatura - puniopseg lzaberite puni opseg senzora povratnog signala regulacije. Min =-100°C
(X+) Max = 9999 °C
Default =100 °C
P01.1.41  (G) Nivo - nulta vrednost |zaberite nultu vrednost senzora povratnog signala Min =-999 m"
(X+) regulacije. Max = 9999 m"
Default=0m"
P01.1.42  (G) Nivo - puni opseg |zaberite puni opseg senzora povratnog signala regulacije. Min =-999 m”
(X+) Max = 9999 m"
Default =10 m"
P01.1.51  (G) Generitki - nulta vrednost  lzaberite nultu vrednost senzora povratnog signala Min =-1000
(X+) regulacije. Max = 1000
Default=0
P01.1.52  (G) Genericki - puni opseg |zaberite puni opseg senzora povratnog signala regulacije. Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default = 100
P01.1.61  (G) Nulta vrednost pritiskaza  |zaberite nultu vrednost senzora pritiska koji se koristiza ~ Min = -1 bar
(X+) SPS funkciju pomaka postavljene vrednosti. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P01.1.62  (G) Puni opseg pritiska za SPS  Izaberite puni opseg senzora pritiska koji se koristi za Min = 0 bar
(X+) funkciju pomaka postavljene vrednosti. Max = 999 bar

Default = 10 bar

" u zavisnosti od modela pumpe
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7.1.3 S01.2 Postavljene vrednosti

Parametar

Tip

Naziv

Opis

Vrednost

P01.2.01

(G)

Post. vred. brz. 1

Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*

P01.2.02

Post. vred. brz. 2

Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.03

Post. vred. brz. 3

Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.04

Post. vred. brz. 4

Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*

P01.2.11

Post. vred. prit. 1

Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.12

Post. vred. prit. 2

Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.13

Post. vred. prit. 3

Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.14

Post. vred. prit. 4

Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.21

Post. vred. prot. 1

Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®

P01.2.22

Post. vred. prot. 2

Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.23

Post. vred. prot. 3

Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.24

Post. vred. prot. 4

Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 /min®

P01.2.31

Post. vred. temp. 1

Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.32

Post. vred. temp. 2

Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.33

Post. vred. temp. 3

" u zavisnosti od modela pumpe

Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C
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Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P01.2.34 (G) Post. vred. temp. 4 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P01.2.41 (G) Post. vred. nivoa 1 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.42 (G) Post. vred. nivoa 2 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.43 (G) Post. vred. nivoa 3 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P01.2.44 (G) Post. vred. nivoa 4 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.51 (G) Gener. post. vred. 1 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.52 (G) Gener. post. vred. 2 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.53 (G) Gener. post. vred. 3 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.54 (G) Gener. post. vred. 4 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52

" u zavisnosti od modela pumpe

Default = P05.0.51

7.1.4 S01.3 Stvarne izmerene vrednosti

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P01.3.01 (R) Stvarni pritisak Trenutno izmerena vrednost PRITISKA
P01.3.02 (R) Stvarni protok Trenutno izmerena vrednost PROTOKA
P01.3.03 (R) Stvarna temp. te¢nosti Trenutno izmerena vrednost TEMPERATURE TECNOSTI
(X+)
P01.3.04 (R) Stvarni nivo Trenutno izmerena vrednost NIVOA
(X+)
P01.3.05 (R) Stvarni genericki Trenutno izmerena vrednost GENERICKI
(X+)
P01.3.10 (G) Efikasna traZena vrednost  Trenutna izraCunata postavljena vrednost.
(R) Ova vrednost je rezultat proporcionalne ili kvadratne

kontrole pritiska, kompenzacije gubitaka visine i funkcije
pomaka postavljene vrednosti.
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7.1.5 S01.4 rezim laganog radnog hoda

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost

P01.4.01 Brzina laganog radnog hoda lzaberite brzinu za reZim laganog radnog hoda. Min =0 rpm
Rezim laganog radnog hoda se koristi za pokretanje Max = P04.2.32
pumpe odredenom brzinom za punjenje ili proveru Default = 0 rpm

minimalne brzine.

P01.4.02  (G) Min. brzina Izaberite minimalnu brzinu pumpe. Min =0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®

") u zavisnosti od modela pumpe

7.1.6 S01.5 Bezbednost

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost

P01.5.10 Unos lozinke Unesite lozinku. Podrazumevana korisnicka lozinka je 66.  Min =0
Max = 999
Default=0

P01.5.11 (R) Odjava Logout

P01.5.12 Postavi lozinku Postavi novu lozinku. Lozinka je potrebna za pristup Min =0

meniju. Max = 999

Default = 66

7.2 M02 Dnevnik gresaka
7.2.1 S02.0 Greske

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost

P02.0.01 (G) Greska 1 (najskorija)
(R)

P02.0.02  (G) Greska 2
(R)

P02.0.03  (G) Greska 3
(R)

P02.0.04  (G) Greska 4
(R)

P02.0.05 (G) Greska 5
(R)

P02.0.06  (G) Greska 6
(R)

P02.0.07  (G) Greska 7
(R)

P02.0.08  (G) Greska 8
(R)

P02.0.09  (G) Greska 9
(R)

P02.0.10  (G) Greska 10
(R)
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7.2.2 S02.9 Bitfield

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P02.9.01 (R) Mpewka Bitfield 1 Greska 1 Polje bitova:
(A) 0-Prekomerna temperatura 1GBT-a

1-Unutrasnja prekomerna temperatura IGBT-a
2-Prekomerna struja IGBT-a
3-Prekomerna struja motora
4-Prenapon na DC sabirnici
5-Podnapon na DC sabirnici

6-Greska pokretanja motora
7-HekomnaTtmbunHocT NPOTOKO/1a Ca BuwWe nymnu
8-Greska ekst.fles memorije

9-Greska ekst. Eeprom memorije
10-Prekomerna temperatura motora
11-12T greska

12-Ogranicenije klase snage
13-Prekomerna temperatura pretvaraca
14-*Rezervisano

15-Povezivanje motora
16-*Rezervisano

17-Eksterna greska

18-Greska senzora 1

19-Greska senzora 2

20-Greska senzora 3

21-Greska senzora 4

22-Greska postavljene vrednosti 1
23-Greska postavljene vrednosti 2
24-Greska postavljene vrednosti 3
25-Greska postavljene vrednosti 4
26-*Rezervisano

27-Istek vremena sabirnice vise pumpi
28-MOC za internu komunikaciju
29-Greska hardvera AOC-a
30-*Rezervisano

31-*Rezervisano

P02.9.02 (R) Mpewka Bitfield 2 Greska2 Polje bitova:
(A) 0-*Rezervisano

1-Propustanje ka uzemljenju
2-*Rezervisano
3-Prenapon u mrezi
4-Nestanak struje
5-Minimalni prag
6-Nedostatak vode
7-*Rezervisano
8-Nedostaju konfiguracijske datoteke
9-Podnapon u mreZi
10-Pogresna konfiguracija povratnog signala
11-Henogynaparbe KOHPUrypaLMOHUX gaTOTEKA
12-Opuse je pe3epsHu aeo
13-KoHTponHa KapTuua je pesepBHU Aeo
14-Xuaposap Kc nosesaH Ha Kc-MYC
15-HepocTajy xuapaynuuHe Kpuse
16-+31-*Rezervisano
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Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P02.9.05 (R) Anapmnu Bitfield 1 Alarm1 Polje bitova:
(A) 0-Genericki alarm firmvera

1-Eksterni alarm

2-*Rezervisano

3-Kom. sistema sa viSe pumpi izgubljena
4-Konflikt adresa sistema sa vise pumpi
5-Nekompatibilnost sistema sa vise pumpi
6-MOC za internu komunikaciju

7-Pogresna konf. povratnog signala
8-Pogresna konf. postavljene vrednosti
9-FieldBus kom. izgubljena

10-Alarm za punjenje cevi

11-Smanjenje temperature GBT-a

12-Interna komunikacija UI-AOC

13-Al1 alarm

14-A12 alarm

15-A13 alarm

16-Al4 alarm

17-Interna komunikacija UI-BLE

18-Fabricke datoteke nisu u ekst. fleS memoriji
19-Jeanuku dpajn je norpewan
20-Moryhe je axkypuparbe KOHTPOHe KapTuLe
21-Heycnex KNOHUPaHba Y KOPUCHUYKOM
uHTepdejcy

22-TpeluKa KNoHUpatrba y cabupHULM BULIE NYMMU
23+31-*Rezervisano

7.3 MO03 Informacije o pumpi

7.3.1 S03.0 Stvarne izmerene vrednosti

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P03.0.00 (R) MpouereHa cTBapHa CTBapHa BpeaHOCT ce npoueryje Kopuiwhermem
BpeaHocT XUAPAYANYHUX KPUBUX MOXPaHbEHUX Y jeANHULLN U

npoBepom 6p3nHe N NOTPOLLHE eHepruje be3
ynoTpebe eKcTepHUX CEH30pa

P03.0.01 (R) Stvarni pritisak Trenutno izmerena vrednost PRITISKA

P03.0.02 (R) Stvarni protok Trenutno izmerena vrednost PROTOKA

P03.0.03 (R) Stvarna temp. te¢nosti Trenutno izmerena vrednost TEMPERATURE TECNOSTI
(X+)

P03.0.04 (R) Stvarni nivo Trenutno izmerena vrednost NIVOA
(X+)

P03.0.05 (R) Stvarni genericki Trenutno izmerena vrednost GENERICKI
(X+)

P03.0.06 (R) CrBapHa cmeHa TpeHyTHO M3MepeHa yaa3Ha BpeAHOCT NomMepatba
(X+) 3aJaTe BpeaHOCTH

P03.0.10 (G) Efikasna traZena vrednost  Trenutna izraCunata postavljena vrednost.
(R) Ova vrednost je rezultat proporcionalne ili kvadratne

kontrole pritiska, kompenzacije gubitaka visine i funkcije
pomaka postavljene vrednosti.
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Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P03.0.20 (G) Obavezna vrednost Trenutna postavljena vrednost.

(R) Ova vrednost je trenutna postavljena vrednost, pre
izracunavanja proporcionalne ili kvadratne kontrole
pritiska, kompenzacije gubitaka visine ili funkcije pomaka
postavljene vrednosti.

P03.0.30  (G) Status pumpe Prikaz trenutnog statusa jedinice.

(R)
0-Isklju¢eno (8FF): jedinica je postavljena da miruje.
1-Rad (run): jedinica trenutno radi.
2-Alarm, jedinica je zaustavljena (RLS): jedinica trenutno
ne radi jer je digitalni ulaz POKRENI/ZAUSTAVI otvoren i
alarm je aktivan
3-Alarm, jedinica radi (RLr): jedinica trenutno radi i alarm
je aktivan
4-Alarm, jedinica je uklju¢ena (RLn): jedinica ne radiali je
spremna za rad i alarm je aktivan
5-Alarm, jedinica je iskljucena (RLD): jedinica je
postavljena da miruje i alarm je aktivan
6-Greska (Err): jedinica ne radi jer je greska aktivna
7-Zaustavi (S£P): jedinica ne radi jer je digitalni ulaz
POKRENI/ZAUSTAVI otvoren
8-Uklju¢eno (3n): jedinica ne radi ali je spremna za rad

7.3.2 S03.1 Brojaci
Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P03.1.01 (G) Vreme ukljucivanja jedinice  Prikaz ukupnog vremena koje je jedinica provela
R) priklju¢ena na napajanje.
(A)
P03.1.02  (G) Vreme ada motora Prikaz ukupnog vremena koje je motor proveo u radu.
(R)
(A)
P03.1.05  (G) Brojac energije Prikaz ukupne energije koju koristi jedinica
(R)
(A)
7.3.3 S03.2 Motor
Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P03.2.01 (G) Brzina motora Prikaz stvarne brzine motora u o/min
(R)
P03.2.02 (G) Brzina motora % Prikaz stvarne brzine motora u procentima
(R)
P03.2.05 (G) Struja motora Prikaz stvarne struje koju povlaci motor

(R)

P03.2.06  (G) Snaga motora Prikaz stvarnog elektritnog napajanja koje povlaci motor

(R)

P03.2.07  (G) Napon motora Prikaz stvarnog napona dostavljenog motoru

(R)

P03.2.08 (G) Napon mreZe Prikaz stvarnog napona iz elektri¢ne mreze

(R)

P03.2.09 (G) Napon na DC sabirnici Prikaz stvarnog napona na DC sabirnici
(R)
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Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P03.220 (G) Temperatura strujnog Prikaz stvarne temperature strujnog modula. Prikaz
(R) modula temperature elektronske komponente koja je odgovorna za
struju koja se dovodi u motor.
P03.2.21 (G) Temperatura pretvaraca Prikaz stvarne unutrasnje temperature pogona. Ovo je
(R) temperatura vazduha unutar pogona, izmerena na

7.3.4 S03.3 Status ulaza/izlaza

elektronskoj ploci.

Parametar Tip Naziv Opis Vrednost
P03.3.01 (R) Status digitalnog 1/0 Prikaz statusa digitalnih ulaza i izlaza
(A)
P03.3.11  (R) Vrednost analognog ulaza 1 Prikaz jedinstvene vrednosti analognog ulaza.
P03.3.12 (R) Vrednost analognog ulaza 2 Prikaz jedinstvene vrednosti analognog ulaza.
P03.3.13 (R) Vrednost analognog ulaza 3 Prikaz jedinstvene vrednosti analognog ulaza.
(X+)
P03.3.14 (R) Vrednost analognog ulaza 4 Prikaz jedinstvene vrednosti analognog ulaza.
(X+)
P03.3.20 (R) Vrednost analognog izlaza  Prikaz vrednosti analognog izlaza

7.3.5 S03.4 informacije o proizvodu

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P03.401 (R) Broj dela jedinice Prikaz broj dela (PN) kompletne pumpe
(A)
P03.4.02 (R Datum proizvodnije jedinice  Prikaz datuma proizvodnje (PD) kompletne pumpe
(A)
P03.403 (R) Serijski broj jedinice Prikaz serijskog broja (SN) kompletne pumpe
(A)
P03.4.05 (R Datum proizvodnje pogona  Prikaz datuma proizvodnje (PD) pogona
(A)
P03.406 (R) Serijski broj pogona Prikaz serijskog broja (SN) pogona
(A)
P03.4.10  (G) Verzija firmvera Hmi Prikaz verzije firmvera ploce korisnickog interfejsa
(R)
(A)
P03.4.11 (G) Verzija firmvera Hmi-Bt Prikaz verzije firmvera ploce za beZi¢nu komunikaciju
(R)
(A)
P03.412  (G) Verzija firmvera kartice Prikaz verzije firmvera ploCe za napajanje
(R) napajanja
(A)
P03.4.13 (G) Verzija firmvera kartice Prikaz verzije firmvera kontrolne table
(R) upravljanja
(A)
P03.414 (R) Verzija datoteke mapa Prikaz verzije datoteke mapa
(A)
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Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P03.4.15 (R) Verzija podrazumevane Prikaz verzije podrazumevane datoteke
(A) datoteke
P03.416 (R Verzija datoteke parametara Prikaz verzije datoteke parametara
(A)
P03.4.17 (R Verzija datoteke jezika Prikaz verzije datoteke jezika
(X+)
P03.419 (R) Verzija firmvera Prikaz verzije celokupnog firmvera uredaja
P03.4.25 (R) MoxpatbeHe OBaj napameTap noKasyje 4a N1 cy XnapayandiHe
XMApPayInyHe Kpuse KpMBE cauyyBaHe y MeMOPUjH.

7.4 M04 Kontrola pumpe
7.4.1 S04.0 Konfiguracija

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P04.0.01 (G) Tip sistema Izaberite tip sistema. Default = Pod
pritiskom
0-Pod pritiskom (PrS): za sisteme otvorenog kruga, tj. pojacava pritisak
vode do visokih spratova zgrade
1-UmpuynatvoH (XB Hacnehe): 3a umpKynaumoHm cuctem XBAL,
KOju Kopuctn Xugposap Pamnc LLoHTpon
2-Uupkynauuja: 3a umpkynaumnjy XBAL, kopuctehu M koHTpony
P04.0.02 (G) Kontrolni rezim Izaberite kontrolni rezim za pumpu. Default =

0-Pogon (RCk): Jedinica radi kao pogon konstantne brzine. Moze se koristiti
samo za jednu jedinicu u jednoj operaciji.

1-Konstantni pritisak: Jedinica odrZava konstantan pritisak bez obzira na
varijacije protoka.

2-Prop. pritisak (PP): Jedinica povecava postavljenu vrednost pritiska
linearno proporcionalno protoku.

3-Prop. kvad. prit.: Jedinica povecava postavljenu vrednost pritiska (stvarnu
trazenu vrednost) kvadratno proporcionalno protoku.

4-Konstantan protok: Jedinica menja brzinu motora kako bi odrzala
konstantan protok.

5-Konstantna temperat.: Jedinica menja brzinu motora kako bi odrZala
konstantnu temperaturu.

6-Konstantan nivo: Jedinica menja brzinu motora kako bi odrzala
konstantan nivo (na primer, u rezervoaru ili bunaru).

7-Genericki: Jedinica menja svoju brzinu kako bi odrZala konstantni
genericki izmeren iznos.

Konstantan pritisak
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Parametar

Tip

Naziv

Opis

Vrednost

P04.0.03

(G)
(X+)

ReZim regulacije

Izaberite rezim regulacije.

Default = Normalno

0-Normalno: Brzina motora se povecava kada je izmerena vrednost ispod
postavljene vrednosti i smanjuje se kada je izmerena vrednost iznad

postavljene vrednosti

1-Inverzno: Brzina motora se povecava kada je izmerena vrednost iznad
postavljene vrednosti i smanjuje se kada je izmerena vrednost ispod

postavljene vrednosti

P04.0.05

Pocetna vrednost

Odredite pocetnu vrednost nakon zaustavljanja sistema bez ikakvih potreba, Min =0 %

u procentu postavljene vrednosti.
U tipu sistema pod pritiskom, ako se postigne postavljena vrednost i vise

Max = 100 %
Default =100 %

nema potro$nje, pumpa se zaustavlja. Pumpa pocinje ponovo sa radom
kada pritisak padne ispod vrednosti ponovnog pokretanja (npr. ako je
postavljena vrednost podeSena na 10 bara, vrednost ponovnog pokretanja
podesena na 90% ini da se pumpa pokrece na 9 bara). Oprez: Ako je
vrednost postavljena prenisko (na primer nize od dolaznog pritiska), pumpa
se nece pokrenuti. Vrednost na 100% Cini da ovaj parametar nema dejstva.

P04.0.06

Autom. pokretanje

Izaberite status pumpe nakon iskljucivanja napajanja.

Default = Da

0-Ne ("3): pri povratku napajanja, jedinica je postavljena na ISKLJUCENO.
1-Da (4ES): pri povratku napajanja, jedinica je postavljena na status koji je
bio aktivan pre iskljucivanja napajanja.

P04.0.07

Konfiguracija min. brzine

Izaberite ponasanje pumpe kada se dostignu minimalna brzina i

postavljena vrednost.

Default = Nulta
brzina

Ako je izabran rezim POGONA, ovaj parametar bira ponasanje pumpe kada
je postavljena vrednost brzine ispod minimalne brzine.

0-Nulta brzina (8): Pumpa ¢e dostici brzinu 0 i zaustaviti se
1-Min. brzina (t w1): Pumpa e nastaviti da odrzava minimalnu brzinu.

P04.0.09

Izbor merne jedinice

Izaberite skup mernih jedinica koje koristi jedinica.

0-Jedinice Sl sistema

Default = Jedinice SI
sistema

1-Jedinice imperijalnog sistema

P04.0.11

Merna jedinica pritiska

Izaberite mernu jedinicu.
0-bar

1-psi

2-ft

3-kPa

4-MPa

5-mbar

6-m

7-cm

8-in

Default = bar

P04.0.12

Merna jedinica protoka

Izaberite mernu jedinicu.
0-l/min

1-m3/s

2-m3/h

3-g/min

4-ls

Default = m3/h

P04.0.13

Merna jedinica
temperature

Izaberite mernu jedinicu.
0-°C
1-°F
2K

Default =°C

P04.0.14

Merna jedinica nivoa

Izaberite mernu jedinicu.
1-m

2t

3-cm

4-in

Default=m
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Parametar

Tip

Naziv

Opis Vrednost

P04.0.15

(G)
(X+)

Merna jedinica snage

Izaberite mernu jedinicu. Default = kW
1w

2-kw

3-MW

4-Hp

P04.0.16

(X+)

Merna jedinica energije

Izaberite mernu jedinicu. Default = kWh
0-kWh

1-MWh

2-BTU

3-HPh

4-MJ

5-KJ

P04.0.21

|zbor postavljene
vrednosti 1

Izaberite izvor za postavljenu vrednost 1. Default = Parametar
0-Analogno (RnR): referentna postavljena vrednost se daje preko jednog od

analognih ulaza

1-Parametar (PRr): referentna postavljena vrednost se daje preko jednog od

predvidenih parametara

P04.0.22

|zbor postavljene
vrednosti 2

Izaberite izvor za postavljenu vrednost. Default = Parametar
0-Iskljuceno (8FF): postavljena vrednost se ne koristi

1-Analogno (RnR): referentna postavljena vrednost se daje preko jednog od

analognih ulaza

2-Parametar (PRr): referentna postavljena vrednost se daje preko jednog od

predvidenih parametara

P04.0.23

(X+)

|zbor postavljene
vrednosti 3

Izaberite izvor za postavljenu vrednost. Default = Parametar
0-Isklju¢eno: postavljena vrednost se ne koristi

1-Analogno: referentna postavljena vrednost se daje preko jednog od

analognih ulaza

2-Parametar: referentna postavljena vrednost se daje preko jednog od

predvidenih parametara

P04.0.24

|zbor postavljene
vrednosti 4

Izaberite izvor za postavljenu vrednost. Default = Parametar
0-Isklju¢eno: postavljena vrednost se ne koristi

1-Analogno: referentna postavljena vrednost se daje preko jednog od

analognih ulaza

2-Parametar: referentna postavljena vrednost se daje preko jednog od

predvidenih parametara
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7.4.2 S04.1 Postavljene vrednosti

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P04.1.01 (G) Post. vred. brz. 1 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm®
P04.1.02 (G) Post. vred. brz. 2 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm®
P04.1.03 (G) Post. vred. brz. 3 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm®
P04.1.04 (G) Post. vred. brz. 4 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm®
P04.1.11 (G) Post. vred. prit. 1 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.12 (G) Post. vred. prit. 2 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.13 (G) Post. vred. prit. 3 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.14 (G) Post. vred. prit. 4 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.15 (G) Tun nogelweHe Osaj napametap ogpehyje Aa v 3agaHa Tauka Default = 3apaTa
BPeAHOCTM NPUTUCKA Tpeba ga byae Ha HYATOM NPOTOKY (Norneaajte BPEAHOCT NPU HYITOM
napameTtap 4.2.06) nan Ha MaKCMManHOM MPOTOKY  MPOTOKY
(makcumanna Kpusa). Onumja Mak Lypse je
O0CTyNHa Camo aKo jegMHMULA MMA XMApayIndHe
KpWBe cayyBaHe y MEMOPUjU
P04.1.16 (G) X0 MpuTncak Ako je ,Tun 3agarte BpegHOCTM NPUTUCKA" Min = P05.0.11
(napametap 04.1.15) nogeweH Ha ,3aaaHa Max = P05.0.12
BPeAHOCT Ha MaKCMMa/HOj KPpUBOj" 1 aKo je Default = 0.5 bar
aKTUBMPAHa IMHeapHa UM KBagpaTHa
KOMMeH3auuja, oBaj mnapameTap ce KOp1CTH 3a
n3payvyyHaBak€ 3a4aTe BpegHOCTU NPUTUCKa Npn
HY/ITOM NPOTOKY.
P04.1.21 (G) Post. vred. prot. 1 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P04.1.22 (G) Post. vred. prot. 2 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®
P04.1.23 (G) Post. vred. prot. 3 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P04.1.24 (G) Post. vred. prot. 4 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®
P04.1.31 (G) Post. vred. temp. 1 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.32 (G) Post. vred. temp. 2 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32

" u zavisnosti od modela pumpe

Default = 25 °C
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Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P04.1.33 (G) Post. vred. temp. 3 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.34 (G) Post. vred. temp. 4 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.41 (G) Post. vred. nivoa 1 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m"
P04.1.42 (G) Post. vred. nivoa 2 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P04.1.43 (G) Post. vred. nivoa 3 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m"
P04.1.44 (G) Post. vred. nivoa 4 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P04.1.51 (G) Gener. post. vred. 1 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.52 (G) Gener. post. vred. 2 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.53 (G) Gener. post. vred. 3 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.54 (G) Gener. post. vred. 4 Izaberite vrednost za Postavljenu vrednost. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.60 (G) Ogranicite Cuvanje ®yHKUMja orpaHMyaBa 6poj cHUMara y nHTepHoj  Default = Ne
postavljene vrednosti memopuju. OMmoryhutn y cayyajy HenpekuaHor
ynucuBarba 3agaTte BpeAHOCTN 04, CTpaHe
cabupHuue nosba.
" u zavisnosti od modela pumpe
7.4.3 S04.2 Regulacija
Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost

P04.2.00 (G) BpcTa Ypeabe nnm Osaj napametap ogpehyje aa 2 je perynaumja Default = Xugposap
KOHTpONe 3acHOBaHa Ha Xuagposap Pamnc KoHTpoau unam MA

KOHTpO/W. Bugute napametap y noamennjy 04.2 kk

P04.2.01 (G) Opseg Izaberite opseg regulacije. Min=1%
Ovaj parametar definiSe opseg postavljene vrednosti kao ~ Max = 100 %
procenat postavljene vrednosti. Kada je izmerena vrednost Default = 20 %
van opsega, sistem Ce koristiti rampe 11 2; kada je
izmerena vrednost unutar opsega, sistem ce koristiti rampe
Jid.

P04.2.02 (G) Histereza Izaberite histerezu regulacije. Min=1%
Ovaj parametar definiSe opseg postavljene vrednosti, koji  Max = 100 %

je procenat opsega. Granice opsega histereze definisu
promenu izmedu rampi ubrzavanja i usporavanja.

Default =90 %
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Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P04.2.06  (G) Podizanje brzine Izaberite vrednost brzine pri kojoj vrednost za postavljenu  Min = P04.2.31
vrednost pocinje da raste, ako je postavljena kolicina Max = P04.2.32
podizanja. Default = 2000 rpm”
P04.2.07  (G) Koli¢ina linearnog podizanja lzaberite koli¢inu linearnog povecanja postavljene Min=0%
vrednosti pri maksimalnoj brzini kao procenat postavljene  Max =200 %
vrednosti kako biste kompenzovali gubitke usled trenja.  Default = 0%
Povecanje Ce biti linearno, pocev od 0% kada je brzina
motora jednaka BRZINI PODIZANJA, do KOLICINE
LINEARNOG PODIZANJA kada je brzina motora
maksimalna.
P04.2.08  (G) Koli¢. kvadr. podiz. Izaberite koli¢inu kvadratnog povecanja postavljene Min=0%
(X+) vrednosti pri maksimalnoj brzini kao procenat postavljene  Max = 999 %
vrednosti kako biste kompenzovali gubitke usled trenja.  Default=0%
Povecanje Ce biti kvadratno, pocev od 0% kada je brzina
motora jednaka BRZINI PODIZANJA, do KOLICINE
KVADRATNOG PODIZANJA kada je brzina motora
maksimalna.
P04.2.11 (G) Rampa 1 Izaberite vreme velikog ubrzavanja. Min=1s"
Ova rampa se koristi kada je brzina motora iznad Max = 250"
MINIMALNE BRZINE, a izmerena vrednost je van opsega  Default = 10 s"
definisanog OPSEGOM.
P04.2.12  (G) Rampa 2 Izaberite vreme brzog usporavanja. Min=1s"
Ova rampa se koristi kada je brzina motora iznad Max = 250"
MINIMALNE BRZINE, a izmerena vrednost je van opsega  Default=10s"
definisanog OPSEGOM.
P04.2.13 (G) Rampa 3 Izaberite vreme sporog ubrzavanja. Min= 15"
Ova rampa se koristi kada je izmerena vrednost unutar Max = 999 5"
opsega definisanog OPSEGOM. Default = 705"
P04.2.14  (G) Rampa 4 Izaberite vreme sporog usporavanja. Min=1s"
Ova rampa se koristi kada je izmerena vrednost unutar Max = 999 s"
opsega definisanog OPSEGOM. Default=70s"
P04.2.15  (G) Min. ubrzavanje brzine Izaberite vreme min. ubrzavanja brzine rampe. Min=0.15"
rampe Ova rampa se koristi kada je brzina motora ispod Max = 255"
MINIMALNE BRZINE Default=2¢"
P04.2.16  (G) Min. usporavanje brzine Izaberite vreme min. usporavanja brzine rampe. Min=0.1s"
rampe Ova rampa se koristi kada je brzina motora ispod Max = 25"
MINIMALNE BRZINE Default=2¢"
P04.2.21 (G) Pi kontrola - Kp Izaberite konstantu proporcionalnosti Pl kontrole Min = 0"
Max = 10000"
Default = 0.5"
P04.2.25 (G) Pi kontrola - Ti Tu je MHTerpanHa BpeMeHcKa NpomeH/brBa Koja ce Min= 05"

") u zavisnosti od modela pumpe

KOPWCTK ca nojavarsem (Kn) 3a nogelwasarbe MU
(nponopumnoHanHo-MHTerpanHe) perynauuje.

- AKO je ynpaB/bauku cuctem "nos" (ocumnmpajyhn)
WAK HecTabunaH, moxeTe ra ctabunmsosaTt nam
CMmatberbem nojadarba (Kn) nam noseharbem
WHTErpasHor spemeHa (Tn).

- AKO je cucTem npecnopo aa pearyje, moxete ra
YUYMHUTKM oceT/buBMujum noseharbem nojauarsa (Kn).

Max = 10000 s”
Default=0.55"
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Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P04.2.31  (G) Min. brzina Izaberite minimalnu brzinu pumpe. Min =0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®
P04.2.32  (G) Maks. brzina Izaberite maksimalnu brzinu pumpe. Min = 2000 rpm"
Max = 4100 rpm"
Default = 3600 rpm*

P04.2.35  (G) Vreme min. brzine Izaberite vreme kasnjenja tokom kojeg motor ostaje na Min=0s
minimalnoj brzini pre nego $to se u potpunosti zaustavi. ~ Max =100
Ovaj parametar je aktivan samo ako je parametar Default=1s
KONFIGURACIJA MIN. BRZINE postavljen na ,nultu brzinu".

" u zavisnosti od modela pumpe

7.4.4 S04.3 Pragovi

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost

P04.3.00 (G) Automatsko resetovanje Izaberite tip resetovanja greske. Default = Da

greske
0-Ne (13): u slu¢aju greske, jedinica e ostati zaustavljena,
Cekajuci resetovanje greske koju naredi korisnik.
1-Da (5€5): jedinica e automatski resetovati gresku, ako je
moguce, maksimum 5 puta u 1 satu.

P04.3.01 (G) Pritisak - minimalni prag Izaberite ogranicenje minimalnog praga: ako se vrednost ~ Min = P05.0.11
ne dostigne unutar parametra P01.0.40 ,Kasnjenje za Max = P05.0.12
minimalni prag", tada jedinica prestaje davati gresku ,E22 Default = 0 bar
Minimalni prag".

P04.3.02  (G) Protok - minimalni prag Izaberite ogranicenje minimalnog praga: ako se vrednost ~ Min = P05.0.21

(X+) ne dostigne unutar parametra P01.0.40 ,Kasnjenje za Max = P05.0.22
minimalni prag”, tada jedinica prestaje davati gresku ,E22 Default = 0 [/min
Minimalni prag".
P04.3.03  (G) Temperatura- minimalni ~ lzaberite ograni¢enje minimalnog praga: ako se vrednost ~ Min = P05.0.31
(X+) prag ne dostigne unutar parametra P01.0.40 ,Ka3njenje za Max = P05.0.32
minimalni prag”, tada jedinica prestaje davati gresku ,E22 Default =-50°C
Minimalni prag".
P04.3.04 (G) Nivo - minimalni prag Izaberite ogranitenje minimalnog praga: ako se vrednost ~ Min = P05.0.41
(X+) ne dostigne unutar parametra P01.0.40 ,Kasnjenje za Max = P05.0.42
minimalni prag", tada jedinica prestaje davati gresku ,E22 Default=0m
Minimalni prag".
P04.3.05 (G) Genericki - min. prag Izaberite ogranicenje minimalnog praga: ako se vrednost ~ Min = P05.0.51
(X+) ne dostigne unutar parametra P01.0.40 ,Kasnjenje za Max = P05.0.52
minimalni prag", tada jedinica prestaje davati gresku ,E22 Default = P05.0.51
Minimalni prag".

P04.3.10  (G) Kasnjenje za minimalni prag lzaberite vieme kasnjenja zastite minimalnog praga. Min=1s
Ovo kasnjenje je vieme koje se daje sistemu da dostigne  Max =100
vrednost minimalnog praga: ako nije dostignuta, jedinica Default=2s
prestaje davati gresku ,E22 Minimalni prag".

P04.3.11 (G) Kasnjenje za nedostatak Izaberite vreme ka3njenja zastite od nedostatka vode Min=1s

vode (Low). Max=100s
Ovo kasnjenje je vreme koje prode od otvaranja kontakta  Default=2s

LOW do stvarne aktivacije greske ,E21 Nedostatak vode
(LOWy)".
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7.4.5 S04.4 Probnirad

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P04.4.01  (G) Brzina probnog rada Izaberite brzinu motora za probni rad. Min =0 rpm"
Max = P04.2.32
Default = 1200 rpm”
P04.4.02  (G) Istek viemena probnog rada Izaberite vreme koje mora proci pre pocetka probnog rada. Min=0h
Pumpa ne sme raditi tokom vremena postavljenog u ovom Max =255 h
parametru kako bi poceo probni rad. Da bi PROBNIRAD ~ Default=100h
funkcionisao, digitalni ulaz START/STOP mora biti zatvoren
P04.4.03  (G) Vreme probnog rada Izaberite vremensko trajanje probnog rada. Min=0s
Max =180s
Default =55
P04.4.05 Komanda za probni rad Izaberite UKLJUCENO za ru¢no pokretanje probnog rada. ~ Default = Isklju¢eno

" u zavisnosti od modela pumpe

7.4.6 S04.5 Pomak postavljene vrednosti

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P04.5.01 (G) Funkcija pomaka SP-a Izaberite tip funkcije pomaka postavljene vrednosti. Default = Iskljuceno
(X+) 0-Isklju¢eno: Funkcija pomaka postavljene vrednosti je
onemogucena
1-SSV1: Funkcija pomaka postavljene vrednosti je
omogucena i koristi se samo SSV1 (vrednost pomaka
postavljene vrednosti 1)
2-SSV2: Funkcija pomaka postavljene vrednosti je
omogucena i koristi se samo SSV2 (vrednost pomaka
postavljene vrednosti 2)
3-Puni: Funkcija pomaka postavljene vrednosti je
omogucena i koristi se i SSV1 i SSV2
P04.5.02 (G Ulaz pomaka SP-a |zaberite velitinu koja se koristi kao referenca za funkciju ~ Default = Pritisak pomaka
(X+) pomaka postavljene vrednosti. postavljene vrednosti
0-Pritisak pomaka postavljene vrednosti: Analogni ulaz
postavljen na pritisak pomaka postavljene vrednosti
1-Pritisak: Analogni ulaz postavljen na pritisak
2-Protok: Analogni ulaz postavljen na protok
3-Temperatura: Analogni ulaz postavljen na temperaturu
4-Nivo: Analogni ulaz postavljen na nivo
5-Genericki: Analogni ulaz postavljen na genericki
P04.5.05  (G) VREDNOST 1 pomaka SP-a  Izaberite Zeljenu vrednost postavljene vrednosti za prvi deo Min = -
(X+) funkcije pomaka postavljene vrednosti Max = -
Default=0
P04.5.06  (G) VREDNOST 2 pomaka SP-a  Izaberite Zeljenu vrednost postavljene vrednosti za drugi ~ Min = -
(X+) deo funkcije pomaka postavljene vrednosti Max = -
Default=0
P04.5.10  (G) X1 pomak SP-a Izaberite vrednost ulaza pomaka postavljene vrednostina  Min = -
(X+) kojoj vrednost 1 pomaka postavljene vrednosti pocinje da  Max = P04.5.11
se pomera prema postavljenoj vrednosti Default=0
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Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P04.5.11  (G) X2 pomak SP-a Izaberite vrednost ulaza pomaka postavljene vrednostina  Min = P04.5.10
(X+) kojoj se koristi postavljena vrednost Max = P04.5.12
Default=0
P04.5.12  (G) X 3 pomak SP-a Izaberite vrednost ulaza pomaka postavljene vrednostina  Min = P04.5.11
(X+) kojoj vrednost postavljene vrednosti poCinje da se pomera Max = P04.5.13
prema vrednosti 2 pomaka postavljene vrednosti Default=0
P04.5.13  (G) X4 pomak SP-a Izaberite vrednost ulaza pomaka postavljene vrednostina ~ Min = P04.5.12
(X+) kojoj se koristi vrednost 2 pomaka postavljene vrednosti ~ Max = -
Default=0

7.4.7 S04.6 Punjenje cevi

Parametar  Tip

Proverite punjenje hidrauli¢nog sistema kada nije pod pritiskom kako biste izbegli

neocekivanu vodu.

Kada je omogudena, ova funkcija se pokrece ako je izmereni pritisak ispod praga punjenja cevi

i ako se dogodi jedan od slededih slucajeva:

e Jedinica je uklju¢ena

e Kontakt pokreni/zaustavi se prebacuje iz otvorenog u zatvoreni

e Jedinica je postavljena na ON (UKLJUCENO)

e Greska je resetovana.

Kada je funkcija aktivna, jedinica radi minimalnom brzinom tokom vremena stabilizacije

punjenja cevii pritisak se nadgleda:

e Ako je tokom vremena stabilizacije pritisak konstantan, brzina se povecdava za vrednost
povecanja brzine punjenja cevii pritisak se ponovno nadgleda tokom drugog remena
stabilizacife, itd.

e  Ako pritisak nije konstantan, brzina se ne povecava

e Ako se prag punjenja cevi dostigne tokom vremena punjenja cevi, jedinica se prebacuje
na postavljeno standardno upravljanje.

Parametar funkcije punjenja cevi dozvoljava onemogudavanje funkcije ili izbor statusa jedinice

ako se prag punjenja cevine dostigne unutar vremena punjenja cevi.

Naziv Opis Vrednost

P04.6.01 (G)

Funkcija punjenja cevi Pomocu ovog parametra moZete onemoguciti funkciju Default = Onemoguceno
punjenja cevi ili izabrati status jedinice ako se prag
punjenja cevi ne dostigne.

0-Onemoguceno (d iS): funkcija punjenja cevi je
onemogucena

1-Alarm (RLR): zastoj funkcije punjenja cevi daje alarm A29
Alarm punjenja cevi i jedinica nastavlja da pokrece
funkciju.

2-Greska (Err): zastoj funkcije punjenija cevi daje gresku
E29 Gredka punjenja cevi i jedinica se zaustavlja.

Dok funkcija punjenja cevi radi, minimalni prag je
onemogucen.

P04.6.03  (G)

Prag punjenja cevi Izaberite pritisak koji sistem mora dostici za izlazak iz Min = P05.0.11
funkcije punjenja cevi. Max = P05.0.12
Default = 2 bar
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Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P04.6.05  (G) Vreme punjenja cevi Izaberite maksimalno vreme koje se daje funkciji punjenja Min =10
cevi za dostizanje PRAGA PUNJENJA CEVI. Max =999 s
Default=180's
P04.6.06  (G) Maks. pumpi za punjenje  lzaberite broj pumpi koje ¢e raditi istoviemeno tokom Min =1
cevi funkcije punjenja cevi. Max = P06.0.02
Default = 1
P04.6.10  (G) Vreme stabilnog punjenja  Izaberite vreme koje se daje jedinici da proveri da i je Min=1s
cevi izmereni pritisak stabilan. Pritisak se smatra stabilnim ako  Max = P04.6.05
je njegova vrednost unutar OPSEGA izratunatog na Default="5s
postavljenoj vrednosti, centriranog na pritisku izmerenog
na pocetku trenutnog vremena stabilnosti.
P04.6.15  (G) Korak brzine punjenja cevi  lzaberite iznos brzine, u procentu maksimalne brzine, koju Min = 5%
¢e jedinica dodati trenutnoj brzini ako je izmereni pritisak  Max = 100 %
stabilan tokom VREMENA STABILNOG PUNJENJA CEVI. Default =10 %
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7.5 MO5 PodeSavanja ulaza/izlaza

7.5.1 S05.0 Merni opsezi

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P05.0.00 |zvor stvarne vrednosti Izaberite unos za kontrolisanu vrednost. Default = Auto Al
0-Auto Al (Rut): Stvarna vrednost se automatski povezuje
sa analognim ulazom postavljenog na kontrolisani iznos
kontrolnog rezima
1-Delta Al (& #): Stvarna vrednost je jednaka apsolutnoj
razlici dvaju analognih ulaza postavljenih na kontrolisani
iznos kontrolnog rezima
2-Auto Al - Low (LBU): Stvarna vrednost je jednaka najniZoj
vrednosti analognih ulaza postavljenih na kontrolisani
iznos kontrolnog rezima
3-Auto Al - High (n 15): Stvarna vrednost je jednaka najvisoj
vrednosti analognih ulaza postavljenih na kontrolisani
iznos kontrolnog reZima.
4-1zbor DI (g #): analogna vrednost se bira putem statusa
digitalnog ulaza postavljenog na ,izbor senzora 1/2"
5-[enTa npuTUCak AN NPOTOK 6e3 ceH3opa ca
ceH3opa: CTBapHa BpeAHOCT Ce NpoLemyje
Kopuwherem xmapaynnyHnx KpUBMX cadyBaHUX y
MEMOPMUjU, aKO Cy AOCTYMHE.
6-enTa npuTUCaK ca CeH30pa UK y3 CeH30pa:
CTBapHa BpeAHOCT Ce ayTOMATCKM NoBe3yje ca
aHaNIorHMM y1a30M NocTaB/beHUM Kao "lMputucak”.
AKO aHaNorHm ynas Huje AoCTynaH, CTBapHa
BpeaHocT he 6UTH NpouereHa Kopuwherem
XUAPAYTNYHUX KPUBUX YCKNAAULLTEHMX Y
MEMOPWUjU, aKO Cy JOCTYMHeE.
P05.0.01 Pogon - nulta vrednost Izaberite nultu vrednost senzora povratnog signala Min =0 rpm
regulacije. Max = 9999 rpm
Default =0 rpm
P05.0.02 Pogon - puni opseg Izaberite puni opseg senzora povratnog signala regulacije. Min =0 rpm
Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm
P05.0.11 (G) Pritisak - nulta vrednost Izaberite nultu vrednost senzora povratnog signala Min = -5 bar?)
regulacije. Max = 10 bar"
Default = 0 bar"
P05.0.12  (G) Pritisak - puni opseg |zaberite puni opseg senzora povratnog signala regulacije. Min = 0 bar”
Max = 100 bar"
Default = 10 bar"
P05.0.21 (G) Protok - nulta vrednost Izaberite nultu vrednost senzora povratnog signala Min = 0 |/min”
(X+) regulacije. Max = 9999 I/min®
Default = 0 |/min®
P05.0.22  (G) Protok - puni opseg |zaberite puni opseg senzora povratnog signala regulacije. Min = 01/min®
(X+) Max = 9999 |/min®
Default = 100 I/min®
P05.0.31 (G) Temperatura - nulta vrednost lzaberite nultu vrednost senzora povratnog signala Min =-100 °C
(X+) regulacije. Max = 9999 °C
Default = 0°C
P05.0.32  (G) Temperatura - puniopseg  lzaberite puni opseg senzora povratnog signala regulacije. Min =-100°C
(X+) Max = 9999 °C

Default = 100 °C

" u zavisnosti od modela pumpe
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Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P05.0.41 (G) Nivo - nulta vrednost Izaberite nultu vrednost senzora povratnog signala Min =-999 m*
(X+) regulacije. Max = 9999 m*
Default=0m"
P05.0.42  (G) Nivo - puni opseg |zaberite puni opseg senzora povratnog signala regulacije. Min =-999 m"
(X+) Max = 9999 m"
Default=10m"
P05.0.51 (G) Genericki - nulta vrednost  |zaberite nultu vrednost senzora povratnog signala Min = -1000
(X+) regulacije. Max = 1000
Default =0
P05.0.52  (G) Genericki - puni opseg Izaberite puni opseg senzora povratnog signala regulacije. Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default = 100
P05.0.61 (G) Nulta vrednost pritiskaza  Izaberite nultu vrednost senzora pritiska koji se koristiza ~ Min = -1 bar
(X+) SPS funkciju pomaka postavljene vrednosti. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P05.0.62  (G) Puni opseg pritiska za SPS  Izaberite puni opseg senzora pritiska koji se koristi za Min = 0 bar
(X+) funkciju pomaka postavljene vrednosti. Max = 999 bar

Default = 10 bar

" u zavisnosti od modela pumpe

7.5.2 S05.1 Analogni ulazi

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost

P05.1.01 Funkcija analognog ulaza 1 Izaberite funkciju za analogni ulaz. Default = Pritisak

0-Isklju¢eno (8FF): Analogni ulaz je onemogucen
1-Pritisak (PrE£): Senzor pritiska je povezan sa analognim
ulazom

2-Postavljena vrednost: Referentna postavljena vrednost je
povezana sa analognim ulazom

3-Protok: Senzor protoka je povezan sa analognim ulazom
4-Temperatura: Senzor temperature je povezan sa
analognim ulazom

5-Nivo: Senzor nivoa je povezan sa analognim ulazom
6-Genericki: genericki ulaz je povezan sa analognim
ulazom

7-Pomak postavljene vrednosti: ulaz koji se koristi za
funkciju pomaka postavljene vrednosti je povezan sa
analognim ulazom

P05.1.02 Tip analognog ulaza 1 |zaberite tip analognog signala povezanog sa analognim  Default = 4+20 mA
ulazom.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+=10V
3-2+10V
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Parametar  Tip

Naziv

Opis Vrednost

P05.1.11

Funkcija analognog ulaza 2

|zaberite funkciju za analogni ulaz. Default = Iskljuceno

0-Isklju¢eno (8FF): Analogni ulaz je onemogucen
1-Pritisak (Pr£): Senzor pritiska je povezan sa analognim
ulazom

2-Postavljena vrednost: Referentna postavljena vrednost je
povezana sa analognim ulazom

3-Protok: Senzor protoka je povezan sa analognim ulazom
4-Temperatura: Senzor temperature je povezan sa
analognim ulazom

5-Nivo: Senzor nivoa je povezan sa analognim ulazom
6-Genericki: genericki ulaz je povezan sa analognim
ulazom

7-Pomak postavljene vrednosti: ulaz koji se koristi za
funkciju pomaka postavljene vrednosti je povezan sa
analognim ulazom

P05.1.12

Tip analognog ulaza 2

|zaberite tip analognog signala povezanog sa analognim  Default = 4+20 mA
ulazom.

0-0+-20 mA
1-4+20 mA
2-0+10V
3-2+10V

P05.1.21 (X+)

Funkcija analognog ulaza 3

|zaberite funkciju za analogni ulaz. Default = Iskljuceno

0-Isklju¢eno: Analogni ulaz je onemogucen

1-Pritisak: Senzor pritiska je povezan sa analognim ulazom
2-Postavljena vrednost: Referentna postavljena vrednost je
povezana sa analognim ulazom

3-Protok: Senzor protoka je povezan sa analognim ulazom
4-Temperatura: Senzor temperature je povezan sa
analognim ulazom

5-Nivo: Senzor nivoa je povezan sa analognim ulazom
6-Genericki: genericki ulaz je povezan sa analognim
ulazom

7-Pomak postavljene vrednosti: ulaz koji se koristi za
funkciju pomaka postavljene vrednosti je povezan sa
analognim ulazom

P05.1.22  (X+)

Tip analognog ulaza 3

Izaberite tip analognog signala povezanog sa analognim  Default = 4+20 mA
ulazom.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V
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Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P05.1.31  (X+) Funkcija analognog ulaza 4  lzaberite funkciju za analogni ulaz. Default = Isklju¢eno

0-Isklju¢eno: Analogni ulaz je onemogucen

1-Pritisak: Senzor pritiska je povezan sa analognim ulazom
2-Postavljena vrednost: Referentna postavljena vrednost je
povezana sa analognim ulazom

3-Protok: Senzor protoka je povezan sa analognim ulazom
4-Temperatura: Senzor temperature je povezan sa
analognim ulazom

5-Nivo: Senzor nivoa je povezan sa analognim ulazom
6-Genericki: genericki ulaz je povezan sa analognim
ulazom

7-Pomak postavljene vrednosti: ulaz koji se koristi za
funkciju pomaka postavljene vrednosti je povezan sa
analognim ulazom

P05.1.32  (X+) Tip analognog ulaza 4 |zaberite tip analognog signala povezanog sa analognim  Default = 4+20 mA
ulazom.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+=10V
3-2+10V
P05.1.50 Tip analognog pogona |zaberite tip profila pogona koji ce se koristiti kada je Default = Hydrovar HVL
postavljena vrednost za rezim pogona postavljena na
analogni ulaz.

0-Hydrovar HVL (h'L): Profil je isti onom koji se koristi u
Hydrovar HVL, pogledajte za to predvideni dijagram
1-Ruéni: Profil se moZe podesiti koris¢enjem predvidenih
parametara.
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7.5.3 S05.2 Digitalni ulazi

Parametar Tip  Naziv Opis Vrednost
P05.2.03 Funkcija digitalnog Izaberite funkciju za digitalni ulaz. Default = Samo rad
ulaza 3

0-Onemoguceno (d iS): funkcija se ne koristi

1-Prekidac postavljene vrednosti (SES): Koristite digitalni ulaz za
prebacivanje izmedu postavljenih vrednosti.

2-1zbor senzora 1/2 (5 2): Koristite digitalni ulaz za prebacivanje izmedu
analognog senzora 1ianalognog senzora 2.

3-Min. brzina (7 n): Zatvorite digitalni ulaz da bi motor radio na minimalnoj
brzini

4-Maks. brzina (ARZ): Zatvorite digitalni ulaz da bi motor radio na
maksimalnoj brzini

5-Samo rad (5-n): Zatvorite digitalni ulaz da bi motor radio na maksimalnoj
brzini zaobilazeci vecinu greSaka.

6-Resetovanje greske (-E£5): Zatvorite digitalni ulaz da bi se resetovalo stanje
greske

7-Eksterna greska (E=£): Otvorite digitalni ulaz da bi se aktiviralo stanje
greske ,E16 Eksterna greska DI"

8-Eksterni alarm (E2R): Otvorite digitalni ulaz da bi se aktiviralo stanje
alarma ,A16 Eksterni alarm DI"

9-U360p cKyna napameTapa: 3aTBOpUTE AUrMTaNHU yNa3 Aa bucre
NPOMEHW/IN CKYN NapameTapa

P05.2.04  (X+) Funkdija digitalnog lzaberite funkciju za digitalni ulaz. Default = Onemoguceno
ulaza 4

0-Onemoguceno: funkcija se ne koristi
1-Prekidac postavljene vrednosti: Koristite digitalni ulaz za prebacivanje
izmedu postavljenih vrednosti.
2-1zbor senzora 1/2: Koristite digitalni ulaz za prebacivanje izmedu
analognog senzora 1ianalognog senzora 2.
3-Min. brzina: Zatvorite digitalni ulaz da bi motor radio na minimalnoj brzini
4-Maks. brzina: Zatvorite digitalni ulaz da bi motor radio na maksimalnoj
brzini
5-Samo rad: Zatvorite digitalni ulaz da bi motor radio na maksimalnoj brzini
zaobilazedi vecinu gresaka.
6-Resetovanje greske: Zatvorite digitalni ulaz da bi se resetovalo stanje
greske
7-Eksterna greska: Otvorite digitalni ulaz da bi se aktiviralo stanje greske
.E16 Eksterna greska DI"
8-Eksterni alarm: Otvorite digitalni ulaz da bi se aktiviralo stanje alarma ,A16
Eksterni alarm DI"
9-U360p cKyna napameTapa: 3aTBOpUTE AUrMTaNHU yNa3 Aa bucre
NPOMEHMWM CKyN NapameTapa
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Parametar Tip  Naziv Opis Vrednost
P05.2.05  (X+) Funkdija digitalnog Izaberite funkciju za digitalni ulaz. Default = Onemoguceno
ulaza 5

0-Onemoguceno: funkcija se ne koristi

1-Prekidac postavljene vrednosti: Koristite digitalni ulaz za prebacivanje
izmedu postavljenih vrednosti.

2-1zbor senzora 1/2: Koristite digitalni ulaz za prebacivanje izmedu
analognog senzora 1ianalognog senzora 2.

3-Min. brzina: Zatvorite digitalni ulaz da bi motor radio na minimalnoj brzini
4-Maks. brzina: Zatvorite digitalni ulaz da bi motor radio na maksimalnoj
brzini

5-Samo rad: Zatvorite digitalni ulaz da bi motor radio na maksimalnoj brzini
zaobilazedi vecinu gresaka.

6-Resetovanje greske: Zatvorite digitalni ulaz da bi se resetovalo stanje
greske

7-Eksterna greska: Otvorite digitalni ulaz da bi se aktiviralo stanje greske
.E16 Eksterna greska DI"

8-Eksterni alarm: Otvorite digitalni ulaz da bi se aktiviralo stanje alarma ,A16
Eksterni alarm DI"

9-U360p cKyna napameTapa: 3aTBOpUTE AUrMTaNHU yNa3 Aa bucre
NPOMEHMWM CKyN NapameTapa

7.5.4 S05.3 Analogni izlaz

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P05.3.01 Funkcija analognogizlaza  lzaberite funkciju analognog izlaza. Default = Brzina motora

0-Trenutna vrednost (URL): Analog. izlaz replicira trenutno
izm. vred.

1-Efikasna traZena vrednost (EFF): Analogni izlaz replicira
efikasnu traZenu vrednost

2-Brzina motora (5Pd): Analogni izlaz replicira trenutnu
brzinu motora

3-Opterecenje motora (PUr): Analogni izlaz replicira
trenutnu snagu motora

4-Struja motora (Cur): Analogni izlaz replicira stvarnu
struju odvedenu iz motora

5-ANT vrednost (Rn 1): Analogni izlaz replicira vrednost
oCitanu na analognom ulazu 1

6-AN2 vrednost (Rn2): Analogni izlaz replicira vrednost
oCitanu na analognom ulazu 2

7-AN3 Vrednost: Analogni izlaz replicira vrednost oitanu
na analognom ulazu 3

8-AN4 Vrednost: Analogni izlaz replicira vrednost oitanu
na analognom ulazu 4

9-Temperatura: Analogni izlaz replicira vrednost izmerene
temperature teCnosti

10-Brzina protoka: Analogni izlaz replicira trenutno
izmereni protok

11-Vrednost ulaza za SPS: Analogni izlaz replicira trenutnu
vrednost analognog ulaza koji se koristi za funkciju
pomaka postavljene vrednosti
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Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost

P05.3.02 Tip analognog izlaza Izaberite tip analognog izlaza. Default = 4+20 mA

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

7.5.5 S05.4 Digitalni izlazi

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost

P05.4.01 Funkcija releja 1 |zaberite funkciju releja. Default = Greska

0-Iskljuceno (BFF): relej je onemogucen

1-Napajanje (Pur): relej je aktivan kada je jedinica
povezana na napajanje

2-Rad (~un): relej je aktivan kada motor radi

3-Grejanje motora (7hE): relej je aktivan kada je aktivna
funkcija grejanja motora

4-Gredka (Err): relej je aktivan kada nema aktivnih gresaka
5-Alarm ili greska (RLAY): relej je aktivan kada nema
aktivnih alarma ili gresaka

6-Ukljuceno (Gn): relej je aktivan kada je jedinica u statusu
UKLJUCENO (ne radi, ali spremna za rad)

7-Resetovanje greske (-£5): relej je aktivan kada je parametar
,Automatsko resetovanije greske” postavljen na DA i kada je
dostignut maksimalan broj automatskih resetovanja

P05.4.02 Funkcija releja 2 Izaberite funkciju releja. Default = Rad

0-Iskljuceno (8FF): relej je onemogucen

1-Napajanje (Pur): relej je aktivan kada je jedinica
povezana na napajanje

2-Rad (run): relej je aktivan kada motor radi

3-Grejanje motora (7hE): relej je aktivan kada je aktivna
funkcija grejanja motora

4-Greska (Err): relej je aktivan kada nema aktivnih gresaka
5-Alarm ili greska (RLR): relej je aktivan kada nema
aktivnih alarma ili gresaka

6-Ukljuceno (Gn): relej je aktivan kada je jedinica u statusu
UKLJUCENO (ne radi, ali spremna za rad)

7-Resetovanje greske (E5): relej je aktivan kada je
parametar ,Automatsko resetovanje greske” postavljen na
DA kada je dostignut maksimalan broj automatskih
resetovanja

7.5.6 S05.8 Kalibracije

Parametri u ovom meniju sluZe za kalibraciju merenja senzora povezanih na analogne ulaze,
kao i za upravljanje analognim izlazima.

Analogni ulazi - hydrovar X, hydrovar X+

Procedura kalibracije analognog ulaza podrazumeva poredenje vrednosti izmerene jedinicom
(hydrovar Xili hydrovar X+) sa vrednoséu izmerenom eksternim referentnim senzorom.
Merenje treba obaviti na dve tacke, idealno na 10% i 90% pune skale analognog signala.
Primer konfiguracije:

e P05.1.01 =1 - pritisak

e P05.0.11 =0 bar

e P05.0.12 =10 bar
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Definicije:

e ,Stvarnevrednosti 1i2": vrednosti pritiska izmerene eksternim senzorom na 10% i 90%
pune skale.

e ,Ocitane vrednosti 1i2": vrednosti koje hydrovar X ili hydrovar X+ ocitava preko

parametra ,P03.0.1 - Trenutni pritisak” na istim tackama.

Podesavanja koja treba dovrsiti:

. P05.8.02 (Pojacanje Al 1) = (Stvarna vrednost 2 - Stvarna vrednost 1) + (Ocitana vrednost 2
- Oditana vrednost 1)

. P05.8.01 (Pomak Al 1) = Stvarna vrednost 1 - (O¢itana vrednost 1 x P05.8.02).

Analogni izlaz - hydrovar X+

Procedura kalibracije analognog izlaza podrazumeva poredenje stvarne vrednosti napona ili
struje izmerene na priklju¢cima AO1 (14) i GND (15) sa vrednoséu ocitanom putem parametra
P03.3.20.

Primer kalibarcije:

e P05.8.45 (Pojacanje analognog izlaza) = (Stvarna vrednost 2 - Stvarna vrednost 1) +
(O¢itana vrednost 2 - O¢itana vrednost 1)

e P05.8.44 (Pomak analognog izlaza) = Stvarna vrednost 1 - (Ocitana vrednost 1 x P05.8.45).

Tabela sa parametrima

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost

P05.8.01 Ofset analognog ulaza 1 Izaberite ofset na nultu vrednost za analogni ulaz. Min =-100
Max = 100
Default=0

P05.8.02 Pojatanje analognog ulaza 1 lzaberite pojacanje za analogni ulaz. Min=0
Max =15
Default = 1

P05.8.11 Ofset analognog ulaza 2 Izaberite ofset na nultu vrednost za analogni ulaz. Min =-100
Max =100
Default =0

P05.8.12 Pojatanje analognog ulaza 2 lzaberite pojacanje za analogni ulaz. Min=0
Max =15
Default = 1

P05.8.21 (X+) Ofset analognog ulaza 3 Izaberite ofset na nultu vrednost za analogni ulaz. Min =-100
Max =100
Default =0

P05.8.22  (X+) Pojatanje analognog ulaza 3 lzaberite pojacanje za analogni ulaz. Min=0
Max =15
Default = 1

P05.8.31 (X+) Ofset analognog ulaza 4 Izaberite ofset na nultu vrednost za analogni ulaz. Min =-100
Max =100
Default=0

P05.8.32  (X+) Pojatanje analognog ulaza 4 lzaberite pojacanje za analogni ulaz. Min=0
Max =15
Default = 1

P05.8.44 Offset AO 1 MapameTtap OPDCET je aaMTMBHA KOHCTaHTa Min =-100 mA
npvmer-eHa Ha aHaorHU U31a3HU CUTHanN, Max =100 mA
nomepajyhu ueo nsnasHm oncer. Mogelwasare Default =0 mA
ODPDCET-a Mcnpas/ba FpeLKe HyNTe TavKke y
M3/71a3HOM CUTHaNY

P05.8.45 Gain A0 1 MapameTap FAVH je MHOXWAAL, KOju ce Min=0
npumerbyje Ha aHaNorHW U3N1a3HU CUrHan, Max = 1.5
KoHTponuwyhu Harnb nsnasa. Mogewasarse FAUH- Default =1
a MCnpas/ba rpeLlKe CKasivparba y U3nasHom
cUrHany.
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7.6 M06 Sistem viSe pumpi

7.6.1 S06.0 Konfiguracija

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P06.0.01  (G) Konfiguracija sistema |zaberite konfiguraciju sistema. Default = Jedna pumpa
0-Jedna pumpa (5nG): Jedinica je postavljena da radi
samostalno, bez interakcije sa drugim jedinicama.
1- Serijska kaskada (1S€): U ovoj konfiguraciji nekoliko
jedinica radi zajedno, povezanih preko RS485 interfejsa.
Samo poslednja pokrenuta jedinica menja svoju brzinu,
dok vec pokrenute jedinice rade maksimalnom brzinom.
2-Sinhronizovana kaskada: U ovoj konfiguraciji nekoliko
jedinica radi zajedno, povezanih preko RS485 interfejsa.
Sve pokrenute jedinice rade istom promenljivom brzinom.
P06.0.02  (G) Maks. jedinice Izaberite maksimalan broj jedinica koje rade istoviemeno u Min =1
sistemu viSe pumpi. Max = -
Default=6
P06.0.03 Adresa sistema viSe pumpi  Izaberite adresu pumpe u sistemu vise pumpi. Min =1
U sistemu vise pumpi svaka jedinica ima jedinstvenu Max = -
adresu, sa vredno3¢u od 1 do 8. Default = 1
P06.0.04 (R) Mapa sistema vise pumpi  Prikaz mape jedinica koje bi mogle biti deo sistema vise
(A) pumpi
P06.0.05 (R) Prioritet sistema viSe pumpi  Prikaz prioriteta sistema viSe pumpi
7.6.2 S06.1 Regulacija
Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost

P06.1.11  (G) Pritisak - vrednost pov. |zaberite povecanje stvame vrednosti za sistem vise pumpi. Min = 0 bar”
Ova vrednost, u kombinaciji sa smanjenjem stvarne Max = P05.0.12
vrednosti, Ce se koristiti za izratunavanje efikasne trazene  Default = 0.35 bar"
vrednosti u sistemu vise pumpi.
P06.1.12 (G) Pritisak - vrednost smanj. Izaberite smanjenje stvarne vrednosti za sistem vise Min = 0 bar?
pumpi. Max = P05.0.12
Ova vrednost, u kombinaciji sa povecanjem stvarne Default = 0.15 bar”
vrednosti, ¢e se koristiti za izraCunavanije efikasne traZene
vrednosti u sistemu sa viSe pumpi.
P06.1.21  (G) Protok - vrednost pov. |zaberite povecanje stvarne vrednosti za sistem vise pumpi. Min = 0 l/min®
(X+) Ova vrednost, u kombinaciji sa smanjenjem stvarne Max = P05.0.22
vrednosti, Ce se koristiti za izracunavanije efikasne trazene  Default = 0.35 I/min”)
vrednosti u sistemu viSe pumpi.
P06.1.22 (G) Protok - vrednost sman;. Izaberite smanjenje stvarne vrednosti za sistem vise Min = 0 |/min”
(X+) pumpi. Max = P05.0.22

" u zavisnosti od modela pumpe

Ova vrednost, u kombinaciji sa pove¢anjem stvarne Default = 0.15 l/min®
vrednosti, ¢e se koristiti za izraCunavanije efikasne traZene

vrednosti u sistemu sa viSe pumpi.
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Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P06.1.31 (G) Temperatura - vrednost pov. lzaberite povecanje stvarne vrednosti za sistem vise pumpi. Min = 0°C
(X+) Ova vrednost, u kombinaciji sa smanjenjem stvarne Max = P05.0.32
vrednosti, ce se koristiti za izracunavanje efikasne traZene  Default = 1.5°C
vrednosti u sistemu vise pumpi.
P06.1.32  (G) Temperatura - vrednost Izaberite smanjenje stvarne vrednosti za sistem vise Min=0°C
(X+) smanj. pumpi. Max = P05.0.32
Ova vrednost, u kombinaciji sa povecanjem stvarne Default = 1.5°C
vrednosti, ¢e se koristiti za izratunavanje efikasne trazene
vrednosti u sistemu sa viSe pumpi.
P06.1.41  (G) Nivo - vrednost pov. |zaberite povecanje stvame vrednosti za sistem vise pumpi. Min =0 m"
(X+) Ova vrednost, u kombinaciji sa smanjenjem stvarne Max = P05.0.42
vrednosti, Ce se koristiti za izratunavanije efikasne trazene  Default = 0.35 m"
vrednosti u sistemu vise pumpi.
P06.1.42  (G) Nivo - vrednost smanj. Izaberite smanjenje stvarne vrednosti za sistem vise Min=0m"
(X+) pumpi. Max = P05.0.42
Ova vrednost, u kombinaciji sa povecanjem stvarne Default=0.15m"
vrednosti, ¢e se koristiti za izraCunavanije efikasne traZene
vrednosti u sistemu sa viSe pumpi.
P06.1.51  (G) Genericki - vrednost pov.  |zaberite povecanje stvarne vrednosti za sistem vise pumpi. Min =0
(X+) Ova vrednost, u kombinaciji sa smanjenjem stvarne Max = P05.0.52
vrednosti, e se koristiti za izraCunavanie efikasne trazene  Default = 1.5
vrednosti u sistemu viSe pumpi.
P06.1.52  (G) Genericki - vrednost smanj.  |zaberite smanjenje stvarne vrednosti za sistem vise Min=0
(X+) pumpi. Max = P05.0.52
Ova vrednost, u kombinaciji sa povecanjem stvarne Default = 1.5
vrednosti, ¢e se koristiti za izratunavanje efikasne trazene
vrednosti u sistemu sa viSe pumpi.
P06.1.61  (G) Brzina omogucavanja Izaberite Zeljenu brzinu otpustanja za sledece pumpe. Min = P04.2.31
sistema viSe pumpi Sledeca pumpa se pokrece kada su ispunjeni dole Max = P04.2.32
navedeni uslovi: Default = 3000 rpm"
- brzina motora dostiZe BRZINU OMOGUCAVANJA SISTEMA
VISE PUMPI
- stvarna vrednost pada ispod POSTAVLJENE VREDNOSTI-
SMANJENJE STVARNE VREDNOSTI.
P06.1.71 (G) Ogranicenje sinhronizacije  |zaberite ogranicenje brzine za sinhronizovani kaskadni ~ Min = 0 rpm®
sistem vige pumpi. Max = 3600 rpm"
Pumpa sa prioritetom P2 ¢e se iskljuciti ako njena brzina  Default = 840 rpm”
padne ispod ove vrednosti.
P06.1.72  (G) Okvir sinhronizacije Izaberite opseg brzine za sinhronizovani kaskadni sistem ~ Min = 0 rpm
vide pumpi. Max = P04.2.32

" u zavisnosti od modela pumpe

Pumpa sa prioritetom P3 ¢e se iskljuciti kada njena brzina
padne ispod OGRANICENJA SINHRONIZACIJE + OKVIR
SINHRONIZACIJE, P4 e se iskljuciti kada njena brzina
padne ispod OGRANICENJA SINHRONIZACIJE + 2 x OKVIR
SINHRONIZACIJE, i tako dalje.

Default = 150 rpm
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Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P06.1.81 (G) Interval automatskog Izaberite istek vremena za automatsko prebacivanje: Min=0h
prebacivanja omogucava automatsko prebacivanje GLAVNE pumpei  Max=250h
pomocnih pumpi. Default =24 h

Cim prode istek vremena, sledeca pumpa postaje GLAVNA i
brojac se ponovno pokrece; ovo daje ravnomerno habanije i
slicne radne sate svim pumpama. Interval prebacivanija je
aktivan dok se GLAVNA ne zaustavi.

" u zavisnosti od modela pumpe

7.7 MO7 Pretvarac

7.7.1 S07.0 Podesavanija frekvencije prebacivanja

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P07.0.01 Maks. frekvencija Izaberite maksimalnu frekvenciju prebacivanja modulacije Default = 16 KHz
prebacivanja pretvarada.
Raspon: 2 + 16 KHz
P07.0.02 Min. frekvencija Izaberite min. frekvenciju prebacivanja koju ¢e jedinica ~ Default = 4 KHz
prebacivanja koristiti. U slucaju pregrejavanja, jedinica ¢e automatski

smanjivati frekvenciju prebacivanja do ove vrednosti.

7.7.2 S07.1 Funkcija preskakanja brzine

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P07.1.01  (G) Centar preskakanja brzine  |zaberite centar opsega brzine koji ¢e motor izbegavati. ~ Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P07.1.02  (G) Raspon preskakanja brzine  lzaberite raspon opsega brzine koji ¢e motor izbegavati. ~ Min = 0 rpm
Max = 300 rpm

Default = 0 rpm
" u zavisnosti od modela pumpe

7.7.3 S07.2 Grejanje motora

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost

P07.2.01 (G) Funkcija grejanja motora  lzaberite omogucavanje funkcije grejanja motora. Kada je ~ Default = Iskljuceno
funkcija omogucena, ako motor ne radi i temperatura
pretvaraca padne ispod temperature grejanja motora
(7.2.03), struja tete u motor da bi se izbeglo zamrzavanije.
Ovaj tok struje ne prouzrokuje okretanje motora.

0-Iskljuceno (8FF): funkcija grejanja motora je
onemogucena
1-Ukljueno (3n): funkcija grejanja motora je omogucena i
potinje raditi kada motor ne radi i kada je temperatura
pretvaraca ispod temperature grejanja motora (7.2.03)
2-Uvek ukljuceno (RCn): funkcija grejanja motora uvek radi
kada motor ne radi, nezavisno od temperature pretvaraca
" u zavisnosti od modela pumpe
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Parametar  Tip Naziv

Opis

Vrednost

P07.2.02 Struja grejanja motora

Izaberite iznos struje, u procentu maksimalne struje, koja

Ce teci kroz motor kada radi funkcija grejanja motora.

Min =0 %"
Max = 100 %"
Default = 50 %"

P07.2.03  (G) Temperatura grejanja Izaberite temperaturu ispod koje ce raditi funkcija grejanja Min =-5°C

motora motora. Ovaj parametar je aktivan samo ako je Funkcija ~ Max =30°C
grejanja motora (7.2.01) postavljena na UKLJUCENO Default = 0°C

" u zavisnosti od modela pumpe

7.7.4 S07.3 CneuujanHe pyHKUMje

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost

P07.3.01 deen-dopsaps deea-dopsapa dyHKUM]a Default = Iskljuceno
dYHKUMja

7.8 M08 Komunikacija

7.8.1 S08.0 Portovi

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost

P08.0.01 Funkcija kom. 1 Izaberite funkciju za komunikacioni port 1 (RS 485.1). Default = Sistem viSe pumpi

0-Onemoguceno (d 1S): Komunikacioni port nije aktivan
1-Modbus RTU (Nlad): Izabrani protokol je MODBUS RTU i

jedinica deluje kao Modbus slave

2-BACnet MS/TP (5RE): Izabrani protokol je BACnet MS/TP

3-Sistem vise pumpi (1P): Izabrani protokol je protokol
sistema viSe pumpi Hydrovar X

P08.0.02 Funkcija kom. 2

7.8.2 S08.1 Modbus RTU

Izaberite funkciju za komunikacioni port 2 (RS 485.2).

0-Onemoguceno (d iS): Komunikacioni port nije aktivan
1-Modbus RTU (Nlad): Izabrani protokol je MODBUS RTU i

jedinica deluje kao Modbus slave

2-BACnet MS/TP (5RC): Izabrani protokol je BACnet MS/TP

Default = Modbus RTU

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P08.1.01 Adresa Modbus RTU Izaberite adresu jedinice u mrezi Modbus RTU. Min=0
Max = 127
Default = 1
P08.1.02 Brzina prenosa Modbus RTU  Izaberite brzinu prenosa u mreZi jedinice koja bi Default = 115200

odgovarala brzini prenosa u master Modbus RTU.

P08.1.08 Format Modbus RTU

Izaberite mrezni format jedinice koji bi odgovarao formatu Default = 8N1

master Modbus RTU.
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7.8.3 S08.2 Bacnet MS/TP

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P08.2.01 Mac adresa BACnet MS/TP Izaberite adresu jedinice u mreZi RS-485. Min=10
Max = P08.2.05
Default = 1
P08.2.02 Brzina prenosa BACnet Izaberite brzinu prenosa u mreZi jedinice koja bi Default = 38400
MS/TP odgovarala brzini prenosa drugih uredaja BACnet MS/TP u
mreZi.
P08.2.03 Format BACnet MS/TP Izaberite mreZni format jedinice koji bi odgovarao formatu Default = 8N1
drugih uredaja BACnet MS/TP u mreZi.
P08.2.04 ID uredaja BACnet MS/TP Izaberi ID uredaja BACnet MS/TP Min =-

Max = 4194304
Default = 84003

P08.2.05 Maks. mastera BACnet Izaberi maksimalan broj mastera BACnet MS/TP Min = P08.2.01
MS/TP Max = 127
Default = 127

7.8.4 S08.3 Bezi¢na komunikacija

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost

P08.3.01 Omogucavanje beZitne Izaberite aktivaciju usluge beZi¢ne komunikacije. Default = Ukljuceno
komunikacije

0-Isklju¢eno (BFF): Bezitna komunikacija je onemogucena
i jedinica se ne moZe povezati sa pametnim telefonom
1-Ukljuceno (3n): BeZi¢na komunikacija je aktivna i
jedinica se moZe povezati sa pametnim telefonom koji
pokrece predvidenu aplikaciju

7.9 M09 Opsta podesavanja
7.9.1 S09.0 Lokalizacija

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P09.0.01 (X+) Jezik Izaberite jezik prikaza. Default = English
P09.0.11 (G) Datum Izaberite datum kalendara jedinice.

(X+)
P09.0.12 (G) Vreme Podesite sat jedinice.

(X+)

EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje 79



sr - Prevod originalnog uputstva

7.9.2 S09.1 Prikaz

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P09.1.01 Ekran ustede energije |zaberite status funkcije ekrana ustede energije. Default = Ukljuceno
0-Isklju¢eno (8FF): Jedinica e drZati ekran uvek
ukljucenim
1-Uklju¢eno (Bn):vJedinica ¢e zatamniti ekran nakon $to
istekne VREME USTEDE ENERGIJE
P09.1.02 Vreme ustede energije Izaberite vreme u minutima koje mora da prode od Min=60s
poslednje radnje na tastaturi pre nego sto se ekran Max = 3600 s
zatamni. Default = 600 s
P09.1.10 Orijentacija ekrana Izaberite orijentaciju ekrana. Default = 6 sati”
0-6 sati (5): Ekran ima ispravnu orijentaciju za horizontalnu
pumpu
1-12 sati ( 12): Ekran ima ispravnu orijentaciju za vertikalnu
pumpu
P09.1.11 Maks. decimala Postavite maksimalan broj decimalnih tataka za vrednosti  Min =0
koje ¢e biti prikazane na pocetnoj stranici Max =3
Default = 3
" u zavisnosti od modela pumpe
7.9.3 S09.2 Profili parametara
Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P09.2.01  (G) |zaberi skup aktivnih Izaberite skup parametara za aktiviranje. Default = Skup param. 1
(X+) parametara
P09.2.02  (X+) SaCuvaj skup aktivnih Sacuvajte skup trenutnih parametara. Default = Sacekaj radnju
parametara Cuvanja
P09.2.03  (X+) Ucitaj skup parametara Ucitajte skup podrazumevanih parametara. Default = Sacekaj radnju

7.9.4 S09.3 Fabricka podesavanja

ucitavanja

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost

P09.3.01 Resetovanije dnevnika Izaberite DA za resetovanje dnevnika greSaka. Default = Ne
greSaka

P09.3.02 Resetovanje brojata Izaberite DA za resetovanje brojaca viemena rada Default = Ne
vremena rada

P09.3.03 Resetovanje brojadarada  lzaberite DA za resetovanije brojaca vremena rada motora  Default = Ne
motora

P09.3.04 Resetovanije brojaca energije |zaberite DA za resetovanije brojaca energije Default = Ne

P09.3.05 Vracanje na fabricka Izaberite DA za vraanje jedinice na fabricka podesavanja  Default = Ne
podesavanja

P09.3.06  (G) Pustanje u rad je zavrSeno  lzaberite Da ako je postupak Genie zavrSen. Default = Ne

(X+)

P09.3.07 Resetovanje liste povezanih Izaberite Da za resetovanje liste uredaja povezanih Default = Ne
uredaja bluetooth-om

P09.3.10 KoHTposiHa KapTuuasa  [peysmuTte KoHdUrypaumoHy aatoteky ca XMW Ha Default = Ne
HaZorpagky KOHTPOJIHY KapTuuy
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7.9.5 S09.4 Bezbednost

Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P09.4.01 Unos lozinke Unesite lozinku. Podrazumevana korisnicka lozinka je 66.  Min =0
Max = 999
Default=0
P09.4.02 (R Odjava Logout
P09.4.03 Postavi lozinku Postavi novu lozinku. Lozinka je potrebna za pristup Min=0
meniju. Max = 999
Default = 66
P09.4.10 Zakljucavanje tastera Izaberite aktivaciju zaklju¢avanja tastera. Default = Ne
Moguci izbori su:
0-Ne (RD): Tasteri su uvek aktivni.
1-Da (5€5): Nakon $to istekne vreme ustede energije,
strelice i tasteri za beZitnu komunikaciju su zakljucani.
Taster UKLJUCENO/ISKLJUCENO je jo$ uvek aktivan.
2-Da - Lozinka (4-P): Nakon $to istekne vreme ustede
energije, svi tasteri su zaklju¢ani. Za otkljucavanje tastera je
potrebno uneti lozinku. PaZnja: taster ukljuceno/iskljuceno
je takode zaklju¢an, zato se preporucuje spoljni kontakt
Pokreni/Zaustavi.
7.9.6 S09.5 KnoHupare
Parametar  Tip Naziv Opis Vrednost
P09.5.01 (X+) MoueTak MokpeTare KTIOHUPAHA he npeysetn pupmeep  Default = Ne

oBe cneunduyHe jeanHULE Ha CBe Apyre nose3aHe
jeanHuue.

Mpouec he ce 06aB/baTM HE3aBMCHO 04 Bep3nje
dunpmBepa oBe jeaAnHMLE KOja je marbe-BUuLle
HOBMja 04, OCTANMX jeaAnHMLA.

P09.5.02

Verzija firmvera

Prikaz verzije celokupnog firmvera uredaja

(
(
P09.5.03  (
(

Hanpegaak

OBa BpegHOCT NOKa3yje NpoLeHaT HanpeaoBakba
K/TOHMPAHSA HaKOH WTO je npoL.ec NOKPEeHYT
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8 Modbus RTU

8.1 Komunikacija

8.2 Prenos

Jedinica koristi serijski interfejs RS485, koji definise:

Pinove za povezivanje

Ozicenje

Nivoe signala

Brzine prenosa

Proveru parnosti.

Kontroleri komuniciraju sa reSenjem master-klijent, gde samo master moze pokrenuti prenos ili
prozivanje (polling). Ostali uredaji (klijent) odgovaraju davanjem masteru trazenih podataka ili
prekidanjem radnje traZzene u upitu.

Funkcija nije podrzana.

8.3 Zastita podataka

Standardne Modbus serijske mreze koriste dva tipa provere gresaka:

e Proveru parnosti (LRC ili CRC), koja se opciono moze primeniti na svaki znak

e Proveru okvira (LRC ili CRC), koja se primenjuje na celu poruku.

Obe, provera parnosti i provera okvira, se generisu u master uredaju i primenjuju na sadrzaj
poruke pre prenosa.

Klijentski uredaj proverava svaki znak i okvir cele poruke tokom prijema.

8.4 Rezimi prenosa protokola

Podacima kojima upravlja jedinica moZe da se pristupi s obzirom na Modbus virtuelnu
memoriju koja se sastoji od holding registara za sve vrednosti.

Prilikom postavljanja parametara S08.0 Meni portova, dostupan je reZim prenosa protokola
Modbus RTU.

Parametri komunikacijskog serijskog porta:

e P08.0.01 Adresa

e P08.0.02 Brzina prenosa

e P08.0.08 Format

moraju se izabrati prema konfiguraciji mreze.

NAPOMENA:

Rezim i serijski parametri moraju biti isti za sve uredaje u Modbus mrezi.

Prilikom postavljanja parametra P08.0.08 Format, dostupni su slededi rezimi:
e 8N1 1 start bit, 8 bitova podataka, 1 stop bit, bez parnosti

e 8N2 1 start bit, 8 bitova podataka, 2 stop bita, bez parnosti

e 8E1 1 start bit, 8 bitova podataka, 1 stop bit, parna parnost

e 801 1 start bit, 8 bitova podataka, 1 stop bit, neparna parnost.
Podrazumevana konfiguracija serijskog porta je:

e P08.0.01 Adresa=1

e P08.0.02 Brzina prenosa=115200

e P08.0.08 Format=8N1.
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8.5 Podrzani funkcijski kodovi

Funkcijski kodovi Modbus protokola implementirani u jedinici su:

e Read Holding Registers (heksadecimalni kéd 0x03), za ¢itanje oba holding registra koji
predstavljaju parametre i informacije

e Write Multiple Registers (heksadecimalni kod 0x10), za pisanje holding registara koji
predstavljaju parametre.

8.5.1 Primer1

0x03 Read Holding Registers - KOMANDA ZA CITANJE ¢ita binarni sadrzaj holding registara u

klijentu.

Napomena: Modbus registri se adresiraju od nule, na primer, holding registar indeksiran kao
0xBBA mora da se adresira kao 0XBB9.

Primer: Ocitavanje trenutnog pritiska

Upit
Adresa klijenta 0x01
Funkcija 0x03 Read Holding Register
Pocetna adresa High 0x0B

Pocetna adresa Low

Broj tacaka High

Broj tataka Low

CRC provera greske-High
CRC provera greske-Low

0xB9 => 3001 DEC => Modbus adresa trenutnog pritiska (FLOAT32)
0x00

0x02 Citanje dva registra kao FLOAt32

0x17

0xCA CRC-kontrolni zbir je generisan

Odgovor

Adresa klijenta

Funkcija

Broj bajtova

Podaci High

Podaci Low

Podaci High

Podaci Low

CRC provera greske-High
CRC provera greske-Low

0x01

0x03

0x04

0x40

0xA0

0x00

0x00

OxEF => 0x40A00000 HEX = 5.0f FLOAT32 => Stvarna vrednost = 5.0 bar
0xD1 CRC-kontrolni zbir je generisan
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8.5.2 Primer?2

0x10 Write Multiple Registers - KOMANDA ZA PISANJE upisuje vrednosti u blok uzastopnih

registara.

Napomena: Modbus registri se adresiraju od nule, npr., holding registar indeksiran kao

0x1074 mora da se adresira kao 0x1073.

Primer: postavite rampu 1 irampu 2 na 25 s, rampu 3 i rampu 4 na 100 s.

Upit
Adresa klijenta 0x01
Funkcija 0x10 Write Multiple Registers
Pocetna adresa High 0x10

Pocetna adresa Low
Kolicina registara High
Kolicina registara Low
Broj bajtova

Vrednosr reg. High
Vrednosr reg. Low
Vrednosr reg. High
Vrednosr reg. Low
Vrednosr reg. High
Vrednosr reg. Low
Vrednosr reg. High
Vrednosr reg. Low

CRC provera greske-High
CRC provera greske-Low

0x74 => 4211 DEC => prvi registar je rampa 1

0x00

0x04 ukupno 4 registra (od rampe 1 do rampe 4) za pisanje
0x08 2 * Kolicina registara

0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => postavite rampu 1 na 25 sek.
0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => postavite rampu 2 na 25 sek.
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => postavite rampu 3 na 100 sek.
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => postavite rampu 4 na 100 sek.
0x18

0x6A CRC-kontrolni zbir je generisan

Odgovor

Adresa klijenta

Funkcija

Pocetna adresa High
Pocetna adresa Low
Kolicina registara High
Kolicina registara Low
CRC provera greske-High
CRC provera greske-Low

0x01

0x10

0x10

0x73

0x00

0x04 ukupno 4 registra (od rampe 1 do rampe 4) upisana
0x34

0xD1 CRC-kontrolni zbir je generisan
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8.6 Veze i upravljanje podacima, Modbus RTU

e Kada je aktivna Modbus RTU komunikacija izmedu pogona i spoljnjeg uredaja, pali se
svetlo statusa veze na upravljakoj tabli.

e Postavite parametar P04.1.60 Limit Setpoint Saving (Ogranicite cuvanje postavljene
vrednosti) na Da za upisivanje u prostor nepostojane memorije i produzenje veka trajanja
postojane EEPROM memorije.

NAPOMENA:
Ne povezujte terminal (C) kontrolne table na razli¢ite naponske potencijale ili PE.

Povezite jednu elektricnu pumpu sa eksternim uredajem

1. Uklonite poklopac pogona i pridrzavajte se Sema ozic¢enja na unutrasnjoj strani.
2. Povezite terminale 31 (B), 32 (A)i 33 (C) sa eksternim uredajem, na primer PLC, BMS, itd.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc

Povezivanje sistema sa vise pumpi sa eksternim uredajem

ReZim rada sa vise pumpi omogudava povezivanje dva ili tri motorna pogona u Multi-Master

konfiguraciji sistema sa vise pumpi.

e Svaka jedinica kompleta za podizanje pritiska ima svoju jedinstvenu Modbus adresu i
dostavlja kompletnu listu registara eksternom uredaju

e Parametar P08.1.01 Address (Adresa) mora biti postavljen na jedinstvenu vrednost na
svakoj jedinici kompleta za podizanje pritiska. Parametar P08.1.01 Address (Adresa) se
sastoji od identifikacionog broja jedinice u Modbus mrezi.

e Terminali 31 (B), 32 (A)i 33 (C) se podrazumevano koriste za komunikaciju sa eksternim
kontrolnim uredajem (npr., PLC, BMS, itd.).

e Da bise olaksalo kaskadno povezivanje signala porta RS485, terminali za svaki port su
replicirani u dva reda konektora.

e Signali porta RS485.2 se repliciraju u kombinaciji oba terminala 31-31-33 i kombinaciji
terminala 37-38-39.
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Ext.

» 34> 560 7—»8

XM_MOO19_A_sc

Posto je pogon takode povezan u sistem sa vise pumpi, potrebno je posebno voditi racuna u
slu¢aju da eksterni uredaj (putem Modbus protokola) zatrazi ¢itanje i pisanje parametara

pogona.
Posebno:

e U sistemu sa vise pumpi, kao odgovor na zahtev za ,¢itanje registara” na Modbusu, svaka
jedinica samo vraca svoje parametre eksternom uredaju, a ne one drugih povezanih
pogona u kompletu za podizanje pritiska.

e U sistemu sa vise pumpi, zahtevi za ,pisanje registara" na Modbusu moraju biti poslati sa
eksternog uredaja svim povezanim jedinicama, ¢ak i ako su parametri koje treba upisati
,0psti” (za komplet za podizanje pritiska).

8.7 Lista registara

Modbus 1D Naziv RIW Tip Dimenzija Min. Maks.
registar _menija
0 |zaberite status pumpe
UKLJUCENO/ISKLJUCENO. Odgovara
radnji na tasteru
UKLJUGENO/ISKLIUCENO. RIW- ENUME - 0 !
0-VK.
1-1zk.
1 - Komanda za resetovanje greske RIW ENUM - 0 1
2001 P02.0.01 Greska 1 (najskorija) R UINT16 - -
2002 - Greska 1 - datum R UINT32
2004 Greska 1 -vreme R UINT32
2006 Greska 1 - datum zavrSetka R UINT32
2008 Greska 1 - vreme zavrSetka R UINT32
2010 Dnevnik: Broja¢ gresaka R UINT16
2011 Dnevnik: Greska 1, polje bitova R UINT32
2013 Dnevnik: Greska 2, polje bitova R UINT32
2015 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova R UINT32
2017 LogSpeed R UINT32
2019 Dnevnik: Sifra gregke R UINT32 -
2021 Dnevnik: Protok R FLOAT32 P04.0.12 - Merna jedinica
protoka
2023 Dnevnik: Usis R FLoatsp F04-0-17-Merna jedinica
pritiska
2025 Dnevnik: Temperatura strujnog R FLOAT3? P04.0.13 - Merna jedinica
modula temperature
2027 Dnevnik: Struja motora R FLOAT32 A
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2029 Dnevnik: Napon motora R FLOAT32 V

2031 Dnevnik: Temperatura pretvaraca R FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
temperature

2033 LogPower R FLOAT32 -

2035 Dnevnik: Napon na DC sabirnici R FLOAT32 V

2037 - Dnevnik: Napon mreZe R FLOAT32 V

2039 P02.0.02 Greska 2 R UINT16

2040 - Greska 2 - datum R UINT32

2042 Greska 2 - vreme R UINT32

2044 Greska 2 - datum zavrSetka R UINT32

2046 Greska 2 - vreme zavrSetka R UINT32

2048 Dnevnik: Broja¢ gresaka R UINT16

2049 Dnevnik: Greska 1, polje bitova R UINT32

2051 Dnevnik: Greska 2, polje bitova R UINT32

2053 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova R UINT32

2055 LogSpeed R UINT32

2057 Dnevnik: Sifra greske R UINT32 -

2059 Dnevnik: Protok R FLOAT3? P04.0.12 - Merna jedinica
protoka

2061 Dnevnik: Usis R FLoarsz FP04-0-17-Merna jedinica
pritiska

2063 Dnevnik: Temperatura strujnog R FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica

modula temperature

2065 Dnevnik: Struja motora R FLOAT32 A

2067 Dnevnik: Napon motora R FLOAT32 V

2069 Dnevnik: Temperatura pretvaraca R FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
temperature

2071 LogPower R FLOAT32 -

2073 Dnevnik: Napon na DC sabirnici R FLOAT32 V

2075 - Dnevnik: Napon mreZe R FLOAT32 V

2077 P02.0.03 Greska 3 R UINT16

2078 - Greska 3 - datum R UINT32

2080 Greska 3 - vreme R UINT32

2082 Greska 3 - datum zavrSetka R UINT32

2084 Greska 3 - vreme zavrSetka R UINT32

2086 Dnevnik: Broja¢ gresaka R UINT16

2087 Dnevnik: Greska 1, polje bitova R UINT32

2089 Dnevnik: Greska 2, polje bitova R UINT32

2091 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova R UINT32

2093 LogSpeed R UINT32

2095 Dnevnik: Sifra greske R UINT32 -

2097 Dnevnik: Protok R FLOAT32 P04.0.12 - Merna jedinica
protoka

2099 Dnevnik: Usis R FLoarsz FP04-0-17-Merna jedinica
pritiska

2101 Dnevnik: Temperatura strujnog R FLOAT3? P04.0.13 - Merna jedinica

modula temperature

2103 Dnevnik: Struja motora R FLOAT32 A

2105 Dnevnik: Napon motora R FLOAT32 V

2107 Dnevnik: Temperatura pretvaraca R FLOAT32 P04.0.13 - Mera jedinica
temperature

2109 LogPower R FLOAT32 -

2111 Dnevnik: Napon na DC sabirnici R FLOAT32 V

2113 - Dnevnik: Napon mreZe R FLOAT32 V

2115 P02.0.04 Greska 4 R UINT16

2116 - Greska 4 - datum R UINT32

2118 Greska 4 - vreme R UINT32
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2120 Greska 4 - datum zavrSetka R UINT32

2122 Greska 4 - vreme zavrietka R UINT32

2124 Dnevnik: Broja¢ greSaka R UINT16

2125 Dnevnik: Greska 1, polje bitova R UINT32

2127 Dnevnik: Greska 2, polje bitova R UINT32

2129 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova R UINT32

2131 LogSpeed R UINT32

2133 Dnevnik: Sifra gregke R UINT32 -

2135 Dnevnik: Protok R FLOAT32 P04.0.12 - Merna jedinica
protoka

2137 Dnevnik: Usis R Foarsz P040-11-Merna jedinica
pritiska

2139 Dnevnik: Temperatura strujnog R FLOAT3? P04.0.13 - Merna jedinica

modula temperature

2141 Dnevnik: Struja motora R FLOAT32 A

2143 Dnevnik: Napon motora R FLOAT32 V

2145 Dnevnik: Temperatura pretvaraca R FLOAT32 P04.0.13 - Mema jedinica
temperature

2147 LogPower R FLOAT32 -

2149 Dnevnik: Napon na DC sabirnici R FLOAT32 V

2151 - Dnevnik: Napon mreZe R FLOAT32 V

2153 P02.0.05 Gredka 5 R UINT16

2154 - Greska 5 - datum R UINT32

2156 Greska 5 - vreme R UINT32

2158 Greska 5 - datum zavrSetka R UINT32

2160 Greska 5 - vreme zavrSetka R UINT32

2162 Dnevnik: Brojat greSaka R UINT16

2163 Dnevnik: Greska 1, polje bitova R UINT32

2165 Dnevnik: Greska 2, polje bitova R UINT32

2167 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova R UINT32

2169 LogSpeed R UINT32

2171 Dnevnik: Sifra greske R UINT32 -

2173 Dnevnik: Protok R FLOAT3? P04.0.12 - Merna jedinica
protoka

2175 Dnevnik: Usis R Foatsp P040-11-Mernajedinica
pritiska

2177 Dnevnik: Temperatura strujnog R FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica

modula temperature

2179 Dnevnik: Struja motora R FLOAT32 A

2181 Dnevnik: Napon motora R FLOAT32 V

2183 Dnevnik: Temperatura pretvaraca R FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
temperature

2185 LogPower R FLOAT32 -

2187 Dnevnik: Napon na DC sabirnici R FLOAT32 V

2189 - Dnevnik: Napon mreZe R FLOAT32 V

2191 P02.0.06 Greska 6 R UINT16

2192 - Greska 6 - datum R UINT32

2194 Greska 6 - vreme R UINT32

2196 Greska 6 - datum zavrSetka R UINT32

2198 Greska 6 - vreme zavrSetka R UINT32

2200 Dnevnik: Broja¢ gresaka R UINT16

2201 Dnevnik: Greska 1, polje bitova R UINT32

2203 Dnevnik: Greska 2, polje bitova R UINT32

2205 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova R UINT32

2207 LogSpeed R UINT32

2209 Dnevnik: Sifra greske R UINT32
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2211

P04.0.12 - Merna jedinica

Dnevnik: Protok R FLOAT32
protoka
2213 Dnevnik: Usis R FLoarsz FP04-0-17-Merna jedinica
pritiska
2215 Dnevnik: Temperatura strujnog R FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
modula temperature
2217 Dnevnik: Struja motora R FLOAT32 A
2219 Dnevnik: Napon motora R FLOAT32 V
2221 Dnevnik: Temperatura pretvaraca R FLOAT32 P04.0.13 - Mera jedinica
temperature
2223 LogPower R FLOAT32 -
2225 Dnevnik: Napon na DC sabirnici R FLOAT32 V
2227 - Dnevnik: Napon mreZe R FLOAT32 V
2229 P02.0.07 Greska7 R UINT16
2230 Greska 7 - datum R UINT32
2232 Greska 7 - vreme R UINT32
2234 Greska 7 - datum zavrSetka R UINT32
2236 Greska 7 - vreme zavrSetka R UINT32
2238 Dnevnik: Brojat greSaka R UINT16
2239 Dnevnik: Greska 1, polje bitova R UINT32
2241 Dnevnik: Greska 2, polje bitova R UINT32
2243 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova R UINT32
2245 LogSpeed R UINT32
2247 Dnevnik: Sifra greske R UINT32 -
2249 Dnevnik: Protok R FLOAT32 P04.0.12 - Merna jedinica
protoka
2231 Dnevnik: Usis R Foarsz P040-11-Mernajedinica
pritiska
2253 Dnevnik: Temperatura strujnog R FLOAT3? P04.0.13 - Merna jedinica
modula temperature
2255 Dnevnik: Struja motora R FLOAT32 A
2257 Dnevnik: Napon motora R FLOAT32 V
2259 Dnevnik: Temperatura pretvaraca R FLOAT32 P04.0.13 - Mema jedinica
temperature
2261 LogPower R FLOAT32 -
2263 Dnevnik: Napon na DC sabirnici R FLOAT32 V
2265 - Dnevnik: Napon mreZe R FLOAT32 V
2267 P02.0.08 Gredka 8 R UINT16
2268 Greska 8 - datum R UINT32
2270 Greska 8 - vreme R UINT32
2272 Greska 8 - datum zavrSetka R UINT32
2274 Greska 8 - vreme zavrSetka R UINT32
2276 Dnevnik: Broja¢ greSaka R UINT16
2277 Dnevnik: Greska 1, polje bitova R UINT32
2279 Dnevnik: Greska 2, polje bitova R UINT32
2281 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova R UINT32
2283 LogSpeed R UINT32
2285 Dnevnik: Sifra greske R UINT32 -
2287 Dnevnik: Protok R FLOAT3? P04.0.12 - Merna jedinica
protoka
2289 Dnevnik: Usis R Foarsz P040-17-Merna jedinica
pritiska
2291 Dnevnik: Temperatura strujnog R FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
modula temperature
2293 Dnevnik: Struja motora R FLOAT32 A
2295 Dnevnik: Napon motora R FLOAT32 V
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2297

P04.0.13 - Merna jedinica

Dnevnik: Temperatura pretvaraca R FLOAT32
temperature
2299 LogPower R FLOAT32 -
2301 Dnevnik: Napon na DC sabirnici R FLOAT32 V
2303 - Dnevnik: Napon mreZe R FLOAT32 V
2305 P02.0.09 Gredka 9 R UINT16
2306 Greska 9 - datum R UINT32
2308 Greska 9 - vreme R UINT32
2310 Greska 9 - datum zavrSetka R UINT32
2312 Greska 9 - vreme zavrSetka R UINT32
2314 Dnevnik: Broja¢ gresaka R UINT16
2315 Dnevnik: Greska 1, polje bitova R UINT32
2317 Dnevnik: Greska 2, polje bitova R UINT32
2319 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova R UINT32
2321 LogSpeed R UINT32
2323 Dnevnik: Sifra greske R UINT32 -
2325 Dnevnik: Protok R FLOAT3? P04.0.12 - Merna jedinica
protoka
2321 Dnevnik: Usis R FLoarsz P040-11-Mernajedinica
pritiska
2329 Dnevnik: Temperatura strujnog R FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
modula temperature
2331 Dnevnik: Struja motora R FLOAT32 A
2333 Dnevnik: Napon motora R FLOAT32 V
2335 Dnevnik: Temperatura pretvaraca R FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
temperature
2337 LogPower R FLOAT32 -
2339 Dnevnik: Napon na DC sabirnici R FLOAT32 V
2341 - Dnevnik: Napon mreZe R FLOAT32 V
2343 P02.0.10 Greska 10 R UINT16
2344 Greska 10 - datum R UINT32
2346 Greska 10 - vreme R UINT32
2348 Greska 10 - datum zavrdetka R UINT32
2350 Greska 10 - vreme zavrdetka R UINT32
2352 Dnevnik: Broja¢ gresaka R UINT16
2353 Dnevnik: Greska 1, polje bitova R UINT32
2355 Dnevnik: Greska 2, polje bitova R UINT32
2357 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova R UINT32
2359 LogSpeed R UINT32
2361 Dnevnik: Sifra gregke R UINT32 -
2363 Dnevnik: Protok R FLOAT32 P04.0.12 - Merna jedinica
protoka
2365 Dnevnik: Usis R FLoarsz FP04-0-17-Merna jedinica
pritiska
2367 Dnevnik: Temperatura strujnog R FLOAT3? P04.0.13 - Merna jedinica
modula temperature
2369 Dnevnik: Struja motora R FLOAT32 A
2371 Dnevnik: Napon motora R FLOAT32 V
2373 Dnevnik: Temperatura pretvaraca R FLOAT32 P04.0.13 - Mema jedinica
temperature
2375 LogPower R FLOAT32 -
2377 Dnevnik: Napon na DC sabirnici R FLOAT32 V
2379 Dnevnik: Napon mreZe R FLOAT32 V
2381 Broja¢ ukupnih gresaka R UINT16
2382 - Broja¢ ukupnih alarma R UINT16
2383 P02.9.01 Tpewxa Bitfield 1 R UINT32
2385 P02.9.02 Tpewa Bitfield 2 R UINT32
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2387 P02.9.05 Anapmnwu Bitfield 1 R UINT32
3000 P03.0.00 MpouerbeHa cTBapHa BpeaHOCT R ENUM
30T pg3.0.01 Stami pritisak R FLOAT3? Eﬂ;‘i's(’k';1"\"er”a’ed'”'ca
3003 p03.0.02 Stvami protok R FLoatsz P04-0.12-Merna jedinica
protoka
3005 P03.0.03 Stvarna temp. tenosti R FLOAT3? P04.0.13 - Merna jedinica
[X+] temperature
3007 P03.0.04 Stvarni nivo R FLOAT3? PQ4.0.14-MernaJed|n|ca
[X+] nivoa
3009 P03.0.10 Efikasna traZena vrednost R FLOAT32
3011 P03.0.20 Obavezna vrednost R FLOAT32
3013 P03.0.30 Status pumpe R ENUM
3014 [P)E)ij.OS Stvarni genericki R FLOAT32
3016 [P)?fjo'% CrBapHa cMeHa R FLOAT32
3101 P03.1.01 Vreme ukljutivanja jedinice R UINT32 s
3103 P03.1.02 Vreme ada motora R UINT32 s
3105 p3.1.05 Brojatenergile R FLoatsz FP04-0.16-Merna jedinica
energije
3201 P03.2.01 Brzina motora R UINT16  rpm
3202 P03.2.02 Brzina motora % R FLOAT32 %
3204 P03.2.05 Struja motora R FLOAT32 A
3206 p032.06 Snaga motora R FLOAT32 Er?:éz“"\"emajed'”'ca
3208 P03.2.07 Napon motora R FLOAT32 V
3210 P03.2.08 Napon mreZe R UINT16  V
3211 P03.2.09 Napon na DC sabirnici R UINT16  V
3220 P03.2.20 Temperatura strujnog modula R FLOAT32 P04.0.13 - Mema jedinica
temperature
3222 P03.2.21 Temperatura pretvaraca R FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
temperature
3224 P03.2.22 Ptcmotora R FLOAT32 -
3301 P03.3.01 Status digitalnog I/0 R UINT16 -
3302 P03.3.11 Vrednost analognog ulaza 1 R FLOAT32 El(;SZ;iOZ-Tlpanalognog
3304 P03.3.12 Vrednost analognog ulaza 2 R FLOAT32 5&5251.212-T|pana|ognog
3306 P03.3.13 Vrednost analognog ulaza 3 R FLOAT32 P05.1.22 -Tip analognog
[X+] ulaza 3
3308 P03.3.14 Vrednost analognog ulaza 4 R FLOAT32 P05.1.32 -Tip analognog
[X+] ulaza 4
3310 P03.3.20 Vrednostanalognog izlaza R FLOAT32 iF;(l)aSZ.:.OZ-Tlpanangnog
3401 P03.4.01 Broj dela jedinice R UINT16
3402 P03.4.01 Broj dela jedinice R UINT16
3403 P03.4.01 Broj dela jedinice R UINT16
3404 P03.4.01 Broj dela jedinice R UINT16
3405 P03.4.01 Broj dela jedinice R UINT16
3406 P03.4.01 Broj dela jedinice R UINT16
3407 P03.4.01 Broj dela jedinice R UINT16
3408 P03.4.01 Broj dela jedinice R UINT16
3409 P03.4.02 Datum proizvodnije jedinice R UINT32
3411 P03.4.03 Serijski broj jedinice R UINT16
3412 P03.4.03 Serijski broj jedinice R UINT16
3413 P03.4.03 Serijski broj jedinice R UINT16
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3414 P03.4.03 Serijski broj jedinice R UINT16
3415 P03.4.03 Serijski broj jedinice R UINT16
3416 P03.4.03 Serijski broj jedinice R UINT16
3417 P03.4.03 Serijski broj jedinice R UINT16
3418 P03.4.03 Serijski broj jedinice R UINT16
3419 P03.4.05 Datum proizvodnje pogona R UINT32
3421 P03.4.06 Serijski broj pogona R UINT16
3422 P03.4.06 Serijski broj pogona R UINT16
3423 P03.4.06 Serijski broj pogona R UINT16
3424 P03.4.06 Serijski broj pogona R UINT16
3425 P03.4.06 Serijski broj pogona R UINT16
3426 P03.4.06 Serijski broj pogona R UINT16
3427 P03.4.06 Serijski broj pogona R UINT16
3428 P03.4.06 Serijski broj pogona R UINT16
3429 P03.4.10 Verzija firmvera Hmi R UINT32
3431 P03.4.11 Verzija firmvera Hmi-Bt R UINT32
3433 P03.4.12 Verzija firmvera kartice napajanja R UINT32
3435 P03.4.13 Verzija firmvera kartice upravljanja R UINT32
3437 P03.4.14 Verzija datoteke mapa R UINT32
3439 P03.4.15 Verzija podrazumevane datoteke R UINT32
3441 P03.4.16 Verzija datoteke parametara R UINT32
3443 [P)?_ff'” Verzija datoteke jezika R UINT32
3445 P03.4.19 Verzija firmvera R UINT32
3447 - Tip pogona R ENUM
3448 P03.4.25 MoxpareHe xuapaynuuHe kpuse R ENUM - -
4001 P04.0.01 Tip sistema RIW ENUM 0 2
4002 P04.0.02 Kontrolni reZim RIW ENUM 0 7
4003 [P)?jjo'o‘j’ ReZim regulacije RIW ENUM 0 1
4004 P04.0.05 Pocetna vrednost RIW UINT16 % 0 100
4005 P04.0.06 Autom. pokretanje RIW ENUM - 0 1
4006 P04.0.07 Konfiguracija min. brzine RIW ENUM 0 1
4007 P04.0.09 Izbor merne jedinice RIW ENUM 0 1
4008 P04.0.11 Merna jedinica pritiska RIW ENUM 0 8
4009 [P)?jjo'u Merna jedinica protoka RIW ENUM 0 4
4010 [P)?_fjo'w Merna jedinica temperature RIW ENUM 0 2
4011 [P)?jjO.M Merna jedinica nivoa RIW ENUM 0 3
4012 [P)E)jjOJS Merna jedinica snage RIW ENUM 0 3
4013 [P)?jjo'% Merna jedinica energije RIW ENUM 0 5
4014 [P)?jjo'” Mera jedinica specifi¢ne energije RIW ENUM 0 4
4018 P41 15 Tun noAelueHe BpeaHOCTH RIW ENUM 0 1
npUTMCKa
4019 P05.0.11 -
o o P05.0.12 -
PO1.6.01 X0 Mpwrmcax RW  Floarsp TokOT-Memajedinica - Pritisak-pgcy
pritiska nulta uni onse
vrednost puni opseg
4021 P04.0.21 Izbor postavljene vrednosti 1 RIW ENUM 0 1
4022 P04.0.22 Izbor postavljene vrednosti 2 RIW ENUM 0 2
4023 [P)?jjo'B Izbor postavljene vrednosti 3 RIW ENUM 0 2
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4024

P04.0.24

X+] |zbor postavljene vrednosti 4 RIW ENUM 0 2
4101 P04.2.31-  P04.2.32-
P04.1.01 Post. vred. brz. 1 RIW UINT16  rpm Min brzina  Maks. brzina
4102 P04.2.31-  P04.2.32-
P04.1.02 Post. vred. brz. 2 RIW UINT16  rpm Min brzina  Maks. brzina
4103 P04.1.03 P04.2.31-  P04.2.32-
X+] Post. vred. brz. 3 RIW UINT16  rpm Min brzina  Maks. brzina
4104 P04.1.04 P04.2.31-  P04.2.32-
X+] Post. vred. brz. 4 RIW UINT16  rpm Min brzina  Maks. brzina
Mn P05.0.11 -
- o P05.0.12 -
PO4.1.11  Post. vred. prit. 1 Rw  Floarsp TokO-T-Memajedinica - Pritisak- - pgcy
pritiska nulta uni onse
vrednost puni opseg
4113 P05.0.11 -
- o P05.0.12 -
PO4.1.12 Post.vred. prit. 2 RW  Floarsp PokO-T-Memajedinica - Pritisak-prcy
pritiska nulta uni onse
vrednost puniopseg
4115 P05.0.11 -
o o P05.0.12 -
PO3113 pist vred. prit 3 Rw  floarsy OROTT-Memajedinica - Priisak-
[X+] pritiska nulta uni opse
vrednost puni opseg
4117 P05.0.11 -
- o P05.0.12 -
PO3114 post. vred. prit 4 Rw  Floarsp TokO-T-Memajedinica - Pritisak- - picy
[X+] pritiska nulta ;
vrednost puniopseg
“nn o P05.0.21-  P05.0.22-
PO4.1.21 Post. vred. prot. 1 RIW FLOAT32 P04.012 - Merma jedinica Protok - nulta  Protok - puni
[X+] protoka
vrednost opseqy
4123 o P05.0.21-  P05.0.22-
PO4.1.22 Post. vred. prot. 2 RIW FLOAT32 P04.012 - Merma jedinica Protok - nulta  Protok - puni
[X+] protoka
vrednost opseg
4125 o P05.0.21-  P05.0.22-
P04.1.23 Post. vred. prot. 3 RIW FLOAT32 P04.0.12 - Merna jedinica Protok - nulta  Protok - puni
[X+] protoka
vrednost opseg
4127 . P05.0.21-  P05.0.22-
PO4.1.24 Post. vred. prot. 4 RIW FLOAT32 P04.012 - Merma jedinica Protok - nulta  Protok - puni
[X+] protoka
vrednost opseqy
M3 P05.0.31-
P04.1.31 P04.0.13 - Merna jedinica ~ Temperatura P05.0.32-
-~ Post. vred. temp. 1 RIW FLOAT32 - Temperatura
[X+] temperature -nulta - Ui obse
vrednost puniopseg
e P04.1.32 P04.0.13 - Merna jedinica Tpgni.oéfgtt-]ra P05.0.32-
-7 Post. vred. temp. 2 RIW FLOAT32 o J P Temperatura
[X+] temperature -nulta - puni onse
vrednost puniopseg
4135 P05.0.31-
P04.1.33 P04.0.13 - Merna jedinica ~ Temperatura P05.0.32-
-~ Post. vred. temp. 3 RIW FLOAT32 N Temperatura
[X+] temperature -nulta - Ui onse
vrednost puniopseg
I P04.1.34 P04.0.13 - Merna jedinica Egnsw'oé?;tt-]ra P05.0.32-
-7 Post.vred. temp. 4 RIW FLOAT32 o J P Temperatura
[X+] temperature -nulta - puni onse
vrednost puniopseg
4141 Lo P05.0.41 - P05.0.42 -
PO4.1.41 Post. vred. nivoa 1 RIW FLOAT32 P.04'0'14 ~Mema jedinica Nivo-nulta  Nivo - puni
[X+] nivoa
vrednost opseqy
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4143 Lo P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.1.42 Post. vred. nivoa 2 RIW FLOAT32 PQ4.0.14-MernaJed|n|ca Nivo-nulta  Nivo- puni
[X+] nivoa
vrednost opseg
4145 Lo P05.0.41 - P05.0.42 -
PO4.1.43 Post. vred. nivoa 3 RIW FLOAT32 PQ4.0.14-MernaJed|n|ca Nivo-nulta  Nivo- puni
[X+] nivoa
vrednost opseqy
4147 . P05.0.41-  P05.0.42-
PO4.1.44 Post. vred. nivoa 4 RIW FLOAT32 PQ4.0.14-MernaJed|n|ca Nivo-nulta  Nivo - puni
[X+] nivoa
vrednost opseqy
4155 PO4.1.60 Ogrammt.ecuvanje postavljene RIW ENUM 0 1
vrednosti
4156 P05.0.51-
s P05.0.52 -
P04.1.51 Gener. post. vred. 1 RIW FLOAT32 Generitki- Genericki -
[X+] nulta uni onse
vrednost puniopseg
4158 P05.0.51-
s P05.0.52 -
P04.1.52 Gener. post. vred. 2 RIW FLOAT32 Genericki - Genericki -
[X+] nulta uni obse
vrednost puni opseg
4160 P05.0.51-
s P05.0.52 -
PO41.33  Gener. post. vred. 3 RIW FLOAT32 Generithi - eritk -
[X+] nulta uni onse
vrednost puni opseg
e P04.1.54 (PEg?\eOrlfljl P05.0.52-
-7 Gener. post. vred. 4 RIW FLOAT32 Genericki -
[X+] nulta uni obse
vrednost puniopseg
4200 P04.2.00 BpcTa Ypeabe unum KoHTpone RIW ENUM - 0 1
4201 P04.2.01 Opseg RIW UINT16 % 1 100
4202 P04.2.02 Histereza RIW UINT16 % 1 100
4203 o P04.2.31-  P04.2.32-
P04.2.06 Podizanje brzine RIW UINT16  rpm Min bizina  Maks. brzina
4204 P04.2.07 Kolitina linearnog podizanja RIW UINT16 % 0 200
4205 [P)?jleB Koli€. kvadr. podiz. RIW UINT16 % 0 999
4211 P04.2.11 Rampa 1 RIW UINT16 s 1 250
4212 P04.2.12 Rampa2 RIW UINT16 s 1 250
4213 P04.2.13 Rampa3 RIW UINT16 s 1 999
4214 P04.2.14 Rampa 4 RIW UINT16 s 1 999
4215 P04.2.15 Min. ubrzavanje brzine rampe RIW FLOAT32 s 0.1 25
4217 P04.2.16 Min. usporavanje brzine rampe RIW FLOAT32 s 0.1 25
4221 P04.2.21 Pi kontrola - Kp RIW FLOAT32 0 10000
4225 P04.2.25 Pikontrola - Ti RIW FLOAT32 s 0 10000
4231 P04.2.31 Min. brzina RIW UINT16  rpm 0 2000
4232 P04.2.32 Maks. brzina RIW UINT16  rpm 2000 4100
4233 P04.2.35 Vreme min. brzine RIW UINT16 s 0 100
4300 P04.3.00 Automatsko resetovanje greske RIW ENUM 0 1
4301 P05.0.11 -
. o P05.0.12 -
P04.3.01 Pritisak - minimalni prag RIW Foarsp FO40-1T-Memajedinica  Prisak- p i) -
pritiska nulta ;
vrednost puni opseg
4303 o P05.0.21-  P05.0.22-
P04.3.02 Protok - minimalni prag RIW FLOAT32 P04.0.12 - Merna jedinica Protok - nulta Protok - puni
[X+] protoka
vrednost opseg
4305 o P05.0.31- PO5.0.32 -
P04.3.03 . . P04.0.13 - Merna jedinica ~ Temperatura
Temperatura - minimalni prag RIW FLOAT32 Temperatura
[X+] temperature -nulta :
vrednost “puntopseg
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4307

P05.0.41- P05.0.42 -

[P)?jj?"m Nivo - minimalni prag RIW FLOAT32 P.04'0'14 ~Mema jedinica Nivo-nulta  Nivo- puni
vrednost opseg
4310 P04.3.10 Ka3njenje za minimalni prag RIW UINT16 1 100
4311 P04.3.11 Kasnjenje za nedostatak vode RIW UINT16 1 100
4312 P05.0.51 -
s P05.0.52 -
P04.3.05 Genericki - min. prag RIW FLOAT32 Genericki- Genericki -
[X+] nulta )
vrednost puniopseg
4401 P04.4.01 Brzina probnog rada RIW UINT16 0 P04.2.32 )
Maks. brzina
4402 P04.4.02 Istek viremena probnog rada RIW UINT16 0 255
4403 P04.4.03 Vreme probnog rada RIW UINT16 0 180
4404 P04.4.05 Komanda za probnirad RIW ENUM 0 1
4501 [P)?jjS'm Funkcija pomaka SP-a RIW ENUM 0 3
402 [F;?ff'oz Ulaz pomaka SP-2 RW  ENUM 0 5
PO 0 vReDNOST pomaka 5P RW  FLOAT3
4505 [F;?jjs'% VREDNOST 2 pomaka SP-a RIW FLOAT32
4507 P04.5.11-X
[F;?_fjs'w X1 pomak SP-a RIW FLOAT32 2 pomak SP-
a
4509 P045 11 P04.5.10-X P04.5.12-X
[X+j " X2 pomak SP-a RIW FLOAT32 1 pomak SP- 3 pomak SP-
a a
4511 P45 12 P04.5.11-X P04.5.13-X
[X+j ©7 X3 pomakSP-a RIW FLOAT32 2 pomak SP- 4 pomak SP-
a a
4513 P04.5.12 - X
[P)?jjs'w X4 pomak SP-a RIW FLOAT32 3 pomak SP-
a
4601 P04.6.01 Funkcija punjenja cevi RIW ENUM 0 2
4602 P05.0.11 -
o o P05.0.12 -
P04.6.03 Prag punjenja cevi RIW FLoatsz F040-17-Merna jedinica E[:ltt';ak_ Pritisak -
vrednost puniopseg
4604 P04.6.05 Vreme punjenja cevi RIW UINT16 0 999
4605 P06.0.02 -
P04.6.06 Maks. pumpi za punjenje cevi RIW UINT16 1 Maks.
jedinice
4606 P04.6.05 -
P04.6.10 Vreme stabilnog punjenja cevi RIW UINT16 1 Vreme
punjenja cevi
4607 P04.6.15 Korak brzine punjenja cevi RIW UINT16 5 100
5000 P05.0.00 Izvor stvarne vrednosti RIW ENUM 0 7
5001 P05.0.01 Pogon - nulta vrednost RIW UINT16 0 9999
5002 P05.0.02 Pogon - puni opseg RIW UINT16 0 9999
2003 p05.0.11 Pritisak- nulta vrednost Rw  Floarsz okOTT-Memajedinica g 10
2005 pos.0.12 Pritisak- puni opseg Rw  Floarsz okO1T-Memajedinica 100
2007 [Pffjw Protok - nulta vrednost Rw  floarsy O4012-Memajediica g 9999
2009 B?Ejo.zz Protok - puni opseg Rw  floarsy O4012-Memajediica g 9999
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5011

P05.0.31

P04.0.13 - Merna jedinica

Temperatura - nulta vrednost RIW FLOAT32 -100 9999
[X+] temperature
2013 P05.0.32 Temperatura - puni opseg RIW FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica -100 9999
[X+] temperature
2015 POSOAT yivo - nulta vrednost RW  Floarsp oA014-Memajedinica - g9 9999
[X+] nivoa
5017 P05.0.42 Nivo - puni opseg RIW FLOAT3? PQ4.0.14 - Merna jedinica 999 9999
[X+] nivoa
2021 POSO8T s vrednost pritiska za SPS RIW FLoarsy T0401T-Memajedinica 99
[X+] pritiska
2023 POS062 b oneq pritiska za SPS RIW Foarsz PO40-1T-Memajedinica 999
[X+] pritiska
2025 [P)?_Ejom Genericki - nulta vrednost RIW FLOAT32 -1000 1000
2027 [P)E)ij.SZ Genericki - puni opseg RIW FLOAT32 -1000 1000
5101 P05.1.01 Funkcija analognog ulaza 1 RIW ENUM 0 7
5102 P05.1.02 Tip analognog ulaza 1 RIW ENUM 0 3
5103 P05.1.11 Funkcija analognog ulaza 2 RIW ENUM 0 7
5104 P05.1.12 Tip analognog ulaza 2 RIW ENUM 0 3
2105 B?fj1'21 Funkcija analognog ulaza 3 RIW ENUM 0 7
2106 [F’)?fj1.22 Tip analognog ulaza 3 RIW ENUM 0 3
2107 B?fj1'31 Funkcija analognog ulaza 4 RIW ENUM 0 7
>108 [P)?_E]1 32 Tip analognog ulaza 4 RIW ENUM 0 3
2109 [P)?ff'lw Kriva senzora RIW ENUM 0 1
5110 P05.1.50 Tip analognog pogona RIW ENUM 0 1
5203 P05.2.03 Funkcija digitalnog ulaza 3 RIW ENUM 0 9
5204 [P)?szm Funkcija digitalnog ulaza 4 RIW ENUM 0 9
2205 [P)?ij.OS Funkcija digitalnog ulaza 5 RIW ENUM 0 9
5301 P05.3.01 Funkcija analognog izlaza RIW ENUM 0 12
5302 P05.3.02 Tip analognog izlaza RIW ENUM 0 3
5401 P05.4.01 Funkcija releja 1 RIW ENUM 0 7
5402 P05.4.02 Funkcija releja 2 RIW ENUM 0 7
5801 P05.8.01 Ofsetanalognog ulaza 1 RIW FLOAT32 -100 100
5803 P05.8.02 Pojacanje analognog ulaza 1 RIW FLOAT32 0 15
5805 P05.8.11 Ofsetanalognog ulaza 2 RIW FLOAT32 -100 100
5807 P05.8.12 Pojacanje analognog ulaza 2 RIW FLOAT32 0 15
2809 [P)?fjg'm Ofset analognog ulaza 3 RIW FLOAT32 -100 100
>811 [P)?fj8.22 Pojacanje analognog ulaza 3 RIW FLOAT32 0 1.5
>813 F)?fjw Ofset analognog ulaza 4 RW  FLOAT32 100 100
2815 [F’)?fj8.32 Pojatanje analognog ulaza 4 RIW FLOAT32 0 1.5
844 pos.8.44 OffsetAO T RW  FLOAT32 E?:Z':"OZ Tipanalognog 44 100
5846 P05.8.45 GainAO1 RIW FLOAT32 0 1.5
6001 P06.0.01 Konfiguracija sistema RIW ENUM 0 2
6002 P06.0.02 Maks. jedinice RIW UINT16 1
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6003 P06.0.03 Adresa sistema vise pumpi RIW UINT16 1
6004 P06.0.04 Mapa sistema viSe pumpi R UINT16
6005 P06.0.05 Prioritet sistema viSe pumpi R UINT16 -
6111 T P05.0.12 -
P06.1.11  Pritisak - vrednost pov. RIW FLOAT32 Pgﬁiﬁ ~Mema jedinica Pritisak -
P puni opseqg
6113 S P05.0.12 -
P06.1.12  Pritisak - vrednost smanj. R oAz O ~Mema jedinica Pritisak -
P puni opseg
6115 . P05.0.22 -
P06.1.21 Protok - vrednost pov. RIW FLOAT32 P04.012 - Merma jedinica 0 Protok - puni
[X+] protoka
opseg
6117 . P05.0.22 -
P06.1.22 Protok - vrednost sman;. RIW FLOAT32 P04.0.12 - Merna jedinica 0 Protok - puni
[X+] protoka
opseg
6119 o P05.0.32 -
P06.1.31 Temperatura - vrednost pov. RIW FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica 0 Temperatura
[X+] temperature ,
- puni opseg
6121 o P05.0.32 -
P06.1.32 Temperatura - vrednost smanj. RIW FLOAT32 P04.0.13 - Merma jedinica 0 Temperatura
[X+] temperature :
- puni opseg
6123 o P05.0.42 -
P06.1.41 Nivo - vrednost pov. RIW FLOAT32 P.04'0'14 ~Mema jedinica 0 Nivo - puni
[X+] nivoa
opseg
6125 S P05.0.42 -
P06.1.42 Nivo - vrednost smanj. RIW FLOAT32 P.04'0'14 ~Mema jedinica 0 Nivo - puni
[X+] nivoa
opseg
6129 PO6.161 Brzmalomogucavanja sistema vise RIW UINTI6  rpm PQ4.2.31 - P04.2.32 :
pumpi Min. brzina  Maks. brzina
6130 P06.1.71 Ogranicenje sinhronizacije RIW UINT16  rpm 0 3600
6131 P06.1.72  Okvir sinhronizacije RIW UINT16  rpm 0 P04'2'32.'
Maks. brzina
6132 P06.1.81 Interval automatskog prebacivanja RIW UINT16  h 0 250
6133 - MultipumpDeviceEnable RIW UINT16 0 1
6134 PO6.151 P05.0.52 -
[X+j " Genericki - vrednost pov. RIW FLOAT32 0 Genericki -
puni opseqg
6136 P06.1 52 P05.0.52 -
[X+j " Genericki - vrednost smanj. RIW FLOAT32 0 Genericki -
puni opseqg
7001 P07.0.01 Maks. frekvencija prebacivanja RIW ENUM 0 5
7002 P07.0.02 Min. frekvencija prebacivanja RIW ENUM 0 5
7101 o P04.2.31-  P04.2.32-
P07.1.01 Centar preskakanja brzine RIW UINT16  rpm Min brzina  Maks. brzina
7102 P07.1.02 Raspon preskakanja brzine RIW UINT16  rpm 0 300
7201 P07.2.01 Funkcija grejanja motora RIW ENUM - 0 2
7301 P07.3.01 deep-Popsapa PyHKLMja RIW ENUM 0 1
8001 P08.0.01 Funkcija kom. 1 RIW ENUM 0 3
8002 P08.0.02 Funkcija kom. 2 RIW ENUM 0 2
8101 P08.1.01 Adresa Modbus RTU RIW UINT16 0 127
8102 P08.1.02 Brzina prenosa Modbus RTU RIW ENUM 0 8
8108 P08.1.08 Format Modbus RTU RIW ENUM 0 3
8201 P08.2.05 -
Maks.
P08.2.01 Macadresa BACnet MS/TP RIW UINT16 0 mastera
BACnet
MS/TP
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8202 P08.2.02 Brzina prenosa BACnet MS/TP RIW ENUM - 0 8
8203 P08.2.03 Format BACnet MS/TP RIW ENUM - 0 3
8204 P08.2.04 1D uredaja BACnet MS/TP RIW UINT32 - - 4194304
8206 P08.2.01 -

P08.2.05 Maks. mastera BACnet MS/TP RW — UINT16 - Macadresa 17

BACnet
MS/TP

8210 - BACnet info okviri RIW UINT16 - 1 255
8211 - BACnet reinicij. RIW ENUM - 0 1
8301 P08.3.01 Omogucavanje beZitne komunikacije ~ R/W ENUM - 0 1
9001 P09.0.01 Jezik RIW ENUM 0 28

[X+]
9011 P09.0.12 Vreme RIW UINT32

[X+]
9013 P09.0.11 Datum RIW UINT32

(X+]
9101 [P)?_ij'm |zaberi skup aktivnih parametara RIW ENUM 0 1
9201 P09.1.01 Ekran ustede energije RIW ENUM - 0 1
9202 P09.1.02 Vreme ustede energije RIW UINT16 s 60 3600
9210 P09.1.10 Orijentacija ekrana RIW ENUM - 0 1
9211 P09.1.11 Maks. decimala RIW UINT16 0 3
9301 P09.3.01 Resetovanje dnevnika greSaka RIW ENUM 0 1
9302 P09.3.02 Resetovanje brojaca vremena rada RIW ENUM 0 1
9303 P09.3.03 Resetovanje brojaca rada motora RIW ENUM 0 1
9304 P09.3.04 Resetovanje brojaca energije RIW ENUM 0 1
9305 P09.3.05 Vracanje na fabritka podesavanja RIW ENUM 0 1
7306 [F;?zj?"% Pustanje u rad je zavreno RIW ENUM 0 1
9307 P09.3.07 Resetovanije liste povezanih uredaja RIW ENUM 0 1
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9 BACnet MS/TP

9.1 Izjava o usaglasenosti implementacije protokola (PICS)

Izjava o uskladenosti

Podaci 29/03/2023
Ime dobavljaca XYLEM INC
Naziv proizvoda HYDROVAR X

Broj modela proizvoda

HVX, HVX+, HYDROVAR X, HYDROVAR X+

Verzija aplikacionog softvera

01.00.00 (FW_PackVersion)

Revizija firmvera 01

Verzija BACnet protokola 19

BACnet standardni profil uredaja (Prilog L)

O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)

O BACnet Operator Workstation (B-OWS)

O BACnet Operator Display (B-0D)

O BACnet Building Controller (B-BC)

a BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)

O BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

O BACnet Smart Sensor (B-SS)

o BACnet Smart Actuator (B-SA)
BACnet blokovi interoperabilnosti (Prilog K)

O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A

o} Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B

a Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A

O Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B

a Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A

1} Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B

O Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A

a Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B

O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A

O Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B

O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A

O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B

a Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B

O Data Sharing - View-A DS-V-A

O Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A

a Data Sharing - Modify-A DS-M-A

O Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A

EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje

99




sr - Prevod originalnog uputstva

Upravljanje mreznim uredajima

O Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A
Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B
Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A
Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B

Device Management - Device Communication Control-A DM-DCC-A

Device Management - Device Communication Control-B |DM-DCC-B

Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
Device Management - Text Message-A DM-TM-A
Device Management - Text Message-B DM-TM-B
Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B
Device Management - UTC Time Synchronization-A DM-UTC-A
Device Management - UTC Time Synchronization-B DM-UTC-B
Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
Device Management - Restart-A DM-R-A
Device Management - Restart-B DM-R-B
Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B

Device Management - Object Creation and Deletion-A DM-0CD-A

Device Management - Object Creation and Deletion-B DM-0CD-B

Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A

Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B

Device Management - Automatic Network Mapping-A DM-ANM-A

Device Management - Automatic Device Mapping-A DM-ADM-A

Device Management - Automatic Time Synchronization-A ~ |DM-ATS-A

OoOojo|jojo|jojojoooooooooooooooononoOoN

Device Management - Manual Time Synchronization-A DM-MTS-A
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Podrzani standardni predmeti

Predmet Podrzan Dinamicki kreirano PodrZana opciona Svojstva pisanja
fizbrisano svojstva
Analog Input 1] O
Analog Value | O Present_Value
Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames
Network Port ] O MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames
CharacterStringValue |4 O
Nivo veze sa podacima
| BACnet IP, (Annex J)
O BACnet IP, (Annex J), Foreign Device
O IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)
O ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)
ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)
e} MS/TP master (Clause 9), baud rate(s) e 1200 (ogranicena funkcionalnost, mogucnost isteka
vremena zbog male brzine)
e 2400 (ogranicena funkcionalnost, mogucnost isteka
vremena zbog male brzine)
e 4800 (ogranicena funkcionalnost, mogucnost isteka
vremena zbog male brzine)
e 9600
e 19200
o 38400 (preporuteno)
e 57600
e 76800
e 115200
O MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)
O Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)
O Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)
O LonTalk (Clause 11), medium
O Drugi
Ogranicenje adrese uredaja
Da li su uredaji sa statickim ogranicenjima podrzani? O da M ne
Neophodno za dvosmernu komunikaciju sa MS/TP slave i drugim uredajima.
Dodatene funkcije
e Opcije mreze: Nije prisutno.
e Opcije bezbednosti mreze: Nije prisutno.
e Skup podrzanih znakova: Nije prisutno.
e Mogucnosti segmentacije: Nije prisutno.
e Upravljanje mreZzom: Nije prisutno.
e Upravljanje alarmima i dogadajima: Nije prisutno.
e Planiranje i programiranje: Nije prisutno.
e Sposobnost rukovanja dnevnicima (trendovi):  Nije prisutno.
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9.2 BACnet uredaj i identifikator predmeta BACnet uredaja

HVX i HVX+ su BACnet uredaji jer podrzavaju digitalnu komunikaciju koris¢enjem BACnet
protokola.

Svaki BACnet uredaj sadrzi predmet uredaja. Ovo je standardni predmet cija svojstva
predstavljaju karakteristike koje se mogu videti spolja.

Jedinice povezane na lokalnu MS/TP mrezu su lokalizirane putem:

o |dentifikatora predmeta uredaja ili

e MAC adrese.

BACnet identifikator predmeta uredaja

Fabric¢ki postavljena vrednost je 84003.
Za promenu vrednosti koristite uslugu Write Property u svojstvu Object_ldentifier predmeta
uredaja ili specifiéni parametar P08.2.04 Device ID BACnet MS/TP (ID uredaja Bacnet MS/TP)

dostupan na ekranu.
MAC adresa

Fabricki postavljena vrednost je 1.
Proverite da li je svaka jedinica koja se povezuje na MS/TP mrezu identifikovana drugacijom
adresom u parametru P08.2.01 MAC address BACnet MS/TP (MAC adresa Bacnet MS/TP).

9.3 Veze i upravljanje podacima, BACnet MS/TP

e Kada je BACnet MS/TP komunikacija izmedu pogona i eksternog uredaja aktivna, svetlo
statusa veze na upravljakoj tabli svetli.

e Postavite parametar P04.1.60 Limit Setpoint Saving (Ogranicite uvanje postavljene
vrednosti) na Da za upisivanje u prostor nepostojane memorije i produzenje veka trajanja
postojane EEPROM memorije.

NAPOMENA:
Ne povezujte terminal (C) kontrolne table na razli¢ite naponske potencijale ili PE.

Povezite jednu elektricnu pumpu sa eksternim uredajem

1. Uklonite poklopac pogona i pridrzavajte se Sema ozic¢enja na unutrasnjoj strani.
2. Povezite terminale 31 (B), 32 (A)i 33 (C) sa eksternim uredajem, na primer PLC, BMS, itd.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc
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9.4 TABELA BACnet nizova

Identifikator 1D Naziv param. Naziv BACnet ob;. Tip
predmeta  menija
0 P03.4.01 Brojdela jedinice Unit Part Number UINT16
1 P03.4.03  Serijski broj jedinice Unit Serial Number UINT16
2 P03.4.06  Serijski broj pogona Drive Serial Number UINT16
9.5 TABELA BACnet analognih ulaza
Identifikator 1D Naziv param. Naziv BACnet ob;. Tip Dimenzija Min. Maks.
predmeta  menija
0 P02.0.01 Greska 1 (najskorija) Error T (Most Recent) UINT16
1 - Greska 1- datum Error 1- Date UINT32
2 GreSka 1-vreme Error1-Time UINT32
3 GreSka 1 - datum zavrietka Error 1-End Date UINT32
4 Greska 1 - vreme zavrietka Error 1-EndTime UINT32
5 Dnevnik: Broja¢ gresaka Log: Error Counter 1 UINT16
6 Dnevnik: Greska 1, polje bitova Log: Error 1 Bitfield 1 UINT32
7 Dnevnik: Greska 2, polje bitova Log: Error 2 Bitfield 1 UINT32
8 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova Log: Alarm 1 Bitfield 1 UINT32
9 LogSpeed Log: Speed 1 UINT32
10 Dnevnik: Sifra greske Log: Error Code 1 UINT32 - -
1 Dnevnik: Protok Log: Flow 1 FLOAT32 P04.0.12 - Merna jedinica
protoka
12 Dnevnik: Usis Log: Head 1 FLoaTzp TOH0-11-Memajedinica
pritiska
13 Dnevnik: Temperatura strujnog Log: Power Module Temp 1 FLOAT3? P04.0.13 - Merna jedinica
modula temperature
14 Dnevnik: Struja motora Log: Motor Current 1 FLOAT32 A
15 Dnevnik: Napon motora Log: Motor Voltage 1 FLOAT32 V -
16 Dnevnik: Temperatura pretvarata  Log: Inverter Temperature 1~ FLOAT32 P04.0.13 - Mema jedinica
temperature
17 LogPower Log: Motor Power 1 FLOAT32 -
18 Dnevnik: Napon na DC sabirnici Log: DCBus Voltage 1 FLOAT32 V
19 - Dnevnik: Napon mreZe Log: Grid Voltage 1 FLOAT32 V
20 P02.0.02 Greska 2 Error2 UINT16
21 - Greska 2 - datum Error2 - Date UINT32
22 Greska 2 - vreme Error2 -Time UINT32
23 Greska 2 - datum zavrSetka Error 2 - End Date UINT32
24 Greska 2 - vreme zavrietka Error2-EndTime 1 UINT32
25 Dnevnik: Brojat greSaka Log: Error Counter 2 UINT16
26 Dnevnik: Greska 1, polje bitova Log: Error 1 Bitfield 2 UINT32
27 Dnevnik: Greska 2, polje bitova Log: Error 2 Bitfield 2 UINT32
28 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova Log: Alarm 1 Bitfield 2 UINT32
29 LogSpeed Log: Speed 2 UINT32
30 Dnevnik: Sifra greske Log: Error Code 2 UINT32 - -
3 Dnewnik: Protok Log: Flow 2 FloaT3 F04012-Memajedinica
protoka
32 Dnevnik: Usis Log: Head 2 FLOAT32 Eﬂﬁiy ~Merma jedinica
33 Dnevnik: Temperatura strujnog Log: Power Module Temp 2 FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
modula temperature
34 Dnevnik: Struja motora Log: Motor Current 2 FLOAT32 A
35 Dnevnik: Napon motora Log: Motor Voltage 2 FLOAT32 V
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36 Dnevnik: Temperatura pretvarata  Log: Inverter Temperature 2~ FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
temperature

37 LogPower Log: Motor Power 2 FLOAT32 -

38 Dnevnik: Napon na DC sabirnici Log: DCBus Voltage 2 FLOAT32 V

39 - Dnevnik: Napon mreZe Log: Grid Voltage 2 FLOAT32 V

40 P02.0.03 Greska 3 Error3 UINT16

4 - Greska 3 - datum Error 3- Date UINT32

42 Greska 3 - vreme Error3-Time UINT32

43 Greska 3 - datum zavrSetka Error 3- End Date UINT32

44 Greska 3 - vreme zavrietka Error3-End Time 1 UINT32

45 Dnevnik: Broja¢ gresaka Log: Error Counter 3 UINT16

46 Dnevnik: Greska 1, polje bitova Log: Error 1 Bitfield 3 UINT32

47 Dnevnik: Greska 2, polje bitova Log: Error 2 Bitfield 3 UINT32

48 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova Log: Alarm 1 Bitfield 3 UINT32

49 LogSpeed Log: Speed 3 UINT32

50 Dnevnik: Sifra greske Log: Error Code 3 UINT32 - -

! Dnewnik: Protok Log: Flow 3 FloaT3 F04012-Memajedinica
protoka

>2 Dnevnik: Usis Log: Head 3 Foarsz FO40-11-Memajedinica
pritiska

53 Dnevnik: Temperatura strujnog Log: Power ModuleTemp3  FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica

modula temperature

54 Dnevnik: Struja motora Log: Motor Current 3 FLOAT32 A

55 Dnevnik: Napon motora Log: Motor Voltage 3 FLOAT32 V -

26 Dnevnik: Temperatura pretvarata  Log: Inverter Temperature 3~ FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
temperature

57 LogPower Log: Motor Power 3 FLOAT32 -

58 Dnevnik: Napon na DC sabirnici Log: DC Bus Voltage 3 FLOAT32 V

59 - Dnevnik: Napon mreZe Log: Grid Voltage 3 FLOAT32 V

60 P02.0.04 Greska 4 Error4 UINT16

61 - Greska 4 - datum Error 4 - Date UINT32

62 Greska 4 - vreme Error4-Time UINT32

63 Greska 4 - datum zavrSetka Error 4 - End Date UINT32

64 Greska 4 - vreme zavrSetka Error4-End Time 1 UINT32

65 Dnevnik: Broja¢ gresaka Log: Error Counter 4 UINT16

66 Dnevnik: Greska 1, polje bitova Log: Error 1 Bitfield 4 UINT32

67 Dnevnik: Greska 2, polje bitova Log: Error 2 Bitfield 4 UINT32

68 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova Log: Alarm 1 Bitfield 4 UINT32

69 LogSpeed Log: Speed 4 UINT32

70 Dnevnik: Sifra greske Log: Error Code 4 UINT32 - -

7 Dnevnik: Protok Log: Flow 4 FLOAT32 P04.0.12 - Merna jedinica
protoka

72 Dnevnik: Usis Log: Head 4 FLOAT32 P0.4.'0'H ~Mema jedinica
pritiska

73 Dnevnik: Temperatura strujnog Log: Power ModuleTemp 4 FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica

modula temperature

74 Dnevnik: Struja motora Log: Motor Current 4 FLOAT32 A

75 Dnevnik: Napon motora Log: Motor Voltage 4 FLOAT32 V -

76 Dnevnik: Temperatura pretvarata  Log: Inverter Temperature 4~ FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
temperature

77 LogPower Log: Motor Power 4 FLOAT32 -

78 Dnevnik: Napon na DC sabirnici Log: DCBus Voltage 4 FLOAT32 V

79 - Dnevnik: Napon mreZe Log: Grid Voltage 4 FLOAT32 V

80 P02.0.05 Greska 5 Error 5 UINT16

81 - Greska 5 - datum Error 5- Date UINT32

82 Greska 5 - vreme Error5-Time UINT32

83 Greska 5 - datum zavrSetka Error 5- End Date UINT32
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84 GreSka 5 - vreme zavrietka Error5 - End Time 1 UINT32

85 Dnevnik: Broja¢ gresaka Log: Error Counter 5 UINT16

86 Dnevnik: Greska 1, polje bitova Log: Error 1 Bitfield 5 UINT32

87 Dnevnik: Greska 2, polje bitova Log: Error 2 Bitfield 5 UINT32

88 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova Log: Alarm 1 Bitfield 5 UINT32

89 LogSpeed Log: Speed 5 UINT32

90 Dnevnik: Sifra greske Log: Error Code 5 UINT32 - -

o Dnevnik: Protok Log: Flow 5 FLOAT32 P04.0.12 - Merna jedinica
protoka

92 Dnevnik: Usis Log: Head 5 FLOAT3? Egﬁig - Mernajedinica

93 Dnevnik: Temperatura strujnog Log: Power ModuleTemp 5 FLOAT3? P04.0.13 - Merna jedinica

modula temperature

94 Dnevnik: Struja motora Log: Motor Current 5 FLOAT32 A

95 Dnevnik: Napon motora Log: Motor Voltage 5 FLOAT32 V -

76 Dnevnik: Temperatura pretvarata  Log: Inverter Temperature 5 FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
temperature

97 LogPower Log: Motor Power 5 FLOAT32 -

98 Dnevnik: Napon na DC sabirnici Log: DCBus Voltage 5 FLOAT32 V

99 - Dnevnik: Napon mreZe Log: Grid Voltage 5 FLOAT32 V

100 P02.0.06 Greska 6 Error 6 UINT16

101 - Greska 6 - datum Error 6 - Date UINT32

102 Greska 6 - vreme Error6-Time UINT32

103 Greska 6 - datum zavrSetka Error 6 - End Date UINT32

104 Greska 6 - vreme zavrSetka Error6-EndTime 1 UINT32

105 Dnevnik: Broja¢ gresaka Log: Error Counter 6 UINT16

106 Dnevnik: Greska 1, polje bitova Log: Error 1 Bitfield 6 UINT32

107 Dnevnik: Greska 2, polje bitova Log: Error 2 Bitfield 6 UINT32

108 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova Log: Alarm 1 Bitfield 6 UINT32

109 LogSpeed Log: Speed 6 UINT32

110 Dnevnik: Sifra greske Log: Error Code 6 UINT32 - -

1 Dnewnik: Protok Log: Flow 6 FloaT3 F04012-Memajedinica
protoka

e Dnevnik: Usis Log: Head 6 FLOAT32 Eﬂﬁiaﬂ -Merma jedinica

113 Dnevnik: Temperatura strujnog Log: Power Module Temp 6 FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica

modula temperature

114 Dnevnik: Struja motora Log: Motor Current 6 FLOAT32 A

115 Dnevnik: Napon motora Log: Motor Voltage 6 FLOAT32 V -

1é Dnevnik: Temperatura pretvarata  Log: Inverter Temperature 6~ FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
temperature

117 LogPower Log: Motor Power 6 FLOAT32 -

118 Dnevnik: Napon na DC sabirnici Log: DCBus Voltage 6 FLOAT32 V

119 - Dnevnik: Napon mreZe Log: Grid Voltage 6 FLOAT32 V

120 P02.0.07 Greska7 Error7 UINT16 -

121 - Greska 7 - datum Error 7 - Date UINT32

122 GreSka 7 - vreme Error 7 -Time UINT32

123 GreSka 7 - datum zavrdetka Error 7 - End Date UINT32

124 GreSka 7 - vreme zavrietka Error7 - End Time 1 UINT32

125 Dnevnik: Broja¢ gresaka Log: Error Counter 7 UINT16

126 Dnevnik: Greska 1, polje bitova Log: Error 1 Bitfield 7 UINT32

127 Dnevnik: Greska 2, polje bitova Log: Error 2 Bitfield 7 UINT32

128 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova Log: Alarm 1 Bitfield 7 UINT32

129 LogSpeed Log: Speed 7 UINT32

130 Dnevnik: Sifra greske Log: Error Code 7 UINT32 - -

131 Dnevnik: Protok Log: Flow 7 FLOAT32 P04.0.12 - Merna jedinica

protoka
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132 Dnevnik: Usis Log: Head 7 FLoarsy PO40-11-Memajedinica
pritiska
133 Dnevnik: Temperatura strujnog Log: Power ModuleTemp 7 FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
modula temperature
134 Dnevnik: Struja motora Log: Motor Current 7 FLOAT32 A
135 Dnevnik: Napon motora Log: Motor Voltage 7 FLOAT32 V -
136 Dnevnik: Temperatura pretvarata  Log: Inverter Temperature 7 FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
temperature
137 LogPower Log: Motor Power 7 FLOAT32 -
138 Dnevnik: Napon na DC sabirnici Log: DC Bus Voltage 7 FLOAT32 V
139 - Dnevnik: Napon mreZe Log: Grid Voltage 7 FLOAT32 V
140 P02.0.08 Greska 8 Error 8 UINT16
141 - Greska 8 - datum Error 8 - Date UINT32
142 GreSka 8 - vreme Error8-Time UINT32
143 GreSka 8 - datum zavrdetka Error 8 - End Date UINT32
144 GreSka 8 - vreme zavrietka Error8 - End Time 1 UINT32
145 Dnevnik: Broja¢ gresaka Log: Error Counter 8 UINT16
146 Dnevnik: Greska 1, polje bitova Log: Error 1 Bitfield 8 UINT32
147 Dnevnik: Greska 2, polje bitova Log: Error 2 Bitfield 8 UINT32
148 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova Log: Alarm 1 Bitfield 8 UINT32
149 LogSpeed Log: Speed 8 UINT32
150 Dnevnik: Sifra greske Log: Error Code 8 UINT32 - -
11 Dnevnik: Protok Log: Flow 8 FLOAT32 P04.0.12 - Merna jedinica
protoka
152 Dnevnik: Usis Log: Head 8 FLoarsy FPO40-11-Memajedinica
pritiska
153 Dnevnik: Temperatura strujnog Log: Power ModuleTemp 8 FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
modula temperature
154 Dnevnik: Struja motora Log: Motor Current 8 FLOAT32 A
155 Dnevnik: Napon motora Log: Motor Voltage 8 FLOAT32 V -
156 Dnevnik: Temperatura pretvarata  Log: Inverter Temperature 8~ FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
temperature
157 LogPower Log: Motor Power 8 FLOAT32 -
158 Dnevnik: Napon na DC sabirnici Log: DC Bus Voltage 8 FLOAT32 V
159 - Dnevnik: Napon mreZe Log: Grid Voltage 8 FLOAT32 V
160 P02.0.09 Greska 9 Error 9 UINT16
161 - Greska 9 - datum Error 9 - Date UINT32
162 Greska 9 - vreme Error 9-Time UINT32
163 Greska 9 - datum zavrSetka Error 9 - End Date UINT32
164 Greska 9 - vreme zavrSetka Error9-End Time 1 UINT32
165 Dnevnik: Broja¢ gresaka Log: Error Counter 9 UINT16
166 Dnevnik: Greska 1, polje bitova Log: Error 1 Bitfield 9 UINT32
167 Dnevnik: Greska 2, polje bitova Log: Error 2 Bitfield 9 UINT32
168 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova Log: Alarm 1 Bitfield 9 UINT32
169 LogSpeed Log: Speed 9 UINT32
170 Dnevnik: Sifra greske Log: Error Code 9 UINT32 - -
17 Dnevnik: Protok Log: Flow 9 Loz TO40-12-Memajedinica
protoka
172 Dnevnik: Usis Log: Head 9 FLOAT32 Eﬂﬁiaﬂ -Merma jedinica
173 Dnevnik: Temperatura strujnog Log: Power ModuleTemp 9 FLOAT3? P04.0.13 - Merna jedinica
modula temperature
174 Dnevnik: Struja motora Log: Motor Current 9 FLOAT32 A
175 Dnevnik: Napon motora Log: Motor Voltage 9 FLOAT32 V -
176 Dnevnik: Temperatura pretvarata  Log: Inverter Temperature 9~ FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
temperature
177 LogPower Log: Motor Power 9 FLOAT32 -
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178 Dnevnik: Napon na DC sabirnici Log: DC Bus Voltage 9 FLOAT32 V
179 - Dnevnik: Napon mreZe Log: Grid Voltage 9 FLOAT32 V
180 P02.0.10 Greska 10 Error 10 UINT16
181 - Greska 10 - datum Error 10 - Date UINT32
182 Greska 10 - vreme Error 10 -Time UINT32
183 Greska 10 - datum zavrietka Error 10 - End Date UINT32
184 Greska 10 - vreme zavrietka Error 10 - End Time 1 UINT32
185 Dnevnik: Broja¢ gresaka Log: Error Counter 10 UINT16
186 Dnevnik: Greska 1, polje bitova Log: Error 1 Bitfield 10 UINT32
187 Dnevnik: Greska 2, polje bitova Log: Error 2 Bitfield 10 UINT32
188 Dnevnik: Alarm 1, polje bitova Log: Alarm 1 Bitfield 10 UINT32
189 LogSpeed Log: Speed 10 UINT32
190 Dnevnik: Sifra greske Log: Error Code 10 UINT32 - -
191 Dnewnik: Protok Log: Flow 10 FloaTs F04012-Memajedinica
protoka
192 Dnevnik: Usis Log: Head 10 FLOAT32 Eg;‘ii‘?"\"emajed'”'ca :
193 Dnevnik: Temperatura strujnog Log: Power Module Temp 10 FLOAT3? P04.0.13 - Merna jedinica
modula temperature
194 Dnevnik: Struja motora Log: Motor Current 10 FLOAT32 A
195 Dnevnik: Napon motora Log: Motor Voltage 10 FLOAT32 V -
196 Dnevnik: Temperatura pretvarata  Log: Inverter Temperature 10 FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
temperature
197 LogPower Log: Motor Power 10 FLOAT32 -
198 Dnevnik: Napon na DC sabirnici Log: DCBus Voltage 10 FLOAT32 V
199 Dnevnik: Napon mreZe Log: Grid Voltage 10 FLOAT32 V
200 Broja¢ ukupnih gresaka Total Error Counter UINT16
201 - Brojac ukupnih alarma Total Alarm Counter UINT16
202 P02.9.01 Tpewka Bitfield 1 Error Bitfield 1 UINT32
203 P02.9.02 Trpewka Bitfield 2 Error Bitfield 2 UINT32
204 P02.9.05 AnapmHu Bitfield 1 Alarm Bitfield 1 UINT32 - -
205 P03.0.01 Stvarni pritisak Actual Pressure FLOAT32 Eg;li.s(i.aH-MernaJedlmca -
206 P03.0.02 Stvarni protok Actual Flow FLOAT32 P04.0.12 - Merma jedinica
[X+] protoka
207 P03.0.03 Stvarna temp. te¢nosti Actual Fluid Temperature FLOAT32 P04.0.13 - Mema jedinica
(X+] temperature
208 P03.0.04 Stvarni nivo Actual Level FLOAT32 PQ4.0.14-MernaJed|n|ca -
(X+] nivoa
209 P03.0.10 Efikasna traZena vrednost Effective Required Value FLOAT32 -
210 P03.0.20 Obavezna vrednost Required Value FLOAT32 -
211 P03.0.30 Status pumpe Pump Status ENUM
212 P03.1.01 Vreme ukljutivanja jedinice Unit Powered Time UINT32 s
213 P03.1.02 Vreme ada motora Motor Running Time UINT32 s -
214 P03.1.05 Brojac energije Energy Counter FLOAT3? Zggégi;eé"\"emajed'”'ca :
215 P03.2.01 Brzina motora Motor Speed UINT16  rpm
216 P03.2.02 Brzina motora % Motor Speed % FLOAT32 %
217 P03.2.05 Struja motora Motor Current FLOAT32 A -
218 P03.2.06 Snaga motora Motor Power FLOAT32 E’r(]):é(;JS-MernaJedlmca -
219 P03.2.07 Napon motora Motor Voltage FLOAT32 V
220 P03.2.08 Napon mreze Grid Voltage UINT16 V
221 P03.2.09 Napon na DC sabirnici DC Bus Voltage UINT16 V -
222 P03.2.20 Temperatura strujnog modula Power Module Temperature ~ FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica

temperature
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223 P03.2.21 Temperatura pretvaraca Inverter Temperature FLOAT32 P04.0.13 - Merna jedinica
temperature
224 P03.2.22 Ptcmotora Motor Ptc FLOAT32 -
225 P03.3.01 Status digitalnog I/0 Digital I/0 Status UINT16
226 P03.3.11 Vrednost analognog ulaza 1 Analog Input 1 Value FLOAT32 El(;Bz;ioz ~Tip analognog
22 P03.3.12 Vrednost analognog ulaza 2 Analog Input 2 Value FLOAT32 5&52';'212 ~Tip analognog
228 P03.3.13 Vrednost analognog ulaza 3 Analog Input 3 Value FLOAT32 P05.1.22 -Tip analognog
[X+] ulaza 3
229 P03.3.14 Vrednost analognog ulaza 4 Analog Input 4 Value FLOAT32 P05.1.32 -Tip analognog
[X+] ulaza 4
230 P03.3.20 Vrednostanalognog izlaza Analog Output Value FLOAT32 iF;(l)aSZ':'OZ ~Tip analognog
231 P03.4.02 Datum proizvodnje jedinice Unit Production Date UINT32
232 P03.4.05 Datum proizvodnje pogona Drive Production Date UINT32
233 - Tip pogona Drive type ENUM
234 P06.0.04 Mapa sistema vide pumpi Multipump Map UINT16
235 P06.0.05 Prioritet sistema viSe pumpi Multipump Priority UINT16
236 P03.4.13 Verzija firmvera kartice upravljanja  Control Card Firmware Version UINT32
237 P03.4.12 Verzija firmvera kartice napajanja_ Power Card Firmware Version  UINT32
238 P03.4.10 Verzija firmvera Hmi Hmi Firmware Version UINT32
239 P03.4.11 Verzija firmvera Hmi-Bt Hmi-Bt Firmware Version UINT32
240 P03.4.14 Verzija datoteke mapa Map File Version UINT32
241 P03.4.15 Verzija podrazumevane datoteke  Default File Version UINT32
242 P03.4.16 Verzija datoteke parametara Parameter File Version UINT32
243 P03.4.17 . . . .
X+] Verzija datoteke jezika Language File Version UINT32
244 P03.0.00 Mpouetoena craapha Senorless or Sensored ENUM
[X+] BpeAHOCT
245 P03.4.25 |OXParbEHEXMAPAYMIHe EstimationCapability ENUM
Kpuse
9.6 TABELA BACnet analognih vrednosti
Identifikator 1D Naziv param. Naziv BACnet ob;. Tip Dimenzija Min. Maks.
predmeta menija
0 Izaberite status
pumpe
UKLJUCENO/ISKLIUC
ENO. Odgovara radnji
na tasteru _ On/Off Set ENUM 0 1
UKLJUCENO/ISKLJUC
ENO.
0-VK.
1-1zk.
1 Komanda za
- ERRORRESTCMD ENUM 0 1
resetovanije greske
2 P04.0.01 Tipsistema System Type ENUM 0 2
3 P04.0.02  Kontrolni rezim Control Mode ENUM 0 7
4 P04.0.03  ReZim regulacije Regulation Mode ENUM 0 1
5 P04.0.05 Potetna vrednost Start Value UINT16 % 0 100
6 P04.0.06  Autom. pokretanje Auto Start ENUM 0 1
7 P04.0.07 E?Z?;lguracua min. Min Speed Configuration ENUM 0 1
8 P04.0.09 Izbor merne jedinice  Measuring Unit Selection ENUM 0 1
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i P04.0.11 M?T”a jedinica Pressure Measuring Unit ENUM 0 8
pritiska
10 P04.0.12 Mema jedinica Flow Measuring Unit ENUM 0 4
[X+] protoka
1 P04.0.13  Mema jedinica Temperature Measuring Unit ~ ENUM 0 2
[X+] temperature
12 [P)?jjO.M Merna jedinica nivoa  Level Measuring Unit ENUM 0 3
13 [P)?jjo'w Merna jedinica snage  Power Measuring Unit ENUM 0 3
14 PO4.0.16 Mernq'Jedlmca Energy Measuring Unit ENUM 0 5
[X+] energije
1 P04.0.17 Meraj.?dmlca . Specific Energy Meas. Unit ENUM 0 4
[X+] specifitne energije
16 P09.1.11  Maks. decimala Max Decimals UINT16 0 3
17 Po4.021 'Zorpostavliene o it 1 Selection ENUM 0 1
vrednosti 1
18 Po4.0.22 'Zoorpostavliene g intd Selection ENUM 0 2
vrednosti 2
19 P04.0.23  Izbor postavljene . :
X+] vrednosti 3 Setpoint 3 Selection ENUM 0 2
20 P04.0.24  Izbor postavljene . :
X+] vrednosti 4 Setpoint 4 Selection ENUM 0 2
21 . P04.2.31 - P04.2.32 -
P04.1.01  Post. vred. brz. 1 Speed Setpoint 1 UINT16  rpm Min. brzina Maks. brzina
22 : P04.2.31 - P04.2.32 -
P04.1.02  Post. vred. brz. 2 Speed Setpoint 2 UINT16  rpm Min. brzina Maks. brzina
23 P04.1.03 : P04.2.31 - P04.2.32 -
X+] Post. vred. brz. 3 Speed Setpoint 3 UINT16  rpm Min. brzina Maks. brzina
24 P04.1.04 : P04.2.31 - P04.2.32 -
X+] Post. vred. brz. 4 Speed Setpoint 4 UINT16  rpm Min. brzina Maks. brzina
25 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.11  Post. vred. prit. 1 Pressure Setpoint 1 FLOAT32  Mernajedinica Pritisak - nulta Pritisak - puni
pritiska vrednost opseg
26 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.12  Post. vred. prit. 2 Pressure Setpoint 2 FLOAT32  Mernajedinica Pritisak - nulta Pritisak - puni
pritiska vrednost opseg
27 P04.1 13 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
[X+j ’ Post. vred. prit. 3 Pressure Setpoint 3 FLOAT32  Mernajedinica Pritisak - nulta Pritisak - puni
pritiska vrednost opseg
28 P04 14 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
[X+j ’ Post. vred. prit. 4 Pressure Setpoint 4 FLOAT32  Mernajedinica Pritisak - nulta Pritisak - puni
pritiska vrednost opseg
29 P41 2] P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
[X+j ’ Post. vred. prot. 1 Flow Setpoint 1 FLOAT32  Mernajedinica Protok-nulta  Protok- puni
protoka vrednost opseg
30 P04 122 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
[X+j ’ Post. vred. prot. 2 Flow Setpoint 2 FLOAT32  Mernajedinica Protok-nulta  Protok- puni
protoka vrednost opseg
31 P04 123 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
[X+j ‘ Post. vred. prot. 3 Flow Setpoint 3 FLOAT32  Mema jedinica Protok-nulta  Protok- puni
protoka vrednost opseg
32 PO4.1.24 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
[X+j ’ Post. vred. prot. 4 Flow Setpoint 4 FLOAT32  Mernajedinica Protok-nulta  Protok- puni
protoka vrednost opseg
33 P41 31 P04.0.13 - P05.0.31- P05.0.32 -
[X+j ' Post. vred. temp. 1 Temp. Setpoint 1 FLOAT32  Mernajedinica Temperatura- Temperatura-
temperature  nulta vrednost puni opseg
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34 P04 1.3 P04.0.13 - P05.0.31- P05.0.32 -
[X+j ’ Post. vred. temp. 2 Temp. Setpoint 2 FLOAT32  Mema jedinica Temperatura- Temperatura -
temperature  nultavrednost puni opseg
35 P04 133 P04.0.13 - P05.0.31 - P05.0.32 -
[X+j ’ Post. vred. temp. 3 Temp. Setpoint 3 FLOAT32  Mema jedinica Temperatura- Temperatura -
temperature  nulta vrednost  puni opseg
36 PO4.1.34 P04.0.13 - P05.0.31- P05.0.32 -
[X+j ' Post. vred. temp. 4 Temp. Setpoint 4 FLOAT32  Mernajedinica Temperatura- Temperatura-
temperature  nulta vrednost  puni opseg
37 PO4.1 41 P04.0.14 - P05.0.41 - P05.0.42 -
[X+j ’ Post. vred. nivoa 1 Level Setpoint 1 FLOAT32  Mernajedinica Nivo - nulta Nivo - puni
nivoa vrednost opseg
38 P41 42 P04.0.14 - P05.0.41 - P05.0.42 -
[X+j ’ Post. vred. nivoa 2 Level Setpoint 2 FLOAT32  Mernajedinica Nivo- nulta Nivo - puni
nivoa vrednost opseg
39 P04 43 P04.0.14 - P05.0.41 - P05.0.42 -
[X+j ’ Post. vred. nivoa 3 Level Setpoint 3 FLOAT32  Mernajedinica Nivo - nulta Nivo - puni
nivoa vrednost opseg
40 P04 144 P04.0.14 - P05.0.41 - P05.0.42 -
[X+j ’ Post. vred. nivoa 4 Level Setpoint 4 FLOAT32  Mernajedinica Nivo - nulta Nivo - puni
nivoa vrednost opseg
iy PO4.1 51 P05.0.51 - P05.0.52 -
[X+j ’ Gener. post.vred. 1 Generic Setpoint 1 FLOAT32 Generitki - Generitki -
nulta vrednost  puni opseg
42 PO4.1 52 P05.0.51 - P05.0.52 -
[X+j ’ Gener. post.vred. 2 Generic Setpoint 2 FLOAT32 Generitki - Generitki -
nulta vrednost  puni opseg
43 PO4.153 P05.0.51 - P05.0.52 -
[X+j ’ Gener. post.vred. 3 Generic Setpoint 3 FLOAT32 Genericki - Genericki -
nulta vrednost  puni opseg
44 P04 154 P05.0.51 - P05.0.52 -
[X+j ‘ Gener. post.vred. 4 Generic Setpoint 4 FLOAT32 Generitki - Generitki -
nulta vrednost  puni opseg
45 P04.2.01  Opseg Window UINT16 % 1 100
46 P04.2.02 Histereza Hysteresis UINT16 % 1 100
47 o . P04.2.31 - P04.2.32 -
P04.2.06 Podizanje brzine Lift Speed UINT16  rpm Min. brzina Maks. brzina
48 po4.2.07 Kolitinalineamog o yi6 Amount UINTI6 % 0 200
podizanja
4 [F;?jjz'og Koli¢. kvadr. podiz. Quad. Lift Amount UINT16 % 0 999
50 P04.2.11  Rampa 1 Ramp 1 UINT16 s 1 250
51 P04.2.12  Rampa 2 Ramp 2 UINT16 s 1 250
52 P04.2.13  Rampa3 Ramp 3 UINT16 s 1 999
53 P04.2.14 Rampa4 Ramp 4 UINT16 s 1 999
o4 P04.2.15 M”.]' ubrzavanje Ramp Speed Min Acceleration  FLOAT32 s 0.1 25
brzine rampe
> P04.2.16 M”.]' usporavanje Ramp Speed Min Deceleration  FLOAT32 s 0.1 25
brzine rampe
56 P04.2.31  Min. brzina Min Speed UINT16  rpm 0 2000
57 P04.2.32  Maks. brzina Max Speed UINT16  rpm 2000 4100
58 P04.2.35 Vreme min. brzine Min Speed Time UINT16 s 0 100
> P04.3.00 Automatsko . Automatic Error Reset ENUM 0 1
resetovanije greske
60 Pritisak - minimalni P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.3.01 Pressure - Minimum Threshold  FLOAT32 ~ Merna jedinica Pritisak - nulta  Pritisak - puni
prag pritiska vrednost opseg
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61 P043.02  Protok- minimalni P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
. Flow - Minimum Threshold FLOAT32  Mernajedinica Protok-nulta  Protok- puni
[X+] prag
protoka vrednost opseg
62 P04.3.03 Temperatura- Temperature - Minimum P04.0.13- ~P05.031- P03.0.32-
o : FLOAT32  Mernajedinica Temperatura- Temperatura-
[X+] minimalni prag Thresho .
temperature  nulta vrednost  puni opseg
63 P04 3.04 P04.0.14 - P05.0.41 - P05.0.42 -
[X+j ’ Nivo - minimalni prag  Level - Minimum Threshold FLOAT32  Mernajedinica Nivo - nulta Nivo - puni
nivoa vrednost opseg
64 P04 3.05 P05.0.51- P05.0.52 -
[X+j ’ Genericki- min. prag  Generic - Min. Threshold FLOAT32 Genericki - Genericki -
nulta vrednost  puni opseg
65 Po43.10 Kasmienjeza Minimum Threshold Delay ~ UINT16 s 1 100
minimalni prag
66 Po43.11 Kenenjez Lack Of Water Delay UINT16 s 1 100
nedostatak vode
67 . P04.2.32 -
P04.4.01 Brzina probnograda  Test Run Speed UINT16  rpm 0 Maks. brzina
68 Poa.4.0p Stekvremena Test Run Timeout UINTI6  h 0 255
probnog rada
69 P04.4.03 Vreme probnograda  Test Run Time UINT16 s 0 180
70 P04.4.05 rKaOdma”da 2aprobni ret Run Command ENUM 0 1
Al P04.6.01  Funkcija punjenja cevi Pipe Filling Function ENUM 0 2
72 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.6.03  Prag punjenja cevi Pipe Filling Threshold FLOAT32  Memna jedinica Pritisak - nulta Pritisak - puni
pritiska vrednost opseg
73 P04.6.05 Vreme punjenja cevi  Pipe Filling Time UINT16 s 0 999
74 P04.6.06 Maks-pumpiza Max Pipe Filling Pumps UINT16 1 P06.0.02-
punjenje cevi Maks. jedinice
7 Vreme stabilno P04.6.05-
P04.6.10 ne stabiinog Pipe Filling Steady Time UINT16 s 1 Vreme
punjenja cevi L
punjenja cevi
76 P04.6.15 CK:\;fkbrz'”e PURIENS * pine Filling Speed Step UNT16 % 5 100
7 P05.0.00 Izvorstvqrne Actual Value Source ENUM 0 7
vrednosti
8 P05.0.01 Fogon-nula Actuator - Zero Value UNTI6  rpm 0 9999
vrednost
79 P05.0.02  Pogon-puniopseg  Actuator - Full Scale UINT16  rpm 0 9999
80 Pritisak - nulta PO4.0.11-
P05.0.11 Pressure - Zero Value FLOAT32  Mernajedinica -5 10
vrednost o
pritiska
81 P04.0.11 -
P05.0.12  Pritisak - puniopseg  Pressure - Full Scale FLOAT32  Mernajedinica 0 100
pritiska
82 P04.0.12 -
P05.0.21 Protok- nulta Flow - Zero Value FLOAT32  Mernajedinica 0 9999
[X+] vrednost
protoka
83 P05.0.22 P04.0.12 -
[X+j ’ Protok - puniopseg  Flow - Full Scale FLOAT32  Mernajedinica 0 9999
protoka
84 P04.0.13 -
P05.0.31  Temperatura - nulta Temperature - Zero Value FLOAT32  Mernajedinica -100 9999
[X+] vrednost
temperature
85 , P04.0.13 -
P05.0.32  Temperatura - puni Temperature - Full Scale FLOAT32  Mernajedinica -100 9999
[X+] opseg
temperature
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86 P05 0.41 P04.0.14 -
[X+j ‘ Nivo - nulta vrednost  Level - Zero Value FLOAT32  Mernajedinica -999 9999
nivoa
87 P05.0.42 P04.0.14 -
[X+j ‘ Nivo - puni opseg Level - Full Scale FLOAT32  Mernajedinica -999 9999
nivoa
68 POS.0.51 " Genericki - nulta Generic - Zero Value FLOAT32 1000 1000
[X+] vrednost
8 P05.0.52 " Genericki - puni Generic - Full Scale FLOAT32 1000 1000
[X+] opseg
70 P05.1.01 E‘l‘ar;';c?a analognog  pvolog Input 1 Function ENUM 0 7
91 P05.1.02 Tip analognog ulaza 1 Analog Input 1 Type ENUM 0 3
72 P05.1.11 E‘l‘ar‘Z';“zJa analognog  pvalog Input 2 Function ENUM 0 7
93 P05.1.12  Tip analognog ulaza2 Analog Input 2 Type ENUM 0 3
o4 P05.1.21 - Funkdja analognog Analog Input 3 Function ENUM 0 7
[X+] ulaza 3
% [P)?f]1 22 Tip analognog ulaza 3 Analog Input 3 Type ENUM 0 3
7 P05.1.31  Funkcija analognog Analog Input 4 Function ENUM 0 7
[X+] ulaza 4
77 [P)?ff 32 Tip analognog ulaza4  Analog Input 4 Type ENUM 0 3
78 [F;?_Ef 40 Kriva senzora Sensor Curve ENUM 0 1
99 P05.1.50  Tip analognog Analog Actuator Type ENUM 0 1
[X+] pogona
100 P05.2.03 Etljar;l;cga digitalnog Digital Input 3 Function ENUM 0 9
101 P05.2.04  Funkeija digitalnog . i1 oyt 4 Function ENUM 0 9
[X+] ulaza 4
102 P05.2.05  Funkdjadigitalnog 1. it 1nout 5 Function ENUM 0 9
[X+] ulaza 5
103 P05.3.01 iFZ‘l‘:Z';c”a analognog  -log Output Function ENUM 0 12
104 P05.3.02 Tipanalognogizlaza  Analog Output Type ENUM 0 3
105 P05.4.01 Funkcija releja 1 Relay 1 Function ENUM 0 7
106 P05.4.02  Funkcija releja 2 Relay 2 Function ENUM 0 7
107 P05.8.01 ?fset analognog ulaza. 1o Input 1 Offset FLOAT3? 100 100
108 POS802 | oo M0G0 pnsiog nput 1 Gain FLOAT32 0 15
109 P05.8.11 gfset analognog ulaza. 1o Input 2 Offset FLOAT32 100 100
1o P05.8.12 Egj;aznje analognog  » valog Input 2 Gain FLOAT32 0 15
i [Pffjw gfset analognog ulaza » 100 Input 3 Offset FLOAT32 100 100
12 P05.8.22 Pojacanje analognog Analog Input 3 Gain FLOAT32 0 1.5
[X+] ulaza 3
"3 [P)?_Ej&m gfset analognog ulaza Analog Input 4 Offset FLOAT32 -100 100
e P05.8.32 Pojacanje analognog Analog Input 4 Gain FLOAT32 0 1.5
[X+] ulaza 4
115 P06.0.01  Konfiguracija sistema  System Configuration ENUM 0 2
116 P06.0.02  Maks. jedinice Max Units UINT16 1
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1 P06.0.03 ﬁg:ﬁ;ﬁ sistemavise v ipump Address UINT16 1
118 Pritisak - vrednost P04.0.11 - P05.0.12 -
P06.1.11 ov Pressure - Inc. value FLOAT32  Mernajedinica 0 Pritisak - puni
pov- pritiska opseg
119 Pritisak - vrednost P04.0.11 - P05.0.12 -
P06.1.12 smani Pressure - Dec. value FLOAT32  Mernajedinica 0 Pritisak - puni
u pritiska opseg
120 PO6.1.21 P04.0.12 - P05.0.22 -
[X+j ’ Protok - vrednost pov.  Flow - Inc. value FLOAT32  Mernajedinica 0 Protok - puni
protoka opseg
121 P04.0.12 - P05.0.22 -
P06.1.22 Protok -vrednost Flow - Dec. value FLOAT32  Mema jedinica 0 Protok - puni
[X+] sman;.
protoka opseg
122 P06.1.31  Temperatura - PO4.0.13- P03.0.32-
Temperature - Inc. value FLOAT32  Mernajedinica 0 Temperatura -
[X+] vrednost pov. !
temperature puni opseg
123 P04.0.13 - P05.0.32 -
P06.1.32  Temperatura ) Temperature - Dec. value FLOAT32  Mernajedinica 0 Temperatura -
[X+] vrednost smanj. !
temperature puni opseg
124 PO6.1.41 P04.0.14 - P05.0.42 -
[X+j ‘ Nivo - vrednost pov.  Level - Inc. value FLOAT32  Mernajedinica 0 Nivo - puni
nivoa opseg
125 P06.1.42 P04.0.14 - P05.0.42 -
[X+j ‘ Nivo - vrednost smanj. Level - Dec. value FLOAT32  Mernajedinica 0 Nivo - puni
nivoa opseg
126 . P05.0.52 -
P06.1.51  Generitki - vrednost Generic - Inc. value FLOAT32 0 Genericki -
[X+] pov. .
puni opseg
127 s P05.0.52 -
P06.1.52 Generlckl -vrednost Generic - Dec. value FLOAT32 0 Genericki -
[X+] smanj. )
puni opseg
128 Brzina omogucavanja . P04.2.31 - P04.2.32 -
P06.1.61 sistema viSe pumpi Multipump Enable Speed UINTT6 — rpm Min. brzina Maks. brzina
129 P06.1.71 O.granlc.enjg. Synchronous Limit UINT16  rpm 0 3600
sinhronizacije
130 P06.1.72  Okvirsinhronizacije  Synchronous Window UINT16  rpm 0 P04'2'32._
Maks. brzina
131 po6.1.g7 ntenvalautomatskog e Suitchover Interval - UINTI6 0 250
prebacivanja
132 po7.001 Maks frelvendja o hing Frequensy  ENUM 0 5
prebacivanja
133 po7.002 Min-frelvencija Min Switching Frequency ENUM 0 5
prebacivanja
134 Centar preskakanja . P04.2.31- P04.2.32 -
P07.1.01 brzine Skip Speed Center UINT16  rpm Min. brzina Maks. brzina
135 071,02 \ooPOMPESKAENR gy Speed Range UNT16  rpm 0 300
136 P07.2.01 Funkeija grejanja Motor heating function ENUM 0 2
motora
137 P08.0.01  Funkcija kom. 1 Com 1 Function ENUM 0 3
138 P08.0.02  Funkcija kom. 2 Com 2 Function ENUM 0 2
139 P08.1.01 Adresa ModbusRTU  Modbus RTU Address UINT16 0 127
140 Brzina prenosa
P08.1.02 Modbus RTU Modbus RTU Baudrate ENUM 0 8
141 P08.1.08 Format ModbusRTU  Modbus RTU Format ENUM 0 3
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142 Mac adresa BACnet P08.2.05-
P08.2.01 MS/TP BACnet MS/TP Mac Address UINT16 - 0 Maks. mastera
BACnet MS/TP
143 Brzina prenosa
P08.2.02 BAChet MS/TP BACnet MS/TP Baudrate ENUM - 0 8
144 P08.2.03 Format BACnet MS/TP BACnet MS/TP Format ENUM - 0 3
145 08204 o 1ed BACTEL et sy Devie UNT32 - : 1194304
146 Maks. mastera P08.2.01 - Mac
P08.2.05 ' BACnet MS/TP Max Master UINTT16 - adresa BACnet 127
BACnet MS/TP MS/TP
147 - BACnet info okviri BACnet Info Frames UINT16 - 1 255
148 - BACnet reinicij. BACnet Reinit ENUM - 0 1
149 P08.3.01 Orrlovgucavanje. ) Enable Wllrelgss ENUM ) 0 1
beZitne komunikacije  Communication
150 P09.0.01 .
X+] Jezik Language ENUM - 0 28
11 P09.0.12 Vreme Time UINT32
[X+]
152 P09.0.11 Datum Date UINT32
[X+]
153 P09.1.01 Ekran ustede energije  Display Energy Saving ENUM - 0 1
154 Pog.1.02 Vreme ustede Energy Saving Time UINTT6 s 60 3600
energije
155 P09.1.10  Orijentacija ekrana Display Orientation ENUM - 0 1
156 Pog.3.01 hesclovanednevnika g o pocer ENUM - 0 1
greSaka
17 P09.3.02 Resetovanje brojaca Operating Time Couter Reset ~ ENUM - 0 1
vremena rada
158 P09.3.03 Resetovanje brojaca Motor Running Counter Reset  ENUM - 0 1
rada motora
159 P09.3.04 heselovanjebrofata e o o nter Reset ENUM - 0 1
energije
160 P9.305 \acemenatabritka .o pectore ENUM - 0 1
podesavanja
161 P09.3.06 Pustvanje uradje Commissioning Completed ENUM - 0 1
zavrseno
162 P09.3.07 heselovaneliste gy e pevice ListReset  ENUM - 0 1
povezanih uredaja
163 PO4.1.60 OgranICite cuvanie v o dint saving ENUM - 0 1
postavljene vrednosti
164 P01.6.01 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
[X+j ’ X0 Nputuncak Setpoint Zero Flow FLOAT32  Mernajedinica Pritisak - nulta Pritisak - puni
pritiska vrednost opseg
165 P04.2.00 BpcTaYpeabe nunm Regulation Type ENUM ) 0 1
[X+] KOHTpO/e
166 P05.3.02 - Tip
P05.8.44 Offset AO 1 Analog Output 1 Offset FLOAT32  analognog -100 100
izlaza
167 P05.8.45 GainAQ 1 Analog Output 1 Gain FLOAT32 - 0 1.5
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10 Odrzavanje

10.1 Mere predostroznosti

OPASNOST: Opasnost od elektri¢ne struje
e Pre pocetka rada, proverite da li je elektricno napajanje isklju¢eno i zakljuc¢ano, kako biste
izbegli nenamerno ponovno pokretanje jedinice, kontrolne table i pomo¢nog upravljackog

kruga.
e Nakon iskljucivanja sistema sa napajanja, sacekajte 2 minuta da se preostala struja isprazni.

UPOZORENUJE: Fizicke i termicke opasnosti

e Uvek nosite licnu zastitnu opremu.

e Uvek koristite odgovarajuce radne alate.

e Ako je motor ugraden u elektri¢nu pumpu, kod vrlo vruéih ili hladnih tecnosti obratite
paznju na rizik od povrede ljudi.

Pre pocetka rada:
e Pobrinite se da proditate i razumete sve bezbednosne instrukcije u odeljku Uvod i

Bezbednost.

e Dozvolite elektri¢noj pumpi i svim komponentama sistema da se ohlade pre nego sto ih
dodirnete.

e Uverite se da je jedinica izolovana od sistema i da je pritisak na nuli pre demontiranja
elektricne pumpe, uklanjanja ¢epova za punjenje i praznjenje ili odspajanja sistema
cevovoda.

Magnetno polje motora

Demontaza ili ugradnja rotora u kudiste motora stvara jako magnetno polje:

OPASNOST: Opasnost od magnetnih polja
@ Magnetno polje moze biti opasno za svakoga ko nosi pejsmejker ili bilo koji drugi medicinski

uredaj osetljiv na magnetna polja.

NAPOMENA:
Magnetno polje moze da privu¢e metalni otpad na povrsini rotora, ¢ime moze da se isti osteti.
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10.2 Zamena pogona HVX ili HVX+

10.2.1Zamena veli¢inaBi C.

Nousrwh =

arwd =

SPXM_MQ001_A ph

Motor

Pogon

Zavrtnji za pricvrséivanje
Zaptivac

Odstojnici

Iskljucite sve senzore povezane sa pogonom.

Uklonite pogon odvrtanjem zavrtnjeva Torx klju¢em.

Podmazite zaptivac alkoholom.

Proverite ispravnost poloZaja i celovitost odstojnika novog pogona.
Postavite novi pogon i zategnite zavrtnje.

Moment stezanja: 6 Nm (55 Ibf-in) + 15%.

Ponovo povezite sve senzore na pogon.
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10.2.2Zamena veli¢ine D

A ph

SPXM_M0002_A

Motor

Bocni zavrtnji za pri¢vridivanje
Pogon

Zavrtnji poklopca

Poklopac

Centralni zavrtanj za pri¢vricivanje
Zaptivac

Odstojnik

©NOo A WN =

Demontaza starog pogona

Iskljucite sve senzore povezane sa pogonom.

Uklonite poklopac.

Isklju¢ite fazne provodnike motora.

Zavrnite M6 muski o¢ni vijak na pogon.

Pricvrstite konopac dizalice za oc¢ni vijak.

Zatezanje konopca

Uklonite pogon odvrtanjem bo¢nih i centralnog zavrtnja Torx klju¢em, vodedi ra¢una da
centralni zavrtanj ne upadne u motor.

Polako podizite pogon, pazedi na mogudée nagle pomake tereta, i odvojite ga od motora.

Noukwh =

©
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Montaza novog pogona

a0 =

No

8.

9.

Proverite ispravnost poloZaja i celovitost odstojnika novog pogona.

Zavrnite M6 muski o¢ni vijak na pogon.

Pricvrstite konopac dizalice za oc¢ni vijak.

Polako podizite pogon, pazedi na moguée nagle pomake tereta.

Postavite novi pogon i zategnite zavrtnje.

Moment stezanja: 15 Nm (132 Ibf-in) = 15%.

Uklonite konopac dizalice i odvijte o¢ni vijak.

Ponovo povezite fazne provodnike sa motorom, vodedi ra¢una o originalnom redosledu
faza:

U = braon
V = plavo
W = crno.

Postavite poklopac i zategnite zavrtnje.
Moment stezanja: 3 Nm (27 Ibfin) + 15%.
Ponovo povezite sve senzore na pogon.

10.3 Dugi periodi neaktivnosti

1.

aArwWN

6.

Pritisnite taster UKLJUCENO/ISKLJUCENO na upravljackoj tabli ili otvorite obezbedeni
kontakt za ukljucivanje (ako se koristi).

Iskljucite napajanje.

Zatvorite usisne i ispusne ventile za ukljucivanje i iskljucivanje.

Pridrzavajte se uputstava u Skladistenje na stranici 9.

Pre pokretanja jedinice, proverite status veza elektri¢nih provodnika na jedinici i kontrolnoj
tabli i uverite se da su zavrtnji ispravno zategnuti.

Pokrenite jedinicu u skladu sa uputstvima u priru¢niku elektri¢cne pumpe.

10.4 Identifikacija rezervnih delova

Identifikujte rezervne delove sa Siframa proizvoda direktno na sajtu spark.xylem.com.
Kontaktirajte kompaniju ,Xylem” ili ovlas¢enog distributera za dodatne tehnic¢ke informacije.
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11 ReSavanje problema

11.1 Mere predostroznosti

UPOZORENUJE: Fizicke i termicke opasnosti

e Uvek nosite licnu zastitnu opremu.
e Uvek koristite odgovarajuce radne alate.
e U slucaju prekomerno vruéih ili hladnih te¢nosti, obratite paznju na rizik od povreda.

Pre pocetka rada:

e Pobrinite se da proditate i razumete sve bezbednosne instrukcije u odeljku Uvod i
Bezbednost.

e Dozvolite pumpi i svim komponentama sistema da se ohlade pre nego sto ih dodirnete.

e Uverite se da je jedinica izolovana od sistema i da je pritisak na nuli pre demontiranja
pumpe, uklanjanja ¢epova za punjenje i praznjenje ili odspajanja sistema cevovoda.

Radovi bez napona

OPASNOST: Opasnost od elektri¢ne struje

e Pre pocetka rada, proverite da li je elektri¢cno napajanje isklju¢eno i zakljuc¢ano, kako biste
izbegli nenamerno ponovno pokretanje jedinice, kontrolne table i pomoc¢nog upravljackog
kruga.

e Nakon iskljucivanja sistema sa napajanja, sacekajte 2 minuta da se preostala struja isprazni.

Magnetno polje motora

Demontaza ili ugradnja rotora u kuéiste motora stvara jako magnetno polje:

OPASNOST: Opasnost od magnetnih polja
m Magnetno polje moze biti opasno za svakoga ko nosi pejsmejker ili bilo koji drugi medicinski

uredaj osetljiv na magnetna polja.

NAPOMENA:
Magnetno polje moze da privu¢e metalni otpad na povrsini rotora, ¢ime moze da se isti osteti.

Lokacije izloZene jonizujuéim zracenjima

UPOZORENJE: Opasnost od jonizujuc¢eg zracenja

Ako je jedinica bila izlozena jonizuju¢im zracenjima, provedite potrebne bezbednosne mere za
zastitu ljudi. Ako jedinica treba da se otpremi, obavestite prevoznika i primaoca u skladu s tim,
kako bi se uspostavile odgovaraju¢e bezbednosne mere.
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11.2 Lista alarma

Sifra Naziv Opis
A05 Nowa koHdurypaumja  |Postoji neslaganie u konfiguracijskim datotekama ili se datoteke nisu ispravno ucitale.
[aToTeKa Iskljucite, sacekajte 1 minut, ukljucite.
A08 Frekvencija prebacivanja je smanjena zbog visoke temperature okoline.
Smanjenje snage je aktivno |OCistite jedinicu, proverite ventilator jedinice i stanje okoline.
A11 Vrednost analognog ulaza je preniska ili previsoka.
Alarm analognog ulaza 1 |Proverite da li je uredaj povezan na analogni ulaz ili konfiguracija analognog ulaza ispravna.
AT2 Vrednost analognog ulaza je preniska ili previsoka.
Alarm analognog ulaza2  |Proverite da li je uredaj povezan na analogni ulaz ili konfiguracija analognog ulaza ispravna.
AT3 Vrednost analognog ulaza je preniska ili previsoka.
Alarm analognog ulaza 3 |Proverite da li je uredaj povezan na analogni ulaz ili konfiguracija analognog ulaza ispravna.
A4 Vrednost analognog ulaza je preniska ili previsoka.
Alarm analognog ulaza4  |Proverite da li je uredaj povezan na analogni ulaz ili konfiguracija analognog ulaza ispravna.
A15 Alarm senzora
protoka/temperature Ugradeni senzor protoka/temperature je u kvaru.
A16 Eksterni alarm je aktiviran.
Eksterni alarm DI Proverite kontakt eksternog uredaja.
A7 Interna komunikacija je Postoji problem sa komunikacijom izmedu plo¢a pogona.
izgubljena Iskljucite, sacekajte 1 minut, ukljucite.
A18 Komun. sist. vise pumpi Jedinica je postavljena na sistem vise pumpi, ali nema drugih jedinica koje komuniciraju.
izgubljena Proverite vezu sistema viSe pumpi i konfiguraciju komunikacionog porta.
A19 Konflikt adresa sistema vise |Postoje druge jedinice u sistemu viSe pumpi sa istom adresom sistema vie pumpi.
pumpi Proverite da li svaka jedinica ima jedinstvenu adresu sistema vise pumpi.
A20 Nekompatibilnost sistema |Jedinica povezana sa sistemom vise pumpi ima nekompatibilne funkcije ili drugaciji protokol.
vie pumpi Ne koristite nekompatibilnu funkciju ili aZurirajte sve jedinice na istu verziju firmvera.
A21 KnoHuparbe Huje ycneno [Heycnex KnoHuparba
A23 Pogresna konfigur. Nijedan analogni ulaz nije postavljen na izmereni iznos kontrolnog rezima.
analognog ulaza Proverite ispravnost konfiguracije parametara u meniju M05.
A24 Pogresna konfigur. postav. |Nijedna izabrana postavljena vrednost ne odgovara izmerenom iznosu kontrolnog reZima.
vredn. Proverite ispravnost konfiguracije parametara u meniju M04, M05.
A28
Fieldbus komunikacijaje  |Komunikacija sa udaljenim fieldbus uredajem je izgubljena.
izgubljena Proverite status udaljenog uredaja i ispravnost konfiguracije parametara fieldbus komunikacije.
A29 Pritisak punjenja funkcije punjenja cevi nije postignut u okviru viemena punjenja cevi.
Alarm punjenja cevi Proverite integritet sistema i parametre punjenja cevi.
A35 HMI komunikacija je Postoji problem u internoj komunikaciji izmedu ploce korisnickog interfejsa i kontrolne table.
izgubljena Iskljucite, sacekajte 1 minut, ukljucite.
A36 BTLE komunikacija je Postoji problem u internoj komunikaciji izmedu ploce korisnickog interfejsa i beZi¢nog interfejsa.
izgubljena Iskljucite, sacekajte 1 minut, ukljucite.
A50 Henoayanapare XMW nnoya 1 KOHTPOIHA KapTuLa CaAprKe pasimynTe peeusmje MCTUX KOHOUrypaLMoHUX
DEBMSMje AaToTekKa AaToTeKa.
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11.3 Lista gresaka

Greska konfiguracije hardvera

Sifra Naziv Opis
E01 Ogranicenje brzine Brzina motora je izvan oekivanog opsega.
prekoraceno Iskljucite, sacekajte 1 minut, ukljucite.
E02 Prekomerna struja Struja koju povlaci motor je iznad ogranicenja.
E03 Podnapon Napon je ispod minimalnog ogranicenja.
E04 Rotor je blokiran i ne moze da se okrece.
Proverite da li u mokrim delovima pumpe ima prljavstine ili drugog materijala koji moze dovesti do
Blokiran rotor blokiranja rotora.
E05 Memorija podataka je Postoji deo memorije koji je pogresno iniciran ili ne radi.
odtecena Iskljucite, sacekajte 1 minut, ukljucite.
E06 Gubitak ulazne faze Jedna ili vise faza nedostaje.
E07 Temperatura motora je izvan bezbednih ogranicenja.
Pregrejavanje motora Ocistite jedinicu, proverite ventilator jedinice i stanje okoline.
E08 Unutrasnja temperatura pogona je izvan bezbednih ogranicenja.
Pregrejavanije pretvaraca Ocistite jedinicu, proverite ventilator jedinice i stanje okoline.
E09 Motor iskljucen Veza jedne ili viSe faza motora (izmedu pogona i motora) je prekinuta.
E10 Pogon nije detektovao vodu unutar pumpe.
Rad na suvo Proverite da li pumpa radi sa vodom, primenite postupak odzracivanja.
E11 Vrednost analognog ulaza je preniska ili previsoka.
Greska senzora 1 Proverite da li je uredaj povezan na analogni ulaz ili konfiguracija analognog ulaza ispravna.
F12 Vrednost analognog ulaza je preniska ili previsoka.
Greska senzora 2 Proverite da i je uredaj povezan na analogni ulaz ili konfiguracija analognog ulaza ispravna.
13 Vrednost analognog ulaza je preniska ili previsoka.
Greska senzora 3 Proverite da li je uredaj povezan na analogni ulaz ili konfiguracija analognog ulaza ispravna.
E4 Vrednost analognog ulaza je preniska ili previsoka.
Greska senzora 4 Proverite da i je uredaj povezan na analogni ulaz ili konfiguracija analognog ulaza ispravna.
E15 Greska senzora
protoka/temperature Ugradeni senzor protoka/temperature je u kvaru.
E16 Eksterna greska je aktivirana.
Eksterna greska DI Proverite kontakt eksternog uredaja.
E17 Interna komunikacija je Postoji problem sa komunikacijom izmedu plo¢a pogona.
izgubljena Iskljucite, sacekajte 1 minut, ukljucite.
E21 Digitalni ulaz LOW je otvoren.
Nedostatak vode (LOW) Proverite status uredaja za nedostatak vode, ako se ne koristi, drZati petlju izmedu terminala LOW.
E22 Postavljeni minimalni prag nije dostignut unutar ka3njenja za minimalni prag.
Minimalni prag Proverite da li pumpa ima vode. Proverite ispravnost podeSavanja parametara minimalnog praga.
E23 Pogresna konfigur. Nijedan analogni ulaz nije postavljen na izmereni iznos kontrolnog rezima. Proverite ispravnost
analognog ulaza konfiguracije parametara u meniju M05.
E25 Greska napaj. kartice
upravljanja Postoji problem u napajanju izmedu ploce za napajanje i kontrolne table.
E26 Parametri konfiguracije motornog pogona nisu ispravni.

Iskljucite, sacekajte 1 minut, ukljucite. Kontaktirajte servisnu mrezu kompanije Xylem.
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Sifra Naziv Opis
E27 Curenje struje ka uzemljenju |zolacija motora prema uzemljenju je kompromitovana.
E29 Pritisak punjenja funkcije punjenja cevi nije postignut u okviru vremena punjenja cevi.
GreSka punjenja cevi Proverite integritet sistema i parametre punjenja cevi.
E30 Motor je preopterecen.
Preopterecenje Proverite karakteristike pumpne te¢nosti.
E31 Vrednost analognog ulaza je preniska ili previsoka.
Eksterna greska reference 1 Proverite da li je uredaj povezan na analogni ulaz ili konfiguracija analognog ulaza ispravna.
E32 : o
3 Vrednost analognog ulaza je preniska ili previsoka.
Eksterna greska reference 2 Proverite da |i je uredaj povezan na analogni ulaz ili konfiguracija analognog ulaza ispravna.
E . S
33 Vrednost analognog ulaza je preniska ili previsoka.
Eksterna greska reference 3 Proverite da |i je uredaj povezan na analogni ulaz ili konfiguracija analognog ulaza ispravna.
E34 . o
Vrednost analognog ulaza je preniska ili previsoka.
Eksterna greska reference 4 Proverite da li je uredaj povezan na analogni ulaz ili konfiguracija analognog ulaza ispravna.
E36 Podnapon u mreZi Napon napajanja je ispod minimalno prihvatljivog ogranicenja.
E43 Napon na DC sabirnici je iznad maksimalnog ogranicenja.
Proverite da nema drugih pumpi koje stvaraju protok kroz pumpu koji moZe dovesti do ponovne proizvodnje
Prenapon energije.
Ed6 . . —
Prenapon u mreZi Napon napajanja je iznad minimalno prihvatljivog ogranicenja.
E50 Henoayaapatbe
KoHdUrypaumoHux gatoteka [Moctoju HeycknaheHocT amehy KoHduUrypaumoHmx gatoteka XMU naoye u KOHTPOTHE KapTuULE.
E51 MoroH je pe3epBHU A0 XMW nno4a M KOHTPOJTHA KapTuLLa HE CapiKe KOHDUrypaLMOHe AaTOTeKe.
E52 KoHTpo/iHa KapTuua je KOHTpO/IHa KapTuLa je pe3epBHM Aeo 6e3 KOHOUIYpaLMoHMX aaToTeka. KopucTute napamerap
pe3epBHY Aeo N09.3.10 ga HagorpaauUTe KOHTPONHY KapTMLY Ca AaTOTeKama yK/byyeHnum y XMW naody.
E60 HekomnaTtubunHoct MocToju HekomnaTbUAHOCT M3Mehy NPOTOKO/A BULLE MyMNN U3MeRY jeanHNMLa, yCKNaauTe
NPOTOKOAA Ca BUWE NYyMNW  |jeAUHMLE Ca UCTOM Bep3ujom upmBepa.
E61 Xupposap Kc nosesaH Ha Kc- (Xuaposap Kc u Xugposap Ke-MN1YC He mory 6UTM noBesaHu 3ajeaHo. ABa MOAeNa Kopucre
nnyc pasanyMTe NPOTOKO/IE Ca BULLE NYMNN.
E65 HepocTajy xugpaynnyxe XvapaynnyHe KpuBe HefocTajy uawm cy owTteheHe. [leakTuupajTe cBe GYHKLMje Koje 3axTeBajy
Kpuse XMApay/ndHe KpuBe, Kao Wro je [lenta nputncak 6e3 censopa'.
122 EXM - Dodatna uputstva za instalaciju, rad i programiranje



sr - Prevod originalnog uputstva

12 Specifikacije

12.1 Radno okruzenje

Podaci Opis
Atmosfera Neagresivna i neeksplozivna
Temperatura -20 do 50°C(-4 do 122°F).

Relativna vlaznost vazduha

< 95% bez kondenzacije

Apsolutna vlaznost vazduha

< 30 g/kg (suvi vazduh)

Nadmorska visina (iznad nivoa mora)

o Do 1000 m (3280 ft): optimalni uslovi.

o 0d 1000 do 2000 m (3280 - 6562 ft): moze doci do aktiviranja ugradene automatske
termicke zastite

e Iznad 2000 m (6562 ft) kontaktirajte kompaniju ,Xylem" ili ovlas¢enog distributera.

12.2 Tehni¢ke karakteristike

Pogledaijte i ploCicu sa podacima

o montazi EXM motora u odeljku Plocice sa podacima.

Podaci

Opis

Napon i frekvencija napajanja

U zavisnosti od modela:
e 200V,..,240V50/60 Hz, ili
e 380V,...,480V50/60Hz

Dozvoljena tolerancija za napon napajanja  |£10%
Struja curenja (EN 61800-5-1) < 3.5 mA(naizmeni¢na struja, AC)
Stepen zastite, tip kudista. [P 55, vrsta NEMA kucista 4

Klasa efikasnosti (IEC 61800-9-2)

o |ES2 za kompletnu PDS jedinicu (pogonski sistem)
o |E5za motor

El. karakteristike

Nominalna snaga|Vrsta motora Raspon brzine rotacije, |Maksimalna. ulazna struja, A
motora, kW (hp) |\ NEMA min’ 200V,.., 240V [380V, ..., 480V
(EXM..../3......) |(EXM..../4......)
1.5(2.0) EXM...... 1.015B.4..|[EXM....... 1..0208..4..{1500 ... 2000 57-49 40-3.8
2.2(3.0) EXM....... 1.022B.4..|EXM....... 1..0208..4.. 719-6.7 50-4.6
3.0(4.0) EXM....... 1.030C.4..|[EXM....... 1..040C.4.. 11.0-9.8 79-7.0
4.0(5.5) EXM...... 1.040C.4.. |[EXM....... 1..055C..4.. 14.0-12.3 9.2-85
5.5(7.5) EXM....... 1.055C.4..|[EXM....... 1.075C.4.. 21.6-20.4 11.2-10.2
EXM...... 1..055D..4..|EXM....... 1..075D..4.. 20.5-18.8 15.3-13.6
7.5(10) EXM...... 1.075D..4..|EXM....... /..100D..4.. 27.5-24.8 18.7-17.4
11(15) EXM....... [.110D..4..|EXM........ 1..150D..4.. 39.0-345 245-22.8
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Nominalna snaga|Vrsta motora Raspon brzine rotacije, |Maksimalna. ulazna struja, A
motora, kW (hp) [jec NEMA min’ 200V, .., 240V [380V, ..., 480V
(EXM..../3......) |(EXM..../4......)
3.0(4.0) EXM...... 1..030B..2..|[EXM....... 1..0408..2..{3000 ... 4000 10.7-8.9* 6.7-5.3
4.0(5.5) EXM....... 1..040B..2..|[EXM....... /..0558..2.. - 1.7-6.6
5.5(7.5) EXM....... /..055B..2..|[EXM....... 1.0758..2.. - 10.2-8.7
EXM...... 1.055C..2..|[EXM....... 1.075C..2.. 18.9-16.2 11.4-11.0
7.5(10) EXM....... 1.075C.2..|[EXM....... 1..100C..2.. - 14.4-12.5
11(15) EXM...... 1.110C..2..|[EXM....... 1.150C..2.. . 20.3-16.5
EXM...... 1.110D..2..|[EXM....... 1.150D..2.. 38.4-34.1 245-22.8
15(20) EXM....... 1..150D..2..|[EXM....... 1..200D..2.. 50.0-44.1* 30.2-27.1
18.5(25) EXM...... 1..185D..2..|[EXM....... 1.250D..2.. . 33.5-28.6
22 (30) EXM....... 1.220D..2..|EXM....... 1.300D..2.. - 38.9-324

*3600...4000 min™

12.3 Elektromagnetna kompatibilnost (EMC)

e HVXiHVX+ upravljadi su u skladu sa zahtevima za THDi prema IEC 61000-3-12 standardu.
Uskladenost vazi samo ako je Ssc (snaga kratkog spoja) na mestu prikljucenja sistema na
javnu mrezu jednaka ili veéa od vrednosti prikazanih u tabeli:

Motor Ssc, KVA
EXM.../3...B., EXM.../4...B.. 2300
EXM.../3...C.,EXM.../[4...C.. 4600
EXM.../3...D., EXM.../4...D.. 9200

Uverite se da je uredaj povezan na mrezu cija Ssc zadovoljava minimalne vrednosti: ako ste
u nedoumici, konsultujte svog mreznog operatera.

e Spoljni harmonijski filter moze omoguditi instalaciju u mrezama sa niskim Ssc i obezbediti
uskladenost, ¢ak i za pojedinac¢ne harmonike i PWHC.

e U IT sistemima (neutralni izolovani od zemlje) moze biti neophodno koristiti W verziju (bez
EMI filtera) hydrovar X i X+, pogodnu za kategoriju C4. Takode pogledajte Elektri¢na vezae.

Za motore serije EXM, pogledajte tacke 6 i 9 u lzjava o uskladenosti.

12.4 Uskladenost za karakteristike radio frekvencije

EU/EEA/GB
Karakteristike Opis
Tehnologija Bezi¢na tehnologija Bluetooth® Low Energy 5.2
Opseg 2.4 GHz ISM
RF <4.5mW(6.5dBm)
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U.S.A.

Kanada

HVX FCC ID: 2AYCGXSI02
HVX+ FCC ID: 2AYCGXSIO03

Pogon sa promenljivom brzinom je u skladu sa Delom 15 FCC pravila (FCC 15.247).

Rad je podloZan sledec¢im dvaju uslova:

1. Ovaj uredaj ne sme prouzrokovati Stetne smetnje.

2. Ovaj uredaj mora da prihvati sve primljene smetnje, uklju¢ujuéi smetnje koje mogu
prouzrokovati nezeljeni rad.

Pogon sa promenljivom brzinom se smatra mobilnim uredajem i u skladu je sa bezbednosnim
zahtevima za izlaganje radiofrekventnim talasima u skladu sa FCC pravilom, delom 2.1093 i
KDB 447498 D01, kao §to je pokazano u analizi izloZenosti radiofrekventnom uticaju.
Instalateri moraju da obezbede da (i) ovaj uredaj se ne postavlja niti koristi zajedno sa drugim
antenama ili predajnicima osim u skladu sa procedurama FCC proizvoda za vise predajnika, (ii)
tokom normalne upotrebe uvek postoji minimalna udaljenost od najmanje 20 cm.

Ova oprema je testirana i utvrdeno je da je u skladu sa ograni¢enjima za digitalne uredaje
klase A, u skladu sa Delom 15 FCC pravila. Ova ograni¢enja su namenjena da pruze razumnu
zastitu od Stetnih smetnji kada oprema radi u komercijalnom okruzenju.

Ova oprema generiSe, koristi i moze zraciti radiofrekventnu energiju i, ako nije instalirana i
koris¢ena u skladu sa uputstvom za upotrebu, moZe prouzrokovati stetne smetnje radio
komunikacijama. Rad ove opreme u stambenom podrudju ¢e verovatno prouzrokovati Stetne
smetnje, u tom slucaju, korisnik ¢e morati da ispravi smetnje o svom trosku

Neovlaséene popravke, promene ili modifikacije mogu dovesti do trajnog o$teéenja opreme i
ponistiti garanciju i ovlaséenje da rukujete ovim uredajem prema Delu 15 FCC pravila.

HVX ISED IC: 26881-XS102
HVX+ ISED IC: 26881-XSI03

Pogon sa promenljivom brzinom je u skladu sa standardom RSS-247

Rad je podloZan sledec¢im dvaju uslova:

1. Ovaj uredaj ne sme prouzrokovati Stetne smetnje.

2. Ovaj uredaj mora da prihvati sve primljene smetnje, ukljucujuéi smetnje koje mogu
prouzrokovati nezeljeni rad.

Pogon sa promenljivom brzinom se smatra mobilnim uredajem i u skladu je sa bezbednosnim
zahtevima za izlaganje radiofrekventnim talasima u skladu sa RSS-102, verzija 5.

Instalateri moraju osigurati da tokom normalne upotrebe uvek postoji minimalno rastojanje od
najmanje 20 cm.

Ovaj uredaj je u skladu sa RSS zahtevima ISED-a za radio proizvode izuzetih od licenciranja.

Promene ili modifikacije na ovoj jedinici, koje nije izri¢ito odobrila strana odgovorna za
usaglasenost, mogu ponistiti ovlaséenje korisnika za rukovanje opremom.

Australija i Novi Zeland

HVX : u skladu sa ACMA standardima
HVX+ : u skladu sa ACMA standardima

Spisak moze biti azuriran.
Za informacije o zemljama u kojima je proizvod odobren za prodaju i upotrebu, kao i o
njegovim verzijama, obratite se kompaniji Xylem ili Ovlaséenom distributeru.
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12.5 Ostale usaglasenosti i odobrenja

EU/EEA/GB

Motor EXM
CE i UKCA oznake (videti Izjava o uskladenosti)

US.A.
Motor EXM: cURus (broj datoteke E488280)

Australija i Novi Zeland

HVX : RCM
HVX+ :RCM
Bacnet
HVX : BTL sertifikacija
HVX+ : BTL sertifikacija

12.6 Karakteristike ulaza i izlaza

Karakteristike Opis
Komunikacioni portovi 2, RS-485
Digitalni ulazi 3za hydrovar X, 5 za hydrovar X+:

o Plutajuci/NPN kontakt, otvoreni razvodnik/odvod otvoren, na GND
o Unutra3nja polarizacija +24 VDC, struja ograni¢ena na maks. 6 mA.
o Zastitaod-0.5VDCdo +30VDC, maks. 15 mA.

Analogni ulazi 2 za hydrovar X, 4 za hydrovar X+:
o Konfigurabilan kao struja od 0-20 mAili napon od 0-10V
o Signal od 24V za napajanje senzora sa ograni¢enjem struje od 60 mA

Analogni izlaz Konfigurabilan kao strujni signal od 0-20 mA ili naponski signal od 0-10V

Relej 1 o SaNCiNQ izmenljivim kontaktom:
o D0250V0.25A(naizmenicna struja, opsta upotreba) ili 30V 2 A(jednosmerna struja,
otporno opterecenje).

Relej2 e SaNCiNQ izmenljivim kontaktom:
o Do 30V0.25A(naizmeni¢na struja, opsta upotreba) ili 30V 2 A(jednosmerna struja,
otporno opterecenje).

12.7 Litijumska baterija

Motor EXM sa pogonom HVX+ sadrzi litijumsku bateriju koja je u skladu sa medunarodnim
propisima za kopneni, pomorski i vazdusni transport.

12.8 Magnetna polja

Motor EXM sadrzi stalne magnete. Sa netaknutim proizvodom, vrednost magnetnog polja je u
okviru ogranicenja IATA-e za vazdusni transport.
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12.9 Zvucni pritisak (EN 60034-9, CLC/TS 60034-25)

Zvuéna snaga izmerena u slobodnom polju na udaljenosti od jednog metra od jedinice, sa
radom bez opterecenja prema ISO 9614-2 i ponovnim izracunavanjem zvuénog pritiska prema

ISO 11203.
Dimenzije HVX ili HVX+ Nominalna snaga, kW (hp) Brzina rotacije, min-1 Zvuni pritisak, dB(A) = 2
pogona.
B 1.5(2),2.2(3.0) 1500 48
1800 48
2000 50
3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 3000 61
3600 64
4000 70
C 3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 1500 48
1800 53
2000 55
5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 3000 65
3600 71
4000 78
D 5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 1500 49
1800 52
2000 54
11(15), 15(20), 18.5(25), 22 {3000 64
(30) 3600 68
4000 75
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13 Odlaganje

13.1 Mere predostroznosti

UPOZORENUJE: Rizik po Zivotnu sredinu

e Jedinica mora biti odloZzena preko odobrenih kompanija specijalizovanih za identifikaciju
razli¢itih vrsta materijala: ¢elik, bakar, plastika, litijum, ferit itd.

e Zabranjeno je odlaganje maziva i drugih opasnih supstanci u Zivotnoj sredini.

Za odlaganje proizvoda, pridrzavajte se lokalnih propisa koji su na snazi.
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14 lIzjava o uskladenosti

Pogledajte izjavu o posebnoj oznaci koja se nalazi na proizvodu.

q

Izjava o uskladenosti EU (br. 75)

1.

w

0 o N

RED - Radio oprema: EXM... (pogledajte nalepnicu na poslednjoj stranici priru¢nika ,Safety

and Other Information”- Bezbednost i druge informacije)

RoHS - Jedinstvena identifikacija EEE: EXM

Naziv i adresa proizvodaca:

Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

Italija

Ova izjava o uskladenosti izdana je pod isklju¢ivom odgovornoscu proizvodaca.

Predmet izjave: sinhroni reluktantni motor sa stalnim magnetom (PMaSynRM), opremljen

integrisanim pogonom varijabilne brzine - serija HVX - sa beZi¢nim funkcijama.

Predmet deklaracije prethodno opisan u skladu je sa odgovaraju¢im zakonodavstvom Unije

za uskladivanje:

e Direktiva 2014/53/EU od 16. aprila 2014. i naknadne izmene (radio oprema).

e Direktiva 2011/65/EU od 8. juna 2011. godine i naknadne izmene, uklju¢ujudi Direktivu
(EU) 2015/863 (ogranicenje upotrebe odredenih opasnih materija u elektri¢noj i
elektronskoj opremi).

Upudivanje na odgovarajuée uskladene standard u upotrebi ili upudivanje na druge

tehnicke specifikacije, u odnosu na koje se uskladenost izjavljuje:

e EN 60034-1:2010, EN 60034-5:2001+A1:2007, EN IEC 60034-5:2020, EN 60034-6:1993,
EN 60034-9:2005+A1:2007, EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021, EN 62311:2008,
EN IEC 62311:2020, EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018,

EN 61000-3-3:2013+A1:2019 +A2:2021, ETSI EN 300 328 vV2.2.2 (2019-07)

e ENIEC 63000:2018.

Ovlaséeno telo: - - -

RED - Sva dodatna oprema/komponente/softver: - - -

Dodatne informacije:

EMC  EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018

- Emisija: Kategorija 2 (C2) u standardnoj verziji, kategorija 4 (C4) u W verziji za IT
sisteme.
- Imunost: proizvod prikladan za drugo okruzenje (npr. industrijska podrucja).

EN 61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021

Ovaj proizvod se moze klasifikovati kao ,profesionalna oprema sa nominalnom
snagom vec¢om od 1 kW". U slucaju prikljudivanja na javnu elektri¢nu mrezu,
instalater se mora osloniti na vazeée tehnicke standarde.

EN 61000-3-12:2011+A1:2024
Videti uslove za instalaciju u 12.2.

RoHS  Prilog Ill - Primene izuzete od ogranicenja: olovo kao vezivni element u legurama
Celika, aluminijuma i bakra [6(a), 6(b), 6(c)], kod lemova i u elektricnim/elektronskim
komponentama [7(a), 7(c)-I].

Eko-dizajn 2009/125/EK i naknadne izmene.
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Motor serije EXM ukljuéuje integrisani pogon promenljive brzine, a energetske
performanse ova dva nije mogucde testirati nezavisno jedan od drugog (Regulativa
(EU) 201971781, ¢lan 2(2)(b), (3)a)). Prikazana oznaka (IE...-IES...) je ona koju
zahteva tehnicki standard IEC 61800-9-2.

Potpisao za i u ime:
Xylem Service ltalia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 27/05/2025 ‘
Alessio Vendraminelli g W
Generalni Direktor o

rev.00

Xylem je zastitni znak kompanije Xylem Inc. ili neke od njenih podruznica.

Hydrovar je zastitni znak kompanije Xylem Inc. ili neke od njenih podruznica.

Verbalni znak i logotipi Bluetooth® su registrovani zastitni znakovi u vlasnistvu kompanije
Bluetooth SIG, Inc. i svaka upotreba takvih znakova od strane kompanije Xylem Service ltalia
S.r.l. je dodeljena u okviru licence.

Apple, Apple Logo, App Store i iPhone su zastitni znakovi kompanije Apple Inc.

|OS® je registrovani zastitni znak kompanije Cisco Systems, Inc. i/ili njenih podruznica u
Sjedinjenim Americkim Drzavama i nekim drugim zemljama, a koristi ga pod licencom
kompanije Apple Inc.

Google Play, logotip Google Play i Android su zastitni znakovi kompanije Google LLC.

Svi ostali zastitni znakovi ili registrovani zastitni znakovi su vlasnistvo odgovarajudih vlasnika.
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15 Garancija

Za informacije o garanciji pogledajte komercijalnu dokumentaciju.
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1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyse, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Xylem Service Italia S.r.l.

xyle m Via Vittorio Lombardi 14

Let's Solve Water 36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com
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