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1 Introducere si masuri de protectie a
muncii
1.1 Introducere

Scopul acestui manual

Acest manual completeaza si nu inlocuieste manualele furnizate impreuna cu produsul. Ofera
informatii privind modul corect de efectuare a operatiunilor de:

e Instalarea

e Utilizare

e Programarea.

Nomenclatura utilizatd in document

e hydrovar X:  Motor EXM cu mecanism de actionare HVX
e hydrovar X+: Motor EXM cu mecanism de actionare HVX+

Instructiuni suplimentare

Instructiunile si avertizarile din acest manual se refera la unitatea standard, conform descrierii
din documentatia de vanzare. Este posibil ca pompele de versiune speciala sa fie furnizate cu
manuale de instructiuni suplimentare. Pentru situatiile care nu sunt luate in considerare in acest
manual sau in documentatia comerciald, contactati Xylem sau distribuitorul autorizat.

1.2 Niveluri de pericol si simboluri privind siguranta

Tnainte de a utiliza unitatea, utilizatorul trebuie sa citeasca, sa inteleaga si sd respecte
avertismentele privind pericolul, pentru a evita urmatoarele riscuri:

e Pericolele de vatamare corporala si privind sanatatea

e Deteriorarea produsului

e Functionarea defectuoasa a unitatii.

Niveluri de pericol

Nivel de pericol Indicatie

PERICOL: Desemneaza o situatie periculoasd care, dacd nu este evitatd,
conduce la vdtamari corporale grave sau chiar la deces.

AVERTIZARE: Desemneazd o situatie periculoasd care, dacd nu este evitatd, poate
conduce la vatamari corporale grave sau chiar la deces.

PRECAUTIE: Desemneazd o situatie periculoasd care, dacd nu este evitatd, poate
conduce la vatamari corporale minore sau medii.

NOTA: Desemneazd o situatie care, dacd nu este evitatd, poate conduce la
pagube materiale, dar nu la vatamari corporale.
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Simboluri suplimentare

Simbol Descriere

Pericol de electrocutare

Pericol suprafete fierhinti

Pericol de atmosfera exploziva

AN

Pericol de radiatii ionizante

»

Pericol privind cdmpurile magnetice

>

1.3 Siguranta utilizatorului

Respectati cu strictete reglementarile curente privind sanatatea si siguranta.
Personal calificat

Instalarea, operarea, intretinerea si depanarea unitatii vor fi efectuate doar de catre personalul
calificat. Utilizatorii calificati sunt persoane care pot recunoaste riscurile si pot evita pericolele
n timpul instalarii, utilizarii, intretinerii si depanarii unitatii.

Echipament individual de protectie

In timpul manipularii, al instalarii, al operarii, al intretinerii si al depanarii, utilizati echipamentul
individual de protectie, dupa cum este necesar. Exemple de echipamente individuale de
protectie includ, dar nu se limiteaza la, casca, manusi si incaltaminte de protectie.

Locatii expuse la radiatii ionizante

AVERTIZARE: Pericol de radiatii ionizante

Daca unitatea a fost expusa la radiatii ionizante, puneti in aplicare masurile de siguranta
necesare pentru protejarea persoanelor. Daca unitatea trebuie expediata, informati
transportatorul si destinatarul corespunzator, astfel incat sa se puna in aplicare masurile
adecvate de siguranta.

1.4 Protectia mediului
Eliminarea ambalajului si a produsului

Respectati reglementarile curente privind eliminarea deseurilor sortate.
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2 Manipularea si depozitarea

2.1 Masuri de precautie

Inainte de inceperea oricaror lucrari, asigurati-va ca ati citit si ati inteles toate instructiunile de
siguranta din sectiunea Introducere si masuri de protectie a muncii.

PRECAUTIE: Riscuri derivate din manipularea manuala a incarcaturilor

Manipulati unitatea in conformitate cu reglementarile curente privind ,manipularea manuala a
Tncarcaturilor” pentru a evita conditii ergonomice nedorite, care conduc la riscuri de vatamare
a coloanei vertebrale.

AVERTIZARE: Pericole de taiere si de zdrobire
Purtati intotdeauna echipament individual de protectie.

2.2 Inspectarea unitatii la livrare

Inspectarea ambalajului

1. Asigurati-va ca descrierile, cantitatea si codurile de produs sunt corespunzatoare comenzii.
2. Verificati ambalajul, pentru a identifica eventuale deteriorari sau piese lipsa.
3. Daca exista deteriorari sau piese lipsa identificate, imediat:
e Acceptati bunurile cu rezerva, indicdnd pe documentul de transport aspectele
identificate sau
e Respingeti bunurile, indicand motivul pe documentul de transport.
In ambele cazuri, contactati prompt Xylem sau distribuitorul autorizat de la care a fost
cumparat produsul.

Despachetarea si inspectarea unitatii

1. Indepartarea ambalajului.

2. Asigurati sortarea tuturor materialelor de ambalare in conformitate cu reglementarile
aplicabile.

3. Eliberati unitatea, indepartand suruburile si/sau taind curelele, daca exista.

4. Verificati integritatea unitatii si asigurati-va ca nu exista componente lipsa.

5. In caz de deteriorare sau de componente lipsa, contactati prompt Xylem sau distribuitorul
autorizat.

2.3 Ridicarea cu ajutorul unei macarale

AVERTIZARE: Pericol de strivire

o Utilizati cabluri, cérlige, lanturi, bare cu chingi sau suruburi cu urechi care respecta
reglementarile curente si care sunt adecvate pentru intrebuintarea specifica.
Utilizati suruburile cu ureche insurubate pe motor pentru a ridica motorul in sine.

1. Atasati cabluri de suruburile cu ureche de pe motor.

2. Fixati cablurile de macara.

3. Ridicati macaraua si intindeti cablurile, fara a ridica unitatea.

4. Ridicati si deplasati incet unitatea, tindnd axul motorului cu 0 ména, pentru a echilibra
sarcina

5. Asezati unitatea cu atentie.

6. Eliberati cablurile din suruburile cu ureche.
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Figura prezintd modul de ridicare a unitatii.
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2.4 Depozitare

Depozitarea unitatii ambalate

Unitatea trebuie depozitata:
e Intr-un loc acoperit si uscat

e Ladistanta de surse de caldura

e Protejat impotriva murdariei

e Protejat impotriva vibratiilor

e Laotemperaturd ambianta cuprinsa intre -40°C si +70°C (-40°F si 158°F) si umiditate
relativda maxima de 90% la 30°C (86°F).

NOTA:

e Nu amplasati greutati mari pe unitate.
e Protejati unitatea impotriva coliziunilor.

Depozitarea pe termen lung a unitatii

Urmati aceleasi instructiuni pentru depozitarea unitatii ambalate.
Pentru mai multe informatii despre depozitarea pe termen lung, contactati compania de
vanzari Xylem sau distribuitorul autorizat.
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3 Descrierea produsului

3.1 Caracteristici

Produsul este un motor sincron cu reluctanta asistata de magneti permanenti, cu variator de

viteza electronic HVX sau HVX+.

Produsul poate fi furnizat in urmatoarele configuratii:

e Preasamblat cu pompa integrata

e Ca piesa de schimb compatibild pentru un motor EXM de acelasi tip

e Ca o componenta destinata conectarii la 0 pompa Xylem: in acest caz, ansamblul complet
constituie un produs nou, pentru care partea care finalizeaza integrarea isi asuma intreaga
responsabilitate legala din toate punctele de vedere.

Utilizarea preconizata

Produs destinat utilizarii comerciale, antreprenoriale, artizanale sau profesionale, pentru
actionarea pompelor electrice de suprafata Xylem, in situatiile in care este necesara varierea
performantei in functie de cerinte.

Respectati intotdeauna limitele de functionare prezentate in sectiunea Specificatii.

PERICOL: Pericol de atmosfera potential exploziva

Este interzisd pornirea unitatii in medii cu atmosfera potential exploziva sau cu praf
combustibil.

Utilizare incorecta

e Actionarea pompelor electrice de diferite tipuri si/sau producatori, precum si a
echipamentelor sau dispozitivelor care nu suntincluse in domeniul de aplicare al utilizarii
preconizate

o Utilizarea motorului EXM ca inlocuitor al unui motor asincron traditional al unei pompe
electrice.

3.2 Denumiri piese

_A_ph

PDS_MO0001_A

Unitate HVX sau HVX+

Panou de comanda

Autocolant de aprobare a echipamentului radio pentru mecanismul de actionare HVX sau HVX+
Autocolant de avertizare pentru mecanismul de actionare HVX sau HVX+

Intrari pentru cabluri de alimentare si de semnal

Placa de date a ansamblului motorului EXM

Motor EXM

Nooukwh =
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8. Placa de date a mecanismului de actionare

3.3 Placi de date

Placa de date a ansamblului motorului EXM

RCE:

IES - IES2

(EC61800-92) [ -5 [

,,,,,

TG795

_____________________ Branch fuse max : 0\

@ 6 @ é @ @ PDS_MO003_A_ot
Model

Valori nominale la iesire

Cod de identificare

Marci

Numarul de serie

Eficientd la sarcina maximé a unitatii
Valori nominale la intrare

Grad de protectie IP

Carcasa de tip NEMA

10. Masa unitatii

11. Intervalul de temperatura ambianta
12. Model de rulment

13. Factor de service

14. Capacitatea maxima a sigurantelor de protectie

-

VWENoORWN =

Cod de identificare

PDS_MO0004_A_sc

Numele seriei

Tnéltime ax 90, 112,132, 160 sau 180 mm

Tip de flansa B3, B5, B14, HM, CEA sau CA

Tip de taste SV, HA, HB sau normale [ ]

Tip de extensie speciala a arborelui S1, S2, S3 or S4 sau normala [ ]

Tensiune sursa de alimentare 3x208 V, ..., 240 V [03] sau 3x380V, ..., 480 V [04]

Putere nominala motor in kWx10

Dimensiune model B, C sau D

Mecanism de actionare hydrovar X [S] sau hydrovar X+ [H]

0. Gama de turatii la putere nominala intre 3000 si 4000 min"' sau intre 3600 si 4000 min' [2] sau intre 1500 si 2000
min' [4]

11. Mecanism de actionare standard [ ] sau fara filtre [W]

12. Motor cu baza [F] sau fara baza [ ]

13. Motor standard [ ] sau motor supradimensionat [R]

SOVONOCURAWN =
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Placa de date a mecanismului de actionare HVX sau HVX+

XM_M0022_A_ot

Model

Limite de functionare la intrare
Cod de identificare

Limite de functionare la iesire
Numarul de serie

Intervalul de temperatura ambianta

kW=

Autocolant de avertizare pentru mecanismul de actionare HVX sau HVX+

= CAUTION WARN ING WARNING
A -p ATTENTION AVERTlSSEMENT&
\le

RIS OF ELECTRIC SHock z. AVERTISSEMENT

SEE MANUAL FOR SPECIAL RESIDUAL CHARGE.
H‘ CONDITIONS / MAIN FUSES. | WAIT 2 MINUTES. ‘ HOT SURFACE
g VOIR MANUEL DE CONDITIONS | RISOUE DU CHOC ELECTRIQUE. RISK OF BURN
SPECIALES / FUSIBLES. UNE TENSION DANGEREUSE PEUT ETRE | SURFACE CHAUDE
orr ~‘ PRESENTEE JUSQU“A 2 MINUTES APRES | RISQUE DE BRULURE
2 nin. O B AVOIR COUPE L“ALINENTAT 10N

Autocolant de aprobare a echipamentului radio pentru mecanismul de actionare HVX sau HVX+
-

O o

1. Statele Unite ale Americii
2. Canada
3. Alte tari

(R

XM_M0024_B_ot

XM_M0025_A ot
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4 Instalarea

4.1 Masuri de precautie

Inainte de inceperea oricaror lucrari, asigurati-va ca ati citit si ati inteles toate instructiunile de
siguranta din sectiunea Introducere si masuri de protectie a muncii.

PERICOL: Pericol de electrocutare

Inainte de a incepe lucrul, verificati daca sursa de alimentare electrica este deconectata si
blocata, pentru a evita repornirea involuntara a unitatii, a panoului de control si a circuitului de
control auxiliar.

AVERTIZARE: Pericole fizice si termice

e Purtati intotdeauna echipament individual de protectie.
e Utilizati intotdeauna unelte de lucru adecvate.

Nota
Motorul EXM nu este furnizat pentru urméatoarele modele de pompe:

o HMK/HMX
o 1..22SVI...E....

4.2 Instalarea mecanica

4.2.1 Pozitii permise

Figurile prezinta doar pozitiille permise pentru mecanismul de actionare: consultati si pozitiile
permise din manualul pompei electrice.
Contactati Xylem sau distribuitorul autorizat pentru alte pozitii.

ph

PDS_MO0007_B
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4.2.2 Zona de instalare

1. Respectati prevederile prezentate in sectiunea Mediu de operare de la pagina 125.

NOTA:
Daca umiditatea depaseste limitele specificate, contactati Xylem sau distribuitorul autorizat.

2. Asezati unitatea in pozitie ridicata fatad de sol.
3. Asigurati-va ca eventualele scurgeri nu vor duce la inundarea zonei de instalare sau la

scufundarea unitatii.
4. In cazul instalarii in exterior, asigurati o protectie adecvata a unitatii impotriva razelor solare
directe, a ploii si a zdpezii, folosind capace adecvate.

ph

PDS_MO0006_A

Spatiul liber dintre un perete si suprafetele exterioare ale unitatii

e Pentru a asigura o ventilare corespunzatoare: = 100 mm (4 in)
e Pentru a permite inspectia si demontarea motorului: = 300 mm (12 in)
e Dacd spatiul disponibil este mai mic, consultati documentatia tehnica a pompei electrice.

Mediile predispuse la condens

In conditii de mediu predispuse la condensare, activati modul automat de incalzire a
motorului. Pentru detalii suplimentare, consultati S07.2 Incélzire motor.

14 EXM - Instructiuni suplimentare de instalare, utilizare si programare
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4.3 Conectarea mecanica cu pompele Xylem

Conectarea mecanica a unitatii hydrovar X sau hydrovar X+ cu pompele din catalogul Xylem.

4.3.1 Conexiune cu pompele NSCEK si NSCEX

_A_ph

PDS_MO0017_A

Operatiuni preliminare

1. Tnchideti supapele de aspiratie si de evacuare.
2. Goliti unitatea prin scoaterea busonului de golire.

Unitatea hydrovar X sau hydrovar X+
Suruburi de prindere ale corpului pompei
Adaptor pompa-motor

Suruburi de prindere ale adaptorului pompa-
motor

Tasta rotor

Carcasa garnitura

Garnitura mecanica

Saiba

. Buson de golire

. Garnitura inelara

. Rotor

. Contrapiulita rotor
. Corp pompa

EXM - Instructiuni suplimentare de instalare, utilizare si programare
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Demontarea unitatii

Nousrwh =

Demontati corpul pompei prin desfasurarea suruburilor de prindere.
Detasati motorul.

Desurubati piulita rotorului si indepartati saiba.

Scoateti rotorul si cheia.

Indepartati cu atentie garnitura mecanica cu ajutorul levierelor.
Indepértati carcasa garniturii.

Indepaértati adaptorul pompa-motor prin sldbirea suruburilor.

Asamblarea noii unitati

Operatii finale

1.

N

R

Montati adaptorul pompa-motor pe motor.
Cupluri de strangere suruburi:

e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%.

Montati carcasa garniturii pe flansa, asigurandu-va ca garnitura inelara este pozitionata
corect.

Lubrifiati garnitura mecanica cu alcool.
Asezati cu grija garnitura mecanica pe ax.
Pozitionati cheia si montati rotorul pe ax.
Introduceti saiba si strangeti piulita.

Cupluri de stréngere:

e 7/16"-20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibfin) £ 15%.

. Montati ansamblul motorului pe corpul pompei.

Cupluri de strangere suruburi:

e M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%

e M10X30 si M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

. Strangeti busonul de golire.

Cuplu de strangere: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
Amorsati pompa electrica inainte de a o porni. Consultati manualul pompei electrice.
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4.3.2 Conexiune cu pompele NSCSK si NSCSX

_A_ph

PDS_MO0018_A

Operatiuni preliminare

VWENoGOArWN =

Unitatea hydrovar X sau hydrovar X+

Suruburi pentru fixarea flansei motorului pe adaptor
Flansa motorului

Contrasuruburi fara cap ale cuplajului

Suruburi de prindere ale corpului pompei

Suruburi de prindere ale adaptorului pompa-motor
Cheia axului motorului

Adaptor pe partea motorului

Cuplaj rigid

. Tasta rotor

. Adaptor pe partea pompei
. Garniturd inelara

. Garnitura mecanica

. Saiba

. Buson de golire

. Carcasa garnitura
. Rotor

. Contrapiulita rotor
. Corp pompa

1. Tnchideti supapele de aspiratie si de evacuare.
2. Goliti unitatea prin scoaterea busonului de golire.

EXM - Instructiuni suplimentare de instalare, utilizare si programare
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Demontarea unitatii

Demontati corpul pompei prin desfasurarea suruburilor de prindere.

Detasati motorul.

Desurubati piulita rotorului si indepartati saiba.

Scoateti rotorul si cheia.

Indepartati cu atentie garnitura mecanica cu ajutorul levierelor.

Indepértati carcasa garniturii.

Indepartati flansa prin desfasurarea suruburilor.

Desurubati partial unul dintre suruburile care fixeaza flansa pe adaptor si desfasurati
complet toate celelalte.

9. Indepartati adaptorul lovind usor cu un ciocan capul surubului desfasurat partial.
10.Desurubati complet surubul.

11.Slabiti suruburile de reglaj ale cuplajului.

12.Scoateti cuplajul folosind extractorul.

©NO TR WN =

Asamblarea noii unitati

1. Pozitionati cheia si introduceti cuplajul pe ax.
2. Fixeaza cuplajul strdngand suruburile de reglaj.
Cuplu de strangere: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.
3. Montati adaptorul de pe partea motorului pe flansa motorului.
Cuplul surubului:
¢ M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
4. Montati adaptorul de pe partea pompei pe adaptorul de pe partea motorului.
Cuplul surubului:
e M8 - 15Nm (133 Ibfin) + 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.
5. Montati carcasa garniturii pe adaptor, asigurédndu-va ca garnitura inelara este pozitionata
corect.
Cuplu de strangere: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.
Lubrifiati garnitura mecanica cu alcool.
Asezati cu grija garnitura mecanica pe ax.
Pozitionati cheia si montati rotorul pe ax.
Introduceti saiba si strangeti piulita.
Cupluri de strangere:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
10.Montati ansamblul motorului pe corpul pompei.
Cupluri de stréngere suruburi:
e M10 — 40 Nm (354 Ibf-in) £ 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.
11.Strangeti busonul de golire.
Cuplu de strangere: 40 Nm (354 Ibf-in) £ 25%.

0 0 NoO

Operatii finale

1. Strangeti busonul de golire.
Cuplu de strangere: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.
2. Amorsati pompa electrica nainte de a o porni. Consultati manualul pompei electrice.
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4.3.3 Conexiune cu pompele ESHEX

Operatiuni preliminare

N —

Demontarea unitatii

Detasati motorul.

NooA~wN =

_A_ph

PDS_MO0019_A

Inchideti supapele de aspiratie si de evacuare.
Goliti unitatea prin scoaterea busonului de golire.

Desurubati piulita rotorului si indepartati saiba.
Scoateti rotorul si cheia.

Indepértati cu atentie garnitura mecanica cu ajutorul levierelor.
Indepértati carcasa garniturii.

Desurubati suruburile pentru a scoate adaptorul pompa-motor.

Unitatea hydrovar X sau hydrovar X+

Suruburi de prindere ale corpului pompei
Adaptor pompa-motor flansa pompa

Suruburi de prindere a adaptorului flansei pompa-
motor

Tasta rotor

Carcasa garnitura

Garnitura mecanica

Saiba

. Buson de golire

. Garnitura inelara

. Rotor

. Contrapiulita rotor
. Corp pompa

. Picior

Demontati corpul pompei prin desfasurarea suruburilor de prindere.

EXM - Instructiuni suplimentare de instalare, utilizare si programare
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Asamblarea noii unitati

1. Montati adaptorul pompa-motor pe motor.
Cupluri de strangere suruburi:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfiin) + 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.
Montati carcasa garniturii pe adaptorul pompa-motor, asigurdndu-va ca garnitura inelara
este pozitionata corect.
Lubrifiati garnitura mecanica cu alcool.
Asezati cu grija garnitura mecanica pe ax.
Pozitionati cheia si montati rotorul pe ax.
Introduceti saiba si strangeti piulita.
Cupluri de strangere:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.
7. Montati ansamblul motorului pe corpul pompei.
Cupluri de strangere suruburi:
e M10X25 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%
e M10X30 si M10X35 — 40 Nm (354 Ibfin) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibfin) = 15%.
8. Strangeti busonul de golire.
Cuplu de strangere: 40 Nm (354 Ibfin) + 25%.

N

oA wW

Operatii finale

1. Stréngeti busonul de golire.
Cuplu de strangere: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.
2. Amorsati pompa electrica inainte de a o porni. Consultati manualul pompei electrice.
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4.3.4 Conexiune cu pompele ESHSX

Unitatea hydrovar X sau hydrovar X+
Suruburi pentru fixarea flansei pe adaptor
Flansa motorului

Contrasuruburi fara cap ale cuplajului
Suruburi de prindere ale corpului pompei
Suruburi de prindere a flansei

Cheia axului motorului

Adaptor motor

Cuplaj

10. Tasta rotor

11. Flansd pompa

12. Garniturd inelara

13. Garnitura mecanica

14. Saiba

15. Buson de golire

16. -

17. Carcasa garnitura

18. Rotor

19. Contrapiulita rotor

20. Corp pompa

21. Picior

WO NO AW =
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Operatiuni preliminare

1. Tnchideti supapele de aspiratie si de evacuare.
2. Goliti unitatea prin scoaterea busonului de golire.
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Demontarea unitatii

Demontati corpul pompei prin desfasurarea suruburilor de prindere.

Detasati motorul.

Desurubati piulita rotorului si indepartati saiba.

Scoateti rotorul si cheia.

Indepartati cu atentie garnitura mecanica cu ajutorul levierelor.

Indepértati carcasa garniturii.

Indepartati flansa prin desfasurarea suruburilor.

Desurubati partial unul dintre suruburile care fixeaza flansa pe adaptor si desfasurati
complet toate celelalte.

9. Indepartati adaptorul lovind usor cu un ciocan capul surubului desfasurat partial.
10.Desurubati complet surubul.

11.Slabiti suruburile de reglaj ale cuplajului.

12.Scoateti cuplajul folosind extractorul.

©NO TR WN =

Asamblarea noii unitati

Operatii finale

1. Pozitionati cheia si introduceti cuplajul pe ax.
2. Fixeaza cuplajul strdngand suruburile de reglaj.

Cuplu de strangere: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.
3. Montati adaptorul pe motor.

Cuplul surubului:

¢ M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%

e M12 — 50 Nm (443 Ibfin) + 15%

e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) £ 15%.
4. Montati flansa pe adaptor.

Cuplul surubului:

e M8 — 15Nm (133 Ibfin) + 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%.
5. Montati carcasa garniturii pe flansa, asigurdndu-va ca garnitura inelara este pozitionata
corect.
Cuplu de stréngere: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.
Lubrifiati garnitura mecanica cu alcool.
Asezati cu grija garnitura mecanica pe ax.
Pozitionati cheia si montati rotorul pe ax.
Introduceti saiba si strangeti piulita.
Cupluri de strangere:
o 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
o M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) £ 15%.
10.Montati ansamblul motorului pe corpul pompei.

Cupluri de stréngere suruburi:

e M10 — 40 Nm (354 Ibf-in) £ 15%

e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.
11.Strangeti busonul de golire.

Cuplu de strangere: 40 Nm (354 Ibf-in) £ 25%.

0 0 NoO

1. Strangeti busonul de golire.
Cuplu de strangere: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.

2. Amorsati pompa electrica nainte de a o porni. Consultati manualul pompei electrice.
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4.3.5 Conexiune cu pompele LNEEK, LNEEX, LNTEK si LNTEX

Unitatea hydrovar X sau hydrovar X+
Suruburi de prindere ale corpului pompei
Adaptor pompa-motor

Suruburi de prindere ale adaptorului pompa-motor
Tasta rotor

Supapa de aerisire

Carcasa garnitura

Garnitura mecanica

Saiba

10. Buson de golire

11. Garnitura inelard

12. Rotor

13. Contrapiulita rotor

14. Corp pompa

W NO AW =
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Operatiuni preliminare

1. Tnchideti supapele de aspiratie si de evacuare.
2. Goliti unitatea prin scoaterea busonului de golire.

Demontarea unitatii

Desurubati supapa de siguranta.

Demontati corpul pompei prin desfasurarea suruburilor de prindere.
Detasati motorul.

Desurubati piulita rotorului si indepartati saiba.

Scoateti rotorul si cheia.

Indepartati cu atentie garnitura mecanica cu ajutorul levierelor.
Indepértati carcasa garniturii.

Indepértati adaptorul pompa-motor prin slébirea suruburilor.

ONo A WN =
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Asamblarea noii unitati
1.

Operatii finale

No s

Montati adaptorul pompa-motor pe motor.

Cupluri de strangere suruburi:

e M8 — 15 Nm (133 Ibfiin) + 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.

Montati carcasa garniturii pe adaptorul pompa-motor, asigurdndu-va ca garnitura inelara
este pozitionata corect. Orificiul de conectare al clapetei de golire trebuie sa coincida cu
orificiul din flansa.

Aplicati putin teflon pe filetul clapetei de golire si insurubati clapeta la loc.
Cuplu de strangere: 20 Nm (177 Ibf-in) + 25%.

Lubrifiati garnitura mecanica cu alcool.

Asezati cu grija garnitura mecanica pe ax.

Pozitionati cheia si montati rotorul pe ax.

Introduceti saiba si stréngeti piulita.

Cupluri de strangere:

e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) + 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%

e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.

Montati ansamblul motorului pe corpul pompei.

Cupluri de strangere suruburi:

e M10X25 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%

e M10X30 si M10X35 — 40 Nm (354 Ibfin) = 15%

e M12 — 70 Nm (620 Ibfin) = 15%.

Strangeti busonul de golire.

Cuplu de strangere: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.

. Strangeti busonul de golire.

Cuplu de strangere: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

. Amorsati pompa electrica inainte de a o porni. Consultati manualul pompei electrice.
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4.3.6 Conexiune cu pompele LNESK, LNESX, LNTSK si LNTSX

VWENoGORWN =
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Operatiuni preliminare

1. Tnchideti supapele de aspiratie si de evacuare.

Unitatea hydrovar X sau hydrovar X+

Suruburi pentru fixarea flansei motorului pe adaptor
Flansa motorului

Contrasuruburi fara cap ale cuplajului

Suruburi de prindere ale corpului pompei

Suruburi de prindere ale adaptorului pompa-motor
Cheia axului motorului

Adaptor pe partea motorului

Cuplaj rigid

. Tasta rotor

. Adaptor pe partea pompei
. Garnitura inelara

. Garnitura mecanica
. Saiba

. Buson de golire

. Supapa de aerisire
. Carcasa garnitura

. Rotor

. Contrapiulita rotor
. Corp pompa

2. Goliti unitatea prin scoaterea busonului de golire.

EXM - Instructiuni suplimentare de instalare, utilizare si programare
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Demontarea unitatii

Desurubati supapa de siguranta.

Demontati corpul pompei prin desfasurarea suruburilor de prindere.

Detasati motorul.

Desurubati piulita rotorului si indepartati saiba.

Scoateti rotorul si cheia.

Indepértati cu atentie garnitura mecanica cu ajutorul levierelor.

Indepértati carcasa garniturii.

Indepaértati flansa prin desfasurarea suruburilor.

Desurubati partial unul dintre suruburile care fixeaza flansa pe adaptor si desfasurati
complet toate celelalte.

10.Indepartati adaptorul lovind usor cu un ciocan capul surubului desfasurat partial.
11.Desurubati complet surubul.

12.Slabiti suruburile de reglaj ale cuplajului.

13.Scoateti cuplajul folosind extractorul.

VWONOo T~ WN =

Asamblarea noii unitati

Operatii finale

1. Pozitionati cheia si introduceti cuplajul pe ax.

2. Fixeaza cuplajul strangand suruburile de reglaj.
Cuplu de strangere: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.

3. Montati adaptorul pe motor.

Cuplul surubului:

e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
4. Montati flansa pe adaptor.

Cuplul surubului:

e M8 — 15Nm (133 Ibfiin) + 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.

5. Montati carcasa garniturii pe flansa, asigurdndu-va ca garnitura inelara este pozitionata
corect. Orificiul de conectare al clapetei de golire trebuie sa coincida cu orificiul din flansa.
Cuplu de strangere: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.

6. Aplicati putin teflon pe filetul clapetei de golire si insurubati clapeta la loc.

Cuplu de strangere: 20 Nm (177 Ibf-in) £ 25%.

Lubrifiati garnitura mecanica cu alcool.

Asezati cu grija garnitura mecanica pe ax.

Pozitionati cheia si montati rotorul pe ax.

O Introduceti saiba si strangeti piulita.

Cupluri de strangere:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) + 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibf-in) + 15%.
11.Montati ansamblul motorului pe corpul pompei.
Cupluri de strangere suruburi:
e M10 — 40 Nm (354 Ibfin) £ 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.
12.Strangeti busonul de golire.
Cuplu de strangere: 40 Nm (354 Ibf-in) £ 25%.

S 0@

1. Strangeti busonul de golire.
Cuplu de strangere: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.
2. Amorsati pompa electrica nainte de a o porni. Consultati manualul pompei electrice.
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4.3.7 Conexiune cu pompele SVK, SVX, SVIK si SVIX

Cu exceptia modelelor 1...22 SVI...E...

SVK, SVX

_A_ph
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Unitatea hydrovar X sau hydrovar X+
Flansa motorului

Protectie element de cuplare
Suruburi de cuplare

Pompa

Cuplaj

Adaptor

Suruburi de fixare a motorului
Garnitura de reglare coloana rotor

VN WN =
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SVIK, SVIX

ph

PDS_MO0024_A

Unitatea hydrovar X sau hydrovar X+
Flansa motorului

Protectie element de cuplare
Suruburi de cuplare

Pompa

Cuplaj

Adaptor

Suruburi de fixare a motorului
Garnitura de reglare coloana rotor

VN WN =

Demontarea unitatii

Indepartati protectiile.

Introduceti distantierul pentru furca furnizat impreuna cu pompa electrica.
Desurubati cuplajul prin desurubarea suruburilor.

Desurubati suruburile care fixeaza flansa pe adaptor.

Detasati motorul.

arwN =
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Asamblarea noii unitati

1. Montati motorul pe adaptor.
Cuplul surubului:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) + 15%
e M12 — 50 Nm (442 Ibfin) + 15%
e M16 — 75 Nm (664 Ibf-in) = 15%.
2. Montati racordul.
Cuplul surubului:
e M8 — 25 Nm (221 Ibfin) £ 15%
e M10 — 50 Nm (442 Ibf-in) = 15%
e M12 — 75 Nm (664 Ibfin) = 15%.
3. Indepértati garnitura de reglare a furcii.
4. Asamblati aparatoarele pentru cuplaje.
Cuplul surubului:
e M4 — 1.5Nm (13 Ibfin) + 25%
e M5 — 3 Nm (27 Ibfin) + 25%.

4.4 Conexiuni electrices

4.4.1 Cerinte

1. Verificati cablurile electrice pentru a va asigura ca sunt protejate impotriva:
e Temperaturii inalte

e Vibratiilor
e Coliziunilor
e Lichide.

2. Asigurati-va ca linia de alimentare electrica este dotata cu:
e Un dispozitiv de protectie la scurtcircuit de dimensiune corespunzatoare
e Un dispozitiv de deconectare de la retea cu o distanta de deschidere care sa asigure
deconectarea completa pentru categoria a lll-a de supratensiune.

Retele de tip izolate (IT)

Instalare in retele de distributie unde neutru este izolat de impamaéntare (sisteme IT):

e Trebuie evaluata in functie de curentul de scurgere declarat si numarul de unitati care
urmeaza a fi conectate;

e Poate fi necesara utilizarea unitatilor hydrovar X si hydrovar X+ in varianta ,W" (fara filtre
EMI), dedicate aplicatiilor din categoria C4, conform standardelor relevante de produs EN
61800-3:2004+A1:2012 si EN IEC 61800-3:2018.

Contactati Xylem sau distribuitorul autorizat pentru informatii suplimentare.

4.4.2 Tmpamantare/legare la pamant

PERICOL: Pericol de electrocutare

e Conectati intotdeauna conductorul de protectie externa (masa) la borna de impamantare,
fnainte de a incerca sa efectuati alte conexiuni electrice.

o Conectati toate accesoriile electrice ale unitatii la masa.

e Verificati daca conductorul extern de protectie (masa) este mai lung decat conductorii de
faza. In cazul deconectarii accidentale a unitatii de la conductorii de faza, conductorul de
protectie trebuie sa fie ultimul care se detaseaza de la borna.

e Instalati sisteme adecvate pentru protectie impotriva contactului indirect, pentru a preveni
socurile electrice mortale.
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4.4.3 Instructiuni pentru panoul de control

NOTA:
Panoul de control trebuie sa se potriveasca cu placa de date a unitatii.

Sigurante si/sau intrerupatoare automate

O functie a mecanismului de actionare activata electronic asigura protectia impotriva
supraincarcarii motorului. Functia de protectie la supraincarcarea calculeaza nivelul de
crestere pentru a activa sincronizarea functiei de declansare (oprirea motorului).

Cu cét curentul de intrare este mai mare, cu atat raspunsul este mai rapid. Functia asigura
protectie de clasa 20 pentru motor.

Mecanismul de actionare trebuie prevazut cu protectie la supracurent si scurtcircuit pentru
a preveni supraincalzirea cablurilor de alimentare. Pentru a asigura aceasta protectie,
trebuie instalate sigurante de linie sau intrerupatoare automate. Sigurantele si
intrerupatoarele automate trebuie furnizate de catre instalator ca parte a instalatiei.

Utilizati sigurantele si/sau intrerupatoarele automate recomandate pe partea de alimentare
ca protectie in cazul unei defectiuni interne a componentelor unitatii (prima defectiune).
Utilizarea sigurantelor si a intrerupatoarelor automate recomandate asigura faptul ca
eventualele deteriorari ale unitatii sunt limitate la interiorul acesteia. Pentru alte tipuri de
protectie, asigurati-va ca energia de trecere este egala sau mai mica decét cea a modelelor
recomandate.

Conformitatea cu reglementarile UL este asigurata doar prin utilizarea sigurantelor
aprobate din categoria JDDZ.2/8 tipul T si cu caracteristicile indicate mai jos si in tabel.
Sigurantele indicate in tabel sunt adecvate pentru utilizarea pe un circuit capabil s
elibereze 5000 Arms (simetric), maximum 480 V. Cu sigurantele indicate, valoarea nominala
a curentului de scurtcircuit (SCCR) pentru unitate este de 5000 Arms.

Consultati curentul prezentat pe placa de date pentru selectarea dispozitivului de protectie
si respectati reglementarile locale si nationale pentru dimensionarea acestuia.

Figura prezinta sigurantele si intrerupatoarele recomandate.

Dimensiunea  [Motor Xylem  (Tensiune Sigurante non- |Siguranie UL, tip T, producétor §i model Tntrerupitoare
mecanismului alimentare (UL tipgG, A [Bussman |Edison Littelfuse |Ferraz- |ABB model

de actionare trifazatd, Vac n Shawmut [MCB 5203
HVX sau HVX+

B EXM.../3....B.. |200-240 16 JIN-15 TIN(15)  |JLLN15 - |A3T1S |C16

C EXM.../3....C. 30 JIN-30 [TUN(30)  JLIN30  |A3T30  |C32

D EXM.../3...D.. 63 JIN-60  |TIN(60)  |JLLN6O  |A3T60  |C63

B EXM.../4...B.. |380-480 16 JS15 |TUS(15) (LS 15 A6T15  |Cl6

C EXM.../4....C. 30 JJS30 [TUS(30)  [JLLS30  |A6T30  |C32

D EXM.../4...D.. 63 JJS-60  |TJS(60)  |JLLS 60 A6T60  |C63

Disjunctor diferential

Daca este instalat un intrerupator pentru a proteja persoanele impotriva scurgerii la
pamant, verificati daca:
- Este dimensionat adecvat pentru configuratia sistemului si mediul de utilizare
- Are o'intarziere la pornire pentru a preveni defectiunile cauzate de curentii de masa
tranzitorii
- Poate detecta curent alternativ sau continuu, este marcat cu simbolurile prezentate in
figura.
Cand utilizati un disjunctor automat de scurgere la pamaéant sau un intrerupator pentru lipsa
circuitului de Tmpamantare, asigurati-va ca tineti cont de curentul de scurgere totala al
tuturor dispozitivelor electrice ale sistemului.
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4.4.4 Instructiuni pentru mecanismul de actionare

NOTA:

Sectiunea transversald a cablului trebuie dimensionata in functie de curentul nominal al unitatii.
Respectati reglementarile locale si nationale pentru dimensionarea cablului.

Caracteristicile cablului de intrare

Consultati sectiunea Placi de date, pentru a stabili dimensiunea mecanismului de actionare.

Tip de gamiturd de  |Diametrul cablului,  |Cuplu de strangere pe |Cuplul garniturii de  |Numar de intrdri in functie de
etangare a cablului ~ |mm (in) placa de sustinere,  |etansare a cablului,  |dimensiunea mecanismului de
Nm (Ibf-in) Nm (Ibf-in) actionare HVX sau HVX+
B C D
M12 3-6.5(0.1-0.26) 2.7(24) 1.5(13) 3 3 5
M16 5-10(0.2-0.4) 5(44) 3(27) 3 3 3
M25 11-17(0.4-0.7) 7.5(66) 7(62) 1 1
M40 19-28(0.7-1.1) 14(124) 12(106) . . 1
NOTA:

e Intimpul instalarii, verificati daca garniturile de etansare ale cablurilor de pe placa de
sustinere sunt strénse corect, conform valorilor din tabel.

e Atunci cand inlocuiti garniturile de etansare ale cablurilor si/ sau instalati adaptoare, utilizati
componente aprobate adecvate pentru a mentine gradele de protectie IP55 si NEMA 4.

Caracteristicile bornelor si conductorilor de alimentare

Consultati sectiunea Placi de date, pentru a stabili dimensiunea mecanismului de actionare.

Dimensiunea Tip de conexiune Tipul si sectiunea transversald ale conductorilor care potfi |Lungime de
mecanismului de instalati dezizolare, mm (in)
actionare HVX sau

HVX+

BsiC Arc e Rigid: 1.5-10 mm? 15(0.6)

e Flexibil: 1.5-6 mm?

e Borne pentru cabluri férd invelisuri din plastic: 1.5-6 mm?
e Borne pentru cabluri cu invelisuri din plastic: 1.5-4 mm?
o Conform cu reglementarile UL/CSA: AWG 16-8

D Cusurub e Rigid: 2.5-35 mm?

e Flexibil: 2.5-25 mm?

o Borne pentru cabluri fard invelisuri din plastic: 2.5-25 mm?

e Borne pentru cabluri cu inveliuri din plastic: 2.5-25 mm?

o Conform cu reglementarile UL/CSA: AWG 14-2
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Conexiune mecanism de actionare

Mecanism de actionare
Borne

Suruburi capac
Conductoare de faze

Capac

W NO AW =

N —

Garnituréd de etansare cablu
Cablul sursa de alimentare
Conductor de protectie (masa)

A ph

DS_MO012_A

:

Conexiune de impamantare suplimentara

. Scoateti capacul si consultati diagramele de cablare din interior.
. Stabiliti dimensiunea mecanismului de actionare; consultati sectiunea Placi de date.

3. Introduceti cablul de alimentare in garnitura de etansare a cablului de alimentare:

Dimensiunea mecanismului  {Tip de garniturd de etangare a cablului
de actionare HVX sau HVX+

B M20

C M25

D M40

4. Conectati ferm conductorii, asigurandu-va ca cel de protectie este mai lung decét
conductorii de faza. La modelele de dimensiunea:
e B i C, deschideti arcurile cu o surubelnita cu fant3, cu o latime maxima de 2,5 mm (0,98

in)

e D, strangeti suruburile bornei cu o surubelnita Pozidriv si cu un cuplu de stréngere de 4

Nm (35 Ibf-in).

Nota: Pentru modelele de dimensiunea D, recomandam sa utilizati borne pentru cabluri cu

invelisuri din plastic.

5. Strangeti garnitura de etansare a cablului.

Cuplu de stréngere:

e M20— 6 Nm (53 Ibfin)
e M25—7Nm (71 Ibfin)

e M40 — 12 Nm (106 Ibf-in).

6. Montati capacul si strangeti suruburile.
Cuplu de strangere: 2.5 Nm (22 Ibf-in) = 15%.

32

EXM - Instructiuni suplimentare de instalare, utilizare si programare




ro - Traducere a instructiunilor originale

4.5 Conexiuni auxiliare

PERICOL: Pericol de electrocutare
Nu utilizati releul 2 daca releul 1 este conectat la o tensiune mai mare de 30 V.

Se recomanda conectarea ecranelor cablurilor de alimentare la masa, prin intermediul
bornelor metalice cu arc disponibile in apropierea bornelor de semnal.

_A_ph
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NOTA:

o Tineti cablurile de semnal la o distanta de cel putin 200 mm (8 in) fata de cablul de

alimentare

e Nu intersectati cablurile de alimentare electrica; daca acest lucru nu poate fi evitat, este
permis un unghi de intersectare de 90°.

Caracteristicile bornelor

Pozitie Denumire Tipul si sectiunea Lungime de dezizolare, |Cuplu de strangere,
transversald ale mm (in) Nm (Ibf-in) £ 15%
cablurilor care pot fi
instalate

1-39 Intrdri si iesiri analogice si [¢  0.2-1.5 mm? 6-7(0.2-0.3) 0.2(1.7)

digitale o AWG2816

40-45 Releu o 034-25mm’ 0.5(4)

o AWG24-12

4.5.1 Borne de semnal, hydrovar X+

A WARNING

REL. 1 REL. 2

40 41 42 | 43 44 45
fF 2 2 0 Z2 2 0
i O O O o 00

REL.1 | REL.2

S 4852

RS 4851 R
DE>O0@P>O0
¥ T ¥

0
2829 3013 2 3

_A_ph
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Numar Denumire Descriere Setdri implicite

pozitie

1 Intrare analogicd 1 |Sursa de alimentare +24V c.c., max. 60 mA (total, bornele 1+ 5) Senzor de presiune 1

2 Intrare analogicd 1 configurabil

3 GND electronic

4 Rezervatd Pentru uz intern, nu conectati

5 Intrare analogicd 2 |Sursd de alimentare +24V c.c., max. 60 mA (total, bornele 1+ 5) Nu este selectat

6 Intrare analogicd 2 configurabild

7 GND electronic

8 Start/Stop extern ~ {Intrare digitald start/stop, pull-up intern +24V c.c., curent de contact 6 mA |-

9 GND electronic

10 Lipsd sursd externd |Intrare digitald de nivel scdzut al apei, pull-up intern +24V c.c,, curent de |-

de apa contact 6 mA

M GND electronic

12 Intrare digitald 3 {Intrare digitald 3 configurabild, pull-up intern +24 V c.c., curent de contact |Pornire de urgenta la
6 mA vitezd maximd

13 GND electronic

14 lesire analogicd  |{lesire analogica configurabild Turatia motorului

15 GND electronic

16 Intrare analogicd 3 |Sursa de alimentare +24V c.c., max. 60 mA (total, bornele 16 5i 19) Nu este selectat

17 Intrare analogicd 3 configurabila

18 GND electronic

19 Intrare analogicd 4 |Sursa de alimentare +24V c.c., max. 60 mA (total, bornele 16 5i 19) Nu este selectat

20 Intrare analogicd 4 configurabila

21 GND electronic

22 Intrare digitald 4 |Intrare digitald 4 configurabild, pull-up intern +24 V c.c., curent de contact |Nu este selectat
6 mA

23 GND electronic

24 Intrare digitald 5 |Intrare digitald 5 configurabild, pull-up intern +24 V c.c., curent de contact |Nu este selectat
6 mA

25 GND electronic

26 Sursd de Sursd de alimentare +10V c.c., max. 3 mA

97 alimentare 10V ¢.C. |GND electronic

28 Magistrald de RS485 port 1: RS485-1BN () Pompe multiple

29 comunicare T RS485 port 1: RS485-1AP (+)

30 RS485 port 1: RS485-COM

31 Magistrald de RS485 port 2: RS485-2BN () Modbus

32 comunicare 2 RS485 port 2: RS485-2AP (+)

33 RS485 port 2: RS485-COM

34 Magistrald de RS485 port 1: RS485-1BN () Pompe multiple

35 comunicare 1 RS485 port 1: RS485-1AP (+)

36 RS485 port 1: RS485-COM

37 Magistrald de RS485 port 2: RS485-2BN () Modbus

38 comunicare 2 1RS485 port 2: RS485-2A P (+)

39 RS485 port 2: RS485-COM
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Numar Denumire Descriere Setdri implicite
pozitie

40 Releul 1 Releu configurabil 1: normal deschis Raportare erori
Iy Releu configurabil 1: normal inchis

42 Releu configurabil 1: contact comun

43 Releul 2 Releu configurabil 2: normal deschis Pornire motor
44 Releu configurabil 2: normal inchis

45 Releu configurabil 2: contact comun

Magistrala de comunicare 1

Preconfigurat pentru conectarea a pana la 8 unitati hydrovar X+ in configuratii multi-pompa.
Comutatorul (1) activeaza rezistorul de terminare RS485; setati pe ON daca este necesar.

Magistrala de comunicare 2

Configurat pentru protocolul Modbus RTU, permite conectarea la dispozitive externe (PLC,
BMS, PC) si actualizarea firmware-ului folosind Xylem Firmware Tool. Comutatorul (2) activeaza
rezistorul de terminare RS485; setati pe ON daca este necesar.

4.5.2 Borne de semnal, hydrovar X

A

REL.

250 VAC

RS 4851 | Rs 4852
TE0W>0
Tt T

282930131 2 B

RS 4851 RS 4852
IR
35 36137 38 39

_A ph
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Numar Denumire Descriere Setdri implicite
pozitie
1 Intrare analogicd 1 |Sursd de alimentare +24V c.c, max. 60 mA (total, bornele 1+ 5) Senzor de presiune 1
2 Intrare analogicd 1 configurabil
3 GND electronic
4 Rezervatd Pentru uz intern, nu conectati
5 Intrare analogicd 2 |Sursd de alimentare +24V c.c., max. 60 mA (total, bornele 1 + 5) Nu este selectat
6 Intrare analogicd 2 configurabild
7 GND electronic
8 Start/Stop extern  {Intrare digitald start/stop, pull-up intern +24 V c.c., curent de contact 6 mA |-
9 GND electronic
10 Lipsd sursd externd |Intrare digitald de nivel scdzut al apei, pull-up intern +24V c.c., curent de
de apa contact 6 mA
il GND electronic
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Numar Denumire Descriere Setdri implicite

pozitie

12 Intrare digitald 3 {Intrare digitald 3 configurabild, pull-up intern +24 V c.c.,, curent de contact |Pornire de urgenta la
6 mA vitezd maximd

13 GND electronic

14 lesire analogicd  |lesire analogica configurabild Turatia motorului

15 GND electronic

28 Magistrald de RS485 port 1: RS485-1BN () Pompe multiple

29 comunicare T RS485 port 1: RS485-1A P (+)

30 RS485 port 1: RS485-COM

31 Magistrald de RS485 port 2: RS485-2BN () Modbus

32 comunicare 2 RS485 port 2: RS485-2AP (+)

33 RS485 port 2: RS485-COM

34 Magistrald de RS485 port 1: RS485-1BN () Pompe multiple

35 comunicare 1 RS485 port 1: RS485-1AP (+)

36 RS485 port 1: RS485-COM

37 Magistrald de RS485 port 2: RS485-2BN () Modbus

38 comunicare 2 1RS4g5 port 2: RS485-2A P (+)

39 RS485 port 2: RS485-COM

40 Releul 1 Releu configurabil 1: normal deschis Raportare erori

41 Releu configurabil 1: normal inchis

42 Releu configurabil 1: contact comun

43 Releul 2 Releu configurabil 2: normal deschis Pornire motor

44 Releu configurabil 2: normal inchis

45 Releu configurabil 2: contact comun

Magistrala de comunicare 1

Preconfigurat pentru conectarea a pana la 8 unitati hydrovar X in configuratii multi-pompa.
Comutatorul (1) activeaza rezistorul de terminare RS485; setati pe ON daca este necesar.

Magistrala de comunicare 2

Configurat pentru protocolul Modbus RTU, permite conectarea la dispozitive externe (PLC,
BMS, PC) si actualizarea firmware-ului folosind Xylem Firmware Tool. Comutatorul (2) activeaza
rezistorul de terminare RS485; setati pe ON daca este necesar.
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5 Utilizare si operare

Tnainte de a porni unitatea, verificati ca

e Instructiunile de siguranta din capitolul Introducere si masuri de protectie a muncii si
e Precum siinstructiunile de utilizare si operare din manualul pompei electrice

au fost citite si intelese, iar instructiunile din capitolul Instalarea au fost respectate corect.

Nota: unitatea are protectie termica cu resetare automata.

AVERTIZARE: Pericol de vatamare corporala
Unitatea se poate reporni neintentionat dupa ce s-a racit: risc de vatamare corporala.
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6 Control

Introducere

PERICOL: Pericol de electrocutare
Daca panoul de comanda este deteriorat, contactati Xylem sau distribuitorul autorizat.

AVERTIZARE: Pericol suprafete fierbinti

Atingeti doar butoanele panoului de comanda. Fiti atent la temperatura ridicata eliberata de
unitate.

in functie de model, respectati instructiunile din paragrafele Panou de comanda hydrovar X+
de la pagina 38 sau hydrovar X panou de comanda de la pagina 41.

6.1 Panou de comanda hydrovar X+

2

4)»

O

-

<
(®)
=
Numdr . .
- Denumire Funciie
pozitie
1 Afisaj
2 Buton pornit-oprit |e  Pornirea si oprirea unitatii
o Resetati erorile apdsand timp de 5 secunde.
3 Tastele cusdgeti  |e  Deplasarea pe verticald intre optiunile de meniu
SUS$iJOS e Efectuati o comutare manuala pe un sistem cu mai multe pompe prin apésarea sagetii JOS
(apdsare prelungitd)
o Rotiti afisajul la 180° prin apasarea simultand a tastelor ENTER si a sagetii SUS (apdsare
prelungitd).
4 Tastele cusagefi  |e  Deplasarea pe orizontald pentru a naviga pe ecranele de porire si fn meniuri
DREAPTA 5i STANGA| e Blocati si deblocati afisajul prin apésarea simultand a sagetilor DREAPTA si STANGA (apasare
prelungitd).
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Nurpgr Denumire Funciie
pozitie
5 Butonul TRIMITERE | e Avansarea prin nivelurile meniului
o (Confirmarea selectiei unui parametru
o Confirmarea valorii unui parametru.
6 Led unitate aprins | Indicd faptul & unitatea este alimentatd.
7 Led pentru starea | Indica:
unitatii o Motorul nu este alimentat (stins)
o Alarmd activd si motor oprit (galben)
o Eroare unitate si motor oprit (rosu)
o Motor pornit (verde)
o Alarma este activd si motorul pornit (galben alternativ cu verde).
8 Led pentru starea | Indicd:
conexiunii o Comunicarea BMS dezactivatd (stins)
o Comunicarea BMS activa (verde)
o Comunicarea fara fir cu dispozitivul mobil este stabilita (albastru constant)
o Comunicarea fara fir cu dispozitivul mobil este in curs de stabilire (albastru intermitent)
o Comunicarea fara fir si comunicarea BMS sunt active (albastru alternativ cu verde).
9 Buton functii o Acceseaza meniul de parametri sau functiile suplimentare in functie de ecranul de pe afisaj.
multiple o Pemire conectarea unitatii la un dispozitiv mobil (apasare prelungitd)

6.1.1 Afisaj grafic

X

A | Home - Real Time Data

System Configuration
Single Pump
Control Mode
Constant Pressure

[ 9.10 \*

0% 100%

Motor Speed
2300 rpm )
|
W Ri <
g un é
. E‘
P o10barl 65% | Move @ Menu @ ;
Numar . .
- Denumire Descriere
pozifie
1 Bard superioard  |Afiseaza informatii statice si mesaje referitoare la conditiile de functionare, cum arfi:
o Alarme
o FErori
o Functionare cu mai multe pompe.
2 Ecranul principal  |Afiseazd informatiile principale si permite modificarea parametrilor de functionare.
Sunt disponibile pand la 5 ecrane prin care se poate naviga prin apdsarea tastelor cu sageti DREAPTA i
STANGA.
Simbolul * in dreptul unei intrdri indicd un parametru editabil.
3 Barainferioard  |Afiseaza:
o Instdnga, informatiile esentiale legate de functionare, cum arfi valoarea reald de reglare si
procentul turatiei la care functioneaza unitatea
o Indreapta, butoanele disponibile pentru interactiunile in ecranul principal.

EXM - Instructiuni suplimentare de instalare, utilizare si programare

39




ro - Traducere a instructiunilor originale

6.1.2 Meniu cu parametri, hydrovar X+

1 3.0 - Actual Measured Values
‘ 3.0.01  Actual Pressure 9.10 bar|
3.0.02  Actual Flow 320.0I/m
3.0.03  Actual Fluid Temp. 55.0 °C
3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.020  Required Val. 8.90 bar £
3.030  Pump Status Run Z\
@\ :
=
910bar| 165% | Move @ edit @) Home @ ;‘
Numar . .
- Denumire Descriere
pozitie
1 Bard superioard | Afiseaza traseul parametrilor la nivel de meniu si submeniu.
2 Lista cu parametri  |Afiseaza:
o Indexul,
o Denumireg,
o Previzualizarea valorii
parametrilor pentru nivelul de meniu curent.
Pentru a avansa un nivel sau pentru a modifica valoarea, apasati TRIMITERE sau tasta cu sageatd
DREAPTA.
3 Barainferioard  |Afiseazd:
o Instanga, informatiile esentiale legate de functionare, cum arfi valoarea reals de reglare si
procentul turatiei la care functioneaza unitatea
o Indreapta, butoanele disponibile pentru interactiunile in ecranul principal.

Meniul este impartit pe 3 niveluri:
e Principal

e Subme

niu

e Parametri.

Pentru a afisa sau modifica un parametru:

1. Apasati butonul de functie din ecranul principal.

2. Introduceti parola cu ajutorul tastelor cu sageti.

3. Apasati TRIMITERE.
Nota: dupa 10 minute de inactivitate, parola trebuie reintrodusa.

4. Apasati tasta cu sageata DREAPTA sau TRIMITERE pentru a avansa intre niveluri sau tasta cu
sageata STANGA pentru a reveni.

6.1.3 Pornirea unitatii folosind panoul de comanda hydrovar X+

1. Verificati conexiunea dintre intrarile START/STOP si GND de pe regleta.

2. Apasati pornit-oprit pentru a porni unitatea.
Nota: daca parametrul 1.0.45 Autostart este configurat la ,Da”, nu va fi necesar sa apasati
din nou pornit-oprit la urméatoarea pornire.

3. Cu unitatea n functiune, punctul de setare de lucru poate fi modificat prin comutarea la cel
de-al doilea ecran.

6.1.4 Schimbarea modului de functionare, hydrovar X+

Parametrii unitatii sunt setati din fabrica, iar unitatea este gata de utilizare.

Pentru a modifica parametrii si caracteristicile avansate, accesati meniul de configurare.
1. Apasati butonul cu functii multiple.

2. Introduceti parola cu ajutorul tastelor cu sageti.

3. Apasati TRIMITERE.

4. Navigati prin meniuri pentru a localiza parametrul sau functia care trebuie modificata.
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6.1.5 Resetarea erorii, hydrovar X+

Error E11 (©) Press for details

Single Pump
Control Mode

A

9.10bar| A0%

Constant Pressure

System Configuration

Error

«
o
©
©
0.00 \*
.
0% bar 100%
Motor Speed
0rpm o
|
<(\
I~
Q
Q
. g‘
Move @ Menu @ s

In cazul unei erori, unitatea face automat mai multe incercari pentru a se reseta, acolo unde
este permis: daca incercarile nu sunt reusite, unitatea se opreste, iar pe afisaj apare codul de

eroare.

Pentru a elimina eroarea:

1. Deschideti primul ecran principal apaséand TRIMITERE.

Cititi descrierea erorii de pe ecran.

Identificati cauza si urmati instructiunile de depanare

Resetati eroarea prin apasarea si mentinerea apasata a butonului pornit-oprit timp de 3

2.
3.
4.

secunde: unitatea revine la starea dinaintea erorii.

6.2 hydrovar X panou de comanda

4)»

<
g
Nurpfar Denumire Functie
pozifie
1 Indicator meniu  {Indica:
o Navigarea prin elementele de meniu (aprins continuu)
o Afisarea valorii unui parametru (iluminare intermitentd).
2 Afisaj cu sapte
segmente
3 Bara de turatie
4 Indicator de
comunicare pompe
multiple
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Nurpgr Denumire Functie
pozitie
5 Indicator unitate de
mdsurd
6 Buton pornit-oprit e Pornirea si oprirea unitatii
o Resetati erorile apdsand timp de 5 secunde.
7 Tastele cusdgeti e Modificati rapid punctul de setare in afisajul principal
SUS si JOS o Navigati prin submeniuri si modificati parametrul afisat in meniul de parametri
o Efectuati o comutare manuald pe un sistem cu mai multe pompe prin apasarea sagetii JOS
(apdsare prelungitd)
o Rotiti afisajul la 180° prin apasarea simultand a tastelor ENTER si a sdgetii SUS (apdsare
prelungitd).
8 Tastele cusdgeti | o Afisarea alternativ a vitezei si a presiunii pe afisajul principal
DREAPTA'5i STANGA| e Navigati prin nivelurile meniului de parametri
o Doar ségeata STANGA, confirmati valoarea modificatd
o Blocati si deblocati afisajul prin apsarea simultand a sdgetilor DREAPTA si STANGA (apasare
prelungitd).
o Numai sdgeata DREAPTA, navigati prin codurile de eroare active, dacd sunt prezente mai multe
coduri de eroare
9 Butonul TRIMITERE | e Avansarea prin nivelurile meniului
o Confirmarea valorii unui parametru
o Intratiin meniul de configurare a parametrilor (apasare prelungitd).
10 Led unitate aprins |Indicé faptul c3 unitatea este alimentatd.
11 Led pentru starea | Indica:
unitatii o Motorul nu este alimentat (stins)
o Alarmd activd si motor oprit (galben)
o Eroare unitate si motor oprit (rosu)
o Motor pornit (verde)
o Alarma este activd si motorul pornit (galben alternativ cu verde).
12 Led pentru starea | Indica:
conexiunii o Comunicarea BMS dezactivata (stins)
o Comunicarea BMS activa (verde)
o Comunicarea fara fir cu dispozitivul mobil este stabilita (albastru constant)
o Comunicarea fara fir cu dispozitivul mobil este in curs de stabilire (albastru intermitent)
o Comunicarea fard fir si comunicarea BMS sunt active (albastru alternativ cu verde).
13 Buton de Conectarea unitdtii la un dispozitiv mobil.

comunicare cu
tehnologie fara fir
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6.2.1 Vizualizare principala

Glyph Denumire Descriere
== |OPRIT Unitate oprita cu butonul porit-oprit sau BMS.
Nota: prioritate mai micd in raport cu STOP.
Cp= =t |STOP Intrérile digitale START/STOP si GND sunt deschise.
it [Solicitare de Solicitd pornirea unitdtii cu ajutorul butonului pornit-oprit. Rimane activ timp de citeva secunde,
pornire dupd care apare urmatorul mesaj:
o Unitate in functiune sau
o Alarmdsau
o Eroare.
T Nammd Codul de alarmd al unitatii in stare de alarmd, alternativ cu afisajul principal.

Ledul de stare al unitdtii poate fi:
o Galben = motor oprit
o Galben alternativ cu verde = motor pornit.

=i [Eroare Codul de eroare al unitdtii in stare de eroare.
= ==, |Unitatean Afisarea unitatii in functiune si a unitatii de masurd selectate:
functiune o Turatie, 10xRPM
o Presiunean bar sau psi.
=70 < |Afisaj blocat Afisajul este blocat de cdtre operator, iar functionarea butoanelor este blocatd.

6.2.2 Meniu cu parametri, hydrovar X

Meniul este impartit pe 3 niveluri:
e Principal

e Submeniu

e Parametri.

Pentru a afisa sau modifica un parametru:
1. Apasati butonul TRIMITERE (apasare prelungita).
2. Introduceti parola cu ajutorul tastelor cu sageti.
3. Apasati TRIMITERE.
Nota: dupa 10 minute de inactivitate, parola trebuie reintrodusa.
Apasati tastele cu sageti SUS si JOS pentru a naviga prin meniuri.
Apasati TRIMITERE sau sageata DREAPTA pentru a trece la subnivelurile meniului pana
cand gasiti valoarea parametrului.
6. Apasati tastele cu sageti SUS si JOS pentru a mari sau micsora valoarea parametrului.
7. Apasati TRIMITERE sau tasta cu sdgeatda STANGA pentru a confirma.
Nota: dupa 5 secunde de inactivitate, parametrul revine la valoarea setata anterior.

o s

Glyph Denumire Note

‘4=t [Meniulprincipal e Meniuri numerotate dela 11a 9.
Indicator de meniu: iluminare constantd.

E:'-: Submeniu e Submeniuri numerotate dela T1a 9.
o Indicator de meniu: iluminare constanta.
o 10 Parametru Navigare la nivelul parametrilor.
o Parametri numerotati de la 01a 99.
o Submeniuri numerotate de la 11a 9.
o Indicator de meniu: iluminare constanta.
<im0 WValoare parametru | Modificarea valorii parametrilor.

o Indicator de meniu: iluminare intermitentd.
o \Valoarea parametrului in timpul editarii: iluminare intermitenta.
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6.2.3 Pornirea unitatii folosind panoul de comanda hydrovar X

1. Verificati conexiunea dintre intrarile START/STOP si GND de pe regleta.

2. Apasati pornit-oprit pentru a porni unitatea.
Nota: daca parametrul 1.0.45 Autostart este configurat la ,Yes” (Da), nu va fi necesar sa
apasati din nou pornit-oprit la urmatoarea pornire.

3. Cu unitatea n functiune, punctul de setare poate fi modificat cu efect imediat cu ajutorul
tastelor cu sageti SUS si JOS.

6.2.4 Schimbarea modului de functionare, hydrovar X

Parametrii unitatii sunt setati din fabrica, iar unitatea este gata de utilizare.

Pentru a modifica parametrii si caracteristicile avansate, accesati parametrii de configurare.
1. Apasati butonul TRIMITERE (apasare prelungita).

2. Introduceti parola cu ajutorul tastelor cu sageti.

3. Apasati TRIMITERE.

4. Selectati parametrul care urmeaza sa fie modificat in meniul MO1.

6.2.5 Resetarea erorii, hydrovar X

Tn cazul unei erori, unitatea face automat mai multe incercari pentru a se reseta, acolo unde

este permis: daca incercarile nu sunt reusite, unitatea se opreste, iar pe afisaj apare codul de

eroare. Pentru a elimina eroarea:

1. Identificati cauza si urmati instructiunile de depanare

2. Resetati eroarea prin apasarea si mentinerea apasata a butonului pornit-oprit timp de 3
secunde: unitatea revine la starea dinaintea erorii.

6.3 Aplicatia Xylem X

Introducere

Disponibila pentru dispozitive mobile cu sistem de operare dotat cu tehnologie wireless.
Utilizati aplicatia pentru a:

e Pentru a verifica starea unitatii

Pentru a configura parametrii

Interactiona cu unitatea si a obtine date in timpul instalarii si intretinerii

Genera un raport de lucru

Contacta serviciul de asistenta.

Descarcati aplicatia si conectati dispozitivul mobil la unitate

1. Descarcati aplicatia Xylem X pe dispozitivul mobil din App Store ' sau Google Play 2 prin
scanarea codului QR:

E-'."

' Compatibil cu sistemele de operare i0S® versiunea 15.0 si mai noi
2 Compatibil cu sistemele de operare Android versiunea 10.0 si mai noi
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2. Finalizati inregistrarea.

ot -
< Register
Create your account
Insert your email
Insert your password show
Country

Phone number

Insert here your company (optional)

XM_MOO09_A_tc

3. Pe panoul de comanda, apasati butonul de comunicare wireless.
4. Adaugati unitatea la profilul utilizatorului.

941 " -

< xylem

Choose how to connect to the pump

Connect with biuetooth

Connect with QR Code

Add offiine pump.

XM_MOO008_A_tc

5. Dupa ce conexiunea a fost stabilitd, lumina de conectare devine albastra constant: acum
este posibil sa controlati unitatea cu ajutorul dispozitivului mobil.

ot i -
o Menvienss
Home unit
s, .
4.5.
o% 100%
Flow ()
" [E=en]
Power (W
aw
SystemType  Application  Control Mode
Singlep Heating ape
ORun
[$)
ol
<o <(‘
o
Connected | &75% | 4.5bar S
o
|
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/ Programarea

Versiune firmware

Versiunea firmware poate fi afisata prin intermediul parametrului P03.4.19.
Parametrizarea descrisa aici se referd la versiunea de pe coperta.

Simboluri utilizate

Simbol Descriere

(G) Global. Modificarea acestui parametru la o unitate a unui sistem cu mai multe pompe este transmisa tuturor celorlalte
unitdti. Dacd simbolul nu este prezent, parametrul se aplica numai la unitatea in care este afisat.

(X+) Disponibil numai pe HVX+

(X) Disponibil numai pe HVX

(A) Disponibil numai pe HVX atunci cand se utilizeaza aplicatia Xylem X.

R) Doar citire. Parametrul nu poate fi modificat.
Dacd simbolul nu este prezent, parametrul poate fi modificat.

7.1 M0O1 Meniu de pornire

Parametrii utilizati frecvent sau pseudonimele lor.

7.1.1 S01.0 Aplicatie

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P01.0.01  (X+) Limbd Selectati limba de afisare. Default = English
P01.0.05  (G) Tip sistem Selectati tipul de sistem. Default = Presurizare
0-Presurizare (P~ S): pentru sisteme Tn bucld deschisa,
respectiv stimularea apei intr-o cladire naltd
1-Circulatie (mostenire HV): pentru sistemul HVAC cu
circulatie care utilizeaza controlul rampelor Hydrovar
2-Circulatie: pentru HVAC cu circulatie folosind controlul PI
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Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P01.0.06  (G) Modul comanda Selectati modul de comanda pentru pompa. Default = Presiune
constantd

0-Element de actionare (RCk): Unitatea opereaza ca un
element de actionare cu viteza constanta. Acesta poate fi
utilizat doar pentru o singurd unitate intr-o singurd
operatie.

1-Presiune constantd (£P): Unitatea mentine o presiune
constanta indiferent de variatia debitului.

2-Presiune proportion. (PP): Unitatea mareste valoarea
nominald a presiunii in mod liniar, proportional cu debitul.
3-PresiunePdtratdProp.: Unitatea mareste valoarea
nominald a presiunii (valoarea reald a cererii) in mod
patratic, proportional cu debitul.

4-Debit constant: Unitatea variazd turatia motorului pentru
a mentine debitul constant.

5-Temperat. constantd: Unitatea variaza turatia motorului
pentru a mentine temperatura constanta.

6-Nivel constant: Unitatea variaza turatia motorului pentru
a mentine nivelul constant (de exemplu, intr-un rezervor
sau un put).

7-Generic: Unitatea isi modifica turatia pentru a mentine o
cantitate constanta mdsuratd generic.

P01.0.10  (G) Configuratie sistem Selectati configuratia sistemului. Default = O singurd pompd

0-0 singurd pompa (5nG): Unitatea este configurata sa
opereze independent, fdrd a interactiona cu alte unitati.
1-In serie T cascad (NSE): In aceastd configuratie, mai
multe unitati functioneaza Tmpreund, conectate prin
interfata RS485 . Numai ultima unitate pornitd isi modifica
turatia, in timp ce unitatile deja in functiune opereaza la
turatie maxima.

2-Sincron in cascad (1SY): Tn aceasts configuratie, mai
multe unitati lucreazd impreund, conectate prin interfata
RS485 . Toate unitatile in functiune functioneazd la aceeasi
turatie variabild.

P01.0.11 Adresa mai multe pompe  Selectati adresa pompei intr-un sistem cu mai multe Min =1
pompe. Max = -
Intr-un sistem cu mai multe pompe, fiecare unitate areo ~ Default = 1
adresd unicd, cu o valoare dela 11a 8.

P01.0.15  (G) Valoare de pornire Definiti valoarea de pornire dupad oprirea sistemului pentru Min = 0 %
nicio cerere, ca procent din punctul de setare. Max = 100 %
Intr-un sistem de presurizare, daci punctul de setare este  Default =100 %
atins si nu mai exista consum, pompa se opreste. Pompa
porneste din nou cdnd presiunea scade sub Valoarea de
pornire (respectiv, dacd punctul de setare este setat la 10
bari, o Valoare de pornire setata la 90% face pompa sa
porneascd la 9 bari). Atentie: Dacd valoarea este setatd prea
jos, (de exemplu, sub presiunea de intrare) pompa nu va
porni. Valoarea 100% face acest parametru ineficient.

P01.0.20  (G) Intarziere cauzatd delipsa  Selectati timpul de intarziere al protectiei pentru lipsa apei Min =15
apei (LOW). Max=100s
Aceastd intdrziere reprezintd timpul care trece intre Default=2s

deschiderea contactului LOW si activarea efectiva a erorii
,E27 Lipsd apd (LOW)".
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Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P01.0.31 (G) Presiune - prag minim Selectati limita pragului minim: dacd valoarea nu este Min = P05.0.11
atinsd in parametrul P01.0.40 ,Intdrzierea de prag minim”, Max = P05.0.12
unitatea se va opri indicand eroarea ,E22 Prag minim”.  Default = 0 bar
P01.0.32 (G) Debit - prag minim Selectati limita pragului minim:Adacé valoarea nu este Min = P05.0.21
(X+) atinsd Tn parametrul P01.0.40 ,Intdrzierea de prag minim”, Max = P05.0.22
unitatea se va opri indicand eroarea ,E22 Prag minim".  Default = 0 [/min
P01.0.33  (G) Temperaturd - prag minim  Selectati limita pragului minim: dacd valoarea nu este Min = P05.0.31
(X+) atinsd in parametrul P01.0.40 ,Intdrzierea de prag minim”, Max = P05.0.32
unitatea se va opri indicand eroarea ,E22 Prag minim".  Default =-50°C
P01.0.34  (G) Nivel - prag minim Selectati limita pragului minim: dacd valoarea nu este Min = P05.0.41
(X+) atinsd in parametrul P01.0.40 ,Intdrzierea de prag minim”, Max = P05.0.42
unitatea se va opri indicand eroarea ,E22 Prag minim”.  Default=0m
P01.0.35 (G) Generic - prag minim Selectati limita pragului minim:Adacé valoarea nu este Min = P05.0.51
(X+) atinsd tn parametrul P01.0.40 ,Intarzierea de prag minim”, Max = P05.0.52
unitatea se va opri indicand eroarea ,E22 Prag minim".  Default = P05.0.51
P01.0.40  (G) Intrziere prag minim Selectati timpul de intarziere al protectiei pentru prag Min=1s
minim. Max =100s
Aceastd intarziere reprezinta timpul acordat sistemului Default=2s

pentru a atinge valoarea pragului minim: dacd nu este
atinsa, unitatea se opreste si emite eroarea ,E22 Prag
minim".

P01.0.45  (G) Pornire automata Selectati starea pompei fn urma unei intreruperi a Default = Da
alimentarii cu energie electrica.

0-Nu (R3): la reluarea alimentdrii cu energie electricd,
unitatea este setatd Tn pozitia OPRIT.

1-Da (5€5): la reluarea alimentdrii cu energie electrica,
unitatea este setatd la starea care era activd inaintea
Tntreruperii alimentdrii cu energie electrica.

P01.0.46 Setare pornit-oprit Selectati starea PORNIT/OPRIT a pompei. Corespunde Default = Oprit
actiunii asupra butonului pornit-oprit.
0-Pa
1-Av
P01.0.50 (G) Data Selectati data calendaristicd a unitatii.
(X+)
P01.0.51 (G) Timp Setati ceasul unitatii.
(X+)
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7.1.2 S01.1 Senzori

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare

P01.1.00  (G) Selectarea unitatii de mdsura Selectati setul de unitdti de masurd utilizate de unitate. ~ Default = Unitati S
0-Unitati SI
1-Unitdti imperiale
P01.1.01  (X+) Element de actionare - Selectati valoarea zero a senzorului de feedback de reglare Min = 0 rpm
valoare zero Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm
P01.1.02  (X+) Element de actionare - scara  Selectati gama completd a senzorului de feedback de Min = 0rpm
completd reglare Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm
P01.1.11  (G) Presiune - valoare zero Selectati valoarea zero a senzorului de feedback de reglare  Min = -5 bar"
Max = 10 bar”
Default = 0 bar”)
P01.1.12  (G) Presiune - scard completd  Selectati gama completd a senzorului de feedback de Min = 0 bar?
reglare Max = 100 bar"
Default = 10 bar?
P01.1.21 (G) Debit - valoare zero Selectati valoarea zero a senzorului de feedback de reglare Min = 0 I/min®
(X+) Max = 9999 |/min™
Default = 0 I/min®
P01.1.22  (G) Debit - scard completd Selectati gama completd a senzorului de feedback de Min = 0 I/min*
(X+) reglare Max = 9999 |/min®
Default = 100 I/min®
P01.1.31 (G) Temperaturd - valoare zero  Selectati valoarea zero a senzorului de feedback de reglare Min =-100 °C
(X+) Max = 9999 °C
Default =0°C
P01.1.32 (G) Temperaturd - scard Selectati gama completd a senzorului de feedback de Min =-100°C
(X+) completd reglare Max = 9999 °C
Default =100 °C
P01.1.41  (G) Nivel - valoare zero Selectati valoarea zero a senzorului de feedback de reglare Min =-999 m"
(X+) Max = 9999 m*
Default=0m"
P01.1.42 (G) Nivel - scard completd Selectati gama completd a senzorului de feedback de Min =-999 m*
(X+) reglare Max = 9999 m*
Default=10m"
P01.1.51 (G) Generic - valoare zero Selectati valoarea zero a senzorului de feedback de reglare  Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default=0
P01.1.52  (G) Generic - scard completd Selectati gama completd a senzorului de feedback de Min =-1000
(X+) reglare Max = 1000
Default =100
P01.1.61 (G) SPSvaloare zero presiune  Selectati valoarea zero a senzorului de presiune utilizat Min = -1 bar
(X+) pentru functia Schimbare punct de setare Max = 99 bar
Default = 0 bar
P01.1.62  (G) SPS Scard completd presiune Selectati scara completd a senzorului de presiune utilizat ~ Min = 0 bar
(X+) pentru functia Schimbare punct de setare Max = 999 bar

Default = 10 bar

“n functie de modelul pompei
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7.1.3 S01.2 Puncte de setare

Parametru

Tip

Denumire

Descriere

Valoare

P01.2.01

(G)

PunctSetareTuratie

Selectati valoarea punctului de setare

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*

P01.2.02

PunctSetareTuratie?

Selectati valoarea punctului de setare

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.03

PunctSetareTuratie3

Selectati valoarea punctului de setare

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.04

PunctSetareTuratied

Selectati valoarea punctului de setare

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*

P01.2.11

PunctSetarePresiune

Selectati valoarea punctului de setare

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.12

PunctSetarePresiune2

Selectati valoarea punctului de setare

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.13

PunctSetarePresiune3

Selectati valoarea punctului de setare

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.14

PunctSetarePresiune4

Selectati valoarea punctului de setare

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.21

Punct stare debit 1

Selectati valoarea punctului de setare

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®

P01.2.22

Punct stare debit 2

Selectati valoarea punctului de setare

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.23

Punct stare debit 3

Selectati valoarea punctului de setare

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.24

Punct stare debit 4

Selectati valoarea punctului de setare

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®

P01.2.31

PunctSetareTemp. 1

Selectati valoarea punctului de setare

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.32

PunctSetareTemp. 2

Selectati valoarea punctului de setare

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.33

PunctSetareTemp. 3

“in functie de modelul pompei

Selectati valoarea punctului de setare

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C
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Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P01.2.34 (G) PunctSetareTemp. 4 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P01.2.41 (G) Punct setare nivel 1 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m"
P01.2.42 (G) Punct setare nivel 2 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m"
P01.2.43  (G) Punct setare nivel 3 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P01.2.44  (G) Punct setare nivel 4 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m"
P01.2.51 (G) PunctSetare generic1 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.52  (G) PunctSetare generic2 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.53 (G) PunctSetare generic3 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.54 (G) PunctSetare generic4 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52

“in functie de modelul pompei

7.1.4 S01.3 Valori reale masurate

Default = P05.0.51

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P01.3.01 (R) Presiune reala Valoare curentd PRESIUNE masurata
P01.3.02 (R) Debit curent Valoare curentd DEBIT masurat.
P01.3.03 (R) Temperaturd reald fluid Valoare curents TEMPERATURA FLUID misurats
(X+)
P01.3.04 (R) Nivel curent Valoare curentd NIVEL masurat
(X+)
P01.3.05 (R) Generic real Valoare curenta GENERIC masurat
(X+)
P01.3.10 (G) Valoare necesard efectivd Punct de setare curent calculat.
(R) Aceastd valoare este rezultatul controlului proportional sau

patratic al presiunii, al compensarii pierderilor de presiune
si al functiei de Schimbare a punctului de setare.
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7.1.5 Mod avans normal S01.4

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare

P01.4.01 Vitezd avans normal Selectati viteza pentru modul de avans normal. Min =0 rpm
Modul de avans normal este utilizat pentru a opera pompa Max = P04.2.32
la 0 viteza specifica pentru amorsare sau verificarea turatiei Default = 0 rpm

minime.
P01.4.02  (G) Turatie minima Selectati turatia minimd a pompei. Min =0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®
“in functie de modelul pompei
7.1.6 S01.5 Securitate
Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P01.5.10 Introducere parold Introduceti parola. Parola implicita de utilizator este 66.  Min=0
Max = 999
Default =0
P01.5.11 (R) Deconectare Logout
P01.5.12 Setare parold Setati 0 noud parold. Parola este necesard pentruaaccesa  Min =0
meniul. Max = 999
Default = 66
7.2 M02 Jurnal de erori
7.2.1 S02.0 Erori
Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P02.0.01 (G) Eroarea 1 (cea mai recenta)
(R)
P02.0.02 (G) Eroarea 2
(R)
P02.0.03 (G) Eroarea 3
(R)
P02.0.04 (G) Eroarea 4
(R)
P02.0.05 (G) Eroarea 5
(R)
P02.0.06 (G) Eroarea 6
(R)
P02.0.07 (G) Eroarea 7
(R)
P02.0.08 (G) Eroarea 8
(R)
P02.0.09 (G) Eroarea 9
(R)
P02.0.10 (G) Eroarea 10
(R)
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7.2.2 S02.9 Bitfield

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P02.9.01 (R) Eroare Bitfield 1 Eroarea 1 cdmp biti:
(A) 0-1GBT Supratemperatura

1-1GBT Supratemperatura internd
2-1GBT Supracurent
3-Supracurent motor
4-Supratensiune magistrald CC
5-Subtensiune magistrala CC
6-Eroare de pornire a motorului
7-Incompatibilitatea protocolului cu pompe multiple
8-Eroare flash externa

9-Eroare Ext-Eeprom
10-Supratemperaturd motor
11-Eroare 12T
12-PowerClassRestrict
13-Supratemperatura invertor
14-*Rezervat

15-Conectare motor
16-*Rezervat

17-Eroare externd

18-Eroare Senzor1

19-Eroare Senzor?

20-Eroare Senzor3

21-Eroare Senzord

22-Eroare punct de setare 1
23-Eroare punct de setare 2
24-Eroare punct de setare 3
25-Eroare punct de setare 4
26-*Rezervat

27-Expirare timp magistrald pompe multiple
28-MOC comunicare internd
29-Eroare hardware AOC
30-*Rezervat

31-*Rezervat

P02.9.02 (R) Eroare Bitfield 2 Eroare2 BitField:

(A) 0-*Rezervat
1-Scurgere la pdmant
2-*Rezervat
3-Supratensiune de retea
4 -Pand de curent
5-Prag minim
6-Lipsa apei
7-*Rezervat
8-Fisier de configurare lipsa
9-Subtensiune de retea
10-Configuratie gresitd a feedbackului
11-Fisierele de configurare nu se potrivesc
12-Drive este o piesd de schimb
13- Cardul de control este o piesa de schimb
14-Hydrovar X conectat la X+
15-Lipsd curbe hidraulice
16+31-*Rezervat
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Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P02.9.05 (R) Alarma Bitfield 1 Alarma1 Bitfield:
(A) 0-Alarma generica firmware

1-Alarma externd

2-*Rezervatd

3-Com. pompe multiple Pierdut

4-Conflict de adrese pompe multiple
5-Incompatibilitate pompe multiple

6-MOC comunicare internd

7-Cfg feedback gresita

8-Cfg punct de setare gresitd

9-Com. FieldBus pierdutd

10-Alarmd umplere conductd

11-Reducerea temperaturii IGBT

12-UI-AOC comunicare internd

13-Alarmd Al

14-Alarmd Al2

15-Alarmd Al3

16-Alarmd Al4

17-UI-BLE comunicare internd

18-Fisierele din fabrica nu se afld in Ext-Flash
19-Fisier in limbi gresit

20-Actualizarea cardului de control este posibild
21-Esecul clondrii in Ul

22-Esecul clondrii n magistrala cu pompe multiple
23+31-*Rezervatd

7.3 MO03 Informatii pompa

7.3.1 S03.0 Valori reale masurate

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare

P03.0.00 (R) Valoarea reald estimata Valoarea reald este estimatd folosind curbele hidraulice
stocate Tn unitate si prin verificarea vitezei si a consumului
de energie fdrd a utiliza senzori externi

P03.0.01 (R) Presiune real3 Valoare curenta PRESIUNE mésurata

P03.0.02 (R) Debit curent Valoare curentd DEBIT masurat.

P03.0.03 (R) Temperaturd reald fluid Valoare curents TEMPERATURA FLUID m3surata
(X+)

P03.0.04 (R) Nivel curent Valoare curentd NIVEL masurat
(X+)

P03.0.05 (R) Generic real Valoare curenta GENERIC masurat
(X+)

P03.0.06 (R) Schimbarea reala Valoarea masurata pentru set-pointul Shift
(X+)

P03.0.10 (G) Valoare necesard efectivd Punct de setare curent calculat.
(R) Aceastd valoare este rezultatul controlului proportional sau

patratic al presiunii, al compensarii pierderilor de presiune
sial functiei de Schimbare a punctului de setare.
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Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P03.0.20 (G) Valoare necesard Punct de setare curent.
(R) Aceastd valoare reprezintd punctul de setare curent, inainte
de calculul controlului proportional sau patratic al
presiunii, al compensarii pierderilor de presiune sau al
functiei de Schimbare punct de setare.
P03.0.30  (G) Starea pompei Afiseaza starea curentd a unitatii.
(R)

7.3.2 S03.1 Contoare

0-Oprit (BFF): unitatea este setatd sd stea pe loc.
1-Operare (-un): unitatea este in functiune 7n acest
moment.

2-Alarmd, unitate opritd (AL S): unitatea nu este Tn
functiune In acest moment deoarece intrarea digitald
START/STOP este deschisd si 0 alarmd este activa
3-Alarma, unitate in functiune (RLr): unitatea este in
functiune In acest moment si 0 alarma este activa
4-Alarmd, unitate pornitd (RLn): unitatea nu este in
functiune In acest moment, dar este pregatitd sa
functioneze, si 0 alarma este activa

5-Alarmd, unitate opritd (RLO): unitatea este setatd sd stea
pe locsi o alarmd este activd

6-Eroare (Err): unitatea nu este in functiune deoarece o
eroare este activd

7-Stop (SEP): unitatea nu este in functiune deoarece
intrarea digitald START/STOP este deschisa.

8-Pornit (3n): unitatea nu este functiune dar este pregatita
sa functioneze.

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P03.1.01  (G) Unitate timp alimentare Afiseaza timpul total pe care unitatea |-a petrecut conectata -
(R) la sursa de putere.
(A)
P03.1.02  (G) Timp functionare motor Afiseaza timpul total de functionare a motorului.
(R)
(A)
P03.1.05  (G) Contor energie Afiseazd energia totald utilizata de unitate
(R)
(A)
7.3.3 S03.2 Motor
Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P03.2.01 (G) Turatia motorului Afiseazd viteza reald a motorului in rpm
(R)
P03.2.02 (G) Turatia motorului % Afiseazd viteza reald a motorului in procente
(R)
P03.2.05 (G) Curent motor Afiseaza curentul real furnizat motorului
(R)
P03.2.06 (G) Putere motor Afiseazd puterea electricd reald furnizatd motorului
(R)
P03.2.07 (G) Tensiune motor Afiseaza tensiunea reald furnizata motorului.
(R)
P03.2.08  (G) Tensiune retea Afiseazd tensiunea reald fumizatd de reteaua electrica
(R)
P03.2.09  (G) Tensiune magistrald CC Afiseazd tens. reald a magistralei de curent cont.
(R)
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Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P03.2.20 (G) Temperatura modulului de  Afiseazd temperatura reald a modului de alimentare.
(R) alimentare Aceasta este temperatura componentei electronice
responsabile de furnizarea curentului catre motor.
P03.2.21 (G) Temperaturd invertor Afiseazd temperatura internd efectiva a mecanismului de
(R) actionare. Aceasta este temperatura aerului din interiorul

mecanismului de actionare, masuratd pe placa electronicd.

7.3.4 S03.3 Stare intrare/iesire

Parametru Tip Denumire Descriere Valoare
P03.3.01 (R) Stare I/0 digitale Afiseazd starea intrdrilor si iesirilor digitale
(A)
P03.3.11 (R) Valoare intrare analogicd 1  Afiseaza valoarea brutd a intrdrii analogice.
P03.3.12 (R) Valoare intrare analogicd 2  Afiseaza valoarea brutd a intrarii analogice.
P03.3.13 (R) Valoare intrare analogicd 3 Afiseaza valoarea brutd a intrarii analogice.
(X+)
P03.3.14 (R) Valoare intrare analogicd 4 Afiseaza valoarea brutd a intrdrii analogice.
(X+)
P03.3.20 (R) Valoarea iesirii analogice  Afiseaza valoarea iesirii analogice

7.3.5 Informatii produs S03.4

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P03.401 (R) Numdr de piesd unitate Afiseazd numdrul piesei (PN) pompei complete
(A)
P03.402 (R) Data fabricdrii unitatii Afiseazd data fabricdrii (PD) pompei complete
(A)
P03.4.03 (R) Numar de serie unitate Afiseaza numdrul de serie (SN) al pompei complete
(A)
P03.4.05 (R) Data fabricdrii mecanismului Afiseaza data fabricarii (PD) mecanismului de actionare
(A) de actionare
P03.4.06 (R) Serie mecanism actionare  Afiseaza numarul de serie (SN) al pompei complete
(A)
P03.410  (G) Versiune firmware HMI Afiseazd versiunea firmware a pldcii de interfatd utilizator
(R)
(A)
P03.4.11 (G) Versiune firmware HMI-Bt  Afiseaza versiunea firmware a pldcii de comunicare fard fir -
(R)
(A)
P03.4.12 (G) Versiunea firmware a placii ~ Afiseazd versiunea firmware a placii de alimentare
(R) de alimentare
(A)
P03.413  (G) Versiunea firmware a placii ~ Afiseaza versiunea firmware a placii de control
(R) de control
(A)
P03.4.14 (R) Versiunea fisierului de Afiseazd versiunea fisierului de mapare
(A) mapare
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Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P03.4.15 (R) Versiunea implicitd a Afiseazd versiunea implicitd a fisierului
(A) fisierului
P03.4.16 (R) Versiunea fisierului de Afiseazd versiunea fisierului de parametri
(A) parametri
P03.417 (R) Versiunea fisierului de limba Afiseaza versiunea fisierului de limbd
(X+)
P03.4.19 (R) Versiune firmware Afiseaza versiunea firmware cumulativd a dispozitivului
P03.4.25 (R) Curbe hidraulice stocate Acest parametru indica dacd curbele hidraulice sunt stocate -
in memorie.
7.4 M04 Control pompa
7.4.1 S04.0 Configurare
Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P04.0.01 (G) Tip sistem Selectati tipul de sistem. Default =
Presurizare
0-Presurizare (P~ S): pentru sisteme Tn bucld deschisd, respectiv stimularea
apei intr-o clddire Tnaltd
1-Circulatie (mostenire HV): pentru sistemul HVAC cu circulatie care
utilizeaza controlul rampelor Hydrovar
2-Circulatie: pentru HVAC cu circulatie folosind controlul PI
P04.0.02  (G) Modul comanda Selectati modul de comanda pentru pompa. Default = Presiune
constanta

0-Element de actionare (RCkt): Unitatea opereazd ca un element de actionare
cu vitezd constanta. Acesta poate fi utilizat doar pentru o singurd unitate intr-
0 singurd operatie.

1-Presiune constanta (CP): Unitatea mentine o presiune constantd indiferent
de variatia debitului.

2-Presiune proportion. (PP): Unitatea mareste valoarea nominald a presiunii
n mod liniar, proportional cu debitul.

3-PresiunePdtratdProp.: Unitatea mdreste valoarea nominald a presiunii
(valoarea reald a cererii) in mod patratic, proportional cu debitul.

4-Debit constant: Unitatea variazd turatia motorului pentru a mentine
debitul constant.

5-Temperat. constantd: Unitatea variaza turatia motorului pentru a mentine
temperatura constanta.

6-Nivel constant: Unitatea variaza turatia motorului pentru a mentine
nivelul constant (de exemplu, intr-un rezervor sau un put).

7-Generic: Unitatea isi modificd turatia pentru a mentine o cantitate
constantd mdsuratd generic.

EXM - Instructiuni suplimentare de instalare, utilizare si programare 57



ro - Traducere a instructiunilor originale

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P04.0.03  (G) Mod de reglare Selectati modul de reglare. Default = Normal
(X+)
0-Normal: Turatia motorului creste cand valoarea mdsuratd este sub punctul
de setare, si scade cand valoarea mdsuratd este peste punctul de setare
1-Invers: Turatia motorului creste cand valoarea mdsurata este peste punctul
de setare, si scade cand valoarea mdsuratd este sub punctul de setare
P04.0.05 (G) Valoare de pornire Definiti valoarea de pornire dupd oprirea sistemului pentru nicio cerere,ca  Min=0%
procent din punctul de setare. Max =100 %
Intr-un sistem de presurizare, dacd punctul de setare este atins sinu mai ~ Default =100 %
existd consum, pompa se opreste. Pompa porneste din nou cand presiunea
scade sub Valoarea de pornire (respectiv, dacd punctul de setare este setat la
10 bari, 0 Valoare de pornire setatd la 90% face pompa sd porneasca la 9
bari). Atentie: Dacd valoarea este setatd prea jos, (de exemplu, sub
presiunea de intrare) pompa nu va porni. Valoarea 100% face acest
parametru ineficient.
P04.0.06  (G) Pornire automata Selectati starea pompei in urma unei intreruperi a alimentarii cu energie  Default = Da
electrica.
0-Nu (13): la reluarea alimentarii cu energie electricd, unitatea este setata in
pozitia OPRIT.
1-Da (5€5): la reluarea alimentarii cu energie electrica, unitatea este setata
|a starea care era activd Tnaintea intreruperii alimentdrii cu energie electrica.
P04.0.07  (G) Configurarea turatiei Selectati comportamentul pompei cand turatia minima si punctul de setare Default = Turatie
minime sunt atinse. zero
Daca este selectat modul ELEMENT DE ACTIONARE, acest parametru
selecteazd comportamentul pompei atunci cand punctul de setare a turatiei
este sub turatia minima.
0-Turatie zero (3): Pompa va atinge turatia 0 i se va opri
1-Turatie minimd (7 »1): Pompa va continua sa mentina turatia minima.
P04.0.09  (G) Selectarea unitatiide  Selectati setul de unitati de masura utilizate de unitate. Default = Unitati SI
masurd 0-Unitati SI
1-Unitdti imperiale
P04.0.11 (G) Unitate de mdsurarea  Selectati unitatea de masurare. Default = bar
presiunii 0-bar
1-psi
2-ft
3-kPa
4-MPa
5-mbar
6-m
7-cm
8-in
P04.0.12  (G) Unitate de mdsurarea  Selectati unitatea de mdsurare. Default = m3/h
(X+)  debitului 0-l/min
1-m3/s
2-m3/h
3-g/min
4-l/s
P04.0.13 (G) Unitate de mdsurarea  Selectati unitatea de mdsurare. Default =°C
(X+)  temperaturii 0-°C
1-°F
2K
P04.0.14 (G) Unitate de mdsurarea  Selectati unitatea de masurare. Default=m
(X+)  nivelului 1-m
2t
3-tm
4-in
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Parametru  Tip

Denumire

Descriere Valoare

P04.0.15  (G)
(X+)

Unitate de masurare a
puterii

Selectati unitatea de masurare. Default = kW
1w

2-kw

3-MW

4-Hp

P04.0.16  (X+)

Unitate de masurare a
energiei

Selectati unitatea de masurare. Default = kWh
0-kWh

1-MWh

2-BTU

3-HPh

4-MJ

5-KJ

P04.0.21

Selectare punct de setare
1

Selectati sursa pentru punctul de setare 1. Default = Parametru

0-Analog (RnR): Referinta punctului de setare este data prin intermediul
uneia dintre intrdrile analogice.

1-Parametru (PRr): Referinta punctului de setare este datd prin intermediul
unuia dintre parametrii dedicati.

P04.0.22

Selectare punct de setare
2

Selectati sursa punctului de setare. Default = Parametru

0-Oprit (BFF): punctul de setare nu este utilizat

1-Analog (RnR): Referinta punctului de setare este datd prin intermediul
uneia dintre intrarile analogice.

2-Parametru (PAr): Referinta punctului de setare este data prin intermediul
unuia dintre parametrii dedicati.

P04.0.23  (X+)

Selectare punct de setare
3

Selectati sursa punctului de setare. Default = Parametru

0-Oprit: punctul de setare nu este utilizat

1-Analog: Referinta punctului de setare este datd prin intermediul uneia
dintre intrdrile analogice.

2-Parametru: Referinta punctului de setare este data prin intermediul unuia
dintre parametrii dedicati.

P04.0.24  (X+)

Selectare punct de setare
4

Selectati sursa punctului de setare. Default = Parametru

0-Oprit: punctul de setare nu este utilizat

1-Analog: Referinta punctului de setare este datd prin intermediul uneia
dintre intrdrile analogice.

2-Parametru: Referinta punctului de setare este data prin intermediul unuia
dintre parametrii dedicati.
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7.4.2 S04.1 Puncte de setare

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P04.1.01 (G) PunctSetareTuratie Selectati valoarea punctului de setare Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm®
P04.1.02  (G) PunctSetareTuratie2 Selectati valoarea punctului de setare Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm®
P04.1.03  (G) PunctSetareTuratie3 Selectati valoarea punctului de setare Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm®
P04.1.04  (G) PunctSetareTuratied Selectati valoarea punctului de setare Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.1.11 (G) PunctSetarePresiune1 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.12 (G) PunctSetarePresiune? Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.13 (G) PunctSetarePresiune3 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.14 (G) PunctSetarePresiune4 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.15  (G) Tipul punctului de referintd ~ Acest parametru specificd daca valoarea de referintd ar Default = Punct de referinta
al presiunii trebui sd fie la debit zero (vezi parametrul 4.2.06)saula  la debit zero

debitul maxim (curba maximd). Optiunea Curba maximad
este disponibild numai dacd unitatea are curbele hidraulice
stocate in memorie

P04.1.16  (G) Presiune HO Dacd ,Tipul punctului de referintd al presiunii” (Parametrul Min = P05.0.11
04.1.15) este setat la ,Punctul de referintd la curba Max = P05.0.12
d" si este activatd compensarea liniard sau patraticd, Default= 0.5 bar

maxima
acest parametru este utilizat pentru a calcula valoarea de
referintd a presiunii la debit zero.

P04.1.21 (G) Punct stare debit 1 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22

Default = 0 I/min®
P04.1.22 (G) Punct stare debit 2 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22

Default = 0 I/min®
P04.1.23 (G) Punct stare debit 3 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22

Default = 0 [/min®
P04.1.24 (G) Punct stare debit 4 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22

Default = 0 [/min®
P04.1.31 (G) PunctSetareTemp. 1 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.32  (G) PunctSetareTemp. 2 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32

Default = 25°C
“in functie de modelul pompei
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Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P04.1.33 (G) PunctSetareTemp. 3 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25 °C
P04.1.34  (G) PunctSetareTemp. 4 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.41 (G) Punct setare nivel 1 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.42  (G) Punct setare nivel 2 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.43  (G) Punct setare nivel 3 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.44 (G) Punct setare nivel 4 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.51 (G) PunctSetare generic1 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.52 (G) PunctSetare generic2 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.53 (G) PunctSetare generic3 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.54  (G) PunctSetare generic4 Selectati valoarea punctului de setare Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.60 (G) Salvarea punctului de setare Functia limiteazd numarul de salvari in memoria internd. A Default = Nu
limitd fi activat in cazul scrierii continue a punctului de referintd
de cdtre magistrala de camp.
“in functie de modelul pompei
7.4.3 S04.2 Reglare
Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P04.2.00 (G) tip de Reglementare sau  Acest parametru specifica daca reglarea se bazeazd pe Default = Hidrovar
control controlul Hydrovar Ramps sau pe controlul PI. Vezi
parametrul din submeniul 04.2.xx
P04.2.01 (G) Fereastrd Selectati fereastra de reglare. Min=1%
Acest parametru defineste o banda in jurul punctuluide ~ Max = 100 %
setare, ca procent al punctului de setare. Cand valoarea  Default =20 %
masurata este in afara ferestrei, sistemul va utiliza rampele
15i 2; cand valoarea mdsurata este in interiorul ferestrei,
sistemul va utiliza rampele 3 si 4.
P04.2.02 (G) Histerezis Selectati histerezisul de reglare. Min=1%
Acest parametru defineste o banda in jurul punctuluide ~ Max = 100 %

setare, care este un procent al ferestrei. Limitele benzii de
histerezis definesc comutarea intre rampa de accelerare si
rampa de decelerare.

Default =90 %
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Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare

P04.2.06  (G) Cresterea turatiei Selectati valoarea turatiei la care incepe sd creascd valoarea Min = P04.2.31
punctului de setare, dacd este setatd o valoare de crestere. Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P04.2.07  (G) Valoarea cregterii liniare Selectati valoarea cresterii liniare a punctului de setarela ~ Min=0%
turatie maximd, ca procent al punctului de setare, pentrua Max =200 %
compensa pierderile prin frecare. Default=0%

Cresterea va fi liniard, incepand de la 0%, atunci cdnd
turatia motorului este egald cu CRESTEREA TURATIEI , pand
la VALOAREA CRESTERII LINIARE cand turatia motorului

este maximd.
P04.2.08  (G) Val.CresteriiPatrat. Selectati valoarea cresterii patratice a punctului de setare la Min = 0%
(X+) turatie maximd, ca procent al punctului de setare, pentrua Max = 999 %
compensa pierderile prin frecare. Default = 0%

Cresterea va fi patraticd, incepand de la 0%, atunci cand
turatia motorului este egald cu CRESTEREA TURATIEI , pand
la VALOAREA CRESTERII PATRATICE cand turatia motorului
este maximd.

P04.2.11 (G) Rampa 1 Selectati timpul de accelerare rapida. Min=1s"
Aceastd rampa este utilizatd atunci cand turatia motorului  Max = 250"
este peste TURATIA MINIMA si valoarea masuratd estein ~ Default= 105"
afara intervalului definit de FEREASTRA.

P04.2.12  (G) Rampa 2 Selectati timpul de decelerare rapidd. Min=1s"
Aceastd rampd este utilizata atunci cand turatia motorului  Max = 250s"
este peste TURATIA MINIMA si valoarea mésuratd estein  Default = 10"
afara intervalului definit de FEREASTRA.

P04.2.13 (G) Rampa 3 Selectati timpul de accelerare lentd. Min= 15"
Aceastd rampd este utilizatd atunci cand valoarea masurata Max = 999 s
este in intervalul definit de FEREASTRA. Default=70s"

P04.2.14 (G) Rampa 4 Selectati timpul de decelerare lenta. Min= 15"
Aceastd rampd este utilizatd atunci cdnd valoarea masuratd Max = 999 sh
este in intervalul definit de FEREASTRA. Default=70s"

P04.2.15  (G) Acceleratie minimad turatie  Selectati timpul de acceleratie minima turatie rampa Min=0.1s"

rampa Aceastd rampd este utilizatd atunci cnd turatia motorului - Max = 25 s)
este sub TURATIA MINIMA Default=2¢"

P04.2.16  (G) Deceleratie minimd turatie ~ Selectati timpul de deceleratie minima turatie rampad Min=0.1s"

rampd Aceastd rampd este utilizatd atunci cnd turatia motorului - Max = 25 s
este sub TURATIA MINIMA Default=2¢"

P04.2.21 (G) Control PI-Kp Selectati constanta proportionald a controlului Pl Min = 0"

Max = 10000"
Default = 0.5”

P04.2.25 (G) Control PI-Ti Ti este variabila de timp integrala utilizata cu castigul (Kp) Min=0s"
pentru a seta reglarea Pl (Proportional-Integrala). Max = 10000 s*
- Daca sistemul de control este ,vanator" (oscilant) sau Default=0.55"

instabil, 1l puteti stabiliza fie prin reducerea castigului (Kp),
fie prin cresterea timpului integral (Ti).

- Dacd sistemul este prea lent pentru a reactiona, il puteti
face mai receptiv prin cresterea castigului (Kp).

“in functie de modelul pompei

62 EXM - Instructiuni suplimentare de instalare, utilizare si programare



ro - Traducere a instructiunilor originale

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P04.2.31 (G) Turatie minima Selectati turatia minimd a pompei. Min =0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®
P04.2.32  (G) Turatie maximad Selectati turatia maximd a pompei. Min = 2000 rpm"
Max = 4100 rpm"
Default = 3600 rpm”

P04.2.35 (G) Teimp turatie min. Selectati timpul de intarziere pe care motorul fl petrece la Min=0s
viteza minimd fnainte de a se opri complet. Max=100s
Acest parametru este activ numai dacd parametrul Default=1s
CONFIGURARE TURATIE MINIMA este setat la ,Vitezd zero".

“n functie de modelul pompei

7.4.4 S04.3 Praguri

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare

P04.3.00 (G) Resetarea automatd a Selectati tipul de resetare a erorilor. Default = Da

erorilor
0-Nu (R3): In cazul unei erori, unitatea va rdimane opritd,
asteptand resetarea erorii comandate de utilizator.
1-Da (SES): unitatea va reseta automat eroarea, daca este
posibil, de maximum 5 orin decurs de 1 ord.

P04.3.01 (G) Presiune - prag minim Selectati limita pragului minim: dacd valoarea nu este Min = P05.0.11
atinsd in parametrul P01.0.40 ,Intdrzierea de prag minim”, Max = P05.0.12
unitatea se va opri indicand eroarea ,E22 Prag minim".  Default = 0 bar

P04.3.02 (G) Debit - prag minim Selectati limita pragului minim:Adacé valoarea nu este Min = P05.0.21

(X+) atinsd in parametrul P01.0.40 ,Intdrzierea de prag minim”, Max = P05.0.22
unitatea se va opri indicand eroarea ,E22 Prag minim”.  Default = 0 I/min

P04.3.03  (G) Temperaturd - prag minim  Selectati limita pragului minim: daca valoarea nu este Min = P05.0.31

(X+) atinsd in parametrul P01.0.40 ,Intarzierea de prag minim”, Max = P05.0.32
unitatea se va opri indicand eroarea ,E22 Prag minim".  Default =-50°C

P04.3.04  (G) Nivel - prag minim Selectati limita pragului minim: dacd valoarea nu este Min = P05.0.41

(X+) atinsd in parametrul P01.0.40 ,Intdrzierea de prag minim”, Max = P05.0.42
unitatea se va opri indicand eroarea ,E22 Prag minim”.  Default=0m

P04.3.05 (G) Generic - prag minim Selectati limita pragului minim:Adacé valoarea nu este Min = P05.0.51

(X+) atinsd Tn parametrul P01.0.40 ,Intarzierea de prag minim”, Max = P05.0.52
unitatea se va opri indicand eroarea ,E22 Prag minim”.  Default = P05.0.51

P04.3.10  (G) Intrziere prag minim Selectati timpul de intrziere al protectiei pentru prag Min=1s
minim. Max =100s
Aceastd intarziere reprezintd timpul acordat sistemului Default=2s
pentru a atinge valoarea pragului minim: dacd nu este
atinsa, unitatea se opreste si emite eroarea ,E22 Prag
minim".

P04.3.11  (G) Intarziere cauzatd delipsa  Selectati timpul de intarziere al protectiei pentru lipsa apei Min =15

apei (LOW). Max=100s
Aceastd intrziere reprezintd timpul care trece intre Default=2s

deschiderea contactului LOW si activarea efectiva a erorii
,E27 Lipsd apd (LOW)".
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7.4.5 S04.4 Efectuare test

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P04.4.01 (G) Turatie test functionare Selectati turatia motorului pentru testul de functionare. ~ Min = 0 rpm”
Max = P04.2.32
Default = 1200 rpm”
P04.4.02  (G) Expirare efectuare test Selectati timpul care trebuie sd treacd Tnainte sd inceapd ~ Min=0h
efectuarea testului. Max =255 h

Pompa nu trebuie sd functioneze in timpul setatin acest ~ Default =100 h
parametru pentru ca efectuarea testului sd inceapad. Pentru

a ldsa EFECTUARE TEST sd se desfasoare, intrarea digitald

START/STOP trebuie inchisa

P04.4.03  (G) Timp efectuare test Selectati durata pentru testul de functionare. Min=0s
Max =180s
Default =55
P04.4.05 Comanda efectuare test Selectati PORNIT pentru a incepe manual efectuarea Default = Oprit
testului.

“in functie de modelul pompei

7.4.6 S04.5 Comutare punct de setare

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P04.5.01  (G) Functie comutare SP Selectati tipul de functie Comutare punct de setare. Default = Oprit
(X+) 0-Oprit: Functia Comutare punct de setare este dezactivatd.

1-SSV1: Functia Comutare punct de setare este activatd si

se utilizeaza doar SSV1 (Valoare comutare punct de setare
1)

2-SSV2: Functia Comutare punct de setare este activatd si

se utilizeaza doar SSV2 (Valoare comutare punct de setare
2)

3-Complet: Functia comutare punct de setare este activata
si SSV1 si SSV2 sunt utilizate deopotriva

P04.5.02 (G) Intrare comutare SP Selectati magnitudinea utilizatd ca referinta pentru functia Default = Presiune comutare
(X+) Comutare punct de setare. punct de setare
0-Presiune comutare punct de setare: Intrarea analogica
setatd la Presiune comutare punct de setare
1-Presiune: Intrarea analogicd setatd la Presiune
2-Debit: Intrare analogicd setata la Debit
3-Temperaturd: Intrarea analogicd setatd la Temperaturd
4-Nivel: Intrare analogica setatd la Nivel
5-Generic: Intrare analogicd setatd la Generic

P04.5.05  (G) VALOARE 1 comutare SP Selectati valoarea doritd a punctului de setare pentru prima Min = -
(X+) sectiune a functiei de comutare punct de setare Max = -

Default=0
P045.06 (G) VALOARE 2 comutare SP Selectati valoarea doritd a punctului de setare pentru a Min = -
(X+) doua sectiune a functiei de comutare punct de setare Max = -

Default=0
P04.5.10 (G) Comutare SPX 1 Selectati valoarea de intrare pentru comutare punct de Min = -

(X+) setare la care valoare 1 comutare punct de setare incepe sa Max = P04.5.11
se comute la punctul de setare Default=0
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Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P04.5.11 (G) Comutare SPX 2 Selectati valoarea de intrare pentru comutare punct de Min = P04.5.10
(X+) setare la care este utilizat punctul de setare Max = P04.5.12
Default=0
P04.5.12  (G) Comutare SPX 3 Selectati valoarea de intrare pentru comutare punct de Min = P04.5.11
(X+) setare la care valoarea punctului de setare ncepe sa Max = P04.5.13
comute la valoare 2 comutare punct de setare Default =0
P04.5.13 (G) Comutare SPX 4 Selectati valoarea de intrare pentru comutare punct de Min = P04.5.12
(X+) setare la care este utilizatd valoare 2 comutare punct de Max = -
setare Default=0

7.4.7 S04.6 Umplere conducta

Verificati gradul de umplere a sistemului hidraulic atunci cdnd nu este presurizat, pentru a evita

loviturile de berbec.

Atunci cadnd este activatd, aceasta functie porneste daca presiunea masuratd este sub pragu/

de umplere a conducteisi daca apare unul dintre urmatoarele cazuri:

¢ Unitatea este pornita

e Contactul de pornire/oprire trece de la deschis la inchis

¢ Unitatea este pornita

e Esteresetata o eroare.

Atunci cadnd functia este activa, unitatea functioneaza la turatia minima pentru timpul de

stabilizare a umplerii conductei, iar presiunea este monitorizata:

e incazulin care, in timpul de stabilizare, presiunea este constantg, viteza este marita cu
valoarea de crestere a vitezei de umplere a conductei si presiunea este monitorizata din
nou pentru un alt timp de stabilizare etc.

° Daca presiunea nu este constanta, viteza nu creste

o Daca pragul de umplere a conductei este atins in timpul de umplere a conductei, unitatea
comuta la controlul standard setat.

Parametrul functiei de umplere a conductei permite dezactivarea functiei sau selectarea starii

unitatii in cazul in care pragul de umplere a conducteinu este atins in timpul de umplere a

conductei.

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P04.6.01  (G) Functia de umplere a Cu acest parametru puteti dezactiva functia de umplerea  Default = Dezactivat
conductei conductei sau selecta starea unitatii daca pragul de
umplere a conductei nu este atins.
0-Dezactivat (d !S): functia de umplere a conductei este
dezactivatd
1-Alarma (RLR): defectarea functiei de umplere a conductei
declanseazd alarma A29 Alarma de umplere a conductei si
unitatea continud sd opereze functia.
2-Eroare (Err): defectarea functiei de umplere a conductei
declanseazd eroarea E29 Eroare de umplere a conductei si
unitatea se opreste.
Intimp ce functia de umplere a conductei este activa,
pragul minim este dezactivat.
P04.6.03  (G) Pragul de umplere a Selectati presiunea pe care trebuie s o atingd sistemul ~ Min = P05.0.11
conductei pentru a iesi din functia de umplere a conductei. Max = P05.0.12

Default = 2 bar
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Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P04.6.05  (G) Timpul de umplere a Selectati timpul maxim acordat functiei de umplere a Min=0s
conductei conductei pentru a atinge PRAGUL DE UMPLERE A Max =999
CONDUCTEL. Default=180's
P04.6.06  (G) Pompe de umplere max.  Selectati numarul de pompe care vor functiona simultanin Min = 1
conductd timpul functiei de umplere a conductei. Max = P06.0.02
Default = 1
P04.6.10  (G) Timpul constant de umplere  Selectati timpul acordat unitatii sa verifice dacd presiunea  Min= 15
a conductei madsuratd este stabild. Presiunea este consideratd stabila ~ Max = P04.6.05
dacd valoarea sa se incadreaza in FEREASTRA calculatain ~ Default=5s
punctul de setare, centratd pe presiunea mdsuratd la
Tnceputul timpului constant curent.
P04.6.15  (G) Treaptd vitezd de umplerea  Selectati valoarea turatiei, in procente din turatia maximd, Min =5%
conductei pe care unitatea o va adduga la turatia curentd dacd Max = 100 %
presiunea masurata este stabild pentru TIMPUL CONSTANT Default = 10 %
DE UMPLERE A CONDUCTEI.
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7.5 MOS5 Setari intrare/iesire

7.5.1 S05.0 Intervale de masurare

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P05.0.00 Sursd valoare reald Selectati intrarea pentru valoarea controlatd. Default = Auto Al
0-Auto Al (RUt): Valoarea reald este conectatd automat la
intrarea analogicd setatd la cantitatea controlatd a modului
de comanda
1-Delta Al (¢ #): Valoarea reala este egald cu diferenta
absolutd a doud intrdri analogice setate la cantitatea
controlata a modului de comanda
2-Auto Al - Scazut (L 3U): Valoarea reald este egald cu
valoarea cea mai scdzutd a intrdrilor analogice setate la
cantitatea controlatd a modului de comanda
3-Auto Al - Ridicat (h i0): Valoarea reald este egald cu
valoarea cea mai ridicatd a intrdrilor analogice setate la
cantitatea controlatd a modului de comanda
4-Selectie DI (2 #): Valoarea analogicd este selectatd prin
starea intrarii digitale setate la functia ,Selectie senzor 1/2"
5-Presiune sau debit Delta fard senzor: valoarea reald este
estimatd folosind curbele hidraulice stocate in memorie,
dacd sunt disponibile.
6-Presiune Delta cu senzor sau fara senzori: valoarea reala
este legatd automat de intrarea analogicd setatd ca
,Presiune”. Dacd intrarea analogicd nu este disponibild,
valoarea reald va fi estimata utilizand curbele hidraulice
stocate in memorie, dacd sunt disponibile.
P05.0.01 Element de actionare - Selectati valoarea zero a senzorului de feedback de reglare  Min = 0 rpm
valoare zero Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm
P05.0.02 Element de actionare - scard  Selectati gama completd a senzorului de feedback de Min =0 rpm
completd reglare Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm
P05.0.11  (G) Presiune - valoare zero Selectati valoarea zero a senzorului de feedback de reglare  Min = -5 bar")
Max = 10 bar"
Default = 0 bar”
P05.0.12 (G) Presiune - scard completa  Selectati gama completd a senzorului de feedback de Min = 0 bar?
reglare Max = 100 bar"
Default = 10 bar"
P05.0.21 (G) Debit - valoare zero Selectati valoarea zero a senzorului de feedback de reglare Min = 0 I/min®
(X+) Max = 9999 |/min*
Default = 0 I/min®
P05.0.22  (G) Debit - scard completd Selectati gama completa a senzorului de feedback de Min = 0 I/min")
(X+) reglare Max = 9999 |/min®
Default = 100 I/min®
P05.0.31 (G) Temperaturd - valoare zero  Selectati valoarea zero a senzorului de feedback de reglare Min =-100°C
(X+) Max = 9999 °C
Default = 0°C
P05.0.32  (G) Temperaturd - scard Selectati gama completa a senzorului de feedback de Min =-100°C
(X+) completd reglare Max = 9999 °C

Default = 100 °C
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Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P05.0.41 (G) Nivel - valoare zero Selectati valoarea zero a senzorului de feedback de reglare Min =-999 m*
(X+) Max = 9999 m"
Default=0m"
P05.0.42  (G) Nivel - scard completd Selectati gama completa a senzorului de feedback de Min =-999 m"
(X+) reglare Max = 9999 m"
Default=10m"
P05.0.51 (G) Generic - valoare zero Selectati valoarea zero a senzorului de feedback de reglare  Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default =0
P05.0.52  (G) Generic - scard completd Selectati gama completa a senzorului de feedback de Min =-1000
(X+) reglare Max = 1000
Default = 100
P05.0.61  (G) SPS valoare zero presiune  Selectati valoarea zero a senzorului de presiune utilizat ~ Min =-1 bar
(X+) pentru functia Schimbare punct de setare Max = 99 bar
Default = 0 bar
P05.0.62  (G) SPS Scard completd presiune Selectati scara completd a senzorului de presiune utilizat ~ Min = 0 bar
(X+) pentru functia Schimbare punct de setare Max = 999 bar

Default = 10 bar

“in functie de modelul pompei

7.5.2 S05.1 Intrari analogice

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P05.1.01 Functie intrare analogica 1 Selectati functia pentru intrarea analogica. Default = Presiune
0-Oprit (BFF): intrarea analogicd este dezactivatd
1-Presiune (P-E): Un senzor de presiune este conectat la
intrarea analogica
2-Punct de setare (S€k): O referintd a punctului de setare
este conectatd la intrarea analogicd
3-Debit: Un senzor de debit este conectat la intrarea
analogicd
4-Temperaturd: Un senzor de temperaturd este conectat la
intrarea analogicd
5-Nivel: Un senzor de nivel este conectat la intrarea
analogica
6-Generic: o intrare genericd este conectatd la intrarea
analogicd
7-Comutare punct de setare: o intrare utilizatd pentru
functia de comutare punct de setare este conectata la
intrarea analogica
P05.1.02 Tip intrare analogicd 1 Selectati tipul de semnal analogic conectat la intrarea Default = 4+20 mA
analogica.
0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0-10V
3210V
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Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare

P05.1.11 Functie intrare analogicd 2 Selectati functia pentru intrarea analogica. Default = Oprit

0-Oprit (BFF): intrarea analogicd este dezactivatd
1-Presiune (P-E): Un senzor de presiune este conectat la
intrarea analogica

2-Punct de setare (S€k): O referintd a punctului de setare
este conectatd la intrarea analogicd

3-Debit: Un senzor de debit este conectat la intrarea
analogica

4-Temperaturd: Un senzor de temperaturd este conectat la
intrarea analogicd

5-Nivel: Un senzor de nivel este conectat la intrarea
analogicd

6-Generic: o intrare genericd este conectatd la intrarea
analogicd

7-Comutare punct de setare: o intrare utilizatd pentru
functia de comutare punct de setare este conectatd la
intrarea analogica

P05.1.12 Tip intrare analogicd 2 Selectati tipul de semnal analogic conectat la intrarea Default = 4+20 mA
analogica.

0-0+20 mA
1-4+-20 mA
2-0-10V
3210V
P05.1.21 (X+) Functie intrare analogicd 3 Selectati functia pentru intrarea analogica. Default = Oprit

0-Oprit: intrarea analogicd este dezactivata

1-Presiune: Un senzor de presiune este conectat la intrarea
analogica

2-Punct de setare: O referintd a punctului de setare este
conectatd la intrarea analogicd

3-Debit: Un senzor de debit este conectat la intrarea
analogicd

4-Temperaturd: Un senzor de temperaturd este conectat la
intrarea analogica

5-Nivel: Un senzor de nivel este conectat la intrarea
analogica

6-Generic: o intrare genericd este conectatd la intrarea
analogica

7-Comutare punct de setare: o intrare utilizatd pentru
functia de comutare punct de setare este conectata la
intrarea analogica

P05.1.22  (X+) Tip intrare analogicd 3 Selectati tipul de semnal analogic conectat la intrarea Default = 4+20 mA
analogica.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+=10V
3-2+10V
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Parametru

Tip

Denumire

Descriere Valoare

P05.1.31

(X+)

Functie intrare analogica 4

Selectati functia pentru intrarea analogica. Default = Oprit

0-Oprit: intrarea analogicd este dezactivata

1-Presiune: Un senzor de presiune este conectat la intrarea
analogicd

2-Punct de setare: O referintd a punctului de setare este
conectatd la intrarea analogicd

3-Debit: Un senzor de debit este conectat la intrarea
analogica

4-Temperaturd: Un senzor de temperaturd este conectat la
intrarea analogicd

5-Nivel: Un senzor de nivel este conectat la intrarea
analogicd

6-Generic: o intrare genericd este conectatd la intrarea
analogicd

7-Comutare punct de setare: o intrare utilizatd pentru
functia de comutare punct de setare este conectata la
intrarea analogica

P05.1.32

(X+)

Tip intrare analogica 4

Selectati tipul de semnal analogic conectat la intrarea Default = 4+20 mA
analogica.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

P05.1.50

Tip element de actionare
analogic

Selectati tipul profilului elementului de actionare care va fi Default = Hydrovar HVL
utilizat atunci cdnd punctul de setare pentru modul
element de actionare este setat la intrare analogica.

0-Hydrovar HVL (n'L): Profilul este acelasi cu cel utilizat in
Hydrovar HVL; consultati graficul dedicat

1-Manual: Profilul poate fi ajustat prin intermediul
parametrilor dedicati.
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7.5.3 S05.2 Intrari digitale

Parametru Tip  Denumire Descriere Valoare
P05.2.03 Functie intrare Selectati functia pentru intrarea digitala. Default = Utilizare
digitald 3 individuala

0-Dezactivat (d !S): functie neutilizatd

1-Comutare punct de setare: Utilizati intrarea digitald pentru a comuta intre
punctele de setare.

2-Selectie senzor 1/2 (S 12): Utilizati intrarea digitald pentru a comuta ntre
Senzor analog 1 si Senzor analog 2.

3-Vitezd minimé (7 wn): Inchideti intrarea digitald pentru a utiliza motorul la
turatie minimad

4-Vitezs maximd (AR2): Inchideti intrarea digital3 pentru a utiliza motorul la
turatie maxima

5-Utilizare individual3 (S-n): Inchidetiintrarea digital3 pentru a utiliza
motorul la turatie maxima ocolind majoritatea erorilor.

6-Resetare eroare (-£5): Inchideti intrarea digital3 pentru a reseta starea de
eroare.

7-Eroare externd (E=E): Deschideti intrarea digitald pentru a activa starea de
eroare ,E16 Eroare externd intrare digitald”

8-Alarmd externd (E=R): Deschideti intrarea digitald pentru a activa starea de
alarma ,A16 Alarmd externd intrare digitald"”

9-Selectare set de parametri: Inchideti intrarea digitald pentru a comuta
setul de parametri

P05.2.04  (X+) Functieintrare Selectati functia pentru intrarea digitald. Default = Dezactivat
digitald 4

0-Dezactivat: functie neutilizatd
1-Comutare punct de setare: Utilizati intrarea digitald pentru a comuta intre
punctele de setare.
2-Selectie senzor 1/2: Utilizati intrarea digitald pentru a comuta ntre Senzor
analog 1 si Senzor analog 2.
3-Vitezd minima: Inchideti intrarea digitald pentru a utiliza motorul la turatie
minima
4-Vitezd maximd: inchideti intrarea digitald pentru a utiliza motorul la
turatie maxima
5-Utilizare individuald: Inchideti intrarea digitald pentru a utiliza motorul la
turatie maximd ocolind majoritatea erorilor.
6-Resetare eroare: Inchideti intrarea digitald pentru a reseta starea de
eroare.
7-Eroare externd: Deschideti intrarea digitald pentru a activa starea de eroare
.E16 Eroare externd intrare digitala"
8-Alarmd externd: Deschideti intrarea digitald pentru a activa starea de
alarmd ,A16 Alarmd externd intrare digitald"”
9-Selectare set de parametri: Inchideti intrarea digitald pentru a comuta
setul de parametri
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Parametru  Tip  Denumire Descriere Valoare
P05.2.05  (X+) Functieintrare Selectati functia pentru intrarea digitala. Default = Dezactivat
digitald 5

0-Dezactivat: functie neutilizatd

1-Comutare punct de setare: Utilizati intrarea digitald pentru a comuta intre
punctele de setare.

2-Selectie senzor 1/2: Utilizati intrarea digitald pentru a comuta ntre Senzor
analog 1 si Senzor analog 2.

3-Vitezd minim: Inchideti intrarea digitald pentru a utiliza motorul la turatie
minimd

4-Vitezd maximd: inchideti intrarea digitald pentru a utiliza motorul la
turatie maxima

5-Utilizare individuald: Inchideti intrarea digitald pentru a utiliza motorul la
turatie maximd ocolind majoritatea erorilor.

6-Resetare eroare: Inchideti intrarea digitald pentru a reseta starea de
eroare.

7-Eroare externd: Deschideti intrarea digitald pentru a activa starea de eroare
,E16 Eroare externd intrare digitald"

8-Alarmd externd: Deschideti intrarea digitald pentru a activa starea de
alarmd ,A16 Alarmd externd intrare digitald"”

9-Selectare set de parametri: Inchideti intrarea digitald pentru a comuta
setul de parametri

7.5.4 S05.3 lesire analogica

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare

P05.3.01 Functia lesire analogicd Selectati functia lesire analog. Default = Turatia motorului

0-Valoare reald (UAL): lesire analog. reproduce valoarea
mdsuratd curenta

1-Valoare necesara efectivd (EFF): lesire analog. reproduce
valoarea necesard efectiva

2-Turatie motor: lesire analog. reproduce turatia curentd a
motorului

3-Sarcind motor (PUr): lesire analog. reproduce puterea
curentd a motorului

4-Curent motor (Cur): lesire analog. reproduce curentul
real evacuat din motor

5-ANT valoare (Rn 1): lesire analog. reproduce valoarea
ititd pe intrarea analogicd 1

6-AN2 valoare (Rn2): lesire analog. reproduce valoarea
citita pe intrarea analogicd 2

7-AN3 valoare: lesire analog. reproduce valoarea cititd pe
intrarea analogicd 3

8-AN4 valoare: lesire analog. reproduce valoarea cititd pe
intrarea analogicd 4

9-Temperaturd: lesire analog. reproduce valoarea
temperaturii masurate a fluidului

10-Ratd debit: lesire analog. reproduce debitul mésurat
curent

11-Valoare de intrare SPS: lesire analog. reproduce
valoarea curentd a iesirii analog. utilizate pentru Comutare
punct de setare
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Parametru  Tip Denumire

Descriere Valoare

P05.3.02 Tip iesire analogicd

7.5.5 S05.4 lesiri digitale

Parametru  Tip Denumire

Selectati tipul iesirii analogice. Default = 4+20 mA

0-0+-20 mA
1-4+20 mA
2-0-10V
3210V

Descriere Valoare

P05.4.01 Functie releu 1 Selectati functia Releului. Default = Eroare
0-Oprit (3FF): Releul este dezactivat
1-Putere (Pur): releul este activ atunci cand unitatea este
conectatd la sursa de putere
2-In functiune (run): releul este activ atunci cdnd motorul
este fn functiune
3-Incalzire motor (M-E): releul este activ atunci cand functia
de Tncdlzire a motorului este activa
4-Eroare (Err): releul este activ atunci cand nu este activa
nicio eroare
5-Alarma sau eroare (RLR): releul este activ atunci cand nu
este activd nicio alarmd sau eroare
6-Pornit (3n): releul este activ atunci cand unitatea se afla
n starea PORNIT (nu este in functiune, dar este gata de
functionare).
7-Resetare eroare (-£5): releul este activ atunci cand
parametrul ,Resetare automatd eroare" este setat la DA si a
fost atins numdrul maxim de resetari automate
P05.4.02 Functie releu 2 Selectati functia Releului. Default = In functiune

7.5.6 S05.8 Calibrari

0-Oprit (3FF): Releul este dezactivat

1-Putere (Pur): releul este activ atunci cand unitatea este
conectatd la sursa de putere

2-In functiune (run): releul este activ atunci cand motorul
esten functiune

3-Incalzire motor (M-E): releul este activ atunci cand functia
de Tncalzire a motorului este activa

4-Eroare (E-r): releul este activ atunci cand nu este activa
nicio eroare

5-Alarma sau eroare (RLR): releul este activ atunci cand nu
este activd nicio alarmd sau eroare

6-Pornit (3n): releul este activ atunci cdnd unitatea se afld
n starea PORNIT (nu este Tn functiune, dar este gata de
functionare).

7-Resetare eroare (-£5): releul este activ atunci cand
parametrul ,Resetare automatd eroare” este setat la DA si a
fost atins numdrul maxim de resetari automate

Parametrii din acest meniu sunt utilizati pentru calibrarea masurarii senzorilor conectati la
intrarile analogice, precum si pentru actionarea iesirilor analogice.

Intrari analogice - hydrovar X, hydrovar X+

Procedura de calibrare a intrarii analogice implica compararea valorii masurate de unitate
(hydrovar X sau hydrovar X+) cu valoarea masurata de un senzor de referinta extern.
Masurarea trebuie efectuata in doud puncte, ideal corespondente cu 10% si 90% din scala

completa a semnalului analogic.

Exemplu de configurare:

e P05.1.01 =1 - Presiune
e P05.0.11 =0 bar

e P05.0.12 =10 bar

EXM - Instructiuni suplimentare de instalare, utilizare si programare
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Definitii:
e Valorireale 1si2": valorile presiunii masurate de senzorul extern la 10% si 90% din scala
completa

e Valoricitite 1 si 2”: valorile citite de hydrovar X sau hydrovar X+ prin parametrul ,P03.0.1

- Presiune curenta” in aceleasi puncte

Setari ce trebuie completate:

. P05.8.02 (Al 1 Amplificare) = (Valoarea reald 2 - Valoarea realad 1) + (Valoarea citita 2 -
Valoarea citita 1)

. P05.8.01 (Al 1 Compensare) = Valoarea reala 1 - (Valoarea cititd 1 x P05.8.02)

lesire analogica - hydrovar X+

Procedura de calibrare a iesirii analogice presupune compararea valorii reale de tensiune sau

curent masurata la bornele AO1 (14) si GND (15) cu valoarea citita prin parametrul P03.3.20.

Exemplu de calibrare:

e P05.8.45 (Amplificarea iesirii analogice) = (Valoarea reald 2 - Valoarea reald 1) + (Valoarea
cititd 2 - Valoarea citita 1)

e P05.8.44 (Compensarea iesirii analogice) = Valoarea realad 1 - (Valoarea citita 1 x P05.8.45)

Tabel de parametri

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P05.8.01 Compensare intrare Selectati valoarea de compensare la zero pentruintrare ~~ Min =-100
analogica 1 analogica. Max = 100
Default=0
P05.8.02 Amplificare intrare analogica Selectati valoarea de amplificare pentru intrare analogicd.  Min =0
1 Max =1.5
Default = 1
P05.8.11 Compensare intrare Selectati valoarea de compensare la zero pentru intrare Min =-100
analogicd 2 analogica. Max = 100
Default=0
P05.8.12 Amplificare intrare analogica Selectati valoarea de amplificare pentru intrare analogica.  Min =0
2 Max =1.5
Default = 1
P05.8.21 (X+) Compensare intrare Selectati valoarea de compensare la zero pentru intrare ~ Min =-100
analogicd 3 analogica. Max = 100
Default=0
P05.8.22  (X+) Amplificare intrare analogica Selectati valoarea de amplificare pentru intrare analogica.  Min =0
3 Max = 1.5
Default = 1
P05.8.31  (X+) Compensare intrare Selectati valoarea de compensare la zero pentru intrare Min =-100
analogica 4 analogica. Max = 100
Default=0
P05.8.32  (X+) Amplificare intrare analogica Selectati valoarea de amplificare pentru intrare analogicd.  Min =0
4 Max = 1.5
Default = 1
P05.8.44 Offset AO 1 Parametrul OFFSET este o constanta aditiva aplicatd Min =-100 mA

semnalului de iesire analogic, deplasand intregul domeniu Max = 100 mA
de iesire. Ajustarea OFFSET-ului corecteazd erorile de la Default = 0 mA
punctul zero in semnalul de iesire

P05.8.45 Gain AO 1 Parametrul GAIN este un multiplicator aplicat semnalului  Min =0
de iesire analogic, controland panta iesirii. Ajustarea GAIN  Max = 1.5
corecteaza erorile de scalare din semnalul de iesire. Default =1
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7.6 M06 Pompe multiple
7.6.1 S06.0 Configurare

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P06.0.01  (G) Configuratie sistem Selectati configuratia sistemului. Default = O singurd pompd
0-0 singurd pompa (5nG): Unitatea este configurata sa
opereze independent, fdrd a interactiona cu alte unitfi.
1-In serie Tn cascadd (MSE): In aceasta configuratie, mai
multe unitati functioneaza Tmpreund, conectate prin
interfata RS485 . Numai ultima unitate pornitd isi modifica
turatia, in timp ce unitdtile deja in functiune opereazi la
turatie maxima.
2-Sincron in cascadd (1S4): In aceasta configuratie, mai
multe unitati lucreaza impreund, conectate prin interfata
RS485 . Toate unitatile n functiune functioneazd la aceeasi
turatie variabild.
P06.0.02  (G) Unitdti max. Selectati numarul maxim de unitati care functioneaza Min =1
simultan n sistemul cu mai multe pompe. Max = -
Default =6
P06.0.03 Adresa mai multe pompe  Selectati adresa pompei intr-un sistem cu mai multe Min =1
pompe. Max = -
Intr-un sistem cu mai multe pompe, fiecare unitateareo  Default = 1
adresd unicd, cu o valoare dela 11a 8.
P06.0.04 (R) Mapare mai multe pompe  Afisati harta unitatilor care ar putea face parte din sistemul -
(A) cu mai multe pompe
P06.0.05 (R) Prioritate mai multe pompe  Afisati prioritatea sistemului cu mai multe pompe
7.6.2 S06.1 Reglare
Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P06.1.11 (G) Presiune - valoare crestere  Selectati cresterea valorii reale a sistemului cu mai multe Min = 0 bar”)
pompe. Max = P05.0.12
Aceastd valoare, impreuna cu sciderea valorii reale, vafi ~ Default = 0.35 bar"
utilizatd pentru a calcula valoarea efectiva necesard intr-un
sistem cu mai multe pompe.
P06.1.12 (G) Presiune - valoare scidere  Selectati sciderea valorii reale a sistemului cu mai multe ~ Min = 0 bar”)
pompe. Max = P05.0.12
Aceastd valoare, Tmpreuna cu cresterea valorii reale, vafi  Default = 0.15 bar"
utilizatd pentru a calcula valoarea efectiva necesara intr-un
sistem cu mai multe pompe.
P06.1.21 (G) Debit - valoare crestere Selectati cresterea valorii reale a sistemului cu mai multe Min = 0 1/min®)
(X+) pompe. Max = P05.0.22
Aceastd valoare, impreund cu sciderea valorii reale, vafi  Default = 0.35 I/min®
utilizatd pentru a calcula valoarea efectiva necesara intr-un
sistem cu mai multe pompe.
P06.1.22  (G) Debit - valoare scidere Selectati scaderea valorii reale a sistemului cu mai multe ~ Min = 0 1/min®)
(X+) pompe. Max = P05.0.22

“in functie de modelul pompei

Aceastd valoare, impreuna cu cresterea valorii reale, va fi
utilizatd pentru a calcula valoarea efectiva necesara intr-un
sistem cu mai multe pompe.

Default = 0.15 I/min®
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Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P06.1.31 (G) Temperaturd - valoare Selectati cresterea valorii reale a sistemului cu mai multe  Min =0°C
(X+) crestere pompe. Max = P05.0.32

Aceastd valoare, impreund cu scaderea valorii reale, vafi  Default=1.5°C
utilizatd pentru a calcula valoarea efectiva necesara intr-un
sistem cu mai multe pompe.

P06.1.32 (G) Temperaturd - valoare Selectati scaderea valorii reale a sistemului cu mai multe ~ Min =0°C
(X+) scadere pompe. Max = P05.0.32
Aceastd valoare, impreuna cu cresterea valorii reale, vafi ~ Default=1.5°C
utilizatd pentru a calcula valoarea efectiva necesara intr-un
sistem cu mai multe pompe.

P06.1.41 (G) Nivel - valoare crestere Selectati cresterea valorii reale a sistemului cu mai multe  Min =0 m?
(X+) pompe. Max = P05.0.42
Aceastd valoare, impreuna cu sciderea valorii reale, vafi  Default = 0.35 m"
utilizatd pentru a calcula valoarea efectiva necesara intr-un
sistem cu mai multe pompe.

P06.1.42  (G) Nivel - valoare scadere Selectati sciderea valorii reale a sistemului cu mai multe ~ Min =0 m”
(X+) pompe. Max = P05.0.42
Aceastd valoare, impreund cu cresterea valorii reale, vafi ~ Default=10.15m"
utilizatd pentru a calcula valoarea efectiva necesara intr-un
sistem cu mai multe pompe.

P06.1.51 (G) Generic - valoare crestere  Selectati cresterea valorii reale a sistemului cu mai multe  Min =0
(X+) pompe. Max = P05.0.52
Aceastd valoare, impreuna cu scaderea valorii reale, vafi ~ Default=1.5
utilizatd pentru a calcula valoarea efectiva necesard intr-un
sistem cu mai multe pompe.

P06.1.52 (G) Generic - valoare scadere Selectati scaderea valorii reale a sistemului cu mai multe  Min =0
(X+) pompe. Max = P05.0.52
Aceastd valoare, impreuna cu cresterea valorii reale, vafi ~ Default=1.5
utilizatd pentru a calcula valoarea efectiva necesard intr-un
sistem cu mai multe pompe.

P06.1.61 (G) Activare turatie mai multe  Selectati turatia de eliberare doritd pentru urmdtoarele Min = P04.2.31
pompe pompe. Max = P04.2.32
Urmétoarea pompd porneste atunci cand sunt indeplinite  Default = 3000 rpm”
conditiile de mai jos:
- turatia motorului atinge ACTIVARE TURATIE MAI MULTE

POMPE
-valoarea reald scade sub PUNCT DE SETARE-SCADERE
VALOARE REALA.

P06.1.71 (G) Limita sincrond Selectati limita de turatie pentru modul sincron in cascadd  Min = 0 rpm”
pentru mai multe pompe. Max = 3600 rpm"
Pompa cu prioritate P2 se va opri dacd turatia acesteia Default = 840 rpm”
scade sub aceastd valoare.

P06.1.72 (G) Fereastra sincrond Selectati fereastra de turatie pentru modul sincron in Min =0 rpm
cascadd pentru mai multe pompe. Max = P04.2.32
Pompa cu prioritate P3 se va opri atunci cand turatia Default = 150 rpm

acesteia coboara sub LIMITA SINCRONA + FEREASTRA
SINCRONA, P4 se va opri atunci cand turatia acesteia
coboara sub LIMITA SINCRONA + 2 x FEREASTRA
SINCRONA si asa mai departe.

“in functie de modelul pompei
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Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P06.1.81  (G) Interval de comutare Selectati pauza pentru comutare automatd: permite Min=0h
automata comutarea automatd a pompei PRINCIPALE si a pompelor  Max =250 h
secundare. Default =24 h
Indatd ce pauza trece, urmdtoarea pompa devine
PRINCIPALA si contorul reporneste; acest lucru oferd o
uzurd uniforma si ore de operare similare pentru toate
pompele. Intervalul de comutare este activ atat timp cat
pompa PRINCIPALA nu se opreste.
“n functie de modelul pompei
7.7 MO7 Invertor
7.7.1 S07.0 Setari frecventa de comutare
Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare

P07.0.01 Frecventa maxima de Selectati frecventa maxima de comutare a modulatiei Default = 16 KHz
comutare invertorului.
Interval: 2 + 16 KHz
P07.0.02 Frecventa minimad de Selectati frecventa minima de comutare pe care unitatea o Default = 4 KHz

comutare

7.7.2 S07.1 Ocolire functie turatie

va utiliza. Tn caz de supraincilzire, unitatea va scidea
automat frecventa de comutare pand la aceasta valoare.

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P07.1.01 (G) Ocolire centru turatie Selectati centrul benzii de turatie care va fi evitat de motor. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P07.1.02  (G) Ocolire gamd turatie Selectati gama benzii de turatie care va fi evitatd de motor. Min = 0 rpm
Max =300 rpm

“n functie de modelul pompei

7.7.3 S07.2 incalzire motor

Parametru  Tip Denumire

Descriere

Default = 0 rpm

Valoare

P07.2.01 (G) Functie incélzire motor

“in functie de modelul pompei

Selectati pentru activarea functiei de incdlzire a motorului.
Cand aceastd functie este activatd, dacd motorul nu
functioneazd si temperatura invertorului scade sub
temperatura de Tncalzire a motorului (7.2.03), va fi
transmis curent la motor pentru a evita givrajul. Acest flux
de curent nu face motorul sd se roteasca.

0-Oprit (3FF): functia de ncdlzire a motorului este
dezactivata

1-Pornit (3n): functia de Tncélzire a motorului este activatd
siincepe sa functioneze cand motorul nu este in functiune
si temperatura invertorului este sub temperatura de
ncélzire a motorului (7.2.03)

2-Intotdeauna pornit (AG): functia de incalzire a motorului

este Tntotdeauna activa cand motorul nu este in functiune,
independent de temperatura invertorului

Default = Oprit
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Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare

P07.2.02 Curent incdlzire motor Selectati valoarea curentului, in procente din curentul Min =0 %"
maxim, care va trece prin motor atunci cdnd functia de Max = 100 %"
incdlzire a motorului este in functiune. Default = 50 %"

P07.2.03  (G) Temperaturd incélzire motor Selectati temperatura sub care va fi activd functia de Min =-5°C
Tncdlzire a motorului. Acest parametru este activ numai Max = 30 °C

“in functie de modelul pompei

7.7.4 S07.3 Functii speciale

Parametru  Tip Denumire

dacd Functia de Tncalzire a motorului (7.2.01) este setatd in Default=0°C
pozitia PORNIT

Descriere Valoare

P07.3.01 Functia de feed-forward

7.8 M08 Comunicare
7.8.1 S08.0 Porturi

Parametru  Tip Denumire

Functia de feed-forward Default = Oprit

Descriere Valoare

P08.0.01 Functie com 1

Selectati functia pentru portul de comunicare 1 (RS 485.1). Default = Pompe multiple

0-Dezactivat (d 15): Portul de comunicare nu este activ
1-Modbus RTU (Mad): Protocolul selectat este MODBUS
RTU si unitatea actioneazd ca Modbus secundar

2-BACnet MS/TP (&RL): Protocolul selectat este BACnet
MS/TP

3-Pompe multiple (%P): Protocolul selectat este protocolul
Hydrovar X mai multe pompe

P08.0.02 Functie com 2

Selectati functia pentru portul de comunicare 2 (RS 485.2). Default = Modbus RTU

0-Dezactivat (d iS): Portul de comunicare nu este activ
1-Modbus RTU (Mad): Protocolul selectat este MODBUS
RTU si unitatea actioneazd ca Modbus secundar
2-BACnet MS/TP (bRL): Protocolul selectat este BACnet

MS/TP
7.8.2 S08.1 Modbus RTU
Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P08.1.01 Adresd Modbus RTU Selectati adresa unitatii in reteaua Modbus RTU. Min =0
Max = 127
Default = 1
P08.1.02 Rata baud Modbus RTU Selectati rata baud a retelei unitatii pentru a se potrivicu  Default = 115200
rata baud a Modbus RTU principal.
P08.1.08 Format Modbus RTU Selectati formatul retelei unitatii pentru a se potrivi cu rata  Default = 8N
baud a Modbus RTU principal.
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7.8.3 S08.2 Bacnet MS/TP

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P08.2.01 Adresd Mac BACnet MS/TP Selectati adresa unitatii in reteaua RS-485. Min=10
Max = P08.2.05
Default = 1
P08.2.02 Ratd baud BACnet MS/TP Selectati rata baud a retelei unitdtii pentru a se potrivicu  Default = 38400
rata badu a celorlalte dispozitive BACnet MS/TP din retea.
P08.2.03 Format BACnet MS/TP Selectati formatul retelei unitatii pentru a se potrivi cu Default = 8N1
formatul celorlalte dispozitive BACnet MS/TP din retea.
P08.2.04 ID dispozitiv BACnet MS/TP  Selectati ID dispozitiv BACnet MS/TP. Min =-
Max = 4194304
Default = 84003
P08.2.05 BACnet MS/TP Max principal Selectati numdrul maxim de BACnet MS/TP principale. Min = P08.2.01
Max = 127
Default = 127
7.8.4 S08.3 Comunicare fara fir
Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P08.3.01 Activare comunicare fard fir ~ Selectati activarea serviciului de comunicare far fir. Default = Pornit

0-Oprit (3FF): Comunicarea fara fir este dezactivatd si
unitatea nu poate fi conectatd la un smartphone
1-Pornit (3n): Comunicarea fard fir este activd si unitatea
poate fi conectatd la un smartphone pe care ruleaza
aplicatia dedicatd

7.9 M09 Setari generale
7.9.1 S09.0 Localizare

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P09.0.01  (X+) Limbd Selectati limba de afisare. Default = English
P09.0.11 (G) Data Selectati data calendaristicd a unitatii.

(X+)
P09.0.12 (G) Timp Setati ceasul unitatii.

(X+)
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7.9.2 S09.1 Afisaj

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P09.1.01 Economisire energie afisaj ~ Selectati starea functiei de economisire a energiei Default = Pornit
afisajului.

0-Oprit (3FF): Unitatea va pdstra afisajul intotdeauna activ
1-Pornit (3n): Unitatea va diminua afisajul dupa ce trece
TIMPUL DE ECONOMISIRE A ENERGIEI

P09.1.02 Timpul de economisirea  Selectati timpul in minute care trebuie sd treacd de la Min=60s
energiei ultima actiune de la tastatura fnainte ca afisajul sa se Max = 3600 s
stinga. Default = 600s
P09.1.10 Orientare afisaj Selectati orientarea afisajului. Default = Ora 6

0-Ora 6 (B): Afisajul are orientarea corectd pentru o pompd
orizontald

1-Ora 12 ( i2): Afisajul are orientarea corectd pentru o
pompd verticala

P09.1.11 Zecimale max. Setati numdrul maxim de puncte zecimale pentru valorile  Min =0
care vor fi afisate pe pagina de pornire Max =3
Default = 3

“n functie de modelul pompei

7.9.3 S09.2 Profiluri de parametri

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P09.2.01 (G) Selectare parametru activ. Selectati parametrul setat sd activeze. Default = Parametru setat 1
(X+) setat
P09.2.02  (X+) Salvare parametru activ setat Salvati parametrul curent setat. Default = Asteptare actiune
de salvare
P09.2.03  (X+) Incarcare parametru setat  Incércati parametrul implicit setat. Default = Asteptare actiune

defncdrcare

7.9.4 S09.3 Setari din fabrica

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare

P09.3.01 Resetare jurnal de erori Selectati DA pentru a reseta jurnalul de erori. Default = Nu

P09.3.02 Resetarea contorului cu Selectati DA pentru a reseta contorul cu timpul de Default = Nu
timpul de functionare functionare

P09.3.03 Resetarea contorului de Selectati DA pentru a reseta contorul cu timpul de Default = Nu
functionareda motorului functionare a motorului

P09.3.04 Resetarea contorului de Selectati DA pentru a reseta contorul de energie Default=Nu
energie

P09.3.05 Restabilire la setdrile din ~ Selectati DA pentru a restabili unitatea la parametrii Default = Nu
fabricd impliciti din fabricd

P09.3.06 (G) Dareinfolosinta finalizatda ~ Selectati dacd procedura Genie este finalizata. Default = Nu

(X+)

P09.3.07 Resetarea listei de Selectati Da pentru a reseta lista de dispozitive asociate ~ Default = Nu
dispozitive asociate bluetooth

P09.3.10 Actualizati cardul de control ~ Descarcati fisierul de configurare de pe HMI pe cardul de  Default = Nu

control
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7.9.5 S09.4 Securitate

Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P09.4.01 Introducere parold Introduceti parola. Parola implicitd de utilizator este 66.  Min=0
Max = 999
Default=0
P09.4.02 (R) Deconectare Logout
P09.4.03 Setare parold Setati 0 noud parold. Parola este necesard pentru aaccesa  Min=0
meniul. Max = 999
Default = 66
P09.4.10 Blocare taste Selectati activarea blocdrii tastelor. Default=Nu
Posibilele selectii sunt:
0-Nu (N2): Butoanele sunt intotdeauna active.
1-Da (4ES): Dupd trecerea timpului de economisire a
energiei, sageata si butoanele de comunicare fara fir sunt
blocate. Butonul PORNIT/OPRIT este incd activ.
2-Da - Parold (4-P): Dupd trecerea timpului de economisire
a energiei, toate butoanele sunt blocate. Introducerea
parolei este necesard pentru deblocarea butoanelor.
Atentie: si butonul Pornit/Oprit este blocat, prin urmare se
recomandd un contact extern Start/Stop.
7.9.6 S09.5 Clonarea
Parametru  Tip Denumire Descriere Valoare
P09.5.01 (X+) start Pornirea CLONARII va descarca firmware-ul acestei unititi  Default = Nu

specifice pe toate celelalte unitati conectate.

Procesul se va desfasura independent de versiunea de
firmware a acestei unitdti fiind mai mult sau mai putin
recentd a celorlalte unitdti.

P09.5.02 (R) Versiune firmware Afiseaza versiunea firmware cumulativa a dispozitivului
(X+)

P09.5.03 (R) Progres Aceasté valoare arata procentul de progresie a CLONARII
(X+) odata ce procesul a fost lansat
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8 Modbus RTU

8.1 Comunicare

Unitatea utilizeaza interfata seriala RS485, care defineste:

e Contactele de conectare

e Cablajul

e Nivelurile semnalelor

o Ratele baud ale transmisiei

o Verificarea paritatii.

Controlerele comunica cu o solutie principal-client, in care numai sistemul principal poate
initia un transfer sau o interogare. Celelalte dispozitive (client) raspund furnizandu-i sistemului
principal datele solicitate sau incheind actiunea solicitata in interogare.

8.2 Transmisie

Functia nu este acceptata.

8.3 Protectia datelor

Retelele seriale Modbus standard utilizeaza doua tipuri de verificari ale erorilor:

o Verificarea paritatii (par sau impar), care poate fi aplicatd optional la fiecare caracter

e \Verificarea cadrului (LRC sau CRC), care se aplica intregului mesaj.

Atat verificarea paritatii, cat si verificarea cadrului sunt generate in dispozitivul principal si sunt
aplicate continutului mesajului inainte de transmitere.

Dispozitivul client verifica fiecare caracter si intregul cadru al mesajului in timpul receptiei.

8.4 Moduri de transmitere a protocolului

Datele gestionate de unitate pot fi accesate tindnd cont de memoria virtuala Modbus, care
consta in registre de pastrare pentru toate valorile.

La setarea parametrilor din meniul Porturi S08.0, este disponibil modul de transmisie a
protocolului Modbus RTU.

Parametrii de comunicare ai portului serial:

e P08.0.01 adresa

e P08.0.02 rata baud

e P08.0.08 format

trebuie selectate in functie de configuratia retelei.

NOTA:
Modul si parametrii seriali trebuie sa fie aceiasi pentru toate dispozitivele din reteaua Modbus.

La setarea parametrului P08.0.08 format sunt disponibile urmatoarele moduri:
e 8N1 1 bit de pornire, 8 biti de date, 1 bit de oprire, fara paritate

e 8N2 1 bit de pornire, 8 biti de date, 2 biti de oprire, fara paritate

e 8E1 1 bitde pornire, 8 biti de date, 1 bit de oprire, paritate para

e 801 1 bitde pornire, 8 biti de date, 1 bit de oprire, paritate impara.
Configuratia implicita a portului serial este:

e P08.0.01 adresa=1

e P08.0.02 rata baud=115200

e P08.0.08 format=8N1.
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8.5 Coduri functionale acceptate

Codurile functionale ale protocolului Modbus implementate in unitate sunt:

e Read Holding Registers (cod hexazecimal 0x03), pentru a citi ambele registre de pastrare
care reprezinta parametrii si informatiile

e Write Multiple Registers (cod hexazecimal 0x10), pentru a scrie registrele de pastrare care
reprezinta parametrii.

8.5.1 Exemplul 1

0x03 Read Holding Registers - Comanda de citire READ COMMAND citeste continutul binar al
registrelor de pastrare din client.

Nota: Registrele Modbus sunt adresate de la zero, de exemplu, un registru de pastrare indexat
ca OxBBA trebuie adresat ca 0XBB9.

Exemplu: Citirea presiunii curente

Interogare
Adresa client 0x01
Functie 0x03 Read Holding Register
Adresd pornire Ridicatd 0x0B
Adresd pornire Joasd 0xB9 => 3001 DEC => adresd Modbus presiune curentd (FLOAT32)

Numar de puncte Ridicat 0x00

Numdr de puncte Scazut 0x02 Citirea a doud registre ca FLOAt32
Verificare eroare CRC-Ridicat  0x17

Verificare eroare CRC-Scazut  0xCA CRC-sumd de verificare generatd

Raspuns
Adresa client 0x01
Functie 0x03
Numaratoare byte 0x04
Date ridicate 0x40
Date scazute 0xA0
Date ridicate 0x00
Date scazute 0x00

Verificare eroare CRC-Ridicat  OxEF => 0x40A00000 HEX = 5.0f FLOAT32 => Valoare reald = 5.0 bar
Verificare eroare CRC-Scazut  0xD1 CRC-suma de verificare generatd
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8.5.2 Exemplul 2

0x10 Write Multiple Registers - Comanda de scriere WRITE COMMAND scrie valorile intr-un
bloc de registre contigue.

Nota: Registrele Modbus sunt adresate de la zero, de exemplu, un registru de pastrare indexat
ca 0x1074 trebuie adresat ca 0x1073.

Exemplu: setati Rampa 1 si Rampa 2 la 25 s, Rampa 3 si Rampa 4 1a 100 s.

Interogare
Adresd client 0x01
Functie 0x10 Write Multiple Registers
Adresa pornire Ridicata 0x10
Adresd pornire Scdzutd 0x74 => 4211 DEC => primul registru este Rampa 1
Cantitate registre Ridicatd ~ 0x00
Cantitate registre Joasd 0x04 trebuie scris un total de 4 registre (Rampa 1 pand la Rampa 4)
Numarare byte 0x08 2 * Cantitate registre
Valoare reg. Ridicatd 0x00
Valoare reg. Joasa 0x19 => 19 HEX = 25 DEC => setare rampa 1la 25 sec
Valoare reg. Ridicatd 0x00
Valoare reg. Joasa 0x19 => 19 HEX = 25 DEC => setare rampa 2 la 25 sec
Valoare reg. Ridicata 0x00
Valoare reg. Joasa 0x64 => 64 HEX = 100 DEC => setare rampd 3 la 100 sec
Valoare reg. Ridicata 0x00
Valoare reg. Joasa 0x64 => 64 HEX = 100 DEC => setare rampd 4 la 100 sec
Verificare eroare CRC-Ridicat  0x18
Verificare eroare CRC-Scazut  0x6A CRC-suma de verificare generatd

Raspuns
Adresd client 0x01
Functie 0x10
Adresd pornire Ridicatd 0x10
Adresd pornire Joasd 0x73
Cantitate registre Ridicata ~ 0x00
Cantitate registre Joasa 0x04 un total de 4 registre (Rampa 1 pand la Rampa 4) scris

Verificare eroare CRC-Ridicat  0x34
Verificare eroare CRC-Scazut  0xD1 CRC-suma de verificare generatd
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8.6 Conexiuni si gestionarea datelor, Modbus RTU

Atunci cand este activa comunicarea Modbus RTU intre mecanismul de actionare si un
dispozitiv extern, se aprinde umina de stare a conexiunii de pe panoul de comanda.
Setati parametrul PO4.1.60 Salvarea punctului de setare limitala Yes (Da)pentru a scrie in
zona de memorie volatila si a prelungi durata de viata a memoriei nevolatile EEPROM.

NOTA:
Nu conectati borna (C) a placii de control la diferite potentiale de tensiune sau PE.

Conectati o singura pompa electrica la un dispozitiv extern

1.
2.

Scoateti capacul mecanismului de actionare si consultati diagramele de cablare din interior.
Conectati bornele 31 (B), 32 (A) si 33 (C) la dispozitivul extern, de exemplu, PLC, BMS etc.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc

Conectarea unui sistem cu mai multe pompe la un dispozitiv extern

Modul cu mai multe pompe permite conectarea a doua sau trei mecanisme de actionare cu
motor in configuratia cu mai multe pompe cu sistem principal multiplu.

Fiecare unitate a setului de amplificare are propria adresd Modbus unica si furnizeaza o lista
completa de registre dispozitivului extern

Adresa parametrului P08.1.01 trebuie setata la o valoare unica pe fiecare unitate a setului
de amplificare. Adresa parametrului P08.1.01 consta din numarul de identificare a unitatii in
reteaua Modbus.

Bornele 31 (B), 32 (A) si 33 (C) sunt utilizate implicit pentru comunicarea cu un dispozitiv de
control extern (de exemplu, PLC, BMS etc.).

Pentru a facilita conexiunile in cascada ale semnalelor portului RS485, bornele pentru
fiecare port sunt reproduse pe doua rénduri de conectori.

Semnalele portului RS485.2 sunt reproduse atét pe combinatia de borne 31-31-33, cét si pe
combinatia de borne 37-38-39.
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Ext.

» 34> 560 7—»8

XM_MOO19_A_sc

Deoarece unitatea este conectata si intr-un sistem cu mai multe pompe, trebuie sa se acorde o
atentie deosebita n cazul in care un dispozitiv extern (prin protocolul Modbus) solicita citirea si
scrierea parametrilor unitatii.

Tn special:

e Intr-un sistem cu mai multe pompe, ca réspuns la o solicitare ,Read Registers” (citire
registre) pe Modbus, fiecare unitate trimite doar parametrii proprii catre dispozitivul extern,
nu si pe cei ai celorlalte unitati conectate din setul de amplificare.

e intr-un sistem cu mai multe pompe, solicitarile ,Write Registers” (scriere registre) pe
Modbus trebuie trimise de la dispozitivul extern catre toate unitatile conectate, chiar daca
parametrii care trebuie scrisi sunt ,Globali” (pentru setul de amplificare).

8.7 Lista de registre

Registru 1D Denumire RIW Tip Dimensiune Min Max
Modbus meniu
0 Selectati starea PORNIT/OPRIT a
pompei. Corespunde actiunii asupra
butonului pornit-oprit. RIW ENUM - 0 1
0-Pa
1-Av
1 - Comanda restare eroare RIW ENUM - 0 1
2001 P02.0.01 Eroarea 1 (cea mai recenta) R UINT16
2002 - Eroarea 1- data R UINT32
2004 Eroarea 1-ora R UINT32
2006 Eroarea 1 - data incheierii R UINT32
2008 Eroarea 1 - ora incheierii R UINT32
2010 Jurnal: Numar erori R UINT16
2011 Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti R UINT32
2013 Jurnal: Eroarea 2 cdmp biti R UINT32
2015 Jurnal: Alarma 1 cdmp biti R UINT32
2017 LogSpeed R UINT32
2019 Jurnal: Cod de eroare R UINT32 -
2021 Jurnal: Flux R FLOAT32 Pq4'0'12 -Unitate d.e
masurare a debitului
2023 Jurnal: Tnéltime de pompare R FLOAT32 Pq4'0'11 ) Unltqte q.e
mdsurare a presiunii
2025 qunaI:Temperatura modulului de R FLOAT3? P0v4.0.13-Unitate de )
alimentare mdsurare a temperaturii
2027 Jurnal: Curent motor R FLOAT32 A
2029 Jurnal: Tensiune motor R FLOAT32 V
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2031

P04.0.13 - Unitate de

Jurnal: Temperaturd invertor R FLOAT32 .
mdsurare a temperaturii
2033 LogPower R FLOAT32 -
2035 Jurnal: Tensiune magistrald CC R FLOAT32 V
2037 - Jurnal: Tensiune retea R FLOAT32 V
2039 P02.0.02 Eroarea 2 R UINT16
2040 - Eroarea 2 - data R UINT32
2042 Eroarea 2 -ora R UINT32
2044 Eroarea 2 - data incheierii R UINT32
2046 Eroarea 2 - ora incheierii R UINT32
2048 Jurnal: Numar erori R UINT16
2049 Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti R UINT32
2051 Jurnal: Eroarea 2 cdmp biti R UINT32
2053 Jurnal: Alarma 1 cdmp biti R UINT32
2055 LogSpeed R UINT32
2057 Jurnal: Cod de eroare R UINT32 -
2059 Jurnal: Flux R FLoarsp F04-0-12- Unitate de
masurare a debitului
2061 Jurnal: Tnéltime de pompare R FLOAT32 P0v4'0'11 ) Unltqte (.j.e
mdsurare a presiunii
2063 qunaI:Temperatura modulului de R FLOAT3? P0v4.0.13-Unitate de )
alimentare mdsurare a temperaturii
2065 Jurnal: Curent motor R FLOAT32 A
2067 Jurnal: Tensiune motor R FLOAT32 V
2069 Jurnal: Temperaturd invertor R FLOAT32 P({4.0.13 - Unitate de ..
madsurare a temperaturii
2071 LogPower R FLOAT32 -
2073 Jurnal: Tensiune magistrald CC R FLOAT32 V
2075 - Jurnal: Tensiune retea R FLOAT32 V
2077 P02.0.03 Eroarea3 R UINT16
2078 - Eroarea 3 - data R UINT32
2080 Eroarea 3 -ora R UINT32
2082 Eroarea 3 - data incheierii R UINT32
2084 Eroarea 3 - ora incheierii R UINT32
2086 Jurnal: Numar erori R UINT16
2087 Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti R UINT32
2089 Jurnal: Eroarea 2 cdmp biti R UINT32
2091 Jurnal: Alarma 1 camp biti R UINT32
2093 LogSpeed R UINT32
2095 Jurnal: Cod de eroare R UINT32 -
2097 Jurnal: Flux R FLOAT32 Pq4'0'12 -Unitate d?
masurare a debitului
2099 Jurnal: Tnéltime de pompare R FLOAT32 Pq4'0'11 ) Unltqte q.e
mdsurare a presiunii
2101 qunaI:Temperatura modulului de R FLOAT3? P({4.0.13-Unitate de )
alimentare madsurare a temperaturii
2103 Jurnal: Curent motor R FLOAT32 A
2105 Jurnal: Tensiune motor R FLOAT32 V
2107 Jurnal: Temperaturd invertor R FLOAT32 PQ4.0.13 - Unitate de .
madsurare a temperaturii
2109 LogPower R FLOAT32 -
2111 Jurnal: Tensiune magistrala CC R FLOAT32 V
2113 - Jurnal: Tensiune retea R FLOAT32 V
2115 P02.0.04 Eroaread R UINT16
2116 - Eroarea 4 - data R UINT32
2118 Eroarea 4 -ora R UINT32
2120 Eroarea 4 - data incheierii R UINT32
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2122 Eroarea 4 - ora incheierii R UINT32

2124 Jurnal: Numar erori R UINT16

2125 Jurnal: Eroarea 1 camp biti R UINT32

2127 Jurnal: Eroarea 2 camp biti R UINT32

2129 - Jurnal: Alarma 1 camp biti R UINT32

2131 - LogSpeed R UINT32

2133 - Jurnal: Cod de eroare R UINT32 -

2135 Jurnal: Flux R FLOAT32 Pq4'0'12 -Unitate d?
masurare a debitului

2137 Jurnal: Tn3ltime de pompare R FLoaT3g 04011 Unitate (.j.e
madsurare a presiunii

2139 qunal:Temperatura modulului de R FLOAT3? P0v4.0.13-Unitate de )

alimentare madsurare a temperaturii

2141 - Jurnal: Curent motor R FLOAT32 A

2143 Jurnal: Tensiune motor R FLOAT32 V

2145 Jurnal: Temperaturd invertor R FLOAT32 P0v4'0'13 -Unitate de .
mdsurare a temperaturii

2147 LogPower R FLOAT32 -

2149 Jurnal: Tensiune magistrala CC R FLOAT32 V

2151 - Jurnal: Tensiune retea R FLOAT32 V

2153 P02.0.05 Eroarea 5 R UINT16

2154 Eroarea 5 - data R UINT32

2156 Eroarea 5 - ora R UINT32

2158 Eroarea 5 - data incheierii R UINT32

2160 Eroarea 5 - ora incheierii R UINT32

2162 Jurnal: Numar erori R UINT16

2163 Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti R UINT32

2165 Jurnal: Eroarea 2 cdmp biti R UINT32

2167 Jurnal: Alarma 1 cdmp biti R UINT32

2169 LogSpeed R UINT32

2171 - Jurnal: Cod de eroare R UINT32 -

2173 Jurnal: Flux R Foarsp F04-0-12- Unitate de
masurare a debitului

2175 Jurnal: Tn3ltime de pompare R FLoaT3g 04011 -Unitate (.j.e
madsurare a presiunii

2177 qunaI:Temperatura modulului de R FLOAT3? P0v4.0.13-Unitate de )

alimentare mdsurare a temperaturii

2179 Jurnal: Curent motor R FLOAT32 A

2181 - Jurnal: Tensiune motor R FLOAT32 V

2183 Jurnal: Temperaturd invertor R FLOAT32 Pq4'0'13 - Unitate de .
mdsurare a temperaturii

2185 LogPower R FLOAT32 -

2187 Jurnal: Tensiune magistrala CC R FLOAT32 V

2189 - Jurnal: Tensiune retea R FLOAT32 V

2191 P02.0.06 Eroarea 6 R UINT16

2192 - Eroarea 6 - data R UINT32

2194 Eroarea 6 - ora R UINT32

2196 Eroarea 6 - data incheierii R UINT32

2198 Eroarea 6 - ora incheierii R UINT32

2200 Jurnal: Numar erori R UINT16

2201 - Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti R UINT32

2203 Jurnal: Eroarea 2 cdmp biti R UINT32

2205 Jurnal: Alarma 1 cdmp biti R UINT32

2207 LogSpeed R UINT32

2209 Jurnal: Cod de eroare R UINT32 -

221 Jurnal: Flux R FLOAT32 Pq4'0'12 -Unitate d?
masurare a debitului
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2213

P04.0.11 - Unitate de

Jumnal: Tnltime de pompare R FLOAT32 -
madsurare a presiunii
2215 qunaI:Temperatura modulului de R FLOAT3? P0v4.0.13-Unitate de )
alimentare mdsurare a temperaturii
2217 Jurnal: Curent motor R FLOAT32 A
2219 Jurnal: Tensiune motor R FLOAT32 V
2221 Jurnal: Temperaturd invertor R FLOAT32 Pq4'0'13 -Unitate de .
madsurare a temperaturii
2223 LogPower R FLOAT32 -
2225 Jurnal: Tensiune magistrala CC R FLOAT32 V
2227 - Jurnal: Tensiune retea R FLOAT32 V
2229 P02.0.07 Eroarea7 R UINT16
2230 - Eroarea 7 - data R UINT32
2232 Eroarea 7 - ora R UINT32
2234 Eroarea 7 - data incheierii R UINT32
2236 Eroarea 7 - ora incheierii R UINT32
2238 Jurnal: Numar erori R UINT16
2239 Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti R UINT32
2241 Jurnal: Eroarea 2 camp biti R UINT32
2243 Jurnal: Alarma 1 camp biti R UINT32
2245 LogSpeed R UINT32
2247 Jurnal: Cod de eroare R UINT32 -
2249 Jurnal: Flux R FLOAT32 Pq4'0'12 -Unitate d?
masurare a debitului
2251 Jurnal: Tnéltime de pompare R FLOAT32 Pq4'0'11 ) Unltqte q.e
madsurare a presiunii
2253 qunal:Temperatura modulului de R FLOAT3? P0v4.0.13-Unitate de )
alimentare madsurare a temperaturii
2255 Jurnal: Curent motor R FLOAT32 A
2257 Jurnal: Tensiune motor R FLOAT32 V
2259 Jurnal: Temperaturd invertor R FLOAT32 Pq4'0'13 - Unitate de .
madsurare a temperaturii
2261 LogPower R FLOAT32 -
2263 Jurnal: Tensiune magistrala CC R FLOAT32 V
2265 - Jurnal: Tensiune retea R FLOAT32 V
2267 P02.0.08 Eroarea 8 R UINT16
2268 - Eroarea 8 - data R UINT32
2270 Eroarea 8 - ora R UINT32
2272 Eroarea 8 - data incheierii R UINT32
2274 Eroarea 8 - ora incheierii R UINT32
2276 Jurnal: Numar erori R UINT16
2277 Jurnal: Eroarea 1 camp biti R UINT32
2279 Jurnal: Eroarea 2 camp biti R UINT32
2281 Jurnal: Alarma 1 camp biti R UINT32
2283 LogSpeed R UINT32
2285 Jurnal: Cod de eroare R UINT32 -
2281 Jurnal: Flux R Foarsp F04-0-12- Unitate de
masurare a debitului
2289 Jurnal: Tn3ltime de pompare R FLoaT3g 04011 Unitate (.j.e
madsurare a presiunii
2291 qunal:Temperatura modulului de R FLOAT3? PQ4.0.13-Unitate de )
alimentare mdsurare a temperaturii
2293 Jurnal: Curent motor R FLOAT32 A
2295 Jurnal: Tensiune motor R FLOAT32 V
2297 Jurnal: Temperaturd invertor R FLOAT32 Pq4'0'13 - Unitate de .
mdsurare a temperaturii
2299 LogPower R FLOAT32
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2301 Jurnal: Tensiune magistrala CC R FLOAT32 V

2303 - Jurnal: Tensiune retea R FLOAT32 V

2305 P02.0.09 Eroarea 9 R UINT16

2306 - Eroarea 9 - data R UINT32

2308 Eroarea 9 - ora R UINT32

2310 Eroarea 9 - data incheierii R UINT32

2312 Eroarea 9 - ora incheierii R UINT32

2314 Jurnal: Numar erori R UINT16

2315 Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti R UINT32

2317 Jurnal: Eroarea 2 cdmp biti R UINT32

2319 Jurnal: Alarma 1 camp biti R UINT32

2321 LogSpeed R UINT32

2323 Jurnal: Cod de eroare R UINT32 -

2325 Jurnal: Flux R Foarsp F04-0-12- Unitate de
masurare a debitului

2327 Jurnal: Tn3ltime de pompare R FLoaT3g 04011 Unitate (.j.e
madsurare a presiunii

2329 qunal:Temperatura modulului de R FLOAT3? PQ4.0.13-Unitate de )

alimentare mdsurare a temperaturii

2331 Jurnal: Curent motor R FLOAT32 A

2333 Jurnal: Tensiune motor R FLOAT32 V

2335 Jurnal: Temperaturd invertor R FLOAT32 Pq4'0'13 - Unitate de .
mdsurare a temperaturii

2337 LogPower R FLOAT32 -

2339 Jurnal: Tensiune magistrala CC R FLOAT32 V

2341 - Jurnal: Tensiune retea R FLOAT32 V

2343 P02.0.10 Eroarea 10 R UINT16

2344 - Eroarea 10 - data R UINT32

2346 Eroarea 10-ora R UINT32

2348 Eroarea 10 - data incheierii R UINT32

2350 Eroarea 10 - ora incheierii R UINT32

2352 Jurnal: Numar erori R UINT16

2353 Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti R UINT32

2355 Jurnal: Eroarea 2 cdmp biti R UINT32

2357 Jurnal: Alarma 1 cdmp biti R UINT32

2359 LogSpeed R UINT32

2361 Jurnal: Cod de eroare R UINT32 -

2363 Jurnal: Flux R FLOAT32 P0v4'0'12 -Unitate d.e
masurare a debitului

2365 Jurnal: Tnéltime de pompare R FLOAT32 Pq4'0'11 ) Unltqte q.e
mdsurare a presiunii

2367 qunaI:Temperatura modulului de R FLOAT3? P0v4.0.13-Unitate de )

alimentare mdsurare a temperaturii

2369 Jurnal: Curent motor R FLOAT32 A

2371 Jurnal: Tensiune motor R FLOAT32 V

2373 Jurnal: Temperaturd invertor R FLOAT32 Pq4'0'13 - Unitate de .
madsurare a temperaturii

2375 LogPower R FLOAT32 -

2377 Jurnal: Tensiune magistrala CC R FLOAT32 V

2379 Jurnal: Tensiune retea R FLOAT32 V

2381 Numar total erori R UINT16

2382 - Numar total alarme R UINT16

2383 P02.9.01 Eroare Bitfield 1 R UINT32

2385 P02.9.02 Eroare Bitfield 2 R UINT32

2387 P02.9.05 Alarma Bitfield 1 R UINT32

3000 P03.0.00 Valoarea reald estimatd R ENUM
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3001 P03.0.01 Presiune real3 R FLOAT32 Pq4'0'11 -Unitqte q.e
mésurare a presiunii
3003 P03.0.02 Debit curent R FLOAT32 P04.0.12 - Unitate de

masurare a debitului

3005 P03.0.03 Temperatura real3 fluid R Foarsg P04013-Unitatede
[X+] mdsurare a temperaturii
3007 P03.0.04 Nivel curent R FLOAT3? P0v4.0.14-Ur'1|tated'e
[X+] masurare a nivelului
3009 P03.0.10 Valoare necesard efectivd R FLOAT32
3011 P03.0.20 Valoare necesard R FLOAT32
3013 P03.0.30 Starea pompei R ENUM
3014 P03.0.05 Generic real R FLOAT32
[X+]
3016 [P)?_fjo'% Schimbarea reald R FLOAT32
3101 P03.1.01 Unitate timp alimentare R UINT32 s
3103 P03.1.02 Timp functionare motor R UINT32 s
3105 P03.1.05 Contor energie R Foarsy P040.16- Unitate de
mdsurare a energiei
3201 P03.2.01 Turatia motorului R UINT16  rpm
3202 P03.2.02 Turatia motorului % R FLOAT32 %
3204 P03.2.05 Curent motor R FLOAT32 A
3206 p03.2.06 Putere motor R FLoAT32 FO40.15- Unitate de
mdsurare a puterii
3208 P03.2.07 Tensiune motor R FLOAT32 V
3210 P03.2.08 Tensiune retea R UINT16  V
3211 P03.2.09 Tensiune magistrala CC R UINT16 V
3220 P03.2.20 Temperatura modulului de alimentare R FLOAT32 P0v4.0.13-Un|tatede .
mdsurare a temperaturii
3222 P03.2.21 Temperaturd invertor R FLOAT32 Pq4.0.13-Un|tatede .
mdsurare a temperaturii
3224 P03.2.22 PTC motor R FLOAT32 -
3301 P03.3.01 Stare 1/0 digitale R UINT16 -
3302 P03.3.11 Valoare intrare analogicd 1 R FLOAT32 P05.1.92v-Tlplntrare
analogica 1
3304 P03.3.12 Valoare intrare analogicd 2 R FLOAT32 P05.1.12v-T|p|ntrare
analogica 2
3306 P03.3.13 Valoare intrare analogicd 3 R FLOAT32 P05.1.22v-T|p|ntrare
[X+] analogicd 3
3308 P03.3.14 Valoare intrare analogicd 4 R FLOAT32 P05.1.§2v-T|p|ntrare
[X+] analogicd 4
3310 P03.3.20 Valoarea iesirii analogice R FLOAT32 "03:3.02-Tip iesire
’ analogicd
3401 P03.4.01 Numdr de piesd unitate R UINT16 -
3402 P03.4.01 Numdr de piesd unitate R UINT16
3403 P03.4.01 Numdr de piesd unitate R UINT16
3404 P03.4.01 Numdr de piesd unitate R UINT16
3405 P03.4.01 Numdr de piesd unitate R UINT16
3406 P03.4.01 Numdr de piesd unitate R UINT16
3407 P03.4.01 Numdr de piesd unitate R UINT16
3408 P03.4.01 Numdr de piesd unitate R UINT16
3409 P03.4.02 Data fabricarii unitatii R UINT32
3411 P03.4.03 Numdr de serie unitate R UINT16
3412 P03.4.03 Numar de serie unitate R UINT16
3413 P03.4.03 Numar de serie unitate R UINT16
3414 P03.4.03 Numar de serie unitate R UINT16
3415 P03.4.03 Numar de serie unitate R UINT16
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3416 P03.4.03 Numdr de serie unitate R UINT16
3417 P03.4.03 Numdr de serie unitate R UINT16
3418 P03.4.03 Numdr de serie unitate R UINT16
3419 P03.4.05 Dat.a fabricarii mecanismului de R UINT32
actionare
3421 P03.4.06 Serie mecanism actionare R UINT16
3422 P03.4.06 Serie mecanism actionare R UINT16
3423 P03.4.06 Serie mecanism actionare R UINT16
3424 P03.4.06 Serie mecanism actionare R UINT16
3425 P03.4.06 Serie mecanism actionare R UINT16
3426 P03.4.06 Serie mecanism actionare R UINT16
3427 P03.4.06 Serie mecanism actionare R UINT16
3428 P03.4.06 Serie mecanism actionare R UINT16
3429 P03.4.10 Versiune firmware HMI R UINT32
3431 P03.4.11 Versiune firmware HMI-Bt R UINT32
3433 P03.4.12 Vgrsmnea firmware a pldcii de R UINT32
alimentare
3435 P03.4.13 Versiunea firmware a placii de control R UINT32
3437 P03.4.14 Versiunea fisierului de mapare R UINT32
3439 P03.4.15 Versiunea implicitd a fisierului R UINT32
3441 P03.4.16 Versiunea fisierului de parametri R UINT32
3443 [P)?_S]M / Versiunea fisierului de limb3d R UINT32
3445 P03.4.19 Versiune firmware R UINT32
3447 - Tipul mecanismului de actionare R ENUM
3448 P03.4.25 Curbe hidraulice stocate R ENUM - -
4001 P04.0.01 Tip sistem RIW ENUM 0 2
4002 P04.0.02 Modul comanda RIW ENUM 0 7
4003 B?fjom Mod de reglare RW  ENUM 0 1
4004 P04.0.05 Valoare de pornire RIW UINT16 % 0 100
4005 P04.0.06 Pornire automatd RIW ENUM - 0 1
4006 P04.0.07 Configurarea turatiei minime RIW ENUM 0 1
4007 P04.0.09 Selectarea unitdtii de mdsurd RIW ENUM 0 1
4008 P04.0.11 Unitate de mdsurare a presiunii RIW ENUM 0 8
4009 [P)?jjo'u Unitate de mdsurare a debitului RIW ENUM 0 4
4010 [P)?_:l]m 3 Unitate de mdsurare a temperaturii RIW ENUM - 0 2
4011 [P)E)jjO.M Unitate de mdsurare a nivelului RIW ENUM - 0 3
4012 [P)?jjOJS Unitate de mdsurare a puterii RIW ENUM - 0 3
4013 [F;?j]m 6 Unitate de mdsurare a energiei RIW ENUM - 0 5
4014 [F;?j]m 7 Mas. Energie specifica Unitate RIW ENUM - 0 4
4018 P04.1.15 Tipul punctului de referintd al presiunii  R/W ENUM - 0 1
4019 P05.0.12 -
. P05.0.11 - .
PO1.6.01 Presiune HO R FLoarsz FOrO-11-Unitatede Presiune - oo lne
madsurare a presiunii scard
valoare zero <
completd
4021 P04.0.21 Selectare punct de setare 1 RIW ENUM - 0 1
4022 P04.0.22 Selectare punct de setare 2 RIW ENUM - 0 2
4023 P04.0.23 Selectare punct de setare 3 RIW ENUM - 0 2

[X+]
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4024

P04.0.24

X+] Selectare punct de setare 4 RIW ENUM 0 2
4101 P04.2.31 - P04.2.32 -
P04.1.01 PunctSetareTuratiel RIW UINT16  rpm Turatie Turatie
minima maxima
4102 P04.2.31- P04.2.32 -
P04.1.02 PunctSetareTuratie? RIW UINT16  rpm Turatie Turatie
minima maxima
4103 PO4.1.03 P04.2.31- P04.2.32 -
[X+j "7 PunctSetareTuratie3 RIW UINT16  rpm Turatie Turatie
minima maxima
4104 PO4.1.04 P04.2.31 - P04.2.32 -
[X+j " PunctSetareTuratie4 RIW UINT16  rpm Turatie Turatie
minima maxima
411 P05.0.12 -
. P05.0.11 - .
PO4.1.11 PunciSetarePresiune] Rw  Floatsy 00T Unitate de Presiune - 1N
madsurare a presiunii scard
valoare zero y
completd
4113 P05.0.12 -
P04.0.11 - Unitate de POS.0TT- b ciune-
P04.1.12 PunctSetarePresiune2 RIW FLOAT32 .7 . Presiune - M
madsurare a presiunii scara
valoare zero .
completd
4115 P05.0.12 -
. P05.0.11 - .
P04.1.13 PunctSetarePresiune3 RIW FLOAT32 Pq4'0'11 - Unitate q.e Presiune - Presvlune-
X+] madsurare a presiunii scard
valoare zero y
completd
4117 P05.0.12 -
. P05.0.11 - .
POA.114 b nciSetarePresiuned RIW FLOAT3?2 P0~4'0'H -Unitate (.j.e Presiune - Presvlune-
[X+] mdsurare a presiunii scard
valoare zero .
completd
4121 . P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.1.21 Punct stare debit 1 RIW FLOAT32 Pq4'0'12 ) Unltgte d? Debit - Debit - scard
[X+] masurare a debitului N
valoarezero  completd
4123 . P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.1.22 Punct stare debit 2 RIW FLOAT32 P0~4'0'12 ) Unltgte d? Debit - Debit - scard
[X+] masurare a debitului y
valoare zero  completd
4125 . P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.1.23 Punct stare debit 3 RIW FLOAT32 P0~4'0'12 ) Unltgte d? Debit - Debit - scard
[X+] masurare a debitului y
valoare zero  completd
4127 . P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.1.24 Punct stare debit 4 RIW FLOAT32 Pq4'0'12 ) Unltgte d? Debit - Debit - scard
[X+] masurare a debitului N
valoare zero  completd
4131 P05.0.32 -
: P04.1.31 P04.0.13 - Unitate de P0S.0.31- Tgr?u?efaturé
- PunctSetareTemp. 1 RIW FLOAT32 ™ .. Temperatura .
X+] masurare a temperaturii -scara
-valoare zero y
completd
e P04.0.13 - Unitate de POS.0.31- ?gri;)e?aztura
-7 PunctSetareTemp. 2 RIW FLOAT32 . ™ . Temperaturd <
[X+] mdsurare a temperaturii - scara
-valoare zero .
completd
41 P05.0.32 -
® P04.0.13 - Unitate de P0S.0.31- Tgr?u?efaturé
- PunctSetareTemp. 3 RIW FLOAT32 ™ .. Temperatura .
X+] masurare a temperaturii -scara
-valoare zero .
completd
BT P04.0.13 - Unitate de 05031
-7 PunctSetareTemp. 4 RIW FLOAT32 . ™ . Temperaturd P!
[X+] mdsurare a temperaturii - scara
-valoare zero y
completd
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4141 . P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.1.41 Punct setare nivel 1 RIW FLOAT32 Pq4'0'14 ) Unltate d‘e Nivel - Nivel - scard
[X+] masurare a nivelului <
valoarezero  completd
4143 . P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.1.42 Punct setare nivel 2 RIW FLOAT32 P0,4'0'14 ) Unltate d'e Nivel - Nivel - scard
[X+] masurare a nivelului .
valoare zero  completd
4145 . P05.0.41-  P05.0.42-
P04.1.43 Punct setare nivel 3 RIW FLOAT32 P0,4'0'14 ) Umtate d'e Nivel - Nivel - scard
[X+] masurare a nivelului N
valoare zero  completd
4147 . P05.0.41-  P05.0.42-
P04.1.44 Punct setare nivel 4 RIW FLOAT32 Pq4'0'14 ) Unltate d‘e Nivel - Nivel - scard
[X+] masurare a nivelului <
valoarezero  completd
4155 P04.1.60 Salvarea punctului de setare limitd RIW ENUM 0 1
41 P05.0.52 -
* P04.1.51 PO3.0.5T- Ggieori?-
[X+j " PunctSetare generic1 RIW FLOAT32 Generic - scars
valoare zero y
completd
R s 05051 o
[X+j " PunctSetare generic2 RIW FLOAT32 Generic - saars
valoare zero N
completd
e P04.1.53 P05.0.51- E(éieongz _
[X+j "7 PunctSetare generic3 RIW FLOAT32 Generic - scar
valoare zero N
completd
T s 05051 co ot
-7 PunctSetare generic4 RIW FLOAT32 Generic - y
(X+] scard
valoare zero y
completd
4200 P04.2.00 tip de Reglementare sau control RIW ENUM - 0 1
4201 P04.2.01 Fereastra RIW UINT16 % 1 100
4202 P04.2.02 Histerezis RIW UINT16 % 1 100
4203 P04.2.31-  P04.2.32-
P04.2.06 Cresterea turatiei RIW UINT16  rpm Turatie Turatie
minima maxima
4204 P04.2.07 Valoarea cresterii liniare RIW UINT16 % 0 200
4205 [P)?jleB Val.CresteriiPatrat. RIW UINT16 % 0 999
4211 P04.2.11 Rampa 1 RIW UINT16 s 1 250
4212 P04.2.12 Rampa 2 RIW UINT16 s 1 250
4213 P04.2.13 Rampa3 RIW UINT16 s 1 999
4214 P04.2.14 Rampa 4 RIW UINT16 s 1 999
4215 P04.2.15 Acceleratie minimd turatie rampd RIW FLOAT32 s 0.1 25
4217 P04.2.16 Deceleratie minima turatie rampd RIW FLOAT32 s 0.1 25
4221 P04.2.21 Control PI-Kp RIW FLOAT32 0 10000
4225 P04.2.25 Control PI-Ti RIW FLOAT32 s 0 10000
4231 P04.2.31 Turatie minimd RIW UINT16  rpm 0 2000
4232 P04.2.32 Turatie maxima RIW UINT16  rpm 2000 4100
4233 P04.2.35 Teimp turatie min. RIW UINT16 s 0 100
4300 P04.3.00 Resetarea automatd a erorilor RIW ENUM 0 1
o P04.0.11 - Unitate de P05.0.11 - E?eSSI(L)Jr:j
P04.3.01 Presiune - prag minim RIW FLOAT32 .~ - Presiune - .
madsurare a presiunii valoare zero €213
completd
4303 . P05.0.21-  P05.0.22-
P04.3.02 Debit - prag minim RIW FLOAT32 P0,4'0'12 ) Unltgte d.e Debit - Debit - scard
[X+] masurare a debitului N
valoarezero  completd
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4305 P05.0.31 - P05.0.32 -
P04.3.03 y - P04.0.13 - Unitate de o Temperatura
Temperaturd - prag minim RIW FLOAT32 . Temperatura <
X+] madsurare a temperaturii - scara
-valoare zero <
completd
4307 : P05.0.41-  P05.0.42-
P04.3.04 Nivel - prag minim RIW FLOAT32 P0,4'0'14 ) Umtate d'e Nivel - Nivel - scard
[X+] masurare a nivelului N
valoare zero  completd
4310 P04.3.10 ntarziere prag minim RIW UINT16 s 1 100
4311 P04.3.11 ntarziere cauzatd de lipsa apei RIW UINT16 s 1 100
4312 P05.0.52 -
P05.0.51- .
PO4-3.05 Generic- prag minim RIW FLOAT32 Generic - Generic-
[X+] scara
valoare zero <
completd
4401 P04.2.32 -
P04.4.01 Turatie test functionare RIW UINT16  rpm 0 Turatie
maxima
4402 P04.4.02 Expirare efectuare test RIW UINT16  h 0 255
4403 P04.4.03 Timp efectuare test RIW UINT16 s 0 180
4404 P04.4.05 Comanda efectuare test RIW ENUM 0 1
4501 [F;?jjs'm Functie comutare SP RIW ENUM 0 3
4502 [P)?jjs'oz Intrare comutare SP RIW ENUM 0 5
4503 [P)?jjS'OS VALOARE 1 comutare SP RIW FLOAT32
4505 [P)?jj&% VALOARE 2 comutare SP RIW FLOAT32
4507 P04.5.11 -
PO&SA0 Comutare SPX 1 RW  FLOAT3 Comutare SP
[X+] X2
4509 P4 511 P04.5.10-  P04.5.12-
" Comutare SPX 2 RIW FLOAT32 Comutare SP - Comutare SP
[X+]
X1 X3
4511 PO 512 P04.5.11-  P04.5.13-
-7 Comutare SPX 3 RIW FLOAT32 Comutare SP Comutare SP
[X+]
X2 X4
4513 P04.5.12 -
PO&S13 " Comutare SP X 4 RW  FLOAT3 Comutare SP
[X+] X3
4601 P04.6.01 Functia de umplere a conductei RIW ENUM 0 2
4602 P05.0.12 -
: P05.0.11 - .
P04.6.03 Pragul de umplere a conductei RIW Foarsy P040.11- Unitate de Presiune-  reslune-
madsurare a presiunii scard
valoare zero <
completd
4604 P04.6.05 Timpul de umplere a conductei RIW UINT16 s 0 999
4605 P04.6.06 Pompe de umplere max. conductd RIW UINT16 1 PO(.)',O'.02 i
Unitdti max.
4606 P04.6.05 -
PO4.6.10 Tlmpulcqnstantde umplere a RIW UNT16 s 1 Timpul de
conductei umplere a
conductei
4607 P04.6.15 Treaptd vitezd de umplere a conductei ~ R/W UINT16 % 5 100
5000 P05.0.00 Sursd valoare reald RIW ENUM 0 7
5001 P05.0.01 Element de actionare - valoare zero RIW UINT16  rpm 0 9999
5002 P05.0.02 Element de actionare - scard completd ~ R/W UINT16  rpm 0 9999
"003 " p05.0.11 Presiune-valoare zero Rw  floatsy 0011 Unitate de 5 10

masurare a presiunii
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5005 P04.0.11 - Unitate de

P05.0.12  Presiune - scard completd RIW FLOAT32 - 0 100
madsurare a presiunii
5007 POS.0.21 pepit-valoare zero RIW Foarsy P04012- Unitate de 0 9999
[X+] mésurare a debitului
2009 PO3.0.22 b scars complets RW  FloaT3p "04012-Unitate de 0 9999
[X+] masurare a debitului
O POS.03T 4 eraturs - valoare zero RW  Foarsp POA013-Unitatede oy, 9999
[X+] mdsurare a temperaturii
013 POS.032 4o eraturs - scars complets RW  Foarsp POA013-Unitatede oy, 9999
[X+] mdsurare a temperaturii
015 POSOAT il valoare zero RW  Floasp TO0-14-Unitate de 999 9999
[X+] mésurare a nivelului
017 POSDAZ il scars complets RW  FloAT3p "040.14-Unitate de 999 9999
[X+] mésurare a nivelului
2021 P05.0.61 SPS valoare zero presiune RIW FLOAT32 Pq4'0'11 ) Umta}e q.e -1 99
[X+] mésurare a presiunii
2023 P05.0.62 SPS Scard completd presiune RIW FLOAT32 Pq4'0'11 ) Unltqte q.e 0 999
[X+] madsurare a presiunii
2025 [F;?fjo'm Generic - valoare zero RIW FLOAT32 - -1000 1000
2027 [P)?ij.SZ Generic - scard completd RIW FLOAT32 - -1000 1000
5101 P05.1.01 Functie intrare analogicd 1 RIW ENUM - 0 7
5102 P05.1.02 Tip intrare analogicd 1 RIW ENUM - 0 3
5103 P05.1.11 Functie intrare analogicd 2 RIW ENUM 0 7
5104 P05.1.12 Tip intrare analogicd 2 RIW ENUM 0 3
2105 [P)?_E]1 21 Functie intrare analogica 3 RIW ENUM 0 7
2106 [P)?_E]1 2 Tip intrare analogica 3 RIW ENUM - 0 3
2107 [P)?f]1 3 Functie intrare analogica 4 RIW ENUM - 0 7
>108 [P)?ff 32 Tip intrare analogicd 4 RIW ENUM - 0 3
2109 [P)?ff 40 Curbd senzor RIW ENUM 0 1
5110 P05.1.50 Tip element de actionare analogic RIW ENUM 0 1
5203 P05.2.03 Functie intrare digitald 3 RIW ENUM 0 9
2204 [P)E)ij.Oll Functie intrare digitala 4 RIW ENUM 0 9
5205 [P)E)ij.OS Functie intrare digitala 5 RIW ENUM 0 9
5301 P05.3.01 Functia lesire analogicd RIW ENUM 0 12
5302 P05.3.02 Tip iesire analogicd RIW ENUM 0 3
5401 P05.4.01 Functie releu 1 RIW ENUM 0 7
5402 P05.4.02 Functie releu 2 RIW ENUM 0 7
5801 P05.8.01 Compensare intrare analogicd 1 RIW FLOAT32 - -100 100
5803 P05.8.02 Amoplificare intrare analogica 1 RIW FLOAT32 - 0 1.5
5805 P05.8.11 Compensare intrare analogicd 2 RIW FLOAT32 - -100 100
5807 P05.8.12 Amplificare intrare analogicd 2 RIW FLOAT32 - 0 1.5
2809 [F’)?fj8.21 Compensare intrare analogicd 3 RIW FLOAT32 - -100 100
>811 [P)?fj&ZZ Amplificare intrare analogicd 3 RIW FLOAT32 - 0 1.5
2813 B?fjg'31 Compensare intrare analogicd 4 RIW FLOAT32 - -100 100
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5815 P05.8.32

X+] Amplificare intrare analogica 4 RIW FLOAT32 - 0 1.5
"84 p0s844 OffsetAO RW  FLoatsy o302 Tipiesire 100 100
analogicd
5846 P05.8.45 Gain AQ 1 RIW FLOAT32 - 0 1.5
6001 P06.0.01 Configuratie sistem RIW ENUM 0 2
6002 P06.0.02 Unitati max. RIW UINT16 1
6003 P06.0.03 Adresd mai multe pompe RIW UINT16 1
6004 P06.0.04 Mapare mai multe pompe R UINT16
6005 P06.0.05 Prioritate mai multe pompe R UINT16 - - -
6111 P05.0.12 -
P06.1.11 Presiune - valoare crestere RIW FLoarsp FO40-11- Unitate de 0 Presiune -
madsurare a presiunii scard
completd
6113 P05.0.12 -
P06.1.12 Presiune - valoare scidere RIW FLoaT3y POA0-11- Unitate de 0 Presiune -
madsurare a presiunii scard
completd
6115 . P05.0.22 -
P06.1.21 Debit - valoare crestere RIW FLOAT32 P0~4'0'12 . U”'t‘?te d? 0 Debit - scard
[X+] ' masurare a debitului y
completd
6117 : P05.0.22 -
P06.1.22 Debit - valoare scadere RIW FLOAT32 P0~4'0'12 ) Unltgte d? 0 Debit - scard
[X+] masurare a debitului y
completd
6119 P05.0.32 -
P06.1.31 Temperaturd - valoare crestere RIW FLOAT32 Pq4'0'1 3- Unitate de . Tempfaratura
X+] madsurare a temperaturii -scara
completd
6121 P05.0.32 -
P06.1.32 Temperaturd - valoare scddere RIW FLOAT32 P0,4'0'1 3 - Unitate de . 0 Tempf:ratura
[X+] mdsurare a temperaturii - scara
completd
6123 : P05.0.42 -
P06.1.41 Nivel - valoare crestere RIW FLOAT32 P0v4'0'14 ) Umtate d‘e 0 Nivel - scard
[X+] masurare a nivelului <
completd
6125 . P05.0.42 -
P06.1.42 Nivel - valoare scadere RIW FLOAT32 Pq4'0'14 ) Umtate d‘e 0 Nivel - scard
[X+] masurare a nivelului <
completd
6129 P04.2.31-  P04.2.32-
P06.1.61 Activare turatie mai multe pompe RIW UINT16  rpm Turatie Turatie
minima maxima
6130 P06.1.71 Limita sincrond RIW UINTT6  rpm 0 3600
6131 P04.2.32 -
P06.1.72 Fereastra sincrond RIW UINT16  rpm 0 Turatie
maxima
6132 P06.1.81 Interval de comutare automatd RIW UINT16  h 0 250
6133 - MultipumpDeviceEnable RIW UINT16 - 0 1
6134 P05.0.52 -
P06.1.51 Generic - valoare crestere RIW FLOAT32 - 0 Gen?nc )
[X+] scara
completd
6136 P05.0.52 -
P06.1.52 Generic - valoare scadere RIW FLOAT32 - 0 Genfzrlc )
[X+] scard
completd
7001 P07.0.01 Frecventa maximd de comutare RIW ENUM - 0 5
7002 P07.0.02 Frecventa minimd de comutare RIW ENUM - 0 5
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7101 P04.2.31-  P04.2.32-
P07.1.01 Ocolire centru turatie RIW UINT16  rpm Turatie Turatie
minimd maxima
7102 P07.1.02 Ocolire gamd turatie RIW UINTT16  rpm 0 300
7201 P07.2.01 Functie ncdlzire motor RIW ENUM - 0 2
7301 P07.3.01 Functia de feed-forward RIW ENUM 0 1
8001 P08.0.01 Functie com 1 RIW ENUM 0 3
8002 P08.0.02 Functie com 2 RIW ENUM 0 2
8101 P08.1.01 Adresd Modbus RTU RIW UINT16 0 127
8102 P08.1.02 Ratd baud Modbus RTU RIW ENUM 0 8
8108 P08.1.08 Format Modbus RTU RIW ENUM - 0 3
8201 P08.2.05 -
< BACnet
P08.2.01 Adresd Mac BACnet MS/TP RIW UINT16 - 0 MS/TP Max
principal
8202 P08.2.02 Ratd baud BACnet MS/TP RIW ENUM - 0 8
8203 P08.2.03 Format BACnet MS/TP RIW ENUM - 0 3
8204 P08.2.04 1D dispozitiv BACnet MS/TP RIW UINT32 - - 4194304
8206 P08.2.01-
. Adresa Mac
P08.2.05 BACnet MS/TP Max principal RIW UINT16 - BAChet 127
MS/TP
8210 - Cadre de informatii BACnet RIW UINT16 - 1 255
8211 - Reinitializare BACnet RIW ENUM - 0 1
8301 P08.3.01 Activare comunicare fard fir RIW ENUM - 0 1
7001 P09.0.01 Limbd RIW ENUM 0 28
[X+]
9011 P09.0.12
X+] Timp RIW UINT32
9013 P09.0.11 Data RIW UINT32
[X+]
9101 [P)E)sz.m Selectare parametru activ setat RIW ENUM 0 1
9201 P09.1.01 Economisire energie afisaj RIW ENUM - 0 1
9202 P09.1.02 Timpul de economisire a energiei RIW UINT16 s 60 3600
9210 P09.1.10 Orientare afisaj RIW ENUM - 0 1
9211 P09.1.11 Zecimale max. RIW UINT16 0 3
9301 P09.3.01 Resetare jurnal de erori RIW ENUM 0 1
9302 P09 3.02 ]I(Qeset'area contorului cu timpul de RIW ENUM 0 1
unctionare
9303 P09 3.03 Resetarea' contorului de functionareda RIW ENUM 0 1
motorului
9304 P09.3.04 Resetarea contorului de energie RIW ENUM 0 1
9305 P09.3.05 Restabilire la setarile din fabrica RIW ENUM 0 1
7306 [F;?_Ej?"% Dare in folosinta finalizata RIW ENUM 0 1
9307 P09.3.07 Resetarea listei de dispozitive asociate  R/W ENUM 0 1
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9 BACnet MS/TP

9.1 Declaratia de conformitate privind implementarea protocolului

(PICS)

Declaratie de conformitate

Date 29/03/2023
Numele comerciantului XYLEM INC
Numele produsului HYDROVAR X

Numarul modelului produsului

HVX, HVX+, HYDROVAR X, HYDROVAR X+

Versiune de software a aplicatiei

01.00.00 (FW_PackVersion)

Revizuirea firmware-ului 01

Versiunea de

protocol BACnet 19

Profil dispozitiv standard BACnet (anexa L)

O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)

O BACnet Operator Workstation (B-OWS)

a BACnet Operator Display (B-OD)

O BACnet Building Controller (B-BC)

a BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)

O BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

| BACnet Smart Sensor (B-SS)

e} BACnet Smart Actuator (B-SA)
Blocuri de interoperabilitate BACnet (anexa K)

O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A

1} Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B

O Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A

O Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B

a Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A

o Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B

O Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A

a Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B

O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A

O Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B

O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A

O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A

a Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B

O Data Sharing - View-A DS-V-A

O Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A

O Data Sharing - Modify-A DS-M-A

a Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A
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Gestionarea dispozitivelor din retea

O Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A
Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B
Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A
Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B

Device Management - Device Communication Control-A DM-DCC-A

Device Management - Device Communication Control-B |DM-DCC-B

Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
Device Management - Text Message-A DM-TM-A
Device Management - Text Message-B DM-TM-B
Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B
Device Management - UTC Time Synchronization-A DM-UTC-A
Device Management - UTC Time Synchronization-B DM-UTC-B
Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
Device Management - Restart-A DM-R-A
Device Management - Restart-B DM-R-B
Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B

Device Management - Object Creation and Deletion-A DM-0CD-A

Device Management - Object Creation and Deletion-B DM-0CD-B

Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A

Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B

Device Management - Automatic Network Mapping-A DM-ANM-A

Device Management - Automatic Device Mapping-A DM-ADM-A

Device Management - Automatic Time Synchronization-A ~ |DM-ATS-A

OoOojo|jojo|jojojoooooooooooooooononoOoN

Device Management - Manual Time Synchronization-A DM-MTS-A
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Obiecte standard acceptate

Obiect Acceptat Creat/sters dinamic Proprietdti optionale  |Proprietdfi de scriere
acceptate

Analog Input | O

Analog Value | O Present_Value

Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames

Network Port | O MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames

CharacterStringValue |4 O

Nivelul legaturii de date

| BACnet IP, (Annex J)
O BACnet IP, (Annex J), Foreign Device
O IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)
O ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)
: ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)
1} MS/TP master (Clause 9), baud rate(s) e 1200 (functionalitate limitatd, posibilitate de expirare a
timpului cauzatd de viteza redusd)
e 2400 (functionalitate limitatd, posibilitate de expirare a
timpului cauzatd de viteza redusd)
e 4800 (functionalitate limitatd, posibilitate de expirare a
timpului cauzatd de viteza redusd)
e 9600
e 19200
o 38400 (recomandat)
e 57600
e 76800
e 115200
O MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)
O Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)
O Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)
O LonTalk (Clause 11), medium
O Altul

Restrictii adresa dispozitiv

Sunt acceptate dispozitivele cu restrictii statice? O da M nu
Necesar pentru comunicarea bidirectionald cu MS/TP secundar si cu alte dispozitive.
Caracteristici suplimentare
e Optiuni de retea: Nu exista.
e Optiuni de siguranta a retelei: Nu exista.
e Setde caractere acceptate: Nu exista.
e Capacitate de segmentare: Nu exista.
e Gestionarea retelei: Nu exista.
o Gestionarea alarmelor si a evenimentelor: Nu exista.
e Planificare si programare: Nu exista.
e Capacitate de gestionare a jurnalelor (tendinte): Nu exista.
EXM - Instructiuni suplimentare de instalare, utilizare si programare 101




ro - Traducere a instructiunilor originale

9.2 Dispozitivul BACnet si identificatorul de obiect al dispozitivului

BACnet

HVX si HVX+ sunt dispozitive BACnet, deoarece accepta comunicarea digitala utilizénd
protocolul BACnet.

Fiecare dispozitiv BACnet contine un obiect dispozitiv. Acesta este un obiect standard ale carui
proprietati reprezinta caracteristicile care pot fi vazute din exterior.

Unitatile conectate la reteaua localda MS/TP sunt localizate prin:

e un identificator de obiect al dispozitivului sau

e o adresa MAC.

Identificatorul de obiect al dispozitivului BACnet

Adresa MAC

Valoarea setata din fabrica este 84003.

Pentru a modifica valoarea, utilizati serviciul Write Property in proprietatea Object_ldentifier a
obiectului dispozitivului sau parametrul specific P08.2.04 ID dispozitiv BACnet MS/TP
disponibil pe ecran.

Valoarea setata din fabrica este 1.
Verificati daca fiecare unitate conectata la reteaua MS/TP este identificata cu o adresa diferita
n parametrul P08.2.01 adresa MAC BACnet MS/TP.

9.3 Conexiuni si gestionarea datelor, BACnet MS/TP

e Atunci cand este activd comunicarea BACnet MS/TP intre mecanismul de actionare si un
dispozitiv extern, lumina de stare a conexiunii de pe panoul de comanda este aprinsa.

e Setati parametrul P04.7.60 Salvarea punctului de setare limitala Yes (Da)pentru a scrie in
zona de memorie volatila si a prelungi durata de viata a memoriei nevolatile EEPROM.

NOTA:
Nu conectati borna (C) a placii de control la diferite potentiale de tensiune sau PE.

Conectati o singura pompa electrica la un dispozitiv extern

1. Scoateti capacul mecanismului de actionare si consultati diagramele de cablare din interior.
2. Conectati bornele 31 (B), 32 (A) si 33 (C) la dispozitivul extern, de exemplu, PLC, BMS etc.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc
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9.4 Sirurile BACnet, TABEL

Identificatorul ID meniu Denumire parametrului Denumire obiect BACnet Tip
obiectului
0 P03.4.01 Numdr de piesd unitate Unit Part Number UINT16 -
1 P03.4.03  Numadr de serie unitate Unit Serial Number UINT16 -
2 P03.4.06 Serie mecanism actionare Drive Serial Number UINT16 -
9.5 Intrarile analogice BACnet, TABEL
Identificatorul ID Denumire parametrului Denumire obiect BACnet Tip Dimensiune Min Max
obiectului meniu
0 P02.0.01 Eroarea 1 (cea mai recenta) Error 1 (Most Recent) UINT16
1 - Eroarea 1 - data Error 1-Date UINT32
2 Eroarea 1-ora Error 1-Time UINT32
3 Eroarea 1 - data incheierii Error 1- End Date UINT32
4 Eroarea 1 - ora incheierii Error 1-End Time UINT32
5 Jurnal: Numdr erori Log: Error Counter 1 UINT16
6 Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti Log: Error 1 Bitfield 1 UINT32
7 Jurnal: Eroarea 2 cdmp biti Log: Error 2 Bitfield 1 UINT32
8 Jurnal: Alarma 1 camp biti Log: Alarm 1 Bitfield 1 UINT32
9 LogSpeed Log: Speed 1 UINT32
10 Jurnal: Cod de eroare Log: Error Code 1 UINT32 -
M Jurnal: Flux Log: Flow 1 FoaT3y P04012- Unitate de
mdsurare a debitului
12 Jurnal: Tn3ltime de pompare Log: Head 1 FLOAT32 P0v4'0'” ) Umtqte q.e
madsurare a presiunii
13 qunal: Temperatura modulului de Log: Power ModuleTemp 1 FLOAT3? P0v4.0.13 -Unitate de )
alimentare mdsurare a temperaturii
14 Jurnal: Curent motor Log: Motor Current 1 FLOAT32 A
15 Jurnal: Tensiune motor Log: Motor Voltage 1 FLOAT32 V
16 Jurnal: Temperaturd invertor Log: Inverter Temperature 1 FLOAT32 P0v4'0'13 -Unitate de .
mdsurare a temperaturii
17 LogPower Log: Motor Power 1 FLOAT32 -
18 Jurnal: Tensiune magistrala CC Log: DC Bus Voltage 1 FLOAT32 V
19 - Jurnal: Tensiune retea Log: Grid Voltage 1 FLOAT32 V
20 P02.0.02 Eroarea 2 Error2 UINT16
21 - Eroarea 2 - data Error 2 - Date UINT32
22 Eroarea 2 - ora Error 2 -Time UINT32
23 Eroarea 2 - data incheierii Error 2 - End Date UINT32
24 Eroarea 2 - ora incheierii Error2-End Time 1 UINT32
25 Jurnal: Numdr erori Log: Error Counter 2 UINT16
26 Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti Log: Error 1 Bitfield 2 UINT32
27 Jurnal: Eroarea 2 cdmp biti Log: Error 2 Bitfield 2 UINT32
28 Jurnal: Alarma 1 cdmp biti Log: Alarm 1 Bitfield 2 UINT32
29 LogSpeed Log: Speed 2 UINT32
30 Jurnal: Cod de eroare Log: Error Code 2 UINT32 -
31 Jumnal: Flux Log: Flow 2 FLOAT32 FO40.12- Unitate de
madsurare a debitului
32 Jurnal: Tn3ltime de pompare Log: Head 2 Foatsp POA0-11- Unitate de
madsurare a presiunii
33 qunal: Temperatura modulului de Log: Power Module Temp 2 FLOAT32 PQ4.0.13 -Unitate de )
alimentare mdsurare a temperaturii
34 Jurnal: Curent motor Log: Motor Current 2 FLOAT32 A
35 Jurnal: Tensiune motor Log: Motor Voltage 2 FLOAT32 V
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36 Jurnal: Temperaturd invertor Log: Inverter Temperature 2~ FLOAT32 P0v4.0.13-Un|tate de .
mdsurare a temperaturii

37 LogPower Log: Motor Power 2 FLOAT32 -

38 Jurnal: Tensiune magistrala CC Log: DC Bus Voltage 2 FLOAT32 V

39 - Jurnal: Tensiune retea Log: Grid Voltage 2 FLOAT32 V

40 P02.0.03 Eroarea 3 Error 3 UINT16

4 - Eroarea 3 - data Error 3 - Date UINT32

42 Eroarea 3 - ora Error 3-Time UINT32

43 Eroarea 3 - data incheierii Error 3 - End Date UINT32

44 Eroarea 3 - ora incheierii Error3-End Time 1 UINT32

45 Jurnal: Numdr erori Log: Error Counter 3 UINT16

46 Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti Log: Error 1 Bitfield 3 UINT32

47 Jurnal: Eroarea 2 cdmp biti Log: Error 2 Bitfield 3 UINT32

48 Jurnal: Alarma 1 cdmp biti Log: Alarm 1 Bitfield 3 UINT32

49 LogSpeed Log: Speed 3 UINT32

50 Jurnal: Cod de eroare Log: Error Code 3 UINT32 -

o1 Jumal: Flux Log: Flow 3 FLOAT32 FO40.12- Unitate de
madsurare a debitului

>2 Jurnal: Tn3ltime de pompare Log: Head 3 Foarsp PO4-0-11- Unitate de
mdsurare a presiunii

53 qunal: Temperatura modulului de Log: Power Module Temp 3 FLOAT32 P0v4.0.13 - Unitate de )

alimentare mdsurare a temperaturii

54 Jurnal: Curent motor Log: Motor Current 3 FLOAT32 A

55 Jurnal: Tensiune motor Log: Motor Voltage 3 FLOAT32 V

26 Jurnal: Temperaturd invertor Log: Inverter Temperature 3~ FLOAT32 Pq4.0.13-Un|tate de .
mdsurare a temperaturii

57 LogPower Log: Motor Power 3 FLOAT32 -

58 Jurnal: Tensiune magistrala CC Log: DCBus Voltage 3 FLOAT32 V

59 - Jurnal: Tensiune retea Log: Grid Voltage 3 FLOAT32 V

60 P02.0.04 Eroarea 4 Error4 UINT16

61 - Eroarea 4 - data Error 4 - Date UINT32

62 Eroarea4-ora Error4 -Time UINT32

63 Eroarea 4 - data incheierii Error 4 - End Date UINT32

64 Eroarea 4 - ora incheierii Error4-End Time 1 UINT32

65 Jurnal: Numar erori Log: Error Counter 4 UINT16

66 Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti Log: Error 1 Bitfield 4 UINT32

67 Jurnal: Eroarea 2 cdmp biti Log: Error 2 Bitfield 4 UINT32

68 Jurnal: Alarma 1 cdmp biti Log: Alarm 1 Bitfield 4 UINT32

69 LogSpeed Log: Speed 4 UINT32

70 Jurnal: Cod de eroare Log: Error Code 4 UINT32 -

7 Jurnal: Flux Log: Flow 4 FLOAT32 "04-0.12- Unitate de
mdsurare a debitului

72 Jumnal: Tniltime de pompare Log: Head 4 FLOAT32 Pq4'0'11 ) Unltqte q.e
mdsurare a presiuni

73 qunaI:Temperatura modulului de Log: Power Module Temp 4 FLOAT32 P({4.0.13 - Unitate de )

alimentare mdsurare a temperaturii

74 Jurnal: Curent motor Log: Motor Current 4 FLOAT32 A

75 Jurnal: Tensiune motor Log: Motor Voltage 4 FLOAT32 V

76 Jurnal: Temperaturd invertor Log: Inverter Temperature 4~ FLOAT32 P0~4.0.13-Un|tate de .
mdsurare a temperaturii

77 LogPower Log: Motor Power 4 FLOAT32 -

78 Jurnal: Tensiune magistrald CC Log: DC Bus Voltage 4 FLOAT32 V

79 - Jurnal: Tensiune retea Log: Grid Voltage 4 FLOAT32 V

80 P02.0.05 Eroarea 5 Error 5 UINT16

81 - Eroarea 5 - data Error 5 - Date UINT32

82 Eroarea 5-ora Error 5-Time UINT32

83 Eroarea 5 - data incheierii Error 5 - End Date UINT32
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84 Eroarea 5 - ora incheierii Error 5-End Time 1 UINT32

85 Jurnal: Numdr erori Log: Error Counter 5 UINT16

86 Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti Log: Error 1 Bitfield 5 UINT32

87 Jurnal: Eroarea 2 cdmp biti Log: Error 2 Bitfield 5 UINT32

88 Jurnal: Alarma 1 camp biti Log: Alarm 1 Bitfield 5 UINT32

89 LogSpeed Log: Speed 5 UINT32

90 Jurnal: Cod de eroare Log: Error Code 5 UINT32 -

7 Jurnal: Flux Log: Flow 5 FoaT3y P04012- Unitate de
mdsurare a debitului

92 Jurnal: Tn3ltime de pompare Log: Head 5 FLOAT32 Pq4'0'11 ) Unltqte q.e
madsurare a presiunii

93 qunal: Temperatura modulului de Log: Power ModuleTemp 5 FLOAT3? P0v4.0.13 -Unitate de )

alimentare mdsurare a temperaturii

94 Jurnal: Curent motor Log: Motor Current 5 FLOAT32 A

95 Jurnal: Tensiune motor Log: Motor Voltage 5 FLOAT32 V

76 Jurnal: Temperaturd invertor Log: Inverter Temperature 5 FLOAT32 P0v4.0.13-Un|tate de .
mdsurare a temperaturii

97 LogPower Log: Motor Power 5 FLOAT32 -

98 Jurnal: Tensiune magistrald CC Log: DC Bus Voltage 5 FLOAT32 V

99 - Jurnal: Tensiune retea Log: Grid Voltage 5 FLOAT32 V

100 P02.0.06 Eroarea 6 Error 6 UINT16

101 - Eroarea 6 - data Error 6 - Date UINT32

102 Eroarea 6 - ora Error 6-Time UINT32

103 Eroarea 6 - data incheierii Error 6 - End Date UINT32

104 Eroarea 6 - ora incheierii Error6 - End Time 1 UINT32

105 Jurnal: Numdr erori Log: Error Counter 6 UINT16

106 Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti Log: Error 1 Bitfield 6 UINT32

107 Jurnal: Eroarea 2 cdmp biti Log: Error 2 Bitfield 6 UINT32

108 Jurnal: Alarma 1 camp biti Log: Alarm 1 Bitfield 6 UINT32

109 LogSpeed Log: Speed 6 UINT32

110 Jurnal: Cod de eroare Log: Error Code 6 UINT32 -

m Jumnal: Flux Log: Flow 6 FLOAT32 FO40.12- Unitate de
madsurare a debitului

12 Jurnal: Tn3ltime de pompare Log: Head 6 Foatsp POA0-11- Unitate de
madsurare a presiunii

113 qunal:Temperatura modulului de Log: Power Module Temp 6 FLOAT32 PQ4.0.13 -Unitate de )

alimentare mdsurare a temperaturii

114 Jurnal: Curent motor Log: Motor Current 6 FLOAT32 A

115 Jurnal: Tensiune motor Log: Motor Voltage 6 FLOAT32 V

e Jurnal: Temperaturd invertor Log: Inverter Temperature 6 FLOAT32 Pq4.0.13-Un|tate de .
mdsurare a temperaturii

117 LogPower Log: Motor Power 6 FLOAT32 -

118 Jurnal: Tensiune magistrala CC Log: DC Bus Voltage 6 FLOAT32 V

119 - Jurnal: Tensiune retea Log: Grid Voltage 6 FLOAT32 V

120 P02.0.07 Eroarea /7 Error 7 UINT16

121 - Eroarea 7 - data Error 7 - Date UINT32

122 Eroarea 7 - ora Error 7 -Time UINT32

123 Eroarea 7 - data incheierii Error 7 - End Date UINT32

124 Eroarea 7 - ora incheierii Error 7-End Time 1 UINT32

125 Jurnal: Numar erori Log: Error Counter 7 UINT16

126 Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti Log: Error 1 Bitfield 7 UINT32

127 Jurnal: Eroarea 2 cdmp biti Log: Error 2 Bitfield 7 UINT32

128 Jurnal: Alarma 1 cdmp biti Log: Alarm 1 Bitfield 7 UINT32

129 LogSpeed Log: Speed 7 UINT32

130 Jurnal: Cod de eroare Log: Error Code 7 UINT32 -

131 Jurnal: Flux Log: Flow 7 FoaT3y P04012- Unitate de

masurare a debitului
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132

P04.0.11 - Unitate de

Jurnal: Tniltime de pompare Log: Head 7 FLOAT32 -
mdsurare a presiuni
133 qunal: Temperatura modulului de Log: Power Module Temp 7 FLOAT32 P0v4.0.13 - Unitate de )
alimentare mdsurare a temperaturii
134 Jurnal: Curent motor Log: Motor Current 7 FLOAT32 A
135 Jurnal: Tensiune motor Log: Motor Voltage 7 FLOAT32 V
136 Jurnal: Temperaturd invertor Log: Inverter Temperature 7 FLOAT32 Pq4.0.13-Un|tate de .
mdsurare a temperaturii
137 LogPower Log: Motor Power 7 FLOAT32 -
138 Jurnal: Tensiune magistrala CC Log: DC Bus Voltage 7 FLOAT32 V
139 - Jurnal: Tensiune retea Log: Grid Voltage 7 FLOAT32 V
140 P02.0.08 Eroarea 8 Error 8 UINT16
141 - Eroarea 8 - data Error 8 - Date UINT32
142 Eroarea 8- ora Error 8-Time UINT32
143 Eroarea 8 - data incheierii Error 8- End Date UINT32
144 Eroarea 8 - ora incheierii Error8-End Time 1 UINT32
145 Jurnal: Numar erori Log: Error Counter 8 UINT16
146 Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti Log: Error 1 Bitfield 8 UINT32
147 Jurnal: Eroarea 2 cdmp biti Log: Error 2 Bitfield 8 UINT32
148 Jurnal: Alarma 1 camp biti Log: Alarm 1 Bitfield 8 UINT32
149 LogSpeed Log: Speed 8 UINT32
150 Jurnal: Cod de eroare Log: Error Code 8 UINT32 -
11 Jurnal: Flux Log: Flow 8 FoaT3y P04012- Unitate de
mdsurare a debitului
152 Jumnal: Tnltime de pompare Log: Head 8 FLOAT32 Pq4'0'11 ) Umta}e q.e
mdsurare a presiuni
153 qunal: Temperatura modulului de Log: Power Module Temp 8 FLOAT32 P0v4.0.13 - Unitate de )
alimentare madsurare a temperaturii
154 Jurnal: Curent motor Log: Motor Current 8 FLOAT32 A
155 Jurnal: Tensiune motor Log: Motor Voltage 8 FLOAT32 V
156 Jurnal: Temperaturd invertor Log: Inverter Temperature 8~ FLOAT32 P0v4.0.13-Un|tate de .
madsurare a temperaturii
157 LogPower Log: Motor Power 8 FLOAT32 -
158 Jurnal: Tensiune magistrald CC Log: DC Bus Voltage 8 FLOAT32 V
159 - Jurnal: Tensiune retea Log: Grid Voltage 8 FLOAT32 V
160 P02.0.09 Eroarea 9 Error 9 UINT16
161 - Eroarea 9 - data Error 9 - Date UINT32
162 Eroarea 9-ora Error 9-Time UINT32
163 Eroarea 9 - data incheierii Error 9 - End Date UINT32
164 Eroarea 9 - ora incheierii Error 9 - End Time 1 UINT32
165 Jurnal: Numdr erori Log: Error Counter 9 UINT16
166 Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti Log: Error 1 Bitfield 9 UINT32
167 Jurnal: Eroarea 2 cdmp biti Log: Error 2 Bitfield 9 UINT32
168 Jurnal: Alarma 1 camp biti Log: Alarm 1 Bitfield 9 UINT32
169 LogSpeed Log: Speed 9 UINT32
170 Jurnal: Cod de eroare Log: Error Code 9 UINT32 -
171 Jurnal: Flux Log: Flow 9 FLoar3g PO40-12- Unitate de
madsurare a debitului
172 Jurnal: Tn3ltime de pompare Log: Head 9 Foatsp POA0-11- Unitate de
madsurare a presiunii
173 qunal: Temperatura modulului de Log: Power ModuleTemp 9 FLOAT3? P0v4.0.13 -Unitate de )
alimentare mdsurare a temperaturii
174 Jurnal: Curent motor Log: Motor Current 9 FLOAT32 A
175 Jurnal: Tensiune motor Log: Motor Voltage 9 FLOAT32 V
176 Jurnal: Temperaturd invertor Log: Inverter Temperature 9~ FLOAT32 Pq4.0.13-Un|tate de .
mdsurare a temperaturii
177 LogPower Log: Motor Power 9 FLOAT32 -
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178 Jurnal: Tensiune magistrala CC Log: DC Bus Voltage 9 FLOAT32 V
179 - Jurnal: Tensiune retea Log: Grid Voltage 9 FLOAT32 V
180 P02.0.10 Eroarea 10 Error 10 UINT16 -
181 - Eroarea 10 - data Error 10 - Date UINT32
182 Eroarea 10- ora Error 10-Time UINT32
183 Eroarea 10 - data incheierii Error 10 - End Date UINT32
184 Eroarea 10 - ora Incheierii Error 10- End Time 1 UINT32
185 Jurnal: Numdr erori Log: Error Counter 10 UINT16
186 Jurnal: Eroarea 1 cdmp biti Log: Error 1 Bitfield 10 UINT32
187 Jurnal: Eroarea 2 cdmp biti Log: Error 2 Bitfield 10 UINT32
188 Jurnal: Alarma 1 camp biti Log: Alarm 1 Bitfield 10 UINT32
189 LogSpeed Log: Speed 10 UINT32
190 Jurnal: Cod de eroare Log: Error Code 10 UINT32 -
191 Jumnal: Flux Log: Flow 10 FLOAT32 FO40.12- Unitate de
madsurare a debitului
192 Jurnal: Tn3ltime de pompare Log: Head 10 FLoarsy F040.11- Unitate de
madsurare a presiunii
193 qunal:Temperatura modulului de Log: Power ModuleTemp 10 FLOAT3? P0v4.0.13 -Unitate de )
alimentare madsurare a temperaturii
194 Jurnal: Curent motor Log: Motor Current 10 FLOAT32 A
195 Jurnal: Tensiune motor Log: Motor Voltage 10 FLOAT32 V
196 Jurnal: Temperaturd invertor Log: Inverter Temperature 10 FLOAT32 P0v4'0'13 -Unitate de .
mdsurare a temperaturii
197 LogPower Log: Motor Power 10 FLOAT32 -
198 Jurnal: Tensiune magistrala CC Log: DC Bus Voltage 10 FLOAT32 V
199 Jurnal: Tensiune retea Log: Grid Voltage 10 FLOAT32 V
200 Numar total erori Total Error Counter UINT16
201 - Numar total alarme Total Alarm Counter UINT16
202 P02.9.01 Eroare Bitfield 1 Error Bitfield 1 UINT32
203 P02.9.02 Eroare Bitfield 2 Error Bitfield 2 UINT32
204 P02.9.05 Alarma Bitfield 1 Alarm Bitfield 1 UINT32 -
205 P03.0.07 Presiune reald Actual Pressure FLOAT32 POVA"O'H -Umta}e (.j.e
madsurare a presiunii
206 PO3.0.02 pebit curent Actual Flow FLOAT32 FO40.12- Unitate de
[X+] masurare a debitului
207 P03.0.03 Temperaturd reald fluid Actual Fluid Temperature FLOAT32 P0v4'0'13 -Unitate de .
[X+] madsurare a temperaturii
208 PO3.0.04 \ivel curent Actual Level FoaT3y P040.14- Unitate de
[X+] masurare a nivelului
209 P03.0.10 Valoare necesard efectiva Effective Required Value FLOAT32 -
210 P03.0.20 Valoare necesard Required Value FLOAT32 -
211 P03.0.30 Starea pompei Pump Status ENUM
212 P03.1.01 Unitate timp alimentare Unit Powered Time UINT32 s
213 P03.1.02 Timp functionare motor Motor Running Time UINT32 s
214 P03.1.05 Contor energie Energy Counter FLOAT32 P0v4.0.16-Un|tat§ Qe
madsurare a energiei
215 P03.2.01 Turatia motorului Motor Speed UINT16  rpm
216 P03.2.02 Turatia motorului % Motor Speed % FLOAT32 %
217 P03.2.05 Curent motor Motor Current FLOAT32 A
218 P03.2.06  Putere motor Motor Power FLOAT32 FO40.T5- Unitate de
madsurare a puterii
219 P03.2.07 Tensiune motor Motor Voltage FLOAT32 V
220 P03.2.08 Tensiune retea Grid Voltage UINT16 V
221 P03.2.09 Tensiune magistrala CC DCBus Voltage UINT16 V
222 P03.2.20 Temperatura modulului de Power Module Temperature  FLOAT32 P04.0.13 - Unitate de

alimentare

mdsurare a temperaturii
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223

P04.0.13 - Unitate de

P03.2.21 Temperaturd invertor Inverter Temperature FLOAT32 .
mdsurare a temperaturii
224 P03.2.22 PTC motor Motor Ptc FLOAT32 -
225 P03.3.01 Stare 1/0 digitale Digital 1/0 Status UINT16 -
226 P03.3.11 Valoare intrare analogicd 1 Analog Input 1 Value FLOAT32 P05.1.92v-Tlp|ntrare
analogica 1
22 P03.3.12 Valoare intrare analogicd 2 Analog Input 2 Value FLOAT32 P05.1.12v-T|p|ntrare
analogica 2
228 P03 3.13 Valoare intrare analogicd 3 Analog Input 3 Value FLOAT32 P05.1.22v-T|p|ntrare
[X+] analogicd 3
229 P03.3.14 Valoare intrare analogicd 4 Analog Input 4 Value FLOAT32 P05.1.§2v-T|p|ntrare
[X+] analogicd 4
230 P03.3.20 Valoarea iesirii analogice Analog Output Value FLOAT32 :r?gl'jé?é'Tlple$lre
231 P03.4.02 Data fabricarii unitatii Unit Production Date UINT32
232 P03.4.05 Data fabricdrii mecanismului e o pyoycrion Date UINT32
actionare
233 - Tipul mecanismului de actionare  Drive type ENUM
234 P06.0.04 Mapare mai multe pompe Multipump Map UINT16
235 P06.0.05 Prioritate mai multe pompe Multipump Priority UINT16
236 P03.4.13 \Clgrr]ilrtéreaflrmwareaplacnde Control Card Firmware Version UINT32
237 P03.4.12 Vgrsmnea firmware a plicii de Power Card Firmware Version ~ UINT32
alimentare
238 P03.4.10 Versiune firmware HMI Hmi Firmware Version UINT32
239 P03.4.11 Versiune firmware HMI-Bt Hmi-Bt Firmware Version UINT32
240 P03.4.14 Versiunea fisierului de mapare Map File Version UINT32
241 P03.4.15 Versiunea implicitd a fisierului Default File Version UINT32
242 P03.4.16 Versiunea fisierului de parametri  Parameter File Version UINT32
243 P03.4.17 . o . .
X+] Versiunea fisierului de limb3d Language File Version UINT32
244 [P)E)ij.OO Valoarea reald estimata Senorless or Sensored ENUM
245 P03.4.25 Curbe hidraulice stocate EstimationCapability ENUM
9.6 TABEL cu valorile analogice BACnet
Identificator 1D meniu Denumire Denumire obiect BACnet Tip Dimensiune ~ Min Max
ul obiectului parametrului
0 Selectati starea
PORNIT/OPRIT a
pompei.
Corespunde actiunii ) ¢c ¢y ENUM 0 1
asupra butonului
pornit-oprit.
0-P3
1-Av
1 Comandarestare  ¢ppORRESTCMD ENUM 0 1
eroare
2 P04.0.01 Tip sistem System Type ENUM 0 2
3 P04.0.02  Modul comandd Control Mode ENUM 0 7
4 P04.0.03 Mod de reglare Regulation Mode ENUM 0 1
5 P04.0.05 Valoare de pornire  Start Value UINT16 % 0 100
6 P04.0.06 Pornire automatd  Auto Start ENUM 0 1
7 P04.0.07 Confllg.ura.re.a Min Speed Configuration ENUM 0 1
turatiei minime
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Selectarea unitatii

P04.0.09 de misurs Measuring Unit Selection ENUM 0 1
e masurd
9 Unitate de
P04.0.11  mdsurare a Pressure Measuring Unit ENUM 0 8
presiunii
10 Unitate de
[P)?jjo'u masurare a Flow Measuring Unit ENUM 0 4
debitului
1 Unitate de
[P)?jjo'w mdsurare a Temperature Measuring Unit ENUM 0 2
temperaturii
12 Unitate de
[P)E)jjO.M mdsurare a Level Measuring Unit ENUM 0 3
nivelului
13 P04.0.15 Urlltate de . Power Measuring Unit ENUM 0 3
[X+] madsurare a puterii
14 P04.0.16 Urlltate de .. Energy Measuring Unit ENUM 0 5
[X+] mdsurare a energiei
15 P04.0.17 Mas. Energie 0 .
X+] specifics Unitate Specific Energy Meas. Unit ENUM 0 4
16 P09.1.11  Zecimale max. Max Decimals UINT16 0 3
17 Po4.021 “clecarepunctde o i1 Selection ENUM 0 1
setare 1
18 Po4.0p clectarepunctde oo it Selection ENUM 0 2
setare 2
19 P04.0.23  Selectare punct de Setpoint 3 Selection ENUM 0 5
[X+] setare 3
20 P04.0.24  Selectare punct de Setpoint 4 Selection ENUM 0 5
[X+] setare 4
21 PO4.2.31 - P04.2.32 -
P04.1.01 PunctSetareTuratiel Speed Setpoint 1 UINT16  rpm v Turatie
Turatie minimd Iy
maximd
22 PO42.31 - P04.2.32 -
P04.1.02  PunctSetareTuratie2 Speed Setpoint 2 UINT16  rpm o Turatie
Turatie minimd T
maximd
23 P04.2.32 -
P04.1.03 PunctSetareTuratie3 Speed Setpoint 3 UINT16  rpm P04'?'31 . Turatie
[X+] Turatie minimd -
maximd
24 P04.2.32 -
P04.1.04 PunctSetareTuratie4 Speed Setpoint 4 UINT16  rpm P04'2'31 . Turatie
[X+] Turatie minima T
maximd
25 P04.0.11-
. . P05.0.11- P05.0.12 -
P04.1.11 PunctSetarePresiun Pressure Setpoint 1 FLOAT32 Urlltate de Presiune - Presiune -
el mdsurare a < <
I valoarezero  scard completd
presiunii
26 PunctSetarePresiun E?}i;g;e P05.0.11- P05.0.12-
P04.1.12 Pressure Setpoint 2 FLOAT32 < Presiune - Presiune -
e2 madsurare a < <
I valoarezero  scard completd
presiunii
27 P04.0.11-
. . P05.0.11- P05.0.12 -
P04.1.13  PunctSetarePresiun Pressure Setpoint 3 FLOAT32 Urlltate de Presiune - Presiune -
[X+] e3 masurare a < «
I valoarezero  scard completd
presiunii
28 P04.0.11-
. . P05.0.11- P05.0.12 -
P04.1.14  PunctSetarePresiun Pressure Setpoint 4 FLOAT32 Ur1|tate de Presiune - Presiune -
X+] ed masurare a « «
I valoarezero  scard completd
presiunii
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29

P04.0.12 -

. P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.1.21 Punct stare debit 1 Flow Setpoint 1 FLOAT32 Ur1|tate de Debit - valoare  Debit - scara
[X+] masurare a <
o zero completd
debitului
30 204122 E?fl‘tft;se P05.021-  P05.0.22-
o Punct stare debit2  Flow Setpoint 2 FLOAT32 . Debit - valoare  Debit - scard
[X+] masurare a <
- zero completd
debitului
31 P04.123 E?]‘l‘tft;ge P05.0.21 - P05.0.22 -
- Punct stare debit3  Flow Setpoint 3 FLOAT32 y Debit - valoare  Debit - scard
[X+] masurare a <
o zero completd
debitului
32 0124 A0 Rs021- P0s022
o Punct stare debit4  Flow Setpoint 4 FLOAT32 . Debit - valoare  Debit - scara
[X+] masurare a <
L zero completd
debitului
33 P04.131 E(:lltz?t;je P05.0.31- P05.0.32 -
- PunctSetareTemp. 1 Temp. Setpoint 1 FLOAT32 y Temperaturd-  Temperatura -
[X+] masurare a < «
.. valoare zero scard completd
temperaturil
4 P04.0.13 -
’ P04.1.32 U(r)litz?te je P05.0.31- P05.0.32-
- PunctSetareTemp.2  Temp. Setpoint 2 FLOAT32 y Temperaturd - Temperaturd -
[X+] masurare a < «
.. valoare zero scard completd
temperaturil
3 04133 E?ft;)tgge PO5.031-  P05.0.32-
o PunctSetareTemp. 3 Temp. Setpoint 3 FLOAT32 . Temperaturd-  Temperatura -
[X+] masurare a < «
.. valoare zero scard completd
temperaturii
36 P04.134 E%ﬁftgje P05.0.31- P05.0.32 -
o PunctSetareTemp. 4 Temp. Setpoint 4 FLOAT32 . Temperaturd-  Temperatura -
[X+] masurare a < «
.. valoare zero scard completd
temperaturil
37 0141 E?:‘tgtg 36 PO5.0.41-  P05.0.42-
o Punct setare nivel 1 Level Setpoint 1 FLOAT32 . Nivel - valoare  Nivel - scard
[X+] madsurare a <
. ) zero completd
nivelului
3 P04.1.42 E?]f‘tft; ge P05.0.41-  P05.0.42-
o Punct setare nivel 2 Level Setpoint 2 FLOAT32 . Nivel - valoare  Nivel - scard
[X+] madsurare a “
. ) zero completd
nivelului
39 04143 E?:‘tgtg 36 PO5.0.41-  P05.0.42-
- Punct setare nivel 3 Level Setpoint 3 FLOAT32 y Nivel - valoare  Nivel - scard
[X+] masurare a <
. . zero completd
nivelului
40 P04.1.44 E?]f‘tft; ge P05.0.41 - P05.0.42 -
o Punct setare nivel 4 Level Setpoint 4 FLOAT32 . Nivel - valoare  Nivel - scard
[X+] madsurare a <
. ) zero completd
nivelului
41 P05.0.51 - P05.0.52 -
P04.1.51 Punctsetare Generic Setpoint 1 FLOAT32 Generic - Generic - scard
[X+] genericl .
valoarezero  completd
42 P05.0.51 - P05.0.52 -
P04.1.52 Punctsetare Generic Setpoint 2 FLOAT32 Generic - Generic - scara
[X+] generic2 .
valoarezero  completd
43 P05.0.51 - P05.0.52 -
P04.1.53 PunctSetare Generic Setpoint 3 FLOAT32 Generic - Generic - scara
[X+] generic3 .
valoarezero  completd
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44 P05.0.51- P05.0.52 -
P04.1.54 Punctsetare Generic Setpoint 4 FLOAT32 Generic - Generic - scard
[X+] genericd “
valoarezero  completd
45 P04.2.01 Fereastrd Window UINTT6 % 1 100
46 P04.2.02 Histerezis Hysteresis UINT16 % 1 100
47 P04231- P04.2.32 -
P04.2.06 Cresterea turatiei Lift Speed UINT16  rpm 1 o0 Turatie
uratie minima -
maxima
48 Valoarea cresterii : : 0
P04.2.07 liniare Linear Lift Amount UINT16 % 0 200
4 [F;?jjz'og Val.CresteriiPatrat.  Quad. Lift Amount UINT16 % 0 999
50 P04.2.11 Rampa 1 Ramp 1 UINT16 s 1 250
51 P04.2.12  Rampa?2 Ramp 2 UINT16 s 1 250
52 P04.2.13 Rampa3 Ramp 3 UINT16 s 1 999
53 P04.2.14 Rampa4 Ramp 4 UINTT6 s 1 999
o4 P04.2.15 Accelleratle minima Ramp Speed Min Acceleration FLOAT32 s 0.1 25
turatie rampa
> P04.2.16 Decellerat,le minima Ramp Speed Min Deceleration ~ FLOAT32 s 0.1 25
turatie rampa
56 P04.2.31 Turatie minimd Min Speed UINT16  rpm 0 2000
57 P04.2.32  Turatie maximd Max Speed UINT16  rpm 2000 4100
58 P04.2.35 Teimp turatie min.  Min Speed Time UINT16 s 0 100
> P04.3.00 RCSCIBIeaautomatd o atic Error Reset ENUM 0 1
a erorilor
¥ Presiune - pra E(;Llltz?t;:je P05.0.11 - P05.0.12-
P043.01 Prag Pressure - Minimum Threshold ~ FLOAT32 y Presiune - Presiune -
minim masurare a < <
- valoarezero  scard completd
presiunii
o1 04303 A0 Rs021- P0s022
. Debit - prag minim  Flow - Minimum Threshold FLOAT32 y Debit - valoare  Debit - scard
[X+] masurare a <
L zero completd
debitului
62 P04.0.13 -
y . P05.0.31- P05.0.32 -
P04.3.03 Te'm'peratura “prag Temperature - Minimum Thresho  FLOAT32 Urlltate de Temperaturd-  Temperatura -
[X+] minim masurare a N .
. valoarezero  scard completd
temperaturii
63 204300 0 P0S041- 05042
. Nivel - prag minim  Level - Minimum Threshold FLOAT32 < Nivel - valoare  Nivel - scard
[X+] masurare a <
. ) zero completd
nivelului
64 . P05.0.51- P05.0.52 -
P04.3.05 nggrlc Prag Generic - Min. Threshold FLOAT32 Generic - Generic - scard
[X+] minim .
valoarezero  completd
65 P04.3.10 ln:?nri:]ere prag Minimum Threshold Delay UINT16 s 1 100
66 P04.3.17 MAIZIErE CAUZAE )y o \ster Delay UNTI6 s 1 100
de lipsa apei
67 Turatie test P04.2.32-
P04.4.01 fundi Test Run Speed UINT16  rpm 0 Turatie
unctionare .
maxim3
68 Expirare efectuare ,
P04.4.02 test Test Run Timeout UINT16  h 0 255
69 P04.4.03 Timp efectuare test  Test Run Time UINT16 s 0 180
70 P04.4.05 ;"S't“a”da efectuare 1ot Run Command ENUM 0 1
7 Po4.601 Fundliadeumplere oo i Function ENUM 0 2
a conductei
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" Pragul de umplere [)J?lllltz:)tg;e POS.0.11- P05.0.12-
P04.6.03 g mp Pipe Filling Threshold FLOAT32 y Presiune - Presiune -
a conductei mdsurare a ; <
- valoarezero  scard completd
presiunii
73 P04.6.05 mPuldeumplere oo ciing Time UINTT6 s 0 999
a conductei
74 P04.6.06 FOMPedeUMPIEre () oie Filling Pumps UINT16 1 P06.0.02 -
max. conductd Unitdti max.
7 Timpul constant de ;?:ﬁlodse
P04.6.10 umplerea Pipe Filling Steady Time UINT16 s 1 P
. umplerea
conductei .
conductei
76 Treaptd vitezd de
P04.6.15 umplerea Pipe Filling Speed Step UINT16 % 5 100
conductei
77 P05.0.00 Sursdvaloarereald  Actual Value Source ENUM 0 7
78 Element de
P05.0.01 actionare-valoare  Actuator - Zero Value UINT16  rpm 0 9999
zero
79 Element de
P05.0.02 actionare - scard Actuator - Full Scale UINT16  rpm 0 9999
completd
80 P04.0.11 -
P05.0.11 Presiune - valoare Pressure - Zero Value FLOAT32 Ur1|tate de -5 10
zero masurare a
presiunii
81 P04.0.11 -
P5.0.12 ESUNE-SQE preccire - Full Scale Floarsy  Unitatede g 100
completd masurare a
presiunii
82 P04.0.12 -
P05.0.21 Debit - valoare zero  Flow - Zero Value FLOAT32 Urlltate de 0 9999
[X+] madsurare a
debitului
83 P04.0.12 -
P05.0.22 - Debit -scard Flow - Full Scale FloaTsz  Uniatede g 9999
[X+] completd madsurare a
debitului
84 P04.0.13-
POS.0.3T Temperatud- ro s erature - Zero Value Floasy  Unitetede g0 9999
[X+] valoare zero madsurare a
temperaturii
85 P04.0.13 -
P05.0.32 Temperavtura ocard Temperature - Full Scale FLOAT32 Urlltate de -100 9999
X+] completd madsurare a
temperaturii
86 P04.0.14 -
POS0AT ivel - valoare zero  Level - Zero Value Floasy  Unitetede g0 9999
[X+] madsurare a
nivelului
87 P04.0.14 -
P5.0.42 Nivel. scard Level - Full Scale FloaTsp  Unitatede oo 9999
X+] completd madsurare a
nivelului
68 POS.0.51 Generic-valoare 5o oric7ero Value FLOAT3? 1000 1000
[X+] Zero
% PO3.0.52  Generic scad Generic.- Full Scale FLOAT32 1000 1000
[X+] completd
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70 po5.1.01 unclieintrare ) og Input 1 Function ENUM 0 7
analogica 1
o P05.1.02 zlplntrareanaloglca Analog Input 1 Type ENUM 0 3
92 po5.1.11 Tunchieintrare o log Input 2 Function ENUM 0 7
analogica 2
%3 P05.1.12 E'p'”t’area”a")g'ca Analog Input 2 Type ENUM 0 3
74 P05.1.21 Funct,lg |[1trare Analog Input 3 Function ENUM 0 7
[X+] analogicd 3
95 [F’)?fj1.22 glplntrareanaloglca Analog Input 3 Type ENUM 0 3
7 P05.1.31 Funct,ig i?trare Analog Input 4 Function ENUM 0 7
[X+] analogicd 4
97 P05.1.32 Tipintrare analogicd Analog Input 4 Type ENUM 0 3
[X+] 4
& [P)?_E]1 40 Curbd senzor Sensor Curve ENUM 0 1
99 P05.1.50 T|p.elementde . Analog Actuator Type ENUM 0 1
[X+] actionare analogic
100 Po5.2.03 FUndieintare il input 3 Function ENUM 0 9
digitald 3
101 P05.2.04  Functie intrare . .
X+] digital3 4 Digital Input 4 Function ENUM 0 9
102 P05.2.05 Functieintrare - .
X+] digitals 5 Digital Input 5 Function ENUM 0 9
103 P05.3.01 Funct,|a. "35”‘* Analog Output Function ENUM 0 12
analogicd
104 P05.3.02 Tipiesire analogicd  Analog Output Type ENUM 0 3
105 P05.4.01 Functiereleu 1 Relay 1 Function ENUM 0 7
106 P05.4.02  Functie releu 2 Relay 2 Function ENUM 0 7
107 P5.8.01 COMPENSAIGINZIE )y log Input 1 Offset FLOAT3? 100 100
analogica 1
108 pos.go Amplficareintiare 1o nout1 Gain FLOAT3? 0 15
analogica 1
109 P05.8.11 COMPENSArentiare 1o Input 2 Offset FLOAT32 100 100
analogica 2
1o pos.g12 Amplficareintrare oo inout2 Gain FLOAT3? 0 15
analogica 2
1 PO58.21  Compensareintiare - 1og Input 3 Offset FLOAT3? 100 100
[X+] analogicd 3
12 P05.8.22 Ampllfl.czirelntrare Analog Input 3 Gain FLOAT32 0 1.5
[X+] analogicd 3
13 POS8.31  Compensareintiare - 1oq Input 4 Offset FLOAT3? 100 100
[X+] analogicd 4
14 P058.32  Amplificareintrare 1.0 1nout 4 Gain FLOAT32 0 15
[X+] analogicd 4
115 P06.0.01 Configuratie sistem  System Configuration ENUM 0 2
116 P06.0.02  Unitdti max. Max Units UINT16 1
17 P6.0.03 Adresd maimulte yp iimp Address UINT16 1
pompe
e Presiune - valoare E?}i;;;e P05.0.12-
P06.1.11 Pressure - Inc. value FLOAT32 < Presiune -
crestere masurare a ; <
I scard completd
presiunii
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119

P04.0.11-

Presiune - valoar Unitate d P05.0.12-
P6.1.12 ' IoUNEVAIOATE  pccure - Dec. value FLOAT32 ate de 0 Presiune -
scadere madsurare a < .
I scard completd
presiunii
120 P04.0.12 -
. . P05.0.22 -
PO8.1.21  Debit-valoare 0, ¢ value Floarsy  Unitatede g Debit - scar
[X+] crestere masurare a o
- completd
debitului
121 P04.0.12 -
. . P05.0.22 -
P06.1.22 Devb|t-va|0are Flow - Dec. value FLOAT32 Ur1|tate de 0 Debit - scard
X+] scadere madsurare a complets
debitului P
122 ] P04.0.13- P05.0.32-
P06.1.31  Temperatura - Unitate de <
Temperature - Inc. value FLOAT32 y 0 Temperaturd -
X+] valoare crestere madsurare a < <
. scard completd
temperaturil
“ P06.1.32  Temperaturi- Uniatede P05.0.32-
- peratu Temperature - Dec. value FLOAT32 y 0 Temperatura -
[X+] valoare scadere masurare a M .
. scard completd
temperaturil
124 P04.0.14 -
P06.1.41  Nivel - valoare U(r)lit;)te de P05.0.42-
- Level - Inc. value FLOAT32 y 0 Nivel - scard
X+] crestere madsurare a <
) ) completd
nivelului
125 P04.0.14 -
. . P05.0.42 -
P06.1.42 " Nivel - valoare Level - Dec. value Floarsp  Unitatede 0 Nivel - scard
[X+] scadere masurare a N
. ) completd
nivelului
126 . P05.0.52 -
PO6.1.5T  Generic-valoate o oric - Inc.value FLOAT32 0 Generic - scara
[X+] crestere «
completd
127 . P05.0.52 -
P06.1.52 Gevnenc -valoare Generic - Dec. value FLOAT32 0 Generic - scard
[X+] scadere .
completd
128 : N P04.2.32 -
P06.1.61 Activare turafie mai Multipump Enable Speed UINT16  rpm P04'2'31 . Turatie
multe pompe Turatie minimad .
maxima
129 P06.1.71  Limita sincrond Synchronous Limit UINT16  rpm 0 3600
130 P04.2.32 -
P06.1.72  Fereastrasincrona  Synchronous Window UINT16  rpm 0 Turatie
maximd
131 P06.1.81 Interval de . Automatic Switchover Interval UINT16  h 0 250
comutare automatd
132 P07.0.01 (Fjrecventa MAXIMa " Max Switching Frequency ENUM 0 5
e comutare
133 P07.0.02 [V MMy uitching Frequency ENUM 0 5
e comutare
134 : P04.2.32 -
P07.1.01 Ocoll're centru Skip Speed Center UINT16  rpm P04'2'31 . Turatie
turatie Turatie minimad Iy
maxima
135 Ocolire gama .
P07.1.02 wratie Skip Speed Range UINT16  rpm 0 300
136 P07.2.01 E:J(?t(::e incalzire Motor heating function ENUM 0 2
137 P08.0.01 Functie com 1 Com 1 Function ENUM 0 3
138 P08.0.02  Functie com 2 Com 2 Function ENUM 0 2
139 P08.1.01 Adresd Modbus RTU Modbus RTU Address UINT16 0 127
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140 P08.1.02 E%aba“d'\"‘)dbus Modbus RTU Baudrate ENUM 0 8
141 P08.1.08 E‘;[Jma”\""dbus Modbus RTU Format ENUM 0 3
142 5 P08.2.05 -
P08.2.01 ’,?Adsr/‘f; MacBACReT o Cnet MS/TP Mac Address~ UINTI6 0 BAChet MS/TP
Max principal
143 P08.2.02 Eﬂast;’Tga“d BACNEt b Cnet MS/TP Baudrate ENUM 0 8
144 P08.2.03 KXS’;’T‘?BAC”“ BACnet MS/TP Format ENUM 0 3
145 P08.2.04 :\El’s‘j‘TSPpOZ‘“"BAC”et BACnet MS/TP Device Id UINT32 4194304
146 P08.2.01 -
P08.2.05 Bﬁﬁ”ie”l\"S”PMax BAChet MS/TP Max Master UINT16 AdresiMac 127
principa BACnet MS/TP
147 Cadre denformatii g0t 1nfo Frames UINT16 1 255
BACnet
148 Reinitializare .
BAChet BACnet Reinit ENUM 0 1
149 P08.3.01 gcrt;vfziarrecomumcare Enable Wireless Communication ENUM 0 1
150 P09.0.01 . .
X+] Limbd Language ENUM 0 28
151 P09.0.12 . .
X+] Timp Time UINT32
152 P09.0.11 Data Date UINT32
[X+]
153 p09.1 01 Ceonomisire Display Energy Savin ENUM 0 1
o energie afisaj playEnergy 9
154 Timpul de
P09.1.02  economisire a Energy Saving Time UINT16 60 3600
energiei
155 P09.1.10 Orientare afisaj Display Orientation ENUM 0 1
156 P09.3.01 Efgﬁtare]uma'de Error Log Reset ENUM 0 1
157 Resetarea
P09.3.02 c.ontorulmcu Operating Time Couter Reset ENUM 0 1
timpul de
functionare
158 Resetarea
P09.3.03 ]fonto.r”'“'d,e Motor Running Counter Reset  ENUM 0 1
unctionareda
motorului
159 Resetarea
P09.3.04  contoruluide Energy Counter Reset ENUM 0 1
energie
160 P09.3.05 Resvta.b|||r.ela .« Factory Restore ENUM 0 1
setdrile din fabrica
161 P09.3.06 D.are.mfvolosmt,a Commissioning Completed ENUM 0 1
finalizatd
162 P09.3.07 E?Seta.“?a"“e'.de Bonded Device List Reset ENUM 0 1
ispozitive asociate
163 Po4.1.60 SAVarEapUNCU Ly o int saving ENUM 0 1

de setare limita
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164 01601 O POSOAT P050.12
- Presiune HO Setpoint Zero Flow FLOAT32 < Presiune - Presiune -
[X+] masurare a « «
- valoarezero  scard completd
presiunii
165 tip de
[P)?ij.OO Reglementare sau  Regulation Type ENUM - 0 1
control
166 P05.3.02 - Tip
P05.8.44 Offset AO 1 Analog Output 1 Offset FLOAT32 iesire -100 100
analogica
167 P05.8.45 GainAQ1 Analog Output 1 Gain FLOAT32 - 0 1.5
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10 Intretinere

10.1 Masuri de precautie

PERICOL: Pericol de electrocutare

o Inainte de aincepe lucrul, verificati daca sursa de alimentare electricd este deconectats si
blocatd, pentru a evita repornirea involuntara a unitatii, a panoului de control si a circuitului
de control auxiliar.

e Dupa ce deconectati sistemul de la alimentarea cu energie, asteptati 2 minute pentru a
permite disiparea curentului rezidual.

AVERTIZARE: Pericole fizice si termice

e Purtati intotdeauna echipament individual de protectie.

e Utilizati intotdeauna unelte de lucru adecvate.

e Dacad motorul este instalat in pompa electrica, in cazul lichidelor foarte fierbinti sau foarte
reci, fiti atenti la riscul de ranire a persoanelor.

{nainte de inceperea lucrului:

e Asigurati-va ca ati citit si ati inteles toate instructiunile de siguranta din sectiunea
Introducere si masuri de protectie a muncii.

e Lasati pompa electrica si toate componentele sistemului sa se raceasca fnainte de a le
atinge.

e Asigurati-va ca unitatea este izolata de sistem si ca presiunea este zero inainte de a
dezasambla pompa electrica, de a indeparta busoanele de umplere si de golire sau de a
deconecta sistemul de conducte.

Camp magnetic motor

Dezasamblarea sau instalarea rotorului in carcasa motorului genereaza un cdmp magnetic
puternic:

PERICOL: Pericol privind cdmpurile magnetice

Campul magnetic poate fi periculos pentru orice persoana care poarta stimulatoare cardiace
sau orice alte dispozitive medicale sensibile la c&mpuri magnetice.

NOTA:
Campul magnetic poate atrage reziduuri de metale pe suprafata rotorului, cauzand
deteriorarea acestuia.
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10.2 Inlocuirea mecanismului de actionare HVX sau HVX+

10.2.11nlocuirea pentru dimensiunile B si C:

SPXM_MQ001_A ph

1. Motor

2. Mecanism de actionare

3. Suruburi de prindere

4. Garnitura

5. Distantiere

1. Deconectati orice senzori conectati la mecanismul de actionare.

2. Indepartati mecanismul de actionare, desuruband suruburile cu ajutorul unei chei Torx.
3. Lubrifiati garnitura cu alcool.

4. Verificati pozitionarea corecta si integritatea distantierelor noului mecanism de actionare.
5. Montati noul mecanism de actionare si strangeti suruburile.

6. Cuplu de strangere: 6 Nm (55 Ibf-in) = 15%.

7. Reconectati orice senzori la mecanismul de actionare.
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10.2.21Inlocuirea pentru dimensiunea D:

©NOo A WN =

A ph

SPXM_M0002_A

Motor

Suruburi de prindere in lateral
Mecanism de actionare
Suruburi capac

Capac

Surub de prindere in centru
Garnitura

Distantier

Demontarea mecanismului de actionare vechi.

Nouasrwdh =

Deconectati orice senzori conectati la mecanismul de actionare.

Indepartati capacul.

Deconectati conductoarele de faza ale motorului.

Tnsurubati un ochi de ridicare Mé pe mecanismul de actionare.

Prindeti cablul macaralei de ochiul de ridicare.

Tensionarea cablului.

Indepértati mecanismul de actionare prin desurubarea suruburilor din lateral si a celui din
centru cu ajutorul unei chei Torx, avand grija sa nu scapati surubul din centru in interiorul
motorului.

Ridicati mecanismul de actionare incet, avand grija la eventuale schimbari bruste de
sarcina, si separati-l de motor.
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Montarea mecanismului de actionare nou.

rwbh =

No

8.
9.

10.3 Perioade

1.

ablrwn

6.

Verificati pozitionarea corecta si integritatea distantierelor noului mecanism de actionare.
Tnsurubati un ochi de ridicare Mé pe mecanismul de actionare.

Prindeti cablul macaralei de ochiul de ridicare.

Ridicati mecanismul de actionare incet, avand grija la eventuale schimbari bruste de
sarcina.

Montati noul mecanism de actionare si strangeti suruburile.

Cuplu de strangere: 15 Nm (132 Ibf-in) = 15%.

Indepértati cablul de la macarale si scoateti ochiul de ridicare.

Reconectati conductoarele de faza respectand ordinea initiala a fazelor la motor:

U = maro

V = albastru

W = negru.

Montati capacul si strangeti suruburile.

Cuplu de strangere: 3 Nm (27 Ibf-in) = 15%.

Reconectati orice senzori la mecanismul de actionare.

lungi de inactivitate

Apasati butonul pornit-oprit de pe panoul de comanda sau deschideti contactul de activare
furnizat (daca este utilizat).

Deconectati sursa de alimentare.

Inchideti supapele pornit-oprit de aspiratie si de evacuare.

Respectati intstructiunile de la Depozitare pagina 9.

Tnainte de a porni unitatea, verificati starea conexiunilor conductoarelor electrice de pe
unitate si de pe panoul de comanda si asigurati-va ca suruburile sunt stranse corect.

Porniti unitatea respecténd instructiunile din manualul pompei electrice.

10.4 Identificarea pieselor de schimb

|dentificati piesele de schimb cu ajutorul codurilor de produse direct pe site-ul site
spark.xylem.com.
Contactati Xylem sau distribuitorul autorizat pentru mai multe informatii tehnice.
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11 Remedierea problemelor

11.1 Masuri de precautie

AVERTIZARE: Pericole fizice si termice

Purtati intotdeauna echipament individual de protectie.
Utilizati intotdeauna unelte de lucru adecvate.
In cazul lichidelor excesiv de calde sau reci, aveti grija sa nu va raniti.

{nainte de inceperea lucrului:

e Asigurati-va ca ati citit si ati inteles toate instructiunile de siguranta din sectiunea
Introducere si masuri de protectie a muncii.

e Lasati pompa si toate componentele sistemului sa se raceasca inainte de a le atinge.

e Asigurati-va ca unitatea este izolata de sistem si ca presiunea este zero fnainte de a
dezasambla pompa, de a indeparta busoanele de umplere si de golire sau de a deconecta
sistemul de conducte.

Lucrare fara tensiune

PERICOL: Pericol de electrocutare

e Tnainte de aincepe lucrul, verificati daca sursa de alimentare electricd este deconectata si
blocatd, pentru a evita repornirea involuntara a unitatii, a panoului de control si a circuitului
de control auxiliar.

e Dupa ce deconectati sistemul de la alimentarea cu energie, asteptati 2 minute pentru a
permite disiparea curentului rezidual.

Camp magnetic motor

Dezasamblarea sau instalarea rotorului in carcasa motorului genereaza un camp magnetic
puternic:

PERICOL: Pericol privind campurile magnetice

Campul magnetic poate fi periculos pentru orice persoana care poarta stimulatoare cardiace
sau orice alte dispozitive medicale sensibile la c&mpuri magnetice.

NOTA:
Campul magnetic poate atrage reziduuri de metale pe suprafata rotorului, cauzand
deteriorarea acestuia.

Locatii expuse la radiatii ionizante

AVERTIZARE: Pericol de radiatii ionizante

Daca unitatea a fost expusa la radiatii ionizante, puneti in aplicare masurile de siguranta
necesare pentru protejarea persoanelor. Daca unitatea trebuie expediata, informati
transportatorul si destinatarul corespunzator, astfel incat sa se puna in aplicare masurile
adecvate de siguranta.
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11.2 Lista de alarme

Cod Denumire Descriere
AQ5 Existd o necorelare in fisierele de configurare sau fisierele nu s-au incarcat in mod corespunzétor.
Configurare gresita a fisierelor  |Opriti, asteptati 1 minut, porniti.
A08 Frecventa de comutare a fost redusa din cauza temperaturii ambiante ridicate.
Reducerea puterii este activd | Curdtati unitatea, verificati ventilatorul unitatii si conditiile ambiante.
AN Valoarea intrdrii analogice este prea micd sau prea mare.
Alarmd intrare analogica 1 Verificati dispozitivul conectat la intrarea analogica sau configurarea corectd a intrdrii analogice.
A12 o . -
Valoarea intrdrii analogice este prea micd sau prea mare.
Alarmd intrare analogica 2 Verificati dispozitivul conectat la intrarea analogica sau configurarea corectd a intrdrii analogice.
A13 - . -
Valoarea intrdrii analogice este prea micd sau prea mare.
Alarmd intrare analogicd 3 Verificati dispozitivul conectat la intrarea analogica sau configurarea corectd a intrdrii analogice.
A14 - . -
Valoarea intrérii analogice este prea micd sau prea mare.
Alarmd intrare analogicd 4 Verificati dispozitivul conectat la intrarea analogica sau configurarea corectd a intrdrii analogice.
A15 Alarmd senzor de
debit/temperaturd Senzorul de debit/temperaturd incorporat functioneazd defectuos.
A16 Alarma externd a fost activatd.
Alarmd DI externa Verificati contactul dispozitivului extern.
A7 Existd o problemd de comunicare fntre pldcile mecanismului de actionare.
Comunicare internd pierdutd ~ [Opriti, asteptati 1 minut, porniti.
A18 Comunic.cu mai multe pompe  [Unitatea este setatd cu pompe multiple, dar nu exista comunicare cu alte unitati.
pierdutd Verificati conexiunea cu pompe multiple si configurarea portului de comunicare.
A19 Conflict de adrese pompe Mai existd alte unitéti in sistemul cu pompe multiple cu aceeasi adresd pentru mai multe pompe.
multiple Verificati dacd fiecare unitate are 0 adresd unica pentru pompe multiple.
A20 Incompatibilitate pompe 0 unitate conectatd in sistem multipompe are caracteristici incompatibile sau protoc. multipompe diferit.
multiple Nu utilizati caracteristica incompatibild sau actualizati unitatile la aceeasi vers. firmware.
A21 Esecul clondrii Esecul clondrii
A23 Configurare intrare analog. Niciuna dintre intrdrile analogice nu este setatd la cantitatea mdsuratd a modului de comanda.
gresita Verificati configurarea corectd a parametrilor in meniul MOS.
A24 Configurare punct de setare  [Niciun punct de setare selectat nu corespunde cu cantitatea masuratd a modului de comanda.
gresita Verificati configurarea corectd a parametrilor in meniul M04, M05.
A28 . . e . . v . v
Comunicarea cu dispozitivul fieldbus la distantd este pierdutd.
Comunicare fieldbus pierduta ~ |Verificati starea dispozitivului la distantd si configurare corectd a parametrilor de comunicare prin fieldbus.
A29 Presiunea de umplere a functiei de umplere a conductei nu a fost atinsa i timpul de umplere a conductei.
Alarma de umplere a conductei |Verificati integritatea sistemului si parametrii de umplere a conductei.
A35 Existd 0 problemd de comunicare internd ntre placa de interfata utilizator si placa de control.
Comunicare HMI pierduta Opriti, asteptati 1 minut, porniti.
A36 Existd o problemd de comunicare internd Tntre placa de interfatd utilizator si interfata fara fir.
Comunicare BTLE pierdutd Opriti, asteptati 1 minut, porniti.
A50 Nepotrivire de revizuire a
fisierelor Placa HMI si placa de control contin versiuni diferite ale acelorasi fisiere de configurare.
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11.3 Lista de erori

Cod Denumire Descriere
E01 Limita de vitezd a fost Turatia motorului este in afara intervalului asteptat.
depdsitd Opriti, asteptati 1 minut, porniti.
E02 Supracurent Curentul furnizat motorului este peste limitd.
EO03 Subtensiune Tensiunea este sub limita minima.
E04 Rotorul este blocat si nu se poate roti.
Verificati prezenta impuritatilor sau a altor materiale in piesele umede ale pompei care pot cauza
Rotor blocat blocarea rotorului.
E05 Existd o parte a memoriei care este initializatd incorect sau nu functioneaza.
Memoria de date este coruptd |Opriti, asteptati 1 minut, porniti.
E06 Pierdere fazd de intrare Lipsesc una sau mai multe faze.
E07 Temperatura motorului este n afara limitelor de sigurantd.
Supraincdlzire motor Curatati unitatea, verificati ventilatorul unitdtii si conditiile ambiante.
E08 Temperatura internd a mecanismului de actionare este in afara limitelor de sigurantd.
Supraincdlzire invertor Curatati unitatea, verificati ventilatorul unitdtii si conditiile ambiante.
E09 Motor deconectat Conexiunea uneia sau mai multor faze ale motorului (intre unitate si motor) este intrerupta.
E10 Mecanismul de actionare nu a detectat apd in interiorul pompei.
Functionare in gol Verificati dacd pompa functioneaza cu apa, aplicati procedura de purjare cu aer.
E1 o . -
Valoarea intrdrii analogice este prea micd sau prea mare.
Eroare senzor 1 Verificati dispozitivul conectat la intrarea analogica sau configurarea corectd a intrdrii analogice.
E12 C . -
Valoarea intrdrii analogice este prea micd sau prea mare.
Eroare senzor 2 Verificati dispozitivul conectat la intrarea analogica sau configurarea corectd a intrdrii analogice.
E13 . . .
Valoarea intrdrii analogice este prea micd sau prea mare.
Eroare senzor 3 Verificati dispozitivul conectat la intrarea analogica sau configurarea corectd a intrdrii analogice.
E14 e . .
Valoarea intrdrii analogice este prea micd sau prea mare.
Eroare senzor 4 Verificati dispozitivul conectat la intrarea analogica sau configurarea corectd a intrdrii analogice.
E15 Eroare senzor de
debit/temperaturd Senzorul de debit/temperatura incorporat functioneaza defectuos.
E16 Eroarea externd a fost activatd.
Eroare DI externd Verificati contactul dispozitivului extern.
E17 Comunicarea internd este Existd o problemd de comunicare Tntre pldcile mecanismului de actionare.
pierdutd Opriti, asteptati 1 minut, porniti.
E21 Intrarea digitala LOW este deschisa.
Verificati starea dispozitivului pentru lipsa apei, dacd nu este utilizat, mentineti o bucld intre terminalele
Lipsa apa (LOW) LOW.
E22 Pragul minim setat nu a fost atins in pragul minim de intarziere.
Prag minim Verificati dacd pompa are apa. Verificati setarile corecte ale parametrilor pentru pragul minim.
E23 Configurare intrare analog.  |Niciuna dintre intrdrile analogice nu este setatd la cantitatea méasuratd a modului de comanda. Verificati
gresitd configurarea corectd a parametrilor in meniul MO5.
E25 Eroare furnizare placd de
control Existd o problemd de alimentare intre placa de alimentare si placa de control.
E26 Parametrii de configurare motor-mecanism de actionare nu sunt corecti.

Eroare configurare hardware

Opriti, asteptati 1 minut, porniti. Contactati reteaua de service Xylem.
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Cod Denumire Descriere
E27 Scurgere de curent la
impamantare |zolatia motorului la Tmpdmantare este compromisa.
E29 Presiunea de umplere a functiei de umplere a conductei nu a fost atinsa in timpul de umplere a conductei.
Eroare de umplere a conductei  |Verificati integritatea sistemului si parametrii de umplere a conductei.
E30 Motorul este supraincarcat.
Supraincdrcare Verificati caracteristicile lichidului pompat.
E31 S . y
Valoarea intrdrii analogice este prea micd sau prea mare.
Eroare referintd externd 1 Verificati dispozitivul conectat la intrarea analogica sau configurarea corectd a intrérii analogice.
E32 - . -
Valoarea intrdrii analogice este prea mica sau prea mare.
Eroare referintd externd 2 Verificati dispozitivul conectat la intrarea analogica sau configurarea corectd a intrérii analogice.
E33 - . -
Valoarea intrdrii analogice este prea mica sau prea mare.
Eroare referintd externd 3 Verificati dispozitivul conectat la intrarea analogica sau configurarea corectd a intrérii analogice.
E34 e . -
Valoarea intrdrii analogice este prea micd sau prea mare.
Eroare referintd externd 4 Verificati dispozitivul conectat la intrarea analogica sau configurarea corectd a intrdrii analogice.
E36 Subtensiune retea de alimentare [Tensiunea de alimentare este sub limita minima acceptata.
E4 . . . y - .
3 Tensiunea magistralei CC depdseste limita maxima.
Supratensiune Verificati dacd existd alte pompe care creeazd debit prin pompa care poate cauza regenerarea energiei.
Ed6 ‘ . . - . .
Supratensiune de retea Tensiunea de alimentare este peste limita maxima acceptatd.
E50 Fisierele de configurare nu se
potrivesc Existd o nepotrivire intre placa HMI si fisierele de configurare ale placii de control.
EST Unitatea este o piesa de schimb |Placa HMI si placa de control nu contin fisierele de configurare.
E52 Cardul de control este o piesd de |cardul de control este o piesa de schimb fird fisiere de configurare. Utilizati parametrul P09.3.10 pentru a actualiza
schimb placa de control cu fisierele incluse in placa HMI.
E60 Incompatibilitate protocol Existd o incompatibilitate intre protocolul cu pompe multiple intre unitdti, aliniati unitatile la aceeasi versiune de
multipompa firmware.
E61 Hydrovar X si Hydrovar X+ nu pot fi conectate impreuna. cele doud modele utilizeaza protocoale diferite cu pompe
Hydrovar X conectat la X+ multiple.
E65 Curbele hidraulice lipsesc sau sunt corupte. Dezactivati toate funciile care necesita curbe hidraulice, cum ar fi
Curbele hidraulice lipsesc ,Presiune delta fard senzor”.
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12 Specificatii

12.1 Mediu de operare

Date Descriere

Atmosfera Neagresiva si neexploziva

Temperaturd -201a50°C(-4 la 122°F)

Umiditate relativd a aerului < 95% férd condens

Umiditate absolutd a aerului < 30 g/kg (aer uscat)

Altitudine (deasupra nivelului mdrii) o Péndla 1000 m (3280 ft): conditie optimd

o Intre 1000 5i 2000 m (3280 - 6562 ft): protectia termici automati fncorporati poate
interveni
o Peste 2000 m (6562 ft), contactati Xylem sau Distribuitorul autorizat

12.2 Caracteristici tehnice

Consultati si placa de date a motorului EXM in sectiunea Placi de date.

Date Descriere
Tensiunea si frecventa de alimentare Tn functie de model:
electrica e 200V, .., 240V 50/60 Hz, sau

e 380V,..,480V50/60 Hz

Tolerante permise pentru tensiunea de
alimentare

+10%

Curent de scurgere (EN 61800-5-1)

< 3.5 mA(curent alternativ, c.a.)

Grad de protectie, tip carcasa

IP 55, carcasd NEMA de tip 4

Clasa de eficientd (IEC 61800-9-2) o |ES2 pentruintreaga unitate PDS (Sistem de actionare mecanicd)
o |E5 pentru motor

Date electrice

Putere nominald a (Tip motor Interval vitezd de Curent maxim de intrare, A
motorului, kW (hp) | NEMA rotatie, min" 200V, .., 240V [380V, ..., 480V
(EXM..../3......) |(EXM..../4......)
1.5(2.0) EXM...... 1.015B.4..|[EXM....... 1..0208..4..{1500 ... 2000 57-49 40-38
2.2(3.0) EXM....... 1.022B.4..|EXM....... 1..0208B..4.. 719-6.7 50-4.6
3.0(4.0) EXM....... 1.030C.4..|[EXM....... 1..040C.4.. 11.0-9.8 79-7.0
4.0(5.5) EXM...... 1.040C.4..|[EXM....... 1..055C..4.. 14.0-12.3 9.2-8.5
5.5(7.5) EXM....... 1.055C.4..|[EXM....... 1.075C.4.. 21.6-20.4 11.2-10.2
EXM...... 1..055D..4..|EXM....... 1..075D..4.. 20.5-18.8 15.3-13.6
7.5(10) EXM...... 1.075D..4..|EXM....... 1..100D..4.. 27.5-24.8 18.7-17.4
11(15) EXM....... [.110D..4..|EXM....... 1..150D..4.. 39.0-345 245-22.8
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Putere nominald a (Tip motor Interval vitezd de Curent maxim de intrare, A
motorului, kW (hp) | NEMA rotatie, min" 200V, .., 240V [380V, ..., 480V
(EXM..../3......) |(EXM..../4......)
3.0(4.0) EXM....... /.030B..2..|EXM....... /..040B..2..|3000 ... 4000 10.7-8.9* 6.7-53
4.0(5.5) EXM....... 1..040B..2..|[EXM....... /..0558..2.. - 1.7-6.6
5.5(7.5) EXM....... /..055B..2..|[EXM....... 1.0758..2.. - 10.2-8.7
EXM...... 1.055C..2..|[EXM....... 1.075C..2.. 18.9-16.2 11.4-11.0
7.5(10) EXM....... 1.075C.2..|[EXM....... 1..100C..2.. - 14.4-12.5
11(15) EXM...... 1.110C..2..|[EXM...... 1.150C..2.. . 20.3-16.5
EXM...... 1.110D..2..|[EXM........ 1..150D..2.. 38.4-34.1 245-22.8
15(20) EXM....... 1..150D..2..|[EXM....... 1..200D..2.. 50.0-44.1* 30.2-27.1
18.5(25) EXM...... 1.185D..2..|[EXM....... 1.250D..2.. . 33.5-28.6
22 (30) EXM....... 1.220D..2..|EXM....... 1.300D..2.. - 38.9-324

*3600...4000 min™

12.3 Compatibilitate electromagnetica (EMC)

e Mecanismele de actionare HVX si HVX+ respecta cerintele THDi conform standardului IEC
61000-3-12. Respectarea este valabila doar daca puterea de scurtcircuit (Ssc) la punctul de
conectare intre sistem si reteaua publica este egald sau mai mare decét valorile indicate in

tabel.

Motor Ssc, kVA
EXM.../3...B., EXM.../4...B.. 2300
EXM.../3...C.,EXM.../4...C.. 4600
EXM.../3...D.., EXM.../4...D.. 9200

Asigurati-va ca dispozitivul este conectat la o retea cu Ssc care indeplineste valorile minime;
daca aveti indoieli, consultati operatorul retelei.

e Un filtru armonic extern poate permite instalarea in retele cu Ssc scazut si asigura
conformitatea, chiar si pentru armonice individuale si PWHC.

e in sistemele IT (cu neutru izolat de mas3), poate fi necesara utilizarea versiunii W (fara filtre
EMI) pentru hydrovar X si X+, potrivita pentru categoria C4. De asemenea consultati
Conexiuni electrices.

Pentru motoarele din seria EXM, consultati punctele 6 si 9 din Declaratii de conformitate.

12.4 Conformitatea caracteristicilor radiofrecventei

EU/EEA/GB
Caracteristici Descriere
Tehnologie Tehnologie wireless Bluetooth® Low Energy 5.2
Bandd 2.4 GHz ISM
RF <4.5mW(6.5dBm)
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U.S.A.

Canada

HVX FCC ID: 2AYCGXSI02
HVX+ FCC ID: 2AYCGXSIO03

Mecanismul de actionare cu viteza variabila este conform cu partea 15 din normele FCC (FCC

15.247).

Functionarea este supusa urmatoarelor doua conditii:

1. Acest dispozitiv nu trebuie sa provoace o interferenta daunatoare.

2. Acest dispozitiv trebuie sa accepte orice interferenta primitd, inclusiv interferentele care pot
cauza o functionare nedorita.

Mecanismul de actionare cu viteza variabila este considerat un dispozitiv mobil si respecta
cerintele de siguranta pentru expunerea la radiofrecventd, in conformitate cu norma FCC partea
2.1093 si KDB 447498 D01, dupa cum se demonstreaza in analiza expunerii la radiofrecventa.
Instalatorii trebuie sa se asigure ca (i) acest dispozitiv nu este amplasat sau utilizat impreuna cu
nicio altd antend sau emitator, cu exceptia cazului in care este in conformitate cu procedurile
FCC pentru produse cu mai multe emitatoare, (ii) in timpul utilizarii normale este asigurata
intotdeauna o distanta minima de 20 cm.

Acest echipament a fost testat si s-a constatat ca respecta limitele pentru un dispozitiv digital
de clasa A, in conformitate cu partea 15 din normele FCC. Aceste limite sunt concepute pentru
a asigura o protectie rezonabild impotriva interferentelor daunatoare atunci cand
echipamentul este utilizat intr-un mediu comercial.

Acest echipament genereaza, utilizeaza si poate radia energie de frecventa radio si, daca nu
este instalat si utilizat in conformitate cu manualul de instructiuni, poate cauza interferente
daunatoare pentru comunicatiile radio. Operarea acestui echipament intr-o zona rezidentiala
poate cauza interferente ddunatoare, caz in care utilizatorul va trebui sa corecteze
interferentele pe propria cheltuiala

Reparatiile, schimbarile sau modificarile neautorizate pot cauza deteriorarea permanenta a
echipamentului si pot anula garantia si autoritatea de a utiliza acest dispozitiv in conformitate
cu partea 15 din normele FCC.

HVX ISED IC: 26881-XS102
HVX+ ISED IC: 26881-XS103

Mecanismul de actionare cu viteza variabila este conform cu standardul R$S-247

Functionarea este supusa urmatoarelor doua conditii:

1. Acest dispozitiv nu trebuie sa provoace o interferenta daunatoare.

2. Acest dispozitiv trebuie sa accepte orice interferenta primita, inclusiv interferentele care pot
cauza o functionare nedorita.

Mecanismul de actionare cu viteza variabila este considerat un dispozitiv mobil si respecta
cerintele de sigurantad pentru expunerea la radiofrecventd, in conformitate cu RSS-102
Versiunea 5.

Instalatorii trebuie sa se asigure c3, in timpul utilizarii obisnuite, este prevazuta intotdeauna o
distanta minima de 20 cm.

Acest dispozitiv respecta cerintele RSS ale ISED pentru produse radio scutite de licenta.

Schimbarile sau modificarile aduse acestei unitati, care nu au fost aprobate in mod expres de
catre partea responsabild pentru conformitate, pot anula autoritatea utilizatorului de a folosi
echipamentul.

Australia si Noua Zeelanda

HVX : conform cu standardele ACMA
HVX+ : conform cu standardele ACMA

Aceasta lista este supusa actualizarilor.
Pentru informatii despre tarile in care produsul este autorizat pentru vanzare si utilizare,
precum si despre versiunile sale, contactati Xylem sau distribuitorul autorizat.
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12.5 Alte autorizari si aprobari

EU/EEA/GB
Motor EXM

Marcaje CE si UKCA (consultati Declaratii de conformitate)

U.S.A.
Motor EXM:

Australia si Noua Zeelanda

HVX : RCM
HVX+ :RCM
Bacnet
HVX : Certificare BTL
HVX+ : Certificare BTL

cURus (numar fisier E488280)

12.6 Caracteristicile intrarilor si iesirilor

Caracteristici

Descriere

Porturi de comunicare

2,R5-485

Intrdri digitale

3 pentru hydrovar X, 5 pentru hydrovar X+:

o Contact variabil/NPN, colector/golire deschisd, la GND

o Polarizare internd +24V c.c., curent limitat la 6 mA max.
o Protectiedela-0,5Vcc la+30Vcc, =15 mA max.

Intrdri analogice

2 pentru hydrovar X, 4 pentru hydrovar X+
e Configurabil ca semnal de curent 0-20 mA sau semnal de tensiune 0-10 V
o Semnal de 24V pentru alimentarea senzorului cu limitare de curent 60 mA

lesire analogica

Configurabil fie ca semnal de curent 0-20 mA, fie ca semnal de tensiune 0-10V

Releul 1

o Cu contact de comutare NI si ND
o Pandla250V, 0,25 A(curent alternativ, utilizare generald) sau 30V, 2 A (curent
continuu, sarcina rezistivd)

Releul 2

o Cu contact de comutare NI si ND
o Pandla30V,0,25A (curent alternativ, utilizare generald) sau 30V, 2 A(curent
continuu, sarcina rezistivd)

12.7 Baterie cu litiu

Motorul EXM cu mecanism de actionare HVX+ contine o baterie cu litiu care respecta
reglementarile internationale pentru transportul terestru, maritim si aerian.

12.8 Campuri magnetice

Motorul EXM contine magneti permanenti. Cu produsul intact, valoarea campului magnetic se
afla in limitele IATA pentru transport aerian.

128

EXM - Instructiuni suplimentare de instalare, utilizare si programare




ro - Traducere a instructiunilor originale

12.9 Presiune sonora (EN 60034-9, CLC/TS 60034-25)

Presiunea sonora masurata in camp liber la o distanta de un metru fata de unitatea care
functioneaza fara sarcina conform I1SO 9614-2 si recalcularea presiunii sonore conform ISO

11203.
Dimensiunea mecanismului de |Putere nominala, kW (hp) Viteza de rotatie, min-1 Presiune sonora, dB(A) + 2
actionare HVX sau HVX+
B 1.5(2),2.2(3.0) 1500 48
1800 48
2000 50
3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 3000 67
3600 64
4000 70
C 3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 1500 48
1800 53
2000 55
5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 3000 65
3600 71
4000 78
D 5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 1500 49
1800 52
2000 54
11(15),15(20), 18.5(25),22  |3000 64
(30) 3600 68
4000 75
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13 Eliminare

13.1 Masuri de precautie

AVERTIZARE: Risc de mediu

e Unitatea trebuie eliminata prin intermediul companiilor aprobate, specializate in
identificarea diferitelor tipuri de materiale: otel, cupru, plastic, litiu, ferit3, etc.

e Este interzisd deversarea lichidelor de lubrifiere si a altor substante periculoase in mediu.

13.2 DEEE (UE/SEE)

J=X

INFORMATII PENTRU UTILIZATORI in temeiul art. 14 al Directivei 2012/19/UE a Parlamentului
European si a Consiliului din 4 iulie 2012 privind deseurile de echipamente electrice si
electronice (DEEE). Simbolul cu o pubela taiata de pe echipament sau de pe ambalajul
acestuia indica faptul ca produsul, la sfarsitul ciclului sau de viat3, trebuie sa fie colectat
separat si nu trebuie eliminat cu deseurile municipale nesortate. Colectarea separata
corespunzatoare pentru reciclare, tratare si eliminare ecologica ulterioare pentru
echipamentele scoase din uz poate evita efectele negative asupra sanatatii si mediului si
promoveaza reutilizarea si/sau reciclarea materialelor care alcatuiesc echipamentele.

DEEE provenite de la alti utilizatori decat gospodariile particulare®: colectarea separata a
acestor echipamente la sfarsitul vietii acestora este aranjata si gestionatad de producator®. Un
utilizator care doreste sa elimine aceste echipamente poate contacta producatorul si poate
urma sistemul adoptat de producator pentru colectarea separata a echipamentelor la sfarsitul
vietii acestora sau, in caz contrar, poate alege in mod independent un lant de gestionare a
deseurilor.

3 Clasificare in functie de tipul produsului, de utilizare si de legislatia local3 actual
4 Producitor de EEE in temeiul Directivei 2012/19/UE
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14 Declaratii de conformitate

Consultati declaratia specifica referitoare la marcajul care se afla pe produs.

q

Declaratia de conformitate UE (nr. 75)

1.

w

0 o N

RED - Echipament radio: EXM... (consultati eticheta de pe ultima pagina a manualului

LSafety and Other Information”- Siguranta si alte informatii)

RoHS - Identificare unica a EEE: EXM

Numele si adresa producatorului:

Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

ltalia

Prezenta declaratie de conformitate este emisa exclusiv pe raspunderea producatorului.

Obiectul declaratiei: produsul este un motor sincron cu reluctantd, asistat de magneti

permanenti (PMaSynRM), cu mecanism de actionare electronic integrat, cu viteza variabila -

din gama HVX - cu functii wireless.

Obiectul declaratiei descrise mai sus este in conformitate cu legislatia de armonizare

relevanta a Uniunii:

e Directiva 2014/53/UE din 16 aprilie 2014 (echipamentele radio) si modificarile
ulterioare.

e Directiva 2011/65/UE din 8 iunie 2011 si modificarile ulterioare, inclusiv Directiva (UE)
2015/863 (restrictionarea utilizarii anumitor substante periculoase in echipamentele
electrice si electronice).

Referinte la standardele armonizate relevante utilizate sau referinte la celelalte specificatii

tehnice, in legatura cu care este declaratd conformitatea:

e EN 60034-1:2010, EN 60034-5:2001+A1:2007, EN IEC 60034-5:2020, EN 60034-6:1993,
EN 60034-9:2005+A1:2007, EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021, EN 62311:2008,
ENIEC 62311:2020, EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018,

EN 61000-3-3:2013+A1:2019 +A2:2021, ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07)

e ENIEC 63000:2018.

Organism notificat: - - -

RED - Orice accesorii/componente/software: - - -

Informatii suplimentare:

EMC  EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018

- Emisie: Categoria 2 (C2) in versiunea standard, Categoria 4 (C4) in versiunea W
pentru sistemele IT.

- Imunitate: produs adecvat pentru medii secundare (de exemplu, zone
industriale).

EN 61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021

Acest produs este clasificat ca ,echipament profesional cu o putere nominala mai
mare de 1 kW”. In cazul conectérii la o retea publica de alimentare cu energie,
instalatorul trebuie sa consulte standardele tehnice aplicabile.

EN 61000-3-12:2011+A1:2024
Consultati conditiile de instalare in 12.2.

RoHS Anexa lll - Aplicatii care nu sunt supuse restrictiilor: plumbul ca element de legatura
n aliajele din otel, aluminiu si cupru [6(a), 6(b), 6(c)], in suduri si componente
electrice/electronice [7(a), 7(c)-1].

2009/125/CE privind proiectarea ecologica si modificarile ulterioare.
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Motorul din seria EXM include un mecanism de actionare integrat, cu viteza
variabila, iar performantele energetice ale celor doua nu pot fi testate independent
unul de celalalt [Regulamentul (UE) 2019/1781, articolul 2(2)(b), (3)(a)]. Marcajul
indicat (IE...-IES...) este cel cerut de standardul tehnic IEC 61800-9-2.

Semnat pentru si in numele:
Xylem Service ltalia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 27/05/2025

: <
Alessio Vendraminelli g W
Director General o

rev.00

Xylem este o marca comercialad a Xylem Inc. sau a uneia dintre filialele sale.

Hydrovar este o marcad comerciald a Xylem Inc. sau a uneia dintre filialele sale.

Marca verbala si siglele Bluetooth® sunt marci comerciale inregistrate detinute de Bluetooth
SIG, Inc. si orice utilizare a acestor marci de catre Xylem Service Italia S.r.l. se face in baza unei
licente.

Apple, sigla Apple, App Store si iPhone sunt marci comerciale ale Apple Inc..

|OS® este o marca comerciala inregistrata a Cisco Systems, Inc. si/sau a afiliatilor sdi in Statele
Unite si Tn anumite alte tari, utilizata sub licenta de Apple Inc..

Google Play, sigla Google Play si Android sunt marci comerciale ale Google LLC.

Toate celelalte denumiri sunt marci comerciale sau marci comerciale inregistrate ale
proprietarilor respectivi.
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15 Garantia

Pentru informatii privind garantia, consultati documentatia comerciala.
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Xylem |'zilom|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyse, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Xylem Service Italia S.r.l.

xyle m Via Vittorio Lombardi 14

Let's Solve Water 36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com

© 2024-2025 Xylem, Inc. Cod. 001088110XRO rev.B ed.06/2025
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