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1 Wstep | Bezpieczenstwo

1.1 Wstep

Przeznaczenie niniejszego podrecznika

Niniejsza instrukcja uzupetnia instrukcje dotaczone do produktu i nie zastepuje nich. Zawiera
ona informacje o prawidtowym sposobie wykonywania nastepujgcych czynnosci:

¢ Instalowanie

e Funkcjonowanie

e Programowanie.

Nomenklatura stosowana w dokumencie

e hydrovar X: Silnik EXM ze sterownikiem HVX
e hydrovar X+: Silnik EXM ze sterownikiem HVX+

Instrukcje uzupetniajace

Zalecenia i ostrzezenia zamieszczone w tej instrukcji dotyczg jednostki standardowej, opisanej
w dokumencie sprzedazy. Do wersji specjalnych pompy moga by¢ dotagczane dodatkowe
instrukcje. W przypadku sytuacji nieuwzglednionych w niniejszej instrukcji ani w dokumentacji
handlowej nalezy kontaktowac sie z firma Xylem lub Autoryzowanym Dystrybutorem.

1.2 Poziomy zagrozen oraz symbole bezpieczenstwa

Przed przystapieniem do uzytkowania urzadzenia, nalezy zapoznac sie ze zrozumieniem z
oznaczeniami ostrzezen bezpieczenstwa i stosowac sie do nich w celu unikniecia nastepujacych
zagrozen:

e Obrazenia ciata i zagrozenia dla zdrowia

e Uszkodzenia produktu

e Awaria jednostki.

Poziomy niebezpieczenstwa

Poziom niebezpieczeistwa Wskazanie

NIEBEZPIECZENSTWO: To stowo oznacza niebezpieczng sytuacje, ktéra doprowadzi do
powaznych obrazen, a nawet Smierci, jesli nie uda sie jej uniknac.

POUCZENIE: To stowo oznacza niebezpieczng sytuacje, ktéra moze doprowadzic
do powaznych obrazen, a nawet Smierci, jesli nie uda sie jej
uniknac.

PRZESTROGA: To stowo oznacza niebezpieczng sytuacje, ktéra moze doprowadzi¢
do niewielkich lub umiarkowanie powaznych obrazen, jesli nie uda
sie jej uniknac.

UWAGA: To stowo oznacza sytuacjg, ktdra moze doprowadzic do szkdd
materialnych, ale nie obrazen u ludzi, jesli nie uda sie jej uniknac.

6 EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania
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Symbole uzupetniajace

Symbol Opis

Niebezpieczenistwo porazenia pradem elektrycznym

Niebezpieczenistwo ze strony rozgrzanych powierzchni

Zagrozenie zwigzane z atmosferg wybuchowg

AN

Niebezpieczefistwo zwigzane z promieniowaniem jonizujacym

»
[

Zagrozenia magnetyczne

>

1.3 Bezpieczenstwo uzytkownika
Nalezy bezwzglednie przestrzegaé obowigzujgcych przepiséw BHP.
Kwalifikowany personel

Instalacjg, obstuga i konserwacjg urzadzenia oraz rozwigzywaniem problemoéw z nim moga
zajmowac sie wytgcznie osoby wykwalifikowane. Uzytkownicy wykwalifikowani to osoby bedace
w stanie rozpoznac zrédta ryzyka i unikaé niebezpieczenstwa w trakcie instalacji, uzytkowania i
konserwacji urzagdzenia oraz rozwigzywania problemdéw z nim.

Srodki ochrony indywidualnej

Podczas obstugi, instalacji, eksploatacji, konserwacji i rozwigzywania problemdw nalezy
stosowac¢ wymagane srodki ochrony indywidualnej. Do przyktadowych srodkéw ochrony
indywidualnej mozna zaliczy¢ kask, rekawice i obuwie ochronne.

Miejsca narazone na promieniowanie jonizujgce

POUCZENIE: Niebezpieczenstwo zwigzane z promieniowaniem jonizujgcym

Jesli urzadzenie zostato narazone na promieniowanie jonizujace, nalezy wdrozy¢ niezbedne
$rodki bezpieczenstwa w celu ochrony ludnosci. Jesli urzagdzenie musi zosta¢ wystane, nalezy
przekaza¢ odpowiednie powiadomienie przewoznikowi i odbiorcy, tak by mozliwe byto
wdrozenie odpowiednich srodkéw bezpieczenstwa.

1.4 Ochrona $rodowiska

Usuwanie opakowania i produktu

Nalezy przestrzegaé obowigzujacych przepiséw dotyczacych usuwania odpadow
segregowanych.

EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania 7
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2 Przemieszczanie i przechowywanie

2.1 Srodki ostroznosci

Przed rozpoczeciem pracy nalezy przeczytac ze zrozumieniem wszystkie instrukcje
bezpieczenstwa w sekcji Wstep i Bezpieczenstwo.

PRZESTROGA: Ryzyko zwigzane z recznym przemieszczaniem cigzaréw

Urzadzenie nalezy przenosic¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami dotyczgcymi recznego
przemieszczania ciezaréw, aby unikna¢ niepozadanych warunkéw ergonomicznych
powodujgcych ryzyko urazéw kregostupa.

POUCZENIE: Zagrozenie skaleczeniem lub zmiazdzeniem
Zawsze stosowac $rodki ochrony osobistej.

2.2 Inspekcja urzadzenia po przybyciu
Inspekcja opakowania

1. Nalezy sprawdzi¢, czy ilosci, opisy i kody produktéw sg zgodne z zamdwieniem.
2. Nalezy sprawdzi¢ opakowanie pod katem uszkodzen lub brakujacych komponentéw.
3. W przypadku uszkodzen lub braku czesci, ktére mozna wykry¢ natychmiast:
e przyjaé towar z zastrzezeniem, zamieszczajgc opis obserwacji w dokumencie
transportowym; bad?
e odmdwic przyjecia towaru, podajac powdd na dokumencie transportowym.
W obydwu przypadkach nalezy bezzwtocznie skontaktowad sie z firmag Xylem lub
autoryzowanym dystrybutorem, o ktérego zakupiono produkt.

Rozpakowywanie i inspekcja urzadzenia

1. Zdja¢ opakowanie.

2. Zapewnic sortowanie wszystkich materiatow opakowaniowych zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami.

3. Wyjaé urzadzenie odkrecajac sruby i/lub rozcinajac paski, jesli sg zatozone.

4. Sprawdzi¢ integralnosé urzadzenia, aby upewnié sie, ze nie brakuje zadnych komponentéw.

5. W przypadku uszkodzenia lub braku komponentéw bezzwtocznie skontaktowaé sie z firmg
Xylem lub autoryzowanym dystrybutorem.

2.3 Podnoszenie za pomoca dzwigu

POUCZENIE: Niebezpieczenstwo zgniecenia

o Nalezy stosowac wytacznie liny, haki, tgczniki kabtagkowe, wieszaki i $ruby oczkowe zgodne z
aktualnymi przepisami oraz zdatne do okreslonego zastosowania.
Sruby oczkowe przykrecone do silnika stuzg wytacznie do podnoszenia samego silnika.

Przymocowac liny do $rub oczkowych na silniku.

Przymocowa¢ liny do dzwigu.

Podnies¢ dzwig i napigé liny, nie podnoszac urzadzenia.

Powoli podniesé i przesunagé urzadzenie, trzymajac wat silnika jedna reka, aby zréwnowazyé
obcigzenie

Powoli opusci¢ urzadzenie.

Odczepi¢ liny od $rub oczkowych.

el N

o
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Na rysunku pokazano, jak podnosic¢ urzgdzenie.

)

o
™
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o
o
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o

2.4 Przechowywanie

Przechowywanie opakowanego urzadzenia

Urzadzenie musi by¢ przechowywane:

e w miejscu suchym i zadaszonym

z dala od Zrédet ciepta

w miejscu chronionym przed pytem

w miejscu chronionym przed wibracjami

W temperaturze otoczenia miedzy -40°C i +70°C (-40°F i 158°F) przy wilgotnosci wzglednej
90% w 30°C (86°F).

UWAGA:

e Nie ktas¢ ciezkich przedmiotéw na urzadzeniu.
e Chroni¢ urzadzenie przed uderzeniami.

Dtugoterminowe przechowywanie urzadzenia

Przestrzegac¢ tych samych zalecen, co w przypadku urzadzenia zapakowanego.

Wiecej informacji na temat dtugoterminowego przechowywania mozna uzyskaé, kontaktujac
sie z przedsiebiorstwem zajmujgcym sie sprzedaza produktéw marki Xylem lub
Autoryzowanym Dystrybutorem.

EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania 9
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3 Opis produktu

3.1 Cechy

Produkt to synchroniczny silnik reluktancyjny wspomagany magnesami trwatymi z

elektronicznym uktadem regulacji predkosci obrotowej HVX lub HVX+.

Produkt moze by¢ dostarczany w nastepujacych konfiguracjach:

o Wstepnie zmontowany ze zintegrowang pompa

e Jako kompatybilna czes¢ zamienna zastepujaca silnik EXM tego samego typu

e Jako komponent przeznaczony do potgczenia z pompag Xylem: w takim przypadku caty
zespdt stanowi nowy produkt, za ktéry strona dokonujaca integracji przejmuje petna
odpowiedzialno$é prawng w kazdym aspekcie.

Przewidziane zastosowanie

Produkt przeznaczony do uzytku komercyjnego, biznesowego, rzemieslniczego lub
profesjonalnego, do napedzania powierzchniowych pomp elektrycznych Xylem, w
przypadkach gdy konieczna jest zmiana wydajnosci w zaleznosci od wymagan.

Zawsze przestrzegac ograniczen roboczych podanych w sekcji Dane techniczne.

NIEBEZPIECZENSTWO: Zagrozenie zwigzane z potencjalnie wybuchowa atmosferg

Zabronione jest uruchamianie urzadzenia w $rodowiskach z atmosferg potencjalnie
wybuchowa lub z tatwopalnymi pytami.

Nieprawidiowe uzycie

e Naped pomp elektrycznych réznych typow i/lub producentéw oraz sprzetu lub urzgdzen
nieobjetych zakresem zamierzonego zastosowania

e Zastosowanie silnika EXM jako zamiennika tradycyjnego silnika asynchronicznego pompy
elektrycznej.

3.2 Nazwy czesci

_A_ph

PDS_MO0001_A

Sterownik HVX or HVX+

Panel operacyjny

Naklejka homologacyjna urzadzenia radiowego sterownika HVX lub HVX+
Naklejka ostrzegawcza sterownika HVX lub HVX+

Wejscia przewoddw zasilajacych i sygnatowych

Tabliczka znamionowa zespotu silnika EXM

Silnik EXM

Tabliczka znamionowa sterownika

ONOUTAWN =
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3.3 Tabliczki znamionowe

Tabliczka znamionowa zespotu silnika EXM

T cedel LT
PE.C T kW /L THP —
i ——T _@
IE5 - IES2  (IEC 61800-9-2)
S1 - Continuous

TG795

@6@ ® @ & oo

Model

Wartosci znamionowe na wyjsciu

Kod identyfikacyjny

Marki

Numer seryjny

Wydajno$¢ urzadzenia przy petnym obcigzeniu
Wartosci znamionowe na wejsciu
Stopien ochrony IP

Typ obudowy NEMA

10. Masa urzadzenia

11. Zakres temperatur pomieszczenia

12. Model tozyska

13. Wspodtezynnik pracy

14. Maks. prad bezpiecznikdéw ochronnych

WO NorWN =

Kod identyfikacyjny

Nazwa serii

Wysokosé osi 90, 112, 132, 160 lub 180 mm
Kotnierz typu B3, B5, B14, HM, CEA lub CA
Wopust typu SV, HA, HB lub znormalizowany [ ]
Specjalne przedtuzenie watu typu S1, S2, S3 lub S4 lub znormalizowane [ ]

Napiecie zasilania 3x208 V, ..., 240 V [03] lub 3x380 YV, ...,
Moc znamionowa silnika [kWx10]

Rozmiar modelu B, C lub D

Sterownik hydrovar X [S] lub hydrovar X+ [H]

SOVONOCURAWN =

(4]
11. Sterownik standardowy [ ] lub bez filtréw [W]
12. Silnik ze stopa [F] lub bez stopy [ ]
13. Silnik standardowy [ ] lub silnik nadwymiarowy [R]

480V [04]

PDS_MO0004_A_sc

0. Zakres predkosci przy mocy znamionowej 3000 do 4000 min“' lub 3600 do 4000 min-' [2] lub 1500 do 2000 min"'

EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania
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Tabliczka znamionowa sterownika HVX lub HVX+

XM_M0022_A_ot

Model

Wejsciowe limity robocze

Kod identyfikacyjny

Wyjsciowe limity robocze

Numer seryjny

Zakres temperatur pomieszczenia

cuhALWN =

Naklejka ostrzegawcza sterownika HVX lub HVX+

T @ 2= A CAUTION TARNTNG WARNTNG
A p “L{ § imention ZA Rt ssenen| A
% |5 ey | VERTISSENENT

SEE MANUAL FOR SPECIAL RESIDUAL CHARGE.
H‘ CONDITIONS / MAIN FUSES, | WAIT 2 MINUTES. ‘ HOT SURFACE
g VOIR MANUEL DE CONDITIONS | RISOUE DU CHOC ELECTRIQUE. RISK OF BURN
SPECIALES / FUSIBLES. UNE TENSION DANGEREUSE PEUT ETRE | SURFACE CHAUDE
orr ‘ PRESENTEE JUSQU“A 2 MINUTES APRES | RISQUE DE BRULURE
2 nin. O B AVOIR COUPE L“ALINENTAT 10N

Naklejka homologacyjna urzadzenia radiowego sterownika HVX lub HVX+
O

1. Stany Zjednoczone Ameryki
2. Kanada
3. Pozostate kraje

XM_M0024_B_ot

XM_MO0025_A ot

12 EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania
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4 Instalowanie

4.1 Srodki ostroznosci

Przed rozpoczeciem pracy nalezy przeczytac ze zrozumieniem wszystkie instrukcje
bezpieczenstwa w sekcji Wstep i Bezpieczenstwo.

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

Przed rozpoczeciem prac nalezy sprawdzi¢, czy zasilanie elektryczne jest odtgczone i
zablokowane, aby unikna¢ niezamierzonego ponownego uruchomienia urzadzenia, panelu
sterowania i pomocniczego obwodu sterujgcego.

POUCZENIE: Zagrozenia fizyczne i termiczne

e Zawsze stosowac $rodki ochrony osobistej.
e Zawsze stosuj odpowiednie narzedzia robocze.

Uwaga

Silnik EXM nie jest dostarczany dla nastepujacych modeli pomp:
o HMK/HMX

o 1..22SVI...E....

4.2 Montaz mechaniczny

4.2.1 Dozwolone potozenia

Rysunki przedstawiajg dozwolone potozenia tylko dla sterownika: patrz réwniez opis
dozwolonych potozen w instrukcji obstugi pompy elektryczne;.

W zwigzku innymi pozycjami prosimy o kontakt z firmg Xylem lub autoryzowanym
dystrybutorem.

_| _B_ph

PDS_MO0007_B

)
)
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vy ¥

47 @Q;

PDS_MO0008_A_ph

4.2.2 Miejsce instalacji

1. Nalezy przestrzegad zalecen, ktére zawiera Srodowisko eksploatacji na stronie 124.

UWAGA:
Jezeli wilgotno$é przekracza podane limity, skontaktowac sie z firmag Xylem lub
autoryzowanym dystrybutorem.

Umiescic urzadzenie powyzej poziomu posadzki.

Zadbad o to, by ewentualne wycieki nie zalaty miejsca montazu urzadzenia albo samego
urzadzenia.

4. W przypadku instalacji na zewnatrz nalezy zapewni¢ odpowiednia ochrone urzadzenia
przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych, deszczu i $éniegu za pomoca
odpowiednich oston.

W

ph

PDS_MO0006_A

Prze$wit powietrzny miedzy $ciana a zewnetrznymi powierzchniami urzadzenia

e W celu zapewnienia odpowiedniej wentylacji: = 100 mm (4 in)

e W celu umozliwienia inspekcji oraz demontazu silnika: = 300 mm (12 in)

o Jedli dostepna jest mniejsza przestrzen, nalezy zapoznad sie z dokumentacja techniczna
pompy elektryczne;j.

Srodowiska podatne na kondensacje

W warunkach $rodowiskowych podatnych na kondensacje nalezy wtaczy¢ tryb
automatycznego ogrzewania silnika. Wiecej informacji na ten temat — patrz S07.2 Ogrzewanie

silnika.

14 EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania
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4.3 Potaczenie mechaniczne z pompami Xylem

Potaczenie mechaniczne urzadzenia hydrovar X lub hydrovar X+ z pompami z katalogu Xylem.

4.3.1 Potaczenie z pompami NSCEK i NSCEX

_A_ph

PDS_MO0017_A

Operacje wstepne

1. Zamkna¢ zawory na ssaniu i ttoczeniu.

VNGO~ WN =

2. Oprdzni¢ urzadzenie wyjmujac korek spustowy.

Urzadzenie hydrovar X lub hydrovar X+
Sruby mocujace korpus pompy
Adapter pompa-silnik

Sruby mocujace adapter pompa-silnik
Klin wirnika

Obudowa uszczelnienia
Uszczelnienie mechaniczne
Podktadka

. Korek spustowy

. Pierscien uszczelniajacy
. Wirnik

. Przeciwnakretka wirnika
. Korpus pompy

EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania
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Demontaz urzadzenia

Zdemontowac korpus pompy, odkrecajac $ruby mocujace.
Zsunagc silnik.

Odkreci¢ nakretke wirnika i zdjg¢ podktadke.

Usuna¢ wirnik i wpust.

Ostroznie usunac¢ uszczelnienie mechaniczne za pomoca fomow.
Zdja¢ obudowe uszczelnienia.

Zdemontowa¢ adapter pompa-silnik, odkrecajac $ruby.

Nouhswh =

Zespdt nowego urzadzenia

1. Zamontowa¢ adapter pompa-silnik na silniku.
Momenty dokrecania $rub:
e M8 — 15Nm (133 Ibfin) + 15%
¢ M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.
Zamontowa¢ obudowe uszczelnienia na kotnierzu, upewniajac sie, ze o-ring jest
prawidtowo umieszczony.
Nasmarowac uszczelnienie mechaniczne alkoholem.
Ostroznie umiesci¢ uszczelnienie mechaniczne na wale.
Ustawié wpust i umiesci¢ wirnik na wale.
Wprowadzié¢ podktadke i dokreci¢ nakretke.
Momenty dokrecania:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) = 15%
e M12 - 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
o M16 — 110 Nm (974 Ibfin) £ 15%.
7. Zamontowac zespot silnika na korpusie pompy.
Momenty dokrecania srub:
o M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%
e M10X30iM10X35 — 40 Nm (354 Ibfin) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.

N

kW

Czynnosci koncowe

1. Zamocowac¢ korek spustowy.
Docisk: 40 Nm (354 |bf-in) + 25%.

2. Przed uruchomieniem pompy elektrycznej nalezy jg zalac. Patrz instrukcja obstugi pompy
elektrycznej.

16 EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania
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4.3.2 Potaczenie z pompami NSCSK i NSCSX

Operacje wstepne

1. Zamkna¢ zawory na ssaniu i ttoczeniu.

_A_ph

PDS_MO0018_A

WO NO AW =

Urzadzenie hydrovar X lub hydrovar X+
Sruby mocujace kotnierz silnika do adaptera
Kotnierz silnika

Sruby dociskowe blokujace sprzegto

Sruby mocujace korpus pompy

Sruby mocujace adapter pompa-silnik
Wopust watu silnika

Adapter rozmiaru silnika

Sprzezenie sztywne

. Klin wirnika

. Adapter po stronie pompy
. Pierscien uszczelniajacy

. Uszczelnienie mechaniczne
. Podktadka

. Korek spustowy

. Obudowa uszczelnienia
. Wirnik

. Przeciwnakretka wirnika
. Korpus pompy

2. Oprdzni¢ urzadzenie wyjmujac korek spustowy.

EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania
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Demontaz urzadzenia

N W =

9.

10.
11.
12.

Zdemontowac korpus pompy, odkrecajac $ruby mocujace.

Zsunagc silnik.

Odkreci¢ nakretke wirnika i zdjg¢ podktadke.

Usuna¢ wirnik i wpust.

Ostroznie usunac¢ uszczelnienie mechaniczne za pomoca fomow.

Zdja¢ obudowe uszczelnienia.

Zdemontowac kotnierz, odkrecajac sruby.

Czesciowo odkreci¢ jedng ze srub mocujgcych kotnierz do adaptera i catkowicie odkrecic¢
wszystkie pozostate.

Zdemontowac adapter, delikatnie uderzajac pobijakiem w teb czesciowo odkreconej sruby.
Catkowicie odkrecic te srube.

Poluzowac éruby dociskowe sprzegta.

Wyciggnac sprzegto za pomoca $ciggacza.

Zespot nowego urzadzenia

1.

Ustawi¢ wpust i nasungé sprzegto na wat.

2. Zamocowac sprzegto, dokrecajac $ruby dociskowe.

0 o ~NO

10.

11.

Czynnosci koncowe

1.

2.

Docisk: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.

Zamontowac¢ adapter montowany po stronie silnika na kotnierzu silnika.
Momenty dokrecania $rub:

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.

. Zamontowa¢ adapter montowany po stronie pompy na adapterze montowanym po stronie

silnika.

Momenty dokrecania $rub:

e M8 — 15Nm (133 Ibfin) = 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.

Zamontowa¢ obudowe uszczelnienia na adapterze, upewniajac sie, ze o-ring jest
prawidtowo umieszczony.

Docisk: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.

Nasmarowac uszczelnienie mechaniczne alkoholem.
Ostroznie umiesci¢ uszczelnienie mechaniczne na wale.
Ustawic¢ wpust i umiescié¢ wirnik na wale.
Wprowadzié¢ podktadke i dokreci¢ nakretke.
Momenty dokrecania:

e 7/16"- 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) £ 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.

Zamontowac zespét silnika na korpusie pompy.
Momenty dokrecania $rub:

e M10 — 40 Nm (354 Ibfin) = 15%

e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.

Zamocowac korek spustowy.

Docisk: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

Zamocowac korek spustowy.

Docisk: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

Przed uruchomieniem pompy elektrycznej nalezy jg zalaé. Patrz instrukcja obstugi pompy
elektrycznej.

18
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4.3.3 Potaczenie z pompami ESHEX

Urzadzenie hydrovar X lub hydrovar X+
Sruby mocujace korpus pompy
Kotnierz pompyadaptera pompa-silnik
Sruby mocujace adapter pompa-kotnierz silnika
Klin wirnika

Obudowa uszczelnienia

Uszczelnienie mechaniczne

Podktadka

10. Korek spustowy

11. Pierscien uszczelniajacy

12. Wirnik

13. Przeciwnakretka wirnika

14. Korpus pompy

15. Stopa

VNGO RWN =

_A_ph

PDS_MO0019_A

Operacje wstepne

1. Zamkna¢ zawory na ssaniu i ttoczeniu.
2. Oproznié urzadzenie wyjmujac korek spustowy.

Demontaz urzadzenia

Zdemontowac korpus pompy, odkrecajac $ruby mocujace.
Zsunac silnik.

Odkreci¢ nakretke wirnika i zdjg¢ podktadke.

Usunaé wirnik i wpust.

Ostroznie usunac uszczelnienie mechaniczne za pomoca tomow.
Zdja¢ obudowe uszczelnienia.

Odkrecic $ruby, aby zdemontowac adapter pompa-silnik.

Nouahswh =
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Zesp6t nowego urzadzenia

1. Zamontowa¢ adapter pompa-silnik na silniku.
Momenty dokrecania srub:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%.
Zamontowa¢ obudowe uszczelnienia na adapterze pompa-silnik, upewniajac sie, ze o-ring
jest prawidtowo umieszczony.
Nasmarowac uszczelnienie mechaniczne alkoholem.
Ostroznie umiesci¢ uszczelnienie mechaniczne na wale.
Ustawi¢ wpust i umiesci¢ wirnik na wale.
Wprowadzi¢ podktadke i dokreci¢ nakretke.
Momenty dokrecania:
e 7/16"-20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.
7. Zamontowac zespot silnika na korpusie pompy.
Momenty dokrecania $rub:
e M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%
e M10X30iM10X35 — 40 Nm (354 Ibfin) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.
8. Zamocowac korek spustowy.
Docisk: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

N

oA w

Czynnosci koncowe

1. Zamocowac¢ korek spustowy.
Docisk: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

2. Przed uruchomieniem pompy elektrycznej nalezy jg zalaé. Patrz instrukcja obstugi pompy
elektrycznej.
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4.3.4 Potaczenie z pompami ESHSX

Operacje wstepne

1. Zamkna¢ zawory na ssaniu i ttoczeniu.

_A_ph

PDS_MO0020_A

W NO AW =

Urzadzenie hydrovar X lub hydrovar X+
Sruby mocujace kotierz do adaptera
Kotnierz silnika

Sruby dociskowe blokujace sprzegto
Sruby mocujace korpus pompy

Sruby mocujace kotierz

Wopust watu silnika

Adapter silnika

Sprzegto

. Klin wirnika

. Kotnierz pompy

. Pierscien uszczelniajacy

. Uszczelnienie mechaniczne
. Podktadka

. Korek spustowy

. Obudowa uszczelnienia
. Wirnik

. Przeciwnakretka wirnika
. Korpus pompy

. Stopa

2. Oproznié urzadzenie wyjmujac korek spustowy.

EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania
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Demontaz urzadzenia

N W =

9.

10.
11.
12.

Zdemontowac korpus pompy, odkrecajac $ruby mocujace.

Zsunagc silnik.

Odkreci¢ nakretke wirnika i zdjg¢ podktadke.

Usuna¢ wirnik i wpust.

Ostroznie usunac¢ uszczelnienie mechaniczne za pomoca fomow.

Zdja¢ obudowe uszczelnienia.

Zdemontowac kotnierz, odkrecajac sruby.

Czesciowo odkreci¢ jedng ze srub mocujgcych kotnierz do adaptera i catkowicie odkrecic¢
wszystkie pozostate.

Zdemontowac adapter, delikatnie uderzajac pobijakiem w teb czesciowo odkreconej sruby.
Catkowicie odkrecic te srube.

Poluzowac éruby dociskowe sprzegta.

Wyciggnac sprzegto za pomoca $ciggacza.

Zespot nowego urzadzenia

1.

Ustawi¢ wpust i nasungé sprzegto na wat.

2. Zamocowac sprzegto, dokrecajac $ruby dociskowe.

0 ~NOo

10.

11.

Czynnosci koncowe

Docisk: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.
Zamontowac adapter na silniku.
Momenty dokrecania $rub:

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%

e M12 — 50 Nm (443 Ibf-in) = 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.

. Zamontowac kotnierz na adapterze.

Momenty dokrecania $rub:

e M8 — 15Nm (133 Ibfin) = 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.

Zamontowa¢ obudowe uszczelnienia na kotnierzu, upewniajac sie, ze o-ring jest
prawidtowo umieszczony.

Docisk: 20 Nm (177 Ibf-in) + 25%.

Nasmarowac uszczelnienie mechaniczne alkoholem.
Ostroznie umiesci¢ uszczelnienie mechaniczne na wale.
Ustawié wpust i umiesci¢ wirnik na wale.

Wprowadzié podktadke i dokreci¢ nakretke.

Momenty dokrecania:

e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%

e M16 — 110 Nm (974 lbf-in) = 15%.

Zamontowac zespét silnika na korpusie pompy.
Momenty dokrecania srub:

e M10 — 40 Nm (354 Ibf-in) + 15%

e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.

Zamocowac korek spustowy.

Docisk: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

1. Zamocowac¢ korek spustowy.

2.

Docisk: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
Przed uruchomieniem pompy elektrycznej nalezy jg zalaé. Patrz instrukcja obstugi pompy
elektrycznej.
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4.3.5 Potaczenie z pompami LNEEK, LNEEX, LNTEK i LNTEX

Urzadzenie hydrovar X lub hydrovar X+
Sruby mocujace korpus pompy
Adapter pompa-silnik

Sruby mocujace adapter pompa-silnik
Klin wirnika

Zawor upustowy

Obudowa uszczelnienia

Uszczelnienie mechaniczne
Podktadka

10. Korek spustowy

11. Pierscien uszczelniajacy

12. Wirnik

13. Przeciwnakretka wirnika

14. Korpus pompy

VRN WN =

o =
o
o4

ph

PDS_MO0021_A

Operacje wstepne

. Zamkna¢ zawory na ssaniu i ttoczeniu.
. Oprdzni¢ urzadzenie wyjmujac korek spustowy.

N —

Demontaz urzadzenia

Odkreci¢ zawdr nadmiarowy.

Zdemontowac korpus pompy, odkrecajac $ruby mocujace.
Zsunagc silnik.

Odkreci¢ nakretke wirnika i zdjg¢ podktadke.

Usung¢ wirnik i wpust.

Ostroznie usunac¢ uszczelnienie mechaniczne za pomoca fomow.
Zdja¢ obudowe uszczelnienia.

Zdemontowac¢ adapter pompa-silnik, odkrecajac $ruby.

N AW =
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Zesp6t nowego urzadzenia

Czynnosci koncowe

1.

No s

1.

2.

Zamontowac¢ adapter pompa-silnik na silniku.
Momenty dokrecania srub:

e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.

. Zamontowa¢ obudowe uszczelnienia na adapterze pompa-silnik, upewniajac sie, ze o-ring

jest prawidtowo umieszczony. Otwér przytaczeniowy zaworu bezpieczenstwa musi
pokrywad sie z otworem w kotnierzu.

Natozy¢ niewielka ilo$¢ teflonu na gwint zaworu nadmiarowego i przykreci¢ zawér.
Docisk: 20 Nm (177 |bf-in) £ 25%.

Nasmarowa¢ uszczelnienie mechaniczne alkoholem.

Ostroznie umiesci¢ uszczelnienie mechaniczne na wale.

Ustawi¢ wpust i umiescic¢ wirnik na wale.

Wprowadzi¢ podktadke i dokreci¢ nakretke.

Momenty dokrecania:

e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%

e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.

Zamontowac zespdt silnika na korpusie pompy.

Momenty dokrecania $rub:

e M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%

e M10X30iM10X35 — 40 Nm (354 Ibfin) + 15%

e M12 — 70 Nm (620 Ibfin) = 15%.

Zamocowac korek spustowy.

Docisk: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

Zamocowac korek spustowy.

Docisk: 40 Nm (354 |bf-in) = 25%.

Przed uruchomieniem pompy elektrycznej nalezy ja zalaé. Patrz instrukcja obstugi pompy
elektrycznej.
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4.3.6 Pofaczenie z pompami LNESK, LNESX, LNTSK i LNTSX

Operacje wstepne

<
o

PDS_M0022_A

1. Zamkna¢ zawory na ssaniu i ttoczeniu.

W NO AW =

Urzadzenie hydrovar X lub hydrovar X+
Sruby mocujace kotnierz silnika do adaptera
Kotnierz silnika

Sruby dociskowe blokujace sprzegto

Sruby mocujace korpus pompy

Sruby mocujace adapter pompa-silnik
Wopust watu silnika

Adapter rozmiaru silnika

Sprzezenie sztywne

. Klin wirnika

. Adapter po stronie pompy
. Pierscien uszczelniajacy

. Uszczelnienie mechaniczne
. Podktadka

. Korek spustowy

. Zawor upustowy

. Obudowa uszczelnienia

. Wirnik

. Przeciwnakretka wirnika

. Korpus pompy

2. Oproznié urzadzenie wyjmujac korek spustowy.

EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania
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Demontaz urzadzenia

VWONOoTA~WN =

Odkreci¢ zawdr nadmiarowy.

Zdemontowac korpus pompy, odkrecajac $ruby mocujace.

Zsungc silnik.

Odkreci¢ nakretke wirnika i zdjg¢ podktadke.

Usung¢ wirnik i wpust.

Ostroznie usunac¢ uszczelnienie mechaniczne za pomoca fomow.

Zdja¢ obudowe uszczelnienia.

Zdemontowac kotnierz, odkrecajac $ruby.

Czesciowo odkrecic jedng ze $rub mocujacych kotnierz do adaptera i catkowicie odkrecic
wszystkie pozostate.

10.Zdemontowaé adapter, delikatnie uderzajac pobijakiem w teb czesciowo odkreconej $ruby.
11.Catkowicie odkrecic te $rube.

12.Poluzowa¢ $ruby dociskowe sprzegta.

13.Wyciagnaé sprzegto za pomoca $ciggacza.

Zesp6t nowego urzadzenia

1.

Ustawié wpust i nasuna¢ sprzegto na wat.

2. Zamocowa¢ sprzegto, dokrecajgc $ruby dociskowe.

S 0@

Docisk: 13 Nm (115 Ibf-in) £ 15%.
Zamontowac adapter na silniku.
Momenty dokrecania srub:

¢ M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%

e M16 — 110 Nm (974 lbf-in) = 15%.
Zamontowac kotnierz na adapterze.
Momenty dokrecania $rub:

e M8 — 15Nm (133 Ibfiin) + 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.

. Zamontowac¢ obudowe uszczelnienia na kotnierzu, upewniajac sie, ze o-ring jest

prawidtowo umieszczony. Otwor przytgczeniowy zaworu bezpieczenstwa musi pokrywac sie
z otworem w kotnierzu.

Docisk: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.

Natozy¢ niewielka ilo$¢ teflonu na gwint zaworu nadmiarowego i przykrecic¢ zawér.

Docisk: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.

Nasmarowac uszczelnienie mechaniczne alkoholem.

Ostroznie umiescic¢ uszczelnienie mechaniczne na wale.

Ustawi¢ wpust i umiesci¢ wirnik na wale.

O Wprowadzié¢ podktadke i dokreci¢ nakretke.

Momenty dokrecania:

o 7/16"- 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%

o M16 — 110 Nm (974 Ibfin) £ 15%.

11.Zamontowacd zespdt silnika na korpusie pompy.

Momenty dokrecania $rub:
e M10 — 40 Nm (354 Ibfin) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.

12.Zamocowac korek spustowy.

Czynnosci koncowe

1.

2.

Docisk: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

Zamocowac korek spustowy.

Docisk: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

Przed uruchomieniem pompy elektrycznej nalezy ja zalaé. Patrz instrukcja obstugi pompy
elektrycznej.

26

EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania



pl - Thumaczenie oryginalnej instrukgji

4.3.7 Pofaczenie z pompami SVK, SVX, SVIK i SVIX

Z wyjatkiem modeli 1...22 SVI...E...

SVK, SVX

_A_ph

PDS_MO0023_A

Urzadzenie hydrovar X lub hydrovar X+
Kotnierz silnika

Zabezpieczenie sprzegta

Sruby faczace

Pompa

Sprzegto

Adapter

Sruby mocuijace silnik

Podktadka zespotu pompy

WO Nk WN =
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SVIK, SVIX

ph

PDS_MO0024_A

Urzadzenie hydrovar X lub hydrovar X+
Kotnierz silnika

Zabezpieczenie sprzegta

Sruby faczace

Pompa

Sprzegto

Adapter

Sruby mocuijace silnik

Podktadka zespotu pompy

WO NorWN =

Demontaz urzadzenia

Usuna¢ zabezpieczenia.

Wprowadzi¢ dostarczony z pompa elektryczna rozwidlony element dystansowy.
Odkrecic¢ sprzegto, odkrecajac $ruby.

Odkrecic¢ sruby mocujace kotnierz do adaptera.

Zsungc silnik.

arwN =
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Zesp6t nowego urzadzenia

1. Zamontowad silnik na adapterze.
Momenty dokrecania $rub:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%
e M12 — 50 Nm (442 Ibf-in) = 15%
e M16 — 75 Nm (664 Ibf-in) = 15%.
2. Zamontowac ztacze.
Momenty dokrecania $rub:
e M8 — 25Nm (221 Ibfin) = 15%
e M10 — 50 Nm (442 Ibfin) + 15%
e M12 — 75 Nm (664 Ibfin) = 15%.
3. Usungé podktadke rozwidlona.
4. Zamontowac ostony sprzegta
Momenty dokrecania srub:
e M4 — 1.5Nm (13 Ibfin) + 25%
e M5 — 3 Nm (27 Ibfin) + 25%.

4.4 Potaczenia elektryczne

4.4.1 Wymagania

1. Sprawdzi¢, czy przewody elektryczne sg ochronione przed nastepujgcymi czynnikami:
e Wysoka temperatura

e Drgania
e Uderzenia
e Ciecze.

2. Sprawdzi¢, czy obwdd zasilania energig elektryczng jest wyposazony w:
e zabezpieczenie przeciwzwarciowe o odpowiednich parametrach
e Odtacznik sieciowy o odlegtosci rozwarcia stykdw zapewniajgcej catkowite odtagczenie w
warunkach przepiecia kategorii Ill.

Sieci typu izolowanego (IT)

Instalacja w sieciach dystrybucyjnych, w ktérych przewdd neutralny jest odizolowany od

uziemienia (systemy IT):

e Nalezy oceni¢ na podstawie deklarowanego pradu uptywu i liczby podtaczanych urzadzen;

e Moze wymagacd zastosowania urzadzen hydrovar X i hydrovar X+ w wariancie ,W" (bez
filtrow EMI), dedykowanych do zastosowan w kategorii C4, jak okreslono w odpowiednich
normach produktowych EN 61800-3:2004+A1:2012 i EN IEC 61800-3:2018.

Aby uzyska¢ dodatkowe informacje, skontaktuj sie z firmg Xylem lub autoryzowanym

dystrybutorem.

4.4.2 Uziemienie

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

e Zawsze przylaczaé przewdd zewnetrznego zabezpieczenia do zacisku uziemienia (masy),
zanim zostang wykonane inne potaczenia elektryczne.

e Podtaczyé wszystkie akcesoria elektryczne urzadzenia do uziemienia.

e Sprawdzi¢, czy zewnetrzny przewdd ochronny (uziemienie) jest dtuzszy niz przewody
fazowe. W przypadku niezamierzonego odtgczenia urzadzenia od przewodéw fazowych
przewdd ochronny musi odtgczy¢ sie od przytacza jako ostatni.

e Zamontowac¢ odpowiednie systemy ochrony przed kontaktem posrednim w celu
zapobiezenia $miertelnemu porazeniu elektrycznemu.
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4.4.3 Woytyczne dotyczace tablicy potaczen elektrycznych

UWAGA:

Panel sterowania musi odpowiadaé parametrom znamionowym na tabliczce znamionowej
urzgdzenia.

Bezpieczniki i/lub przetaczniki automatyczne

Elektronicznie aktywowana funkcja sterownika zapewnia zabezpieczenie przed
przecigzeniem silnika. Zabezpieczenie przed przecigzeniem oblicza poziom przyrostu w
celu wyznaczenia momentu aktywacji wyzwalacza (zatrzymania silnika).

Im wyzszy prad wejéciowy, tym szybsza reakcja. Funkcja ta zapewnia ochrone silnika
elektrycznego klasy 20.

Sterownik musi by¢ wyposazony w zabezpieczenia nadpradowe i zwarciowe, tak by mozna
byto zapobiec przegrzaniu przewoddw zasilajgcych. W celu zapewnienia takiej ochrony
nalezy zainstalowac bezpieczniki liniowe lub wytaczniki automatyczne. Bezpieczniki i
wytgczniki automatyczne musza zosta¢ dostarczone przez instalatora w ramach instalacji.
Jako zabezpieczenie na wypadek awarii wewnetrznych komponentéw sterownika (pierwsza
awaria) nalezy zastosowac zalecane bezpieczniki i/lub wytgczniki automatyczne po stronie
zasilania. Zastosowanie zalecanych bezpiecznikéw i wytacznikdw automatycznych daje
pewnosé, ze ewentualne uszkodzenia sterownika ograniczone beda do jego wnetrza. W
przypadku innych rodzajéw ochrony nalezy upewnic sie, ze przeptywajaca energia nie
przekracza energii przeptywajacej w przypadku modeli rekomendowanych.

Zgodnos¢ z wymaganiami UL jest zapewniona wytacznie pod warunkiem uzycia
zatwierdzonych bezpiecznikéw kategorii JDDZ.2/8 typu T o charakterystyce wskazanej
ponizej oraz w tabeli.

Przedstawione w tabeli bezpieczniki s3 odpowiednie do stosowania w obwodzie zdolnym
do wyzwolenia 5000 A (symetrycznie), maksymalnie 480 V. Z podanymi bezpiecznikami
warto$é znamionowa pradu zwarciowego (SCCR) dla sterownika wynosi 5000 A.

Przy wyborze urzadzenia zabezpieczajgcego nalezy kierowac sie prgdem podanym na
tabliczce znamionowej oraz przestrzegac lokalnych i krajowych przepiséw dotyczacych jego
doboru.

Na rysunku przedstawiono zalecane bezpieczniki i wytgczniki.

Rozmiar  [Silnik Xylem  |Zasilanie  |Bezpieczniki |Bezpieczniki UL, typ T, producenti model Wytaczniki MCB
sterownika tréjfazowe, (nie-UL,typ  (Byssmann |Edison littelfuse | Ferraz- ABB model

HVX lub Vac gG,A Shawmut  |5203

HVX+

B EXM.../3...B.. [200-240 |16 JIN-15 TIN(15)  |JLLN15 A3T15 C16

C EXM.../3....C. 30 JIN-30 TIN(30)  |JLLN30 A3T30 (32

D EXM.../3...D.. 63 JIN-60 TIN(60)  |JLLN 60 A3T60 €63

B EXM.../4...B.. [380-480 |16 JJS-15 TJS(15) JUS15 A6T15 C16

C EXM.../4....C. 30 JJS-30 TJS(30) JLLS 30 A6T30 (32

D EXM.../4...D.. 63 JJS-60 TJS(60) JLLS 60 A6T60 €63

Wytacznik réznicowopradowy

Jesdli zainstalowano wytacznik chronigcy ludzi przed uptywem pradu, nalezy sprawdzié, czy:
jest on, ze wzgledu na swoje parametry, odpowiedni do danej konfiguracji systemu i
$rodowiska uzytkowania,
ma on opdznienie wyzwolenia, zapobiegajgce usterkom spowodowanym przez
przejsciowe prady doziemne,
moze on wykrywaé prad przemienny lub staty i jest oznaczony symbolami
przedstawionymi na rysunku.

W przypadku zastosowania wytgcznika ELCD lub GFCI nalezy uwzglednié catkowity prad

uptywowy wszystkich urzadzen elektrycznych systemu.
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_A _ph
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4.4.4 Wytyczne dotyczace sterownika

UWAGA:

Przekréj przewodu musi zosta¢ dobrany odpowiednio do pradu znamionowego urzadzenia.
Nalezy przestrzegaé lokalnych i krajowych przepiséw dotyczgcych rozmiaréw kabli.

Charakterystyka wejscia kabla

Patrz sekcja Tabliczki znamionowe, aby ustali¢ rozmiar sterownika.

Typ dtawika kablowego [Srednica kabla, Moment dokrecania na |Moment obrotowy Liczba wej$¢ w zaleznosci od
mm (in) plytce wsporczej, dtawika kablowego,  {rozmiaru sterownika HVX lub
Nm (Ibf-in) Nm (Ibf-in) HVX+
B C D
M12 3-6.5(0.1-0.26) 2.7(24) 1.5(13) 3 3 5
M16 5-10(0.2-0.4) 5(44) 3(27) 3 3 3
M25 11-17(0.4-0.7) 7.5(66) 7(62) 1 1
M40 19-28(0.7-1.1) 14(124) 12(106) - - 1
UWAGA:

e Podczas instalacji nalezy sprawdzi¢, czy dtawiki kablowe na ptycie wsporczej sg prawidtowo
dokrecone, zgodnie z warto$ciami podanymi w tabeli.

e Podczas wymiany dtawikéw kablowych i/lub instalacji ztgcz posrednich nalezy uzywaé
odpowiednich zatwierdzonych komponentéw, aby zachowac stopien ochrony IP55 i NEMA
4.

Charakterystyka zaciskéw zasilania i przewodéw zasilajgcych

Patrz sekcja Tabliczki znamionowe, aby ustali¢ rozmiar sterownika.

Rozmiar sterownika  [Typ polaczenia  (Typi przekrdj instalowanych przewodéw Dlugoé¢

HVX lub HVX+ zdejmowania
izolacji, mm (in)

BiC Sprezyna Sztywny: 1.5-10 mm? 15(0.6)

[ ]
e Elastyczny: 1.5-6 mm?

o TZaciski kablowe bez ostony z tworzywa sztucznego: 1.5-6 mm?
o TZaciski kablowe z ostong z tworzywa sztucznego: 1.5-4 mm?

o Zgodnos¢z UL/CSA: AWG 16-8

o Sztywny: 2.5-35 mm?

e Elastyczny: 2.5-25 mm?

o Taciski kablowe bez ostony z tworzywa sztucznego: 2.5-25 mm?
[ )

[ )

D Ze $rubg

Zaciski kablowe z ostong z tworzywa sztucznego: 2.5-25 mm?
Zgodnos¢ z UL/CSA: AWG 14-2
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Przytacze napedu

A ph

DS_MO012_A

=

Sterownik

Zaciski

Sruby pokrywy

Przewody fazowe

Wiazka okablowania

Przewdd zasilajacy

Przewdd ochronny (uziemienie)
Pokrywa

Dodatkowe potaczenie uziemienia

WENO AW =

. Zdja¢ pokrywe i zapoznac sie ze znajdujacymi sie wewnatrz schematami elektrycznymi.
. Sprawdzi¢ rozmiar sterownika; patrz Tabliczki znamionowe.
3. Wtozy¢ przewdd zasilajgcy w dtawik przewodu zasilajgcego:

N —

Rozmiar sterownika HVX lub  [Typ dtawika kablowego
HVX+

B M20

C M25

D M40

4. Podtgczy¢ przewody, mocujac je doktadnie i bez luzu oraz upewniajac sie, ze przewdd
ochronny jest dtuzszy niz przewody fazowe. W modelach o rozmiarach:
e BiC - otworzyé sprezyny za pomoca $rubokreta ptaskiego o maksymalnej szerokosci
2,5 mm (0,98 cala);
e D — dokrecié¢ $ruby zaciskéw $rubokretem Pozidriv, stosujgc moment dokrecania 4 Nm
(35 Ibf-in).
Uwaga: W przypadku modeli o rozmiarze D zaleca sie stosowanie gtowic kablowych z
ostong z tworzywa sztucznego.
5. Dokreci¢ dtawik kablowy.
Docisk:
e M20 — 6 Nm (53 Ibfin)
e M25—7Nm(71 Ibfin)
o M40 — 12 Nm (106 Ibf-in).
6. Zatozy¢ pokrywe i dokrecic¢ $ruby.
Docisk: 2.5 Nm (22 Ibf-in) = 15%.
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4.5 Potaczenia pomocnicze

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym:

Nie uzywac przekaznika 2, jesli przekaznik 1 jest podtaczony do napiecia wyzszego niz 30 V.

Zaleca sie podtaczenie ekrandw kabli sygnatowych do uziemienia za pomocg metalowych
zaciskow sprezynowych dostepnych w poblizu zaciskéw sygnatowych.

_A_ph

PDS_MO0009_A

UWAGA:

e Przewody sygnatowe powinny znajdowac¢ sie w odlegtosci co najmniej 200 mm (8 in) od
przewodu zasilajgcego
e Przewody zasilania nie powinny sie przecinaé. Jesli okaze sie to konieczne, dopuszczalne
jest przecinanie sie ich pod katem prostym (20°).

Charakterystyka zaciskéw

Pozycja Nazwa Typ i przekrdj Dtugo$¢ zdejmowania  |Moment dokrecania,
instalowanych izolaji, mm (in) Nm (Ibf-in) £ 15%
przewodéw

1-39 Wejscia i wyjscia o 02-1.5mm? 6-7(0.2-0.3) 0.2(1.7)

analogowe i cyfrowe o AWG28-16

40-45 Przekaznik o 0.34-2.5mm? 0.5(4)

o AWG24-12

4.5.1 Zaciski sygnatowe, hydrovar X+

A WARNING
REL. 1 REL. 2
w10 50 woT C

250 VAC

w0
30 VAC
0 VDC

RS 4851 | Rs 4852
T>0m>0
Tt T

282930131 2 B

_A_ph

PDS_MO0010_A
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Numer |Nazwa Opis Domyslne ustawienia

elementu

1 Wejscie analogowe 1 Zasilanie +24 VDC, maks. 60 mA (facznie, zaciski 1 + 5) Czujnik cinienia 1

2 Konfigurowalne wejscie analogowe 1

3 GND (uziemienie) elektroniki

4 Zarezerwowane Do uzytku wewnetrznego, nie podtaczac

5 Wejécie analogowe 2 Zasilanie +24 VDC, maks. 60 mA (facznie, zaciski 1 + 5) Nie wybrano

6 Konfigurowalne wejécie analogowe 2

7 GND (uziemienie) elektroniki

8 Zewngtrzne Cyfrowe wejScie start/stop, wewnetrzne podciagniecie +24 VDC, prad

uruchomienie/zatrzymanie|styku 6 mA
9 GND (uziemienie) elektroniki
10 Zewnetrzny brak wody  |Cyfrowe wejscie niskiego poziomu wody, wewnetrzne podciggniecie
[ang. Lack of Water (LoW)] [+24 VDC, prad styku 6 mA

1 GND (uziemienie) elektroniki

12 Wejscie cyfrowe 3 Konfigurowalne wejscie cyfrowe 3, wewnetrzne podciagniecie +24 VDC, |Uruchomienie awaryjne
prad styku 6 mA zmaksymalng

13 GND (uziemienie) elektroniki predkoscia

14 Wyjscie analogowe Konfigurowalne wyjscie analogowe Predkos¢ obrotowa

15 GND (uziemienie) elektroniki silnika

16 Wejscie analogowe 3 Zasilanie +24 VDC, maks. 60 mA (facznie, zaciski 161 19) Nie wybrano

17 Konfigurowalne wejscie analogowe 3

18 GND (uziemienie) elektroniki

19 Wejscie analogowe 4 Zasilanie +24 VDC, maks. 60 mA (facznie, zaciski 161 19) Nie wybrano

20 Konfigurowalne wejscie analogowe 4

21 GND (uziemienie) elektroniki

22 Wejscie cyfrowe 4 Konfigurowalne wejscie cyfrowe 4, wewnetrzne podciagniecie +24 VDC, |Nie wybrano
prad styku 6 mA

23 GND (uziemienie) elektroniki

24 Wejscie cyfrowe 5 Konfigurowalne wejscie cyfrowe 5, wewnetrzne podciagniecie +24 VDC, |Nie wybrano
prad styku 6 mA

25 GND (uziemienie) elektroniki

26 Zasilanie 10VDC Zasilanie +10VDC, maks. 3 mA

27 GND (uziemienie) elektroniki

28 Magistrala komunikacyjna {RS485 port 1: RS485-1B N (-) Wiele pomp

29 1 RS485 port 1: RS485-1A P (+)

30 RS485 port 1: RS485-COM

31 Magistrala komunikacyjna |RS485 port 2: RS485-2B N (-) Modbus

32 2 RS485 port 2: RS485-2A P (+)

33 RS485 port 2: RS485-COM

34 Magistrala komunikacyjna |RS485 port 1: RS485-1B N (-) Wiele pomp

35 1 RS485 port 1: RS485-1AP (+)

36 RS485 port 1: RS485-COM

37 Magistrala komunikacyjna |RS485 port 2: RS485-2B N (-) Modbus

38 2 RSA85 port 2: RS485-2A P (+)

39 RS485 port 2: RS485-COM
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Numer Nazwa Opis Domyslne ustawienia
elementu

40 Przekaznik 1 Przekaznik konfigurowalny 1: normalnie otwarty Raportowanie bedéw
41 Przekaznik konfigurowalny 1: normalnie zamkniety

42 Przekaznik konfigurowalny 1: wspélny styk

43 Przekaznik 2 Przekaznik konfigurowalny 2: normalnie otwarty Uruchamianie silnika

44 Przekaznik konfigurowalny 2: normalnie zamkniety

45 Przekaznik konfigurowalny 2: wspélny styk

Magistrala komunikacyjna 1

Wstepnie skonfigurowana do podtaczenia do 8 jednostek hydrovar X+ w konfiguracjach z
wieloma pompami. Przetgcznik (1) aktywuje rezystor korncowy RS485; w razie potrzeby ustawic
na ON.

Magistrala komunikacyjna 2

Skonfigurowana dla protokotu Modbus RTU, umozliwia potgczenie z urzadzeniami
zewnetrznymi (sterownikiem PLC, systemem BMS, komputerem PC) oraz aktualizacje
oprogramowania sprzetowego za pomoca narzedzia Xylem Firmware Tool. Przetacznik (2)
wigcza rezystor koncowy RS485; w razie potrzeby ustawia sie go w potozeniu ON.

4.5.2 Zaciski sygnatowe, hydrovar X

RS 4851 RS 4852
: CERICER)
vy VY
REL. 1 2829 3013 2 3
|

250 VAC

_A ph

PDS_MO0011_A

Numer |Nazwa Opis Domyslne ustawienia

elementu

1 Wejscie analogowe 1 Zasilanie +24VDC, maks. 60 mA (facznie, zaciski 1 + 5) Czujnik cisnienia 1

2 Konfigurowalne wejscie analogowe 1

3 GND (uziemienie) elektroniki

4 Zarezerwowane Do uzytku wewnetrznego, nie podtaczac

5 Wejscie analogowe 2 Zasilanie +24VDC, maks. 60 mA (facznie, zaciski 1 + 5) Nie wybrano

6 Konfigurowalne wejécie analogowe 2

7 GND (uziemienie) elektroniki

8 Zewnetrzne Cyfrowe wejscie start/stop, wewnetrzne podciagniecie +24 VDC, prad
uruchomienie/zatrzymanie|styku 6 mA

9 GND (uziemienie) elektroniki

10 Zewnetrzny brak wody | Cyfrowe wejscie niskiego poziomu wody, wewnetrzne podciggniecie
[ang. Lack of Water (LoW)] |+24 VDC, prad styku 6 mA

11 GND (uziemienie) elektroniki
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Numer Nazwa Opis Domyslne ustawienia

elementu

12 Wejscie cyfrowe 3 |Konfigurowalne wejscie cyfrowe 3, wewnetrzne podciagniecie +24 VDC,  |Uruchomienie awaryjne z
prad styku 6 mA maksymalna predkoscia

13 GND (uziemienie) elektroniki

14 Wyjscie analogowe |Konfigurowalne wyjscie analogowe Predkos¢ obrotowa silnika

15 GND (uziemienie) elektroniki

28 Magistrala RS485 port 1: RS485-1BN () Wiele pomp

29 komunikacyjna 1 RS4gs nort 1: RS485-1A P (+)

30 RS485 port 1: RS485-COM

31 Magistrala RS485 port 2: RS485-2BN () Modbus

3 komunikacyjna 2 |Rs4gs port 2: RS485-2AP (+)

33 RS485 port 2: RS485-COM

34 Magistrala RS485 port 1: RS485-1BN () Wiele pomp

35 komunikacyjna 1 Rs4g5 port 1: RS485-1AP (+)

36 RS485 port 1: RS485-COM

37 Magistrala RS485 port 2: RS485-2BN () Modbus

38 komunikacyjna 2 {Rsags port 2: RS485-2A P (+)

39 RS485 port 2: RS485-COM

40 Przekaznik 1 Przekaznik konfigurowalny 1: normalnie otwarty Raportowanie bedéw

41 Przekaznik konfigurowalny 1: normalnie zamkniety

42 Przekaznik konfigurowalny 1: wspélny styk

43 Przekaznik 2 Przekaznik konfigurowalny 2: normalnie otwarty Uruchamianie silnika

44 Przekaznik konfigurowalny 2: normalnie zamkniety

45 Przekaznik konfigurowalny 2: wspélny styk

Magistrala komunikacyjna 1

Wstepnie skonfigurowana do podtaczenia do 8 jednostek hydrovar X w konfiguracjach z
wieloma pompami. Przetgcznik (1) aktywuje rezystor korncowy RS485; w razie potrzeby ustawic
na ON.

Magistrala komunikacyjna 2

Skonfigurowana dla protokotu Modbus RTU, umozliwia potaczenie z urzgdzeniami
zewnetrznymi (sterownikiem PLC, systemem BMS, komputerem PC) oraz aktualizacje
oprogramowania sprzetowego za pomoca narzedzia Xylem Firmware Tool. Przetacznik (2)
wigcza rezystor koncowy RS485; w razie potrzeby ustawia sie go w potozeniu ON.
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5 Uzytkowanie i eksploatacja

Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy sprawdzi¢, czy

e instrukcje bezpieczenstwa zawarte w rozdziale Wstep i Bezpieczenstwo oraz

e instrukcje uzytkowania i obstugi zawarte w instrukcji obstugi pompy elektrycznej
zostaty przeczytane i zrozumiane, a takze czy instrukcje z rozdziatu Instalowanie zostaty
prawidtowo wykonane.

Uwaga: urzadzenie posiada zabezpieczenie termiczne z automatycznym resetem.

POUCZENIE: Zagrozenie urazami

Urzadzenie po ostygnieciu moze przypadkowo uruchomié sie ponownie: ryzyko obrazen ciata.
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6 Kontrola

Wstep

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczerstwo porazenia pradem elektrycznym

Jesli panel operacyjny ulegnie uszkodzeniu, nalezy skontaktowac sie z firmg Xylem lub
autoryzowanym dystrybutorem.

POUCZENIE: Niebezpieczenstwo ze strony rozgrzanych powierzchni

Nalezy dotykaé wytgcznie przyciskédw panelu operacyjnego. Zwracaé uwage na wydzielane
przez urzadzenia duze ilosci ciepfta.

W zaleznosci od modelu nalezy przestrzegaé wskazéwek zawartych w punktach Panel
operacyjny, hydrovar X+ na stronie 38 lub Panel operacyjny, hydrovar X na stronie 41.

6.1 Panel operacyjny, hydrovar X+

@

4)»

O

-

<
®)
=
Numer Nazwa Funkcja
elementu
1 Wyswietlacz
2 Przycisk ON/OFF  |e  Wigczanie i wytaczanie urzadzenia
o Wyzerowac btedy, naciskajaci przytrzymujac przez 5 sekundy.
3 Klawisze strzatek W | Przechodzenie w pionie pomiedzy opcjami menu
GORE i W DOE o Reazne przefaczanie winstalacji wielopompowej poprzez naciéniecie i przytrzymanie strzatki W
DOt
o Obrdtwyswietlacza o 180° poprzez jednoczesne nacisnigcie i przytrzymanie przycisku ENTER |
strzatki W GORE
4 Klawisze strzatek W [ Przesuwanie w poziomie w celu nawigacji po ekranach gtownych i menu
PRAWO i WLEWO |e  Blokowanie i odblokowywanie wyswietlacza poprzez jednoczesne nacisniecie i przytrzymanie
strzatek W PRAWO i W LEWO.
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Numer Nazwa Funkcja
elementu
5 Przycisk SEND o Przechodzenie przez kolejne poziomy menu
(WYSLI") o Potwierdzanie wyboru parametru
o Potwierdzanie wartosci parametru
6 Dioda LED Wskazuje, ze urzadzenie jest zasilane.
urzadzenia $wieci
7 Dioda LED stanu | Wskazania:
urzadzenia o Silnik nie jest zasilany (nie $wieci)
o Alarm aktywny i silnik zatrzymany (z6tta)
o Blad urzadzenia i silnik zatrzymany (czerwona)
o Silnik uruchomiony (zielona)
o Alarm aktywny i silnik uruchomiony (zotta na przemian z zielong).
8 Dioda LED stanu | Wskazania:
pofaczenia o Komunikacja BMS wytaczona (nie $wieci)
o Komunikacja BMS aktywna (zielona)
o taeznos¢ bezprzewodowa z urzadzeniem mobilnym nawigzana (niebieska, nie miga)
o Nawigzywanie tacznosci bezprzewodowej z urzadzeniem mobilnym (niebieska, miga)
o Komunikacja bezprzewodowa i komunikacja BMS aktywne (niebieska na przemian z zielong).
9 Przycisk o Dostep do menu parametrow lub funkeji dodatkowych zgodnie ze wskazaniem wyswietlacza.
wielofunkeyjny o taczenie urzadzenia z urzgdzeniem mobilnym (poprzez nacisniecie i przytrzymanie).

X

6.1.1 Wyswietlacz graficzny

A | Home - Real Time Data

System Configuration
Single Pump
Control Mode
Constant Pressure

w
©
©
©
o

[ 9.10

0 bar 100%

Motor Speed
2300 rpm

O Run ;:
% - <
P 910 bar| 65% | Move @ Menu @ ;‘
Numer Nazwa Opis
elementu
1 Pasek nagtéwka  |Pokazuje statyczne informacje i komunikaty zwiazane z warunkami pracy, takie jak:
o Alarmy
o Bledy
o Pracawielu pomp.
2 Ekran gtéwny Pokazuje gtéwne informacje i umozliwia zmiane parametréw pracy.
Istnieje do 5 ekrandw, po ktérych mozna sie poruszac za pomocg klawiszy strzatek W PRAWO i W
LEWO.
Symbol “= obok pozycji oznacza parametr, ktdry mozna edytowac.
3 Dolny pasek Zawartos¢:
o Polewejznajduja sie istotne informacje eksploatacyjne, takie jak rzeczywista wartos¢ regulagji
oraz procentowa wartos¢ obecnej predkosci obrotowej urzadzenia
o Po prawej znajduja sie przyciski dostepne do interakcji na ekranie gtownym.
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6.1.2 Menu parametréw, hydrovar X+

1 3.0 - Actual Measured Values
‘ 3.0.01  Actual Pressure 9.10 bar|
( : >_/ 3.0.02  Actual Flow 320.0I/m
3.0.03  Actual Fluid Temp. 55.0 °C
3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.020  Required Val. 8.90 bar £
3.030  Pump Status Run Z\
@\ :
=
910bar| 165% | Move @ edit @) Home @ ;‘
Numer Nazwa Opis
elementu
1 Pasek nagtowka  [Pokazuje $ciezke parametrow na poziomie menu i podmenu.
2 Lista parametréw  |Zawarto(:
o indeks,
o nazwa,
o podglad wartosci
parametréw dla biezacego poziomu menu.
Aby przejs¢ do nastepnego poziomu lub zmieni¢ wartos¢, nacisng¢ SEND lub przycisk strzatki W
PRAWO.
3 Dolny pasek Zawartos¢:
o Polewejznajduja sie istotne informacje eksploatacyjne, takie jak rzeczywista wartos¢ regulagji
oraz procentowa warto$¢ obecnej predkosci obrotowej urzadzenia
o Po prawej znajdujg sie przyciski dostepne do interakgji na ekranie gtéwnym.

Menu podzielone jest na 3 poziomy:
e Gtéwny

e Podme

nu

e Parametry.

Aby wyswietli¢ lub zmienié parametr:

1. Nacisna¢ przycisk funkcji na ekranie gtéwnym.

2. Wprowadzi¢ hasto za pomocg klawiszy strzatek.

3. Nacisng¢ przycisk SEND.
Uwaga: po 10 minutach bezczynnosci nalezy ponownie wprowadzi¢ hasto.

4. Nacisnag¢ przycisk strzatki W PRAWO lub przycisk SEND, aby przejs¢ miedzy poziomami, lub
przycisk strzatki W LEWO, aby powrdcié.

6.1.3 Uruchamianie urzadzenia za pomoca panelu operacyjnego hydrovar X

1. Sprawdzi¢ potaczenie miedzy wejsciami START/STOP i GND na ptytce zaciskowe;.

2. Nacisng¢ przycisk ON/OFF, aby uruchomic¢ urzadzenie.
Uwaga: jesli parametr 1.0.45 Autostart jest skonfigurowany na ,Tak”, to przy nastepnym
uruchomieniu nie bedzie konieczne ponowne nacisniecie przycisku ON/OFF.

3. W trakcie pracy urzadzenia mozna zmienié nastawe robocza, przechodzac do drugiego

ekranu.

6.1.4 Zmiana trybu pracy, hydrovar X+

Parametry urzadzenia sa ustawione fabrycznie, a samo urzadzenie jest gotowe do pracy.
Aby zmieni¢ parametry i zaawansowane funkcje, nalezy uzyska¢ dostep do menu
konfiguracyjnego.
1. Nacisna¢ przycisk wielofunkcyjny.

2. Wprowadzi¢ hasto za pomocg klawiszy strzatek.

3. Nacisng¢ przycisk SEND.

4. Nawigowac po réznych menu w celu znalezienia parametru lub funkcji do zmiany.

40

EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania




pl - Thumaczenie oryginalnej instrukgji

6.1.5 Resetowanie btedu, hydrovar X+

Error E11 (©) Press for details

System Configuration 5
Single Pump o oo “Ioo
Control Mode N © N
Constant Pressure 0% bar 100%
Motor Speed
0rpm
A Error
.
910bar| A0% | Move @ Menu @

XM_MO0007_A_tc

W przypadku wystgpienia btedu urzadzenie automatycznie podejmuje kilka préb zresetowania
sie, o ile jest to dozwolone — jedli préby te okaza sie nieudane, urzadzenie zatrzyma sie, a na
wyswietlaczu pojawi sie kod btedu.
Aby wyeliminowac btad:
1. Otworzy¢ pierwszy ekran gtéwny, naciskajac przycisk SEND.
2. Odczytac opis btedu na ekranie.
3. Zidentyfikowaé przyczyne i postepowac zgodnie z instrukcjami rozwigzywania problemdw.
4. Skasowa¢ btad poprzez naci$niecie i przytrzymanie przycisku ON/OFF przez 3 sekundy —
urzagdzenie powrdci do stanu sprzed wystgpienia btedu.

6.2 Panel operacyjny, hydrovar X

<
=
Numer Nazwa Funkcja
elementu
1 Wskaznik menu  |Wskazania:
o Nawigacja po pozycjach menu ($wiatfo ciagte)
o Wydwietlanie wartoéci parametru (Swiatto migajace).
2 Wyswietlacz
siedmiosegmento
wy
3 Pasek predkosci
4 Wskaznik
komunikacji z
wieloma pompami
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Numer Nazwa Funkgja
elementu
5 Wskaznik jednostki
miary
6 Przycisk ON/OFF  |e  Wigczanie i wytaczanie urzadzenia
o Wyzerowac btedy, naciskajac i przytrzymuijac przez 5 sekundy.
7 Klawisze strzalek W | e Szybka zmiana nastawy na wyswietlaczu gtownym
GORE i W DOt o Przechodzenie przez rozne podmenu i zmiana parametru wySwietlanego w menu parametrow
o Reczne przetaczanie w instalacji wielopompowej poprzez naciéniecie i przytrzymanie strzatki W
DOt
o Obrdtwyswietlacza o 180° poprzez jednoczesne nacisnigcie i przytrzymanie przycisku ENTER |
strzatki W GORE,
8 Klawisze strzatek W | Naprzemienne wy$wietlanie predkosci i cinienia na wySwietlaczu gtéwnym
PRAWO i WLEWO |  Nawigacja po poziomach menu parametréw
o Tylko strzatka W LEWO: potwierdzenie zmienionej wartosci
o Blokowanie i odblokowywanie wyswietlacza poprzez jednoczesne nacisniecie i przytrzymanie
strzatek W PRAWO i W LEWO.
o Tylko strzatka W PRAWO: poruszanie sig po aktywnych kodach bteddw, jesli jest ich wiecej niz
jeden
9 Przycisk SEND o Przechodzenie przez kolejne poziomy menu
(WYSLI") o Potwierdzanie wartosci parametru
o Wchodzenie do menu konfiguracji parametréw (wymaga przytrzymania).
10 Dioda LED Wskazuje, ze urzadzenie jest zasilane.
urzadzenia $wieci
11 Dioda LED stanu | Wskazania:
urzadzenia o Silnik nie jest zasilany (nie $wieci)
o Alarm aktywny i silnik zatrzymany (z6tta)
o Blad urzadzenia i silnik zatrzymany (czerwona)
o Silnik uruchomiony (zielona)
o Alarm aktywny i silnik uruchomiony (zotta na przemian z zielong).
12 Dioda LED stanu | Wskazania:
pofaczenia o Komunikacja BMS wytaczona (nie $wieci)
o Komunikacja BMS aktywna (zielona)
o taeznos¢ bezprzewodowa z urzadzeniem mobilnym nawigzana (niebieska, nie miga)
o Nawigzywanie tacznosci bezprzewodowej z urzadzeniem mobilnym (niebieska, miga)
o Komunikacja bezprzewodowa i komunikacja BMS aktywne (niebieska na przemian z zielong).
13 Przycisk kaczenie urzadzenia z urzadzeniem mobilnym.
komunikacji w
technologii
bezprzewodowej
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6.2.1 Widok gtéowny

Glif Nazwa Opis
R | )3 Urzadzenie zatrzymane za pomocg przycisku ON/OFF lub przez system BMS.
Uwaga: nizszy priorytet w stosunku do STOP.
N (e Wejscia cyfrowe START/STOP i GND otwarte.
) Iadanie Zadanie uruchomienia urzadzenia za pomoca przycisku ON/OFF. Pozostaje on aktywny przez kilka

uruchomienia sekund, po czym pojawia sie nastepujacy komunikat:
o Urzadzenie w trybie pracy, lub

o Alarm, lub

. BJde

"0 |Alarm Kod alarmu urzadzenia w stanie alarmu, na przemian z wyswietlaczem gtéwnym.
- Dioda LED stanu urzadzenia moze mie kolor:

o i6ity =silnik zatrzymany

o 6ita na przemian zzielong = silnik uruchomiony.

Blad Kod btedu urzadzenia w stanie btedu.

O OOK)
DOK) O
(O

Urzadzenie w trybie | Wyéwietlacz urzadzenia w trybie pracy i wybranej jednostki miary:
pracy o Predkos¢, 10xRPM
o (iénienie w bar lub psi.

< \Wyswietlac Wyswietlacz zablokowany przez operatora i zablokowana obstuga przyciskow.
zablokowany

6.2.2 Menu parametréw, hydrovar X

Menu podzielone jest na 3 poziomy:

Gtéwny
Podmenu
Parametry.

Aby wyswietli¢ lub zmienié parametr:

1.
2.
3.

4.
5

Nacisngc i przytrzymac przycisk SEND.

Wprowadzi¢ hasto za pomoca klawiszy strzatek.

Nacisng¢ przycisk SEND.

Uwaga: po 10 minutach bezczynnosci nalezy ponownie wprowadzi¢ hasto.

Naciska¢ przyciski strzatek W GORE i W DO, aby przechodzi¢ przez menu.

. Naciska¢ przycisk SEND lub strzatki W PRAWO, aby przej$¢ do podpoziomdéw menu, az do
znalezienia wartosci parametru.

Naciska¢ przyciski strzatek W GORE i W DO, aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ wartosé
parametru.

Nacisng¢ przycisk SEND lub przycisk strzatki W LEWO, aby potwierdzi¢.

Uwaga: po 5 sekundach bezczynnosci parametr wraca do poprzednio ustawionej wartosci.

Glif Nazwa Uwagi

i =i |Menugtowne e Menunr1-9.
o Wskaznik menu: $wieci i nie miga.

<! |Podmenu o Podmenu nr1-9.
o Wskaznik menu: $wieci i nie miga.

o 00 [Parametr Nawigacja na poziomie parametréw.

o Parametry nr 0-99.

o Podmenu nr1-9.

o Wskaznik menu: $wieci i nie miga.

iy |Wartos¢ parametru | Zmiana wartosci parametru.
o Wskaznik menu: miga.
o Wartos¢ parametru podczas edycji: miga.

EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania 43




pl - Ttumaczenie oryginalnej instrukgcji

6.2.3 Uruchamianie urzadzenia za pomoca panelu operacyjnego hydrovar X

1. Sprawdzi¢ potaczenie miedzy wejsciami START/STOP i GND na ptytce zaciskowe;.

2. Nacisng¢ przycisk ON/OFF, aby uruchomi¢ urzadzenie.
Uwaga: jesli parametr 1.0.45 Autostart jest skonfigurowany na ,Yes"” (Tak), to przy
nastepnym uruchomieniu nie bedzie konieczne ponowne naciéniecie przycisku ON/OFF.

3. W trakcie pracy urzadzenia nastawe regulacji mozna zmieniaé ze skutkiem
natychmiastowym za pomoca przyciskéw strzatek W GORE i W DO

6.2.4 Zmiana trybu pracy, hydrovar X

Parametry urzadzenia sg ustawione fabrycznie, a samo urzadzenie jest gotowe do pracy.
Aby zmieni¢ parametry i zaawansowane funkcje, nalezy uzyska¢ dostep do parametréow
konfiguracyjnych.

1. Nacisnag¢ i przytrzymac przycisk SEND.

2. Wprowadzi¢ hasto za pomoca klawiszy strzatek.

3. Nacisng¢ przycisk SEND.

4. Wybraé parametr, ktéry ma zosta¢ zmieniony, w menu MO1.

6.2.5 Resetowanie btedu, hydrovar X

W przypadku wystgpienia btedu urzgdzenie automatycznie podejmuje kilka préb zresetowania

sie, o ile jest to dozwolone — jedli préby te okaza sie nieudane, urzadzenie zatrzyma sie, a na

wyswietlaczu pojawi sie kod btedu. Aby wyeliminowaé btad:

1. Zidentyfikowac przyczyne i postepowac zgodnie z instrukcjami rozwigzywania probleméw.

2. Skasowacd btad poprzez naci$niecie i przytrzymanie przycisku ON/OFF przez 3 sekundy —
urzadzenie powrdci do stanu sprzed wystgpienia btedu.

6.3 Aplikacja Xylem X

Wstep

Dostepna dla urzadzen mobilnych z systemem operacyjnym wykorzystujgcym technologie
bezprzewodowa.

Aplikacji mozna uzywaé w celu:

e sprawdzania stanu urzadzenia;

konfigurowania parametréw;

interakcji z urzgdzeniem i uzyskiwania danych podczas instalacji i konserwacji;
generowania raportéw z pracy;

nawigzywania kontaktu z pomoca techniczng;

Pobieranie aplikacji i tgczenie urzadzenie mobilnego z urzagdzeniem

1. Pobra¢ aplikacje Xylem X na urzgdzenie mobilne z App Store ' lub Google Play, ? skanujac
kod QR:

E-'."

1Zgodna z systemami operacyjnymi i0S® w wersji 15.0 i wyzszej
27godna z systemami operacyjnymi Android w wersji 10.0 i wyzszej
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2. Dokonczyc¢ rejestracje.

ot -
< Register
Create your account
Insert your email
Insert your password show
Country

Phone number

Insert here your company (optional)

XM_MOO09_A_tc

3. Na panelu operacyjnym nacisngé przycisk komunikacji bezprzewodowe;j.
4. Dodac¢ urzadzenie do profilu uzytkownika.

941 " -

< xylem

Choose how to connect to the pump

Connect with biuetooth

Connect with QR Code

Add offiine pump.

XM_MOO008_A_tc

5. Po nawiazaniu potaczenia dioda potaczenia zmienia kolor na niebieski (nie miga): od tej
chwili mozna sterowacd urzadzeniem za pomocg urzgdzenia mobilnego.

ot i -
o Menvienss
Home unit
s, .
4.5.
o% 100%
Flow ()
" [E=en]
Power (W
aw
SystemType  Application  Control Mode
Singlep Heating ape
ORun
[$)
ol
<o <(‘
o
Connected | &75% | 4.5bar S
o
|
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/ Programowanie

Wersja firmware

Wersje oprogramowania sprzetowego mozna wyswietli¢ za pomoca parametru P03.4.19.
Opisana tutaj parametryzacja odnosi sie do wersji na oktadce.

Zastosowane symbole

Symbol  |Opis

(G) Globalny. Zmiana tego parametru w jednym urzadzeniu instalacji wielopompowej przekazywana jest do wszystkich innych
urzadzen. Jesli symbol nie wystepuje, parametr stosowany jest tylko w odniesieniu do urzadzenia, na ktdrym jest
wyéwietlany.

(X+) Dostepne tylko w HVX+

(X) Dostepne tylko w HVX

(A) Dostepne tylko w HVX podczas korzystania z aplikacji Xylem X.

(R) Tylko do odczytu. Parametru nie mozna zmienic.
Jesliten symbol nie wystepuje, parametr mozna zmienic.

7.1 M0O1 Menu Home

Czesto uzywane parametry lub ich aliasy.

7.1.1 S01.0 Zastosowanie

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P01.0.01 (X+) Jezyk Wybrac jezyk wyswietlania. Default = English
P01.0.05  (G) Typ systemu Wybrac typ systemu. Default = Zwigkszanie cisn.

0-Cisnienie: dla systemdw z obiegiem otwartym, takich jak
systemy zaopatrzenia w wode na wyzszych pietrach
budynku

1-cyrkulacja (starsza wersja HV): dla systemu
cyrkulacyjnego HVAC wykorzystujacego sterowanie
rampami Hydrovar

2-cyrkulacja: dla cyrkulacji HVAC ze sterowaniem Pl
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢

P01.0.06  (G) Tryb sterowania Wybrac tryb sterowania dla pompy. Default = Cisnienie state

0-Sitownik (RCk): Agregat pracuje jako poompa o statej
predkosi. Moze by¢ uzyty tylko dla jednego agregatu w
jednej operacj.

1-Cidnienie state (EP): Agregat utrzymuje state ci$nienie
niezaleznie od zmian przeptywu.

2-Cisnienie prop. (PP): Agregat zwieksza warto$¢ zadana
cisnienia liniowo proporcjonalnie do przeptywu.
3-Cisnienie prop kwad: Agregat zwieksza warto$¢ zadang
cisnienia (rzeczywista wymagana warto$c) kwadratowo
proporcjonalnie do przeptywu.

4-Staty przeptyw: Agregat zmienia predkoé¢ silnika, aby
utrzymac staty przeptyw.

5-Stata temperatura: Agregat zmienia predkos¢ silnika, aby
utrzymac stata temperature.

6-Staty poziom: Agregat zmienia predkos¢ obrotowa
silnika, aby utrzymac staty poziom (np. zbiornika lub
studni).

7-0gdlne: Urzadzenie zmienia swoja predkosc, aby
utrzymac stata ogdlng mierzong wielkosc.

P01.0.10  (G) Konfiguracja systemu Wybrac konfiguracje systemu Default = Pojedyncze pompy

0-Pompa pojedyncza: Agregat jest ustawiony do pracy w
pojedynke, bez interakcji z innymi agregatami.

1- Kaskada szeregowa: W tej konfiguracji kilka agregatow
pracuje razem, potaczonych za pomocg interfejsu RS485.
Tylko ostatni uruchomiony agregat zmienia swoja
predkos¢, podczas gdy agregaty juz pracujace pracuja z
petng predkoscia.

2- Kaskada synchroniczna: W tej konfiguracji kilka
agregatéw pracuje razem, potgczonych za pomocg
interfejsu RS485. Wszystkie pracujace agregaty pracuja z ta
samg zmienng predkoscia.

P01.0.11 Adres Systemu Wybrac adres pompy w systemie wielopompowym. Min =1
Wielopompowego W systemie wielopompowym kazdy agregat posiada Max = -

unikalny adres, o wartosci od 1 do 8. Default =1

P01.0.15  (G) Wartos¢ rozruchu Wybierz warto$¢ startowa po zatrzymaniu systemu na Min=0%

osiggnieta wartos¢ zadang, jako procent wartosci zadanej.  Max = 100 %
Default =100 %

P01.0.20 (G) Opdznienie Brak wody Wybrac czas opéznienia ochrony braku wody (LOW). Min=1s
Opdznienie to jest czasem, ktdry uptywa pomiedzy Max =100s
otwarciem wejécia cyfrowego LOW a faktycznym Default=2s

uaktywnieniem btedu "E21 brak wody (LOW)".
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢

P01.0.31 (G) Cisnienie - Prég minimalny ~ Wybra¢ minimalng wartos¢ progowa dla regulacji Min = P05.0.11
cisnienia: jesli wartos¢ ta nie zostanie osiagnieta w czasie  Max = P05.0.12
opéZnienia progu minimalnego, agregat zatrzymuje siez  Default = 0 bar
btedem "E22 Prég minimalny".

P01.0.32  (G) Przeptyw - Prég minimalny ~ Wybra¢ minimalna warto$¢ progowa dla regulacji Min = P05.0.21

(X+) cisnienia: jesli warto$¢ ta nie zostanie osiggnieta w czasie  Max = P05.0.22
opdznienia progu minimalnego, agregat zatrzymuje siez -~ Default = 0 I/min
btedem "E22 Prég minimalny".

P01.0.33  (G) Temperatura - Prog Wybra¢ minimalng warto$¢ progowa dla regulacji Min = P05.0.31

(X+) minimalny cisnienia: jesli warto$¢ ta nie zostanie osiagnieta w czasie  Max = P05.0.32
opdznienia progu minimalnego, agregat zatrzymuje siez  Default = -50 °C
btedem "E22 Prég minimalny".

P01.0.34  (G) Poziom - Prég minimalny ~ Wybra¢ minimalna wartos¢ progowa dla regulagji Min = P05.0.41

(X+) cisnienia: jesli warto$¢ ta nie zostanie osiggnieta w czasie  Max = P05.0.42
opdznienia progu minimalnego, agregat zatrzymuje siez  Default=0m
btedem "E22 Prég minimalny".

P01.0.35  (G) 0g6lIny - Prog Min. Wybra¢ minimalng warto$¢ progowa dla regulagji Min = P05.0.51

(X+) cisnienia: jesli warto$¢ ta nie zostanie osiggnieta w czasie  Max = P05.0.52
op6Znienia progu minimalnego, agregat zatrzymuje siez  Default = P05.0.51
btedem "E22 Prég minimalny".

P01.0.40  (G) Opdznienie Prég minimalny Wybrac czas opéznienia ochrony minimalnego progu. Min=1s
Opéznienie to jest czasem dawanym pompie na Max =100s
osiggniecie minimalnej wartosci progowej: jesli nie Default=2s
zostanie ona osiagnieta, urzadzenie zatrzymuije sie z
btedem "E22 prég minimalny".

P01.0.45  (G) Rozruch auto Wybrac stan pompy przy ponownym uruchomieniu po Default = Tak
awarii zasilania.
0-Nie (RB): po powrocie zasilania system jest ustawiony w
pozycji OFF
1-Tak (4ES): po powrocie zasilania system powraca do
stanu, w ktorym byt przed odtgczeniem

P01.0.46 Ustawienie On/Off Wybrac stan ON lub OFF pompy. Odpowiada dziataniuna  Default = Wyt.
przycisku ON/OFF.
0-On
1-0ff

P01.0.50  (G) Data Wybra¢ date kalendarzowg dla agregatu.

(X+)
P01.0.51 (G) Godzina Ustawic¢ zegar agregatu.
(X+)
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7.1.2 S01.1 Czujniki

Parametr  Typ Nazwa Opis Warto$¢

P01.1.00  (G) Wybdr jednostki miary Wybrac zestaw jednostki miary uzywany przez agregat. Default = Jednostki SI
0-Jednostki Sl
1-Jednostki imperialne

P01.1.01  (X+) Sitownik - Wartos¢ Zero Wybra¢ minimalna wartos¢ skali czujnika uzywanego jako  Min = 0rpm
feedback. Max = 9999 rpm
Default =0 rpm
P01.1.02  (X+) Sitownik - Wartos¢ Wybra¢ petng skale czujnika uzywanego jako feedback, gdy Min =0 rpm
Maksymalna agregat jest ustawiony na jeden z trybow sterowania w Max = 9999 rpm
opgji CISNIENIE. Default = 3600 rpm
P01.1.11  (G) Cisnienie - Wartos¢ Zero Wybra¢ minimalng wartos¢ skali czujnika uzywanego jako ~ Min = -5 bar”)
feedback. Max = 10 bar”
Default = 0 bar"
P01.1.12  (G) Cisnienie - Warto$¢ Wybra¢ pefng skale czujnika uzywanego jako feedback, gdy Min = 0 bar"
Maksymalna agregat jest ustawiony na jeden z trybow sterowania w Max = 100 bar"
opcji CISNIENIE. Default = 10 bar
P01.1.21  (G) Przeptyw - Wartos¢ Zero Wybra¢ minimalng wartos¢ skali czujnika uzywanego jako ~ Min = 0 I/min®
(X+) feedback. Max = 9999 |/min”
Default = 0 I/min®
P01.1.22  (G) Przeptyw - Wartos¢ Wybra petna skale czujnika uzywanego jako feedback, gdy Min = 0 1/min®
(X+) Maksymalna agregat jest ustawiony na jeden z tryb6w sterowania w Max = 9999 I/min*
opcji CISNIENIE. Default = 100 I/min®
P01.1.31  (G) Temperatura - Warto$¢ Zero - Wybra¢ minimalng wartosc skali czujnika uzywanego jako ~ Min =-100°C
(X+) feedback. Max = 9999 °C
Default = 0°C
P01.1.32  (G) Temperatura - Wartos¢ Wybrac petna skale czujnika uzywanego jako feedback, gdy Min =-100°C
(X+) Maksymalna agregat jest ustawiony na jeden z trybdw sterowania w Max = 9999 °C
opgji CISNIENIE. Default = 100 °C
P01.1.41  (G) Poziom - Wartos¢ Zero Wybra¢ minimalng wartos¢ skali czujnika uzywanego jako ~ Min =-999 m"
(X+) feedback. Max = 9999 m*
Default =0 m"
P01.1.42  (G) Poziom - Wartos¢ Wybra¢ petng skale czujnika uzywanego jako feedback, gdy Min =-999 m"
(X+) Maksymalna agregat jest ustawiony na jeden z trybow sterowania w Max = 9999 m"
opcji CISNIENIE. Default=10m"
P01.1.51  (G) Ogoélny - Warto$¢ Zero Wybra¢ minimalna wartos¢ skali czujnika uzywanego jako ~ Min =-1000
(X+) feedback. Max = 1000
Default=0
P01.1.52  (G) Ogo6lny - Warto$¢ Wybra¢ petna skale czujnika uzywanego jako feedback, gdy Min =-1000
(X+) Maksymalna agregat jest ustawiony na jeden z trybow sterowania w Max = 1000
opgji CISNIENIE. Default =100
P01.1.61  (G) SPS Cidnienie wart.zerp Wybierz wartos¢ zerowa czujnika cisnienia uzywanego dla  Min =-1 bar
(X+) funkcji zmiany wartosci zadane;j Max = 99 bar
Default = 0 bar
P01.1.62  (G) SPS Cisnienie petny zakres ~ Wybierz petny zakres ciénienia Min = 0 bar
(X+) Max = 999 bar

Default = 10 bar

" w zaleznosci od modelu pompy
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7.1.3 S01.2 Wartos$¢ zadana

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P01.2.01 (G) Predkosc - SP 1 Wybrac¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P04.2.31
SILOWNIKA Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P01.2.02 (G) Predkos¢ - SP 2 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P04.2.31
SILOWNIKA Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P01.2.03 (G) Predkosc¢ - SP 3 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P04.2.31
(X+) SILOWNIKA Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P01.2.04  (G) Predkos¢ - SP 4 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P04.2.31
(X+) SILOWNIKA Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*
P01.2.11  (G) Cisnienie Setpoint 1 Wybrac¢ wartoé¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.11
SIEOWNIKA Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P01.2.12 (G) Cisnienie Setpoint 2 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.11
SIEOWNIKA Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P01.2.13 (G) Cisnienie Setpoint 3 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.11
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P01.2.14  (G) Cisnienie Setpoint 4 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.11
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P01.2.21  (G) Przeptyw Setpoint 1 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.21
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.22
Default = 0 1/min®
P01.2.22  (G) Przeptyw Setpoint 2 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.21
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P01.2.23  (G) Przeptyw Setpoint 3 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.21
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.22
Default = 0 1/min®
P01.224  (G) Przeplyw Setpoint 4 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.21
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P01.2.31 (G) Temp.-SP1 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.31
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.32
Default = 25°C
P01.2.32 (G) Temp.-SP2 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.31
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.32
Default = 25°C
P01.2.33 (G) Temp.-SP 3 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.31
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.32

" w zaleznosci od modelu pompy

Default = 25 °C
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P01.2.34 (G) Temp. - SP 4 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.31
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.32
Default = 25 °C
P01.2.41  (G) Poziom Setpoint 1 Wybra¢ wartoé¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.41
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.42
Default=0m"
P01.2.42 (G) Poziom Setpoint 2 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.41
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.42
Default=0m"
P01.2.43  (G) Poziom Setpoint 3 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.41
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.42
Default=0m"
P01.2.44  (G) Poziom Setpoint 4 Wybra¢ wartoé¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.41
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.42
Default=0m"
P01.2.51 (G) Ogdlny - SP 1 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.51
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.52  (G) Og6lny-SP 2 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.51
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.53  (G) Ogdlny-SP 3 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.51
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.54  (G) Ogdlny - SP 4 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.51
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.52

" w zaleznosci od modelu pompy

7.1.4 S01.3 Zmierzone wartosci

Default = P05.0.51

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P01.3.01 (R) Aktualne ci$nienie Aktualna warto$¢ cisnienia
P01.3.02 (R) Aktualny przeptyw Aktualna wartos¢ przeptywu
P01.3.03 (R) Temp. aktualna cieczy Aktualna wartos$¢ temperatury ptynu
(X+)
P01.3.04 (R Aktualny poziom Wartos¢ aktualna poziomu
(X+)
P01.3.05 (R) Wartos¢ ogélna Aktualnie mierzona warto$¢ ogélna
(X+)
P01.3.10  (G) Rzec. Wymagana wartoé¢  Aktualna rzeczywista wartos¢ wymagana.
(R) Warto$¢ ta jest wynikiem obliczen krzywej ci$nienia

proporcjonalnego lub kwadratowego, kompensacji spadku

cisnienia i funkeji offsetowej.
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7.1.5 S01.4 Tryb impulsowania

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartoé¢

P01.4.01 Predkos¢ Jog Wybra¢ predkos¢ dla trybu Jog. Min =0 rpm
Tryb Jog jest uzywany do pracy pompy z okreslona Max = P04.2.32
predkoscia w celu przygotowania pompy i okreslenia Default = 0 rpm

minimalnej predkosci.

P01.4.02  (G) Minimalna predkos¢ Wybra¢ minimalng predkos¢ Min =0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®

" w zaleznosci od modelu pompy

7.1.6 S01.5 Bezpieczenstwo

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢

P01.5.10 Wprowadzenie hasta Wprowadzi¢ hasto. Wstepnie okreslona wartos¢ wynosi 66. Min = 0
Max = 999
Default=0

P01.5.11 (R) Logout Logout

P01.5.12 Ustawienia Hasta Ustawi¢ nowe hasto. Hasto jest wymagane do uzyskania ~ Min=0

dostepu do menu. Max = 999

Default = 66

7.2 M02 Zapis btedow
7.2.1 $02.0 Btedy

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢

P02.0.01 (G) Btad 1 (ostatni)
(R)

P02.0.02  (G) Bad 2
(R)

P02.0.03  (G) Btad 3
(R)

P02.0.04 (G) Btad 4
(R)

P02.0.05 (G) Btad 5
(R)

P02.0.06  (G) Btad 6
(R)

P02.0.07  (G) Btad 7
(R)

P02.0.08  (G) Btad 8
(R)

P02.0.09  (G) Btad 9
(R)

P02.0.10  (G) Btad 10
(R)
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7.2.2 S02.9 Bitfield

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartoé¢
P02.9.01 (R) Btad Bitfield 1 Pole bitowe Error 1:
(A) 0-Przegrzanie IGBT

1-Przegrzanie wewnetrzne |GBT
2-Przetezenie IGBT

3-Przetezenie silnika

4-Przepiecie szyny zbiorczej pradu statego
5-Podnapiecie szyny zbiorczej pradu statego
6-Btad uruchamiania silnika
7-Niezgodnosc¢ protokotu wielopompowego
8-Btad zewnetrznej pamieci flash

9-Btad zewnetrznej pamieci EEPROM
10-Przegrzanie silnika

11-Btad 127

12-PowerClassRestrict

13-Przegrzanie falownika
14-*Zarezerwowany

15-Podtaczenie silnika
16-*Zarezerwowany

17-Btad zewnetrzny

18-Bfad czujnika 1

19-Btad czujnika 2

20-Btad czujnika 3

21-Bad czujnika 4

22-Btad wartosci zadanej 1

23-Btad wartosci zadanej 2

24-Btad wartosci zadanej 3

25-Btad wartosci zadanej 4
26-*Zastrzezony

27-Limit czasu magistrali wielopompowe;]
28-Komunikacja wewnetrzna MOC
29-Btad sprzetowy AOC
30-*Zarezerwowany

31-*Zarezerwowany

P02.9.02 (R) Btad Bitfield 2 Pole bitowe Error2:
(A) 0-*Zarezerwowany

1-Uptyw do uziemienia
2-*Larezerwowany
3-Przepiecie sieci
4-Awaria zasilania
5-Prég minimalny
6-Brak wody
1-*Larezerwowany
8-Brak plikéw konfiguracyjnych
9-Podnapiecie sieci
10-Nieprawidtowa konfiguracja sprzezenia zwrotnego
11-Niezgodnos¢ plikéw konfiguracyjnych
12-Drive jest cze$cig zamienng
Karta 13-Control jest czescig zamienng
14-Hydrovar X podiaczony do X+
15-Brakujace krzywe hydrauliczne
16+31-*Zarezerwowane
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P02.9.05 (R) Alarm Bitfield 1 Pole bitowe Alarm1:
(A) 0-Ogdlny alarm oprogramowania sprzetowego

1-Alarm zewnetrzny

2-*Zarezerwowany

3-Utrata komunikacji systemu wielopompowego 4-Konflikt
adreséw systemu wielopompowego
5-Niekompatybilnos¢ systemu wielopompowego
6-Komunikacja wewnetrzna MOC

7-Nieprawidtowa konfiguracja sprzezenia zwrotnego
8-Nieprawidtowa konfiguracja wartosci zadanej
9-Utrata komunikacji magistrali polowej

10-Alarm napetniania rur

11-Temperatura IGBT poza zakresem znamionowym
12-Komunikacja wew UI-AOC

13-Alarm Al1

14-Alarm AI2

15-Alarm AI3

16-Alarm Al4

17-Komunikacja wewnetrzna Ul-BLE

18-Brak plikéw fabrycznych w zewnetrznej pamieci flash
19-Nieprawidtowy plik jezykowy

20-Mozliwa jest aktualizacja karty sterujacej

21-Btad klonowania w interfejsie uzytkownika

22 - Btad klonowania na magistrali wielopompowej
23+31-*Zarezerwowany

7.3 MO03 Informacje odnosnie pompy

7.3.1 S03.0 Zmierzone wartosci

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P03.0.00 (R) Szacowana rzeczywista Rzeczywista wartos¢ szacuje sie na podstawie krzywych
wartos¢ hydraulicznych zapisanych w urzadzeniu oraz sprawdzajac
predko$¢ i pobdr mocy bez uzycia czujnikéw zewnetrznych
P03.0.01 (R) Aktualne ci$nienie Aktualna warto$¢ cisnienia
P03.0.02 (R) Aktualny przeptyw Aktualna wartos¢ przeptywu
P03.0.03 (R) Temp. aktualna cieczy Aktualna warto$¢ temperatury ptynu
(X+)
P03.0.04 (R) Aktualny poziom Wartos¢ aktualna poziomu
(X+)
P03.0.05 (R) Wartos¢ ogélna Aktualnie mierzona warto$¢ ogélna
(X+)
P03.0.06  (R) Rzeczywista zmiana Aktualna zmierzona warto$¢ wejsciowa przesuniecia
(X+) wartosci zadanej
P03.0.10  (G) Rzec. Wymagana wartoé¢  Aktualna rzeczywista wartos¢ wymagana.
(R) Warto$¢ ta jest wynikiem obliczen krzywej ci$nienia
proporcjonalnego lub kwadratowego, kompensacji spadku
cisnienia i funkcji offsetowe;.
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P03.0.20 (G) Wymagana warto$¢ Aktualna wymagana warto$¢.
R) Wartos¢ ta jest aktualng wartoscig zadang, bez obliczen dla
proporcjonalnej lub kwadratowe] krzywej cisnienia,
kompensacji spadku cisnienia i funkgji offset.
P03.0.30  (G) Stan pompy Wyéwietla aktualny stan agregatu.
(R)

7.3.2 S03.1 Liczniki

0-Off: agregat jest ustawiony w pozycji zatrzymanej (OFF).
1-RUN: agregat pracuije (silnik obraca sie).

2-Alarm, agregat w zatrzymaniu: agregat nie pracuje,
poniewaz styk START/STOP jest otwarty i aktywny jest alarm.
3-Alarm, agregat pracuje: urzadzenie pracuje (silnik obraca
sie) i alarm jest aktywny.

4-Alarm, agregat wigczony: agregat nie pracuje, ale jest
gotowy do uruchomienia (ON) i aktywny jest alarm.
5-Alarm, agregat wytaczony: agregat jest ustawione w
pozycji zatrzymanej (OFF), a alarm jest aktywny.

6-Btad (Err): agregat nie pracuje, poniewaz aktywny jest
btad.

7-Stop: Agregat nie pracuje, poniewaz styk START/STOP jest
otwarty.

8-On: agregat nie pracuje, ale jest gotowy do
uruchomienia (ON).

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P03.1.01 (G) Czas zasilania Wyswietla catkowity czas, przez jaki agregat byt zasilany z
(R) siedi.
(A)
P03.1.02 (G) Czas dziatania Wyswietla catkowity czas pracy silnika.
(R)
(A)
P03.1.05  (G) Licznik energii Wyswietla catkowita energie zuzyta przez agregat.
(R)
(A)

7.3.3 S03.2 Silnik

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P03.2.01 (G) Predkos¢ silnika Wyswietla aktualng predkosc silnika w obrotach na minute -
(R)
P03.2.02  (G) Predkos¢ silnika % Wyséwietla aktualna predkosc¢ silnika w procentach
(R)
P03.2.05 (G) Prad silnika Wyswietla aktualny prad pobierany przez silnik
(R)
P03.2.06  (G) Moc silnika Wyswietla biezaca moc pobierang przez silnik
(R)
P03.2.07  (G) Napiecie silnika Wyswietla aktualne napiecie zasilajace silnik
(R)
P03.2.08  (G) Napiecie sieciowe Wysdwietla aktualne napiecie dostarczane przez sie¢ do
(R) zaciskéw agregatu.
P03.2.09  (G) Napiecie DC Bus Wyswietla aktualne napiecie DC Bus
(R)
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P03.2.20  (G) Temp. Modut zasilania Wyswietla aktualng temperature modutu zasilania. Jestto -
(R) temperatura elementu elektronicznego odpowiedzialnego
za prad dostarczany do silnika.
P03.2.21 (G) Temp. Falownik Wyéwietla aktualna temperature wewnetrzng sterownika.
(R) Jest to temperatura powietrza wewnatrz sterownika,

7.3.4 S03.3 Stan Wejs¢/Wyjéé

mierzona na plytce elektronicznej

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P03.3.01 (R) Stan 1/0 Cyfrowych Wyswietla status wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych
(A)
P03.3.11  (R) Wartos¢ In. Analogowa 1 Wyswietla czysta wartos¢ wejscia analogowego.
P03.3.12 (R) Wartos¢ In. Analogowa 2 Wyswietla czysta wartos¢ wejscia analogowego.
P03.3.13 (R) Wartos¢ In. Analogowa 3 Wyswietla czysta wartos¢ wejscia analogowego.
(X+)
P03.3.14 (R) Wartos¢ In. Analogowa 4 Wyswietla czysta wartos¢ wejécia analogowego.
(X+)
P03.3.20 (R) Wartos¢ wyjécia Wyswietla warto$¢ wyjscia analogowego

analogowego

7.3.5 S03.4 informacje o produkcie

Parametr  Typ Nazwa Opis Warto$¢
P03.401 (R) Kod produktu jednostki Wyswietlanie kodu produktu (PN) kompletnej pompy
(A)
P03.4.02 (R Data produkcji agregatu Wyéwietla Date Produkgji (PD) kompletnej pompy
(A)
P03.403 (R) Numer seryjny agregatu Wyswietla Numer seryjny (SN) kompletnej pompy
(A)
P03.4.05 (R Data produkcji sterownika ~ Wyswietla Date Produkcji (PD) sterownika
(A)
P03.406 (R) Numer seryjny sterownika  Wy$wietla Numer seryjny (SN) sterownika
(A)
P03.4.10  (G) Wersja Firmware Wyswietla wersje Firmware plyty interfejsu uzytkownika
(R) Wyswietlacza
(A)
P03.4.11  (G) Wersja Firmware BT Wyswietla wersje Firmware ptyty komunikacji wireless
(R)
(A)
P03.412  (G) Wersja Firmware Zasilanie ~ Wyéwietla wersje Firmware plyty zasilajacej
(R)
(A)
P03.4.13  (G) Wersja Firmware Kontrola ~ Wyswietla wersje Firmware plyty sterowania
(R)
(A)
P03.414 (R) Wersja Pliku Map Wyswietla wersje pliku map
(A)
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P03.415 (R) Wersja Pliku Default Wyswietla wersje pliku default
(A)
P03.4.16  (R) Wersja Pliku Parametréw  Wyswietla wersje pliku parametréw
(A)
P03.4.17 (R Wersja Pliku Jezykow Wyswietla wersje pliku jezykéw
(X+)
P03.419 (R Wersja Firmware Wyswietla skumulowang wersje firmware urzadzenia.
P03.425 (R) Zapisane krzywe Ten parametr wskazuje, czy krzywe hydrauliczne s

hydrauliczne

przechowywane w pamieci.

7.4 M04 Konfiguracja pompy

7.4.1 S04.0 Konfiguracja

Parametr Typ Nazwa

Opis

Warto$¢

P04.0.01 (G) Typ systemu

Wybrac typ systemu.

0-Cisnienie: dla systemdw z obiegiem otwartym, takich jak systemy
zaopatrzenia w wode na wyzszych pietrach budynku

1-cyrkulacja (starsza wersja HV): dla systemu cyrkulacyjnego HVAC
wykorzystujacego sterowanie rampami Hydrovar

2-cyrkulacja: dla cyrkulacji HVAC ze sterowaniem Pl

Default =
Zwigkszanie cisn.

P04.0.02 (G) Tryb sterowania

Wybrac tryb sterowania dla pompy.

0-Sitownik (RCk): Agregat pracuje jako poompa o statej predkosi. Moze by¢
uzyty tylko dla jednego agregatu w jednej operacji.

1-Cisnienie state (CP): Agregat utrzymuje state cisnienie niezaleznie od
zmian przeptywu.

2-Cisnienie prop. (PP): Agregat zwigksza warto$¢ zadana cinienia liniowo
proporcjonalnie do przeptywu.

3-Ciénienie prop kwad: Agregat zwigksza wartos¢ zadang cisnienia
(rzeczywista wymagana wartos¢) kwadratowo proporcjonalnie do przeptywu.
4-Staly przeptyw: Agregat zmienia predko$¢ silnika, aby utrzymac staty
przeptyw.

5-Stafa temperatura: Agregat zmienia predko$¢ silnika, aby utrzymac staty
temperature.

6-Staly poziom: Agregat zmienia predkos¢ obrotowa silnika, aby utrzymac
staty poziom (np. zbiornika lub studni).

7-0gélne: Urzadzenie zmienia swojg predko$é, aby utrzymac statg ogélng
mierzong wielkos¢.

Default = Cisnienie
state
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P04.0.03  (G) Tryb regulacji Wybraé tryb regulaji. Default = Normalne
(X+)

0-Normalny: Predkos¢ silnika wzrasta, gdy wartos¢ zmierzona jest ponizej
wartosci zadanej

1-Odwrdcony: Predkos¢ silnika wzrasta, gdy warto$¢ zmierzona jest powyzej
warto$ci zadanej

P04.0.05  (G) Wartos¢ rozruchu Wybierz warto$¢ startowa po zatrzymaniu systemu na osiggnietg wartos¢ Min=0%
zadang, jako procent wartosci zadanej. Max =100 %
Default = 100 %
P04.0.06 (G) Rozruch auto Wybra¢ stan pompy przy ponownym uruchomieniu po awarii zasilania. Default = Tak

0-Nie (73): po powrocie zasilania system jest ustawiony w pozycji OFF
1-Tak (4ES): po powrocie zasilania system powraca do stanu, w ktérym byt
przed odtgczeniem

P04.0.07  (G) Konfiguracja minimalnej Wybra¢ zachowanie pompy po osiggnieciu wartosci zadanej i minimalnej  Default = Predkos¢
predkosci predkosci. zerowa

0 - Zerowa predko$¢: Pompa osigga predkos¢ 0 i zatrzymuije sie
1 V= Minimalna predko$¢ Pompa pracuje dalej z minimalng predkoscia
obrotowq

P04.0.09  (G) Wybér jednostki miary ~ Wybrac zestaw jednostki miary uzywany przez agregat. Default = Jednostki
0-Jednostki SI SI
1-Jednostki imperialne

P04.0.11 (G) Jednostka Cisnienia Wybrac jednostke miary dla cisnienia Default = bar
0-bar
1-psi
2t
3-kPa
4-MPa
5-mbar
6-m
7-cm
8-in
P04.0.12  (G) Jednostka Przeptywu  Wybra¢ jednostke miary dla ci$nienia Default = m3/h
(X+) 0-l/min
1-m3/s
2-m3/h
3-g/min
4-ls
P04.0.13  (G) Jednostka Temperatury ~ Wybra¢ jednostke miary dla ci$nienia Default = °C
(X+) 0-°C
1-°F
2K
P04.0.14  (G) Jednostka Poziomu Wybrac jednostke miary dla cisnienia Default=m
(X+) 1-m
2-ft
3-cm
4-in
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P04.0.15  (G) Jednostka miary mocy  Wybrac¢ jednostke miary dla ci$nienia Default = kW
(X+) 1-W

2-kw
3-MW
4-Hp

P04.0.16  (X+)  Jednostka miary energii Wybra¢ jednostke miary dla ci$nienia Default = kWh
0-kWh
1-MWh
2-BTU
3-HPh
4-MJ
5-KJ

P04.0.21 Wybér Setpoint 1 Wybrac zrédto odniesienia dla wartosci zadanej 1. Default = Parametr
0-Analogowe (RnR): Warto$¢ zadana jest dostarczana przez jedno z wejs¢
analogowych
1-Parametr (PAr): Warto$¢ zadana jest dostarczana poprzez jeden z
dedykowanych parametréw

P04.0.22 Wybér Setpoint 2 Wybrac zrédto odniesienia dla warto$ci zadane;. Default = Parametr
0-Off: Wartos¢ zadana nie jest wykorzystywana.
1-Analogowy: Wartos¢ zadana jest dostarczana przez jedno z wejs¢
analogowych
2-Parametr (PAr): Wartos¢ zadana jest dostarczana poprzez jeden z
dedykowanych parametréw

P04.0.23  (X+)  Wybor Setpoint 3 Wybrac zrédto odniesienia dla wartosci zadane;. Default = Parametr
0-Off: Wartos¢ zadana nie jest wykorzystywana.
1-Analogowy: Warto$¢ zadana jest dostarczana przez jedno z wejé¢
analogowych
2-Parametr: Wartos¢ zadana jest dostarczana poprzez jeden z dedykowanych
parametrow

P04.0.24  (X+)  Wyhor Setpoint 4 Wybrac zrédto odniesienia dla wartosci zadane;. Default = Parametr

0-Off: Wartos¢ zadana nie jest wykorzystywana.

1-Analogowy: Warto$¢ zadana jest dostarczana przez jedno z wejé¢
analogowych

2-Parametr: Wartos¢ zadana jest dostarczana poprzez jeden z dedykowanych
parametrw
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7.4.2 S04.1 Wartos$¢ zadana

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P04.1.01 (G) Predkosc - SP 1 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P04.2.31
SIEOWNIKA Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P04.1.02 (G) Predkosc - SP 2 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P04.2.31
SILOWNIKA Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P04.1.03  (G) Predkosc - SP 3 Wybra¢ wartoé¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P04.2.31
(X+) SILOWNIKA Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.1.04  (G) Predkoéc- SP 4 Wybrac¢ wartoé¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P04.2.31
(X+) SILOWNIKA Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P04.1.11  (G) Cisnienie Setpoint 1 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.11
SIEOWNIKA Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar
P04.1.12  (G) Cisnienie Setpoint 2 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.11
SILOWNIKA Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.13  (G) Cisnienie Setpoint 3 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.11
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar"
P04.1.14  (G) Cisnienie Setpoint 4 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.11
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar
P04.1.15  (G) Typ nastawy cisnienia Ten parametr okresla, czy warto$¢ zadana powinna wynosi¢ Default = Wartos¢ zadana
przeptyw zerowy (patrz parametr 4.2.06), czy przeptyw przy zerowym przeptywie
maksymalny (krzywa maks.). Opcja Max Curve jest
dostepna tylko wtedy, gdy urzadzenie ma zapisane w
pamieci krzywe hydrauliczne
P04.1.16 (G) HO Cisnienie Jedli , Typ wartoéci zadanej cisnienia” (parametr 04.1.15)  Min = P05.0.11
jest ustawiony na ,Warto$¢ zadana przy krzywej Max = P05.0.12
maksymalnej” i aktywowana jest kompensacja liniowa lub  Default = 0.5 bar
kwadratowa, parametr ten stuzy do obliczenia wartosci
zadanej ci$nienia przy zerowym przeptywie.
P04.1.21 (G) Przeptyw Setpoint 1 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.21
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P04.1.22  (G) Przeptyw Setpoint 2 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.21
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P04.1.23  (G) Przeptyw Setpoint 3 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.21
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P04.1.24  (G) Przeptyw Setpoint 4 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.21
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P04.1.31  (G) Temp.-SP 1 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.31
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.32  (G) Temp. - SP 2 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.31
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.32

" w zaleznosci od modelu pompy

Default = 25 °C
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P04.1.33 (G) Temp.-SP 3 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.31
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.32
Default = 25 °C
P04.1.34  (G) Temp.-SP 4 Wybrac¢ wartoé¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.31
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.41 (G) Poziom Setpoint 1 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.41
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.42  (G) Poziom Setpoint 2 Wybra¢ wartoé¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.41
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.43  (G) Poziom Setpoint 3 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.41
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.44 (G) Poziom Setpoint 4 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.41
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.42
Default=0m"
P04.1.51 (G) Og6iny-SP 1 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.51
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.52  (G) Ogdlny-SP 2 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.51
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.53  (G) Ogdlny-SP 3 Wybrac warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.51
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.54  (G) Og6lny - SP 4 Wybra¢ warto$¢ dla wartosci zadanej 1 w trybie sterowania  Min = P05.0.51
(X+) SILOWNIKA Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.60  (G) Ogranicz zapisywanie Funkcja ogranicza ilo$¢ zapiséw w pamieci wewnetrznej.  Default = Nie
wartosci zadanej Nalezy wtaczy¢ w przypadku ciggtego zapisu wartosci
zadanej przez magistrale.
" w zaleznosci od modelu pompy
7.4.3 S04.2 Regulacja
Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P04.2.00 (G) Rodzaj regulacji lub kontroli Ten parametr okresla, czy regulacja opiera sie na Default = Hydrowar
sterowaniu rampami Hydrovar, czy na sterowaniu PI. Patrz
parametr w podmenu 04.2.xx
P04.2.01 (G) Okno Wybrac okno regulacji. Min=1%
Ten parametr okresla pasmo wokét wartosci zadanej jako ~ Max = 100 %
procent wartosci zadanej. Gdy zmierzona warto$¢ znajduje  Default = 20 %
sie poza oknem, system wykorzystuje rampy 11 2; gdy
zmierzona wartos¢ znajduje sie wewnatrz okna, system
wykorzystuje rampy 3 i 4.
P04.2.02 (G) Histereza Wybra¢ pasmo histerezy regulacj. Min=1%
Parametr ten definiuje pasmo, wokét wartosci zadanej, Max =100 %

ktdre jest procentem okna regulacji. Granice pasma
histerezy okreslaja miejsce, w ktérym system zmienia sie
pomiedzy rampami przyspieszania i zwalniania.

Default =90 %
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P04.2.06  (G) Predkos¢ przyrostu Wybrac warto$¢ predkosci, przy ktrej rozpoczyna sie Min = P04.2.31
przyrost wartosci zadanej, jesli ustawiona zostata wartos¢  Max = P04.2.32
przyrostu Default = 2000 rpm”
P04.2.07  (G) Warto$¢ przyrostu liniowego Wybrac liniowa wartos¢ przyrostu wartosci zadanejprzy ~ Min=0%
maksymalnej predkosci obrotowej, jako procent wartosci ~ Max = 200 %
zadanej, aby skompensowac spadki obcigzenia. Przyrost  Default = 0%
jest liniowy, poczawszy od 0%, gdy silnik pracuje z
predkoscia przyrostowa, az do wartosci przyrostu liniowego,
gdy silnik pracuje z maksymalng predkoscia.
P04.2.08  (G) Wartos¢ przyrostu kwad Wybra¢ kwadratowa warto$¢ przyrostu wartoéci zadanej Min =0%
(X+) przy maksymalnej predkosci obrotowej, jako procent Max = 999 %
wartosci zadanej, aby skompensowac spadki obcigzenia.  Default =0 %
Przyrost jest kwadratowy, poczawszy od 0%, gdy silnik
pracuje z predkoscig przyrostowa, az do wartosci przyrostu
liniowego, gdy silnik pracuje z maksymalng predkoscia.
P04.2.11 (G) Rampa 1 Wybra¢ czas rampy szybkiego przyspieszenia. Min=1s"
Ta rampa jest stosowana, gdy predko$c obrotowa silnika ~ Max = 250s"
jest powyzej predkosci minimalnej, a wartos¢ zmierzona  Default=10s"
znajduje sie poza oknem regulacji.
P04.2.12  (G) Rampa 2 Wybrac czas rampy szybkiego zwalniania. Min=1s"
Ta rampa jest stosowana, gdy predko$c obrotowa silnika ~ Max = 250s"
jest powyzej predkosci minimalnej, a wartos¢ zmierzona  Default=10s"
znajduje sie poza oknem regulacji.
P04.2.13  (G) Rampa 3 Wybrac czas rampy powolnego przyspieszenia. Min=1s"
Ta rampa jest uzywana, gdy warto$¢ zmierzona znajduje sie Max = 999 s
w oknie regulacji. Default =70 5"
P04.2.14  (G) Rampa 4 Wybra¢ czas rampy powolnego zwalniania. Min=1s"
Ta rampa jest uzywana, gdy warto$¢ zmierzona znajduje sie Max = 999 5"
w oknie regulacji. Default=70s"
P04.2.15  (G) Rampa przys. Minimalna ~ Wybra¢ czas rampy przyspieszenia ponizej minimalnej Min=0.1s"
predkos¢ predkosci. Ta rampa jest stosowana, gdy predkos¢ silnika ~ Max = 255"
jest mniejsza niz predkos¢ minimalna. Default =2
P04.2.16  (G) Rampa zwol. Minimalna Wybrac czas rampy zwalniania ponizej minimalnej Min=0.1s"
predkosé predkosci. Ta rampa jest stosowana, gdy predkoé¢ silnika ~ Max = 25"
jest mniejsza niz predko$¢ minimalna. Default=2¢"
P04.2.21 (G) KP - Kontrola PI Wybra¢ stata proporcjonalna dla regulacji PI Min = 0"
Max = 10000"
Default = 0.5"
P04.2.25  (G) Tl - Kontrola Pl Ti jest zmienng czasu catkowania uzywang wraz ze Min=0s"

" w zaleznosci od modelu pompy

wzmocnieniem (Kp) do ustawienia regulacji PI
(proporcjonalno-catkujacej).

- Jesli system sterowania ,szuka” (oscyluje) lub jest
niestabilny, mozna go ustabilizowac poprzez zmniejszenie
wzmocnienia (Kp) lub zwigkszenie czasu catkowania (Ti).

- Jezeli system reaguije zbyt wolno, mozna zwigkszy¢ jego
responsywnos¢, zwiekszajac wzmocnienie (Kp).

Max = 10000 s*
Default=0.55"
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P04.2.31 (G) Minimalna predkos¢ Wybra¢ minimalng predkos¢ Min =0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm*
P04.2.32  (G) Maksymalna predkos¢ Wybra¢ maksymalna predkos¢ Min = 2000 rpm"
Max = 4100 rpm"
Default = 3600 rpm”

P04.2.35  (G) Czas minimalnej predkosci ~ Wybrac czas, po ktérym silnik przechodzi do minimalnej ~ Min =05
predkosci obrotowej przed catkowitym zatrzymaniem.Ten  Max =100
parametr jest aktywny tylko wtedy, gdy parametr Default=1s
Konfiguracja predkosci minimalnej jest ustawiony na Idz
do 0 (Zerowa predkosc).

" w zaleznosci od modelu pompy

7.4.4 S04.3 Progi

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢

P04.3.00 (G) Reset automatyczny btedéw  Wybrac typ resetowania btedéw. Default = Tak
0-Nie (1Q): W przypadku wystapienia btedu, agregat
pozostanie w bezruchu, czekajac na sterowany przez
uzytkownika reset btedu.
1-Tak (4ES): Agregat automatycznie zresetuje btad, jesli
bedzie to mozliwe, maksymalnie 5 razy w ciggu 1 godziny.

P04.3.01 (G) Cisnienie - Prég minimalny ~ Wybra¢ minimalng wartos¢ progowa dla regulacji Min = P05.0.11
cisnienia: jesli warto$¢ ta nie zostanie osiggnieta w czasie  Max = P05.0.12
opéZnienia progu minimalnego, agregat zatrzymuje siez  Default = 0 bar
btedem "E22 Prég minimalny".

P04.3.02  (G) Przeptyw - Prég minimalny ~ Wybra¢ minimalna warto$¢ progowa dla regulacji Min = P05.0.21

(X+) cisnienia: jesli warto$¢ ta nie zostanie osiggnieta w czasie  Max = P05.0.22
opdznienia progu minimalnego, agregat zatrzymuje siez - Default = 0 [/min
btedem "E22 Prég minimalny".

P04.3.03  (G) Temperatura - Prég Wybra¢ minimalng warto$¢ progowa dla regulagji Min = P05.0.31

(X+) minimalny cisnienia: jesli warto$¢ ta nie zostanie osiggnieta w czasie  Max = P05.0.32
opdznienia progu minimalnego, agregat zatrzymuje siez  Default = -50 °C
btedem "E22 Prég minimalny".

P04.3.04  (G) Poziom - Prég minimalny ~ Wybra¢ minimalna wartos¢ progowa dla regulagji Min = P05.0.41

(X+) cisnienia: jesli warto$¢ ta nie zostanie osiggnieta w czasie  Max = P05.0.42
op6Znienia progu minimalnego, agregat zatrzymuje siez ~ Default=0m
btedem "E22 Prég minimalny".

P04.3.05 (G) 0gdlny - Prég Min. Wybra¢ minimalng warto$¢ progowa dla regulagji Min = P05.0.51

(X+) cisnienia: jesli warto$¢ ta nie zostanie osiggnieta w czasie  Max = P05.0.52
opéZnienia progu minimalnego, agregat zatrzymuje siez ~ Default = P05.0.51
btedem "E22 Prég minimalny".

P04.3.10  (G) Opdznienie Prég minimalny Wybrac czas opéznienia ochrony minimalnego progu. Min=1s
Opéznienie to jest czasem dawanym pompie na Max =100s
osiggniecie minimalnej wartosci progowej: jesli nie Default=2s
zostanie ona osiggnieta, urzadzenie zatrzymuje sie z
btedem "E22 prég minimalny".

P04.3.11  (G) Opdznienie Brak wody Wybra¢ czas opéznienia ochrony braku wody (LOW). Min=1s
Opéznienie to jest czasem, ktéry uptywa pomiedzy Max =100s
otwarciem wejscia cyfrowego LOW a faktycznym Default=2s

uaktywnieniem btedu "E21 brak wody (LOW)".
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7.4.5 S04.4 Autotest

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartoé¢
P04.4.01 (G) Predkos¢ autotestu Wybra¢ predko$¢ obrotow silnika podczas autotestu. Min =0 rpm"
Max = P04.2.32
Default = 1200 rpm®
P04.4.02  (G) Odstep czasu miedzy Wybra¢ czas, jaki musi uptyna¢, aby rozpoczat sie autotest. Min=0h
autotestami Aby rozpoczac autotest, pompa musi by¢ zatrzymana przez Max = 255h
czas ustawiony w tym parametrze. Aby umozliwi¢ Default =100 h
przeprowadzenie autotestu, zaciski START/STOP musza by¢
zwarte
P04.4.03 (G) Czas trwania autotestu Wybra¢ czas trwania autotestu. Min=0s
Max =180s
Default =55
P04.4.05 Polecenie autotestu Wybra¢ ON, aby natychmiast rozpocza¢ autotest. Default = Wyt.

" w zaleznosci od modelu pompy

7.4.6 S04.5 Setpoint Shift

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartoé¢
P04.5.01  (G) Funkcja zmiany SP Wybierz typ funkcji przesuniecia wartosci zadanej. Default = Wyt.
(X+) 0-Off: Funkcja zmiany wartosci zadanej jest wytaczona

1-SSV1: Funkcja przesuniecia wartosci zadanej jest
wiaczona i uzywana jest tylko SSV1 (wartos¢ przesuniecia
wartosci zadanej 1)

2-SSV2: Funkcja przesuniecia wartoéci zadanej jest
wigczona i uzywana jest tylko SSV2 (wartos¢ przesuniecia
wartosci zadanej 2)

3-Full: Funkcja zmiany wartosci zadanej jest wtaczona i
uzywane sg zaréwno SSV1, jak i SSV2

P04.5.02  (G) Wejscie zmiany SP Wybér wielkosci wejsciowej przesuniecia Default = Ciénienie zmiany
(X+) warto$ci zadane;
P04.5.05 (G) SP Shift VALUE 1 Wybierz wartos¢ zadang dla pierwszej funkcji przesuniecia  Min = -
(X+) wartosci zadanej Max = -
Default=0
P04.5.06  (G) SP Shift VALUE 2 Wybierz wartos¢ zadang dla drugiej funkji przesuniecia ~ Min =-
(X+) wartosci zadanej Max = -
Default=0
P04.5.10  (G) SP Shift X 1 Wybierz warto$¢ wejéciowa przesuniecia wartosci zadanej, Min = -
(X+) przy ktérej warto$¢ przesuniecia nastawy 1 zaczyna Max = P04.5.11
przesuwac sie w kierunku wartosci zadanej Default =0
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P04.5.11 (G) SP Shift X 2 Wybierz warto$¢ wejéciowq przesuniecia wartosci zadanej, Min = P04.5.10
(X+) przy ktérej uzywana jest wartos¢ zadana Max = P04.5.12
Default=0
P04.5.12  (G) SP ShiftX 3 Wybierz warto$¢ wejéciowa wartosci zadanej, przy ktérej ~ Min = P04.5.11
(X+) warto$¢ zadana zaczyna sie przesuwac w kierunku wartosci  Max = P04.5.13
przesuniecia zadanej 2 Default=0
P045.13  (G) SP ShiftX 4 Wybierz wartos¢ wejéciowa, przy ktorej uzywana jest Min = P04.5.12
(X+) warto$¢ zadana 2 Max = -
Default=0

7.4.7 S04.6 Napetnianie rur

Parametr

Typ

Sprawdzi¢ napetnienie uktadu hydraulicznego, gdy nie znajduje sie on pod ci$nieniem, aby

unikna¢ uderzenia hydraulicznego.

Po wtgczeniu funkcja ta uruchamia sie, gdy zmierzone ci$nienie nie przekracza progu

napefnienia rur i wystepuje jeden z nastepujacych przypadkow:

e Urzadzenie jest wigczone

e Styk start/stop przetacza sie z pozycji otwartej na zamknieta

e Ustawienie ON jest wybrane

e Btad jest resetowany.

Gdy ta funkcja jest aktywna, urzadzenie pracuje z predkoscig minimalng w kontekscie danego

czasu stabilizacji napetnienia rur, a ci$nienie jest monitorowane:

e  Jezeli w trakcie czasu stabilizacji ci$nienie jest state, predkos¢ jest zwiekszana o wartos$é
przyrostu predkosci napetniania rur, a ci$nienie jest ponownie monitorowane przez kolejny
czas stabilizacji itd.

e  Jedli ci$nienie nie jest state, predkosé nie jest zwiekszana.

o Jedli prég napetnienia rur zostanie osiggniety przed uptywem czasu napetniania rur,
urzadzenie przetgcza sie na ustawione sterowanie standardowe.

Parametr funkcji napetniania rur umozliwia wytaczenie funkcji lub wybér stanu urzadzenia, jesli

prég napetniania rur nie zostanie osiggniety przed uptywem czasu napetniania rur.

Nazwa Opis Wartos¢

P04.6.01

(G)

Funkcjonowanie napet. rur  Parametr funkcji napetniania rur pozwala na wytaczenie  Default = Nieaktywne
funkgji lub wybor stanu agregatu, jesli prég napetniania
rur nie zostanie osiagniety w czasie napetniania rur.

0-Dezaktywacja: Funkcja napetniania rur jest wytaczona
1-Alarm (RLR): Awaria funkcji napetniania rur powoduje
wystapienie alarmu A29 Reset napetniania rur i urzadzenie
kontynuuje procedure

Tak dtugo jak funkcja napetniania rur jest aktywna, prog
minimalnego ci$nienia jest wytaczony

P04.6.03

(G)

Prég napet. rur Wybrac cisnienie, jakie musi osiggnac system, aby wyjs¢z ~ Min = P05.0.11
funkcji napetniania rur. Max = P05.0.12
Default = 2 bar
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P04.6.05  (G) Czas napet. rur Wybra¢ czas, w jakim funkcja napetniania rur osiggnie prég Min =05
napetniania rur Max =999
Default=180's
P04.6.06  (G) Liczba pomp napetn. rur Wybrac liczby pomp pracujacych jednoczesnie, gdy Min =1
aktywna jest funkcja napetniania rur Max = P06.0.02
Default = 1
P04.6.10  (G) Czas stabilz. napet. rur Wybrac czas podany agregatowi, aby sprawdzi¢, czy Min=1s

mierzone cisnienie jest stabilne. Cisnienie jest uwazaneza Max = P04.6.05
stabilne, jesli jego wartos¢ miesci sie w obliczonym oknie  Default=5+
wartosci zadanej, wysrodkowanym na cisnieniu

zmierzonym na poczatku biezacego czasu stabilizacji.

P04.6.15  (G) Wzrost predkosci napet. rur -~ Wybrac warto$¢ predkosci, jako procent predkosci Min=5%
maksymalnej, ktéra agregat doda do biezacej predkosci, ~ Max =100 %
jeslizmierzone ci$nienie bedzie stabilne przez czas Default =10 %
stabilizadji.
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7.5 MO5 Ustawienia I/0O
7.5.1 S05.0 Przerwy pomiaru

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P05.0.00 Pochodzenie kontrolowanej Wybrac typ wejscia dla sterowanej wartosci. Default = Auto Al
wartosci
0-Al Auto: Aktualna warto$¢ jest automatycznie pobierana z
wejécia analogowego ustawionego na te sama wielkos¢ co
tryb sterowania
1-Al Réznicowe: Aktualna warto$¢ jest wartoscia
bezwzgledna wynikajaca z réznicy 2 wejs¢ analogowych
ustawionych na te sama wielko$¢ trybu sterowania
2-Al Auto - Mniejsza: Aktualna wartosc jest pobierana jest z
najnizszego z wejs¢ analogowych o tej samej wielkosci co
tryb sterowania
3-Al Auto - Wiekszy: Aktualna warto$¢ jest pobierana z
najwyzszego z wejs¢ analogowych ustawionych na te samg
wielkos¢, co tryb sterowania
4-Wybér DI (g #1): Wybdr wartosci analogowej nastepuje
poprzez stan wejscia cyfrowego ustawiony na "Wybor
czujnika 1/2".
5-Bezczujnikowa réznica cisnienia lub przeptywu:
Rzeczywista wartosc jest szacowana na podstawie krzywych
hydraulicznych przechowywanych w pamieci, jesli sa
dostepne.
6-Czujnikowe lub bezczujnikowe ci$nienie delta (59F):
Rzeczywista warto$c jest automatycznie powigzana z
wejsciem analogowym ustawionym jako ,Ciénienie”. Jezeli
wejécie analogowe nie jest dostepne, warto$¢ rzeczywista
zostanie oszacowana na podstawie krzywych
hydraulicznych zapisanych w pamieci, jesli s dostepne.
P05.0.01 Sitownik - Wartos¢ Zero Wybra¢ minimalng warto$¢ skali czujnika uzywanego jako  Min = 0 rpm
feedback. Max = 9999 rpm
Default =0 rpm
P05.0.02 Sitownik - Wartos¢ Wybra¢ petna skale czujnika uzywanego jako feedback, gdy Min = 0 rpm
Maksymalna agregat jest ustawiony na jeden z trybow sterowania w Max = 9999 rpm
opcji CISNIENIE. Default = 3600 rpm
P05.0.11 (G) Cisnienie - Wartos¢ Zero Wybra¢ minimalng wartos¢ skali czujnika uzywanego jako ~ Min = -5 bar")
feedback. Max = 10 bar"
Default = 0 bar"
P05.0.12  (G) Cisnienie - Warto$¢ Wybra¢ petng skale czujnika uzywanego jako feedback, gdy Min = 0 bar"
Maksymalna agregat jest ustawiony na jeden z tryb6w sterowania w Max = 100 bar"
opcji CISNIENIE. Default = 10 bar"
P05.0.21  (G) Przeptyw - Wartos¢ Zero Wybra¢ minimalng wartos¢ skali czujnika uzywanego jako  Min = 0 I/min®
(X+) feedback. Max = 9999 |/min®
Default = 0 I/min®
P05.0.22  (G) Przeptyw - Wartos¢ Wybra¢ petng skale czujnika uzywanego jako feedback, gdy Min =0 I/min®
(X+) Maksymalna agregat jest ustawiony na jeden z trybow sterowania w Max = 9999 I/min®
opcji CISNIENIE. Default = 100 I/min®
P05.0.31 (G) Temperatura - Wartos¢ Zero - Wybra¢ minimalna wartos¢ skali czujnika uzywanego jako - Min =-100 °C
(X+) feedback. Max = 9999 °C
Default = 0°C
P05.0.32  (G) Temperatura - Warto$¢ Wybrac petna skale czujnika uzywanego jako feedback, gdy Min =-100°C
(X+) Maksymalna agregat jest ustawiony na jeden z tryb6w sterowania w Max = 9999 °C

opcji CISNIENIE.

Default = 100 °C

" w zaleznosci od modelu pompy
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P05.0.41 (G) Poziom - Wartos¢ Zero Wybra¢ minimalng wartos¢ skali czujnika uzywanego jako  Min =-999 m"
(X+) feedback. Max = 9999 m*
Default=0m"
P05.0.42  (G) Poziom - Warto$¢ Wybrac petng skale czujnika uzywanego jako feedback, gdy Min =-999 m"
(X+) Maksymalna agregat jest ustawiony na jeden z trybéw sterowania w Max = 9999 m"
opcji CISNIENIE. Default=10m"
P05.0.51 (G) Og0lny - Wartos¢ Zero Wybra¢ minimalng warto$¢ skali czujnika uzywanego jako  Min =-1000
(X+) feedback. Max = 1000
Default=0
P05.0.52  (G) Ogolny - Wartos¢ Wybrac petna skale czujnika uzywanego jako feedback, gdy Min =-1000
(X+) Maksymalna agregat jest ustawiony na jeden z tryb6w sterowania w Max = 1000
opgji CISNIENIE. Default =100
P05.0.61  (G) SPS Ciénienie wart.zerp Wybierz warto$¢ zerowa czujnika cisnienia uzywanego dla  Min =-1 bar
(X+) funkcji zmiany wartosci zadane; Max = 99 bar
Default = 0 bar
P05.0.62  (G) SPS Cisnienie petny zakres ~ Wybierz petny zakres ciénienia Min = 0 bar
(X+) Max = 999 bar

Default = 10 bar

" w zaleznosci od modelu pompy

7.5.2 S05.1 Wejscia analogowe

Parametr Nazwa

Typ

Opis

Wartos¢

P05.1.01 Funkcja Al 1

Wybra¢ funkcje wejscia analogowego.

0-Off: Wejscie analogowe jest wytaczone

1-Cisnienie (PrE): Do wejécia analogowego podtaczony jest
czujnik ci$nienia.

2-Warto$¢ zadana: Do wejécia analogowego podtaczona
jest warto$c zadana

3-Przeptyw: Czujnik przeptywu jest podtaczony do wejscia
analogowego

4-Temperatura: Do wejscia analogowego podtaczony jest
czujnik temperatury

5-Poziom: Do wejécia analogowego podtaczony jest czujnik
poziomu.

6-Generic: wejécie ogdlne jest podtaczone do wejscia
analogowego

7-Setpoint Shift: wejscie uzywane dla funkcji zmiany
wartosci zadanej jest podtaczone do wejécia analogowego

Default = Ci$nienie

P05.1.02 TypAl'l

Wybrac typ wejscia analogowego podtaczonego do wejscia
analogowego.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

Default = 4+20 mA
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢

P05.1.11 Funkcja Al 2 Wybra¢ funkcje wejscia analogowego. Default = Wyt.

0-Off: Wejscie analogowe jest wylaczone

1-Ciénienie (Pr£): Do wejécia analogowego podtaczony jest
czujnik ci$nienia.

2-Warto$¢ zadana: Do wejécia analogowego podtaczona
jest wartos¢ zadana

3-Przeptyw: Czujnik przeptywu jest podtaczony do wejscia
analogowego

4-Temperatura: Do wejscia analogowego podtaczony jest
czujnik temperatury

5-Poziom: Do wejécia analogowego podtaczony jest czujnik
poziomu.

6-Generic: wejécie ogdlne jest podtaczone do wejscia
analogowego

7-Setpoint Shift: wejécie uzywane dla funkcji zmiany
warto$ci zadanej jest podtaczone do wejécia analogowego

P05.1.12 Typ Al 2 Wybra¢ typ wejscia analogowego podtaczonego do wejscia  Default = 4+20 mA
analogowego.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V
P05.1.21  (X+) Funkcja Al 3 Wybra¢ funkcje wejscia analogowego. Default = Wyt.

0-Off: Wejscie analogowe jest wytaczone

1-Cisnienie: Do wejscia analogowego podtaczony jest
czujnik cisnienia.

2-Wartos¢ zadana: Do wejscia analogowego podtaczona
jest warto$c zadana

3-Przeptyw: Czujnik przeptywu jest podtaczony do wejscia
analogowego

4-Temperatura: Do wejécia analogowego podlaczony jest
czujnik temperatury

5-Poziom: Do wejécia analogowego podtaczony jest czujnik
poziomu.

6-Generic: wejscie ogdlne jest podtgczone do wejscia
analogowego

7-Setpoint Shift: wejscie uzywane dla funkcji zmiany
warto$ci zadanej jest podtaczone do wejécia analogowego

P05.1.22  (X+) Typ Al 3 Wybrac typ wejscia analogowego podigczonego do wejscia Default = 4+20 mA
analogowego.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V
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Parametr

Typ

Nazwa

Opis Wartos¢

P05.1.31

(X+)

Funkcja Al 4

Wybra¢ funkcje wejscia analogowego. Default = Wyt.

0-Off: Wejscie analogowe jest wylaczone

1-Ciénienie: Do wejécia analogowego podtaczony jest
czujnik ci$nienia.

2-Warto$¢ zadana: Do wejécia analogowego podtaczona
jest wartos¢ zadana

3-Przeptyw: Czujnik przeptywu jest podtaczony do wejscia
analogowego

4-Temperatura: Do wejscia analogowego podtaczony jest
czujnik temperatury

5-Poziom: Do wejécia analogowego podtaczony jest czujnik
poziomu.

6-Generic: wejécie ogdlne jest podtaczone do wejscia
analogowego

7-Setpoint Shift: wejécie uzywane dla funkcji zmiany
warto$ci zadanej jest podtaczone do wejécia analogowego

P05.1.32

(X+)

Typ Al

Wybra¢ typ wejscia analogowego podtaczonego do wejscia  Default = 4+20 mA
analogowego.

0-0+-20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3-2+10V

P05.1.50

Typ sitownika analogowego

Wybrac typu profilu dla trybu pracy sitownika, w przypadku Default = Hydrovar HVL
odniesienia przez wejécie analogowe.

0-Hydrovar HVL (h'L): Profil jest taki sam jak ten
zastosowany w Hydrovar HVL, patrz dedykowany schemat
1-Reczny: Profil mozna dostosowac za pomoca parametréw
konfiguracyjnych
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7.5.3 S05.2 Wejscia cyfrowe

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartoé¢
P05.2.03 Funkcja DI 3 Wybra¢ funkcje wejscia cyfrowego. Default = Solo Run

0-Dezaktywacja: funkgja nie jest wykorzystywana.

1-Wybdr wartosci zadanej: wejscie cyfrowe stuzy do wyboru aktualnej
wartosci zadanej.

2-Wybdr czujnika 1/2 (5 2): wejscie cyfrowe stuzy do przefaczania pomiedzy
wejéciem analogowym 1 i wejsciem analogowym 2

3-Minimalna predkos¢: Zamkniecie DI wymusza prace silnika z minimalna
predkoscia obrotowa

4-Maksymalna predkos¢: Zamkniecie DI wymusza prace silnika z
maksymalng predkoscia obrotowa

5-Tylko Bieg: Zamkniecie DI zmusza silnik do pracy z maksymalng
predkoscig, omijajac wiekszo$¢ bteddw. UWAGA: silnik bedzie pracowat
nawet jezeli pompa jest ustawiona na Off (Wyt.) lub jezeli styki Start/Stop lub
LOW s3 otwarte.

6-Reset btedu (-E€5): Zamkniecie DI resetuje stan btedu

7-Btad zewnetrzny (E=E): Otwarcie DI wywotuje btad "E16 Btad DI
zewnetrzny".

8-Zewnetrzny alarm: Otwarcie DI wywotuje btad "E16 Btad DI zewnetrzny".
9-Wybor zestawu parametrow: Zamknij wejscie cyfrowe, aby przetaczy¢
zestaw parametréw

P05.2.04  (X+) FunkcaDl4 Wybra¢ funkcje wejscia cyfrowego. Default = Nieaktywne

0-Dezaktywacja: funkgja nie jest wykorzystywana.

1-Wybdr wartosci zadanej: wejscie cyfrowe stuzy do wyboru aktualnej
wartosci zadanej.

2-Wybdr czujnika 1/2: wejscie cyfrowe stuzy do przetaczania pomiedzy
wejéciem analogowym 1 i wejéciem analogowym 2

3-Minimalna predkos¢: Zamkniecie DI wymusza prace silnika z minimalna
predkoscia obrotowa

4-Maksymalna predkos¢: Zamkniecie DI wymusza prace silnika z
maksymalng predkoscia obrotowa

5-Tylko Bieg: Zamkniecie DI zmusza silnik do pracy z maksymalng
predkoscig, omijajac wiekszo$¢ btedéw. UWAGA: silnik bedzie pracowat
nawet jezeli pompa jest ustawiona na Off (Wyt.) lub jezeli styki Start/Stop lub
LOW s3 otwarte.

6-Reset Btedu: Zamknigcie DI resetuje stan btedu

7-Btad zewnetrzny: Otwarcie DI wywotuje btad "E16 Btad DI zewnetrzny".
8-Zewnetrzny alarm: Otwarcie DI wywotuje btad "E16 Blad DI zewnetrzny".
9-Wybor zestawu parametrow: Zamknij wejécie cyfrowe, aby przetaczy¢
zestaw parametréw
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Parametr ~ Typ Nazwa Opis Wartos¢

P05.2.05  (X+) FunkcaDI5 Wybrac funkcje wejscia cyfrowego. Default = Nieaktywne

0-Dezaktywacja: funkgja nie jest wykorzystywana.

1-Wybér wartosci zadanej: wejscie cyfrowe stuzy do wyboru aktualne;
wartosci zadanej.

2-Wybdr czujnika 1/2: wejscie cyfrowe stuzy do przetaczania pomiedzy
wejéciem analogowym 1 i wejéciem analogowym 2

3-Minimalna predko$¢: Zamkniecie DI wymusza prace silnika z minimalna
predkoscia obrotowa

4-Maksymalna predkos¢: Zamkniecie DI wymusza prace silnika z
maksymalng predkoscia obrotowa

5-Tylko Bieg: Zamknigcie DI zmusza silnik do pracy z maksymalna
predkoscig, omijajac wiekszo$¢ btedéw. UWAGA: silnik bedzie pracowat
nawet jezeli pompa jest ustawiona na Off (Wyt.) lub jezeli styki Start/Stop lub
LOW s3 otwarte.

6-Reset Btedu: Zamkniecie DI resetuje stan btedu

7-Btad zewnetrzny: Otwarcie DI wywotuje btad "E16 Btad DI zewnetrzny".
8-Zewnetrzny alarm: Otwarcie DI wywotuje btad "E16 Btad DI zewnetrzny".
9-Wybér zestawu parametrow: Zamknij wejécie cyfrowe, aby przetaczy¢
zestaw parametrow

7.5.4 S05.3 Wyjscie analogowe

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P05.3.01 Funkcja wyjscia Wybrac funkcje wyjscia analogowego. Default = Predkos¢ obrotowa
analogowego silnika

0-Wartos¢ aktualna: Wyjécie analogowe odwzorowuje
rzeczywisty warto$¢ pomiarowg

1-Wymagana Warto$¢ rzeczywista (URL): Wyjscie
analogowe odwzorowuje rzeczywistg wymagana predkos¢
obrotowa

2-Predko$¢ obrotowa silnika (5Pd): Wyjscie analogowe
odwzorowuje aktualng predkos¢ silnika

3-Mocssilnika: Wyjscie analogowe odwzorowuje aktualny
pobér mocy silnika

4-Prad silnika (Cur): Wyjscie an. odwzorowuije aktualny
pobér mocy z silnika

5-Wartos¢ AN (Rn 1): Wyjécie an. odwzorowuje warto$¢
odczytang na wejéciu AN

6-Wartos¢ AN2 (Rn2): Wyjécie an. odwzorowuje warto$¢
odczytana na wejéciu AN2

7-Wartos¢ AN3: Wyjscie an. odwzorowuje wartos¢
odczytana na wejsciu AN3

8-Wartos¢ AN4: Wyjscie an. odwzorowuje wartos¢
odczytang na wejsciu AN4

9-Temp.: Wyjécie analogowe odwzorowuje aktualnie
mierzong temp. ptynu

10-Przeptyw: Wyjécie analogowe odwzorowuje aktualny
zmierzony przeptyw

11-SPS Warto$¢ wejsciowa: Wyjscie analogowe replikuje
biezgca wartos¢ wejécia analogowego uzywang dla funkcji
przesuniecia wartosci zadanej
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P05.3.02 Typ wyjscia analogowego  Wybrac typ sygnatu dla wyjécia analogowego. Default = 4+20 mA

0-0+-20 mA
1-4+20 mA
2-0-10V
3210V

7.5.5 S05.4 Wyjscia cyfrowe

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P05.4.01 Funkcja przekaznika 1 Wybierz funkcje Przekaznika. Default = Btad

0-Off: przekaznik jest wytaczony.

1-Zasilanie (Pur): przekaznik jest aktywny, gdy agregat jest
zasilany z sieci.

2-Ruch: przekaznik jest aktywny, gdy silnik pracuje.
3-Grzanie silnika: przekaznik jest aktywny, gdy funkcja
grzania silnika jest aktywna

4-Blad (Err): przekaznik jest aktywny, gdy nie jest aktywny
zaden btad

5-Alarm lub btad (RLR): przekaznik jest aktywny, gdy nie
jest aktywny zaden alarm lub btad

6-On: przekaznik jest aktywny, gdy agregat jest w stanie On
(zatrzymany, ale gotowy do pracy)

7-Reset btedu (-E5): przekaznik jest aktywny, gdy parametr
Reset Automatyczny bteddw jest ustawiony na Tak i
osiggnieta zostata maksymalna liczba automatycznych
resetow

P05.4.02 Funkcja przekaznika 2 Wybierz funkcje Przekaznika. Default = Praca

0-Off: przekaznik jest wytaczony.

1-Zasilanie (Pur): przekaznik jest aktywny, gdy agregat jest
zasilany z sieci.

2-Ruch: przekaznik jest aktywny, gdy silnik pracuje.
3-Grzanie silnika: przekaznik jest aktywny, gdy funkcja
grzania silnika jest aktywna

4-Blad (Err): przekaznik jest aktywny, gdy nie jest aktywny
zaden btad

5-Alarm lub btad (RLR): przekaznik jest aktywny, gdy nie
jest aktywny zaden alarm lub btad

6-0n: przekaznik jest aktywny, gdy agregat jest w stanie On
(zatrzymany, ale gotowy do pracy)

7-Reset btedu (-E€5): przekaznik jest aktywny, gdy parametr
Reset Automatyczny bteddw jest ustawiony na Tak i
osiggnieta zostata maksymalna liczba automatycznych
resetéw

7.5.6 S05.8 Kalibracje

Parametry w tym menu stuzg do kalibracji pomiaru czujnikéw podtaczonych do wejsc
analogowych, a takze do uruchamiania wyjscia analogowego.

Wejscia analogowe - hydrovar X, hydrovar X+

Procedura kalibracji wejscia analogowego polega na pordéwnaniu wartosci zmierzonej przez
urzadzenie (hydrovar X lub hydrovar X+) z wartoscig zmierzong przez zewnetrzny czujnik
referencyjny.

Pomiar nalezy przeprowadzi¢ w dwdch punktach, najlepiej odpowiadajacych 10% i 90% petnej
skali sygnatu analogowego.

Przyktad konfiguracji:

e PO05.1.01 =1 -ciénienie

e P05.0.11 =0 bar

e P05.0.12 =10 bar
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Definicje:

e, Wartosci rzeczywiste 1i2": wartosci ci$nienia zmierzone przez czujnik zewnetrzny na 10%
i 90% petnej skali

e, Wartosci odczytane 1i2": wartosci odczytane przez hydrovar X lub hydrovar X+ za
pomocg parametru ,P03.0.1 - biezagce ci$nienie” w tych samych punktach.

Ustawienia do uzupetnienia:

. P05.8.02 (wzmocnienie Al 1) = (wartos¢ rzeczywista 2 - warto$é rzeczywista 1) + (wartosé
odczytana 2 - warto$¢ odczytana 1)

. P05.8.01 (przesuniecie Al 1) = wartos¢ rzeczywista 1 - (warto$¢ odczytana 1 x P05.8.02).

Wyjscie analogowe - hydrovar X+

Tabela parametréw

Procedura kalibracji wyj$cia analogowego polega na poréwnaniu wartosci rzeczywistej
napiecia lub pradu zmierzonej na zaciskach AO1 (14) i GND (15) z wartoscig odczytang za
pomoca parametru P03.3.20.

Przyktad kalibracji:
e P05.8.45 (wzmocnienie wyjscia analogowego) = (wartosé rzeczywista 2 - wartosé
rzeczywista 1) + (warto$¢ odczytana 2 - warto$¢ odczytana 1)

e P05.8.44 (przesuniecie wyjscia analogowego) = wartos$c rzeczywista 1 - (warto$é odczytana
1 x P05.8.45).

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P05.8.01 Offset Al 1 Wybrac warto$¢ kompensacji przy wartosci zerowej wejscia  Min =-100
analogowego. Max = 100
Default=0
P05.8.02 Gain Al'1 Wybra¢ warto$¢ gain wejécia analogowego. Min =0
Max = 1.5
Default = 1
P05.8.11 Offset Al 2 Wybrac warto$¢ kompensacji przy wartosci zerowej wejscia  Min =-100
analogowego. Max = 100
Default=0
P05.8.12 Gain Al 2 Wybra¢ warto$¢ gain wejécia analogowego. Min =0
Max =15
Default = 1
P05.8.21  (X+) Offset Al 3 Wybra¢ warto$¢ kompensacji przy wartosci zerowej wejscia  Min =-100
analogowego. Max = 100
Default=0
P05.8.22  (X+) Gain Al 3 Wybra¢ warto$¢ gain wejscia analogowego. Min=10
Max =15
Default = 1
P05.8.31  (X+) Offset Al 4 Wybra¢ warto$¢ kompensacji przy wartosci zerowej wejscia  Min =-100
analogowego. Max = 100
Default=0
P05.8.32  (X+) GainAl 4 Wybra¢ warto$¢ gain wejscia analogowego. Min=10
Max = 1.5
Default = 1
P05.8.44 Offset AO 1 Parametr OFFSET jest statg addytywna zastosowana do Min =-100 mA
analogowego sygnatu wyjsciowego, przesuwajaca caty Max = 100 mA
zakres wyjsciowy. Regulacja OFFSET koryguje btedy punktu Default = 0 mA
zerowego w sygnale wyjsciowym
P05.8.45 Gain AO 1 Parametr GAIN jest mnoznikiem stosowanym do Min =0
analogowego sygnatu wyjéciowego, kontrolujagcym Max = 1.5
nachylenie sygnatu wyjsciowego. Regulacja GAIN koryguje Default =1
btedy skalowania sygnatu wyjsciowego.
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7.6 M06 System wielopompowy

7.6.1 S06.0 Konfiguracja

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢

P06.0.01  (G) Konfiguracja systemu Wybrac konfiguracje systemu Default = Pojedyncze pompy
0-Pompa pojedyncza: Agregat jest ustawiony do pracy w
pojedynke, bez interakcji z innymi agregatami.

1- Kaskada szeregowa: W tej konfiguracji kilka agregatow
pracuje razem, potaczonych za pomocg interfejsu RS485.
Tylko ostatni uruchomiony agregat zmienia swoja
predkos¢, podczas gdy agregaty juz pracujace pracuja z
petng predkoscia.

2- Kaskada synchroniczna: W tej konfiguracji kilka
agregatéw pracuje razem, potgczonych za pomocg
interfejsu RS485. Wszystkie pracujace agregaty pracuja z t3
samg zmienng predkoscia.

P06.0.02  (G) Agregat max Wybra¢ maksymalna liczbe agregatow, ktére moga Min =1
pracowac jednoczesnie w systemie wielopompowym Max = -

Default =6

P06.0.03 Adres Systemu Wybrac adres pompy w systemie wielopompowym. Min =1

Wielopompowego W systemie wielopompowym kazdy agregat posiada Max = -
unikalny adres, o wartoéci od 1 do 8. Default = 1
P06.0.04  (R) Mapa systemu Wyswietla mape podtaczonych agregatéw w systemie
(A) wielopompowego wielopompowym

P06.0.05 (R) Priorytet systemu Wyséwietla priorytet agregatu w systemie wielopompowym -

wielopompowego

7.6.2 S06.1 Regulacja

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢

P06.1.11 (G) Cisnienie - Wzr. wartosci Wybra¢ wartos¢ przyrostu w systemie wielopompowym. ~ Min = 0 bar"
Wartosc¢ ta, wraz z wartoscia spadku, stuzy do obliczenia ~ Max = P05.0.12
rzeczywistej wartosci wymaganej w systemie Default = 0.35 bar”
wielopompowym.

P06.1.12  (G) Cisnienie - Zmn. wartosci ~ Wybra¢ wartos¢ spadku w systemie wielopompowym. Min = 0 bar”
Wartosc¢ ta, wraz z wartoscia przyrostu, stuzy do obliczenia  Max = P05.0.12
rzeczywistej wartosci wymaganej w systemie Default = 0.15 bar
wielopompowym.

P06.1.21 (G) Przeptyw - Wzr. wartosci Wybrac wartos¢ przyrostu w systemie wielopompowym. ~ Min = 0 I/min®

(X+) Warto$¢ ta, wraz z wartoécig spadku, stuzy do obliczenia Max = P05.0.22
rzeczywistej wartoéci wymaganej w systemie Default = 0.35 I/min®
wielopompowym.

P06.1.22  (G) Przeptyw - Zmn. wartosci ~ Wybra¢ wartos¢ spadku w systemie wielopompowym. Min = 0 I/min®

(X+) Warto$¢ ta, wraz z wartoscia przyrostu, stuzy do obliczenia  Max = P05.0.22

" w zaleznosci od modelu pompy

rzeczywistej wartosci wymaganej w systemie
wielopompowym.

Default = 0.15 I/min®
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P06.1.31 (G) Temperatura - Wzr. wartosci - Wybra¢ warto$¢ przyrostu w systemie wielopompowym. ~ Min =0°C

(X+) Wartosc¢ ta, wraz z wartoscia spadku, stuzy do obliczenia Max = P05.0.32
rzeczywistej wartosci wymaganej w systemie Default = 1.5°C
wielopompowym.

P06.1.32  (G) Temperatura - Zmn. wartosci Wybra¢ wartos¢ spadku w systemie wielopompowym. Min=0°C

(X+) Warto$¢ ta, wraz z wartoscia przyrostu, stuzy do obliczenia  Max = P05.0.32
rzeczywistej wartosci wymaganej w systemie Default = 1.5°C
wielopompowym.

P06.1.41 (G) Poziom - Wzr. wartosci Wybrac wartos¢ przyrostu w systemie wielopompowym. ~ Min =0m"

(X+) Warto$¢ ta, wraz z wartoécig spadku, stuzy do obliczenia Max = P05.0.42
rzeczywistej wartosci wymaganej w systemie Default = 0.35 m"
wielopompowym.

P06.1.42  (G) Poziom - Zmn. wartosci Wybra¢ warto$¢ spadku w systemie wielopompowym. Min =0 m"

(X+) Wartosc¢ ta, wraz z wartoscia przyrostu, stuzy do obliczenia ~ Max = P05.0.42
rzeczywistej wartosci wymaganej w systemie Default=0.15m"
wielopompowym.

P06.1.51 (G) 0golIny - Wzr. wartosci Wybrac warto$¢ przyrostu w systemie wielopompowym. ~ Min =0

(X+) Wartosc ta, wraz z wartoscia spadku, stuzy do obliczenia Max = P05.0.52
rzeczywistej wartosci wymaganej w systemie Default=1.5
wielopompowym.

P06.1.52  (G) OgolIny - Zmn. wartosci Wybra¢ warto$¢ spadku w systemie wielopompowym. Min=0

(X+) Warto$¢ ta, wraz z wartoscia przyrostu, stuzy do obliczenia  Max = P05.0.52
rzeczywistej wartosci wymaganej w systemie Default = 1.5
wielopompowym.

P06.1.61 (G) Predkos¢ uaktywnienie Wybra¢ predkos¢ obrotowa dla kolejnych pomp. Min = P04.2.31

systemu wielopompowego  Nastepna pompa wiacza sie, gdy nastepujace warunkisy ~ Max = P04.2.32

prawdziwe: Default = 3000 rpm*
- predko$¢ obrotowa silnika jest réwna lub wyzsza niz
predko$¢ zezwolenia dla systemu wielopompowego
- warto$¢ rzeczywista spada ponizej wartoéci zadane; -
warto$¢ spadkowa

P06.1.71 (G) Limit synchroniczny Wybra¢ predko$¢ graniczng dla trybu kaskady Min = 0 rpm"
synchroniczne;. Max = 3600 rpm"
Pompa z priorytetem P2 wylacza sie, gdy jej predkosé Default = 840 rpm”
obrotowa spadnie ponize] tej wartosci.

P06.1.72  (G) Okno synchroniczne Wybrac okno predkosci dla trybu kaskady synchronicznej.  Min = 0 rpm
Pompa z priorytetem P3 wylacza sie, gdy jej predkosé Max = P04.2.32

" w zaleznosci od modelu pompy

spada ponizej wartoéci Limit Synchroniczny + Okno
Synchroniczne, pompa z priorytetem P4, gdy jej predkos¢
spada ponizej wartoéci Limit Synchroniczny + 2 x Okno
Synchroniczne itd.

Default = 150 rpm
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P06.1.81 (G) Przedziat wymiany Wybra¢ przedziat czasowy dla automatycznego Min=0h
automatycznej przetaczania: umozliwia automatyczne przetaczanie Max = 250 h
priorytetow pomiedzy pompa gtdwng a pozostatymi Default =24 h
pompami.
Po zakofczeniu tego przedziatu czasowego nastepna
pompa staje sie pompa gtéwng master i timer zaczyna
dziata¢ od nowa; dzieki temu przepracowane godziny sa
réwnomiernie rozdzielane pomiedzy pompy.
Automatyczny przedziat przetaczania jest aktywny tylko
wtedy, gdy pompa master nigdy sie nie zatrzymuije.
") w zaleznosci od modelu pompy
7.7 M07 Falownik
7.7.1 S07.0 Ustawienia czest. przetaczania
Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P07.0.01 Maksymalna czest. Switching Wybra¢ maksymalng czestotliwos$¢ przetaczania dla Default = 16 kHz
modulacji falownika.
Zakres: 2 + 16 KHz
P07.0.02 Minima czest. Switching Wybra¢ minimalng czestotliwo$¢ przefaczania. W Default = 4 kHz

7.7.2 S07.1 Funkcja skoku predkosci

przypadku przegrzania urzadzenie automatycznie obniza
czestotliwos¢ przetaczania do tej wartosci.

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P07.1.01 (G) Srodek skoku predkosci Wybrac srodek pasma predkosci, ktéry bedzie pomijany ~ Min = P04.2.31
przez silnik. Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P07.1.02  (G) Pasmo skoku predkosci Wybrac szeroko$¢ pasma predkosci, ktéry bedzie pomijany Min = 0 rpm
przez silnik. Max =300 rpm

“)w zaleznosci od modelu pompy

7.7.3 S07.2 Ogrzewanie silnika

Parametr Nazwa

Typ

Opis

Default = 0 rpm

Wartos¢

P07.2.01  (G) Funkcja ogrzewania silnika

" w zaleznosci od modelu pompy

Wybrac aktywacje funkcji ogrzewania silnika. Gdy ta
funkcja jest aktywna, do silnika wttaczany jest prad, aby
zapobiec kondensagji lub tworzeniu sie lodu. Wtfaczany
prad nie obraca silnika.

0-Off: Funkgja ogrzewania silnika jest wytgczona

1-On: Funkcja ogrzewania silnika jest wigczona i aktywuje
sig, gdy silnik jest zatrzymany, a temperatura falownika
spadnie ponizej temperatury ogrzewania silnika (7.2.03).
2-Zawsze aktywna: Funkcja ogrzewania silnika jest zawsze
aktywna po zatrzymaniu silnika, niezaleznie od
temperatury falownika

Default = Wyt.
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Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P07.2.02 Prad ogrzewania silnika Wybra¢ prad, jako procent maksymalnego pradu silnika, ~ Min =0 %"
kt6ry bedzie wttaczany do silnika, gdy funkcja ogrzewania  Max = 100 %"
silnika jest aktywna. Default = 50 %"
P07.2.03  (G) Temperatura ogrzewania  Wybra¢ temperature, ponizej ktérej aktywna jest funkcja ~ Min =-5°C
silnika ogrzewania silnika. Ten parametr jest aktywny tylko wtedy, Max = 30°C
gdy parametr Funkcja ogrzewania silnika (7.2.01) Default = 0°C

ustawiony jest na On.
" w zaleznosci od modelu pompy

7.7.4 S07.3 Funkcje specjalne

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartoé¢
P07.3.01 Funkcja przekazywaniado  Funkgja przekazywania do przodu Default = Wyt.
przodu

7.8 M08 Komunikacja
7.8.1 S08.0 Porty

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P08.0.01 Funkcja COM 1 Wybra¢ funkcje Port komunikacyjny 1 (RS 485.1). Default = Wiele pomp

0-Wytgczona: Port komunikacyjny nie jest aktywny
1-Modbus RTU (fiad): Wybranym protokotem jest Modbus
RTU slave
2-BACnet MS/TP (5RC): Wybranym protokofem jest BACnet
MS/TP
3-System wielopompowy: Wybranym protokotem jest
system wielopompowy Hydrovar X
P08.0.02 Funkcja COM 2 Wybrac funkcje Port komunikacyjny 2 (RS 485.2). Default = Modbus RTU

0-Wytgczona: Port komunikacyjny nie jest aktywny
1-Modbus RTU (Mod): Wybranym protokotem jest Modbus

RTU slave
2-BACnet MS/TP (5RC): Wybranym protokotem jest BACnet
MS/TP
7.8.2 S08.1 Modbus RTU
Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P08.1.01 Adres Modbus RTU Wybra¢ adres agregatu w sieci Modbus RTU. Min=0
Max = 127
Default = 1
P08.1.02 Baudrate Modbus RTU Wybra¢ szybko$¢ transmisji odpowiadajacy szybkosci Default = 115200
transmisji agregatu Modbus Master
P08.1.08 Format Modbus RTU Wybrac format sieci odpowiadajacy formatowi agregatu ~ Default = 8N1
Modbus Master
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7.8.3 S08.2 Bacnet MS/TP

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartoé¢
P08.2.01 MAC address BACnet MS/TP Wybra¢ adres agregatu w sieci RS 485. Min=10
Max = P08.2.05
Default = 1
P08.2.02 Baudrate BACnet MS/TP Wybra¢ szybko$¢ transmisji odpowiadajacg szybkosci Default = 38400
transmisji innych urzadzen w sieci BACnet MS/TP
P08.2.03 Format BACnet MS/TP Wybra¢ format sieci odpowiadajacy formatowi innych Default = 8N1
agregatéw w sieci BACnet MS/TP
P08.2.04 Device ID BACnet MS/TP Wybrac device ID agregatu Min = -

Max = 4194304
Default = 84003

P08.2.05 Max master BACnet MS/TP Wybra¢ maksymalna liczbe masteréw w sieci BACnet MS/TP Min = P08.2.01
Max = 127
Default = 127

7.8.4 S08.3 Komunikacj wireless

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P08.3.01 Funkcja komunikacji wireless Wybra¢ aktywacje komunikacji wireless agregatu. Default = WH.

0-Off: Komunikacja wireless jest wytaczona i agregat nie
moze potaczyc sie ze smartfonem

1-On: Komunikacja wireless jest wtaczona i smartphone z
uruchomiong aplikacja moze potaczy¢ sie z agregatem

7.9 M09 Ustawienia ogdlne
7.9.1 S09.0 Lokalizacja

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P09.0.01 (X+) Jezyk Wybrac¢ jezyk wyswietlania. Default = English
P09.0.11 (G) Data Wybrac date kalendarzowa dla agregatu.

(X+)
P09.0.12  (G) Godzina Ustawic zegar agregatu.

(X+)
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7.9.2 S09.1 Wyswietlacz

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartoé¢
P09.1.01 Oszczedno$¢ energetyczna — Wybrac aktywacje funkgji oszczedzania energii Default = W,
wyswietlacza wyswietlacza.

0-Off: Agregat utrzymuje wyswietlacz zawsze aktywny
1-On: Agregat wytacza wyswietlacz po uptywie czasu
oszczedzania energii.

P09.1.02 Przerwa oszczednosci Wybra¢ minuty, ktére musza uptynac¢ od ostatniego Min=60s
energetyczne; dziatania na klawiaturze, aby wyswietlacz sie wytgczyt Max = 3600 s
Default = 600 s
P09.1.10 Kierunek wyéwietlacza Wybrac ukierunkowanie wyswietlacza. Default = 6.00

0-godz. 6: Wyswietlacz ma ukierunkowanie odpowiednie
dla pompy poziomej

1-godz. 12: Wyswietlacz ma ukierunkowanie odpowiednie
dla pompy pionowe;j

P09.1.11 Maks. liczba cyfr po Ustaw maksymalna liczbe miejsc po przecinku dla wartosci Min =0
przecinku wyswietlanych na stronie gtéwnej Max =3
Default = 3

" w zaleznosci od modelu pompy

7.9.3 S09.2 Profile parametrow

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢
P09.2.01  (G) Wybdr zestawu parametréw Wybrac zestaw parametréw do aktywagji Default = Ustaw parametr 1
(X+)
P09.2.02  (X+) Zapisz zestaw parametrow  Zapisz biezacy zestaw parametréw Default = Poczekaj na zapis
P09.2.03  (X+) Zataduj zestaw parametrow  Zataduj fabryczny zestaw parametrow Default = Poczekaj na
wczytanie

7.9.4 S09.3 Ustawienia fabryczne

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢

P09.3.01 Reset log btedow Wybra¢ Tak, aby zresetowac log btedéw Default = Nie

P09.3.02 Reset godzin zasilania Wybrac Tak, aby zresetowac licznik godzin pracy agregatu  Default = Nie
przy zasilaniu sieciowym

P09.3.03 Reset godzin pracy Wybrac Tak, aby wyzerowac licznik godzin pracy agregatuz Default = Nie
wigczonym silnikiem

P09.3.04 Reset licznika energii Wybrac Tak, aby wyzerowac licznik energii Default = Nie

P09.3.05 Reset fabryczny Wybrac Tak, aby przywrécic ustawienia fabryczne agregatu  Default = Nie

P09.3.06  (G) Szybki start zakoriczony Wybierz Tak, jesli procedura szybkiego uruchamiania Default = Nie

(X+) programu Genie zostata zakofczona.
P09.3.07 Reset listy urzadzen Wybierz ,Tak", aby zresetowac liste urzadzen potgczonych  Default = Nie
pofaczonych przez Bluetooth
P09.3.10 Uaktualnij karte kontrolng  Pobierz plik konfiguracyjny z HMI na karte sterujaca Default = Nie

80 EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania



pl - Thumaczenie oryginalnej instrukgji

7.9.5 S09.4 Bezpieczenstwo

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartoé¢
P09.4.01 Wprowadzenie hasta Wprowadzi¢ hasto. Wstepnie okreslona wartos¢ wynosi 66. Min = 0
Max = 999
Default=0
P09.4.02 (R Logout Logout -
P09.4.03 Ustawienia Hasta Ustawi¢ nowe hasto. Hasto jest wymagane do uzyskania ~ Min=0
dostepu do menu. Max = 999
Default = 66
P09.4.10 Zablokowanie klawiatury ~ Wybra¢ aktywacje blokady klawiatury. Default = Nie

Mozliwe akcje do wybrania:

0-Nie (1Q): Przyciski s zawsze aktywne.

1-Tak (4ES): Po uptywie czasu oszczedzania energii
przyciski strzatek i komunikacja wireless zostang wytaczone.
Przycisk ON/OFF pozostaje aktywny.

2-Tak - hasto (4-P): Po uptywie czasu oszczedzania energii
wszystkie przyciski zostang zablokowane. Do odblokowania
przyciskdw wymagane jest podanie hasta. Uwaga: réwniez
przycisk On/Off jest zablokowany, dlatego zaleca sig
zewnetrzny styk Start/Stop.

7.9.6 S09.5 Klonowanie

Parametr  Typ Nazwa Opis Wartos¢

P09.5.01  (X+) Poczatek Rozpoczecie KLONOWANIA spowoduje pobranie Default = Nie
oprogramowania sprzetowego tego konkretnego
urzadzenia na wszystkie pozostate podtaczone urzadzenia.
Proces zostanie przeprowadzony niezaleznie od wersji
oprogramowania tego urzadzenia, ktdra jest nowsza niz w
pozostatych urzadzeniach.

P09.5.02 (R) Wersja Firmware Wyswietla skumulowang wersje firmware urzadzenia.
(X+)

P09.5.03 (R) Postep Wartos¢ ta pokazuje procent postepu KLONOWANIA po
(X+) rozpoczeciu procesu
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8 Modbus RTU

8.1 Komunikacja

Urzadzenie wykorzystuje interfejs szeregowy RS485, ktéry definiuje:
o styki przytaczeniowe,

e okablowanie,

e poziomy sygnatéw

[ ]

[ ]

szybkosci transmisji danych,

kontrole parzystosci.
Sterowniki komunikuja sie z rozwigzaniem urzadzenie gtéwne-klient, w ktérym tylko urzadzenie
gtéwne moze zainicjowac transfer lub odpytywanie. Inne urzadzenia (klienty) odpowiadaja,
dostarczajgc urzadzeniu gtéwnemu zagdane dane lub konczac dziatanie wymagane w zapytaniu.

8.2 Transmisja

Funkcja nie jest obstugiwana.

8.3 Ochrona danych

Standardowe sieci szeregowe Modbus wykorzystuja dwa typy kontroli bteddéw:

e kontrola parzystosci (parzysta lub nieparzysta), ktérg mozna opcjonalnie zastosowaé do
kazdego znaku;

e kontrola ramki (LRC lub CRC), stosowana do catego komunikatu.

Zaréwno kontrola parzystosci, jak i kontrola ramki sg generowane w urzadzeniu gtéwnym i

stosowane w odniesieniu do treéci komunikatu przed transmisja.

Urzadzenie klienckie sprawdza kazdy znak i catg ramke wiadomosci podczas odbioru.

8.4 Tryby transmisji protokotu

Dostep do danych zarzadzanych przez urzadzenie mozliwy jest z uwzglednieniem pamieci
wirtualnej Modbus, sktadajace;j sie z rejestréw przechowujacych wszystkie wartosci.
Podczas ustawiania parametréw menu S08.0 Porty dostepny jest tryb transmisji protokotu
Modbus RTU.

Parametry komunikacji portu szeregowego:

e P08.0.01 Adres

e P08.0.02 Szybkos¢ transmisji

e P08.0.08 Format

muszg zostaé wybrane zgodnie z konfiguracjg sieci.

UWAGA:
Parametry trybu i szeregowe musza by¢ takie same dla wszystkich urzadzen w sieci Modbus.

Podczas ustawiania parametru P08.0.08 Format dostepne sg nastepujace tryby:
e 8N1 1 bit startu, 8 bitéw danych, 1 bit stopu, bez parzystosci

e 8N2 1 bit startu, 8 bitéw danych, 2 bity stopu, bez parzystosci

e 8E1 1 bit startu, 8 bitow danych, 1 bit stopu, parzystosc¢ parzysta

e 801 1 bitstartu, 8 bitéw danych, 1 bit stopu, parzystos$¢ nieparzysta
Domyslna konfiguracja portu szeregowego to:

e P08.0.01 Adres=1

e P08.0.02 Szybkos¢ transmisji=115200

e P08.0.08 Format=8N1.
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8.5 Kody obstugiwanych funkg;ji

W urzagdzeniu zaimplementowano nastepujace kody funkcji protokotu Modbus:

e Odczyt rejestréow przechowujacych (kod hex 0x03) w celu odczytania obu rejestréw
przechowujgcych reprezentujgcych parametry i informacje

e Zapis wielu rejestréow (kod szesnastkowy 0x10) w celu zapisania rejestrow przechowujacych
reprezentujgcych parametry.

8.5.1 Przyktad 1

0x03 Odczyt rejestréw przechowujgcych - POLECENIE READ odczytuje binarng zawartosé
rejestréw przechowujgcych w kliencie.

Uwaga: Rejestry Modbus sg adresowane od zera, na przyktad rejestr przechowujacy
indeksowany jako OxBBA musi by¢ adresowany jako 0XBB9.

Przyktad: Odczyt aktualnego ci$nienia

Zapytanie
Adres klienta 0x01
Funkcja 0x03 Odczyt rejestru przechowujacego
Adres poczatkowy Wysoki 0x0B
Adres poczatkowy Niski 0xB9 => 3001 DEC => Adres Modbus biezgcego cisnienia (FLOAT32)
Liczba punktéw Wysoki 0x00
Liczba punktéw Niski 0x02 Odczyt dwoch rejestrow jako FLOAt32

Kontrola btedéw CRC-Wysoki  0x17
Kontrola bteddw CRC-Niski  0xCA CRC-Wygenerowana suma kontrolna

Odpowiedz
Adres klienta 0x01
Funkcja 0x03
Liczba bajtow 0x04
Dane Wysoki 0x40
Dane Niski 0xAO
Dane Wysoki 0x00
Dane Niski 0x00

Kontrola btedow CRC-Wysoki  OxEF => 0x40A00000 HEX = 5.0f FLOAT32 => Warto$¢ rzeczywista = 5.0 bar
Kontrola bteddw CRC-Niski  0xD1 CRC-Wygenerowana suma kontrolna
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8.5.2 Przyktad 2

0x10 Zapis wielu rejestrow - POLECENIE WRITE zapisuje wartosci w bloku sagsiadujgcych

rejestréw

Uwaga: Rejestry Modbus sg adresowane od zera, na przyktad rejestr przechowujacy
indeksowany jako 0x1074 musi by¢ adresowany jako 0x1073.

Przyktad: ustaw Rampe 1 i Rampe 2 na 25s, a Rampe 3 i Rampe 4 na 100 s.

Zapytanie
Adres klienta 0x01
Funkgja 0x10 Zapis wielu rejestréw
Adres poczatkowy Wysoki 0x10
Adres poczatkowy Niski 0x74 => 4211 DEC => pierwszy rejestr to Rampa 1
los¢ rejestréw Wysoki 0x00

[l0s¢ rejestréw Niski
Liczba bajtéw

Warto$¢ rejestru Wysoki
Wartos¢ rejestru Niski
Wartos¢ rejestru Wysoki
Wartosc rejestru Niski
Wartos¢ rejestru Wysoki
Wartosc rejestru Niski
Warto$¢ rejestru Wysoki
Wartos¢ rejestru Niski
Kontrola btedéw CRC-Wysoki

0x04 facznie 4 rejestry (Rampa 1 do Rampy 4) do zapisania
0x08 2 * ilosc¢ rejestréw

0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => ustaw rampe 1na 25s
0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => ustaw rampe 2 na 25 s
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => ustaw rampe 3 na 100 s
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => ustaw rampe 4 na 100 s
0x18

Kontrola btedéw CRC-Niski

Kontrola btedéw CRC-Niski  0x6A CRC-Wygenerowana suma kontrolna
Odpowiedz

Adres klienta 0x01

Funkgja 0x10

Adres poczatkowy Wysoki 0x10

Adres poczatkowy Niski 0x73

Ilo$¢ rejestréw Wysoki 0x00

llos¢ rejestréw Niski 0x04 facznie 4 rejestry (Rampa 1 do Rampy 4) zapisane
Kontrola btedéw CRC-Wysoki 0x34

0xD1 CRC-Wygenerowana suma kontrolna

84

EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania




pl - Thumaczenie oryginalnej instrukgji

8.6 Zarzadzanie pofaczeniamii danymi, Modbus RTU

e Gdy komunikacja Modbus RTU miedzy sterownikiem a urzagdzeniem zewnetrznym jest
aktywna, na panelu operacyjnym zapala sie kontrolka stanu potaczenia.

e Ustawic parametr P04.1.60 Ogranicz zapisywanie wartosci zadanej na Tak, aby wiaczy¢
zapisywanie w obszarze pamieci ulotnej i przedtuzyé zywotnosé nieulotnej pamieci
EEPROM.

UWAGA:

Nie podtaczad zacisku (C) ptyty sterujgcej do réznych potencjatéw napieciowych lub uziemienia
ochronnego.

Podtaczanie pojedynczej pompy elektrycznej do urzadzenia zewnetrznego

1. Zdja¢é pokrywe sterownika i zapozna¢ sie ze znajdujgcymi sie wewnatrz schematami
elektrycznymi.

2. Podtaczyc zaciski 31 (B), 32 (A) i 33 (C) do urzadzenia zewnetrznego, na przyktad sterownika
PLC, systemu BMS itp.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc

Podtaczanie systemu wielopompowego do urzadzenia zewnetrznego

Tryb wielu pomp umozliwia podtaczenie dwdch lub trzech sterownikéw silnikowych w

konfiguracji wielopompowej z wieloma urzgdzeniami gtéwnymi.

o Kazdy agregat zestawu urzadzen wspomagajgcych ma swoj unikalny adres Modbus i
dostarcza petng liste rejestréw do urzadzenia zewnetrznego.

e Adres parametru P08.1.01 musi by¢ ustawiony na unikalng warto$¢ dla kazdego z urzadzen
wchodzacego w sktad zestawu urzadzen wspomagajgcych. Adres parametru P08.1.01
sktada sie z numeru identyfikacyjnego urzadzenia w sieci Modbus.

e Zaciski 31 (B), 32 (A)i 33 (C) sg domyslnie uzywane do komunikacji z zewnetrznym
urzadzeniem sterujacym (np. sterownikiem PLC, systemem BMS itp.).

e W celu utatwienia kaskadowych potgczen sygnatéw portu RS485 zaciski dla kazdego portu
sg replikowane w dwdch rzedach ztgczy.

e Sygnaly portu RS485.2 sa replikowane zaréwno na kombinacji zaciskéw 31-31-33, jak i na
kombinacji zaciskéw 37-38-39.
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Ext.

» 34> 560 7—»8

XM_MOO19_A_sc

Poniewaz sterownik réwniez jest podtaczany w instalacji wielopompowej, nalezy zachowacd
szczegdlng ostroznos$é w przypadku, gdy urzadzenie zewnetrzne (za posrednictwem protokotu
Modbus) zgda odczytu i zapisu parametréw sterownika.

W szczegdlnosci:

e W instalacji wielopompowej w odpowiedzi na zadanie ,Odczytaj rejestry” na magistrali
Modbus kazde urzgdzenie zwraca do urzadzenia zewnetrznego tylko wtasne parametry, w
przeciwienstwie do parametréw innych podtgczonych sterownikdéw w zestawie urzadzen
wspomagajacych.

e W systemie wielopompowym zadania ,Zapisz rejestry” na magistrali Modbus musza by¢
wysytane z urzadzenia zewnetrznego do wszystkich podtaczonych urzadzen, nawet jesli
parametry, ktére nalezy zapisa¢, sg ,Globalne” (dla zestawu urzadzen wspomagajacych).

8.7 Lista rejestrow

Rejestr  Id. Nazwa RIW Typ Wymiar min Maks
Modbus  menu
0 Wybra¢ stan ON lub OFF pompy.

Odpowiada dziataniu na przycisku

ON/OFF. RIW ENUM - 0 1

0-On

1-0ff
1 - Polecenie resetowania bteddw RIW ENUM - 0 1
2001 P02.0.01 Bfad 1 (ostatni) R UINT16 - - -
2002 - Btad 1- Data R UINT32
2004 - Btad 1- Godzina R UINT32
2006 - Btad 1- Data koficowa R UINT32
2008 - Btad 1- Godzina kofcowa R UINT32
2010 - Dziennik: licznik btedéw R UINT16
2011 - Dziennik: Btad 1- pole bitowe R UINT32
2013 - Dziennik: Btad 2 - pole bitowe R UINT32
2015 - Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32
2017 - LogSpeed R UINT32
2019 - Dziennik: Kod btedu R UINT32 -
2021 Dziennik: Przeptyw R FLOAT32 E04'0'12 - Jednostka

rzeptywu
2023 Dziennik: Wysokos¢ pompowania R FLOAT32 2.0,4'.0'1.1 -Jednostka
iSnienia

2025 ) Dzignnjk: Temperatura modutu R FLOAT3? P04.0.13 - Jednostka

zasilania Temperatury
2027 - Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A
2029 - Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 V
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2031

P04.0.13 - Jednostka

Dziennik: Temp. Falownik R FLOAT32 1
emperatury
2033 LogPower R FLOAT32 -
2035 Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 V
2037 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 V
2039 P02.0.02 Bfad 2 R UINT16 -
2040 - Btad 2 - Data R UINT32
2042 Btad 2 - Godzina R UINT32
2044 Btad 2 - Data korcowa R UINT32
2046 Btad 2 - Godzina koricowa R UINT32
2048 Dziennik: licznik btedéw R UINT16
2049 Dziennik: Btad 1- pole bitowe R UINT32
2051 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe R UINT32
2053 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32
2055 LogSpeed R UINT32
2057 Dziennik: Kod btedu R UINT32 -
2059 Dziennik: Przeptyw R FLOAT32 E04'0'12 - Jednostka
rzeptywu
2001 Dziennik: Wysoko$¢ pompowania R FLOAT32 E.O,4'.0'1.1 -Jednostka
isnienia
2063 Dzignnjk: Temperatura modutu R FLOAT3? P04.0.13 - Jednostka
zasilania Temperatury
2065 Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A
2067 Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 V
2069 Daiennik: Temp. Falownik R rloarsy U013 Jednostie
emperatury
2071 LogPower R FLOAT32 -
2073 Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 V
2075 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 V
2077 P02.0.03 Bfad3 R UINT16 -
2078 - Btad 3 - Data R UINT32
2080 Btad 3 - Godzina R UINT32
2082 Btad 3 - Data koficowa R UINT32
2084 Btad 3 - Godzina kofcowa R UINT32
2086 Dziennik: licznik btedéw R UINT16
2087 Dziennik: Btad 1- pole bitowe R UINT32
2089 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe R UINT32
2091 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32
2093 LogSpeed R UINT32
2095 Dziennik: Kod btedu R UINT32 -
2097 Dziennik: Przeptyw R FLOAT32 E04'0'12 - Jednostka
rzeptywu
2099 Dziennik: Wysokos¢ pompowania R FLOAT32 294'.0'1.1 -Jednostka
isnienia
2101 Dzignnjk: Temperatura modutu R FLOAT3? P04.0.13 - Jednostka
zasilania Temperatury
2103 Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A
2105 Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 V
2107 Dziennik: Temp. Falownik R FLOAT32 ?04'0'13 -Jednostka
emperatury
2109 LogPower R FLOAT32 -
211 Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 V
2113 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 V
2115 P02.0.04 Blad 4 R UINT16
2116 - Btad 4 - Data R UINT32
2118 Btad 4 - Godzina R UINT32
2120 Btad 4 - Data koricowa R UINT32
2122 Btad 4 - Godzina koricowa R UINT32
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2124 Dziennik: licznik btedéw R UINT16

2125 Dziennik: Btad 1- pole bitowe R UINT32

2127 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe R UINT32

2129 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32

2131 LogSpeed R UINT32

2133 Dziennik: Kod btedu R UINT32 -

2135 Dziennik: Przeptyw R FLOAT32 E04'0'12 - Jednostka
rzeptywu

2137 Dziennik: Wysoko$¢ pompowania R FLOAT32 E.O,4'.0'1.1 -Jednostka
isnienia

2139 Dzignnjk: Temperatura modutu R FLOAT3? P04.0.13 - Jednostka

zasilania Temperatury

2141 Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A

2143 Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 V

2145 Dziennik: Temp. Falownik R FLOAT32 ?04.0.13-Jednostka
emperatury

2147 LogPower R FLOAT32 -

2149 Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 V

2151 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 V

2153 P02.0.05 Bfad5 R UINT16 -

2154 - Btad 5 - Data R UINT32

2156 Btad 5 - Godzina R UINT32

2158 Btad 5 - Data koficowa R UINT32

2160 Btad 5 - Godzina kofcowa R UINT32

2162 Dziennik: licznik btedéw R UINT16

2163 Dziennik: Btad 1- pole bitowe R UINT32

2165 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe R UINT32

2167 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32

2169 LogSpeed R UINT32

2171 Dziennik: Kod btedu R UINT32 -

2173 Dziennik: Przeptyw R FLOAT32 E04'0'12 - Jednostka
rzeptywu

2175 Dziennik: Wysokos¢ pompowania R FLOAT32 2.0,4'.0'1.1 -Jednostka
isnienia

2177 Dzignnjk: Temperatura modutu R FLOAT3? P04.0.13 - Jednostka

zasilania Temperatury

2179 Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A

2181 Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 V

2183 Dziennik: Temp. Falownik R FLOAT32 $04.0.13-Jednostka
emperatury

2185 LogPower R FLOAT32 -

2187 Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 V

2189 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 V

2191 P02.0.06 Blad 6 R UINT16

2192 - Btad 6 - Data R UINT32

2194 Btad 6 - Godzina R UINT32

2196 Btad 6 - Data koricowa R UINT32

2198 Btad 6 - Godzina korcowa R UINT32

2200 Dziennik: licznik btedéw R UINT16

2201 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe R UINT32

2203 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe R UINT32

2205 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32

2207 LogSpeed R UINT32

2209 Dziennik: Kod btedu R UINT32 -

221 Dziennik: Przeplyw R rloarsy %012 - Jednosti
rzeptywu

2213 Dziennik: Wysoko$¢ pompowania R FLOAT32 2.0,4'.0'1.1 -Jednostka
isnienia
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2215

Dziennik: Temperatura modutu

P04.0.13 - Jednostka

-~ R FLOAT32
zasilania Temperatury
2217 Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A
2219 Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 V
2221 Dziennik: Temp. Falownik R FLOAT32 $04.0.13-Jednostka
emperatury
2223 LogPower R FLOAT32 -
2225 Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 V
2227 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 V
2229 P02.0.07 Blad7 R UINT16 -
2230 - Btad 7 - Data R UINT32
2232 Btad 7 - Godzina R UINT32
2234 Btad 7 - Data koricowa R UINT32
2236 Btad 7 - Godzina kofcowa R UINT32
2238 Dziennik: licznik btedéw R UINT16
2239 Dziennik: Btad 1- pole bitowe R UINT32
2241 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe R UINT32
2243 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32
2245 LogSpeed R UINT32
2247 Dziennik: Kod btedu R UINT32 -
2249 Dziennik: Przeptyw R FLOAT32 E04'0'12 - Jednostka
rzeptywu
2251 Dziennik: Wysokos¢ pompowania R FLOAT32 2.0,4'.0'1.1 -Jednostka
iSnienia
2253 Dzignnjk: Temperatura modutu R FLOAT3? P04.0.13 - Jednostka
zasilania Temperatury
2255 Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A
2257 Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 V
2259 Dziennik: Temp. Falownik R FLOAT32 $04.0.13-Jednostka
emperatury
2261 LogPower R FLOAT32 -
2263 Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 V
2265 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 V
2267 P02.0.08 Blad 8 R UINT16
2268 - Btad 8 - Data R UINT32
2270 Btad 8 - Godzina R UINT32
2272 Btad 8 - Data korcowa R UINT32
2274 Btad 8 - Godzina korcowa R UINT32
2276 Dziennik: licznik btedéw R UINT16
2277 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe R UINT32
2279 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe R UINT32
2281 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32
2283 LogSpeed R UINT32
2285 Dziennik: Kod btedu R UINT32 -
22817 Dziennik: Przeplyw R rloarsy %012 - Jednostie
rzeptywu
2289 Dziennik: Wysokos¢ pompowania R FLOAT32 2.0,4'.0'1.1 -Jednostka
isnienia
2291 DZ|'enn'|k: Temperatura modutu R FLOAT3? P04.0.13 - Jednostka
zasilania Temperatury
2293 Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A
2295 Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 V
2297 Dziennik: Temp. Falownik R rloarsy P03 Jednosto
emperatury
2299 LogPower R FLOAT32 -
2301 Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 V
2303 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 V
2305 P02.0.09 Bfad 9 R UINT16
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2306 Btad 9 - Data R UINT32
2308 Btad 9 - Godzina R UINT32
2310 Btad 9 - Data koficowa R UINT32
2312 Btad 9 - Godzina koricowa R UINT32
2314 Dziennik: licznik btedéw R UINT16
2315 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe R UINT32
2317 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe R UINT32
2319 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32
2321 LogSpeed R UINT32
2323 Dziennik: Kod btedu R UINT32 -
2325 Dziennik: Przeptyw R FLOAT32 E04'0'12 - Jednostka
rzeptywu
2327 Dziennik: Wysoko$¢ pompowania R FLOAT32 2.0,4'.0'1.1 -Jednostka
iSnienia
2329 Dzignnjk: Temperatura modutu R FLOAT3? P04.0.13 - Jednostka
zasilania Temperatury
2331 Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A
2333 Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 V
2335 Dziennik: Temp. Falownik R FLOAT32 ?04'0'13 -Jednostka
emperatury
2337 LogPower R FLOAT32 -
2339 Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 V
2341 - Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 V
2343 P02.0.10 Bfad 10 R UINT16
2344 - Btagd 10 - Data R UINT32
2346 Btad 10 - Godzina R UINT32
2348 Btad 10 - Data koricowa R UINT32
2350 Btad 10 - Godzina koficowa R UINT32
2352 Dziennik: licznik btedéw R UINT16
2353 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe R UINT32
2355 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe R UINT32
2357 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe R UINT32
2359 LogSpeed R UINT32
2361 Dziennik: Kod btedu R UINT32 -
2363 Daiennik: Przeplyw R rloarsy %012 - Jednosti
rzeptywu
2365 Dziennik: Wysokos¢ pompowania R FLOAT32 2.0,4'.0'1.1 -Jednostka
isnienia
2367 DZ|'enn'|k: Temperatura modutu R FLOAT3? P04.0.13 - Jednostka
zasilania Temperatury
2369 Dziennik: Prad silnika R FLOAT32 A
2371 Dziennik: Napiecie silnika R FLOAT32 V
2373 Daiennik: Temp. Falownik R rloarsy 013 Jednoste
emperatury
2375 LogPower R FLOAT32 -
2377 Dziennik: Napiecie DC Bus R FLOAT32 V
2379 Dziennik: Napiecie sieciowe R FLOAT32 V
2381 Licznik bteddw ogétem R UINT16 -
2382 - Licznik alarméw ogdtem R UINT16
2383 P02.9.01 Btad Bitfield 1 R UINT32
2385 P02.9.02 Btad Bitfield 2 R UINT32
2387 P02.9.05 Alarm Bitfield 1 R UINT32
3000 P03.0.00 Szacowana rzeczywista wartos¢ R ENUM -
3001 p03.0.01 Aktualne ciénienie R rLoar3y PO40-11- Jednostha
Cidnienia
3003 po3.0.02 Aktualny przeplyw R rloarsy FOt0.12 - Jednosti
rzeptywu
90 EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania



pl - Thumaczenie oryginalnej instrukgji

3005 P03.0.03 P04.0.13 - Jednostka

X+] Temp. aktualna cieczy R FLOAT32 Temperatury
3007 P03.0.04 . P04.0.14 - Jednostka
X+] Aktualny poziom R FLOAT32 Poziomu
3009 P03.0.10 Rzec. Wymagana warto$¢ R FLOAT32
3011 P03.0.20 Wymagana warto$¢ R FLOAT32
3013 P03.0.30 Stan pompy R ENUM
3014 [P)?jj0.0S Wartos¢ ogélna R FLOAT32
3016 [P)?_fjo'% Rzeczywista zmiana R FLOAT32
3101 P03.1.01 Czaszasilania R UINT32 s
3103 P03.1.02 Czas dziatania R UINT32 s
3105 p03.1.05  Licznik energii R FLOAT3? Zggégi:“ed”“tkam'ary
3201 P03.2.01 Predkosc silnika R UINT16  rpm
3202 P03.2.02 Predkos¢ silnika % R FLOAT32 %
3204 P03.2.05 Prad silnika R FLOAT32 A
3206 p032.06 Mocsinika R FLOAT3? ;Oo‘tyo'w'”d”o“kam'a’y
3208 P03.2.07 Napiecie silnika R FLOAT32 V
3210 P03.2.08 Napiecie sieciowe R UINT16  V
3211 P03.2.09 Napiecie DC Bus R UINT16  V
3220 P03.2.20 Temp. Modut zasilania R FLOAT32 P04.0.13 - Jednostka
Temperatury

3222 P04.0.13 - Jednostka

P03.2.21 Temp. Falownik R FLOAT32
Temperatury
3224 P03.2.22 PtcSilnika R FLOAT32 -
3301 P03.3.01 Stan I/O Cyfrowych R UINT16 -
3302 P03.3.11 Wartos¢ In. Analogowa 1 R FLOAT32 P05.1.02-Typ Al
3304 P03.3.12 Wartos¢ In. Analogowa 2 R FLOAT32 P05.1.12-Typ Al 2
3306 [F;?ff“ Wartoé¢ In. Analogowa 3 R FLOAT32 P05.1.22-TypAl3
3308 [F;?jj?"m Wartoé¢ In. Analogowa 4 R FLOAT32 P05.1.32-Typ Al

3310 P05.3.02 - Typ wyjscia

P03.3.20 Warto$¢ wyjscia analogowego R FLOAT32
analogowego

3401 P03.4.01 Kod produktu jednostki R UINT16 -
3402 P03.4.01 Kod produktu jednostki R UINT16
3403 P03.4.01 Kod produktu jednostki R UINT16
3404 P03.4.01 Kod produktu jednostki R UINT16
3405 P03.4.01 Kod produktu jednostki R UINT16
3406 P03.4.01 Kod produktu jednostki R UINT16
3407 P03.4.01 Kod produktu jednostki R UINT16
3408 P03.4.01 Kod produktu jednostki R UINT16
3409 P03.4.02 Data produkgji agregatu R UINT32
3411 P03.4.03 Numer seryjny agregatu R UINT16
3412 P03.4.03 Numer seryjny agregatu R UINT16
3413 P03.4.03 Numer seryjny agregatu R UINT16
3414 P03.4.03 Numer seryjny agregatu R UINT16
3415 P03.4.03 Numer seryjny agregatu R UINT16
3416 P03.4.03 Numer seryjny agregatu R UINT16
3417 P03.4.03 Numer seryjny agregatu R UINT16
3418 P03.4.03 Numer seryjny agregatu R UINT16
3419 P03.4.05 Data produkgji sterownika R UINT32
3421 P03.4.06 Numer seryjny sterownika R UINTT6
3422 P03.4.06 Numer seryjny sterownika R UINT16
3423 P03.4.06 Numer seryjny sterownika R UINT16
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3424 P03.4.06 Numer seryjny sterownika R UINTT6
3425 P03.4.06 Numer seryjny sterownika R UINT16
3426 P03.4.06 Numer seryjny sterownika R UINT16
3427 P03.4.06 Numer seryjny sterownika R UINTT6
3428 P03.4.06 Numer seryjny sterownika R UINT16
3429 P03.4.10 Wersja Firmware BT R UINT32
3431 P03.4.11 Wersja Firmware Zasilanie R UINT32
3433 P03.4.12 Wersja Firmware Kontrola R UINT32
3435 P03.4.13  Wersja Pliku Map R UINT32
3437 P03.4.14 Wersja Pliku Default R UINT32
3439 P03.4.15 Wersja Pliku Parametréw R UINT32
3441 P03.4.16 Wersja Pliku Jezykéw R UINT32
3443 [P)?_ff'” Wersja Firmware R UINT32
3445 P03.4.19 Typ sterownika R ENUM
3447 - Zapisane krzywe hydrauliczne R ENUM - -
3448 P03.4.25 Typ systemu RIW ENUM 0 2
4001 P04.0.01 Tryb sterowania RIW ENUM 0 7
4002 P04.0.02 Tryb regulagji RIW ENUM 0 1
4003 [P)?jjo'w Wartos¢ rozruchu RIW UINT16 % 0 100
4004 P04.0.05 Rozruch auto RIW ENUM 0 1
4005 P04.0.06 Konfiguracja minimalnej predkosci RIW ENUM 0 1
4006 P04.0.07 Wybdr jednostki miary RIW ENUM 0 1
4007 P04.0.09 Jednostka Ciénienia RIW ENUM 0 8
4008 P04.0.11 Jednostka Przeplywu RIW ENUM 0 4
4009 [P)?jjo'u Jednostka Temperatury RIW ENUM 0 2
4010 [P)?jjo'w Jednostka Poziomu RIW ENUM - 0 3
401 [F;?fjo'm Jednostka miary mocy RIW ENUM - 0 3
4012 [P)?jjOJS Jednostka miary energii RIW ENUM - 0 5
4013 [P)?jjo'w Jednostka miary energii wasciwej RIW ENUM - 0 4
4014 [F;?jjo'” Typ nastawy cisnienia RIW ENUM - 0 1
4018 P05.0.12 -
P05.0.11 - o
PO4.1.15  HO Cisnienie R FLoarsz HO40-11-Jednostia Cidnienie - Conienie-
Cidnienia y Wartoé¢
Warto$c¢ Zero
Maksymalna
4019 P01.6.01 Wybdr Setpoint 1 RIW ENUM - 0 1
4021 P04.0.21 Wybdr Setpoint 2 RIW ENUM - 0 2
4022 P04.0.22  Wybér Setpoint 3 RIW ENUM - 0 2
4023 [P)?jjO'B Wybér Setpoint 4 RIW ENUM - 0 2
4024 PO4.0.24 P04.2.31-  P04.2.32-
77 Predkos¢- SP 1 RIW UINT16  rpm Minimalna ~ Maksymalna
[X+] y .
predkos¢ predkos¢
4101 P04.2.31-  P04.2.32-
P04.1.01 Predkos¢- SP 2 RIW UINT16  rpm Minimalna ~ Maksymalna
predkos¢ predkos¢
4102 P04.2.31-  P04.2.32-
P04.1.02 Predkos¢-SP 3 RIW UINT16  rpm Minimalna ~ Maksymalna

predkos¢ predkos¢
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4103 PO4.1.03 P04.2.31-  P04.2.32-
-7 Predkosc¢- SP 4 RIW UINT16  rpm Minimalna ~ Maksymalna
[X+] > y
predkos¢ predkos¢
4104 P05.0.12 -
P04.1.04 P04.0.11 - Jednostka POS.01T- Cigniene -
» " Cisnienie Setpoint 1 RIW FLOAT32 . . Cisnienie - iy
[X+] Cisnienia iy Wartos¢
Wartos¢ Zero
Maksymalna
41N P05.0.12 -
P05.0.11- o
PO4.1.11 Ciénienie Setpoint 2 RW  FLoarsy Fo40.11-Jednostka Ciénienie-  Conienie-
Cidnienia )y Warto$¢
Wartos¢ Zero
Maksymalna
4113 P05.0.12 -
P05.0.11 - oL
PO4.1.12  Ciénienie Setpoint 3 RW  FLoarsy F040.11-Jednostia Ciénienie - Conienie-
Cidnienia hy Warto$¢
Wartos¢ Zero
Maksymalna
4115 P05.0.12 -
P04.1.13 P04.0.11 - Jednostka POS.OIT- cighiene -
-7 Cisnienie Setpoint 4 RIW FLOAT32 .. .7 Cisnienie - 2
[X+] Cisnienia y Wartos¢
Wartos¢ Zero
Maksymalna
M P04.0.12 - Jednostka P0S.0.21- E?zip())’ryzvs :
-7 Przeplyw Setpoint 1 RIW FLOAT32 L Przeptyw - 7
[X+] Przeptywu ) Warto$¢
Wartos¢ Zero
Maksymalna
M P05.0.22 -
P04.1.21 P04.0.12 - Jednostka POS0.21- o ooty -
-7 Przeptyw Setpoint 2 RIW FLOAT32 ., Przeptyw - .
[X+] Przeptywu 7, Wartos¢
Wartos¢ Zero
Maksymalna
4123 P05.0.22 -
P04.1.22 P04.0.12 - Jednostka P05.021- Przeptyw -
-7 Przeplyw Setpoint 3 RIW FLOAT32 . Przeptyw - ’.
[X+] Przeptywu Wartodé Warto$¢
artos¢ Zero
Maksymalna
T P04.0.12 - Jednostka P0S.0.21- E?zip())’ryzvs :
-7 Przeplyw Setpoint 4 RIW FLOAT32 " Przeptyw - .
[X+] Przeptywu Wartodd Warto$¢
artos¢ Zero
Maksymalna
4127 P05.0.31-  P05.0.32-
P04.1.24 P04.0.13 - Jednostka Temperatura  Temperatura
[X+] Temp. -SP1 RAW FLOAT32 Temperatury - Wartos¢ - Wartos¢
Zero Maksymalna
4131 P05.0.31-  P05.0.32-
P04.1.31 P04.0.13 - Jednostka Temperatura  Temperatura
[X+] Temp.-5P2 RAW FLOAT32 Temperatury - Wartos¢ - Wartos¢
Zero Maksymalna
4133 P05.0.31-  P05.0.32-
P04.1.32 P04.0.13 - Jednostka Temperatura  Temperatura
[X+] Temp.-5P3 RAW FLOAT32 Temperatury - Wartos¢ - Wartos¢
Zero Maksymalna
4135 P05.0.31-  P05.0.32-
P04.1.33 P04.0.13 - Jednostka Temperatura  Temperatura
[X+] Temp.-5P4 RAW FLOAT32 Temperatury - Wartos¢ - Wartos¢
Zero Maksymalna
4137 P05.0.42 -
P05.0.41 - :
P04.134 boziom Setpoint 1 RIW FLOAT32 P04.0.14 - Jednostka Poziom - Poziom -
[X+] Poziomu . Wartos¢
Wartos¢ Zero
Maksymalna
M4 P05.0.42 -
P05.0.41 - .
POATAT poziom Setpoint 2 RW  FLOAT32 104014 Jednostka Poziom-  [°zom-
[X+] Poziomu y Wartos¢
Wartos¢ Zero
Maksymalna
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4143 pos041.  POS042-
PO3142" pgziom Setpoint 3 RW  FLoarsy FO40.14-Jednostia Poziom- | oA0m-
[X+] Poziomu s Wartos¢
Warto$¢ Zero
Maksymalna
4145 P05.0.42 -
P05.0.41 - :
PO4.1.43 poziom Setpoint 4 RW  Floasp FO+0.14-Jednostia Poziom- | oAom-
[X+] Poziomu y Wartos¢
Warto$c¢ Zero
Maksymalna
47 [P)?_fjmzt Ogranicz zapisywanie wartosci zadanej  RIW ENUM 0 1
4155 P05.0.51 - goz.l(r)]ﬁ_z :
P04.1.60 Ogélny-SP 1 RIW FLOAT32 Ogdlny - goiny
. Wartoé¢
Warto$¢ Zero
Maksymalna
e P04.1.51 P05.0.51- 80?31%5-2 _
1 0gélny-SP2 RW  FLOAT32 Ogolny - jony
[X+] 7, Wartos¢
Warto$¢ Zero
Maksymalna
B s 05051 g
% 0gélny-SP3 RW  FLOAT3? Ogélny - gony’
[X+] 7, Wartos¢
Warto$c¢ Zero
Maksymalna
e P04.1.53 P0S.0.51- 80?31%5-2 _
> 0gélny-SP 4 RW  FLOAT32 Ogolny - on
[X+] 7 Wartos¢
Warto$¢ Zero
Maksymalna
4162 B?jf'sll Rodzaj regulacji lub kontroli RIW ENUM 0 1
4200 P04.2.00 Okno RIW UINT16 % 1 100
4201 P04.2.01 Histereza RIW UINT16 % 1 100
4202 P04.2.31-  P04.2.32-
P04.2.02 Predkos¢ przyrostu RIW UINT16  rpm Minimalna ~ Maksymalna
predkos¢ predkos¢
4203 P04.2.06 Wartos¢ przyrostu liniowego RIW UINT16 % 0 200
4204 P04.2.07 Warto$¢ przyrostu kwad RIW UINT16 % 0 999
4205 [P)?ij.OS Rampa 1 RIW UINT16 s 1 250
4211 P04.2.11 Rampa2 RIW UINT16 s 1 250
4212 P04.2.12 Rampa3 RIW UINT16 s 1 999
4213 P04.2.13 Rampa 4 RIW UINT16 s 1 999
4214 P04.2.14 Rampa przys. Minimalna predko$¢ RIW FLOAT32 s 0.1 25
4215 P04.2.15 Rampa zwol. Minimalna predkos¢ RIW FLOAT32 s 0.1 25
4217 P04.2.16 KP-Kontrola Pl RIW FLOAT32 - 0 10000
4221 P04.2.21 TI-Kontrola Pl RIW FLOAT32 s 0 10000
4225 P04.2.25 Minimalna predkos¢ RIW UINT16  rpm 0 2000
4231 P04.2.31 Maksymalna predkos¢ RIW UINT16  rpm 2000 4100
4232 P04.2.32 Czas minimalnej predkosci RIW UINT16 s 0 100
4233 P04.2.35 Reset automatyczny btedéw RIW ENUM - 0 1
4300 P05.0.12 -
P05.0.11 - oo
P043.00 Ciénienie - Prég minimalny RW  FLOAT32 D001 Jednostka Ciénienig-  Ciomienie-
Ci$nienia y Wartoé¢
Warto$¢ Zero
Maksymalna
4301 P05.0.22 -
P05.0.21 -
P04.3.01 Przeptyw - Prég minimalny RIW Foatsz P040.12-Jednostka Przephyw - Przeplyw -
Przeptywu . Wartos¢
Warto$¢ Zero
Maksymalna
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4303 P05.0.31-  P05.0.32-
P04.3.02 S P04.0.13 - Jednostka Temperatura  Temperatura
X+] Temperatura - Prég minimalny RIW FLOAT32 Temperatury Wartosé Wartoéé
Zero Maksymalna
4305 P05.0.42 -
PO4303 o P04.0.14 - Jednostka POSOAT- pgiom-
Poziom - Prég minimalny RIW FLOAT32 ; Poziom - .2
[X+] Poziomu v Wartos¢
Warto$c¢ Zero
Maksymalna
4307 [F;?ffm Opéznienie Prog minimalny RW  UNTI6 s 1 100
4310 P04.3.10 Opéznienie Brak wody RIW UINT16 s 1 100
s P05.0.51- (F;O%.|(r)].5_2 '
P04.3.11 Ogélny - Prég Min. RIW FLOAT32 Ogo6lny - gotny-
. Wartoé¢
Wartos¢ Zero
Maksymalna
4312 P04.2.32 -
P04.3.05 Predkos¢ autotestu RIW UINT16  rpm 0 Maksymalna
[X+] 9
predkos¢
4401 P04.4.01 Odstep czasu miedzy autotestami RIW UINT16  h 0 255
4402 P04.4.02 Czas trwania autotestu RIW UINT16 s 0 180
4403 P04.4.03 Polecenie autotestu RIW ENUM 0 1
4404 P04.4.05 Funkgcja zmiany SP RIW ENUM 0 3
4501 [P)E)ij.m Wejscie zmiany SP RIW ENUM 0 5
4502 [F;?ff'oz 5P Shift VALUE 1 RW  FLOAT32
4503 B?ff'% 5P Shift VALUE 2 RW  FLOAT32
4505 P04.5.06 . P04.5.11-SP
X+] SP Shift X 1 RIW FLOAT32 ShiftX 2
4507 P04.5.10 . P04.5.10-SP P04.5.12-SP
0] SP ShiftX 2 RIW FLOAT32 Shiftx 1 ShifixX3
4509 P04.5.11 . P04.5.11-SP P04.5.13-SP
X+] SP ShiftX 3 RIW FLOAT32 ShiftX 2 ShiftX 4
4511 P04.5.12 . P04.5.12 - SP
X+] SP ShiftX 4 RIW FLOAT32 ShiftX 3 -
13 [F;?jjS.B Funkcjonowanie napet. rur RIW ENUM 0 2
4601 P05.0.12 -
P05.0.11 - o
PO4.6.01 Prog napel. rur RW  FLOAT32 104011 Jednostka Ciénienig-  Cionienie-
Cidnienia )y Wartoé¢
Warto$c¢ Zero
Maksymalna
4602 P04.6.03 Czas napet. rur RIW UINT16 s 0 999
4604 P04.6.05 Liczba pomp napetn. rur RIW UINT16 1 P06.0.02-
Agregat max
4605 P04.6.05 -
P04.6.06 Czas stabilz. napet. rur RIW UINT16 s 1 Czas napet.
rur
4606 P04.6.10 Wzrost predkosci napel. rur RIW UINT16 % 5 100
4607 P04.6.15 Pochodzenie kontrolowanej wartosci ~~ R/W ENUM - 0 7
5000 P05.0.00 Sitownik - Wartos¢ Zero RIW UINT16  rpm 0 9999
5001 P05.0.01 Sitownik - Wartos¢ Maksymalna RIW UINT16  rpm 0 9999
2002 pps.0.02 Cisnienie - Wartos Zero RW FLOAT32 (oDl Jednostia 5 10
2003 P05.0.11 Cisnienie - Wartos¢ Maksymalna RIW FLOAT32 E%i’g’:i;dednwka 0 100
2005 pp5.0.12 Przeplyw - Wartos¢ zero RW  FLoatsy F040.12-Jednostia 0 9999

Przeptywu
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5007 P05.0.21 P04.0.12 - Jednostka

Przeptyw - Warto$¢ Maksymalna RIW FLOAT32 0 9999
[X+] Przeplywu
2009 POS.0.22 o eratura - Wartosé Zero RW  Floatsp FO40.13-Jednostia 100 9999
[X+] Temperatury
2011 P05.0.31 Temperatura - Wartos¢ Maksymalna RIW FLOAT32 P04.0.13 - Jednosta -100 9999
[X+] Temperatury
013 POS032 b iom - Wartose Zero RW  FloaTsy FO40-14-Jednostia 999 9999
[X+] Poziomu
015 POSOAT b om - Wartodé Maksymalna RW  FLOAT32 D040.14-Jednostka 999 9999
[X+] Poziomu
017 POS042 oo cicnionie wart.zerp RW  FLOAT32 D001 Jednostka -1 99
[X+] Ciénienia
2021 P05.0.61 SPS Cisnienie petny zakres RIW FLOAT32 P'0,4..0.1'1-Jednostka 0 999
[X+] Cisnienia
2023 [Pffjo""z Ogélny - Wartos¢ Zero RW  FLOAT32 - 1000 1000
2025 B?fjom Ogélny - Wartos¢ Maksymalna RW  FLOAT32 - 1000 1000
2027 F)?fjo'52 Funkgja Al 1 RW  ENUM 0 7
5101 P05.1.01 TypAl1 RW___ ENUM 0 3
5102 P05.1.02 FunkgaAl2 RW__ ENUM 0 7
5103 P05.1.11 TypAl2 RW__ ENUM 0 3
5104 P05.1.12 FunkgaAl3 RW___ ENUM 0 7
5105 P05.1.21
e TpAI3 RW  ENUM 0 3
2106 g?fjmzz Funkgja Al 4 RW ENUM - 0 7
5107 P05.1.31
e TpAIT RW ENUM - 0 3
>108 {;?31'32 Krzywa czujnika RIW ENUM - 0 1
2109 B?fj1'40 Typ sitownika analogowego RIW ENUM 0 1
5110 P05.1.50 FunkgaDi3 RW___ ENUM 0 9
5203 P05.2.03 FunkgaDl4 RW___ ENUM 0 9
5204 B?szm Funkgja DI 5 RW  ENUM 0 9
5205 [P)?sz'OS Funkcja wyjscia analogowego RIW ENUM 0 12
5301 P05.3.01 Typ wyjécia analogowego RIW ENUM 0 3
5302 P05.3.02 Funkcja przekaznika 1 RIW ENUM 0 7
5401 P05.4.01 Funkcja przekaznika 2 RIW ENUM 0 7
54027 P05.4.02 OffsetAl 1 RW __ FLOAT3 100 100
5801 P05.8.01 GainAll RW _ FLOAT32 - 0 15
5803 P05.8.02 OffsetAl2 RW  FLOAT32 - 100 100
5805 P05.8.11 GainAl2 RW _ FLOAT32 - 0 15
5807 P05.8.12 OffsetAl3 RW  FLOAT32 - 100 100
2809 F)?fj&m Gain Al 3 RW  FLOAT32 - 0 15
o811 [P)?fj8.22 Offset Al 4 RW  FLOAT32 - 100 100
2813 [P)?fjw Gain Al 4 RW  FLOAT32 - 0 15
IS POSBIZ eein0 RW Floarsp F03:302-Typwyjscia 100 100
[X+] analogowego
5844 P05.844 GainAO | RW  FLOAT32 - 0 15
5846 P05.8.45 Konfiguracja systemu RIW ENUM - 0 2
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6001 P06.0.01 Agregat max RIW UINT16 1
6002 P06.0.02 Adres Systemu Wielopompowego RIW UINT16 1
6003 P06.0.03 Mapa systemu wielopompowego R UINT16
6004 P06.0.04 Priorytet systemu wielopompowego R UINT16 -
6005 P05.0.12 -
P06.0.05 Ciénienie - War. wartosci RW  FLoarsy F040.11-Jednostia 0 CiSnienie -
Ci$nienia Wartos¢
Maksymalna
6111 P05.0.12 -
P06.1.11 Ciénienie - Zmn. wartosci RW oAty Fo40.11-Jednostka 0 Cishnienie
Ci$nienia Wartoé¢
Maksymalna
6113 P05.0.22 -
P06.1.12  Przeptyw - Wzr. wartoéci RIW FLOAT32 P04.0.12 - Jednostka 0 Przep’ryyv-
Przeptywu Wartos¢
Maksymalna
6115 P05.0.22 -
P06.1.21 - P04.0.12 - Jednostka Przeptyw -
X+] Przeplyw - Zmn. wartosci RIW FLOAT32 Praephywu 0 Wartoé¢
Maksymalna
6117 P05.0.32 -
P06.1.22 s P04.0.13 - Jednostka Temperatura
X+] Temperatura - Wzr. wartosci RIW FLOAT32 Temperatury 0 Wartoét
Maksymalna
6119 P05.0.32 -
P06.1.31 . P04.0.13 - Jednostka Temperatura
X+] Temperatura - Zmn. wartosci RIW FLOAT32 Temperatury 0 Wartoét
Maksymalna
6121 P05.0.42 -
POS.1-32 poziom - War. wartos RW  Floasp FO4+0.14-Jednostia 0 Poziom -
[X+] Poziomu Wartos¢
Maksymalna
6123 P05.0.42 -
P06.1.41 Poziom - Zmn. wartosci RIW FLOAT32 P04,0.14-Jednostka 0 P02|on,wl-
[X+] Poziomu Wartos¢
Maksymalna
6125 . - P04.2.31-  P04.2.32-
[P)?fj142 ‘Ijvriz(liokogﬁnuaolvvyéwglenlesystemu RIW UINT16  rpm Minimalna ~ Maksymalna
pompoweg predkos¢ predkos¢
6129 P06.1.61 Limit synchroniczny RIW UINT16  rpm 0 3600
6130 P04.2.32 -
P06.1.71 Okno synchroniczne RIW UINT16  rpm 0 Maksymalna
predkos¢
6131 P06.1.72 Przedziat wymiany automatycznej RIW UINT16  h 0 250
6132 P06.1.81 MultipumpDeviceEnable RIW UINT16 - 0 1
6133 P05.0.52 -
o - Ogoélny -
0g0lny - Wzr. wartosci RIW FLOAT32 0 Wartoé¢
Maksymalna
6134 P05.0.52 -
P06.1.51 . - Ogdlny -
X+] Ogolny - Zmn. wartosci RIW FLOAT32 0 Wartodé
Maksymalna
6136 [P)?_fj152 Maksymalna czest. Switching RIW ENUM 0 5
7001 P07.0.01 Minima czest. Switching RIW ENUM 0 5
7002 ) P04.2.31-  P04.2.32-
P07.0.02 Srodek skoku predkosci RIW UINT16  rpm Minimalna ~ Maksymalna
predkos¢ predkos¢
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7101 P07.1.01 Pasmo skoku predkosci RIW UINT16  rpm 0 300
7102 P07.1.02 Funkcja ogrzewania silnika RIW ENUM 0 2
7201 P07.2.01 Funkcja przekazywania do przodu RIW ENUM 0 1
7301 P07.3.01 Funkcja COM 1 RIW ENUM 0 3
8001 P08.0.01 Funkcja COM 2 RIW ENUM 0 2
8002 P08.0.02 Adres Modbus RTU RIW UINT16 0 127
8101 P08.1.01 Baudrate Modbus RTU RIW ENUM 0 8
8102 P08.1.02 Format Modbus RTU RIW ENUM 0 3
8108 P08.2.05 -
P08.1.08 MAC address BACnet MS/TP RW  UINTI6 0 Max master
BACnet
MS/TP
8201 P08.2.01 Baudrate BACnet MS/TP RIW ENUM 0 8
8202 P08.2.02 Format BACnet MS/TP RIW ENUM 0 3
8203 P08.2.03 Device ID BACnet MS/TP RIW UINT32 - 4194304
8204 P08.2.01 -
P08.2.04 Max master BACnet MS/TP RW  UINTI6 MAC address 7
BACnet
MS/TP
8206 P08.2.05 Informacje o ramce BACnet RIW UINT16 1 255
8210 - BACnet Reinit RIW ENUM 0 1
8211 - Funkcja komunikacji wireless RIW ENUM 0 1
8301 P08.3.01 Jezyk RIW ENUM 0 28
9001 [F;?zjo.m Godzina RW  UINT32
7011 [F;?_Zjo'u Data RIW UINT32
9013 [F;?zjo'ﬂ Wybdr zestawu parametréw RIW ENUM 0 1
9101 P09.2.01 Os%czgdnosc energetyczna RIW ENUM 0 1
[X+] wyswietlacza
9201 P09.1.01 Przerwa oszczednodci energetycznej RIW UINT16 s 60 3600
9202 P09.1.02 Kierunek wyswietlacza RIW ENUM - 0 1
9210 P09.1.10 Maks. liczba cyfr po przecinku RIW UINT16 0 3
9211 P09.1.11 Reset log bteddéw RIW ENUM 0 1
9301 P09.3.01 Reset godzin zasilania RIW ENUM 0 1
9302 P09.3.02 Reset godzin pracy RIW ENUM 0 1
9303 P09.3.03 Reset licznika energii RIW ENUM 0 1
9304 P09.3.04 Reset fabryczny RIW ENUM 0 1
9305 P09.3.05 Szybki start zakoriczony RIW ENUM 0 1
9306 [P)?_Zf'% Reset listy urzadzen potaczonych RIW ENUM 0 1
9307 Wybra¢ stan ON lub OFF pompy.
Odpowiada dziataniu na przycisku
P09.3.07 ON/OFF. RIW ENUM 0 1
0-On
1-0ff
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9 BACnet MS/TP

9.1 Oswiadczenie o zgodnosci wdrozenia protokotu (PICS)

Deklaracja zgodnosci

Dane 29/03/2023
Nazwa dostawcy XYLEMINC
Nazwa produktu HYDROVAR X

Numer modelu produktu

HVX, HVX+, HYDROVAR X, HYDROVAR X+

Wersja oprogramowania aplikacji

01.00.00 (FW_PackVersion)

Wersja oprogramowania sprzetowego

01

Wersja protokotu BACnet

19

Standardowy profil urzadzenia BACnet (Zatacznik L)

O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)

| BACnet Operator Workstation (B-OWS)

a BACnet Operator Display (B-OD)

O BACnet Building Controller (B-BC)

O BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)

a BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

| BACnet Smart Sensor (B-SS)

] BACnet Smart Actuator (B-SA)
Bloki interoperacyjnosci BACnet (zatacznik K)

O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A

1} Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B

a Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A

O Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B

a Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A

o Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B

O Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A

a Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B

O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A

O Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B

O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A

O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A

a Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B

O Data Sharing - View-A DS-V-A

O Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A

O Data Sharing - Modify-A DS-M-A

a Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A
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Zarzadzanie urzadzeniami sieciowymi

a Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A
Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B
Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A
Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B

Device Management - Device Communication Control-A DM-DCC-A

Device Management - Device Communication Control-B - |DM-DCC-B

Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
Device Management - Text Message-A DM-TM-A
Device Management - Text Message-B DM-TM-B
Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B
Device Management - UTC Time Synchronization-A DM-UTC-A
Device Management - UTC Time Synchronization-B DM-UTC-B
Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
Device Management - Restart-A DM-R-A
Device Management - Restart-B DM-R-B
Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B

Device Management - Object Creation and Deletion-A DM-0CD-A

Device Management - Object Creation and Deletion-B DM-0CD-B

Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A

Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B

Device Management - Automatic Network Mapping-A DM-ANM-A

Device Management - Automatic Device Mapping-A DM-ADM-A

Device Management - Automatic Time Synchronization-A ~ |DM-ATS-A

OOooojo|jojojo|jojoooooojoojojooooooooON

Device Management - Manual Time Synchronization-A DM-MTS-A
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Obstugiwane obiekty standardowe

Obiekt Obstugiwany Tworzony / usuwany Obstugiwane wlasciwosci |Wiasciwosci zapisywania
dynamicznie opcjonalne

Analog Input | O

Analog Value ] a Present_Value

Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames

Network Port | a MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames

CharacterStringValue | a

Poziom tacza danych

BACnet IP, (Annex J)

BACnet IP, (Annex J), Foreign Device

IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)

ANSI/ATA878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)

‘lojojolo

ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)

N

MS/TP master (Clause 9), baud rate(s)

1200 (ograniczona funkcjonalnos¢, mozliwos¢
przekroczenia limitu czasu z powodu niskiej predkosci)
2400 (ograniczona funkcjonalnosé, mozliwos¢
przekroczenia limitu czasu z powodu niskiej predkosci)
4800 (ograniczona funkcjonalnos¢, mozliwos¢
przekroczenia limitu czasu z powodu niskiej predkosci)
9600

19200

38400 (zalecane)

57600

76800

115200

MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)

Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)

Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)

LonTalk (Clause 11), medium

Oojojoio

Inne

Ograniczenie adresu urzadzenia

(zy obstugiwane sg urzadzenia z ograniczeniami statycznymi? O tak |M nie
Niezbedne do dwukierunkowej komunikacji z urzadzeniem podrzednym MS/TP i innymi urzadzeniami.
Funkcje dodatkowe
e Opcje sieci: brak.
e Opcje bezpieczenstwa sieci: brak.
e Zestaw obstugiwanych znakdw: brak.
e Mozliwosci segmentac;ji: brak.
e Zarzadzanie siecia: brak.
e Zarzadzanie alarmami i zdarzeniami: brak.
e Harmonogramowanie i programowanie: brak.
e Mozliwos¢ obstugi dziennikéw (tendencji): brak.
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9.2 Urzadzenie BACnet i identyfikator obiektu urzadzenia BACnet

HVX i HVX+ sg urzadzeniami BACnet, poniewaz obstugujg komunikacje cyfrowa przy uzyciu
protokotu BACnet.

Kazde urzadzenie BACnet obejmuje obiekt urzadzenia. Jest to standardowy obiekt z
wiasciwosciami reprezentujacymi cechy widoczne z zewnatrz.

Urzadzenia podtaczone do lokalnej sieci MS/TP sg lokalizowane poprzez:

e identyfikator obiektu urzadzenia lub

e adres MAC.

Identyfikator obiektu urzadzenia BACnet

Adres MAC.

Warto$¢é ustawiona fabrycznie to 84003.

Aby zmieni¢ te warto$c¢, nalezy uzy¢ ustugi Write Property we wtasciwosci Object_Identifier
obiektu Device Object lub dostepnego na wyswietlaczu okreslonego parametru P08.2.04
Device ID BACnet MS/TP.

Warto$é ustawiona fabrycznie to 1.
Sprawdzié, czy kazde urzadzenie podtagczone do sieci MS/TP oznaczone jest innym adresem w
parametrze P08.2.01 MAC address BACnet MS/TP.

9.3 Potaczenia i zarzadzanie danymi, BACnet MS/TP

e Gdy komunikacja BACnet MS/TP miedzy sterownikiem a urzadzeniem zewnetrznym jest
aktywna, na panelu operacyjnym s$wieci sie kontrolka stanu potaczenia.

e Ustawic parametr P04.1.60 Ogranicz zapisywanie wartosci zadanej na Tak, aby wtaczy¢
zapisywanie w obszarze pamieci ulotnej i przedtuzyé zywotnosé nieulotnej pamieci
EEPROM.

UWAGA:

Nie podtgczad zacisku (C) ptyty sterujacej do réznych potencjatéw napieciowych lub uziemienia
ochronnego.

Podtaczanie pojedynczej pompy elektrycznej do urzadzenia zewnetrznego

1. Zdja¢é pokrywe sterownika i zapoznac sie ze znajdujgcymi sie wewnatrz schematami
elektrycznymi.

2. Podtaczyé zaciski 31 (B), 32 (A) i 33 (C) do urzadzenia zewnetrznego, na przyktad sterownika

PLC, systemu BMS itp.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc
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9.4 TABELA ciggéw BACnet

Identyfikator Id. menu Nazwa parametru Nazwa ob. BACnet Typ
obiektu
0 P03.4.01 Kod produktu jednostki Unit Part Number UINT16
1 P03.4.03 Numer seryjny agregatu Unit Serial Number UINT16
2 P03.4.06  Numer seryjny sterownika Drive Serial Number UINT16
9.5 TABELA wejs¢ analogowych BACnet
Identyfikator Id. Nazwa parametru Nazwa ob. BACnet Typ Wymiar min Maks
obiektu menu
0 P02.0.01 Bfad 1 (ostatni) Error T (Most Recent) UINT16
1 - Btad 1 - Data Error 1- Date UINT32
2 Btad 1 - Godzina Error 1-Time UINT32
3 Btad 1 - Data korcowa Error 1- End Date UINT32
4 Btad 1 - Godzina korcowa Error 1-End Time UINT32
5 Dziennik: licznik btedéw Log: Error Counter 1 UINT16
6 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe Log: Error 1 Bitfield 1 UINT32
7 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe Log: Error 2 Bitfield 1 UINT32
8 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe Log: Alarm 1 Bitfield 1 UINT32
9 LogSpeed Log: Speed 1 UINT32
10 Dziennik: Kod btedu Log: Error Code 1 UINT32 -
M Dziennik: Przeptyw Log: Flow 1 FLOAT32 P04.0.12 - Jednostka
Przeptywu
12 Dziennik: Wysoko$¢ pompowania  Log: Head 1 FLOAT32 P.0,4'.0'1.1 -Jednostka
Cidnienia
13 Dzifannjk: Temperatura modutu Log: Power Module Temp 1 FLOAT32 P04.0.13 - Jednostka
zasilania Temperatury
14 Dziennik: Prad silnika Log: Motor Current 1 FLOAT32 A
15 Dziennik: Napiecie silnika Log: Motor Voltage 1 FLOAT32 V
16 Dziennik: Temp. Falownik Log: Inverter Temperature 1 FLOAT32 ?04'0'13 -Jednostka
emperatury
17 LogPower Log: Motor Power 1 FLOAT32 -
18 Dziennik: Napiecie DC Bus Log: DCBus Voltage 1 FLOAT32 V
19 - Dziennik: Napiecie sieciowe Log: Grid Voltage 1 FLOAT32 V
20 P02.0.02 Bfad 2 Error 2 UINT16
21 - Btad 2 - Data Error2 - Date UINT32
22 Btad 2 - Godzina Error2 -Time UINT32
23 Btad 2 - Data koricowa Error 2 - End Date UINT32
24 Btad 2 - Godzina koricowa Error2-EndTime 1 UINT32
25 Dziennik: licznik btedéw Log: Error Counter 2 UINT16
26 Dziennik: Btad 1- pole bitowe Log: Error 1 Bitfield 2 UINT32
27 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe Log: Error 2 Bitfield 2 UINT32
28 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe Log: Alarm 1 Bitfield 2 UINT32
29 LogSpeed Log: Speed 2 UINT32
30 Dziennik: Kod btedu Log: Error Code 2 UINT32 -
3 Daiennik: Przeplyw Log: Flow 2 rLoarsy 04012 Jednostea
rzeptywu
32 Dziennik: Wysokos¢ pompowania  Log: Head 2 FLOAT32 (F;Oslrlu(e):r:l; - Jednostka
33 Dzignnjk: Temperatura modutu Log: Power ModuleTemp 2 FLOAT3? P04.0.13 - Jednostka
zasilania Temperatury
34 Dziennik: Prad silnika Log: Motor Current 2 FLOAT32 A
35 Dziennik: Napiecie silnika Log: Motor Voltage 2 FLOAT32 V
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36 Dziennik: Temp. Falownik Log: Inverter Temperature 2~ FLOAT32 P04.0.13 - Jednostka
Temperatury
37 LogPower Log: Motor Power 2 FLOAT32 -
38 Dziennik: Napiecie DC Bus Log: DCBus Voltage 2 FLOAT32 V
39 - Dziennik: Napiecie sieciowe Log: Grid Voltage 2 FLOAT32 V
40 P02.0.03 Bfad 3 Error 3 UINT16
4 - Btad 3 - Data Error 3 - Date UINT32
42 Btad 3 - Godzina Error3-Time UINT32
43 Btad 3 - Data koficowa Error 3 - End Date UINT32
44 Btad 3 - Godzina koricowa Error3-End Time 1 UINT32
45 Dziennik: licznik btedéw Log: Error Counter 3 UINT16
46 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe Log: Error 1 Bitfield 3 UINT32
47 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe Log: Error 2 Bitfield 3 UINT32
48 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe Log: Alarm 1 Bitfield 3 UINT32
49 LogSpeed Log: Speed 3 UINT32
50 Dziennik: Kod btedu Log: Error Code 3 UINT32 -
o1 Daiennik: Przeplyw Log: Flow 3 rloarsz 00012 ~Jednostia
rzeptywu
»2 Dziennik: Wysokos¢ pompowania  Log: Head 3 FLOAT32 (F;?slrlu(e)arll - Jednostka
53 Dzignnjk: Temperatura modutu Log: Power Module Temp 3 FLOAT32 P04.0.13 - Jednostka
zasilania Temperatury
54 Dziennik: Prad silnika Log: Motor Current 3 FLOAT32 A
55 Dziennik: Napiecie silnika Log: Motor Voltage 3 FLOAT32 V
26 Dziennik: Temp. Falownik Log: Inverter Temperature 3~ FLOAT32 P04.0.13 - Jednostka
Temperatury
57 LogPower Log: Motor Power 3 FLOAT32 -
58 Dziennik: Napiecie DC Bus Log: DC Bus Voltage 3 FLOAT32 V
59 - Dziennik: Napiecie sieciowe Log: Grid Voltage 3 FLOAT32 V
60 P02.0.04 Blad 4 Error4 UINT16
61 - Btad 4 - Data Error 4 - Date UINT32
62 Btad 4 - Godzina Error 4 - Time UINT32
63 Btad 4 - Data korcowa Error 4 - End Date UINT32
64 Btad 4 - Godzina korcowa Error4 - End Time 1 UINT32
65 Dziennik: licznik btedéw Log: Error Counter 4 UINT16
66 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe Log: Error 1 Bitfield 4 UINT32
67 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe Log: Error 2 Bitfield 4 UINT32
68 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe Log: Alarm 1 Bitfield 4 UINT32
69 LogSpeed Log: Speed 4 UINT32
70 Dziennik: Kod btedu Log: Error Code 4 UINT32 -
7 Dziennik: Przeptyw Log: Flow 4 FLOAT32 P04.0.12 - Jednostka
Przeptywu
72 Dziennik: Wysoko$¢ pompowania  Log: Head 4 FLOAT32 (F;Oslrlu(()arjll -Jednostka
73 Dzifannjk: Temperatura modutu Log: Power Module Temp 4 FLOAT32 P04.0.13 - Jednostka
zasilania Temperatury
74 Dziennik: Prad silnika Log: Motor Current 4 FLOAT32 A
75 Dziennik: Napiecie silnika Log: Motor Voltage 4 FLOAT32 V
76 Dziennik: Temp. Falownik Log: Inverter Temperature 4~ FLOAT32 ?04'0'13 -Jednostka
emperatury
77 LogPower Log: Motor Power 4 FLOAT32 -
78 Dziennik: Napiecie DC Bus Log: DCBus Voltage 4 FLOAT32 V
79 - Dziennik: Napiecie sieciowe Log: Grid Voltage 4 FLOAT32 V
80 P02.0.05 Bfad5 Error 5 UINT16
81 - Btad 5 - Data Error 5 - Date UINT32
82 Btad 5 - Godzina Error 5-Time UINT32
83 Btad 5 - Data koficowa Error 5- End Date UINT32
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84 - Btad 5 - Godzina korcowa Error5-End Time 1 UINT32
85 - Dziennik: licznik btedéw Log: Error Counter 5 UINT16
86 - Dziennik: Btad 1- pole bitowe Log: Error 1 Bitfield 5 UINT32
87 - Dziennik: Btad 2 - pole bitowe Log: Error 2 Bitfield 5 UINT32
88 - Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe Log: Alarm 1 Bitfield 5 UINT32
89 - LogSpeed Log: Speed 5 UINT32
90 - Dziennik: Kod btedu Log: Error Code 5 UINT32 -
o - Dziennik: Przeptyw Log: Flow 5 FLOAT32 P04.0.12 - Jednostka
Przeptywu
92 - Dziennik: Wysokos¢ pompowania  Log: Head 5 FLOAT32 (F;Oslrlngrjll -Jednostka
93 ) Dzignnjk: Temperatura modutu Log: Power ModuleTemp 5 FLOAT3? P04.0.13 - Jednostka
zasilania Temperatury
94 - Dziennik: Prad silnika Log: Motor Current 5 FLOAT32 A
95 - Dziennik: Napiecie silnika Log: Motor Voltage 5 FLOAT32 V
76 - Dziennik: Temp. Falownik Log: Inverter Temperature 5 FLOAT32 ?04.0.13-Jednostka
emperatury
97 - LogPower Log: Motor Power 5 FLOAT32 -
98 - Dziennik: Napiecie DC Bus Log: DCBus Voltage 5 FLOAT32 V
99 - Dziennik: Napiecie sieciowe Log: Grid Voltage 5 FLOAT32 V
100 P02.0.06 Blad 6 Error 6 UINT16
101 - Btad 6 - Data Error 6 - Date UINT32
102 - Btad 6 - Godzina Error6-Time UINT32
103 - Btad 6 - Data koficowa Error 6 - End Date UINT32
104 - Btad 6 - Godzina kofcowa Error 6 - End Time 1 UINT32
105 - Dziennik: licznik btedéw Log: Error Counter 6 UINT16
106 - Dziennik: Btad 1- pole bitowe Log: Error 1 Bitfield 6 UINT32
107 - Dziennik: Btad 2 - pole bitowe Log: Error 2 Bitfield 6 UINT32
108 - Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe Log: Alarm 1 Bitfield 6 UINT32
109 LogSpeed Log: Speed 6 UINT32
110 Dziennik: Kod btedu Log: Error Code 6 UINT32 -
1 Dziennik: Przeplyw Log: Flow 6 FLOAT3Z w012 - Jednostia
rzeptywu
12 Dziennik: Wysokos¢ pompowania  Log: Head 6 FLOAT32 (F;Oslrl\grjll - Jednostia
113 Dzignnjk: Temperatura modutu Log: Power Module Temp 6 FLOAT32 P04.0.13 - Jednostka
zasilania Temperatury
114 Dziennik: Prad silnika Log: Motor Current 6 FLOAT32 A
115 Dziennik: Napiecie silnika Log: Motor Voltage 6 FLOAT32 V
e Dziennik: Temp. Falownik Log: Inverter Temperature 6~ FLOAT32 P04.0.13 - Jednostka
Temperatury
117 LogPower Log: Motor Power 6 FLOAT32 -
118 Dziennik: Napiecie DC Bus Log: DCBus Voltage 6 FLOAT32 V
119 - Dziennik: Napiecie sieciowe Log: Grid Voltage 6 FLOAT32 V
120 P02.0.07 Blad7 Error 7 UINT16
121 - Btad 7 - Data Error 7 - Date UINT32
122 Btad 7 - Godzina Error 7 - Time UINT32
123 Btad 7 - Data korcowa Error 7 - End Date UINT32
124 Btad 7 - Godzina korcowa Error 7 - End Time 1 UINT32
125 Dziennik: licznik btedéw Log: Error Counter 7 UINT16
126 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe Log: Error 1 Bitfield 7 UINT32
127 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe Log: Error 2 Bitfield 7 UINT32
128 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe Log: Alarm 1 Bitfield 7 UINT32
129 LogSpeed Log: Speed 7 UINT32
130 Dziennik: Kod btedu Log: Error Code 7 UINT32 -
131 Dziennik: Przeptyw Log: Flow 7 FLOAT32 P04.0.12 - Jednostka

Przeptywu
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132 Dziennik: Wysoko$¢ pompowania  Log: Head 7 FLOAT32 (F;?slrlu(()ar:ll -Jednostka
133 Dzignn.ik: Temperatura modutu Log: Power Module Temp 7 FLOAT32 P04.0.13 - Jednostka
zasilania Temperatury
134 Dziennik: Prad silnika Log: Motor Current 7 FLOAT32 A
135 Dziennik: Napiecie silnika Log: Motor Voltage 7 FLOAT32 V
136 Dziennik: Temp. Falownik Log: Inverter Temperature 7 FLOAT32 ?04'0'13 -Jednostka
emperatury
137 LogPower Log: Motor Power 7 FLOAT32 -
138 Dziennik: Napiecie DC Bus Log: DC Bus Voltage 7 FLOAT32 V
139 - Dziennik: Napiecie sieciowe Log: Grid Voltage 7 FLOAT32 V
140 P02.0.08 Blad 8 Error 8 UINT16
141 - Btad 8 - Data Error 8 - Date UINT32
142 Btad 8 - Godzina Error 8 - Time UINT32
143 Btad 8 - Data korcowa Error 8 - End Date UINT32
144 Btad 8 - Godzina korcowa Error 8- End Time 1 UINT32
145 Dziennik: licznik btedéw Log: Error Counter 8 UINT16
146 Dziennik: Btad 1 - pole bitowe Log: Error 1 Bitfield 8 UINT32
147 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe Log: Error 2 Bitfield 8 UINT32
148 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe Log: Alarm 1 Bitfield 8 UINT32
149 LogSpeed Log: Speed 8 UINT32
150 Dziennik: Kod btedu Log: Error Code 8 UINT32 -
11 Dziennik: Przeptyw Log: Flow 8 FLOAT32 P04.0.12 - Jednostka
Przeptywu
152 Dziennik: Wysoko$¢ pompowania  Log: Head 8 FLOAT32 (F;Oslrlu(()arjll -Jednostka
153 Dzignnjk: Temperatura modutu Log: Power Module Temp 8 FLOAT32 P04.0.13 - Jednostka
zasilania Temperatury
154 Dziennik: Prad silnika Log: Motor Current 8 FLOAT32 A
155 Dziennik: Napiecie silnika Log: Motor Voltage 8 FLOAT32 V
156 Dziennik: Temp. Falownik Log: Inverter Temperature 8~ FLOAT32 ?04'0'13 -Jednostka
emperatury
157 LogPower Log: Motor Power 8 FLOAT32 -
158 Dziennik: Napiecie DC Bus Log: DC Bus Voltage 8 FLOAT32 V
159 - Dziennik: Napiecie sieciowe Log: Grid Voltage 8 FLOAT32 V
160 P02.0.09 Blad 9 Error 9 UINT16
161 - Btad 9 - Data Error 9 - Date UINT32
162 Btad 9 - Godzina Error 9-Time UINT32
163 Btad 9 - Data koficowa Error 9 - End Date UINT32
164 Btad 9 - Godzina koricowa Error9-End Time 1 UINT32
165 Dziennik: licznik btedéw Log: Error Counter 9 UINT16
166 Dziennik: Btad 1- pole bitowe Log: Error 1 Bitfield 9 UINT32
167 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe Log: Error 2 Bitfield 9 UINT32
168 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe Log: Alarm 1 Bitfield 9 UINT32
169 LogSpeed Log: Speed 9 UINT32
170 Dziennik: Kod btedu Log: Error Code 9 UINT32 -
7 Dziennik: Przeplyw Log: Flow 9 rLoarsy 04012 Jednostea
rzeptywu
172 Dziennik: Wysokos¢ pompowania  Log: Head 9 FLOAT32 (F;Oslrln(e):r:l; - Jednostka
173 Dzignnjk: Temperatura modutu Log: Power ModuleTemp 9 FLOAT3? P04.0.13 - Jednostka
zasilania Temperatury
174 Dziennik: Prad silnika Log: Motor Current 9 FLOAT32 A
175 Dziennik: Napiecie silnika Log: Motor Voltage 9 FLOAT32 V
176 Dziennik: Temp. Falownik Log: Inverter Temperature 9~ FLOAT32 P04.0.13 - Jednostka
Temperatury
177 LogPower Log: Motor Power 9 FLOAT32 -
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178 Dziennik: Napiecie DC Bus Log: DC Bus Voltage 9 FLOAT32 V
179 - Dziennik: Napiecie sieciowe Log: Grid Voltage 9 FLOAT32 V
180 P02.0.10 Blad 10 Error 10 UINT16
181 - Btagd 10 - Data Error 10 - Date UINT32
182 Btad 10 - Godzina Error 10 -Time UINT32
183 Btad 10 - Data koricowa Error 10 - End Date UINT32
184 Btad 10 - Godzina koAcowa Error 10 - End Time 1 UINT32
185 Dziennik: licznik btedéw Log: Error Counter 10 UINT16
186 Dziennik: Btad 1- pole bitowe Log: Error 1 Bitfield 10 UINT32
187 Dziennik: Btad 2 - pole bitowe Log: Error 2 Bitfield 10 UINT32
188 Dziennik: Alarm 1 - pole bitowe Log: Alarm 1 Bitfield 10 UINT32
189 LogSpeed Log: Speed 10 UINT32
190 Dziennik: Kod btedu Log: Error Code 10 UINT32 -
191 Dziennik: Przeplyw Log: Flow 10 rloarsz o012 ~Jednostia
rzeptywu
192 Dziennik: Wysokos¢ pompowania  Log: Head 10 FLOAT32 (F;Oslrlnz:l; -Jednostka
193 Dzignnjk: Temperatura modutu Log: Power Module Temp 10 FLOAT3? P04.0.13 - Jednostka
zasilania Temperatury
194 Dziennik: Prad silnika Log: Motor Current 10 FLOAT32 A
195 Dziennik: Napiecie silnika Log: Motor Voltage 10 FLOAT32 V
196 Dziennik: Temp. Falownik Log: Inverter Temperature 10 FLOAT32 P04.0.13 - Jednostka
Temperatury
197 LogPower Log: Motor Power 10 FLOAT32 -
198 Dziennik: Napiecie DC Bus Log: DCBus Voltage 10 FLOAT32 V
199 Dziennik: Napiecie sieciowe Log: Grid Voltage 10 FLOAT32 V
200 Licznik btedéw ogétem Total Error Counter UINT16
201 - Licznik alarméw ogétem Total Alarm Counter UINT16
202 P02.9.01 Blad Bitfield 1 Error Bitfield 1 UINT32
203 P02.9.02 Btad Bitfield 2 Error Bitfield 2 UINT32
204 P02.9.05 Alarm Bitfield 1 Alarm Bitfield 1 UINT32 -
205 P03.0.07 Aktualne ci$nienie Actual Pressure FLOAT32 (F;Oslrlnz:l; - Jednostka
206 [P)?jj0.0Z Aktualny przeptyw Actual Flow FLOAT32 Eitg,{;ﬁu Jednosta
207 P03.0.03 Temp. aktualna cieczy Actual Fluid Temperature FLOAT32 P04.0.13 - Jednosta
[X+] Temperatury
208 P03.0.04 Aktualny poziom Actual Level FLOAT32 P04.'0'14 -Jednostka
[X+] Poziomu
209 P03.0.10 Rzec. Wymagana warto$¢ Effective Required Value FLOAT32 -
210 P03.0.20 Wymagana warto$¢ Required Value FLOAT32 -
211 P03.0.30 Stan pompy Pump Status ENUM
212 P03.1.01 Czaszasilania Unit Powered Time UINT32 s
213 P03.1.02 Czas dziatania Motor Running Time UINT32 s
214 P03.1.05 Licznik energii Energy Counter FLOAT32 PQ4'0'1 6- Jgdnostka
miary energii
215 P03.2.01 Predkosc silnika Motor Speed UINT16  rpm
216 P03.2.02 Predkosc silnika % Motor Speed % FLOAT32 %
217 P03.2.05 Prad silnika Motor Current FLOAT32 A
218 P03.2.06 Mocsilnika Motor Power FLoaT3p 0015 Jednostia
miary mocy
219 P03.2.07 Napiecie silnika Motor Voltage FLOAT32 V
220 P03.2.08 Napiecie sieciowe Grid Voltage UINT16 V
221 P03.2.09 Napiecie DC Bus DC Bus Voltage UINT16 V
222 P03.2.20 Temp. Modut zasilania Power Module Temperature ~ FLOAT32 ?04'0'13 -Jednostka
emperatury
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223 P03.2.21 Temp. Falownik Inverter Temperature FLOAT32 P04.0.13 - Jednostka
Temperatury
224 P03.2.22 PtcSilnika Motor Ptc FLOAT32 -
225 P03.3.01 Stan I/0 Cyfrowych Digital I/0 Status UINT16 -
226 P03.3.11 Wartos¢ In. Analogowa 1 Analog Input 1 Value FLOAT32 P05.1.02-Typ Al 1
227 P03.3.12 Wartos¢ In. Analogowa 2 Analog Input 2 Value FLOAT32 P05.1.12-Typ Al 2
228 [P)?_f]31 3 Wartoé¢ In. Analogowa 3 Analog Input 3 Value FLOAT32 P05.1.22-TypAl3
229 B?ff” Wartos¢ In. Analogowa 4 Analog Input 4 Value FLOAT32 P05.1.32-TypAl1
230 P03.3.20 Warto$¢ wyjécia analogowego Analog Output Value FLOAT32 P05.3.02 - Typ wyjscia
analogowego
231 P03.4.02 Data produkgji agregatu Unit Production Date UINT32 -
232 P03.4.05 Data produkgji sterownika Drive Production Date UINT32
233 - Typ sterownika Drive type ENUM
234 P06.0.04 Mapa systemu wielopompowego  Multipump Map UINT16
235 P06.0.05 ' rontetsystemu Multipump Priority UINT16
wielopompowego
236 P03.4.13 Wersja Firmware Kontrola Control Card Firmware Version UINT32
237 P03.4.12 Wersja Firmware Zasilanie Power Card Firmware Version  UINT32
238 P03.4.10 Wersja Firmware Wyswietlacza Hmi Firmware Version UINT32
239 P03.4.11 Wersja Firmware BT Hmi-Bt Firmware Version UINT32
240 P03.4.14 Wersja Pliku Map Map File Version UINT32
241 P03.4.15 Wersja Pliku Default Default File Version UINT32
242 P03.4.16 Wersja Pliku Parametréw Parameter File Version UINT32
243 [P)?ff'” Wersja Pliku Jezykéw Language File Version UINT32
244 [P)?jj0.00 Szacowana rzeczywista warto$¢ Senorless or Sensored ENUM
245 P03.4.25 Zapisane krzywe hydrauliczne EstimationCapability ENUM
9.6 TABELA wartosci analogowych BACnet
Identyfikator Id. menu Nazwa parametru Nazwa ob. BACnet Typ Wymiar min Maks
obiektu
0 Wybrac stan ON lub
OFF pompy.
Odpowiada dziataniu
na praycisku ON/OFF. On/Off Set ENUM 0 1
0-On
1-0ff
1 Polecenie — ERRORRESTCMD ENUM 0 1
resetowania btedéw
2 P04.0.01  Typ systemu System Type ENUM 0 2
3 P04.0.02  Tryb sterowania Control Mode ENUM 0 7
4 P04.0.03  Tryb regulagji Regulation Mode ENUM - 0 1
5 P04.0.05 Warto$¢ rozruchu Start Value UINT16 % 0 100
6 P04.0.06 Rozruch auto Auto Start ENUM 0 1
7 pos0o7 Konfigurada —  ypoooeed Configuration ENUM 0 1
minimalnej predkosci
8 P04.0.09 zqviyabr(y’”ed”“tk' Measuring Unit Selection ENUM 0 1
9 P04.0.11  Jednostka Cisnienia  Pressure Measuring Unit ENUM 0 8
10 P04.0.12 . .
X+] Jednostka Przeptywu  Flow Measuring Unit ENUM 0 4
M P04.0.13  Jednostka Temperature Measuring Unit ~ ENUM 0 2
[X+] Temperatury
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12 [F;?_fjo'm Jednostka Poziomu  Level Measuring Unit ENUM 0 3
13 [P)?jjOJS Jednostka miary mocy Power Measuring Unit ENUM 0 3
14 P04.0.16 Jedno.s.tka miary Energy Measuring Unit ENUM 0 5
[X+] energii
1 PO4.0.17 Jednols.tka miary Specific Energy Meas. Unit ENUM 0 4
[X+] energii whasciwej
16 pog.1 11 Maks-licbacyftpoy) e imals UINT16 0 3
przecinku
17 P04.0.21  Wybdr Setpoint 1 Setpoint 1 Selection ENUM 0 1
18 P04.0.22  Wyhor Setpoint 2 Setpoint 2 Selection ENUM 0 2
19 P04.0.23 . . . :
X+] Wybér Setpoint 3 Setpoint 3 Selection ENUM 0 2
20 [P)?_fjo'm Wybér Setpoint 4 Setpoint 4 Selection ENUM 0 2
21 P04.2.31- P04.2.32 -
P04.1.01  Predkosc- SP 1 Speed Setpoint 1 UINT16  rpm Minimalna Maksymalna
predkos¢ predkos¢
22 P04.2.31- P04.2.32 -
P04.1.02  Predkos¢ - SP 2 Speed Setpoint 2 UINT16  rpm Minimalna Maksymalna
predkos¢ predkos¢
23 PO4.1.03 P04.2.31- P04.2.32 -
[X+j ’ Predkos¢- SP 3 Speed Setpoint 3 UINT16  rpm Minimalna Maksymalna
predkos¢ predkos¢
24 PO4.1.04 P04.2.31- P04.2.32 -
- Predkos¢ - SP 4 Speed Setpoint 4 UINT16  rpm Minimalna Maksymalna
[X+] y 9
predkos¢ predkos¢
2 P040TT-  POSOIT- PO
P04.1.117  Ciénienie Setpoint1  Pressure Setpoint 1 FLOAT32  Jednostka Cisnienie - hy
DA y Warto$¢
Cisnienia Warto$c¢ Zero
Maksymalna
2 P04.0.11-  P05.0.11- Egig:li
P04.1.12  Ciénienie Setpoint2  Pressure Setpoint 2 FLOAT32  Jednostka Ci$nienie - it
D o Wartos¢
Cidnienia Wartos¢ Zero
Maksymalna
2 04113 P04011- ool
- Cidnienie Setpoint3  Pressure Setpoint 3 FLOAT32  Jednostka Cisnienie - s
[X+] I » Wartos¢
Cisnienia Warto$c¢ Zero
Maksymalna
28 P04.1.1 P04.0.11 - P05.0.11 - Egig:li
- Cisnienie Setpoint4  Pressure Setpoint 4 FLOAT32  Jednostka Cisnienie - hy
[X+] L y Wartos¢
Cisnienia Warto$¢ Zero
Maksymalna
29 04121 P04012-  POSO21- 02k
- Przeptyw Setpoint 1 Flow Setpoint 1 FLOAT32  Jednostka Przeptyw - P
[X+] ’, Wartos¢
Przeplywu Wartos¢ Zero
Maksymalna
30 0123 P04012-  POS021- 02
- Przeptyw Setpoint2  Flow Setpoint 2 FLOAT32  Jednostka Przeptyw - Py
[X+] ) Wartos¢
Przeplywu Warto$¢ Zero
Maksymalna
3 P04.123 P04.0.12-  P05.0.21- E?ZSe'O*'Z;_'
- Przeptyw Setpoint3  Flow Setpoint 3 FLOAT32  Jednostka Przeptyw - P
[X+] ’, Wartos¢
Przeplywu Wartos¢ Zero
Maksymalna
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32 0124 P040T2-  POSO21- 02
- Przeptyw Setpoint4  Flow Setpoint 4 FLOAT32  Jednostka Przeptyw - P
[X+] ’, Wartos¢
Przeplywu Wartos¢ Zero
Maksymalna
s P04.1.31 04013 POS031- Pl
7 Temp.-SP1 Temp. Setpoint 1 FLOAT32  Jednostka Temperatura - per
[X+] » Wartos¢
Temperatury ~ Warto$¢ Zero
Maksymalna
¥ P04.1.32 04013 POS031- Tl
- Temp.-SP2 Temp. Setpoint 2 FLOAT32  Jednostka Temperatura - pere
[X+] p Wartos¢
Temperatury ~ Warto$¢ Zero
Maksymalna
- Temp.-SP3 Temp. Setpoint 3 FLOAT32  Jednostka Temperatura - pere
[X+] T » Warto$¢
emperatury  Warto$¢ Zero
Maksymalna
* P04.1.34 04013 POS031- Tl
-7 Temp.-SP4 Temp. Setpoint 4 FLOAT32  Jednostka Temperatura - per
[X+] » Wartos¢
Temperatury ~ Warto$¢ Zero
Maksymalna
37 0141 P04014-  POSO4T- O
- Poziom Setpoint 1 Level Setpoint 1 FLOAT32  Jednostka Poziom - o
[X+] . . Wartos¢
Poziomu Warto$¢ Zero
Maksymalna
3 01 43 P04014-  POSOAT- D0
- Poziom Setpoint 2 Level Setpoint 2 FLOAT32  Jednostka Poziom - s
[X+] : "y Wartos¢
Poziomu Warto$c¢ Zero
Maksymalna
3 P04.143 P04.0.14-  P05.0.41- Eg;fﬂfz
- Poziom Setpoint 3 Level Setpoint 3 FLOAT32  Jednostka Poziom - o
[X+] . . Wartos¢
Poziomu Warto$c¢ Zero
Maksymalna
40 P01 4 P04014-  POSO4T- O
- Poziom Setpoint 4 Level Setpoint 4 FLOAT32  Jednostka Poziom - s
[X+] : "y Wartos¢
Poziomu Warto$c¢ Zero
Maksymalna
; P04.1.51 05051 g
- Ogdlny-SP 1 Generic Setpoint 1 FLOAT32 0gélny - gony
[X+] > Wartos¢
Warto$¢ Zero
Maksymalna
42 P05.0.52 -
P04.1.52 P03.0.51- o%fsﬁf :
- Ogélny-SP2 Generic Setpoint 2 FLOAT32 Og6lny - P
[X+] P Wartos¢
Warto$¢ Zero
Maksymalna
K P04.1.53 05051 g
- Ogdlny-SP 3 Generic Setpoint 3 FLOAT32 0gélny - gony
[X+] g Wartos¢
Warto$c¢ Zero
Maksymalna
" P04.1.54 PO5.0.5T- (F;(;?)I(r)\ysz -
- Ogélny-SP 4 Generic Setpoint 4 FLOAT32 Og6lny - P
[X+] P Wartos¢
Warto$¢ Zero
Maksymalna
45 P04.2.01  Okno Window UINT16 % 1 100
46 P04.2.02 Histereza Hysteresis UINT16 % 1 100
47 P04.2.31 - P04.2.32 -
P04.2.06  Predkos¢ przyrostu Lift Speed UINT16  rpm Minimalna Maksymalna
predkos¢ predkos¢
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48 P04.2.07 \VartoSCPIyIOSty e it Amount UNTI6 % 0 200
liniowego
49 P04.2.08 ~ Wartostprzyrostu 04 1ift Amount UNTI6 % 0 999
[X+] kwad
50 P04.2.11  Rampa 1 Ramp 1 UINTT6 s 1 250
51 P04.2.12  Rampa?2 Ramp 2 UINT16 s 1 250
52 P04.2.13 Rampa3 Ramp 3 UINT16 s 1 999
53 P04.2.14 Rampa4 Ramp 4 UINTT6 s 1 999
>4 P042.15 RAMPAPIZS. - puo Speed Min Acceleration  FLOAT32 s 0.1 25
Minimalna predkos¢
> po4216 Rampazwol o Soced MinDeceloration FLOAT32 s 0.1 25
Minimalna predkos¢
56 P04.2.31 Minimalna predkos¢  Min Speed UINT16  rpm 0 2000
57 P04.2.32  Maksymalna predkos¢ Max Speed UINT16  rpm 2000 4100
>8 Po4.235 L2 minimalnej Min Speed Time UINT16 s 0 100
predkosci
> P04.3.00 Resetlautomatyczny Automatic Error Reset ENUM 0 1
btedow
¢ Cénenie. P P04011- oS0l
P04.3.01 orieme-FIog Pressure - Minimum Threshold  FLOAT32  Jednostka Cisnienie - snieme
minimalny P ,, Wartos¢
Cisnienia Warto$c¢ Zero
Maksymalna
61 P05.0.22 -
) P04.0.12 - P05.0.21 -
P04.3.02 Przeplyw - Prég Flow - Minimum Threshold FLOAT32  Jednostka Przeptyw - Przeplyw -
[X+] minimalny ) Wartosé¢
Przeplywu Warto$¢ Zero
Maksymalna
62 ) . P04013-  P05.031- (02032
P04.3.03 Temperatura-Prég ~ Temperature - Minimum Temperatura -
. FLOAT32  Jednostka Temperatura - 9
[X+] minimalny Thresho . Wartos¢
Temperatury ~ Wartos¢ Zero
Maksymalna
63 P05.0.42 -
. ) P04.0.14 - P05.0.41 - .
P04.3.04  Poziom - Prég Level - Minimum Threshold ~ FLOAT32  Jednostka Poziom - Poziom -
[X+] minimalny . . Wartos¢
Poziomu Warto$c¢ Zero
Maksymalna
. Ogdlny - Prég Min. Generic - Min. Threshold FLOAT32 Ogdlny - goiny.
[X+] P Wartos¢
Warto$¢ Zero
Maksymalna
65 Po4.3,10 Opoznienie Prdg Minimum Threshold Delay ~ UINT16 s 1 100
minimalny
66 P043.11 823;”'6”"* Brak |2k Of Water Delay UNTI6 s 1 100
67 P04.2.32 -
P04.4.01 Predkos¢autotestu  Test Run Speed UINT16  rpm 0 Maksymalna
predkos¢
68 Pod.4.0p OUStEP GasUmIEdzy oo Timeout UNTI6  h 0 255
autotestami
6 P04.4,03 CHStwania Test Run Time UNTI6 s 0 180
autotestu
70 P04.4.05 Polecenie autotestu  Test Run Command ENUM 0 1
7 P04.6.01 Funkqonowanie Pipe Filling Function ENUM 0 2
napet. rur
72 P0401T-  POSOIT- PO
P04.6.03  Prég napet. rur Pipe Filling Threshold FLOAT32  Jednostka Cisnienie - i
IR L Warto$¢
Cisnienia Warto$c¢ Zero
Maksymalna
73 P04.6.05 Czas napel. rur Pipe Filling Time UINT16 s 0 999

EXM - Dodatkowej instrukcji instalacji, uzytkowania i programowania

(N



pl - Ttumaczenie oryginalnej instrukgcji

74 P04.6.06 HCZDAPOMPNAPEIN. 1 i illing Pumps UINT16 1 P06.0.02-
rur Agregat max
7 P04.6.10  Czas stabilz. napet. rur Pipe Filling Steady Time UINT16 s 1 P04.6.05-
Czas napet. rur
76 po4.6.15  WErostpredkosd b Eiling Speed Step UINTI6 % 5 100
napet. rur
77 Pochodzenie
P05.0.00 kontrolowanej Actual Value Source ENUM 0 7
wartosci
8 P05.0.01 foown'k AWartost p uator - Zero Value UINT16  rpm 0 9999
7 Po5.0.02 Sirownik-Warose i atorFull Sl UNTI6  rpm 0 9999
Maksymalna
80 Ci$nienie - Wartos¢ P04.0.11 -
P05.0.11 Zer0 Pressure - Zero Value FLOAT32  Jednostka -5 10
Ciénienia
81 Ci$nienie - Wartos¢ P04.0.11 -
P05.0.12 Pressure - Full Scale FLOAT32  Jednostka 0 100
Maksymalna PR
Ci$nienia
82 s P04.0.12 -
PO5.0.21  Praeplyw-WartosC 1y 710 Value FLOAT32  Jednostka 0 9999
[X+] Zero
Przeptywu
83 9 P04.0.12 -
P05.0.22 Praeplyw-Wartost o ¢j sl FLOAT32 Jednostka 0 9999
[X+] Maksymalna
Przeplywu
84 P04.0.13 -
P05.0.31 Tempelr,atura ) Temperature - Zero Value FLOAT32  Jednostka -100 9999
[X+] Wartos¢ Zero T
emperatury
85 P04.0.13-
P05.0.32 Tempgrfatura X Temperature - Full Scale FLOAT32  Jednostka -100 9999
[X+] Warto$¢ Maksymalna
Temperatury
86 P05.0.41 P04.0.14 -
[X+j ’ Poziom - Wartos¢ Zero  Level - Zero Value FLOAT32  Jednostka -999 9999
Poziomu
87 . . P04.0.14 -
PO5.042  Poziom-Wartost ) o o1 gy scale FLOAT32 Jednostka -9 9999
[X+] Maksymalna .
Poziomu
88 g?fjom Ogolny - Wartosc Zero Generic - Zero Value FLOAT32 1000 1000
8 P5.0.52 Ogdlny - Wartost 6o icFul Scale FLOAT32 1000 1000
[X+] Maksymalna
90 P05.1.01  Funkcja Al 1 Analog Input 1 Function ENUM 0 7
91 P05.1.02 TypAl1 Analog Input 1 Type ENUM 0 3
92 P05.1.11  Funkcja Al 2 Analog Input 2 Function ENUM 0 7
93 P05.1.12 TypAl2 Analog Input 2 Type ENUM 0 3
94 [F;?_Ej]'m Funkcja Al 3 Analog Input 3 Function ENUM 0 7
9 [P)?_E]1 22 Typ Al 3 Analog Input 3 Type ENUM 0 3
96 [P)?_E]1 3 Funkcja Al 4 Analog Input 4 Function ENUM 0 7
77 B?ffﬂ Typ Al 1 Analog Input 4 Type ENUM 0 3
78 [P)?ff 40 Krzywa czujnika Sensor Curve ENUM 0 1
79 P05.1.50  Typ silownika Analog Actuator Type ENUM 0 1
[X+] analogowego
100 P05.2.03  FunkcjaDI3 Digital Input 3 Function ENUM 0 9
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101 [P)E)ij.Oll Funkcja DI 4 Digital Input 4 Function ENUM 0 9
102 [P)E)ij.OS Funkcja DI'5 Digital Input 5 Function ENUM 0 9
103 P05.3.01 Funkda wyjscia Analog Output Function ENUM 0 12
analogowego
104 P053.02 VP Wiscia Analog Output Type ENUM 0 3
analogowego
105 P05.4.01 Funkcja przekaznika 1 Relay 1 Function ENUM 0 7
106 P05.4.02  Funkcja przekaznika 2 Relay 2 Function ENUM 0 7
107 P05.8.01 Offset Al 1 Analog Input 1 Offset FLOAT32 -100 100
108 P05.8.02 Gain Al Analog Input 1 Gain FLOAT32 0 1.5
109 P05.8.11 Offset Al 2 Analog Input 2 Offset FLOAT32 -100 100
110 P05.8.12 Gain Al 2 Analog Input 2 Gain FLOAT32 0 1.5
1M P05.8.21
X+] Offset Al 3 Analog Input 3 Offset FLOAT32 -100 100
12 [P)E)fj8.22 Gain Al 3 Analog Input 3 Gain FLOAT32 0 1.5
"3 [P)?_Ej&31 Offset Al 4 Analog Input 4 Offset FLOAT32 -100 100
e [P)?fj&?)z Gain Al 4 Analog Input 4 Gain FLOAT32 0 1.5
115 P06.0.01 Konfiguracja systemu  System Configuration ENUM 0 2
116 P06.0.02  Agregat max Max Units UINT16 1
1 P06.0.03 Adres Systemu Multipump Address UINT16 1
Wielopompowego
B Cignienie - Wazr PO4.0.11 - E(I)S?]I(;I’:Ii
P06.1.11 . ' Pressure - Inc. value FLOAT32  Jednostka 0 .
wartosci D Wartos¢
Ciénienia
Maksymalna
" Ciénienie - Zmn P04.0.11 - E?s?n(t)arjli
P06.1.12 L ‘ Pressure - Dec. value FLOAT32  Jednostka 0 .
wartosci DA Wartos¢
Cisnienia
Maksymalna
120 P05.0.22 -
P04.0.12 -
P06.1.21  Praeplyw - War. Flow - Inc. value FLOAT32  Jednostka 0 Przeplyw-
[X+] wartosci Przenhu Wartos¢
Py Maksymalna
121 P06.1.22  Przeptyw - Zmn P04.0.12- E?z?a.o’rlzvs-
- P ‘ Flow - Dec. value FLOAT32  Jednostka 0 P
X+] wartosci PrzenivwL Wartos¢
Py Maksymalna
122 P05.0.32 -
P04.0.13 -
P061.31 Temperatura - War. Temperature - Inc. value FLOAT32  Jednostka 0 Temperatura -
[X+] wartosci Wartos¢
Temperatury
Maksymalna
123 P05.0.32 -
P04.0.13 -
P6.1.32 Tempelarfatura mn. Temperature - Dec. value FLOAT32  Jednostka 0 Tempe,r’atura )
X+] wartosci Wartos¢
Temperatury
Maksymalna
h P06.1.41 P04.0.14 - ng.frf 2 _
. Poziom - Wzr. wartosci - Level - Inc. value FLOAT32  Jednostka 0 iy
[X+] . Wartos¢
Poziomu
Maksymalna
125 P05.0.42 -
) P04.0.14 - .
P061.42  Poziom -Zmn. Level - Dec. value FLOAT32  Jednostka 0 Poziom -
[X+] wartosci . Wartos¢
Poziomu
Maksymalna
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126 P05.0.52 -
P06.1.51 , L . Ogdlny -
X+] Ogo6lny - Wzr. wartosci  Generic - Inc. value FLOAT32 - 0 Wartod¢
Maksymalna
127 P05.0.52 -
P06.1.52 OgGlny - Zmn. Generic - Dec. value FLOAT32 - 0 Ogélny -
[X+] wartosci Wartos¢
Maksymalna
128 Predkos¢ P04.2.31 - P04.2.32 -
P06.1.61  uaktywnienie systemu Multipump Enable Speed UINT16  rpm Minimalna Maksymalna
wielopompowego predkoé¢ predkosé¢
129 P06.1.71  Limitsynchroniczny  Synchronous Limit UINT16  rpm 0 3600
130 P04.2.32 -
P06.1.72  Okno synchroniczne  Synchronous Window UINT16  rpm 0 Maksymalna
predkos¢
131 Przedziat wymiany e
P06.1.81 . Automatic Switchover Interval ~ UINT16  h 0 250
automatycznej
132 Po70.01 Makymalacest o ouiching Frequency  ENUM. - 0 5
Switching
133 P7.0.02 inima czest. Min Switching Frequency ~~ ENUM - 0 5
Switching
134 $rodek skoku P04.2.31 - P04.2.32 -
P07.1.01 . Skip Speed Center UINT16  rpm Minimalna Maksymalna
predkosci i o
predkos¢ predkos¢
135 Pasmo skoku .
P07.1.02 oredkosi Skip Speed Range UINT16  rpm 0 300
136 P07.2.01 Eilljr?iliga 0grzeWanta  yyotor heating function ENUM 0 2
137 P08.0.01  Funkcja COM 1 Com 1 Function ENUM 0 3
138 P08.0.02  Funkcja COM 2 Com 2 Function ENUM 0 2
139 P08.1.01  Adres Modbus RTU Modbus RTU Address UINT16 0 127
140 P08.1.02 giﬁd’ate Modbus v dbus RTU Baudrate ENUM 0 8
141 P08.1.08 FormatModbusRTU  Modbus RTU Format ENUM - 0 3
142 P08.2.05 -
082,01 \AC A0S BACTEL gpcetisyp Macaddress  UINTI6 0 Max master
BACnet MS/TP
143 08202 Prunt?®BAC pacet s/ Baudrate ENUM - 0 8
144 P08.2.03 Format BACnet MS/TP. BACnet MS/TP Format ENUM - 0 3
145 P08204 o PO pacnet sy Device i UNT32 - : 4194304
146 P08.2.01 -
P08.2.05 mg}‘T?aSter BACREt  BaCnetMSITP MaxMaster ~ UINTI6 - MAC address 127
BACnet MS/TP
147 : Informacje 0 1aMCe g Chet Info Frames UINT16 - 1 255
BACnet
148 - BACnet Reinit BACnet Reinit ENUM - 0 1
149 P08.3.01 ankqa komunikacji ~ Enable Wllrelgss ENUM ) 0 1
wireless Communication
150 P09.0.01
X+] Jezyk Language ENUM - 0 28
151 P09.0.12 . )
X+] Godzina Time UINT32
152 P09.0.11 Data Date UINT32
[X+]
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153 Oszczednos¢
P09.1.01 energetyczna Display Energy Saving ENUM - 0 1
wyswietlacza
154 Przerwa oszczednosci A
P09.1.02 . Energy Saving Time UINT16 s 60 3600
energetycznej
155 P09.1.10  Kierunek wy$wietlacza Display Orientation ENUM 0 1
156 P09.3.01 Reset log btedéw Error Log Reset ENUM 0 1
157 P09.3.02 Reset godzin zasilania Operating Time Couter Reset ~ ENUM - 0 1
158 P09.3.03  Reset godzin pracy Motor Running Counter Reset  ENUM - 0 1
159 P09.3.04 Reset licznika energii  Energy Counter Reset ENUM - 0 1
160 P09.3.05 Reset fabryczny Factory Restore ENUM 0 1
161 P09.3.06 Szybl§| start Commissioning Completed ENUM 0 1
zakonczony
162 Pog.3.07 hesetlistyurzadzel gy pevice ListReset  ENUM - 0 1
pofaczonych
163 PO4.1.60 O91aNICZZAPISYWANIE vk i int saving ENUM - 0 1
wartoéci zadanej
“ P01.6.01 POA0TT- POSOTT- (ol
. HO Cisnienie Setpoint Zero Flow FLOAT32  Jednostka Ci$nienie - .
[X+] DI y Wartos¢
Cisnienia Warto$¢ Zero
Maksymalna
165 P04.2.00 Rodzaj regulacji lub .
X+] kontroli Regulation Type ENUM - 0 1
166 P05.3.02 - Typ
P05.8.44 Offset AO 1 Analog Output 1 Offset FLOAT32  wyjscia -100 100
analogowego
167 P05.8.45 GainAQ 1 Analog Output 1 Gain FLOAT32 - 0 1.5
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10 Konserwacja

10.1 Srodki ostroznosci

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym

e Przed rozpoczeciem prac nalezy sprawdzié, czy zasilanie elektryczne jest odtgczone i
zablokowane, aby unikngé niezamierzonego ponownego uruchomienia urzadzenia, panelu
sterowania i pomocniczego obwodu sterujacego.

e Po odfaczeniu instalacji odczekaé 2 minut na roztadowanie sie pradu resztkowego.

POUCZENIE: Zagrozenia fizyczne i termiczne

e Zawsze stosowac¢ srodki ochrony osobiste;.

e Zawsze stosuj odpowiednie narzedzia robocze.

o Jedlisilnik jest instalowany w pompie elektrycznej, w przypadku bardzo gorgcych lub
zimnych ptynéw nalezy zwréci¢ uwage na ryzyko obrazen.

Przed rozpoczeciem pracy:

e Przeczytad ze zrozumieniem wszystkie instrukcje bezpieczenstwa w sekcji Wstep i
Bezpieczenstwo.

e Przed dotknieciem pompy elektrycznej lub ktéregokolwiek z elementdw instalacji nalezy
odczekad, az ostygna.

e Przed demontazem pompy elektrycznej, usunieciem korkéw wlewu i spustu lub
odfgczeniem instalacji rurowej nalezy upewnic sie, ze urzadzenie jest odtgczone od
instalacji, a ci$nienie jest zerowe.

Pole magnetyczne silnika

Demontaz badz montaz wirnika w obudowie silnika powoduje powstawanie silnego pola
magnetycznego:

NIEBEZPIECZENSTWO: Zagrozenia magnetyczne
& Wystepujace pole magnetyczne moze by¢ niebezpieczne dla oséb posiadajgcych rozruszniki

serca lub jakiekolwiek inne urzadzenia medyczne wrazliwe na pola magnetyczne.

UWAGA:
Pole magnetyczne moze przyciggaé mate metalowe elementy do powierzchni wirnika, co moze
spowodowac jej uszkodzenie.
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10.2 Wymiana sterownika HVX lub HVX+
10.2.1Wymiana rozmiaru B i C

SPXM_MO0Q01_A_ph

Silnik

Sterownik

Sruby mocujace
Uszczelnienie
Elementy dystansowe

arwd =

Odtaczy¢ wszystkie czujniki podtagczone do sterownika.

Wymontowac¢ sterownik, odkrecajac $ruby kluczem Torx.

Nasmarowac uszczelnienie alkoholem.

Sprawdzi¢ prawidtowe utozenie i integralnosé¢ elementéw dystansowych nowego
sterownika.

Zamontowac nowy sterownik i dokrecié $ruby.

Docisk: 6 Nm (55 Ibf-in) + 15%.

Ponownie podtaczyé wszystkie czujniki do sterownika.

PN

No o
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10.2.2Wymiana rozmiaru D

ph

SPXM_M0002_A

Silnik

Boczne $ruby mocujace
Sterownik

Sruby pokrywy

Pokrywa

Srodkowa $ruba mocujaca
Uszczelnienie

Element dystansowy

ONO A WN =

Demontaz starego sterownika

Odtaczy¢ wszystkie czujniki podtaczone do sterownika.

Zdemontowad pokrywe.

Odftaczyé przewody fazowe silnika.

Przykreci¢ meska $rube oczkowg Mé do sterownika.

Przymocowac line dzwigu do $ruby oczkowe;j.

Napinanie liny.

Zdemontowac sterownik, odkrecajgc boczne i sSrodkowe $ruby kluczem Torx, a takze
uwazajac, aby nie upuscic¢ srodkowej sruby do srodka silnika.

Powoli podniesc sterownik, zwracajgc uwage na mozliwe nagte zmiany obcigzenia, i
oddzieli¢ go od silnika.

Noohswh =

©
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Nowy zespét sterownika

1.

ablhwn

No

8.

9.

Sprawdzi¢ prawidtowe utozenie i integralnosé elementéw dystansowych nowego
sterownika.

Przykreci¢ meska $rube oczkowg Mé do sterownika.

Przymocowa¢ line dzwigu do $ruby oczkowe;j.

Powoli podnieséé sterownik, zwracajgc uwage na mozliwe nagte zmiany obcigzenia.
Zamontowac¢ nowy sterownik i dokrecic $ruby.

Docisk: 15 Nm (132 Ibf-in) £ 15%.

Zdemontowac¢ line dzwigu i wyjac srube oczkowa.

Ponownie podtaczyé przewody fazowe do silnika z zachowaniem pierwotnej kolejnosci faz:

U = brazowy
V = niebieski
W = czarny.

Zatozy¢ pokrywe i dokrecié sruby.
Docisk: 3 Nm (27 Ibf-in) = 15%.
Ponownie podtaczyé wszystkie czujniki do sterownika.

10.3 Dtugie okresy nieaktywnosci

1.

arwWN

6.

Nacisngé przycisk ON/OFF na panelu operacyjnym lub otworzy¢ styk aktywacyjny (jesli jest
stosowany).

Odtaczyc zasilanie.

Zamkna¢ zawory dwupotozeniowe na ssaniu i ttoczeniu.

Nalezy zastosowad sie do instrukcji w rozdziale ,Przechowywanie” na stronie 9.

Przed uruchomieniem urzadzenia sprawdzi¢ stan potaczen przewoddw elektrycznych na
urzadzeniu i panelu sterowania ,a takze upewni¢ sie, ze $ruby sa prawidtowo dokrecone.
Uruchomié urzadzenie zgodnie z opisem w instrukcji pompy elektryczne;.

10.4 Identyfikacja czesci zamiennych

Czesci zamienne mozna zidentyfikowad za pomoca kodéw produktéw bezposrednio na stronie
spark.xylem.com.

Aby uzyska¢ dodatkowe informacje techniczne, nalezy skontaktowac sie z firmg Xylem lub
autoryzowanym dystrybutorem.
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11 Rozwigzywanie problemdéw

11.1 Srodki ostroznosci

POUCZENIE: Zagrozenia fizyczne i termiczne

e Zawsze stosowacd srodki ochrony osobiste;.

e Zawsze stosuj odpowiednie narzedzia robocze.

o W przypadku ptynéw nadmiernie gorgcych lub zimnych zwrécié szczegdlng uwage na
ryzyko obrazen.

Przed rozpoczeciem pracy:

e Przeczytad ze zrozumieniem wszystkie instrukcje bezpieczenstwa w sekcji Wstep i
Bezpieczenstwo.

e Przed dotknieciem pompy lub ktéregokolwiek z elementéw instalacji nalezy odczekad, az
ostygna.

e Przed demontazem pompy, usunieciem korkéw wlewu i spustu lub odtgczeniem instalacji
rurowej nalezy upewnic sie, ze urzadzenie jest odtgczone od instalacji, a ci$nienie jest
zerowe.

Prace beznapieciowe

NIEBEZPIECZENSTWO: Niebezpieczerstwo porazenia pragdem elektrycznym

e Przed rozpoczeciem prac nalezy sprawdzié, czy zasilanie elektryczne jest odtgczone i
zablokowane, aby unikna¢ niezamierzonego ponownego uruchomienia urzadzenia, panelu
sterowania i pomocniczego obwodu sterujgcego.

e Po odfaczeniu instalacji odczekaé 2 minut na roztadowanie sie pradu resztkowego.

Pole magnetyczne silnika

Demontaz badZ montaz wirnika w obudowie silnika powoduje powstawanie silnego pola
magnetycznego:

NIEBEZPIECZENSTWO: Zagrozenia magnetyczne
m Wystepujace pole magnetyczne moze byc¢ niebezpieczne dla oséb posiadajacych rozruszniki

serca lub jakiekolwiek inne urzadzenia medyczne wrazliwe na pola magnetyczne.

UWAGA:

Pole magnetyczne moze przycigga¢ mate metalowe elementy do powierzchni wirnika, co moze
spowodowac jej uszkodzenie.

Miejsca narazone na promieniowanie jonizujace

POUCZENIE: Niebezpieczenstwo zwigzane z promieniowaniem jonizujagcym

Jesli urzadzenie zostato narazone na promieniowanie jonizujace, nalezy wdrozy¢ niezbedne
$rodki bezpieczenstwa w celu ochrony ludnosci. Jesli urzadzenie musi zostaé wystane, nalezy
przekaza¢ odpowiednie powiadomienie przewoznikowi i odbiorcy, tak by mozliwe byto
wdrozenie odpowiednich srodkéw bezpieczenstwa.
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11.2 Wykaz alarméw

Niezgodnos¢ wersji plikow

Kod Nazwa Opis

A0S Wystepuje niedopasowanie w plikach konfiguracyjnych lub pliki nie zostaty prawidtowo zatadowane.
Zta konfiguracja plikéw Wylaczy¢ zasilanie, odczekac 1 minute, wiaczy¢ zasilanie.

A08 Czestotliwo$¢ przetaczania zostata zmniejszona ze wzgledu na wysoka temperature otoczenia.
Wydajnos¢ zmniejszona Oczysci¢ urzadzenie, sprawdzi¢ stan wentylatora urzadzenia i warunki otoczenia.

A1 Warto$¢ wejscia analogowego jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
Alarm wejécia analogowego |Sprawdzic urzadzenie podtaczone do wejscia analogowego lub poprawnosc konfiguracji wejscia
1 analogowego.

A12 Wartos¢ wejscia analogowego jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
Alarm wejécia analogowego |Sprawdzic urzadzenie podtaczone do wejscia analogowego lub poprawnosc konfiguracji wejscia
2 analogowego.

A13 Wartos¢ wejscia analogowego jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
Alarm wejscia analogowego |Sprawdzi¢ urzadzenie podtaczone do wejscia analogowego lub poprawno$¢ konfiguracji wejscia
3 analogowego.

A14 Warto$¢ wejscia analogowego jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
Alarm wejécia analogowego |Sprawdzic urzadzenie podtaczone do wejscia analogowego lub poprawnosc konfiguracji wejscia
4 analogowego.

A15 Alarm czujnika Whudowany czujnik przeptywu/temperatury dziata nieprawidtowo.
przeptywu/temp. Sprawdzi¢ podfgczenie czujnika.

A16 Al. zewnetrznego wejscia  |Alarm zewnegtrzny zostat aktywowany.
cyfrowego Sprawdzi¢ styk urzadzenia zewnetrznego.

A17 Utrata komunikagji Wystepuje problem z komunikacja pomigedzy ptytami napedu.
wewnetrznej Wytaczy¢ zasilanie, odczekac 1 minute, whaczy¢ zasilanie.

A18 Utrata komunikacji miedzy |Urzadzenie jest ustawione na wiele pomp, ale nie ma zadnych innych komunikujacych sie urzadzen.
pompami Sprawdzic potaczenie pomp i konfiguracje portéw komunikacyjnych.

A19 Konflikt adresow wielu W systemie z wieloma pompami znajduja sie inne urzadzenia o tym samym adresie.
pomp Sprawdzi¢, czy kazde urzadzenie ma unikatowy adres.

A20 Urzadzenia potaczone w uktadzie wielu pomp maja rézne protokoty komunikacji.
Niekompatybilnos¢ pomp  |Ujednolici¢ wersje oprogramowania sprzetowego we wszystkich urzadzeniach.

A21 Btad klonowania Niepowodzenie klonowania

A23 Nieprawidtowa konfig. Zadne z wejs¢ analogowych nie jest ustawione na wielkos¢ mierzona w trybie regulagji.
wejécia an. Sprawdzi¢ poprawno$¢ konfiguracji parametrow w menu MO5.

A24 Nieprawidtowa konfiguracja |Zadna z wybranych nastaw nie odpowiada wielkosci mierzonej w trybie regulacji.
nastawy Sprawdzi¢ poprawno$¢ konfiguracji parametréw w menu M04, M05.

A28

Utrata komunikacji ze zdalnym urzadzeniem Fieldbus.

Utrata komunikagji Fieldbus |Sprawdzic status urzadzenia zdalnego i poprawno$¢ konfiguracji parametréw komunikacji Fieldbus.

A29 Ci$nienie napetniania funkcji napetniania rur nie zostato osiagniete w czasie napetniania rur.
Alarm napetniania rur Sprawdzi¢ integralnos¢ systemu i parametry napetniania rur.

A35 Wystapit problem z komunikacja wewnetrzng miedzy plyta zasilajaca a ptyta sterujaca.
Utrata komunikacji HMI Wylaczy¢ zasilanie, odczekac 1 minute, wiaczy¢ zasilanie.

A36 Wystapit problem z komunikacja wewnetrzna miedzy ptyta interfejsu uzytkownika a interfejsem

bezprzewodowym.

Utrata komunikacji BTLE Wytaczy¢ zasilanie, odczekac 1 minute, whaczy¢ zasilanie.

A50

Plyta HMI i karta sterujaca zawieraja rozne wersje tych samych plikow konfiguracyjnych.
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11.3 Lista btedéw

Kod Nazwa Opis
E01 Predkos$¢ obrotowa silnika znajduje sie poza oczekiwanym zakresem.
Przekroczenie predkosci Wytaczy¢ zasilanie, odczekac 1 minute, whaczyc¢ zasilanie.
E02 Nadmierny prad Prad pobierany przez silnik przekracza limit.
E03 Podnapiecie Napiecie ponizej minimalnej granicy.
E04 Wirnik jest zablokowany i nie moze sie obracac.
Sprawdzi¢ obecnos¢ w mokrych czesciach pompy brudu lub innego materiatu, ktéry moze spowodowac
Zablokowany wirnik zablokowanie wirnika.
E05 Cze$¢ pamieci zostata nieprawidtowo zainicjowana lub nie dziata.
Pamie¢ danych uszkodzona  |Wytgczyc zasilanie, odczekad 1 minute, wigczy¢ zasilanie.
E06 Strata fazy wejéciowej Brakuje jednej lub wiecej faz.
E07 Temperatura silnika znajduje sie poza bezpiecznymi granicami.
Przegrzanie silnika Oczyscic urzadzenie, sprawdzi¢ stan wentylatora urzadzenia i warunki otoczenia.
E08 Temperatura wewnatrz silnika znajduje sie poza bezpiecznymi granicami.
Przegrzanie falownika Oczysci¢ urzadzenie, sprawdzi¢ stan wentylatora urzadzenia i warunki otoczenia.
E09 Silnik odtaczony Potaczenie jednej lub kilku faz silnika (pomiedzy napedem a silnikiem) jest przerwane.
E10 Naped nie wykryt wody wewnatrz pompy.
Praca na sucho Sprawdzi¢, czy pompa pracuje z woda. Zastosowac procedure przedmuchiwania powietrzem.
EN Wartos¢ wejscia analogowego jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
Sprawdzi¢ urzadzenie podigczone do wejscia analogowego lub poprawnosc¢ konfiguracji wejscia
Btad czujnika nr 1 analogowego.
E12 Wartos¢ wejscia analogowego jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
Sprawdzic urzadzenie podtaczone do wejscia analogowego lub poprawnos¢ konfiguracji wejscia
Btad czujnika nr2 analogowego.
E13 Warto$¢ wejscia analogowego jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
Sprawdzi¢ urzadzenie podigczone do wejscia analogowego lub poprawnos¢ konfiguracji wejscia
Btad czujnika nr3 analogowego.
E14 Wartos¢ wejscia analogowego jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
Sprawdzic urzadzenie podtaczone do wejscia analogowego lub poprawnos¢ konfiguracji wejscia
Btad czujnika nr4 analogowego.
E15 Btad czujnika Whbudowany czujnik przeptywu/temperatury dziata nieprawidtowo.
przeptywu/temperatury Sprawdzi¢ podtaczenie czujnika.
E16 Btad zewnetrzny zostat aktywowany.
Btad zewnetrznego DI Sprawdzi¢ styk urzgdzenia zewnetrznego.
E17 Utrata komunikagji Wystepuje problem z komunikacja pomiedzy ptytami napedu.
wewnetrznej Wytaczyc¢ zasilanie, odczeka¢ 1 minute, whaczyc zasilanie.
E21 Wejscie cyfrowe LOW jest otwarte.
Sprawdzic stan zabezpieczenia przed suchobiegiem — jesli nie jest uzywane, utrzymac petle miedzy
Brak wody (LOW) zaciskami LOW.
E22 Ustawiony prég minimalny nie zostat osiaggniety w ciagu minimalnego opéZnienia progowego.
Sprawdzi¢, czy w pompie znajduije sie woda. Zweryfikowac poprawno$c ustawien parametrow progu
Prég minimalny minimalnego.
E23 Nieprawidtowa konf. wejécia |Zadne z wej$c analogowych nie jest ustawione na wielko$¢ mierzong w trybie regulacji.
analog. Sprawdzi¢ poprawno$¢ konfiguracji parametréw w menu MO5.
E25 Btad zasilania karty sterujacej |Wystapit problem z zasilaniem miedzy ptyta zasilajaca a plyt sterujaca.
E26 Parametry konfiguracyjne silnik-naped nie sa prawidtowe.
Btad konfiguracji sprzetu Wylaczy¢ zasilanie, odczekac 1 minute, wiaczy¢ zasilanie. Skontaktowac sie z siecia serwisowa Xylem.
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Kod Nazwa Opis

E27 Uplyw pradu do masy lzolacja silnika od masy jest uszkodzona.

E29 Cisnienie napetniania funkcji napetniania rur nie zostato osiggniete w czasie napetniania rur.
Btad napetniania rur Sprawdzi¢ integralnos¢ systemu i parametry napetniania rur.

E30 Silnik jest przecigzony.
Przecigzenie Sprawdzi¢ charakterystyke pompowanej cieczy.

E31 Warto$¢ wejscia analogowego jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
Btad odniesienia Sprawdzic urzadzenie podtaczone do wejscia analogowego lub poprawnos¢ konfiguracji wejscia
zewnetrznego 1 analogowego.

E32 Warto$¢ wejscia analogowego jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
Btad odniesienia Sprawdzi¢ urzadzenie podigczone do wejscia analogowego lub poprawnos¢ konfiguracji wejscia
zewnetrznego 2 analogowego.

E33 Wartos¢ wejscia analogowego jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
Btad odniesienia Sprawdzic urzadzenie podtaczone do wejscia analogowego lub poprawnos¢ konfiguracji wejscia
zewnetrznego 3 analogowego.

E34 Warto$¢ wejscia analogowego jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
Btad odniesienia Sprawdzi¢ urzadzenie podigczone do wejscia analogowego lub poprawnosc¢ konfiguracji wejscia
zewnetrznego 4 analogowego.

E36 Podnapiecie sieci Napiecie zasilania znajduije sie ponizej minimalnego dopuszczalnego limitu.

E43 Napiecie magistrali pradu statego przekracza maksymalny limit.

Sprawdz, czy nie ma innych pomp generujgcych przeptyw przez pompe, ktéry moze powodowac

Przepiecie regeneracje energii.

E46 Napiecie zasilania przekracza maksymalny limit.
Przepiecie sieciowe Sprawdz, czy napiecie zasilania miesci sie w przyjetym zakresie.

ES0 Niezgodnos¢ plikéw
konfiguracyjnych Wystepuje niezgodno$¢ pomiedzy plikami konfiguracyjnymi ptyty HMI i karty sterujacej.

ES1 Naped jest czescig zamienng  |Plyta HMI i karta sterujaca nie zawieraja plikow konfiguracyjnych.

E52 Karta kontrolna jest czescig  |Karta Kontrolna jest czescia zamienng bez plikéw konfiguracyjnych. Uzyj parametru P09.3.10, aby
zamienna zaktualizowac karte sterujaca plikami zawartymi na ptycie HMI.

E60 Niezgodnos¢ protokotu Wystepuje niezgodnos¢ protokotu wielopompowego pomiedzy urzadzeniami. Nalezy ustawi¢ w
wielopompowego urzadzeniach te sama wersje oprogramowania sprzetowego.

E61 Hydrovar X i Hydrovar X+ nie moga by¢ ze sobg faczone. oba modele wykorzystuja rézne protokoty
Hydrovar X podtgczony do X+ |pracy wielopompowe;.

E65 Brakujace krzywe Brakuje krzywych hydraulicznych lub s3 one uszkodzone. Dezaktywuj wszystkie funkcje wymagajace
hydrauliczne krzywych hydraulicznych, takie jak ,Bezczujnikowe cisnienie delta”.
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12 Dane techniczne

12.1 Srodowisko eksploatac;ji

Dane Opis
Atmosfera Nieagresywna i niewybuchowa
Temperatura 0d-20 do 50°C(od -4 do 122°F)
Wilgotnos¢ wzgledna powietrza < 95% bez kondensacji
Wilgotnos¢ bezwzgledna powietrza < 30 g/kg (suche powietrze)
Wysokos¢ (nad poziomem morza) o Do 1000 m (3280 ft): warunki optymalne
o (0d 1000 do 2000 m (3280-6562 ft): wbudowane automatyczne zabezpieczenie
termiczne moze sie uruchomic
o Powyzej 2000 m (6562 ft): prosimy o kontakt z firma Xylem lub autoryzowanym
dystrybutorem.

12.2 Charakterystyka techniczna

Patrz rowniez tabliczka znamionowa zespotu silnika EXM w sekcji Tabliczki znamionowe.

Dane Opis

Napiecie i czestotliwos¢ zasilania Zaleznie od modelu:
e 200V,..,240V 50/60 Hz, lub
e 380V,..,480V50/60 Hz

Dopuszczalna tolerancja napiecia zasilania - |+10%

Prad uptywu (EN 61800-5-1) < 3.5 mA(prad przemienny, AC)
Stopien ochrony, typ obudowy [P 55, Typ obudowy NEMA 4
Poziom sprawnoéci (IEC 61800-9-2) o ES2 dla kompletnego uktadu napedowego mocy (PDS)
o [ES5dlasilnika
Dane elektryczne
Moc znamionowa Typ silnika Zakres predkosci Maksymalny prad wejSciowy, A
silnika, kW (hp) g NEMA obrotowe], min” 200V,.., 240V[380V, .., 480V
(EXM...J3..... ) |(EXM.../4......)

1.5(2.0) EXM....... 1.015B..4..|EXM....... /..020B..4..11500 ... 2000 57-49 40-3.8
2.2(3.0) EXM.........022B..4..[EXM.......[..020B. 4.. 7.9-6.7 5.0-4.6
3.0(4.0) EXM.........030C.4.. [EXM.......[..040C.4.. 11.0-9.8 7.9-7.0
4.0(5.5) EXM....... 1.040C.4..|EXM....... 1.055C.4.. 14.0-12.3 9.2-8.5
5.5(7.9) EXM........055C.4.. [EXM.......[.075C. 4.. 21.6-20.4 11.2-10.2

EXM....... 1..055D..4..|EXM....... 1.075D..4.. 20.5-18.8 15.3-13.6
7.5(10) EXM.........075D.4..[EXM......./..100D. 4.. 27.5-24.8 18.7-17.4
11(19) EXM....../.110D.4..[EXM.......[.150D. 4.. 39.0-34.5 245-228
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Moc znamionowa Typ silnika Zakres predkosci Maksymalny prad wejSciowy, A
silnika, kW (hp) |jEC NEMA obrotowej, min" 200V, ..,240V[380V, ..., 480V
(EXM..../J3......) |(EXM..../4......)
3.0(4.0) EXM......./.030B..2.. |EXM......./..040B..2..{3000 ... 4000 10.7-8.9* 6.7-5.3
4.0(5.5) EXM......./..040B..2.. |EXM.......[..055B..2.. - 1.7-6.6
5.5(7.9) EXM......./J.055B..2.. |EXM.......[..075B..2.. - 10.2-8.7
EXM....... 1.055C..2..|EXM....... 1.075C..2.. 18.9-16.2 11.4-11.0
7.5(10) EXM.........075C..2.. |EXM.......[..100C..2.. - 14.4-12.5
11(15) EXM....... 1.110C.2..|EXM....... 1.150C..2.. - 20.3-16.5
EXM....... 1.110D..2..|EXM....... 1.150D..2.. 38.4-341 245-22.8
15(20) EXM......./.150D..2.. EXM.......[..200D..2.. 50.0-44.1* 30.2-27.1
18.5(25) EXM....... 1.185D..2..|EXM....... 1.250D..2.. - 33.5-28.6
22(30) EXM......./.220D..2..|EXM.......[..300D..2.. - 38.9-32.4

*3600...4000 min™

12.3 Kompatybilnoé¢ elektromagnetyczna (EMC)

e Sterowniki HVX i HVX+ sg zgodne z wymaganiami THDi normy IEC 61000-3-12. Zgodnoé¢
jest wazna tylko wtedy, gdy Ssc (moc zwarciowa) w punkcie przytaczenia instalacji do sieci
publicznej jest co najmniej réwna wartosciom podanym w tabeli:

Silnik Ssc, KVA
EXM.../3....B... EXM.../4....B.. 2300
EXM.../3...C.,EXM.../4...C.. 4600
EXM.../3...D.., EXM.../4...D.. 9200

Nalezy upewnic sie, ze urzadzenie jest podtgczone do sieci z mocg zwarciowg (Ssc)
spetniajaca minimalne wartosci: w razie watpliwosci skonsultowad sie z operatorem sieci.

e Zewnetrzny filtr harmonicznych moze umozliwiaé instalacje w sieciach o niskiej mocy
zwarciowej (Ssc) i zapewniaé zgodnosé nawet dla pojedynczych harmonicznych i PWHC.

e W systemach informatycznych (neutralnych, izolowanych od uziemienia) konieczne moze
by¢ zastosowanie wersji W (bez filtréw EMI) hydrovar X i X+, odpowiedniej dla kategorii C4.
Patrz rowniez Potaczenia elektryczne.

W przypadku silnikow serii EXM nalezy zapoznad sie z pozycjami 6 i 9 dokumentéw Deklaracje

zgodnosci.

12.4 Zgodnos¢ z przepisami dotyczacymi charakterystyki radiowej

EU/EEA/GB
Cechy Opis
Technologia Technologia facznosci bezprzewodowej Bluetooth® Low Energy 5.2
Pasmo 2.4 GHz ISM
RF <4.5mW (6.5 dBm)
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US.A.

Kanada

HVX FCCID: 2AYCGXSI02
HVX+ FCC ID: 2AYCGXSIO03

Sterownik zmiennopredkosciowy jest zgodny z czescig 15 przepiséw FCC (FCC 15.247).

Dziatanie podlega nastepujgcym dwdm warunkom:

1. To urzadzenie nie moze powodowac szkodliwych zaktdcen.

2. To urzadzenie musi by¢ odporne na wszelkie odbierane zaktécenia, w tym zaktocenia, ktére
moga powodowac niepozadane dziatanie.

Sterownik zmiennopredkosciowy jest uwazany za urzgdzenie mobilne i spetnia wymagania
bezpieczenstwa dotyczace ekspozycji na fale radiowe zgodnie z przepisami FCC Czes¢ 2.1093
i KDB 447498 D01, jak wykazano w analizie ekspozycji na fale radiowe.

Instalatorzy musza upewnic sie, ze (i) urzadzenie to nie bedzie mogto by¢ umieszczane ani
obstugiwane w potaczeniu z innymi antenami lub nadajnikami, chyba ze bedzie to zgodne z
procedurami FCC dotyczacymi produktéw z wieloma nadajnikami, (ii) w trakcie normalnego
uzytkowania zawsze zachowana zostanie minimalna odlegto$¢ wynoszaca przynajmniej 20 cm.

Ten sprzet zostat przetestowany i uznany za zgodny z ograniczeniami dla urzadzen cyfrowych
klasy A, zgodnie z czescig 15 przepiséw FCC. Ograniczenia te majg na celu zapewnienie
rozsadnej ochrony przed szkodliwymi zaktéceniami podczas pracy urzadzenia w srodowisku
komercyjnym.

Ten sprzet wytwarza, wykorzystuje i moze emitowaé energie o czestotliwosci radiowej, a jesli
nie jest zainstalowany i uzywany zgodnie z instrukcjg obstugi, moze powodowac szkodliwe
zaktécenia w komunikacji radiowej. Eksploatacja tego sprzetu w obszarze mieszkalnym moze
powodowac szkodliwe zaktdcenia, w ktérym to przypadku uzytkownik bedzie zobowigzany do
usuniecia zaktécen na wiasny koszt

Nieautoryzowane naprawy, zmiany lub modyfikacje moga spowodowad trwate uszkodzenie
sprzetu i utrate gwarancji oraz uprawnien do obstugi tego urzadzenia zgodnie z Czescig 15
przepiséw FCC.

HVX ISED IC: 26881-XS102
HVX+ ISED IC: 26881-XS103

Sterownik zmiennopredkosciowy jest zgodny z normg RSS-247.

Dziatanie podlega nastepujagcym dwdm warunkom:

1. To urzadzenie nie moze powodowacd szkodliwych zaktécen.

2. To urzadzenie musi byé odporne na wszelkie odbierane zaktécenia, w tym zaktécenia, ktére
moga powodowac niepozadane dziatanie.

Sterownik zmiennopredkosciowy jest uwazany za urzgdzenie mobilne i spetnia wymagania
bezpieczenstwa dotyczace ekspozycji na fale radiowe zgodnie z norma RSS-102, wydanie 5.
Instalatorzy muszg upewnic sie, ze podczas normalnego uzytkowania zawsze wystepuje
minimalna odlegto$¢ wynoszaca co najmniej 20 cm.

To urzadzenie jest zgodne z wymaganiami RSS ISED dla produktéw radiowych zwolnionych z
obowiazku posiadania licenc;ji.

Zmiany lub modyfikacje tego urzadzenia, ktére nie zostaty wyraznie zatwierdzone przez strone
odpowiedzialng za zapewnienie zgodnosci z przepisami, moga uniewaznié¢ uprawnienia
uzytkownika do obstugi tego sprzetu.

Australia i Nowa Zelandia

HVX : zgodny z normami ACMA
HVX+ : zgodny z normami ACMA

Ta lista moze by¢ aktualizowana.

Aby uzyskac¢ informacje na temat krajéw, w ktérych produkt jest dopuszczony do sprzedazy i
uzytkowania, a takze jego wersji, nalezy skontaktowac sie z firmg Xylem lub autoryzowanym
dystrybutorem.
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12.5 Zgodnosé z pozostatymi przepisami i inne zatwierdzenia

EU/EEA/GB

Silnik EXM
Oznaczenia CE i UKCA (patrz Deklaracje zgodnosci)

U.S.A.
Silnik EXM: cURus (sygnatura akt E488280)

Australia i Nowa Zelandia

HVX :RCM
HVX+ :RCM
BACnet
HVX : Certyfikacja BTL
HVX+ : Certyfikacja BTL

12.6 Charakterystyka wejs¢ i wyjsé

Cechy Opis
Porty komunikacyjne 2, RS-485
Wejscia cyfrowe 3dlahydrovarX, 5 dla hydrovar X+:

o Styk ptywajacy/NPN, kolektor/dren otwarty, do GND
o Polaryzacja wewnetrzna +24 VDC, prad ograniczony do 6 mA maks.
e Ochronaod-0,5VDCdo +30VDC, =15 mA maks.

Wejscia analogowe 2 dlahydrovar X, 4 dla hydrovar X+:
o Konfigurowalny jako prad 0-20 mA, lub napiecie 0-10'V
o Sygnat 24V do zasilania czujnika z ograniczeniem pradowym 60 mA

Wyjécie analogowe Konfigurowalny lub sygnat pradowy 0-20 mA, lub sygnat napieciowy 0-10V

Przekaznik 1 o Zzestykiem przetacznym NCi NO:
o D0250V0,25A(prad przemienny, zastosowanie ogélne) lub 30V 2 A(prad staty,
obcigzenie rezystancyjne)

Przekaznik 2 o Zzestykiem przetacznym NCiNO:
o Do30V0,25A (prad przemienny, zastosowanie ogéIne) lub 30V 2 A(prad staly,
obcigzenie rezystancyjne)

12.7 Bateria litowa

Silnik EXM ze sterownikiem HVX+ zawiera akumulator litowy, ktéry jest zgodny z
miedzynarodowymi przepisami dotyczgcymi transportu lagdowego, morskiego i powietrznego.

12.8 Pola magnetyczne

Silnik EXM zawiera magnesy trwate. Przy nienaruszonym produkcie warto$¢ pola
magnetycznego miesci sie w granicach IATA dla transportu lotniczego.
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12.9 Cisnienie akustyczne (EN 60034-9, CLC/TS 60034-25)

Moc akustyczna mierzona w polu swobodnym w odlegtosci jednego metra od urzadzenia, przy
pracy bez obcigzenia zgodnie z norma ISO 9614-2 i przeliczeniu akustycznego zgodnie z

norma ISO 11203.

Rozmiar sterownika HVX lub  |Moc znamionowa, kW (hp) Predkos¢ obrotowa, min-1 Cisnienie dzwieku, dB(A) = 2
HVX+
B 1.5(2),2.2(3.0) 1500 43
1800 48
2000 50
3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 3000 67
3600 64
4000 70
C 3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 1500 48
1800 53
2000 55
5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 3000 65
3600 71
4000 78
D 5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 1500 49
1800 52
2000 54
11(15),15(20), 18.5(25),22  |3000 64
(30) 3600 68
4000 75
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13 Utylizacja

13.1 Srodki ostroznosci

POUCZENIE: Ryzyko srodowiskowe

e Urzadzenie musi by¢ unieszkodliwiane przez zatwierdzone przedsiebiorstwa specjalizujgce
sie w identyfikacji réznych typdw materiatéw: stali, miedzi, litu, ferrytu itp.

e Zabrania sie zrzucania ptyndéw smarujacych oraz innych substancji niebezpiecznych do
Srodowiska.

13.2 Zuzyty sprzet elektryczny i elektroniczny (UE/EOG)
>
B

INFORMACJE DLA UZYTKOWNIKOW na podstawie art. 14 Dyrektywy 2012/19/UE Parlamentu
Europejskiego i Rady z 4 lipca 2012 w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i
elektronicznego (ZSEIE). Symbol przekreslonego kosza na $mieci umieszczony na urzadzeniu
lub jego opakowaniu oznacza, ze na koniec okresu uzytkowania urzgdzenia nalezy je
zutylizowac¢ odrebnie od odpaddéw komunalnych. Powyzsze obowigzki ustawowe
wprowadzone zostaty w celu ograniczenia ilosci odpaddw powstatych ze zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego oraz zapewnienia odpowiedniego poziomu zbierania, odzysku
i recyklingu zuzytego sprzetu. Prawidtowa realizacja tych obowigzkéw ma znaczenie zwtaszcza
w przypadku, gdy w zuzytym sprzecie znajduja sie sktadniki niebezpieczne, ktére maja
szczegdlnie negatywny wptyw na $rodowisko i zdrowie ludzi.

ZSEiE pochodzacy od innych uzytkownikéw niz gospodarstwa domowe?: za selektywng zbidrke

niniejszego urzadzenia na koniec okresu uzytkowania jest odpowiedzialny producent®.
Uzytkownik, ktéry zamierza sie pozby¢ tego produktu, zobowigzany jest do oddania go do
punktu zbierania zuzytego sprzetu, np. sprzedawcy w/w sprzetu lub innej jednostki
prowadzacej zbieranie odpaddw tego typu.

3 Klasyfikacja wedtug rodzaju produktu, zastosowania i obowigzujacych przepiséw lokalnych
4 Producent EEE na podstawie dyrektywy 2012/19/UE
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14 Deklaracje zgodnosci

Nalezy zapozna¢ sie z konkretng deklaracja dotyczaca oznaczenia na produkcie.

q

Deklaracja zgodnosci UE (nr 75)

1.

w

0

RED - Sprzet radiowy: EXM... (patrz etykieta na ostatniej stronie instrukcji ,Safety and Other

Information” - Bezpieczenstwo i inne informacje)

RoHS - Niepowtarzalny identyfikator EEE: EXM

Nazwa i adres producenta:

Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

ltaly

Niniejsza deklaracja zgodnosci wydana zostaje na wytagczng odpowiedzialno$¢ producenta.

Przedmiot deklaracji: synchroniczny silnik reluktancyjny wspomagany magnesami trwatymi

(PMaSynRM), wyposazony w zintegrowany sterownik zmiennopredkosciowy serii HVX i

posiadajacy funkcje tacznosci bezprzewodowe;.

Przedmiot deklaracji opisany powyzej jest zgodny z odpowiednimi przepisami

harmonizacyjnymi UE:

e Dyrektywa 2014/53/UE z 16 kwietnia 2014 r. (sprzet radiowy) z pdzniejszymi zmianami

e Dyrektywa 2011/65/UE z dnia 8 czerwca 2011 r. (ograniczenie stosowania niektorych
niebezpiecznych substancji w sprzecie elektrycznym i elektronicznym) z pézniejszymi
zmianami, w tym dyrektywag 2015/863 (UE).

Odniesienia do odpowiednich zastosowanych norm zharmonizowanych oraz odniesienia

do innych danych technicznych, wzgledem ktérych deklarowana jest zgodnosé:

e EN 60034-1:2010, EN 60034-5:2001+A1:2007, EN IEC 60034-5:2020, EN 60034-6:1993,
EN 60034-9:2005+A1:2007, EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021, EN 62311:2008,
ENIEC 62311:2020, EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018,

EN 61000-3-3:2013+A1:2019 +A2:2021, ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07)

e ENIEC 63000:2018.

Jednostka notyfikowana: - - -

RED - Wszelkie akcesoria’/komponenty/oprogramowanie: - - -

Informacje dodatkowe:

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna  EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018
- Emisje: Kategoria 2 (C2) w wersji standardowej, kategoria 4 (C4) w wersji W dla
systemdw informatycznych
- Odpornosé¢: produkt odpowiedni do srodowiska drugiego (np. obszarow
przemystowych).

EN 61000-3-2:2014, EN I[EC 61000-3-2:2019+A1:2021

Ten produkt mozna sklasyfikowad jako ,sprzet profesjonalny o mocy znamionowe;j
powyzej 1 kW". W przypadku przytagczenia do publicznej sieci elektroenergetyczne;j
instalator musi zapoznac sie z obowigzujgcymi normami technicznymi.

EN 61000-3-12:2011+A1:2024
Patrz warunki instalacji w 12.2.

RoHS Zatacznik Il - Zastosowania zwolnione z ograniczen: otéw jako pierwiastek stopowy
w stali i stopach aluminium i miedzi [6(a), 6(b) 6(c)], w stopach lutowniczych i
komponentach elektrycznych/elektronicznych [7(a), 7(c)-I].

Ekoprojekt 2009/125/WE wraz z pdzniejszymi zmianami.
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Silnik serii EXM zawiera zintegrowany sterownik zmiennopredkosciowy, a
charakterystyki energetycznej obu tych urzadzen nie mozna badacd niezaleznie od
siebie (Rozporzadzenie (UE) 2019/1781, art. 2 ust. 2 lit. b), ust. 3 lit. a)).
Przedstawione oznaczenie (IE...-IES...) jest wymagane przez norme techniczng IEC
61800-9-2.

Podpisano w imieniu:
Xylem Service Italia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 27/05/2025
Alessio Vendraminelli s W
Dyrektor zarzgdzajacy o«

Wer. 00

Xylem jest znakiem towarowym firmy Xylem Inc. lub jednej z jej spdtek zaleznych.
Hydrovar jest znakiem towarowym firmy Xylem Inc. lub jednej z jej spotek zaleznych.
Znak stowny i logo Bluetooth® s zarejestrowanymi znakami towarowymi nalezacymi do
Bluetooth SIG, Inc. i kazde uzycie tych znakdéw przez Xylem Service Italia S.r.l. jest objete
licencja.

Apple, logo Apple, App Store i iPhone sa znakami towarowymi firmy Apple Inc.

|OS® jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy Cisco Systems, Inc. i/lub jej jednostek
stowarzyszonych w Stanach Zjednoczonych i niektérych innych krajach, uzywanym przez Apple
Inc. na podstawie licenc;ji.

Google Play, logo Google Play i Android sg znakami towarowymi firmy Google LLC.
Wszystkie pozostate znaki towarowe lub zastrzezone znaki towarowe stanowig wtasnosé
odpowiednich wtascicieli.
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15 Gwarancja

Informacje dotyczace gwarancji mozna znalezé w dokumentacji handlowej.
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Xylem |'zilom|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyse, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Xylem Service Italia S.r.l.

xyle m Via Vittorio Lombardi 14

Let's Solve Water 36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com
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