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1 )vadas ir sauga
1.1 Jvadas

Sio vadovo tikslas

Sis vadovas papildo, bet nepakeicia kartu su gaminiu pateikty vadovy. Sio vadovo tikslas -
pateikti butinos informacijos, reikalingos tinkamai atlikti toliau aprasytus veiksmus.

e Montavimas

o eksploatavima;

e Programavimas.

Dokumente vartojami pavadinimai

e hydrovar X: EXM variklis su HVX pavara
e hydrovar X+: EXM variklis su HVX+ pavara

Papildomi nurodymai

Siame vadove pateikti nurodymai ir jspéjimai galioja jprastam jrenginiui, kaip aprasyta
pardavimy dokumente. Konkreciy versijy siurbliai gali bati tiekiami prie jy pridedant
papildomy vadovy. Vadove arba komerciniame dokumente neaprasyty situacijy atveju
susisiekite su ,Xylem" arba jgaliotu platintoju.

1.2 Pavojaus lygiai ir saugos simboliai

Prie$ naudodamas jrenginj naudotojas privalo perskaityti jspéjimus apie pavojy, juos suprasti ir
jy laikytis, kad nekilty toliau nurodyty pavojy:

e Susizalojimai ir pavojai sveikatai

e Gaminio apgadinimas

e Jrenginio gedimas.

Pavojaus lygiai

Pavojaus lygis Nurodymas
PAVOJUS Nurodoma situacija, kurios neidvengus, bus sunkiai ar net mirtinai
susizalota.
|SPEJIMAS Nurodoma situacija, kurios nei§vengus, galima sunkiai ar net

mirtinai susizaloti.

DEMESIO Nurodoma situacija, kurios neidvengus, galima nesunkiai arba
vidutiniskai sunkiai susizaloti.

PASTABA: Nurodoma situacija, kurios neidvengus, galima padaryti Zala turtui,
bet ne Zmonéms.
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Papildomi simboliai

Simbolis ApraSas

Elektros pavojus

Jkaitusiy pavirSiy keliamas pavojus

Sprogios aplinkos keliamas pavojus

AN

Jonizuojancios spinduliuotés pavojus

»

Magnetinio lauko pavojus

>

1.3 Naudotojo sauga
Grieztai laikykités galiojanciy sveikatos apsaugos ir saugos reikalavimy.
Kvalifikuotas personalas

Jrenginj montuoti, eksploatuoti, atlikti jo technine priezilrag ir $alinti gedimus gali tik kvalifikuoti
specialistai. Kvalifikuoti naudotojai geba atpazinti rizikas ir iSvengti pavojy montavimo metu,
Zino, kaip tinkamai jrenginj naudoti, atlikti jo technine priezidra ir $alinti gedimus.

Asmeninés apsaugos priemoneés
Naudojimo, montavimo, eksploatavimo, techninés prieziGros ir nesklandumy Salinimo metu

naudokite reikiamas asmeninés apsaugos priemones. Asmeninés apsaugos priemoniy
pavyzdziai apima, bet neapsiriboja, Salmu, pirstinémis ir apsaugine avalyne.

Jonizuojandios spinduliuotés veikiamos vietos.

JSPEJIMAS Jonizuojancios spinduliuotés pavojus

Jei jrenginj paveiké jonizuojanti spinduliuoté, imkités batiny, Zmonéms apsaugoti skirty saugos
priemoniy. Jei reikia pervezti jrenginj, atitinkamai informuokite vezéja ir gavéja, kad baty
galima imtis reikiamy saugos priemoniy.

1.4 Aplinkos apsauga
Pakuotés ir gaminio Salinimas

Laikykités galiojandiy israsiuoty atlieky salinimo reikalavimy.
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2 Naudojimas ir saugojimas

2.1 Atsargumo priemoneés

Pries pradédami bet kokius darbus, batinai perskaitykite ir supraskite visas saugos instrukcijas,
pateiktas Jvadas ir sauga.

DEMESIO Rankinio kroviniy tvarkymo metu kylantys pavojai

Jrenginys turi bati naudojamas vadovaujantis galiojandiais reikalavimais, kurie taikomi
rankiniam kroviniy tvarkymui, kad nesusidaryty nepalankios ergonominés saglygos, sukeliancios
nugaros ir stuburo susizalojimo pavojy.

JSPEJIMAS |sipjovimo ir sutraiskymo pavojai
Visada naudokite asmens apsaugos priemones.

2.2 |renginio patikrinimas pristatymo metu

Pakuotés tikrinimas

1. Patikrinkite, ar kiekis, aprasymai ir gaminiy kodai sutampa su nurodytais uzsakyme.
2. Patikrinkite, ar nepaZzeista pakuoté ir netriksta jokiy daliy.
3. Pastebéje pazeidima arba trikstama dalj:

e priimkite prekes su salyga, gabenimo dokumente nurodydami iSvadas arba

e nepriimkite prekiy, priezastj nurodydami gabenimo dokumente.

Abiem atvejais kuo greiciau susisiekite su ,Xylem" arba jgaliotuoju platintoju, i$ kurio
jsigijote gamin;.

Jrenginio iSpakavimas ir patikrinimas

—_

. Pasalinkite pakuote.

2. Uztikrinkite, kad visos pakavimo medziagos baty rasiuojamos pagal galiojandius teisés
aktus.

Jrenginj iSimkite atsuke varztus ir (arba) nupjove dirzus (jei yra).

Patikrinkite jrenginio bakle ir jsitikinkite, kad netriksta jokiy komponenty.

Jei dalys yra pazeistos arba jy triksta, kuo greiciau susisiekite su ,Xylem"” arba jgaliotuoju
platintoju.

ok w

2.3 Kélimas kranu

JSPEJIMAS Sutraiskymo pavojus

¢ Naudokite galiojancius reikalavimus atitinkancius ir konkreciam tikslui tinkamas virves,
kablius, junges, stropus, kélimo kilpas.

] variklj jsuktas kélimo kilpas naudokite tik paciam varikliui pakelti.

Virves pritvirtinkite prie variklio kélimo kilpy.

Pritvirtinkite virves prie krano.

Pakelkite krano stréle ir jtempkite virves dar nekeldami jrenginio.

Létai kelkite ir judinkite jrenginj, viena ranka prilaikydami variklio veleng, kad apkrova baty
subalansuota

Létai nuleiskite jrengin;.

Atriskite virves nuo kélimo kilpy.

PN

oo

8 EXM - Papildomy montavimo, eksploatavimo ir programavimo instrukcijy



It - Originaliy instrukcijy vertimas

Paveikslélyje parodyta, kaip pakelti jrengin;.

)

o
™
—
o
o
2I
(%]
[a]
o

2.4 Laikymas
Supakuoto jrenginio laikymas

Jrenginj laikyti reikia:

e uzdengtoje ir sausoje vietoje

toliau nuo karscio Saltiniy

apsaugotg nuo purvo

apsaugota nuo vibracijos

esant aplinkos temperatdrai nuo —40°C iki +70°C (nuo —40°F iki 158°F) ir didziausiam
santykiniam 90% drégnumui, esant 30°C (86°F) temperatarai.

PASTABA:

e antjrenginio nedékite sunkiy daikty.
e saugokite jrenginj nuo susiddrimy.

Ilgalaikis jrenginio laikymas
Laikykités ty paciy nurodymy, kurie taikomi supakuoto jrenginio laikymui.
Norédami gauti daugiau informacijos apie ilgalaikj saugojima, kreipkités j ,Xylem” prekybos
jmone arba jgaliotajj platintoja.
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3 Gaminio aprasas
3.1 Savybés

Sis gaminys - tai sinchroninis revoliucinis variklis su nuolatiniais magnetais ir HVX arba HVX+

elektronine kintamo greicio pavara.

Gaminys gali bati tiekiamas $iy konfigaracijy:

e |$ anksto surinktas su integruotu siurbliu

e Kaip suderinama atsarginé dalis to paties tipo EXM varikliui

e Kaip komponentas, skirtas prijungti prie ,Xylem” siurblio: tokiu atveju visas mazgas yra
naujas gaminys, uz kurj jj montuojanti Salis prisiima visg teisine atsakomybe visais atzvilgiais.

Paskirtis

Gaminys skirtas komerciniam, verslo, amatininky ar profesionaly naudojimui ,Xylem”
pavirSiniams elektriniams siurbliams valdyti, kai reikia reguliuoti nasuma atsizvelgiant j
reikalavimus.

Visada laikykités darbiniy riby, nurodyty Specifikacijos.

PAVOJUS Potencialiai sprogios aplinkos keliamas pavojus
Sj jrenginj draudziama jjungti sprogioje aplinkoje, arba aplinkoje, kurioje yra degiy dulkiy.

Neteisingas naudojimas

e Skirtingy tipy ir (arba) gamintojy elektriniy siurbliy pavara, taip pat jranga ar prietaisai,
nejtraukti j naudojimo paskirties sritj
e EXM variklio naudojimas vietoj jprasto asinchroninio elektrinio siurblio variklio.

3.2 Daliy pavadinimai

/

_A_ph

PDS_MO0001_A

HVX arba HVX+ pavara

Valdymo skydelis

HVX arba HVX+ pavaros radijo rysio jrangos patvirtinimo lipdukas
HVX arba HVX+ pavaros jspéjamasis lipdukas

Maitinimo ir signalinio kabelio jvadai

LEXM" variklio mazgo duomeny plokstelé

EXM variklis

Pavaros duomeny plokstelé

©ONOo A WN =
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3.3 Duomeny plokstelés

+EXM" variklio mazgo duomeny plokstelé

___________

IE5 - IES2  (IEC 61800-9-2)

TG795

@6@ &5 @ & oo

Modelis

ISvesties vardinés vertés
Identifikavimo kodas

Prekiy zenklai

Serijos numeris

|renginio visos apkrovos efektyvumas
|vesties vardinés vertés

IP apsaugos klasé

NEMA korpuso tipas

10. Jrenginio svoris

11. Patalpos temperatlros diapazonas
12. Guolio modelis

13. Priezitros veiksnys

14. Didziausia apsauginiy saugikliy talpa

WENO AW =

Serijos pavadinimas

Asies aukstis 90, 112, 132, 160 arba 180 mm
Jungeés tipas B3, B5, B14, HM, CEA arba CA

Klavisy tipas SV, HA, HB arba standartinis [ ]

Maitinimo jtampa 3x208-240 V [03] arba 3x380-480 V [04]
Nominali variklio galia kWx10

Modelio dydis B, C arba D

Jhydrovar X" [S] arba ,hydrovar X+" [H] pavara

WO NO AW =

Specialus S1, S2, S3 ar S4 tipo arba standartinis veleno ilgintuvas [ ]

PDS_MO0004_A_sc

10. Greicio diapazonas, esant vardinei galiai 3000-4000 min' ar 3600-4000 min-' [2] arba 1500-2000 min™" [4]

11. Standartiné pavara [ ] arba be filtry [W]
12. Variklis su kojele [F] arba be kojelés [ ]
13. Standartinis variklis [ ] arba dideliy matmeny variklis [R]

EXM - Papildomy montavimo, eksploatavimo ir programavimo instrukcijy
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HVX arba HVX+ pavaros duomeny plokstelé

XM_M0022_A_ot

1
2
3.
4.
5
6

Modelis

|vesties naudojimo apribojimai
Identifikavimo kodas

ISvesties naudojimo apribojimai
Serijos numeris

Patalpos temperattros diapazonas

HVX arba HVX+ pavaros jspéjamasis lipdukas

e S CAUTION WARNING WARNING
A -p H\I ATTENTION AVERTlSSEMENT&
l@ u

RIS OF ELECTRIC SHock z. AVERTISSEMENT

SEE MANUAL FOR SPECIAL RESIDUAL CHARGE

H‘ CONDITIONS / MAIN FUSES. WAIT 2 MINUTES. ‘ HOT SURFACE
| VOIR MANUEL DE CONDITIONS | RISQUE DU CHOC ELECTRIQUE. | RISK OF BURN
SPECIALES / FUSIBLES. UNE TENSION DANGEREUSE PEUT ETRE | SURFACE CHAUDE
orr ‘ PRESENTEE JUSQU“A 2 MINUTES APRES | RISQUE DE BRULURE
2 nin. B 15 AVOIR_COUPE L“ALINENTATION.

XM_M0024_B_ot

HVX arba HVX+ pavaros radijo rysio jrangos patvirtinimo lipdukas

@/f
O

1.
2.
3.

L J/@

Jungtinés Amerikos Valstijos
Kanada
Kitos valstybeés

XM_M0025_A ot

12
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4 Montavimas

4.1 Atsargumo priemoneés

Pries pradédami bet kokius darbus, batinai perskaitykite ir supraskite visas saugos instrukcijas,
pateiktas Jvadas ir sauga.

PAVOJUS Elektros pavojus

Pries pradédami darba patikrinkite, ar atjungtas maitinimo tiekimas ir uzblokuotas, kad
prietaisas, valdymo skydelis ir pagalbinj valdymo grandiné nebaty netycia paleisti.

JSPEJIMAS Fizinis ir $iluminis pavojai
e Visada naudokite asmens apsaugos priemones.
¢ Visada naudokite tinkamus darbo jrankius.

Pastaba

EXM variklis netiekiamas $iy modeliy siurbliams:
e HMK/HMX

o 1..22SVI...E....

4.2 Mechaninis montavimas

4.2.1 Leistinos padétys

Paveiksléliuose nurodytos tik pavaros leistinos padétys: taip pat zr. elektrinio siurblio vadove
nurodytas leistinas padétis.
Jei reikia informacijos apie kitas padétis, kreipkités j ,Xylem" arba jgaliotajj platintoja.

_B_ph

PDS_MO0007_B

’
b
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vy ¥

47 §§‘

PDS_MO0008_A_ph

4.2.2 Montavimo vieta

1. Vadovaukités nuostatomis, pateiktomis skyriuje Darbiné aplinka 126 puslapyje.

PASTABA:
jei drégmé virsija nustatytas ribas, susisiekite su ,Xylem" arba jgaliotuoju platintoju.

2. Pastatykite jrenginj taip, kad jis baty auksciau grindy.

3. Jsitikinkite, kad bet koks nuotékis neuztvindys jrenginio montavimo vietos ir neuzlies
jrenginio.

4. Jei jrenginys montuojamas lauke, pasirapinkite tinkama jrenginio apsauga nuo tiesioginiy
saulés spinduliy, lietaus ir sniego, naudodami atitinkamus apdangalus.

_A _ph

PDS_MO0006_A

Oro tarpas tarp sienos ir iSoriniy jrenginio pavirsiy

e Siekiant uztikrinti tinkama védinima: = 100 mm (4 in)
o Kad variklj baty galima patikrinti ir iS§imti: = 300 mm (12 in)
e Jeitarpas yra mazesnis, zr. elektrinio siurblio techninius dokumentus.

Aplinka, kurioje gali kondensuotis drégmé

Esant aplinkos sglygoms, kai yra kondensato kaupimosi tikimybé, jjunkite automatinj variklio
Sildymo rezima. Daugiau informacijos zr S07.2 Variklio Sildymas.

14 EXM - Papildomy montavimo, eksploatavimo ir programavimo instrukcijy
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4.3 Mechaninis sujungimas su ,Xylem” siurbliais

Mechaninis ,hydrovar X" arba ,hydrovar X+ jrenginio sujungimas su siurbliais i§ ,Xylem”
katalogo.

4.3.1 Sujungimas su NSCEK ir NSCEX siurbliais

Lhydrovar X" arba ,hydrovar X+" jrenginys
Siurblio korpuso tvirtinimo varztai

Siurblio ir variklio adapteris

Siurblio ir variklio adapterio tvirtinimo varztai
Sparnuotés raktas

Sandariklio korpusas

Mechaninis sandariklis

Poverzlé

10. I8pylimo kistukas

11. Sandarinimo Ziedas

12. Sparnuoté

13. Siurbliara¢io fiksuojamoji verzlé

14. Siurblio korpusas

N
W NGO A~WN =

_A_ph

PDS_MO0017_A

Parengiamieji darbai

1. Uzdarykite jsiurbimo ir isleidimo voZtuvus.
2. Istustinkite jrenginj istraukdami isleidimo kamst;.

EXM - Papildomy montavimo, eksploatavimo ir programavimo instrukcijy 15
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|renginio iSrinkimas

1. Atsukdami tvirtinimo varztus nuimkite siurblio korpusa.

2. Istraukite varikl].

3. Atsukite sparnuotés verzle ir nuimkite poverzle.

4. Nuimkite sparnuote ir rakta.

5. Naudodami lauZtuvus atsargiai nuimkite mechaninj sandariklj.
6. Nuimkite sandariklio korpusa.

7. Atlaisvine varztus nuimkite siurblio ir variklio adapter;.

Naujo jrenginio surinkimas

1. Sumontuokite siurblio ir variklio adapterj ant variklio.
Varzty sukimo momentai:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%
e M10 —- 32 Nm (283 Ibfin) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%.
2. Uzdékite sandariklio korpusa ant jungés ir jsitikinkite, kad sandarinimo Ziedas yra uzdétas
tinkamai.
3. Sutepkite mechaninj sandariklj alkoholiu.
4. Atsargiai uzdékite mechaninj sandariklj ant veleno.
5. |statykite rakta ir uzdékite sparnuote ant veleno.
6. |dékite poverzle ir priverzkite verzle.
Sukimo momentai:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 lbf-in) = 15%.
7. Antsiurblio korpuso pritvirtinkite siurblio korpusa.
Varzty sukimo momentai:
e M10X25 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%
e M10X30ir M10X35 — 40 Nm (354 Ibfin) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

Baigiamieji darbai
1. Priverzkite isleidimo kamst;.

Sukimo momentas: 40 Nm (354 |bf-in) + 25%. 5
2. Pries jjungdami elektrinj siurblj pripildykite jj. Zr. elektrinio siurblio vadova.

16 EXM - Papildomy montavimo, eksploatavimo ir programavimo instrukcijy
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4.3.2 Sujungimas su NSCSK ir NSCSX siurbliais

Jhydrovar X arba ,hydrovar X+" jrenginys
Variklio jungés tvirtinimo prie adapterio varztai
Variklio jungé

|leidZiamieji movos fiksavimo varztai

Siurblio korpuso tvirtinimo varztai

Siurblio ir variklio adapterio tvirtinimo varztai
Variklio veleno raktas

Variklio pusés adapteris

StandZioji mova

10. Sparnuotés raktas

11. Siurblio pusés adapteris

12. Sandarinimo Ziedas

13. Mechaninis sandariklis

14. Poverzlé

15. I18pylimo kistukas

16. -

17. Sandariklio korpusas

18. Sparnuoté

19. Siurbliaracio fiksuojamoji verzlé

20. Siurblio korpusas

VNGO WN =

_A_ph

PDS_MO0018_A

Parengiamieji darbai

1. Uzdarykite jsiurbimo ir isleidimo voztuvus.
2. l8tustinkite jrenginj istraukdami isleidimo kamstj.

EXM - Papildomy montavimo, eksploatavimo ir programavimo instrukcijy 17



It - Originaliy instrukcijy vertimas

|renginio iSrinkimas

Atsukdami tvirtinimo varztus nuimkite siurblio korpusa.

IStraukite varikl].

Atsukite sparnuotés verZle ir nuimkite poverzle.

Nuimkite sparnuote ir rakta.

Naudodami lauzZtuvus atsargiai nuimkite mechaninj sandariklj.

Nuimkite sandariklio korpusa.

Atsuke varztus nuimkite junge.

I$ dalies atsukite vieng i$ varzty, tvirtinandiy junge prie adapterio, tada visiskai atsukite visus
kitus.

9. Adapterj nuimkite Svelniai trinktelédami plaktuku j i dalies atsukto varzto galvute.
10.Visiskai atsukite varzta.

11.Atlaisvinkite jleidZiamuosius movos varztus.

12.Istraukite mova naudodami istraukikl].

©ONO TR WN =

Naujo jrenginio surinkimas

1. statykite rakta ir uzdékite mova ant veleno.
2. Pritvirtinkite mova priverzdami jleidZziamuosius varztus.
Sukimo momentas: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.
3. Sumontuokite variklio pusés adapterj ant variklio jungés.
Varzty sukimo momentas:
e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
4. Uzdékite siurblio pusés adapterj ant variklio pusés adapterio.
Varzty sukimo momentas:
e M8 — 15Nm (133 Ibfiin) + 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.
5. Uzdékite sandariklio korpusg ant adapterio ir jsitikinkite, kad sandarinimo ziedas yra
uzdétas tinkamai.
Sukimo momentas: 20 Nm (177 |bf-in) = 25%.
Sutepkite mechaninj sandariklj alkoholiu.
Atsargiai uzdékite mechaninj sandariklj ant veleno.
|statykite rakta ir uzdékite sparnuote ant veleno.
|dékite poverzle ir priverzkite verzZle.
Sukimo momentai:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
10.Ant siurblio korpuso pritvirtinkite siurblio korpusa.
Varzty sukimo momentai:
e M10 — 40 Nm (354 lbfin) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.
11.Priverzkite isleidimo kamst;.
Sukimo momentas: 40 Nm (354 |bf-in) + 25%.

0 o ~NOo

Baigiamieji darbai
1. Priverzkite isleidimo kamst;.
Sukimo momentas: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%. 5
2. Prie$ jjungdami elektrinj siurblj pripildykite jj. Zr. elektrinio siurblio vadova.
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4.3.3 Sujungimas su ESHEX siurbliais

Parengiamieji darbai

Jrenginio isrinkimas

1
2.

Nooh~wN =

_A_ph

PDS_MO0019_A

. Uzdarykite jsiurbimo ir ileidimo voztuvus.
IStustinkite jrenginj istraukdami isleidimo kamstj.

W NO AW =

Jhydrovar X arba ,hydrovar X+" jrenginys

Siurblio korpuso tvirtinimo varztai

Siurblio ir variklio adapterio siurblio jungé

Siurblio ir variklio jungés adapterio tvirtinimo varztai
Sparnuotés raktas

Sandariklio korpusas

Mechaninis sandariklis

Poverzlé

. I8pylimo kistukas

. Sandarinimo Ziedas

. Sparnuote

. Siurbliaracio fiksuojamoji verzlé
. Siurblio korpusas

. Koja

Atsukdami tvirtinimo varztus nuimkite siurblio korpusa.
IStraukite variklj.

Atsukite sparnuotés verzZle ir nuimkite poverzle.
Nuimkite sparnuote ir rakta.

Naudodami lauztuvus atsargiai nuimkite mechaninj sandariklj.
Nuimkite sandariklio korpusa.

Atsukite varztus ir nuimkite siurblio ir variklio adapter;.

EXM - Papildomy montavimo, eksploatavimo ir programavimo instrukcijy
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Naujo jrenginio surinkimas

Baigiamieji darbai

1.

N

kW

Sumontuokite siurblio ir variklio adapterj ant variklio.
Varzty sukimo momentai:

e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) + 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.

Uzdékite sandariklio korpusa ant siurblio ir variklio adapterio ir jsitikinkite, kad sandarinimo
Ziedas yra uzdétas tinkamai.

Sutepkite mechaninj sandariklj alkoholiu.

Atsargiai uzdékite mechaninj sandariklj ant veleno.
|statykite raktg ir uzdékite sparnuote ant veleno.
|dékite poverzle ir priverzkite verzle.

Sukimo momentai:

e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) + 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%

e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.

Ant siurblio korpuso pritvirtinkite siurblio korpusa.
Varzty sukimo momentai:

e M10X25 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%

e M10X30ir M10X35 — 40 Nm (354 Ibfin) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibfin) = 15%.

Priverzkite isleidimo kamstj.

Sukimo momentas: 40 Nm (354 lbf-in) = 25%.

. Priverzkite isleidimo kamstj.

Sukimo momentas: 40 Nm (354 lbf-in) = 25%. 3
Pries jjungdami elektrinj siurblj pripildykite jj. Zr. elektrinio siurblio vadova.

20
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4.3.4 Sujungimas su ESHSX siurbliais

Parengiamieji darbai

_A_ph

PDS_MO0020_A

VNGO WN =

1. Uzdarykite jsiurbimo ir isleidimo voztuvus.
2. l8tustinkite jrenginj istraukdami isleidimo kamstj.

Jhydrovar X arba ,hydrovar X+" jrenginys
Jungés tvirtinimo prie adapterio varztai
Variklio jungé

Jleidziamieji movos fiksavimo varztai
Siurblio korpuso tvirtinimo varztai

Jungés tvirtinimo varztai

Variklio veleno raktas

Variklio adapteris

Mova

. Sparnuotés raktas

. Siurblio jungé

. Sandarinimo Ziedas

. Mechaninis sandariklis
. Poverzlé

. I8pylimo kistukas

. Sandariklio korpusas

. Sparnuoté

. Siurbliaracio fiksuojamoji verzlé
. Siurblio korpusas

. Koja

EXM - Papildomy montavimo, eksploatavimo ir programavimo instrukcijy
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|renginio iSrinkimas

Atsukdami tvirtinimo varztus nuimkite siurblio korpusa.

IStraukite varikl].

Atsukite sparnuotés verZle ir nuimkite poverzle.

Nuimkite sparnuote ir rakta.

Naudodami lauzZtuvus atsargiai nuimkite mechaninj sandariklj.

Nuimkite sandariklio korpusa.

Atsuke varztus nuimkite junge.

I$ dalies atsukite vieng i$ varzty, tvirtinandiy junge prie adapterio, tada visiskai atsukite visus
kitus.

9. Adapterj nuimkite Svelniai trinktelédami plaktuku j i$ dalies atsukto varzto galvute.
10.Visiskai atsukite varzta.

11.Atlaisvinkite jleidZziamuosius movos varztus.

12.Istraukite mova naudodami istraukikl].

©ONO TR WN =

Naujo jrenginio surinkimas

1. statykite rakta ir uzdékite mova ant veleno.
2. Pritvirtinkite mova priverzdami jleidZziamuosius varztus.
Sukimo momentas: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.
3. UZdékite adapter] prie variklio.
Varzty sukimo momentas:
e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%
e M12 — 50 Nm (443 Ibf-in) = 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
4. Uzdékite junge ant adapterio.
Varzty sukimo momentas:
e M8 — 15Nm (133 Ibfiin) + 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.
5. Uzdékite sandariklio korpusg ant jungés ir jsitikinkite, kad sandarinimo Ziedas yra uzdétas
tinkamai.
Sukimo momentas: 20 Nm (177 |bf-in) = 25%.
Sutepkite mechaninj sandariklj alkoholiu.
Atsargiai uzdékite mechaninj sandariklj ant veleno.
|statykite raktg ir uzdékite sparnuote ant veleno.
|dékite poverzle ir priverzkite verZle.
Sukimo momentai:
o 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) £ 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
10.Ant siurblio korpuso pritvirtinkite siurblio korpusa.
Varzty sukimo momentai:
e M10 — 40 Nm (354 Ibfin) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.
11.Priverzkite isleidimo kamst;.
Sukimo momentas: 40 Nm (354 |bf-in) + 25%.

0 o ~NoOo

Baigiamieji darbai
1. Priverzkite isleidimo kamst;.
Sukimo momentas: 40 Nm (354 |bf-in) + 25%. 5
2. Prie$ jjungdami elektrinj siurblj pripildykite jj. Zr. elektrinio siurblio vadova.
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4.3.5 Sujungimas su LNEEK, LNEEX, LNTEK ir LNTEX siurbliais

Jhydrovar X arba ,hydrovar X+" jrenginys
Siurblio korpuso tvirtinimo varztai

Siurblio ir variklio adapteris

Siurblio ir variklio adapterio tvirtinimo varztai
Sparnuotés raktas

Oro isleidimo voztuvas

Sandariklio korpusas

Mechaninis sandariklis

Poverzlé

10. ISpylimo kistukas

11. Sandarinimo Ziedas

12. Sparnuoté

13. Siurbliaracio fiksuojamoji verzlé

14. Siurblio korpusas

W NO AW =

® ?
¢

@_/'
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PDS_MO0021_A

Parengiamieji darbai

1. Uzdarykite jsiurbimo ir isleidimo voZztuvus.
2. l8tustinkite jrenginj istraukdami isleidimo kamstj.

|renginio iSrinkimas

Atsukite slégio maZinimo voZztuva.

Atsukdami tvirtinimo varztus nuimkite siurblio korpusa.
IStraukite varikl].

Atsukite sparnuotés verzle ir nuimkite poverzle.

Nuimkite sparnuote ir rakta.

Naudodami lauzZtuvus atsargiai nuimkite mechaninj sandariklj.
Nuimkite sandariklio korpusa.

Atlaisvine varztus nuimkite siurblio ir variklio adapter;.

ONo A WN =
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Naujo jrenginio surinkimas

1. Sumontuokite siurblio ir variklio adapterj ant variklio.

Varzty sukimo momentai:

e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) + 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.

2. Uzdékite sandariklio korpusa ant siurblio ir variklio adapterio ir jsitikinkite, kad sandarinimo
Ziedas yra uzdétas tinkamai. Slégio mazinimo voZztuvo prijungimo anga turi sutapti su jungés
anga.

3. Ant slégio mazinimo voztuvo sriegio uztepkite Siek tiek teflono ir jsukite voztuva.

Sukimo momentas: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.

Sutepkite mechaninj sandariklj alkoholiu.

Atsargiai uzdékite mechaninj sandariklj ant veleno.

|statykite raktg ir uzdékite sparnuote ant veleno.

|dékite poverzle ir priverzkite verzle.

Sukimo momentai:

e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) + 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%

e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.

8. Antsiurblio korpuso pritvirtinkite siurblio korpusa.

Varzty sukimo momentai:

e M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%

e M10X30ir M10X35 — 40 Nm (354 Ibfin) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibfin) = 15%.

9. Priverzkite isleidimo kamstj.

Sukimo momentas: 40 Nm (354 |bf-in) = 25%.

No s

Baigiamieji darbai

1. Priverzkite isleidimo kamst;.
Sukimo momentas: 40 Nm (354 lbf-in) = 25%. 3
2. Pries jjungdami elektrinj siurblj pripildykite jj. Zr. elektrinio siurblio vadova.
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4.3.6 Sujungimas su LNESK, LNESX, LNTSK ir LNTSX siurbliais

Jhydrovar X arba ,hydrovar X+" jrenginys
Variklio jungés tvirtinimo prie adapterio varztai
Variklio jungé

Jleidziamieji movos fiksavimo varztai

Siurblio korpuso tvirtinimo varztai

Siurblio ir variklio adapterio tvirtinimo varztai
Variklio veleno raktas

Variklio pusés adapteris

StandZioji mova

10. Sparnuotés raktas

11. Siurblio pusés adapteris

12. Sandarinimo Ziedas

13. Mechaninis sandariklis

14. Poverzlé

15. I18pylimo kistukas

16. Oro i§leidimo voztuvas

17. Sandariklio korpusas

18. Sparnuoté

19. Siurbliaracio fiksuojamoji verzlé

20. Siurblio korpusas

VNGO WN =

<
o

PDS_M0022_A

Parengiamieji darbai

1. Uzdarykite jsiurbimo ir isleidimo voztuvus.
2. l8tustinkite jrenginj istraukdami isleidimo kamstj.
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|renginio iSrinkimas

WO NOo Ok wWN =

Atsukite slégio mazinimo voZtuva.

Atsukdami tvirtinimo varZtus nuimkite siurblio korpusa.

IStraukite varikl].

Atsukite sparnuotés verzle ir nuimkite poverzle.

Nuimkite sparnuote ir rakta.

Naudodami lauztuvus atsargiai nuimkite mechaninj sandariklj.

Nuimkite sandariklio korpusa.

Atsuke varztus nuimkite junge.

I$ dalies atsukite vieng i$ varzty, tvirtinandiy junge prie adapterio, tada visiskai atsukite visus
kitus.

10.Adapterj nuimkite velniai trinktelédami plaktuku j i$ dalies atsukto varzto galvute.
11.Visiskai atsukite varzta.

12.Atlaisvinkite jleidZziamuosius movos varztus.

13.I8traukite mova naudodami istraukikl].

Naujo jrenginio surinkimas

Baigiamieji darbai

1.

|statykite raktg ir uzdékite mova ant veleno.

2. Pritvirtinkite mova priverzdami jleidziamuosius varztus.

S0 @

Sukimo momentas: 13 Nm (115 lbfin) = 15%.

Uzdékite adapter] prie variklio.

Varzty sukimo momentas:

e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.

Uzdékite junge ant adapterio.

Varzty sukimo momentas:

e M8 — 15Nm (133 Ibfin) = 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.

Uzdékite sandariklio korpusa ant jungeés ir jsitikinkite, kad sandarinimo Ziedas yra uzdétas
tinkamai. Slégio mazinimo voZtuvo prijungimo anga turi sutapti su jungés anga.
Sukimo momentas: 20 Nm (177 lbf-in) = 25%.

Ant slégio mazinimo voztuvo sriegio uztepkite Siek tiek teflono ir jsukite voZztuva.
Sukimo momentas: 20 Nm (177 |bf-in) £ 25%.

Sutepkite mechaninj sandariklj alkoholiu.

Atsargiai uzdékite mechaninj sandariklj ant veleno.

|statykite raktg ir uzdékite sparnuote ant veleno.

O |dékite poverzle ir priverzkite verZle.

Sukimo momentai:

e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) £ 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%

e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) £ 15%.

11.Ant siurblio korpuso pritvirtinkite siurblio korpusa.

Varzty sukimo momentai:
e M10 — 40 Nm (354 Ibfin) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.

12.Priverzkite isleidimo kamst;.

1.

Sukimo momentas: 40 Nm (354 |bf-in) + 25%.

Priverzkite isleidimo kamst;.
Sukimo momentas: 40 Nm (354 |bf-in) + 25%.

2. Pries jjungdami elektrinj siurblj pripildykite jj. Zr. elektrinio siurblio vadova.
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4.3.7 Sujungimas su SVK, SVX, SVIK ir SVIX siurbliais

I$skyrus modelius 1...22 SVI...E...

SVK, SVX

Jhydrovar X" arba ,hydrovar X+" jrenginys
Variklio jungé

Movos apsauga

Movos varztai

Siurblys

Mova

Adapteris

Variklio tvirtinimo varztai

Siurbliaradio tarpiklis

VWENoRWN =

ph

PDS_MO0023_A
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SVIK, SVIX

ph

PDS_MO0024_A

Jhydrovar X arba ,hydrovar X+" jrenginys
Variklio jungé

Movos apsauga

Movos varztai

Siurblys

Mova

Adapteris

Variklio tvirtinimo varztai

Siurbliaradio tarpiklis

VWENoOrWN =

Jrenginio isrinkimas

Nuimkite apsaugas.

|statykite su elektriniu siurbliu pateikta $akutés formos tarpiklj.
Atsukite mova iSsukdami varztus.

Atsukite varztus, kuriais jungé pritvirtinta prie adapterio.

5. Istraukite varikl].

P =
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Naujo jrenginio surinkimas

1. Sumontuokite variklj ant adapterio.
Varzty sukimo momentas:
¢ M8 — 15Nm (133 Ibfin) = 15%
e M12 — 50 Nm (442 |bf-in) £ 15%
e M16 — 75 Nm (664 Ibf-in) £ 15%.
2. Sumontuokite jungtj.
Varzty sukimo momentas:
e M8 — 25 Nm (221 Ibfin) £ 15%
e M10 — 50 Nm (442 Ibfin) + 15%
e M12 — 75 Nm (664 Ibf-in) £ 15%.
Nuimkite Sakutés formos tarpiklj.
4. Uzdékite movos apsaugas.
Varzty sukimo momentas:
e M4 — 1.5Nm (13 Ibfin) * 25%
e M5 — 3 Nm (27 Ibfin) + 25%.

w

4.4 Elektros jungtys

4.4.1 Reikalavimai

1. Patikrinkite, ar elektros laidai yra apsaugoti nuo:
e Aukstos temperatdros.

e Vibracijy.
e Susiddrimy.
e Skysciy.

2. Patikrinkite, ar maitinimo linijoje yra:
e Nuo trumpojo jungimo saugantis tinkamo dydzio prietaisas.

e Maitinimo i§jungimo jrenginys, kurio kontakty atjungimo atstumas yra pakankamas, kad
maitinimas baty visiskai atjungtas esant Il kategorijos vir§jtampiui.

Izoliuoto tipo tinklai (IT)

Jrengimas skirstomuosiuose tinkluose, kuriuose neutralus kontaktas yra atskirtas nuo jzeminimo

(IT sistemos):

e Reikia jvertinti pagal deklaruojama nuotékio srove ir prijungiamy jrenginiy skaiciy.
e Gali prireikti naudoti W varianto ,hydrovar X" ir ,hydrovar X+ jrenginiy (be EMI filtry),
skirtus C4 kategorijos taikymo badams, kaip apibrézta atitinkamuose gaminio standartuose

EN 61800-3:2004+A1:2012 ir EN IEC 61800-3:2018.

Jei reikia daugiau informacijos, susisiekite su ,Xylem" arba jgaliotu platintoju.

4.4.2 )zeminimas

PAVOJUS Elektros pavojus

e Prie$ mégindami prijungti kitas elektros jungtis, visada prie jZeminimo gnybto prijunkite

iSorinj apsauginj laidininka (jzeminima).
e Jzeminkite visus elektrinius prietaiso priedus.

e Patikrinkite, ar iSorinis apsauginis laidininkas (jZeminimas) yra ilgesnis nei fazés laidininkai.
Jei prietaisas netycia atjungiamas nuo fazés laidininky, apsauginis laidininkas turi paskutinis

atsijungti nuo gnybto.

e Sumontuokite tinkamas sistemas, saugancias nuo netiesioginio kontakto, taip apsisaugant

nuo mirtino elektros smigio.

EXM - Papildomy montavimo, eksploatavimo ir programavimo instrukcijy
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4.4.3 Rekomendacijos dél valdymo skydelio

PASTABA:
Valdymo skydelis turi atitikti rodiklius jrenginio duomeny ploksteléje.

Saugikliai ir (arba) automatiniai jungikliai

Elektroniniu badu jjungta pavaros funkcija uztikrina variklio apsauga nuo perkrovos.
Apsaugos nuo perkrovos funkcija apskaiciuoja apkrovos didéjimo lygj ir nustato paleidimo
funkcijos (variklio sustabdymo) laika.

Kuo didesné jvesties srové, tuo greitesné reakcija. Funkcija uztikrina 20 klasés variklio
apsauga.

Pavaroje turi biti jrengta apsauga nuo vir§srovio ir trumpojo jungimo, kad baty iSvengta
maitinimo kabeliy perkaitimo. Siai apsaugai uztikrinti turi bati sumontuoti sekcijiniai
saugikliai arba automatiniai jungikliai. Saugiklius ir automatinius jungiklius turi sumontuoti
montuotojas.

Rekomenduojamus maitinimo Saltinio saugiklius ir (arba) automatinius jungiklius naudokite
kaip apsaugg vidiniy pavaros komponenty gedimo atveju (pirmasis gedimas). Naudojant
rekomenduojamus saugiklius ir automatinius jungiklius uztikrinama, kad galimi pavaros
pazeidimai jvyks tik jos viduje. Naudodami kity tipy apsauga, jsitikinkite, kad praleidziama
energija yra lygi arba mazesné uz rekomenduojamy modeliy energija.

Atitiktis UL reikalavimams uztikrinama tik naudojant patvirtintus JDDZ.2/8 kategorijos T tipo
saugiklius, kuriy charakteristikos nurodytos toliau ir lenteléje.

Lenteléje nurodyti saugikliai tinkami naudoti grandinéje, galincioje praleisti 5 000 ampery
vidutinés kvadratinés Saknies verte (simetriskai), ne daugiau kaip 480 V. Naudojant
nurodytus saugiklius, pavaros trumpojo jungimo srovés vardiné verté (SCCR) yra 5 000
ampery vidutinés kvadratinés Saknies vertés.

Pasirinkdami apsauginj jtaisg, vadovaukités duomeny ploksteléje nurodyta srovés verte ir
laikykités vietos bei nacionaliniy reikalavimy dél jo dydzio.

Paveikslélyje pavaizduoti rekomenduojami saugikliai ir jungikliai.

HVX arba |,Xylem" variklis |Trifazio altinio |Ne UL UL saugikliai, T tipo, gamintojas ir modelis MCB 5203
HVX+ maitinimo saugikliai, (gyssmann |Edison Littelfuse | Ferraz- modelio ABB
pavaros jtampa, Vac  |gG, Atipai Shawmut  liungikliai
dydis

B EXM.../3....B.. |200-240 16 JIN-15 TIN(15) JUN 15 A3T15 C16

C EXM...13...C.. 30 JIN-30 TIN(30)  |JLLN 30 A3T30 (32

D EXM.../3....D.. 63 JIN-60 TIN(60) JLLN 60 A3T60 Cé3

B EXM.../4....B.. |380-480 16 JJS-15 TJS(15) JUS 15 A6T15 C16

C EXM.../4...C.. 30 JJS-30 TJS(30) JUS 30 A6T30 (32

D EXM.../4...D.. 63 JJS-60 TJS(60) JLLS 60 A6T60 Cé3

Liekamosios srovés grandinés pertraukiklis

Jei jungiklis sumontuotas apsaugant Zzmones nuo nuotékio j zeme, patikrinkite, ar:
jo dydis atitinka sistemos konfigdracija ir naudojimo aplinka;
jo paleidimas gali bati uzdelstas, kad bty iSvengta gedimy dél trumpalaikiy jzeminimo
sroviy;
jis gali aptikti kintamajg arba nuolatine srove, yra pazymétas paveikslélyje parodytais
simboliais.
Kai renkatés automatinj nuotékio j zeme jungiklj arba jZzeminimo gedimo grandinés
pertraukiklj, batinai atsizvelkite | bendrajj visy sistemos jrenginiy nuotékj j zeme.
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_A_ph

PDS_MO0005_A

4.4.4 Su pavara susije nurodymai

PASTABA:

Kabelio skerspjavis turi bati parinktas pagal varding jrenginio srove. Laikykités vietos ir
nacionaliniy reikalavimy dél kabelio dydzio.

Kabelio jvado charakteristikos

Jei norite suzinoti pavaros dydj, zr. Duomeny plokstelés.

Kabelio riebokslio tipas|Kabelio skersmuo, ~ |Atraminés plokstés  |Kabelio riebokslio Jvady skaiCius pagal HVX arba
mm (in) sukimo momentas,  |sukimo momentas, Nm |HVX+ pavaros dyd]
Nm (Ibf-in) (Ibf-in) B C D
M12 3-6.5(0.1-0.26) 2.7(24) 1.5(13) 3 3
M16 5-10(0.2-0.4) 5(44) 3(27) 3 3 3
M25 11-17(0.4-0.7) 7.5(66) 7(62) 1 1
M40 19-28(0.7-1.1) 14(124) 12(1006) - - 1

PASTABA:

e montuodami patikrinkite, ar ant atraminés plokstés esantys kabeliy rieboksliai yra tinkamai
priverzti pagal lenteléje nurodytas vertes.

o Keisdami kabeliy riebokslius ir (arba) montuodami adapterius, naudokite tinkamus
patvirtintus komponentus, kad islaikytuméte IP55 ir NEMA 4 apsaugos klase.

Maitinimo gnybty ir laidininky charakteristikos

Jei norite suzinoti pavaros dydj, zr. Duomeny plokstelés.

HVX arba HVX+ Jungties tipas Montuojamy laidininky tipas ir skerspjivis Pasalintos izoliacijos
pavaros dydis ilgis, mm (in)
BirC Spyruokle e Standi: 1.5-10 mm? 15(0.6)

o Lanksti: 1.5-6 mm?

o Kabelio gnybtai be plastikinio apdangalo: 1.5-6 mm?

o Kabelio gnybtai su plastikiniu apdangalu: 1.5-4 mm?

o Atitinka UL/CSA reikalavimus: AWG 16-8

Standi: 2.5-35 mm?

Lanksti: 2.5-25 mm?

Kabelio gnybtai be plastikinio apdangalo: 2.5-25 mm?
Kabelio gnybtai su plastikiniu apdangalu: 2.5-25 mm?
Atitinka UL/CSA reikalavimus: AWG 14-2

D Su varztu
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Pavaros prijungimas

—_

VN WN =

A ph

DS_MO012_A

=

Pavara

Gnybtai

Dangtelio varztai

Faziniai laidininkai

Kabelio riebokslis

Maitinimo kabelis

Apsauginis laidininkas (jzeminimas)
Dangtelis

Papildoma jzeminimo jungtis

. Nuimkite dangtelj ir susipazinkite su viduje esanciomis sujungimo schemomis.
. Nustatykite pavaros dydj; zr Duomeny plokstelés.

] maitinimo kabelio riebokslj jkiskite maitinimo kabelj.

HVX arba HVX+ pavaros dydis |Kabelio riebokslio tipas
B M20
C M25
D M40

Tvirtai prijunkite laidininkus, jsitikinkite, kad apsauginis laidininkas yra ilgesnis uz fazinius.

Modeliy dydziai:

e BirC, spyruokles atidarykite naudodami ne platesnj kaip 2.5 mm (0.98 in) atsuktuva.

e D, gnybty varztus priverzkite kryzminiu atsuktuvu, sukimo momentas — 4 Nm (35 svarai
coliams).

Pastaba. D dydZio modeliams patartina naudoti kabeliy gnybtus su plastikiniu apvalkalu.

Priverzkite kabelio rieboksl;.

Sukimo momentas:

e M20 — 6 Nm (53 Ibfin)

e M25—7Nm (71 Ibfin)

e M40 — 12 Nm (106 Ibf-in).

Uzdékite dangtelj ir priverzkite varztus.

Sukimo momentas: 2.5 Nm (22 Ibf-in) £ 15%.
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4.5 Pagalbinés jungtys

PAVOJUS Elektros pavojus.
Nenaudokite 2 relés, jei 1 relé prijungta prie didesnés nei 30 V jtampos.

Rekomenduojama signaliniy kabeliy ekranus jZeminti per spyruoklinius metalinius gnybtus,
esandius Salia signaliniy gnybty.

_A_ph

PDS_MO0009_A

PASTABA:

e signalinius kabelius tieskite bent 200 mm (8 in) atstumu nuo maitinimo kabelio.
e Maitinimo kabeliy nesukryziuokite; jei to iSvengti nejmanoma, kryZiuoti leidZziama 90°

kampu.

Gnybty charakteristikos

Padétis Pavadinimas Montuojamy kabeliy  |Pasalintos izoliacijos  |Sukimo momentas,
tipas ir skerspjivis ilgis, mm (in) Nm (Ibf-in) + 15%
1-39 Analoginés ir o 02-1.5mm? 6-7(0.2-0.3) 0.2(1.7)
skaitmeninés jvestysbei |o  AWG 28-16
iSvestys
40-45 Relé e 0.34-25mm? 0.5(4)
o AWG24-12

4.5.1 Signaliniai gnybtai, ,hydrovar X+

REL. 1
W10

250 VAC

w0
30 VAC
30VDC

n

RS 4851 | Rs 4852
T>0m>0
Tt T

282930131 2 B

_A_ph
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Padéties  |Pavadinimas Aprasas Standartinis nustatymas

numeris

1 1 analoginé jvestis |Maitinimas +24 V DC, maks. 60 mA (i§ viso, terminalai 1 + 5) 1 slégio jutiklis

2 Konfigtiruojama 1 analoginé jvestis

3 Elektroninis GND

4 Rezervinis Vidiniam naudojimui, neprijunkite

5 2 analoginé jvestis [Maitinimas +24 V DC, maks. 60 mA (i§ viso, terminalai 1 + 5) Nepasirinkta

6 Konfigtiruojama 2 analoginé jvestis

7 Elektroninis GND

8 Sorinis paleidimas |Skaitmeniné paleidimo / iSjungimo jvestis, vidinis iStraukimas +24 V DC,
[ sustabdymas kontakto srové 6 mA

9 Elektroninis GND

10 Vandens triikumas {Zemo vandens lygio skaitmening jvestis, vidinis istraukimas +24 V DC,
iSoréje kontakto srové 6 mA

11 Elektroninis GND

12 3 skaitmeniné Konfigtiruojama 3 skaitmeniné jvestis, vidinis iStraukimas +24 V DC, Avarinis jjungimas
jvestis kontakto srové 6 mA didziausiu greiiu

13 Elektroninis GND

14 Analoginé iSvestis [Konfigiiruojama analoginé iSvestis Variklio greitis

15 Elektroninis GND

16 3 analoginé jvestis |Maitinimas +24V DC, maks. 60 mA (i viso, terminalai 16 ir 19) Nepasirinkta

17 Konfigtiruojama 3 analoginé jvestis

18 Elektroninis GND

19 4 analoginé jvestis |Maitinimas +24V DC, maks. 60 mA (i viso, terminalai 16 ir 19) Nepasirinkta

20 Konfigtiruojama 4 analoginé jvestis

21 Elektroninis GND

22 4 skaitmeniné Konfigiiruojama 4 skaitmeniné jvestis, vidinis iStraukimas +24 V DC, Nepasirinkta
jvestis kontakto srové 6 mA

23 Elektroninis GND

24 5 skaitmeniné Konfigiiruojama 5 skaitmeniné jvestis, vidinis iStraukimas +24 V DC, Nepasirinkta
jvestis kontakto srové 6 mA

25 Elektroninis GND

26 10vDC Maitinimas +10V DC, maks. 3 mA

27 maitinimas Elektroninis GND

28 1 rySiy magistralé |RS485 1 prievadas: RS485-1B N (-) Multipump" sistema

29 RS485 1 prievadas: RS485-1AP (+)

30 RS485 1 prievadas: RS485-COM

31 2 rySiy magistralé  |RS485 2 prievadas: RS485-2B N (-) Modbus"

32 RS485 2 prievadas: RS485-2A P (+)

33 RS485 2 prievadas: RS485-COM

34 1 rySiy magistralé |RS485 1 prievadas: RS485-1B N (-) ,Multipump" sistema

35 RS485 1 prievadas: RS485-1AP (+)

36 RS485 1 prievadas: RS485-COM

37 2 rySiy magistralé  |RS485 2 prievadas: RS485-2B N (-) Modbus"

38 RS485 2 prievadas: RS485-2A P (+)

39 RS485 2 prievadas: RS485-COM
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Padéties  |Pavadinimas Aprasas Standartinis nustatymas
numeris
40 1 relé Konfigtiruojama 1 relé: jprastai atidaryta Pranesimas apie klaida
41 Konfigtiruojama 1 relé: jprastai uzdaryta
42 Konfigtiruojama 1 relé: jprastas kontaktas
43 2 relé Konfigtiruojama 2 relé: jprastai atidaryta Variklio paleidimas
44 Konfigtiruojama 2 relé: jprastai uzdaryta
45 Konfigtiruojama 2 relé: jprastas kontaktas

1 rySiy magistralé

I$ anksto sukonfiglruota prijungti iki 8 ,hydrovar X+" jrenginiy keliy siurbliy konfigaracijose.
Jungikliu (1) jjungiamas RS485 galinis rezistorius; jei reikia, nustatykite jj j padétj ON.

2 rysiy magistralé
Sukonfigtruota ,Modbus” RTU protokolui; ji leidzia prisijungti prie iSoriniy jrenginiy (PLC, BMS,
kompiuterio) ir atnaujinti mikroprogramine jrangg naudojant ,Xylem Firmware Tool”. Jungikliu
(2) jjungiamas RS485 galinis rezistorius; jei reikia, nustatykite jj j padétj ON.

4.5.2 Signaliniai gnybtai, ,hydrovar X"

RS 4851 RS 4852
i o>olmro

REL. 1 2‘82‘9303‘]3‘"233

250 VAC

ph

<
2
Padéties  |Pavadinimas Aprasas Standartinis nustatymas
numeris
1 1 analoginé jvestis |Maitinimas +24V DC, maks. 60 mA (is viso, terminalai 1 + 5) 1 slégio jutiklis
2 Konfigtiruojama 1 analoginé jvestis
3 Elektroninis GND
4 Rezervinis Vidiniam naudojimui, neprijunkite
5 2 analoginé jvestis [Maitinimas +24 V DC, maks. 60 mA (i§ viso, terminalai 1 + 5) Nepasirinkta
6 Konfigtiruojama 2 analoginé jvestis
7 Elektroninis GND
8 Sorinis paleidimas |Skaitmeniné paleidimo / iSjungimo jvestis, vidinis iStraukimas +24 V DC,
[ sustabdymas kontakto srové 6 mA
9 Elektroninis GND
10 Vandens triikumas {Zemo vandens lygio skaitmening jvestis, vidinis istraukimas +24 V DC,
iSoréje kontakto srové 6 mA
11 Elektroninis GND
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Padéties  |Pavadinimas Aprasas Standartinis nustatymas

numeris

12 3 skaitmeniné Konfigtiruojama 3 skaitmeniné jvestis, vidinis iStraukimas +24 V DC, Avarinis jjungimas
jvestis kontakto srové 6 mA didziausiu greiiu

13 Elektroninis GND

14 Analoginé iSvestis [Konfigdruojama analoging iSvestis Variklio greitis

15 Elektroninis GND

28 1 rySiy magistralé |RS485 1 prievadas: RS485-1B N (-) Multipump" sistema

29 RS485 1 prievadas: RS485-1AP (+)

30 RS485 1 prievadas: RS485-COM

31 2 rySiy magistralé  |RS485 2 prievadas: RS485-2B N (-) .Modbus"

32 RS485 2 prievadas: RS485-2A P (+)

33 RS485 2 prievadas: RS485-COM

34 1 rySiy magistralé  |RS485 1 prievadas: RS485-1BN () ,Multipump" sistema

35 RS485 1 prievadas: RS485-1AP (+)

36 RS485 1 prievadas: RS485-COM

37 2 1ySiy magistralé  [RS485 2 prievadas: RS485-2B N (-) Modbus"

38 RS485 2 prievadas: RS485-2A P (+)

39 RS485 2 prievadas: RS485-COM

40 1 relé Konfigtiruojama 1 relé: jprastai atidaryta Pranesimas apie klaida

41 Konfigtiruojama 1 relé: jprastai uzdaryta

42 Konfigtiruojama 1 relé: jprastas kontaktas

43 2 relé Konfigtiruojama 2 relé: jprastai atidaryta Variklio paleidimas

44 Konfigtiruojama 2 relé: jprastai uzdaryta

45 Konfigtiruojama 2 relé: jprastas kontaktas

1 rySiy magistralé
I$ anksto sukonfiglruota prijungti iki 8 ,hydrovar X" jrenginiy keliy siurbliy konfigaracijose.
Jungikliu (1) jjungiamas RS485 galinis rezistorius; jei reikia, nustatykite jj j padétj ON.

2 rySiy magistralé
Sukonfigiruota ,Modbus” RTU protokolui; ji leidZia prisijungti prie iSoriniy jrenginiy (PLC, BMS,
kompiuterio) ir atnaujinti mikroprogramine jrangg naudojant ,Xylem Firmware Tool”. Jungikliu
(2) jjungiamas RS485 galinis rezistorius; jei reikia, nustatykite jj j padétj ON.
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5 Naudojimas ir veikimas

Pries jjungdami jrenginj jsitikinkite, kad

e perskaitéte ir supratote saugos instrukcijas, pateiktas skyriuje |vadas ir sauga, ir
e elektrinio siurblio vadove pateiktas naudojimo ir eksploatavimo instrukcijas

ir kad buvo tinkamai jvykdyti skyriuje Montavimas pateikti reikalavimai.

Pastaba. Jrenginyje yra automatiné nustatymo i$ naujo Siluminé apsauga.

JSPEJIMAS Susizalojimo pavojus
Atvéses jrenginys gali netycia dar kartg jsijungti: kyla fizinio suzalojimo pavojus.
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6 Valdymas

Jvadas

PAVOJUS Elektros pavojus

Jei valdymo skydelis sugadintas, kreipkités j ,Xylem” arba j jgaliotajj platintoja.

JSPEJIMAS |kaitusiy pavirsiy keliamas pavojus
Lieskite tik valdymo skydelio mygtukus. Atkreipkite démesj j aukstg temperatira, kurig isskiria

jrenginys.

Atsizvelgiant | modelj, prasome laikytis nurodymy, pateikty skyriuose Valdymo skydelis,
hydrovar X+, 38, p. arba Valdymo skydelis, hydrovar X p., 41.

6.1 Valdymo skydelis, hydrovar X+

Ve

4)»

O

-

2

<
(®)
=
Padetlgs Pavadinimas Funkcija
numeris
1 Ekranas
2 Jjungimo ir o Paleidzia ir sustabdo jrenginj
iSjungimo o Spaudziant 5 sekundes atliekamas nustatymas i$ naujo, kai yra klaidy
mygtukas
3 Mygtukai su o Vertikaliai judama per meniu parinktis
rodyklemis o Atlikite rankinj keliy siurbliy sistemos perjungima paspausdami rodykle ,zemyn” (spauskite
,auktyn” ir ilgiau).
.Zemyn” o Pasukite ekrang 180° kampu, vienu metu paspausdami ENTER ir rodykle ,aukStyn” (spauskite
ilgiau).
4 Mygtukai su o Judama horizontaliai, kai narSote pagrindinius ekranus ir meniu
rodyklémis ,j kaire" | Uzrakinkite ir atrakinkite ekrang vienu metu paspausdami rodykles ,j deSing" ir ,j kaire"
ir ,j desing" (spauskite ilgiau).
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Padetlgs Pavadinimas Funkcija
numeris
5 Mygtukas SEND e Judama per meniu lygmenis
o Patvirtinamas pasirinktas parametras
o Patvirtinama parametro verté
6 Dega jrenginio LED | Nurodoma, kad jrenginys jjungtas.
lemputé
7 Jrenginio bsenos | Nurodo:
LED lemputé o Variklis neprijungtas prie maitinimo (nedega)
o Rodomas jspéjimas ir variklis sustabdomas (geltona)
o |renginio klaida ir variklis sustabdomas (raudona)
o Variklis paleistas (Zalia)
o Rodomas jspéjimas ir variklis paleistas (geltona pakaitomis su Zalia).
8 Ry3io biisenos LED | Nurodo:
lemputé o BMSrysysisjungtas (nedega)
o BMS rysys veikia (Zalia)
o Uimegztas belaidis rySys su mobiliuoju jrenginiu (dega mélyna spalva)
o Uimezgiamas belaidis rySys su mobiliuoju jrenginiu (mirksi mélyna spalva)
o Veikia belaidis ry3ys ir BMS ry3ys (mélyna pakaitomis su Zalia).
9 Daugiafunkcis e |einama j parametry meniu arba papildomas funkcijas pagal ekrano rodmen;.
mygtukas o Prijungia jrenginj prie mobiliojo jrenginio (spauskite ilgiau)

6.1.1 Grafinis ekranas

> X3

A | Home - Real Time Data

System Configuration
Single Pump
Control Mode
Constant Pressure

Q

Run

w
©
©
©
o

[ 9.10

0 bar 100%

Motor Speed
2300 rpm

P o10barl 65% | Move @

XM_MOO05_A_tc

Menu °

Padéties
numeris

Pavadinimas

Apradas

1

Virsutiné eiluté

Joje rodoma nekintanti informacija ir pranesimai, susije su naudojimo salygomis, pvz.,
Pavojaus signalai

Klaidos

Keliy siurbliy veikimas.

Pagrindinis ekranas

Jame rodoma pagrindiné informacija ir galima keisti veikimo parametrus.
Yra iki 5 ekrany, kuriuos galima narsyti spaudZiant mygtukus su rodyklémis ,j desing” ir ] kaire".

Salia jraso esantis simbolis (4 nurodo redaguojama parametra.

Apatiné juosta

Rodoma:

Kairéje puséje pateikiama pagrindiné naudojimo informacija, pvz., faktiné requliavimo verté ir
greicio procentiné dalis, kuria veikia jrenginys

Desinéje — pagrindiniame ekrane esantys saveikos mygtukai.
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6.1.2 Parametry meniu, ,hydrovar X+"

1 3.0 - Actual Measured Values
‘ 3.0.01  Actual Pressure 9.10 bar|
( : >_/ 3.0.02  Actual Flow 320.0I/m
3.0.03  Actual Fluid Temp. 55.0 °C
3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.020  Required Val. 8.90 bar £
3.030  Pump Status Run Z\
@\ :
=
910bar| 165% | Move @ edit @) Home @ ;‘
Padetlgs Pavadinimas Apradas
numeris
1 Virutiné eiluté  |Jame rodomas meniu ir submeniu lygmens parametry kelias.
2 Parametry sgrasas |Rodoma:
o Rodyklé.
o Pavadinimas.
o Vertés perZiura
i§ dabartinio meniu lygio parametry.
Norédami pereiti j aukStesnj lygj arba pakeisti verte, paspauskite SEND arba mygtuka su rodykle ,j
desine”.
3 Apatiné juosta Rodoma:
o Kairéje puséje pateikiama pagrindiné naudojimo informacija, pvz., faktiné reguliavimo verté ir
greicio procentiné dalis, kuria veikia jrenginys
o Desinéje — pagrindiniame ekrane esantys saveikos mygtukai.

Meniu yra suskirstytas j 3 lygius:

Pagrindinis.
Submeniu.
Parametrai.

Parametro rodymas arba keitimas:
Pagrindiniame ekrane paspauskite funkcinj mygtuka.
Jveskite slaptazodj mygtukais su rodyklémis.

1.
2.
3.

4.

Paspauskite SEND.

Pastaba: jei nieko nedarote 10 minuciy, slaptazodj reikés jvesti i$ naujo.
Paspauskite mygtuka su rodykle ,j desine” arba SEND, kad pereituméte j kitg lygj, arba
mygtuka su rodykle ,j kaire”, kad grjztumeéte atgal.

6.1.3 Jrenginio paleidimas naudojant ,hydrovar X+" valdymo skydelj

1.
2.

3.

Patikrinkite jungtj tarp START/STOP ir GND jvesciy gnybty plokstéje.

Paspauskite jjungimo ir iSjungimo mygtuka, kad paleistuméte jrengin;.

Pastaba: jei parametras ,1.0.45 Autostart” sukonfigiruotas kaip ,Taip”, kito paleidimo metu
nereikés dar kartg spausti jjungimo ir iSjungimo mygtuko.

Kai jrenginys veikia, darbine nustatytaja verte galima keisti peréjus j antrajj ekrana.

6.1.4 Darbo rezimo keitimas, ,hydrovar X+"

|renginio parametrai nustatyti gamykloje ir jrenginys paruostas naudoti.
Norédami keisti parametrus ir iSpléstines funkcijas, jeikite | konfigaracijos meniu.
Paspauskite daugiafunkcj mygtuka.

2. |veskite slaptazodj mygtukais su rodyklémis.

1.

3.

Paspauskite SEND.

4. Narsykite meniu, kol rasite parametrg arba funkcijg, kurig norite pakeisti.
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"

6.1.5 Nustatymas i$ naujo klaidos atveju, ,hydrovar X+

Error E11 (©) Press for details

System Configuration 5
Single Pump o oo “Ioo
Control Mode N © N
Constant Pressure 0% bar 100%
Motor Speed
0rpm o
|
<C
A Error ~
o
]
.
=
|
910bar| A0% | Move @ Menu @ ;

Nustates klaida jrenginys automatiskai kelis kartus bando pasileisti i$ naujo, jei tai leidziama: jei

nepavyksta, jrenginys sustabdomas ir ekrane rodomas klaidos kodas.

Jei norite pasalinti klaida:

1. Atidarykite pirmajj pagrindinj ekrang paspausdami SEND.

2. Ekrane perskaitykite klaidos aprasyma.

3. Nustatykite priezastj ir vadovaukités trikéiy Salinimo instrukcijomis

4. Klaidos atveju i$ naujo nustatykite jrenginj paspausdami ir 3 sekundes laikydami nuspaude
jjungimo bei isjungimo mygtuka: jrenginys grjs j pries klaida buvusig busena.

6.2 Valdymo skydelis, hydrovar X

<
g
Padetlgs Pavadinimas Funkcija
numeris
1 Meniurodmuo  |Nurodo:
o Narymas per meniu punktus (dega nuolat)
o Parametro vertés rodmuo (mirksi)
2 Septyniy segmenty
rodmuo
3 Greicio juosta
4 Keliy siurbliy rySio
rodmuo
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Padetlgs Pavadinimas Funkcija
numeris
5 Matavimo vienety
rodmuo
6 Jjungimo ir o Paleidzia ir sustabdo jrenginj
iSjungimo e Spaudiant 5 sekundes atliekamas nustatymas i$ naujo, kai yra klaidy
mygtukas
7 Mygtukai su o (reitai pakeicia nustatytaja verte pagrindiniame ekrane
rodyklémis o Skirti narsymui po submeniu ir keiciant parametry meniu rodomg parametra
,aukstyn” ir o Atlikite rankinj keliy siurbliy sistemos perjungimg paspausdami rodykle ,Zemyn” (spauskite
JZemyn” ilgiau).
o Pasukite ekrang 180° kampu, vienu metu paspausdami ENTER ir rodykle ,aukstyn” (spauskite
ilgiau).
8 Mygtukai su o Pagrindiniame ekrane pakaitomis rodomas greitis ir slégis
rodyklemis ,j kairg" |e  Skirti narsyti parametry meniu lygmenimis
ir j desing” o Tikrodyklé ,j kaire" — patvirtinama pakeista verté
o Uzrakinkite ir atrakinkite ekran vienu metu paspausdami rodykles ,j desing" ir ,j kaire"
(spauskite ilgiau).
o Tikrodyklé ,j desine” — narSoma po aktyvius klaidy kodus, jei jy yra daugiau nei vienas
9 Mygtukas SEND e Judama per meniu lygmenis
o Patvirtinama parametro verté
o Jeinamaj parametry konfigiravimo meniu (spauskite ilgiau).
10 Dega jrenginio LED |Nurodoma, kad jrenginys jjungtas.
lemputé
M Jrenginio biisenos | Nurodo:
LED lemputé o Variklis neprijungtas prie maitinimo (nedega)
o Rodomas jspéjimas ir variklis sustabdomas (geltona)
o |renginio klaida ir variklis sustabdomas (raudona)
o Variklis paleistas (Zalia)
o Rodomas jspéjimas ir variklis paleistas (geltona pakaitomis su Zalia).
12 Rysio biisenos LED | Nurodo:
lemputé o BMS ryys iSjungtas (nedega)
o BMS ryys veikia (Zalia)
o UZmegztas belaidis rySys su mobiliuoju jrenginiu (dega mélyna spalva)
o UZmezgiamas belaidis rySys su mobiliuoju jrenginiu (mirksi mélyna spalva)
o Veikia belaidis rysys ir BMS rySys (mélyna pakaitomis su Zalia).
13 Belaides Prijungia jrenginj prie mobiliojo jrenginio
technologijos rysio
mygtukas
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6.2.1 Pagrindiné perzilra

RaSmenys [Pavadinimas Aprasas
== |OFF(iSjungta) Jrenginys sustabdomas su jjungimo ir iSjungimo mygtuku arba BMS.
Pastaba: mazesnis prioritetas palyginti su STOP
Sy1= 1= |SUSTABDYMAS | Jjungimo ir isjungimo mygtukas bei GND skaitmeninés jvestys atidarytos.
i_t=  |Paleidimo uZklausa Prasymas paleisti jrenginj jjungimo ir i$jungimo mygtuku. Veikia kelias sekundes, paskui pasirodo Sie

rodmenys:
Jrenginys veikia arba
Aliarmas, arba

o Klaida.
:::::: ¢ |Aliarmas Jrenginio, esancio pavojaus biisenoje, aliarmo kodas, rodomas pakaitomis su pagrindiniu ekranu.
Jrenginio bisenos LED lemputé gali bti:
o (Geltona = variklis sustabdytas.
o (Geltona pakaitomis su Zalia = variklis jjungtas.
< IKlaida Jrenginio klaidos biisenos klaidos kodas.

Jrenginys veikia

Jrenginys veikia ir rodomas pasirinktas matavimo vienetas:
Greitis, 10 x RPM
Slégis, bar arba psi.

Ekranas
uzblokuotas

Ekrang uzblokavo operatoriaus ir neveikia mygtukai.

6.2.2 Parametry meniu, ,hydrovar X"

Meniu yra suskirstytas j 3 lygius:
Pagrindinis.
Submeniu.

Parametrai.

Parametro rodymas arba keitimas:

1.
2.
3.

4.
5

Paspauskite mygtukg SEND (spauskite ilgiau).
Jveskite slaptazodj mygtukais su rodyklémis.
Paspauskite SEND.

Pastaba: jei nieko nedarote 10 minuciy, slaptazodj reikés jvesti i$ naujo.

Spauskite mygtukus su rodyklémis ,aukstyn” ir ,Zzemyn" bei narsykite per meniu.
. Spauskite mygtuka SEND arba rodykle ,j desine”, kad pereituméte j kitus meniu lygius, kol

rasite parametro verte.

verte.

Spauskite mygtukus su rodyklémis ,aukstyn” ir ,Zemyn” bei didinkite ir mazinkite parametro

Norédami patvirtinti, spauskite mygtuka SEND arba mygtuka su rodykle ,j kaire”.

Pastaba: jei 5 sekundes nieko nedarysite, bus sugraZinta ankstesné parametro verté.

Pavadinimas

Pastabos

Pagrindinis meniu

Meniu nuo 1iki 9.
Meniu rodmuo: nuolat Svietia.

<)%=y |Submeniu. e Submeniu nuo 1iki 9.
e Meniu rodmuo: nuolat Sviecia.
- :::: Parametras NarSymas parametry lygiu.
o Parametrai nuo 0 iki 99.
o Submeniu nuo 1iki 9.
o Meniu rodmuo: nuolat Sviecia.
WTuT IParametroverte | Parametro vertés keitimas.

o Meniu rodmuo: Sviecia ir mirksi.

Parametro verté redagavimo metu: mirksi.
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6.2.3 |renginio paleidimas naudojant ,hydrovar X" valdymo skydelj

1. Patikrinkite jungtj tarp START/STOP ir GND jvesciy gnybty plokstéje.

2. Paspauskite jjungimo ir iSjungimo mygtuka, kad paleistuméte jrengin.
Pastaba: jei parametras ,1.0.45 Autostart” sukonfigiruotas kaip ,Yes" (Taip), kito paleidimo
metu nereikés dar kartg spausti jjJungimo ir iSjungimo mygtuko.

3. Kaijrenginys veikia, kontroline nustatytaja verte galima is karto pakeisti mygtukais su
rodyklémis ,aukstyn” ir ,zemyn”.

6.2.4 Darbo rezimo keitimas, ,hydrovar X”

|renginio parametrai nustatyti gamykloje ir jrenginys paruostas naudoti.

Norédami keisti parametrus ir iSpléstines funkcijas, naudokite konfiglracijos parametrus.
1. Paspauskite mygtuka SEND (spauskite ilgiau).

2. |veskite slaptazodj mygtukais su rodyklémis.

3. Paspauskite SEND.

4. Pasirinkite kei¢iama parametrg MO1 meniu.

6.2.5 Nustatymas i$ naujo klaidos atveju, ,hydrovar X"

Nustates klaida jrenginys automatiskai kelis kartus bando pasileisti i$ naujo, jei tai leidziama: jei

nepavyksta, jrenginys sustabdomas ir ekrane rodomas klaidos kodas. Jei norite pasalinti

klaida:

1. Nustatykite priezastj ir vadovaukités trik¢iy salinimo instrukcijomis

2. Klaidos atveju i$ naujo nustatykite jrenginj paspausdami ir 3 sekundes laikydami nuspaude
jjungimo bei is§jungimo mygtuka: jrenginys grjs j pries klaida buvusig bisena.

6.3 ,Xylem X" programélé
Jvadas

Ja galima naudoti mobiliuosiuose jrenginiuose su belaidés technologijos operacine sistema.
Naudokite programéle:

e tikrindami jrenginio buseng;

konfiglruodami parametrus;

Palaikyti rysj su jrenginiu ir gauti duomenis montavimo bei techninés priezitros darby metu;
Sukurti darbo ataskaita;

Susisiekti su pagalbos centru.

Atsisiyskite programéle ir prijunkite mobilyjj jrenginj prie jrenginio

1. Nuskaite QR kodg atsisiyskite ,Xylem X“ programéle j mobilyjj jrenginj i$ ,App Store ' arba
,Google Play

E-'."

1 Suderinama su ,iOS®" operacinémis sistemomis, kuriy versija yra 15.0 ir naujesné
2 Suderinama su , Android” operacinémis sistemomis, kuriy versija yra 10.0 ir naujesné
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2. UZpildykite registracija.

ot -

< Register

Create your account
Insert your email
Insert your password show
Country

Phone number

Insert here your company (optional)

XM_MOO09_A_tc

3. Valdymo skydelyje paspauskite belaidzio rysio mygtuka.
4. Jtraukite jrenginj j naudotojo profil].

941 " -

< xylem

Choose how to connect to the pump

Connect with biuetooth

Connect with QR Code

Add offiine pump.

XM_MOO008_A_tc

5. Kai ry8ys uzmegztas, rysio lemputé nuolat Sviecia mélyna spalva: dabar jrenginj galima
valdyti mobiliuoju jrenginiu.

941 i -

xyemvicenzs
< Home unit

()

4.5..
o oo
s
" [E=en]
W
S ting” e
QRun
|
<

Connected | & 75% | 4.5 bar

aD -

@ Report

XM_MOO10_A_tc
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/ Programavimas

Mikroprograminés jrangos versija

Mikroprograminés jrangos versijg galima parodyti parametru P03.4.19.
Cia aprasytas parametry nustatymas yra susijes su versija ant virselio.

Naudojami simboliai

Simbolis  |Aprasas

(G) Visuotinis. Sio parametro pakeitimas viename keliy siurbliy sistemos jrenginyje perduodamas visiems kitiems jrenginiams.
Jei simbolio néra, parametras taikomas tik tam jrenginiui, kuriame jis rodomas.

(X+) Yra tik HVX+

(X) Yra tik HVX

(A) HVX yra tik tuo atveju, jei naudojama ,Xylem X" programélé.

(R) Tik skaityti Parametry keisti negalima.
Jei simbolio néra, parametra galima pakeisti.

7.1 MO1 Pradzios meniu

Daznai naudojami parametrai arba kiti jy pavadinimai.

7.1.1 S01.0 Taikymas

Parametras Tipas Pavadinimas Aprasas Verté
P01.0.01 (X+) Kalba Pasirinkite ekrano kalba. Default = English
P01.0.05  (G) Sistemos tipas Pasirinkite sistemos tipa. Default = Slégio palaikymas

0-Slégio palaikymas (PrS): atvirojo ciklo sistemoms, t. y.
vandens slégiui perduoti aukstuose pastatuose
1-Circulation (HV palikimas): cirkuliacinei SVOK sistemai
naudojant ,Hydrovar Ramps Control”

2-Circulation: cirkuliaciniam SVOK, naudojant Pl valdyma

46 EXM - Papildomy montavimo, eksploatavimo ir programavimo instrukcijy




It - Originaliy instrukcijy vertimas

Parametras Tipas Pavadinimas

Apradas

Verté

P01.0.06 (G) Valdymo reZimas

Pasirinkite siurblio valdymo rezima.

0-Pavara (RCt): jrenginys veikia kaip nekintantio greicio
pavara. Ja galima naudoti tik vienam jrenginiui vienos
operacijos metu.

1-Pastovus slégis: jrenginys palaiko pastovy slégj
nepriklausomai nuo srauto kitimo.

2-Prop. slégis (PP): jrenginys nustatytaja slégio verte
didina tiesiSkai proporcingai srautui.

3-Prop. kvadrat. slégis: jrenginys nustatytaja slégio verte
(tikraja poreikio verte) didina kvadratiskai proporcingai
srautui.

4-Pastovus srautas: jrenginys keicia variklio greitj, kad
srautas islikty pastovus.

5-Pastovi temp.: jrenginys keicia variklio greitj, kad
temperatira islikty pastovi.

6-Pastovus lygis: jrenginys keicia variklio greitj, kad lygis
islikty pastovus (pvz., bake ar Sulinyje).

7-Bendrasis: jrenginys keicia savo greitj, kad bendrasis
iSmatuotas kiekis islikty pastovus.

Default = Pastovusis slégis

P01.0.10  (G) Sistemos konfigiracija

Pasirinkite sistemos konfigiiracija.

0-Vienas siurblys (5n5): jrenginio konfigtiracija tokia, kad
jis veikty savarankiskai, be saveikos su kitais jrenginiais.
1-Kaskadiné nuoseklioji: 3i konfiguracija tokia, kad keli
jrenginiai, sujungti per RS485 sasaja, dirbty kartu. Tik
paskutinis jjungtas jrenginys keicia savo greitj, 0 jau
veikiantys jrenginiai dirba maksimaliu greiciu.
2-Kaskadiné sinchroniné: $i konfigiiracija tokia, kad keli
jrenginiai, sujungti per RS485 sasaja, dirbty kartu. Visi
veikiantys jrenginiai dirba tuo paciu kintamu greiciu.

Default = Vienas siurblys

P01.0.11 Adresas keleto siurbliy

sistemoje

Keleto siurbliy sistemoje pasirinkite siurblio adresa.
Keleto siurbliy sistemoje kiekvienas jrenginys turi unikaly
adresa, kurio reikSmé yra nuo 1 iki 8.

Min =1
Max = -
Default =1

P01.0.15 (G) Paleidimo verté

Nustatykite paleidimo verte (procentais nuo nustatytosios
vertés) po sistemos sustabdymo, kai néra poreikio.
Sléginés sistemos tipo siurblys sustoja, jei pasiekiama
nustatytoji verté ir nebéra suvartojimo. Siurblys vél
jjungiamas, kai slégis nukrenta Zemiau pakartotinio
paleidimo vertés (pvz., jei nustatytoji verté yra 10 bar,
nustacius 90 % pakartotinio paleidimo verte, siurblys
paleidZiamas esant 9 bar). Démesio! Jei nustatyta per
maza verté (pvz., mazesné uz jeinantj slégj), siurblys
nejsijungs. 100 % reikSme Sis parametras neveiksmingas.

Min=0%
Max =100 %
Default = 100 %

P01.0.20 (G) Vandens trikumo delsos

laikas

Pasirinkite apsaugos nuo vandens trikumo (angl. trump.
LOW) delsos laika.

Sis delsos laikas - tai laikas, kuris praeina nuo LOW
kontakto atidarymo iki tikrojo klaidos ,E21 Vandens
trakumas (LOW)" suveikimo.

Min=1s
Max=100s
Default=2s
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Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P01.0.31 (G) Slégis - maziausias slenkstis Pasirinkite maziausia slenkstine riba: jei verté Min = P05.0.11
nepasiekiama per parametro P01.0.40 ,MaZiausia Max = P05.0.12

slenkscio delsa” laikotarpj, jrenginys nustoja rodyti klaidg ~ Default = 0 bar
.E22 MaZiausias slenkstis".

P01.0.32  (G) Srautas - maZiausias Pasirinkite maZiausia slenkstine riba: jei verté Min = P05.0.21
(X+) slenkstis nepasiekiama per parametro P01.0.40 ,MaZiausia Max = P05.0.22
slenkscio delsa” laikotarpj, jrenginys nustoja rodyti klaidag ~ Default = 0 l/min
,E22 Maziausias slenkstis".

P01.0.33  (G) Temperatlira - maZiausias  Pasirinkite maZiausia slenksting riba: jei verté Min = P05.0.31
(X+) slenkstis nepasiekiama per parametro P01.0.40 ,MaZiausia Max = P05.0.32
slenkscio delsa” laikotarpj, jrenginys nustoja rodyti klaidg ~ Default =-50°C

.E22 MaZiausias slenkstis".

P01.0.34  (G) Lygis - maZiausias slenkstis  Pasirinkite maZiausig slenkstine riba: jei verté Min = P05.0.41
(X+) nepasiekiama per parametro P01.0.40 ,MaZiausia Max = P05.0.42
slenkscio delsa” laikotarpj, jrenginys nustoja rodyti klaidg ~ Default=0m
.E22 MaZiausias slenkstis".

P01.0.35  (G) Bendrasis kiekis - maz. Pasirinkite maziausia slenkstine riba: jei verté Min = P05.0.51
(X+) slenkstis nepasiekiama per parametro P01.0.40 ,MaZiausia Max = P05.0.52
slenkscio delsa” laikotarpj, jrenginys nustoja rodyti klaidg  Default = P05.0.51
,E22 Maziausias slenkstis".

P01.0.40  (G) MaZiausia slenkscio delsa  Pasirinkite apsaugos nuo maZiausio slenkstio delsos laika. Min =15
Sis delsos laikas - tai laikas, per kurj sistema turi pasiekti ~ Max = 100's
maZziausig slenkstine verte: jei ji nepasiekiama, jrenginys  Default=2s
sustoja ir pranesa apie klaida ,E22 MaZiausias slenkstis".

P01.0.45  (G) Aut. paleidimas Pasirinkite siurblio bisena atjungus maitinima. Default = Taip

0-Ne (13): graZinus maitinima, jrenginys nustatomas j
biisena OFF (iSjungta).

1-Taip (4€5): graZinus maitinima, jrenginys nustatomas j
biisena, kuri buvo aktyvi prie$ atjungiant maitinima.

P01.0.46 Jjungimo / iSjungimo biisena Pasirinkite siurblio jjungimo / iSjungimo biisena. Atitinka  Default = ISjungta
jjungimo / i§jungimo mygtuko veiksma.
0-Kveikt
1-Slokkt
P01.0.50  (G) Data Pasirinkite jrenginio kalendoriaus data.
(X+)
P01.0.51  (G) Laikas Nustatykite jrenginio laikrod].
(X+)
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7.1.2 S01.1 Jutikliai

Parametras Tipas Pavadinimas Aprasas Verté
P01.1.00  (G) Matavimo vieneto Parinkite jrenginio naudojama matavimo vienety rinkinj.  Default = Sl vienetai
parinkimas 0-Sl vienetai
1-Imperiniai vienetai
P01.1.01  (X+) Pavara - nuliné verté Pasirinkite nuling reguliavimo grjZtamojo rysio jutiklio Min =0rpm
verte. Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm
P01.1.02  (X+) Pavara - visas diapazonas  Pasirinkite visa reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min = 0 rpm
diapazona. Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm
P01.1.11  (G) Slégis - nuliné verté Pasirinkite nuling reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min = -5 bar”)
verte. Max = 10 bar”
Default = 0 bar"
P01.1.12  (G) Slégis - visas diapazonas ~ Pasirinkite visa reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min = 0 bar"
diapazong. Max = 100 bar"
Default = 10 bar?
P01.1.21  (G) Srautas - nuliné verté Pasirinkite nuline reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min = 0 /min*
(X+) verte. Max = 9999 |/min™
Default = 0 I/min®
P01.1.22  (G) Srautas - visas diapazonas  Pasirinkite visa reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min = 0 I/min®
(X+) diapazona. Max = 9999 |/min®
Default = 100 I/min®
P01.1.31  (G) Temperatiira - nuliné verté  Pasirinkite nuling reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min =-100°C
(X+) verte. Max = 9999 °C
Default = 0°C
P01.1.32  (G) Temperatiira - visas Pasirinkite visg reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min =-100°C
(X+) diapazonas diapazona. Max = 9999 °C
Default =100 °C
P01.1.41  (G) Lygis - nuliné verté Pasirinkite nuling reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min =-999 m"
(X+) verte. Max = 9999 m*
Default=0m"
P01.1.42  (G) Lygis - visas diapazonas Pasirinkite visg reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min =-999 m"
(X+) diapazona. Max = 9999 m*
Default =10 m"
P01.1.51 (G) Bendras kiekis - nuliné verté Pasirinkite nuline reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min =-1000
(X+) verte. Max = 1000
Default=0
P01.1.52  (G) Bendras kiekis - visas Pasirinkite visg reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min =-1000
(X+) diapazonas diapazona. Max = 1000
Default = 100
P01.1.61  (G) SPS nuliné slégio verté Pasirinkite slégio jutiklio, naudojamo nustatytosios vertés  Min = -1 bar
(X+) poslinkio funkcijai, nuline verte. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P01.1.62  (G) SPSvisas slégio diapazonas  Pasirinkite visg slégio jutiklio, naudojamo nustatytosios ~ Min = 0 bar
(X+) vertés poslinkio funkcijai, diapazona. Max = 999 bar

Default = 10 bar

“ priklauso nuo siurblio modelio
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7.1.3 S01.2 Nustatytosios vertés

Parametras

Tipas

Pavadinimas

Apra3as

Verté

P01.2.01

(G)

Speed Setpoint 1

Select the value for Setpoint.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*

P01.2.02

Speed Setpoint 2

Select the value for Setpoint.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.03

Speed Setpoint 3

Select the value for Setpoint.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.04

Speed Setpoint 4

Select the value for Setpoint.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*

P01.2.11

Pressure Setpoint 1

Select the value for Setpoint.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.12

Pressure Setpoint 2

Select the value for Setpoint.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.13

Pressure Setpoint 3

Select the value for Setpoint.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.14

Pressure Setpoint 4

Select the value for Setpoint.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.21

Flow Setpoint 1

Select the value for Setpoint.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®

P01.2.22

Flow Setpoint 2

Select the value for Setpoint.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.23

Flow Setpoint 3

Select the value for Setpoint.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.24

Flow Setpoint 4

Select the value for Setpoint.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 /min®

P01.2.31

Temp. Setpoint 1

Select the value for Setpoint.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.32

Temp. Setpoint 2

Select the value for Setpoint.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.33

Temp. Setpoint 3

") priklauso nuo siurblio modelio

Select the value for Setpoint.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C
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Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P01.2.34  (G) Temp. Setpoint 4 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P01.2.41 (G) Level Setpoint 1 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.42 (G) Level Setpoint 2 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.43 (G) Level Setpoint 3 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P01.2.44 (G) Level Setpoint 4 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.51 (G) Generic Setpoint 1 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.52 (G) Generic Setpoint 2 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.53 (G) Generic Setpoint 3 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.54 (G) Generic Setpoint 4 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52

") priklauso nuo siurblio modelio

Default = P05.0.51

7.1.4 S01.3 Tikrosios iSmatuotos vertés

Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P01.3.01 (R) Tikrasis slégis Dabartiné i$matuota SLEGIO verté
P01.3.02 (R) Tikrasis srautas Dabartiné iSmatuota SRAUTO verté
P01.3.03 (R) TikrojiSkystioTemperatira  Dabartiné i§matuota SKYSCIO TEMPERATUROS verté
(X+)
P01.3.04 (R) Tikrasis lygis Dabartiné iSmatuota LYGIO verté
(X+)
P01.3.05 (R) Tikrasis bendrasis kiekis Dabartiné iSmatuota BENDROJO KIEKIO verté
(X+)
P01.3.10 (G) Galiojanti reikiama verté Apskaiéiuota dabartiné nustatytoji verté
R) Siverté yra proporcingo arba kvadratinio slégio

reguliavimo, auks¢io nuostoliy kompensavimo ir ,Setpoint
Shift" (nustatytosios vertés poslinkio) funkcijos rezultatas.
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7.1.5 S01.4 Valdiklio rezimas

Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté

P01.4.01 Valdiklio greitis Pasirinkite valdiklio rezimo greitj. Min =0 rpm
Valdiklio rezimas naudojamas siurbliui paleisti tam tikru ~ Max = P04.2.32
greitiu, kad bity patikrintas uzpildymas arba maziausias  Default = 0 rpm

greitis.
P01.4.02  (G) MazZ. greitis Pasirinkite maZiausia siurblio greit]. Min = 0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®
") priklauso nuo siurblio modelio
7.1.6 S01.5 Sauga
Parametras Tipas Pavadinimas Aprasas Verté
P01.5.10 SlaptaZodZio jvestis Jveskite slaptaZodj. Numatytasis naudotojo slaptazodisyra Min =0
66. Max = 999
Default =0
P01.5.11 (R) Atsijungti Logout
P01.5.12 Nustatyti slaptaZodj Nustatykite nauja slaptaZod]. Norint pasiekti meniu, Min=0
reikalingas slaptaZodis. Max = 999
Default = 66
7.2 M02 Klaidy zurnalas
7.2.1 S02.0 Klaidos
Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P02.0.01 (G) 1 klaida (naujausia)
(R)
P02.0.02  (G) 2 klaida
(R)
P02.0.03  (G) 3 klaida
(R)
P02.0.04  (G) 4 klaida
(R)
P02.0.05  (G) 5klaida
(R)
P02.0.06  (G) 6 klaida
(R)
P02.0.07  (G) 7 klaida
(R)
P02.0.08  (G) 8 klaida
(R)
P02.0.09  (G) 9 klaida
(R)
P02.0.10  (G) 10 klaida
(R)
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7.2.2 S02.9 Bitfield

Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P02.9.01 (R) Klaida Bitfield 1 Bity lauko 1 klaida:
(A) 0-1GBT temperatiros pervirsis

1-IGBT vidinés temperatiros pervirsis
2-1GBT vir3srovis

3-Variklio virSsrovis

4-Nuolatinés srovés magistralés virSjtampis
5-Nuolatinés srovés magistralés pazemintoji jtampa
6-Variklio paleidimo klaida

7-Keliy siurbliy protokolo nesuderinamumas
8-13or-atmintuko klaida

9-130r-eeprom klaida

10-Variklio temperatiiros pervirsis

11-12T klaida

12-,PowerClassRestrict”

13-Inverterio temperatiiros pervirsis
14-*Rezervinis

15-Variklio jungtis

16-*Rezervinis

17-130riné klaida

18-1 jutiklio klaida

19-2 jutiklio klaida

20-3 jutiklio klaida

21-4 jutiklio klaida

22-1 nuostacio klaida

23-2 nuostacio klaida

24-3 nuostacio klaida

25-4 nuostacio klaida

26-*Rezervinis

27-,Multipump" magistralés laiko limitas
28-Vidinio rySio MOC

29-A0C aparatinés jrangos klaida
30-*Rezervinis

31-*Rezervinis

P02.9.02 (R) Klaida Bitfield 2 Bity lauko 2 klaida:
(A) 0-*Rezervinis

1-Nuotékis ant Zemés
2-*Rezervinis
3-Tinklo virsjtampis
4-Elektros tiekimo triktis
5-Mafziausias slenkstis
6-Vandens trikumas
7-*Rezervinis
8-Triiksta konfigdiracijos faily
9-Tinklo paZemintoji jtampa
10-Netinkama grjztamojo rysio konfigiiracija
11 - Konfigiiracijos faily neatitikimas
12-Drive yra atsarginé dalis
13-Control Card yra atsarginé dalis
14-Hydrovar X prijungtas prie X+
15 - triiksta hidrauliniy kreiviy
16+31-*Rezervinis
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Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P02.9.05 (R) Signalizacija Bitfield 1 Bity lauko 1 jspéjamasis signalas:
(A) 0-Bendrasis mikroprograminés jrangos jspéjamasis
signalas

1-I3orinis jspéjamasis signalas
2-*Rezervinis

3-Prarastas ,MultiPump” ry3ys

4- Multipump” adresy nedermé
5-,Multipump” nesuderinamumas

6-Vidinio rySio MOC

7-Netinkama grjztamojo rysio konfig.
8-Netinkama nuostacio konfig.

9-Prarastas ,FieldBus" ryys

10-Vamzdziy uzpildymo jspéjamasis signalas
11-IGBT temperatiiros parametry maZéjimas
12-Vidinio rysio UI-AOC

13-Al1 jspéjamasis signalas

14-AI2 jspéjamasis signalas

15-AI3 jspéjamasis signalas

16-Al4 jspéjamasis signalas

17-Vidinio rysio UI-BLE

18-Gamykliniy faily iSor-atmintuke néra
19-Kalbos failas neteisingas

20-Galimas valdymo kortelés atnaujinimas
21-Klonavimo klaida vartotojo sasajoje
22-Klonavimo gedimas keliy siurbliy magistraléje
23+31-*Rezeminis

7.3 MO03 Siurblio informacija

7.3.1 S03.0 Tikrosios iSmatuotos vertés

Parametras Tipas Pavadinimas Aprasas Verté

P03.0.00 (R Numatoma tikroji verté Tikroji verté apskaiciuojama naudojant jrenginyje
saugomas hidraulines kreives ir tikrinant greit] bei
energijos suvartojima nenaudojant ioriniy jutikliy.

P03.0.01 (R) Tikrasis slégis Dabartiné i¥matuota SLEGIO verté

P03.0.02 (R) Tikrasis srautas Dabartiné iSmatuota SRAUTO verté

P03.0.03 (R) TikrojiSkystioTemperatira ~ Dabartiné iSmatuota SKYSCIO TEMPERATUROS verté
(X+)

P03.0.04 (R Tikrasis lygis Dabartiné iSmatuota LYGIO verté
(X+)

P03.0.05 (R) Tikrasis bendrasis kiekis Dabartiné iSmatuota BENDROJO KIEKIO verté
(X+)

P03.0.06 (R) Faktinis poslinkis Dabartiné iSmatuota Darbo tasko poslinkio jvesties verté
(X+)

P03.0.10 (G) Galiojanti reikiama verté Apskaiéiuota dabartiné nustatytoji verté
R) Siverté yra proporcingo arba kvadratinio slégio

reguliavimo, auks¢io nuostoliy kompensavimo ir ,Setpoint
Shift" (nustatytosios vertés poslinkio) funkcijos rezultatas.

54 EXM - Papildomy montavimo, eksploatavimo ir programavimo instrukcijy



It - Originaliy instrukcijy vertimas

Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P03.0.20 (G) Reikiama verté E)abartiné nustatytoji verté
(R) Siverté yra dabartiné nustatytoji verté ( pries
apskaiciuojant proporcingo arba kvadratinio slégio
reguliavimo, auks¢io nuostoliy kompensavimo arba
,Setpoint Shift” (nustatytosios vertés poslinkio) funkcijos
vertes.
P03.0.30 (G) Siurblio buisena Rodoma dabartiné jrenginio biisena.
(R)

7.3.2 S03.1 Skaitikliai

0-I8jungtas: jrenginys nustatytas taip, kad neveikty.
1-Veikiantis (-un): Siuo metu jrenginys veikia.

2-Aliarmas, jrenginys sustabdytas (RLS): Siuo metu
jrenginys neveikia, nes yra atvira START/STOP (paleidimo /
sustabdymo) skaitmeniné jvestis, o aliarmas - aktyvus.
3-Aliarmas, jrenginys veikia (AL ): Siuo metu jrenginys
veikia, o aliarmas yra aktyvus.

4-Aliarmas, jrenginys jjungtas (RLn): jrenginys neveikia,
bet yra paruostas darbui, o aliarmas yra aktyvus.
5-Aliarmas, jrenginys isjungtas (RL3): jrenginys nustatytas
taip, kad neveikty, o aliarmas yra aktyvus.

6-Klaida (E-r): jrenginys neveikia, nes jvyko klaida.
7-Sustabdytas: jrenginys neveikia, nes yra atvira
START/STOP (paleidimo / sustabdymo) skaitmeniné jvestis.
8-Jjungtas: jrenginys neveikia, bet yra paruostas darbui.

Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P03.1.01 (G) Jrenginio maitinimo laikas ~ Rodomas bendras laikas, kurio metu jrenginys buvo
(R) prijungtas prie maitinimo Saltinio.
(A)
P03.1.02 (G) Variklio veikimo laikas Rodomas bendras variklio veikimo laikas.
(R)
(A)
P03.1.05  (G) Energijos skaitiklis Rodoma bendra jrenginio sunaudojama energija.
(R)
(A)
7.3.3 S03.2 Variklis
Parametras Tipas Pavadinimas Aprasas Verté
P03.2.01  (G) Variklio greitis Rodomas tikrasis variklio greitis aps/min.
(R)
P03.2.02 (G) Variklio greitis % Rodomas bendras variklio greitis procentais.
(R)
P03.2.05 (G) Variklio srové Rodoma tikroji variklio suvartojama srove.
(R)
P03.2.06 (G) Variklio galia Rodoma tikroji variklio suvartojama elektros galia.
(R)
P03.2.07  (G) Variklio jtampa Rodoma tikroji varikliui tiekiama jtampa.
(R)
P03.2.08  (G) Tinklo jtampa Rodoma tikroji elektros tinklo tiekiama jtampa.
(R)
P03.2.09  (G) Nuolatinés srovés RodomaTikrojiNuolatinésSrovésMagistralés jtampa.
(R) magistralés jtampa
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Parametras Pavadinimas Apra3as
P03.2.20 Maitinimo modulio Rodoma tikroji maitinimo modulio temperatiira. Tai
temperatiira elektroninio komponento, atsakingo uz srovés tiekima
varikliui, temperatiira.
P03.2.21 Inverterio temperatura Rodoma tikroji pavaros vidaus temperatiira. Tai oro
temperatiira pavaros viduje, matuojama elektroninéje
plokstéje.

7.3.4 S03.3 |vesties ir iSvesties (I/0O) blsena

Parametras Tipas

Pavadinimas Aprasas

P03.3.01

Skaitmeninés I/0 bisena ~ Rodoma skaitmeninés jvesties ir iSvesties buisena.

P03.3.11

1analoginés jvesties verté  Rodoma pirminé analoginés jvesties verté.

P03.3.12

2 analoginés jvesties verté  Rodoma pirminé analoginés jvesties verté.

P03.3.13

3analoginés jvesties verté  Rodoma pirminé analoginés jvesties verté.

P03.3.14

4 analoginés jvesties verté  Rodoma pirminé analoginés jvesties verté.

P03.3.20

Analoginés iSvesties verté  Rodoma analoginés iSvesties verte.

7.3.5 S03.4 Produkto informacija

Parametras Tipas Pavadinimas Apradas

P03.4.01 Jrenginio dalies numeris Rodomas sukomplektuoto siurblio dalies numeris (PN).
(A)

P03.4.02 (R) Jrenginio gamybos data Rodoma sukomplektuoto siurblio gamybos data (PD).
(A)

P03.4.03 (R) |renginio serijos numeris Rodomas sukomplektuoto siurblio serijos numeris (SN). -
(A)

P03.4.05 (R) Pavaros gamybos data Rodoma pavaros gamybos data (PD).
(A)

P03.4.06 (R) Pavaros serijos numeris Rodomas pavaros serijos numeris (SN).
(A)

P03.4.10 (G) HMI mikroprograminés jrangos Rodoma naudotojo sasajos plokstés mikroprograminés
(R) versija jrangos versija.
(A)

P03.4.11 (G) HMI-BT mikroprograminés jrangos ~ Rodoma belaidZio rySio plokstés mikroprograminés
(R) versija jrangos versija.
(A)

P03.4.12 (G) MaitinimoPlokstésMikroprograminés Rodoma maitinimo plokstés mikroprograminés jrangos
(R) jrangosVersija versija.
(A)

P03.4.13 (G) Valdymo plokstés mikroprograminés Rodoma valdymo plokstés mikroprograminés jrangos
(R) jrangos versija versija.
(A)

P03.4.14 (R) Zemélapiy failo versija Rodoma Zemélapiy failo versija.
(A)
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Parametras Tipas

Pavadinimas

Apradas Verté

P03.415 (R) Numatytojo failo versija Rodoma numatytojo failo versija.
(A)
P03.4.16  (R) Parametry failo versija Rodoma parametry failo versija.
(A)
P03.417 (R) Kalby failo versija Rodoma kalby failo versija.
(X+)
P03.419 (R Firmware Version Rodoma bendra jrenginio mikroprograminés jrangos
versija.
P03.4.25 (R) ISsaugotos hidraulinés Sis parametras rodo, ar hidraulinés kreivés yra i$saugotos

7.4 MO04 Siurblio valdymas

kreives

7.4.1 S04.0 Konfiguracija

Parametras Tipas

Pavadinimas

Apradas

atmintyje.

Verté

P04.0.01 (G)

Sistemos tipas

Pasirinkite sistemos tipa.

Default = Slégio
palaikymas

0-Slégio palaikymas (P S): atvirojo ciklo sistemoms, t. y. vandens slégiui
perduoti aukstuose pastatuose

1-Circulation (HV palikimas): cirkuliacinei SVOK sistemai naudojant
,Hydrovar Ramps Control”

2-Circulation: cirkuliaciniam SVOK, naudojant Pl valdyma

P04.0.02  (G)

Valdymo reZimas

Pasirinkite siurblio valdymo rezima.

Default = Pastovusis
slégis

0-Pavara (ACt): jrenginys veikia kaip nekintancio greicio pavara. Ja galima
naudoti tik vienam jrenginiui vienos operacijos metu.

1-Pastovus slégis: jrenginys palaiko pastovy slégj nepriklausomai nuo
srauto kitimo.

2-Prop. slégis (PP): jrenginys nustatytaja slégio verte didina tiesiskai
proporcingai srautui.

3-Prop. kvadrat. slégis: jrenginys nustatytaja slégio verte (tikraja poreikio
verte) didina kvadratiskai proporcingai srautui.

4-Pastovus srautas: jrenginys keicia variklio greitj, kad srautas islikty
pastovus.

5-Pastovi temp.: jrenginys keicia variklio greitj, kad temperatira islikty

pastovi.

6-Pastovus lygis: jrenginys keicia variklio greitj, kad lygis iSlikty pastovus
(pvz., bake ar Sulinyje).

7-Bendrasis: jrenginys keicia savo greitj, kad bendrasis iSmatuotas kiekis
islikty pastovus.
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Parametras Tipas

Pavadinimas

Apra3as Verté

P04.0.03  (G) Reguliavimo reZzimas Pasirinkite reguliavimo rezima. Default = |prastas
(X+)
0-prastas: Variklio greitis didéja, kai iSmatuotoji verté yra maZesné uz
nustatytaja verte, ir mazéja, kai iSmatuotoji verté yra didesné uz nustatytaja
verte.
1-Inversinis: Variklio greitis didéja, kai iSmatuotoji verté yra didesné uz
nustatytaja verte, ir mazéja, kai iSmatuotoji verté yra mazesné uz nustatytaja
verte.
P04.0.05 (G) Paleidimo verté Nustatykite paleidimo verte (procentais nuo nustatytosios vertés) po Min =0%
sistemos sustabdymo, kai néra poreikio. Max =100 %
Sleginés sistemos tipo siurblys sustoja, jei pasiekiama nustatytoji vertéir -~ Default = 100 %
nebéra suvartojimo. Siurblys vél jjungiamas, kai slégis nukrenta Zemiau
pakartotinio paleidimo vertés (pvz., jei nustatytoji verté yra 10 bar, nustacius
90 % pakartotinio paleidimo verte, siurblys paleidZiamas esant 9 bar).
Démesio! Jei nustatyta per maza verté (pvz., maZesné uz jeinantj slégj),
siurblys nejsijungs. 100 % reikSme Sis parametras neveiksmingas.
P04.0.06  (G) Aut. paleidimas Pasirinkite siurblio bisena atjungus maitinima. Default = Taip
0-Ne (R3): grazinus maitinima, jrenginys nustatomas j biiseng OFF
(iSjungta).
1-Taip (YES): graZinus maitinima, jrenginys nustatomas j biisena, kuri buvo
aktyvi prie$ atjungiant maitinima.
P04.0.07 (G Maz. greicio Pasirinkite siurblio veikimo rezima, kai pasiekiamas maziausias greitisir ~ Default = Nulinis
konfigdiracija nustatytoji verté. greitis
Jei pasirinktas PAVAROS reZimas, Siuo parametru pasirenkamas siurblio
veikimo reZimas, kai nustatytoji greicio verté yra maZesné uz maziausia
greitj.
0-Nulinis greitis (3): siurblys pasieks 0 greitj ir sustos.
1-Maz. greitis (7 w): siurblys ir toliau veiks maZiausiu greiciu.
P04.0.09  (G) Matavimo vieneto Parinkite jrenginio naudojama matavimo vienety rinkinj. Default = Sl vienetai
parinkimas 0-Sl vienetai
1-Imperiniai vienetai
P04.0.11 (G) Slégio matavimo Pasirinkite slégio matavimo vieneta. Default = bar
vienetas 0-bar
1-psi
2-ft
3-kPa
4-MPa
5-mbar
6-m
7-cm
8-in
P04.0.12 (G) Srauto matavimo Pasirinkite slégio matavimo vieneta. Default = m3/h
(X+)  vienetas 0-l/min
1-m3/s
2-m3/h
3-g/min
4-ls
P04.0.13 (G) Temperatliros matavimo  Pasirinkite slégio matavimo vieneta. Default =°C
(X+)  vienetas 0-°C
1-°F
2K
P04.0.14  (G) Lygio matavimo vienetas Pasirinkite slégio matavimo vieneta. Default=m
(X+) 1-m
2t
3-tm
4-in
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Parametras Tipas

Pavadinimas

Apradas

Verté

P04.0.15  (G)
(X+)

Galios matavimo
vienetas

Pasirinkite slégio matavimo vieneta.

1w
2-kw
3-MW
4-Hp

Default = kW

P04.0.16  (X+)

Energijos matavimo
vienetas

Pasirinkite slégio matavimo vieneta.

0-kWh
1-MWh
2-BTU
3-HPh
4-MJ
5-KJ

Default = kWh

P04.0.21

1 nustatytosios vertés
Saltinis

Pasirinkite 1 nustatytosios vertés Saltinj.

0-Analoginé (RnR): nustatytosios vertés atskaitos reikSmé perduodama per

vieng i$ analoginiy jvesciy.

1-Parametras (PRr): nustatytosios vertés atskaitos reikSmé perduodama per

vieng i$ specialiyjy parametry.

Default =
Parametras

P04.0.22

2 nustatytosios vertés
Saltinis

Pasirinkite nustatytosios vertés saltinj.

0-I8jungtas: nustatytoji verté nenaudojama.
1-Analoginé (RnR): nustatytosios vertés atskaitos reiksmé perduodama per

vieng i$ analoginiy jvestiy.

2-Parametras (PAr): nustatytosios vertés atskaitos reiksmé perduodama per

vieng i$ specialiyjy parametry.

Default =
Parametras

P04.0.23  (X+)

3 nustatytosios vertés
Saltinis

Pasirinkite nustatytosios vertés saltinj.

0-I8jungtas: nustatytoji verté nenaudojama.
1-Analoginé: nustatytosios vertés atskaitos reikmé perduodama per vieng

i$ analoginiy jvestiy.

2-Parametras: nustatytosios vertés atskaitos reikSmé perduodama per vieng

i$ specialiyjy parametry.

Default =
Parametras

P04.0.24  (X+)

4 nustatytosios vertés
Saltinis

Pasirinkite nustatytosios vertés saltinj.

0-13jungtas: nustatytoji verté nenaudojama.
1-Analoginé: nustatytosios vertés atskaitos reikimé perduodama per viena

i$ analoginiy jvestiy.

2-Parametras: nustatytosios vertés atskaitos reikSmé perduodama per vieng

i$ specialiyjy parametry.

Default =
Parametras
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7.4.2 S04.1 Nustatytosios vertés

Parametras Tipas Pavadinimas Apragas Verté
P04.1.01 (G) Speed Setpoint 1 Select the value for Setpoint. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm®
P04.1.02  (G) Speed Setpoint 2 Select the value for Setpoint. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm®
P04.1.03  (G) Speed Setpoint 3 Select the value for Setpoint. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm®
P04.1.04  (G) Speed Setpoint 4 Select the value for Setpoint. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.1.11 (G) Pressure Setpoint 1 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.12 (G) Pressure Setpoint 2 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.13 (G) Pressure Setpoint 3 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.14 (G) Pressure Setpoint 4 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.15 (G) Slégio nustatymo tasko tipas Sis parametras nurodo, ar kontroliné verté turi biti ties Default = Nulinio srauto
nuliniu srautu (Zr. parametra 4.2.06), ar esant nustatyta verté
maksimaliam srautui (maksimali kreivé). Parinktis Max
Curve galima tik tuo atveju, jei jrenginio atmintyje yra
iSsaugotos hidraulinés kreivés
P04.1.16 (G) HO Slégis Jei "Slégio kontrolinés vertés tipas" (parametras 04.1.15)  Min = P05.0.11
nustatytas ties "Nustatyta maksimali kreivé" ir suaktyvinta Max = P05.0.12
tiesiné arba kvadratiné kompensacija, Sis parametras Default = 0.5 bar
naudojamas slégio kontrolinei vertei, kai srautas nulinis,
apskaiciuoti.
P04.1.21 (G) Flow Setpoint 1 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P04.1.22 (G) Flow Setpoint 2 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P04.1.23 (G) Flow Setpoint 3 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 |/min”
P04.1.24 (G) Flow Setpoint 4 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 |/min”
P04.1.31 (G) Temp. Setpoint 1 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.32  (G) Temp. Setpoint 2 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.31

(X+) Max = P05.0.32
Default = 25 °C

") priklauso nuo siurblio modelio
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Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P04.1.33  (G) Temp. Setpoint 3 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.34  (G) Temp. Setpoint 4 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.41 (G) Level Setpoint 1 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m"
P04.1.42 (G) Level Setpoint 2 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P04.1.43 (G) Level Setpoint 3 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m"
P04.1.44 (G) Level Setpoint 4 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P04.1.51 (G) Generic Setpoint 1 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.52 (G) Generic Setpoint 2 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.53 (G) Generic Setpoint 3 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.54  (G) Generic Setpoint 4 Select the value for Setpoint. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.60  (G) Nustatytosios vertés Funkcija riboja jrady skaiciy vidinéje atmintyje. Jjungti, jei Default = Ne

iSsaugojimo ribojimas fielbus magistralé nuolat raso kontroline verte.

") priklauso nuo siurblio modelio

7.4.3 S04.2 Reguliavimo

Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté

P04.2.00 (G) requliavimo ar kontrolés tipg Sis parametras nurodo, ar reguliavimas pagristas Default = Hidrovaras
,Hydrovar Ramps" arba ,PI" valdymu. Zr. parametrg
submeniu 04.2.xx

P04.2.01  (G) Periodas Pasirinkite reguliavimo perioda. Min=1%
Siuo parametru aplink nustatytaja verte apibréziama Max = 100 %
juosta, iSreiksta procentais nuo nustatytosios vertés. Kai ~ Default = 20 %
iSmatuota verté nepatenka j perioda, sistema naudoja 1 ir
2 rampas; kai iSmatuota verté patenka j perioda, sistema
naudoja 3 ir 4 rampas.

P04.2.02 (G) Histerezé Fjasirinkite reguliavimo histereze. Min=1%
Siuo parametru aplink nustatytaja verte apibréziama Max = 100 %

juosta, kuri yra procentiné periodo dalis. Histerezés juostos Default = 90 %
ribos apibréZia pokyt] tarp greitéjimo ir [étéjimo rampy.
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Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté

P04.2.06  (G) Didinimo greitis Pasirinkite greicio reikSme, kuriai esant pradedama didinti Min = P04.2.31
nustatytosios vertés reikSmé, jei nustatytas didinimo kiekis. Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P04.2.07 (G) Tiesinis didinimo kiekis Pasirinkite tiesinj nustatytosios vertés padidinima Min=0%
procentais esant maksimaliam greiciui, kad biity Max = 200 %
kompensuoti trinties nuostoliai. Default = 0%

Padidinimas bus tiesinis, pradedant nuo 0 %, kai variklio
greitis yra lygus DIDINIMO GREITIS, iki LINIJINIS DIDINIMO
KIEKIS, kai variklio greitis yra didZiausias.

P04.2.08 (G) Quad.Lift Amount Pasirinkite kvadratinj nustatytosios vertés padidinima Min=0%
(X+) procentais esant maksimaliam greiciui, kad biity Max =999 %
kompensuoti trinties nuostoliai. Default=0%

Padidinimas bus kvadratinis, pradedant nuo 0 %, kai
variklio greitis yra lygus DIDINIMO GREITIS, iki
KVADRATINIS DIDINIMO KIEKIS, kai variklio greitis yra
didZiausias.

P04.2.11 (G) 1rampa Pasirinkite greita pagreitéjimo laika. Min=1s"
Si rampa naudojama, kai variklio greitis virsija MINIMALUS Max = 250 s”
GREITIS, 0 iSmatuota verté nepatenka j PERIODAS apibréZtg Default= 10"
diapazona.

P04.2.12  (G) 2 rampa Pasirinkite greitg sulétéjimo laika. Min =1s"
Si rampa naudojama, kai variklio greitis virija MINIMALUS Max = 250 5"
GREITIS, o ismatuota verté nepatenka j PERIODAS apibréZta Default= 10"

diapazona.
P04.2.13  (G) 3 rampa Pasirinkite létg pagreitéjimo laika. Min=1s"
Si rampa naudojama, kai iSmatuota verté patenka j Max = 999 5"
PERIODAS apibrézta diapazong. Default = 705"
P04.2.14  (G) 4 rampa E’asirinkite éta sulétéjimo laika. Min=1¢"
Si rampa naudojama, kai iSmatuota verté patenka j Max = 999 s"
PERIODAS apibréita diapazona. Default=70s"
P04.2.15  (G) Rampos greitis - min. Pasirinkite minimalaus greicio rampos pagreitéjimo laika. Min = 0.1 s
pagreitéjimas Si rampa naudojama, kai variklio greitis yra mazesnisuz ~ Max = 255"
MINIMALUS GREITIS Default=2¢"
P04.2.16  (G) Rampos greitis - min. Pasirinkite minimalaus greicio rampos sulét¢jimo laika. ~ Min = 0.1 sh
sulétéjimas Si rampa naudojama, kai variklio greitis yra maZesnisuz ~ Max = 255"
MINIMALUS GREITIS Default = 25"
P04.2.21 (G) Plvaldiklis - KP Pasirinkite proporcine Pl valdiklio konstanta. Min = 0"
Max = 10000"
Default = 0.5"
P04.2.25 (G) Pl valdiklis - Tl Tiyra integralinio laiko kintamasis, naudojamas kartusu ~ Min=0s"
stiprinimo koeficientu (Kp) nustatant PI (proporcinio Max = 10000 s"
integralinio) reguliavima. Default = 0.5 "

- Jei valdymo sistema ,medZioja" (svyruoja) arba nestabili,
galite jg stabilizuoti sumazindami stiprinima (Kp) arba
padidindami integravimo laika (Ti).
- Jei sistema yra per |éta, kad reaguoty, galite padidinti jos
reakcijg padidindami stiprinima (Kp).

") priklauso nuo siurblio modelio
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Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P04.2.31 (G) Maz. greitis Pasirinkite maZziausig siurblio greit;. Min =0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm*
P04.2.32  (G) DidZ. greitis Pasirinkite didZiausig siurblio greit]. Min = 2000 rpm"
Max = 4100 rpm"
Default = 3600 rpm”

P04.2.35  (G) Maz. greicio laikas Pasirinkite delsos laika, kurj variklis iShiina veikdamas Min=0s
maziausiu greitiu, kol visiSkai sustoja. Max =100s
Sis parametras aktyvus tik tada, jei parametro MIN Default=1s
MINIMALAUS GREICIO KONFIGURACIJA verté yra ,NULINIS
GREITIS".

“ priklauso nuo siurblio modelio

7.4.4 S04.3 Slenksciai

Parametras Tipas Pavadinimas Aprasas Verté

P04.3.00 (G) Automatinis klaidy Pasirinkite klaidy atstatymo tipa. Default = Taip

atstatymas
0-Ne (13): klaidos atveju jrenginys bus sustabdytas ir lauks,
kol naudotojas duos nurodyma atstatyti klaida.
1-Taip (S€5): jrenginys automatiskai atstatys klaida, jei
jmanoma, ne daugiau kaip 5 kartus per 1 valanda.

P04.3.01 (G) Slégis - maziausias slenkstis Pasirinkite maziausia slenkstine riba: jei verté Min = P05.0.11
nepasiekiama per parametro P01.0.40 ,MaZiausia Max = P05.0.12
slenkscio delsa” laikotarpj, jrenginys nustoja rodyti klaidg ~ Default = 0 bar
.E22 MaZiausias slenkstis".

P04.3.02  (G) Srautas - maZiausias Pasirinkite maziausia slenkstine riba: jei verté Min = P05.0.21

(X+) slenkstis nepasiekiama per parametro P01.0.40 ,MaZiausia Max = P05.0.22
slenkscio delsa” laikotarpj, jrenginys nustoja rodyti klaidag ~ Default = 0 l/min
.E22 MaZiausias slenkstis".
P04.3.03  (G) Temperatlira - maZiausias  Pasirinkite maZiausia slenkstine riba: jei verté Min = P05.0.31
(X+) slenkstis nepasiekiama per parametro P01.0.40 ,MaZiausia Max = P05.0.32
slenkscio delsa” laikotarpj, jrenginys nustoja rodyti klaidg  Default =-50 °C
,E22 Maziausias slenkstis".
P04.3.04  (G) Lygis - maZiausias slenkstis  Pasirinkite maZiausia slenkstine riba: jei verté Min = P05.0.41
(X+) nepasiekiama per parametro P01.0.40 ,MaZiausia Max = P05.0.42
slenkscio delsa” laikotarpj, jrenginys nustoja rodyti klaidg  Default=0m
,E22 Maziausias slenkstis".
P04.3.05 (G) Bendrasis kiekis - maz. Pasirinkite maziausia slenkstine riba: jei verté Min = P05.0.51
(X+) slenkstis nepasiekiama per parametro P01.0.40 ,MaZiausia Max = P05.0.52
slenkscio delsa” laikotarpj, jrenginys nustoja rodyti klaidg ~ Default = P05.0.51
.E22 MaZiausias slenkstis".

P04.3.10 (G) MaZiausia slenkscio delsa E’asirinkite apsaugos nuo maziausio slenkstio delsos laikg. Min =15
Sis delsos laikas - tai laikas, per kurj sistema turi pasiekti ~ Max=100s
maZziausig slenkstine verte: jei ji nepasiekiama, jrenginys  Default=2s
sustoja ir pranesa apie klaida ,E22 MaZiausias slenkstis".

P04.3.11  (G) Vandens trikumo delsos  Pasirinkite apsaugos nuo vandens trukumo (angl. trump.  Min=1s

laikas EOW)deIsos laika. Max =100
Sis delsos laikas - tai laikas, kuris pragina nuo LOW Default=2s

kontakto atidarymo iki tikrojo klaidos ,E21 Vandens
trakumas (LOW)" suveikimo.
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7.4.5 S04.4 Bandomasis paleidimas

Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P04.4.01 (G) Bandomojo paleidimo Pasirinkite variklio greitj bandomajam paleidimui. Min =0 rpm"
greitis Max = P04.2.32
Default = 1200 rpm”
P04.4.02  (G) Bandomojo paleidimo laiko Pasirinkite laika, kuris turi praeiti iki bandomojo paleidimo Min=0h
limitas pradZios. Max =255h

Norint pradéti bandomajj paleidima, siurblys turi neveikti Default =100 h
Siame parametre nustatyt laika. Kad BANDOMASIS

PALEIDIMAS veikty, PALEIDIMO/SUSTABDYMO

skaitmeniné jvestis turi bati uzdaryta.

P04.4.03  (G) Bandomojo paleidimo laikas Pasirinkite bandomojo paleidimo trukme. Min=0s
Max =180s
Default =55
P04.4.05 Bandomojo paleidimo Pasirinkite ON (jjungta), jei bandomajj paleidima norite  Default = I$jungta
komanda pradéti rankiniu btidu.

") priklauso nuo siurblio modelio

7.4.6 S04.5 Nustatytosios vertés (NV) poslinkis

Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P04.5.01  (G) NV poslinkio funkcija Pasirinkite nustatytosios vertés poslinkio funkcijos tipa. ~ Default = I$jungta
(X+) 0-ISjungta: nustatytosios vertés poslinkio funkcija yra
iSjungta.

1-SSV1: nustatytosios vertés poslinkio funkcija yra jjungta
ir naudojama tik SSV1 (1 nustatytosios vertés poslinkio
reikSmé).

2-SSV2: nustatytosios vertés poslinkio funkcija yra jjungta
ir naudojama tik SSV2 (2 nustatytosios vertés poslinkio
reikme).

3-Visos: nustatytosios vertés poslinkio funkcija yra jjungta
ir naudojama tiek SSV1 , tiek SSV2 .

P045.02  (G) NV poslinkio jvestis Pasirinkite dydj, kuris naudojamas kaip nustatytosios Default = Nustatytosios
(X+) vertés poslinkio funkcijos atskaitos dydis. vertés (NV) poslinkio slégis
0-Nustatytosios vertés poslinkio slégis: analoginés jvesties
verté lygi parametrui ,Nustatytosios vertés poslinkio
slégis”.
1-Slégis: analoginés jvesties verté lygi parametrui ,slégis".
2-Srautas: analoginés jvesties verté lygi parametrui
JSrautas”.
3-Temperatira: analoginés jvesties verté lygi parametrui
Jtemperatira”.
4-lygis: analoginés jvesties verté lygi parametrui , lygis".
5-Bendrasis kiekis: analoginés jvesties verté lygi
parametrui ,bendrasis kiekis".

P04.5.05  (G) NV poslinkis - 1 VERTE Pasirinkite pageidaujama nustatytosios vertés reikme Min =-
(X+) pirmajam nustatytosios vertés poslinkio funkcijos skyriui.  Max = -

Default=0
P04.5.06  (G) NV poslinkis - 2 VERTE Pasirinkite pageidaujama nustatytosios vertés reikme Min = -
(X+) antrajam nustatytosios vertés poslinkio funkcijos skyriui. ~ Max = -

Default=0
P045.10  (G) NV poslinkis X 1 Pasirinkite nustatytosios vertés poslinkio jvesties verte, Min = -

(X+) kuriai esant 1 nustatytosios vertés poslinkio reikSmé Max = P04.5.11
pradedama slinkti nustatytosios vertés link. Default=0
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Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P04.5.11 (G) NV poslinkis X 2 Pasirinkite nustatytosios vertés poslinkio jvesties verte, Min = P04.5.10
(X+) kuriai esant naudojama nustatytoji verté. Max = P04.5.12
Default=0
P045.12  (G) NV poslinkis X 3 Pasirinkite nustatytosios vertés poslinkio jvesties verte, Min = P04.5.11
(X+) kuriai esant nustatytoji verté pradedama slinkti 2 Max = P04.5.13
nustatytosios vertés poslinkio reikSmés link. Default=0
P045.13  (G) NV poslinkis X 4 Pasirinkite nustatytosios vertés poslinkio jvesties verte, Min = P04.5.12
(X+) kuriai esant naudojama 2 nustatytosios vertés poslinkio ~ Max = -
reikSmé. Default =0

7.4.7 S04.6 Vamzdziy uzpildymas

Parametras

Tipas

Patikrinkite, ar hidrauliné sistema pripildyta, kai ji be slégio, kad buty iSvengta hidraulinio

smugio.

Kai 8i funkcija jjungta, ji pradeda veikti, jei iSmatuotas slégis yra mazesnis uz Vamzdziy pildymo

slenkst/ir yra vienas i$ toliau nurodyty atvejy:

® jjungiamas jrenginys;

® jjungimo ir isjungimo kontaktas persijungia i$ atviro j uzdara;

e jrenginys nustatytas j ON (jjungtas);

® i$ naujo nustatomas jrenginys, kai randama klaida.

Kai funkcija aktyvi, jrenginys veikia maziausiu greiliu vamzdZiy pildymo stabilizavimo laika ir

stebimas slégis:

o Jei per stabilizavimo laika slégis yra pastovus, greitis didinamas vamzdZiy pildymo greicio
didinimo verte, o slégis vél stebimas dar vieng stabilizavimo laika ir pan.

e Jeislégis néra pastovus, greitis nedidinamas.

o Jei per vamzdZiy pildymo laika pasiekiamas vamzdZiy pildymo slenkstis, jrenginys
persijungia j nustatyta standartinj valdyma.

Vamzdziy pildymo funkcijos parametras leidzia i$jungti funkcijg arba pasirinkti jrenginio

blsena, jei per vamzdZiy pildymo laika nepasiekiamas vamzdZiy pildymo slenkstis.

Pavadinimas Aprasas Verté

P04.6.01

(G)

Vamzdziy uZpildymo Naudodami §j parametra galite i$jungti vamzdziy Default = I$jungta
funkcija uzpildymo funkija arba pasirinkti jrenginio bliseng, jei
vamzdZiy uzpildymo slenkstis nepasiekiamas.

0-I3jungta (g !S): vamzdziy uZpildymo funkcija yra
iSjungta.

1-Aliarmas (RLR): sutrikus vamzdZiy uZpildymo funkcijai,
pateikiamas aliarmas A29 ,vamzdZiy uZpildymo aliarmas"
ir jrenginys toliau vykdo funkcija.

2-Klaida (Err): sutrikus vamzdZiy uZpildymo funkcijai,
pateikiama klaida E29 ,vamzdziy uzpildymo klaida" ir
jrenginys sustoja.

Veikiant vamzdZiy uZpildymo funkcijai, funkcija
.maZiausias slenkstis" yra isjungta.

P04.6.03

(G)

Vamzdziy uZpildymo Pasirinkite slégj, kurj sistema turi pasiekti, kad iSeity i3 Min = P05.0.11
slenkstis vamzdZiy uZpildymo funkcijos. Max = P05.0.12
Default = 2 bar
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Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P04.6.05  (G) VamzdZiy uZpildymo laikas ~ Pasirinkite didZiausig vamzdZiy uZpildymo funkcijai Min=0s
suteikt laika, per kurj turi buti pasiektas parametras Max =999
VAMZDZIY UZPILDYMO SLENKSTIS. Default=180's
P04.6.06  (G) DidZ. vamzdZiy uZpildymo  Pasirinkite siurbliy, kurie vienu metu veiks vamzdziy Min =1
siurbliy skaicius uzpildymo funkcijos metu, skaiciy. Max = P06.0.02
Default = 1
P04.6.10  (G) VamzdZiy uzpildymas - Pasirinkite jrenginiui suteiktg laika, skirta patikrinti, ar Min=1s
pastovus laikas iSmatuotas slégis yra stabilus. Slégis laikomas stabiliu, jei Max = P04.6.05

jo reikmé nevirsija PERIODAS reik§més, apskaiCiuotos ant Default=15s
nustatytosios vertés, orientuotos j slégj, iSmatuota
dabartinio pastovaus laiko pradZioje.

P04.6.15  (G) Vamzdziy uzpildymas - Pasirinkite greicio dydj procentais nuo didziausio grei¢io, Min=5%
greicio Zingsnis kurj jrenginys pridés prie esamo greicio, jei iSmatuotas Max = 100 %
slégis i8liks stabilus parametrui VAMZDZIY UZPILDYMAS -  Default = 10 %
PASTOVUS LAIKAS.
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7.5 MOS |vesties ir iSvesties (I/O) nustatymai

7.5.1 S05.0 Matavimo diapazonai

Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P05.0.00 Tikroji verté - Saltinis Pasirinkite valdomos vertés jvest;. Default = Aut. A]
0-Aut. A] (Ruk): tikroji verté automatiskai susiejama su
analogine jvestimi (A]), nustatyta valdymo reZimo
kontroliuojamam kiekiui.
1-Delta Al (¢ #): tikroji verté yra lygi dviejy analoginiy
jvestiy, jjungty j valdymo rezimo kontroliuojama dydj,
absoliutiniam skirtumui.
2-Aut. A - Zema (LOU): tikroji verté yra lygi maziausiai
analoginiy jvestiy vertei, nustatytai valdymo rezimo
kontroliuojamam dydZiui.
3-Aut. A] - auksta (h 10): tikroji verté yra lygi didZiausiai
analoginiy jvesciy vertei, nustatytai valdymo reZimo
kontroliuojamam dydZiui.
4-S| pasirinkimas (d #1): analoginé verté pasirenkama per
skaitmeninés jvesties (S]) biisena, nustatyta funkcijai
Jutiklio 1/2 pasirinkimas”.
5-Jutikliy delta slégis arba srautas: tikroji verté
apskaitiuojama naudojant atmintyje iSsaugotas
hidraulines kreives, jei tokios yra.
6-Jutikliy arba be jutikliy delta slégis: tikroji verté
automatiskai susieta su analogine jvestimi, nustatyta kaip
"Slégis". Jei analoginés jvesties néra, tikroji verté bus
jvertinta naudojant atmintyje iSsaugotas hidraulines
kreives, jei tokios yra.
P05.0.01 Pavara - nuliné verté Pasirinkite nuling reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min =0rpm
verte. Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm
P05.0.02 Pavara - visas diapazonas  Pasirinkite visa reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min =0 rpm
diapazong. Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm
P05.0.11  (G) Slégis - nuliné verté Pasirinkite nuling reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min = -5 bar"
verte. Max = 10 bar"
Default = 0 bar"
P05.0.12  (G) Slégis - visas diapazonas ~ Pasirinkite visa reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min = 0 bar”
diapazong. Max = 100 bar"
Default = 10 bar”
P05.0.21 (G) Srautas - nuliné verté Pasirinkite nuline reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min =0 I/min®
(X+) verte. Max = 9999 |/min*
Default = 0 I/min®
P05.0.22  (G) Srautas - visas diapazonas  Pasirinkite visa reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min =0 I/min®
(X+) diapazona. Max = 9999 I/min®
Default = 100 I/min®
P05.0.31 (G) Temperatlira - nuliné verté  Pasirinkite nuline reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min =-100°C
(X+) verte. Max = 9999 °C
Default = 0°C
P05.0.32  (G) Temperatira - visas Pasirinkite visa reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min =-100°C
(X+) diapazonas diapazong. Max = 9999 °C

Default = 100 °C

") priklauso nuo siurblio modelio
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Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P05.0.41 (G) Lygis - nuliné verté Pasirinkite nuline reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min =-999 m"
(X+) verte. Max = 9999 m*
Default=0m"
P05.0.42  (G) Lygis - visas diapazonas Pasirinkite visg reguliavimo griZtamojo rysio jutiklio Min =-999 m"
(X+) diapazona. Max = 9999 m"
Default=10m"
P05.0.51 (G) Bendras kiekis - nuliné verté Pasirinkite nuline reguliavimo grjztamojo rysio jutiklio Min =-1000
(X+) verte. Max = 1000
Default =0
P05.0.52  (G) Bendras kiekis - visas Pasirinkite visa reguliavimo grjztamojo ry3io jutiklio Min =-1000
(X+) diapazonas diapazona. Max = 1000
Default = 100
P05.0.61 (G) SPS nuliné slégio verté Pasirinkite slégio jutiklio, naudojamo nustatytosios vertés  Min = -1 bar
(X+) poslinkio funkcijai, nuline verte. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P05.0.62  (G) SPS visas slégio diapazonas  Pasirinkite visa slégio jutiklio, naudojamo nustatytosios ~ Min = 0 bar
(X+) vertés poslinkio funkcijai, diapazona. Max = 999 bar

Default = 10 bar

") priklauso nuo siurblio modelio

7.5.2 S05.1 Analoginés jvestys

Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P05.1.01 1 analoginés jvesties Pasirinkite analoginés jvesties funkcija. Default = Slégis
funkcija

0-I8jungta (BFF): analoginé jvestis yra iSjungta.

1-Slégis (PrE): prie analoginés jvesties prijungiamas slégio
jutiklis.

2-Nustatytoji verté (SEt): prie analoginés jvesties
prijungiama nustatytosios vertés atskaitos reiksme.
3-Srautas: prie analoginés jvesties prijungiamas srauto
jutiklis.

4-Temperatiira: prie analoginés jvesties prijungiamas
temperatiros jutiklis.

5-Lygis: prie analoginés jvesties prijungiamas lygio jutiklis.
6-Bendroji jvestis: prie analoginés jvesties prijungiama
bendroji jvestis.

7-Nustatytosios vertés poslinkis: nustatytosios vertés
poslinkio funkcijai naudojama jvestis yra prijungta prie
analoginés jvesties.

P05.1.02 Analoginé jvestis - 1 tipas  Pasirinkite prie analoginés jvesties prijungto analoginio  Default = 4+20 mA
signalo tipa.

0-0+-20 mA
1-4+20 mA
2-0+10V
3-2+10V
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Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P05.1.11 2 analoginés jvesties Pasirinkite analoginés jvesties funkcija. Default = ISjungta
funkcija

0-I8jungta (BFF): analoginé jvestis yra iSjungta.

1-Slégis (PrE): prie analoginés jvesties prijungiamas slégio
jutiklis.

2-Nustatytoji verté (SEt): prie analoginés jvesties
prijungiama nustatytosios vertés atskaitos reiksme.
3-Srautas: prie analoginés jvesties prijungiamas srauto
jutiklis.

4-Temperatiira: prie analoginés jvesties prijungiamas
temperatiros jutiklis.

5-Lygis: prie analoginés jvesties prijungiamas lygio jutiklis.
6-Bendroji jvestis: prie analoginés jvesties prijungiama
bendroji jvestis.

7-Nustatytosios vertés poslinkis: nustatytosios vertés
poslinkio funkcijai naudojama jvestis yra prijungta prie
analoginés jvesties.

P05.1.12 Analoginé jvestis - 2 tipas  Pasirinkite prie analoginés jvesties prijungto analoginio  Default = 4+20 mA
signalo tipa.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3-2+10V
P05.1.21  (X+) 3 analoginés jvesties Pasirinkite analoginés jvesties funkcija. Default = I$jungta
funkcija

0-18jungta: analoginé jvestis yra isjungta.

1-Slégis: prie analoginés jvesties prijungiamas slégio
jutiklis.

2-Nustatytoji verté: prie analoginés jvesties prijungiama
nustatytosios vertés atskaitos reiksmé.

3-Srautas: prie analoginés jvesties prijungiamas srauto
jutiklis.

4-Temperatira: prie analoginés jvesties prijungiamas
temperatiros jutiklis.

5-Lygis: prie analoginés jvesties prijungiamas lygio jutiklis.
6-Bendroji jvestis: prie analoginés jvesties prijungiama
bendroji jvestis.

7-Nustatytosios vertés poslinkis: nustatytosios vertés
poslinkio funkcijai naudojama jvestis yra prijungta prie
analoginés jvesties.

P05.1.22  (X+) Analoginé jvestis - 3tipas  Pasirinkite prie analoginés jvesties prijungto analoginio  Default = 4+20 mA
signalo tipa.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V
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Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P05.1.31 (X+) 4 analoginés jvesties Pasirinkite analoginés jvesties funkcija. Default = ISjungta
funkcija

0-I8jungta: analoginé jvestis yra iSjungta.

1-Slégis: prie analoginés jvesties prijungiamas slégio
jutiklis.

2-Nustatytoji verté: prie analoginés jvesties prijungiama
nustatytosios vertés atskaitos reikSmé.

3-Srautas: prie analoginés jvesties prijungiamas srauto
jutiklis.

4-Temperatiira: prie analoginés jvesties prijungiamas
temperatiros jutiklis.

5-Lygis: prie analoginés jvesties prijungiamas lygio jutiklis.
6-Bendroji jvestis: prie analoginés jvesties prijungiama
bendroji jvestis.

7-Nustatytosios vertés poslinkis: nustatytosios vertés
poslinkio funkcijai naudojama jvestis yra prijungta prie
analoginés jvesties.

P05.1.32  (X+) Analoginé jvestis - 4 tipas ~ Pasirinkite prie analoginés jvesties prijungto analoginio  Default = 4+20 mA
signalo tipa.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+10V
3210V
P05.1.50 Analoginés pavaros tipas  Pasirinkite pavaros profilio tipa, kuris bus naudojamas, kai Default = Hydrovar HVL
nustatytoji pavaros reZimo verté yra nustatyta kaip
analoginé jvestis.

0-Hydrovar HVL (rL): profilis yra tas pats, kuris
naudojamas ,Hydrovar HVL", Zr. tam skirtg lentele.
1-Rankinis: profilj galima reguliuoti naudojant tam skirtus
parametrus.
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7.5.3 S05.2 Skaitmeninés jvestys

Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P05.2.03 Skaitmeniné jvestis Pasirinkite skaitmeninés jvesties funkcija. Default = Individ. veikimas
- 3 funkcija
0-I3jungta (g !S): funkcija nenaudojama.
1-Nustatytosios vertés perjungimas (S€S): naudokite skaitmenine jvestj
norédami perjungti nustatytasias vertes.
2-Jutiklio 1 /2 pasirinkimas (5 '2): naudokite skaitmenine jvestj norédami
persijungti tarp 1 ir 2 analoginio jutiklio.
3-Maz. greitis (n n): uZdarykite skaitmenine jvestj, kad variklis veikty
maziausiu greiciu.
4-Didz. greitis (RZ): uzdarykite skaitmenine jvestj, kad variklis veikty
didZiausiu greiciu.
5-Individ. veikimas (Srn): uZdarykite skaitmenine jvestj, kad variklis veikty
didZiausiu greiciu ir bity apeita dauguma klaidy.
6-Klaidy atstatymas (-£5): uzdarykite skaitmenine jvestj, kad atstatytuméte
klaidos biisena.
7-130riné klaida (E=£): atidarykite skaitmening jvest], kad suaktyvintuméte
klaidos biiseng ,E16 iSoriné S| klaida".
8-13orinis aliarmas (£ 2R): atidarykite skaitmenine jvestj, kad
suaktyvintuméte aliarmo biisena ,A16 iSorinis S] aliarmas".
9-Parametry rinkinio pasirinkimas: uzdarykite skaitmeninj jvestj, kad
perjungtuméte parametry rinkinj
P05.2.04  (X+) Skaitmeniné jvestis Pasirinkite skaitmeninés jvesties funkcija. Default = I$jungta

- 4 funkcija

0-I3jungta: funkcija nenaudojama.

1-Nustatytosios vertés perjungimas: naudokite skaitmenine jvestj norédami
perjungti nustatytasias vertes.

2-Jutiklio 1 /2 pasirinkimas: naudokite skaitmenine jvestj norédami
persijungti tarp 1 ir 2 analoginio jutiklio.

3-Maz. greitis: uzdarykite skaitmenine jvestj, kad variklis veikty maZiausiu
greiiu.

4-Didz. greitis: uzdarykite skaitmenine jvestj, kad variklis veikty didZiausiu
greiCiu.

5-Individ. veikimas: uzdarykite skaitmenine jvestj, kad variklis veikty
didZiausiu greiciu ir biity apeita dauguma klaidy.

6-Klaidy atstatymas: uzdarykite skaitmenine jvestj, kad atstatytuméte
klaidos biisena.

7-130riné klaida: atidarykite skaitmenine jvestj, kad suaktyvintuméte klaidos
biiseng ,E16 iSoriné S) klaida".

8-I13orinis aliarmas: atidarykite skaitmenine jvestj, kad suaktyvintuméte
aliarmo biiseng ,A16 iSorinis ] aliarmas”.

9-Parametry rinkinio pasirinkimas: uzdarykite skaitmeninj jvestj, kad
perjungtuméte parametry rinkinj
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Parametras

Tipas Pavadinimas

Apradas Verté

P05.2.05

(X+)

Skaitmeniné jvestis Pasirinkite skaitmeninés jvesties funkcija. Default = I$jungta

- 5 funkcija

0-I3jungta: funkcija nenaudojama.

1-Nustatytosios vertés perjungimas: naudokite skaitmenine jvestj norédami
perjungti nustatytasias vertes.

2-Jutiklio 1 /2 pasirinkimas: naudokite skaitmenine jvestj norédami
persijungti tarp 1 ir 2 analoginio jutiklio.

3-Maz. greitis: uzdarykite skaitmenine jvestj, kad variklis veikty maZiausiu
greitiu.

4-Didz. greitis: uzdarykite skaitmenine jvestj, kad variklis veikty didZiausiu
greiCiu.

5-Individ. veikimas: uzdarykite skaitmenine jvestj, kad variklis veikty
didZiausiu greiciu ir biity apeita dauguma klaidy.

6-Klaidy atstatymas: uzdarykite skaitmenine jvestj, kad atstatytuméte
klaidos biisena.

7-130riné klaida: atidarykite skaitmening jvestj, kad suaktyvintuméte klaidos
biiseng ,E16 iSoriné 5] klaida".

8-13orinis aliarmas: atidarykite skaitmenine jvestj, kad suaktyvintuméte
aliarmo biiseng ,A16 iSorinis ] aliarmas”.

9-Parametry rinkinio pasirinkimas: uzdarykite skaitmeninj jvestj, kad
perjungtuméte parametry rinkinj

7.5.4 S05.3 Analoginé isvestis

Parametras

Tipas

Pavadinimas Aprasas Verté

P05.3.01

Analoginés iSvesties funkcija Pasirinkite analoginés iSvesties funkcija. Default = Variklio greitis

0-Tikroji verté (UAL):analog.i3vestis atkartoja esama
iSmatuota verte.

1-Galiojanti reikiama verté (EFF):analog.iSvestis atkartoja
galiojancia reikiama verte.

2-Variklio greitis (SPg):analog.iSvestis atkartoja esama
variklio greitj.

3-Variklio apkrova (PUr ):analog.iSvestis atkartoja esama
variklio galia.

4-Variklio srové (Cur):analog.iSvestis atkartoja esama
variklio srove.

5-AN1 verté (Rn #):analog.isvestis atkartoja
nuskaitytgTanalog.jvesties verte.

6-AN2 verté (Rn2):analog.isvestis atkartoja
nuskaityta2analog. jvesties verte.

7-AN3 verté:analog.iSvestis atkartoja nuskaityta3analog.
jvesties verte.

8-AN4 verté:analog.iSvestis atkartoja nuskaityta4analog.
jvesties verte.

9-Temperatiira:analog.isvestis atkartoja iSmatuota skyscio
temperaturos verte.

10-Srauto greitis:analog.iSvestis atkartoja esama iSmatuoto
srauto greitj.

11-NVP jvesties verté:analog.ivestis atkartoja esama
analoginés jvesties, naudojamos nustatytosios vertés
poslinkio(NVP)funkcijai, verte.
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Parametras Tipas Pavadinimas Apragas Verté
P05.3.02 Analoginés iSvesties tipas  Pasirinkite analoginés iSvesties tipa. Default = 4+20 mA

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

7.5.5 S05.4 Skaitmeninés iSvestys

Parametras Tipas Pavadinimas Apragas Verté
P05.4.01 1 relés funkcija Pasirinkite relés funkcija. Default = Klaida

0-I8jungta (BFF): relé yra iSjungta.

1-Maitinimas (Pur): relé veikia, kai jrenginys prijungtas
prie maitinimo Saltinio.

2-Jjungtas variklis (~un): relé veikia, kai variklis yra
jjungtas.

3-Variklio Sildymas ("hE): relé veikia, kai jjungta variklio
Sildymo funkcija.

4-Klaida (Er): relé veikia, kai néra jvykusiy klaidy.
5-Aliarmas arba klaida (RLR): relé veikia, kai néra aktyviy
aliarmy ar jvykusiy klaidy.

6-ON: relé veikia, kai jrenginio biisena yra ON (neveikia,
bet yra pasirenges veikti).

7-Klaidy atstatymas (- £5): relé veikia, kai parametras ,aut.
klaidy atstatymas” nustatytas j TAIP ir pasiektas
maksimalus automatinio atstatymo skaicius.

P05.4.02 2 relés funkcija Pasirinkite relés funkcija. Default = Jjungtas variklis

0-13jungta (OFF): relé yra iSjungta.

1-Maitinimas (Pur): relé veikia, kai jrenginys prijungtas
prie maitinimo Saltinio.

2-Jjungtas variklis (~un): relé veikia, kai variklis yra
jjungtas.

3-Variklio Sildymas (7hE): relé veikia, kai jjungta variklio
Sildymo funkcija.

4-Klaida (Er): relé veikia, kai néra jvykusiy klaidy.
5-Aliarmas arba klaida (RLR): relé veikia, kai néra aktyviy
aliarmy ar jvykusiy klaidy.

6-ON: relé veikia, kai jrenginio biisena yra ON (neveikia,
bet yra pasirenges veikti).

7-Klaidy atstatymas (- £5): relé veikia, kai parametras ,aut.
klaidy atstatymas” nustatytas j TAIP ir pasiektas
maksimalus automatinio atstatymo skaicius.

7.5.6 S05.8 Kalibravimai

Sio meniu parametrai naudojami prie analoginiy jvesciy prijungty jutikliy matavimams ir
analoginio iSvesties jjungimui kalibruoti.

Analoginés jvestys - ,hydrovar X”, ,hydrovar X+"

Atliekant analoginés jvesties kalibravimo procedirg, jrenginio (,hydrovar X" arba ,hydrovar
X+") iSmatuota reik§mé lyginama su iSorinio etaloninio jutiklio iSmatuota reiksme.

Matuoti reikia dviejuose taskuose, kurie idealiausia atitinka 10% ir 90% viso analoginio signalo
diapazono.

Konfiguracijos pavyzdys:

e P05.1.01 =1 -5slégis

e P05.0.11 =0 bar

e P05.0.12 =10 bar
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Apibrézimai:

e 1ir2faktinés reik§meés": slégio reik§més, iSmatuotos iSoriniu jutikliu esant 10% ir 90%
viso diapazono

. .1 ir 2 nuskaitytos reikSmes”: reikSmés, kurias nuskaito ,hydrovar X" arba ,hydrovar X+"
per parametrg ,P03.0.1 - dabartinis slégis” tuose paciuose taskuose.

Pildomi nustatymai:

. P05.8.02 (Al 1 stiprumas) = (2 faktiné reikme - 1 faktiné reikdmé) + (2 nuskaityta reiksmé -
1 nuskaityta reik§meé)

. P05.8.01 (Al 1 poslinkis) = 1 faktiné reik§mé - (1 nuskaityta reik§mé x P05.8.02).

Analoginé isvestis - ,hydrovar X+"

Atliekant analoginés isvesties kalibravimo procedira faktiné jtampos arba srovés reiksme,

iSmatuota AO1 (14) ir GND (15) gnybtuose, palyginama su reik§me, nuskaityta naudojant

parametrg P03.3.20.

Kalibravimo pavyzdys:

e P05.8.45 (analoginés ivesties stiprumas) = (2 faktiné reikSmé - 1 faktiné reik§mé) + (2
nuskaityta reik§meé - 1 nuskaityta reikme)

e P05.8.44 (analoginé isvesties poslinkis) = 1 faktiné reik§meé - (1 nuskaityta reik§meé x

P05.8.45).
Parametry lentelé
Parametras Tipas Pavadinimas Aprasas Verté
P05.8.01 1 analoginés jvesties Pasirinkite analoginés jvesties nulinés vertés poslinkj. Min =-100
poslinkis Max =100
Default=0
P05.8.02 1 analoginés jvesties signalo Pasirinkite analoginés jvesties signalo stipruma. Min=0
stiprumas Max = 1.5
Default = 1
P05.8.11 2 analoginés jvesties Pasirinkite analoginés jvesties nulinés vertés poslinkj. Min =-100
poslinkis Max =100
Default=0
P05.8.12 2 analoginés jvesties signalo Pasirinkite analoginés jvesties signalo stipruma. Min=0
stiprumas Max = 1.5
Default = 1
P05.8.21 (X+) 3 analoginés jvesties Pasirinkite analoginés jvesties nulinés vertés poslinkj. Min =-100
poslinkis Max = 100
Default=0
P05.8.22  (X+) 3 analoginés jvesties signalo Pasirinkite analoginés jvesties signalo stipruma. Min=0
stiprumas Max = 1.5
Default = 1
P05.8.31 (X+) 4 analoginés jvesties Pasirinkite analoginés jvesties nulinés vertés poslinkj. Min =-100
poslinkis Max = 100
Default=0
P05.8.32  (X+) 4 analoginés jvesties signalo Pasirinkite analoginés jvesties signalo stipruma. Min=0
stiprumas Max = 1.5
Default = 1
P05.8.44 Offset AO 1 OFFSET parametras yra papildoma konstanta, taikoma Min =-100 mA
analoginiam i3vesties signalui, perkelianti visg iSvesties ~ Max = 100 mA
diapazong. OFFSET reguliavimas istaiso nulinio tasko Default = 0 mA
klaidas iSvesties signale
P05.8.45 GainAO 1 GAIN parametras yra analoginiam iSvesties signalui Min=10
taikomas daugiklis, valdantis iSvesties nuolyd]. Max = 1.5
Reguliuojant GAIN iStaisomos mastelio klaidos iSvesties  Default = 1

signale.
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7.6 M06 ,Multipump” sistema

7.6.1 S06.0 Konfiguracija

Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté

P06.0.01 (G) Sistemos konfigiiracija Pasirinkite sistemos konfigtracija. Default = Vienas siurblys
0-Vienas siurblys (5G): jrenginio konfigairacija tokia, kad
jis veikty savarankiskai, be saveikos su kitais jrenginiais.
1-Kaskadiné nuoseklioji: $i konfigdracija tokia, kad keli
jrenginiai, sujungti per RS485 sasaja, dirbty kartu. Tik
paskutinis jjungtas jrenginys keicia savo greitj, o jau
veikiantys jrenginiai dirba maksimaliu greiciu.
2-Kaskadiné sinchroniné: $i konfigiiracija tokia, kad keli
jrenginiai, sujungti per RS485 sasaja, dirbty kartu. Visi
veikiantys jrenginiai dirba tuo patiu kintamu greiciu.

P06.0.02  (G) DidZ. jrenginiy skaicius Pasirinkite didZiausia vienu metu veikianciy ,Multipump”  Min =1
sistemos jrenginiy skaiciy. Max = -

Default =6

P06.0.03 Adresas keleto siurbliy Keleto siurbliy sistemoje pasirinkite siurblio adresa. Min =1

sistemoje Keleto siurbliy sistemoje kiekvienas jrenginys turi unikaly Max = -
adresg, kurio reikSmé yra nuo 1 iki 8. Default = 1
P06.0.04 (R) Multipump" Zemélapis Parodyti jrenginiy, kurie gali bati ,Multipump” sistemos
(A) dalis, Zemélapj.

P06.0.05 (R) ,Multipump” eiliskumas Parodyti ,Multipump" sistemos eiliskuma.

7.6.2 S06.1 Reguliavimo

Parametras Tipas Pavadinimas Aprasas Verté

P06.1.11  (G) Slégis - padid. verté Pasirinkite ,Multipump” tikrosios vertés padidinima. Min = 0 bar”
Siverté kartu su sumazéjusia tikraja verte ,Multipump”  Max = P05.0.12
sistemoje bus naudojama apskaiciuojant galiojancia Default = 0.35 bar”
reikiama verte.

P06.1.12 (G) Slégis - sumaz. verté E’asirinkite ,Multipump” tikrosios vertés sumazinima. Min = 0 bar?
Siverté kartu su padidéjusia tikraja verte ,Multipump” Max = P05.0.12
sistemoje bus naudojama apskaiciuojant galiojancia Default = 0.15 bar”
reikiama verte.

P06.1.21  (G) Srautas - padid. verté Pasirinkite ,Multipump"” tikrosios vertés padidinima. Min = 0 I/min®

(X+) Siverté kartu su sumazéjusia tikraja verte ,Multipump”  Max = P05.0.22
sistemoje bus naudojama apskaiciuojant galiojancia Default = 0.35 I/min®
reikiama verte.

P06.1.22 (G) Srautas - sumaz. verté E’asirinkite ,Multipump" tikrosios vertés sumazinima. Min = 0 |/min”

(X+) Siverté kartu su padidéjusia tikraja verte ,Multipump” Max = P05.0.22

") priklauso nuo siurblio modelio

sistemoje bus naudojama apskaiciuojant galiojancia
reikiama verte.

Default = 0.15 I/min®
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Parametras Tipas Pavadinimas Apradas Verté
P06.1.31  (G) Temperatura - padid. verté  Pasirinkite ,Multipump” tikrosios vertés padidinima. Min=0°C

(X+) Siverté kartu su sumazéjusia tikraja verte ,Multipump”  Max = P05.0.32
sistemoje bus naudojama apskaiciuojant galiojancia Default = 1.5°C
reikiama verte.

P06.1.32  (G) Temperatra - sumaz. verté  Pasirinkite ,Multipump” tikrosios vertés sumazinima. Min=0°C

(X+) Siverté kartu su padidéjusia tikraja verte ,Multipump” Max = P05.0.32
sistemoje bus naudojama apskaiciuojant galiojancia Default = 1.5°C
reikiama verte.

P06.1.41  (G) Lygis - padid. verté Pasirinkite ,Multipump” tikrosios vertés padidinima. Min =0 m"

(X+) Siverté kartu su sumaZzéjusia tikraja verte ,Multipump”  Max = P05.0.42
sistemoje bus naudojama apskaiciuojant galiojancia Default = 0.35 m"
reikiama verte.

P06.1.42  (G) Lygis - sumaz. verté Pasirinkite ,Multipump" tikrosios vertés sumazinima. Min =0 m"

(X+) Siverté kartu su padidéjusia tikraja verte ,Multipump” Max = P05.0.42
sistemoje bus naudojama apskaiciuojant galiojancia Default=0.15m"
reikiama verte.

P06.1.51  (G) Bendras kiekis - padid. verté Pasirinkite ,Multipump” tikrosios vertés padidinima. Min=0

(X+) Siverté kartu su sumazéjusia tikraja verte ,Multipump”  Max = P05.0.52
sistemoje bus naudojama apskaiciuojant galiojancia Default=1.5
reikiama verte.

P06.1.52  (G) Bendras kiekis - sumaz. verté Pasirinkite ,Multipump"” tikrosios vertés sumazinima. Min=0

(X+) Siverté kartu su padidéjusia tikraja verte ,Multipump” Max = P05.0.52
sistemoje bus naudojama apskaiciuojant galiojancia Default = 1.5
reikiama verte.

P06.1.61 (G) ,Multipump” jjungimo Pasirinkite norima Siy siurbliy paleidimo greitj. Min = P04.2.31

greitis Kitas siurblys jsijungia, kai jyykdomos toliau nurodytos Max = P04.2.32

salygos: Default = 3000 rpm"
-variklio greitis pasiekia ,MULTIPUMP" JJUNGIMO GREITIS;
- tikroji verté nukrenta Zemiau NUSTATYTOSIOS VERTES-
TIKROSIOS VERTES SUMAZINIMAS.

P06.1.71  (G) Sinchroniné riba Pasirinkite sinchronine kaskada sujungty ,Multipump” ~ Min = 0rpm"
siurbliy greicio ribg. Max = 3600 rpm"
P2 eiliskuma turintis siurblys i3sijungs, jei jo greitis bus ~ Default = 840 rpm®
maZesnis uZ Sig verte.

P06.1.72  (G) Sinchroninis periodas Pasirinkite sinchronine kaskada sujungty ,Multipump” ~ Min =0rpm
siurbliy greicio perioda. Max = P04.2.32

") priklauso nuo siurblio modelio

P3 eiliskuma turintis siurblys iSsijungs, kai jo greitis bus
mazesnis nei ,SYNCHRONOUS LIMIT + SYNCHRONOUS
WINDOW", P4 - i8sijungs, kai jo greitis bus maZesnis nei

,SYNCHRONOUS LIMIT + 2 x SYNCHRONOUS WINDOW", ir

tt.

Default = 150 rpm
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Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P06.1.81 (G) Automatinio perjungimo  Pasirinkite automatinio perjungimo laiko limita: jis leidzia Min=0h
intervalas automatiskai perjungti PAGRINDIN] siurblj ir pagalbinius ~ Max =250 h

siurblius. Default =24 h
Kai tik pasibaigia laiko limitas, kitas siurblys tampa
PAGRINDINIU siurbliu ir skaitiklis pradedamas skaiciuoti is
naujo; taip visi siurbliai vienodai dévisi ir dirba panasy
laika. Perjungimo intervalas veikia tol, kol PAGRINDINIS
siurblys nesustoja.

“) priklauso nuo siurblio modelio

7.7 MO7 Inverteris

7.7.1 S07.0 Perjungimo daznio nustatymai

Parametras Tipas Pavadinimas Aprasas Verté

P07.0.01 DidzZ. perjungimo daZnis Pasirinkite didZiausia inverterio moduliacijos perjungimo  Default = 16 KHz
daznj.
Diapazonas: 2 + 16 KHz

P07.0.02 Maz. perjungimo daznis Pasirinkite maZiausig jrenginio naudojama perjungimo ~ Default = 4 KHz

dazn]. Perkaitimo atveju jrenginys automatiskai sumazins
perjungimo daznj iki Sios vertés.

7.7.2 S07.1 Greicio praleidimo funkcija

Parametras Tipas Pavadinimas Aprasas Verté
P07.1.01  (G) Greitio praleidimo centras  Pasirinkite greicio juostos, kurios vengs variklis, centra. ~ Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P07.1.02  (G) Greicio praleidimo Pasirinkite greicio juostos, kurios vengs variklis, diapazona. Min =0 rpm
diapazonas Max = 300 rpm

“ priklauso nuo siurblio modelio

7.7.3 S07.2 Variklio sildymas

Parametras Tipas Pavadinimas

Apradas

Default = 0 rpm

Verté

P07.2.01 (G) Variklio Sildymo funkcija

“) priklauso nuo siurblio modelio

Pasirinkite norédami jjungti variklio $ildymo funkcija. Kai $i
funkcija jjungta, jei variklis neveikia ir inverterio
temperatdra nukrenta Zemiau variklio Sildymo
temperatiiros (7.2.03), varikliu teka srové, kad bity
iSvengta apledéjimo. Dél Sios srovés srauto variklis
nesisuka.

0-I3jungta (8FF): variklio Sildymo funkcija yra ijungta.
1-Jjungta (3n): variklio Sildymo funkcija jjungta ir pradeda
veikti, kai variklis neveikia, o inverterio temperatira yra
Zemesné uZ variklio Sildymo temperatiirg (7.2.03).
2-Visada jjungta (RCn): variklio $ildymo funkcija visada
veikia, kai variklis neveikia, nepriklausomai nuo inverterio
temperaturos.

Default = I$jungta
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Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté

P07.2.02 Variklio Sildymo srové Pasirinkite srovés dydj (procentais nuo didZiausios srovés), Min =0 %"
kuri tekés per variklj, kai veiks variklio Sildymo funkcija. ~ Max =100 %"
Default = 50 %"

P07.2.03  (G) Variklio Sildymo temperatiira Pasirinkite temperatiira, kurios nevirsijus veiks variklio Min=-5°C
Sildymo funkcija. Sis parametras aktyvus tik tuo atveju, jei  Max = 30 °C
variklio Sildymo funkcija (7.2.01) nustatyta j ON (jjungta). Default=0°C

“ priklauso nuo siurblio modelio

7.7.4 S07.3 Specialios funkcijos

Parametras Tipas Pavadinimas Aprasas Verté

P07.3.01 Tiekimo pirmyn funkija Tiekimo pirmyn funkcija Default = ISjungta

7.8 M08 Rysys
7.8.1 S08.0 Prievadai

Parametras Tipas Pavadinimas Aprasas Verté
P08.0.01 COM 1 funkcija Pasirinkite 1 rySio prievado funkcija (RS 485.1). Default = ,Multipump”
sistema

0-13jungta (d !S): rySio prievadas neveikia.

1-,Modbus RTU": pasirinktas MODBUS RTU protokolas ir
jrenginys veikia kaip pavaldusis MODBUS jrenginys.
2-,BACnet MS/TP": pasirinktas BACnet MS/TP protokolas.
3-,Multipump": pasirinktas ,Hydrovar X" ,Multipump"
protokolas.

P08.0.02 COM 2 funkcija Pasirinkite 2 rysio prievado funkcija (RS 485.2). Default = Modbus RTU

0-I18jungta (g !S): rySio prievadas neveikia.

1-,Modbus RTU": pasirinktas MODBUS RTU protokolas ir
jrenginys veikia kaip pavaldusis MODBUS jrenginys.
2-,BACnet MS/TP": pasirinktas BACnet MS/TP protokolas.

7.8.2 S08.1 Modbus RTU

Parametras Tipas Pavadinimas Aprasas Verté
P08.1.01 ,Modbus RTU" adresas Pasirinkite jrenginio adresa ,Modbus RTU" tinkle. Min =0
Max = 127
Default = 1
P08.1.02 .Modbus RTU" sparta bodais Pasirinkite jrenginio tinklo duomeny perdavimo sparta ~ Default = 115200

bodais, kad ji atitikty ,Modbus RTU" pagrindinio jrenginio
duomeny perdavimo sparta bodais.

P08.1.08 Modbus RTU formatas Pasirinkite jrenginio tinklo duomeny perdavimo formatg, Default = 8N1
kad ji atitikty ,Modbus RTU" pagrindinio jrenginio
duomeny perdavimo formata.
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7.8.3 S08.2 Bacnet MS/TP

Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P08.2.01 ,BACnet MS/TP" tinklo Pasirinkite jrenginio adresa RS-485 tinkle. Min=0
plokstés adresas Max = P08.2.05
Default = 1
P08.2.02 ,BACnet MS/TP” sparta Pasirinkite jrenginio tinklo duomeny perdavimo sparta ~ Default = 38400
bodais bodais, kad ji atitikty kity ,BACnet MS/TP" tinklo jrenginiy
duomeny perdavimo sparta bodais.
P08.2.03 ,BACnet MS/TP" formatas  Pasirinkite jrenginio tinklo duomeny perdavimo formata, Default = 8N1
kad ji atitikty kity ,BACnet MS/TP" tinklo jrenginiy
duomeny perdavimo formatg.
P08.2.04 ,BACnet MS/TP" jrenginio ID Pasirinkite ,BACnet MS/TP" jrenginio ID. Min = -
Max = 4194304
Default = 84003
P08.2.05 ,BACnet MS/TP" didZ. pagr.  Pasirinkite didZiausig ,BACnet MS/TP" pagrindiniy Min = P08.2.01
jreng. sk. jrenginiy skaiciy. Max = 127
Default = 127
7.8.4 S08.3 Belaidis rysys
Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P08.3.01 Jjunkite belaidj rysj. Pasirinkite belaidZio ryio paslaugos aktyvavima. Default = Jjungta

0-I8jungta (8FF): belaidis rysys iSjungtas ir jrenginio
negalima prijungti prie iSmaniojo telefono.

1-]jungta (3n): belaidis rySys jjungtas ir jrenginj galima
prijungti prie iSmaniojo telefono, kuriame veikia speciali
programéle.

7.9 M09 Bendrieji nustatymai

7.9.1 S09.0 Lokalizacija

Parametras Tipas Pavadinimas Aprasas Verté
P09.0.01 (X+) Kalba Pasirinkite ekrano kalba. Default = English
P09.0.11 (G) Data Pasirinkite jrenginio kalendoriaus data.
(X+)
P09.0.12  (G) Laikas Nustatykite jrenginio laikrod].
(X+)
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7.9.2 S09.1 Ekranas

Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P09.1.01 Ekrano energijos taupymas  Pasirinkite ekrano energijos taupymo funkcijos biisena.  Default = Jjungta

0-I8jungta (8FF): jrenginio ekranas visada bus aktyvus.
1-Jjungta (Gn): Pasibaigus ENERGIJOS TAUPYMO LAIKUI
ekranas pritemdomas.

P09.1.02 Energijos taupymo laikas  Pasirinkite laika minutémis, kuris turi praeiti nuo Min=60s
paskutinio klaviattiros veiksmo, kad ekranas bty Max = 3600 s
pritemdytas. Default = 600s

P09.1.10 Ekrano orientacija Pasirinkite ekrano orientacija. Default = 6 val.”

0-6 O'CLOCK: ekranas yra teisingai orientuotas
horizontaliam siurbliui.

1-12 0'CLOCK: ekranas yra teisingai orientuotas
vertikaliam siurbliui.

P09.1.11 DidZ. skai€. po kablelio Nustatykite didZiausig reikSmiy, kurios bus rodomos Min=0
pradZios puslapyje, skaiciy po kablelio. Max =3
Default = 3

“) priklauso nuo siurblio modelio

7.9.3 S09.2 Parametry profiliai

Parametras Tipas Pavadinimas Aprasas Verté
P09.2.01 (G) Aktyviy parametry rinkinio  Pasirinkite aktyviy parametry rinkinj. Default = 1 param. rinkinys
(X+) pasirinkimas
P09.2.02  (X+) Aktyviy parametry rinkinio  13saugoti esama parametry rinkinj. Default = Laukimas -
i$saugojimas iSsaugojimo veiksmas
P09.2.03  (X+) Parametry rinkinio jkélimas  |kelti numatytajj parametry rinkinj. Default = Laukimas -

jkélimo veiksmas

7.9.4 S09.3 Gamykliniai nustatymai

Parametras Tipas Pavadinimas Aprasas Verté

P09.3.01 Klaidy Zurnalo atstatymas ~ Norédami atstatyti klaidy Zurnala, pasirinkite YES (taip). ~ Default = Ne

P09.3.02 Veikimo laiko skaitiklio Norédami atstatyti veikimo laiko skaitiklj, pasirinkite YES ~ Default = Ne
atstatymas (taip).

P09.3.03 Variklio veikimo laiko Norédami atstatyti variklio veikimo laiko skaitiklj, Default = Ne
skaitiklio atstatymas pasirinkite YES (taip).

P09.3.04 Energijos skaitiklio Norédami atstatyti energijos skaitiklj, pasirinkite YES (taip). Default = Ne
atstatymas

P09.3.05 Gamykliniy nustatymy Norédami atstatyti gamyklinius nustatymus, pasirinkite ~ Default = Ne
atstatymas YES (taip).

P09.3.06  (G) Parengimas eksploatuoti ~ Pasirinkite, ar jvykdyta ,Genie" procedira. Default = Ne

(X+) atliktas

P09.3.07 Susiety jrenginiy saraso Norédami atstatyti susiety jrenginiy sarasa, pasirinkite YES Default = Ne
atstatymas (taip).

P09.3.10 Atnaujinkite valdymo kortele Atsisiyskite konfigdracijos faila is HMI j valdymo kortele  Default = Ne
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7.9.5 S09.4 Sauga

Parametras Tipas Pavadinimas Apra3as Verté
P09.4.01 Slaptazodzio jvestis Jveskite slaptazod;j. Numatytasis naudotojo slaptazodisyra  Min = 0
66. Max = 999
Default=0
P09.4.02 (R Atsijungti Logout
P09.4.03 Nustatyti slaptazod] Nustatykite nauja slaptazod]. Norint pasiekti meniu, Min=0
reikalingas slaptazodis. Max = 999
Default = 66
P09.4.10 Klavidy uZrakinimas Pasirinkite klavisy uzrakinimo funkcijos jjungima. Default = No

7.9.6 S09.5 Klonavimas

Parametras Tipas

Pavadinimas

Galimi Sie pasirinkimai:

0-Ne: pagrindiniai klavisai visada yra aktyvis.

1-Taip (9ES): pasibaigus energijos taupymo laikui, rodyklés
ir belaidZio rySio mygtukai uzrakinami. ON/OFF (jjungimo /
isjungimo) mygtukas vis dar aktyvus.

2-Taip - slaptaZodis (4-P): pasibaigus energijos taupymo
laikui, visi klavisai uZrakinami. Norint atrakinti klavisus,
reikia jvesti slaptaZod;j. Démesio: jjungimo / iSjungimo
klaviSas taip pat yra uZrakintas, todél rekomenduojama
naudoti iSorinio paleidimo / sustabdymo kontakta.

Apradas Verté

P09.5.01 (X+)

Pradéti

Pradéjus KLONAVIMA bus atsisiunciama Sio konkretaus ~ Default = Ne
jrenginio programiné jranga visuose kituose prijungtuose

jrenginiuose.

Procesas bus atliekamas nepriklausomai nuo to, ar Sio

jrenginio programinés jrangos versija yra daugiau ar

maZiau naujesné nei kity jrenginiy.

P09.5.02

Firmware Version

Rodoma bendra jrenginio mikroprograminés jrangos
versija.

(R)

(X+
P09.5.03 (R)

(X+

Progresas

Sireiksmé rodo KLONAVIMO progreso procentg, kai
procesas buvo pradétas
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8 Modbus RTU

8.1 Rysys

Jrenginyje naudojama RS485 nuoseklioji sasaja, kuria apibréziami sie dalykai:

e jungiamieji kaisciai;

e laidai;

e signaly lygiai;

e perdavimo sparta bodais;

e pariteto patikra.

Valdikliai palaiko rysj pagal pagrindinio ir kliento jrenginio sprendima, kai tik pagrindinis
valdiklis gali inicijuoti perdavima arba cikline bisenos uzklausa. Kiti jrenginiai (klientas) atsako
pateikdami pagrindiniam jrenginiui praSomus duomenis arba nutraukdami uzklausoje
prasoma veiksma.

8.2 Perdavimas.

Funkcija nepalaikoma.

8.3 Duomeny apsauga.

Standartiniuose ,Modbus” nuosekliuosiuose tinkluose naudojamos dviejy tipy klaidy patikros:

e pariteto patikra (lyginis arba nelyginis), kuri gali bati taikoma pasirinktinai kiekvienam
simboliui;

e duomeny paketo patikra (LRC arba CRC), taikoma visam pranesimui.

Tiek pariteto, tiek duomeny paketo patikra generuojama pagrindiniame jrenginyje ir taikoma

pranesimo turiniui pries jj perduodant.

Kliento jrenginys tikrina kiekvieng simbolj ir visg pranesimo duomeny paketa per priéemima.

8.4 Protokolo perdavimo rezimai

Jrenginio valdomus duomenis galima perzitréti atsizvelgiant j ,Modbus” virtualigja atmintj,
kurig sudaro visy verciy kontrolés registrai.

Nustatant meniu ,S08.0 Prievadai” parametrus, galima naudotis ,Modbus” RTU protokolo
perdavimo rezimu.

Nuosekliojo prievado rysio parametrai:

e P08.0.01 Adresas

e P08.0.02 Sparta bodais

e P08.0.08 Formatas

turi bati parinkti pagal tinklo konfigaracija.

PASTABA:

Rezimas ir nuoseklieji parametrai turi bati vienodi visiems ,Modbus" tinklo jrenginiams.

Nustatant parametra ,P08.0.08 Formatas”, galimi Sie rezimai:

e 8N1 1 pradzios bitas, 8 duomeny bitai, 1 sustabdymo bitas, be pariteto

e 8N2 1 pradzios bitas, 8 duomeny bitai, 2 sustabdymo bitai, be pariteto

e 8E1 1 pradzios bitas, 8 duomeny bitai, 1 sustabdymo bitas, lyginis paritetas

e 801 1 pradzios bitas, 8 duomeny bitai, 1 sustabdymo bitas, nelyginis paritetas.
Numatytoji nuosekliojo prievado konfiguracija yra tokia:

e P08.0.01 Adresas=1

e P08.0.02 Sparta bodais=115200

e P08.0.08 Formatas=8N1.
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8.5 Palaikomi funkcijy kodai

Jrenginyje jdiegti Sie ,Modbus” protokolo funkcijy kodai:

e Skaityti kontrolés registrus” (Sesiazenklis kodas 0x03), kad baty galima skaityti abu
kontrolés registrus, kuriuose pateikiami parametrai ir informacija

o ,Rasyti kelis registrus” (Sesiazenklis kodas 0x10), kad bty galima rasyti kontrolés registrus,
kuriuose pateikiami parametrai.

8.5.1 1 pavyzdys

,0x03 Skaityti kontrolés registrus - SKAITYTI KOMANDA" nuskaito kliento kontrolés registry
dvejetainj turinj.

Pastaba. Pastaba: ,Modbus” registrai adresuojami nuo nulio, pavyzdziui, kontrolés registras,
pazymétas OxBBA, turi bati adresuojamas kaip 0xBB9.

Pavyzdys: Pavyzdys: Dabartinio slégio rodmenys

Uzklausa
Kliento adresas 0x01
Funkcija 0x03 Skaityti kontrolés registrg
PradZios adresas Aukstas 0x0B
PradZios adresas Zemas 0xB9 => 3001 DEC => dabartinio slégio ,Modbus" adresas (FLOAT32)
Tasky skaicius Aukstas 0x00
Tasky skaitius Zemas 0x02 Dviejy registry skaitymas kaip FLOAt32

CRCklaidy patikra Auksta 0x17
CRCklaidy patikra Zema 0xCA CRC Generuojama kontroliné suma

Atsakymas
Kliento adresas 0x01
Funkcija 0x03
Bity skaicius 0x04
Duomenys Aukstas 0x40
Duomenys Zemas 0xAO
Duomenys Aukstas 0x00
Duomenys Zemas 0x00

CRCKlaidy patikra AukSta  OxXEF => 0x40A00000 HEX = 5.0f FLOAT32 => Faktiné verté = 5.0 bar
CRC klaidy patikra Zema 0xD1 CRC Generuojama kontroliné suma
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8.5.2 2 pavyzdys

,0x10 Rasyti kelis registrus - RASYTI KOMANDA" jraso reikémes j gretimy registry bloka.
Pastaba. ,Modbus” registrai adresuojami nuo nulio, pvz., kontrolés registras, pazymétas
0x1074, turi bati adresuojamas kaip 0x1073.

Pavyzdys: 1 rampa ir 2 rampa nustatykite | 25 s, 3 rampa ir 4 rampa — j 100 s.

Uzklausa
Kliento adresas 0x01
Funkcija 0x10 Rasyti kelis registrus
PradZios adresas Aukstas 0x10

PradZios adresas Zemas

0x74 => 4211 DEC => pirmasis registras yra 1 rampa

Registry kiekis Aukstas 0x00

Registry kiekis Zemas 0x04 i$ viso jraSomi 4 registrai (nuo 1 rampos iki 4 rampos)
Bity skaitius 0x08 2 * Registry kiekis

Reg. verté Auksta 0x00

Reg. verté Zema
Reg. verté Auksta
Reg. verté Zema
Reg. verté Auksta
Reg. verté Zema
Reg. verté Auksta
Reg. verté Zema

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => nustatyti 1 rampaj 255
0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => nustatyti 2 rampa j 25
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => nustatyti 3 rampa j 100's
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => nustatyti 4 rampa j 100 s

CRCklaidy patikra Auksta 0x18
CRC klaidy patikra Zema 0x6A CRC Generuojama kontroliné suma
Atsakymas

Kliento adresas 0x01

Funkcija 0x10

Pradzios adresas Aukstas 0x10

PradZios adresas Zemas 0x73

Registry kiekis Aukstas 0x00

Registry kiekis Zemas 0x04 jradyti i$ viso 4 registrai (nuo 1 rampos iki 4 rampos)
CRCklaidy patikra Auksta 0x34

CRC klaidy patikra Zema 0xD1 CRC Generuojama kontroliné suma
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8.6 Jungtys ir duomeny valdymas, ,Modbus” RTU

e Kai ,Modbus" RTU rysys tarp pavaros ir iSorinio jrenginio veikia, uzsidega valdymo skydelio
rys$io basenos lemputé.

o Nustatykite parametrg ,P04.1.60 Limit setpoint saving" | ,Yes", kad jraSytuméte |
nepastoviosios atminties sritj ir pratestuméte nepastoviosios EEPROM atminties naudojimo
laika.

PASTABA:
Valdymo plokstés gnybto (C) neprijunkite prie skirtingy jtampos potencialy arba PE.

Vieno elektrinio siurblio prijungimas prie iSorinio jrenginio

1. Nuimkite pavaros dangtel] ir susipaZinkite su viduje esan¢iomis sujungimo schemomis.
2. Prijunkite 31 (B), 32 (A) ir 33 (C) gnybtus prie iSorinio jrenginio, pavyzdziui, PLC, BMS ir pan.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc

Keliy siurbliy sistemos prijungimas prie iSorinio jrenginio

Keliy siurbliy rezimas leidZia prijungti dvi arba tris varikliy pavaras konfigaracijoje ,Multi-Master

Multi-Pump”.

e Kiekvienas stiprintuvy bloko jrenginys turi savo unikaly ,Modbus" adresg ir iSoriniam
jrenginiui pateikia visa registry sarasa

e Parametras ,P08.1.01 Adresas” kiekviename stiprintuvy bloko jrenginyje turi bati nustatytas
j unikalig verte. Parametrg ,P08.1.01 Adresas” sudaro jrenginio identifikacinis numeris
Modbus" tinkle.

e 31(B), 32 (A)ir 33 (C) gnybtai pagal numatytuosius nustatymus naudojami rysiui su iSoriniu
valdymo jrenginiu (pvz., PLC, BMS ir pan.).

e Siekiant palengvinti kaskadinj RS485 prievado signaly sujungima, kiekvieno prievado
gnybtai atkartojami dviejose jungciy eilése.

e RS485.2 prievado signalai atkartojami tiek 31-31-33 gnybty derinyje, tiek 37-38-39 gnybty
derinyje.
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Ext.

» 34> 560 7—»8

XM_MOO19_A_sc

Kadangi pavara taip pat jungiama j keliy siurbliy sistemg, reikia bati labai atsargiems, jei
iSorinis jrenginys (per ,Modbus” protokolg) praso skaityti ir rasyti pavaros parametrus.
Pirmiausia:

o keliy siurbliy sistemoje, atsakydamas j ,Modbus” uzklausa ,Skaityti registrus”, kiekvienas
jrenginys iSoriniam jrenginiui graZina tik savo parametrus, o ne kity stiprintuvy bloke
prijungty pavary parametrus.

o Keliy siurbliy sistemoje ,Modbus” uzklausas ,Rasyti registrus” iSorinis jrenginys turi siysti
visiems prijungtiems jrenginiams, net jei radytini parametrai yra ,Visuotinis” (stiprintuvy

blokui).

8.7 Registry sarasas

.Modbus” Meniu  Pavadinimas RIW Tipas Matmenys Min. Maks.
registras D
0 Pasirinkite siurblio jjungimo / iSjungimo
biisena. Atitinka jjungimo / iS§jungimo
mygtuko veiksma. RIW ENUM - 0 1
0-Kveikt
1-Slokkt
1 - Klaidy nustatymo i$ naujo komanda RIW ENUM - 0 1
2001 P02.0.01 1 klaida (naujausia) R UINT16 - -
2002 - 1 klaida - Data R UINT32
2004 1 klaida - Laikas R UINT32
2006 1 klaida - Pabaigos data R UINT32
2008 1 klaida - Pabaigos laikas R UINT32
2010 Zumalas: Klaidy skaitiklis R UINT16
2011 Zumalas: Bity lauko 1 klaida R UINT32
2013 Zurnalas: Bity lauko 2 klaida R UINT32
2015 Z'urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis R UINT32
signalas
2017 LogSpeed R UINT32
2019 Zunalas: Klaidos kodas R UINT32 -
2021 Zumalas: Srautas R FLoaT3p T04012-Srauto matavimo
vienetas
2023 Zumalas: Hidraulinis slégis R Foarsy PO4-0-11-Slégio matavimo
vienetas
2025 Zurnalas:_Maitinimo modulio R FLOAT3? P04.0.'13 -Temperatﬂros
temperatiira matavimo vienetas
2027 Zurnalas: Variklio srové R FLOAT32 A
2029 Zurnalas: Variklio jtampa R FLOAT32 V
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2031

P04.0.13 - Temperaturos

Zumalas: Inverterio temperatiira R FLOAT32 L
matavimo vienetas
2033 LogPower R FLOAT32
2035 Zurnalas: Nuolatinés srovés magistralés R FLOAT32
jtampa
2037 - Zurnalas: Tinklo jtampa R FLOAT32 V
2039 P02.0.02 2Kklaida R UINT16
2040 - 2 klaida - Data R UINT32
2042 2 klaida - Laikas R UINT32
2044 2 klaida - Pabaigos data R UINT32
2046 2 klaida - Pabaigos laikas R UINT32
2048 Zumalas: Klaidy skaitiklis R UINT16
2049 Zumalas: Bity lauko 1 klaida R UINT32
2051 Zurnalas: Bity lauko 2 klaida R UINT32
2053 Z'urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis R UINT32
signalas
2055 LogSpeed R UINT32
2057 Zurnalas: Klaidos kodas R UINT32 -
2059 Zurnalas: Srautas R FoaT3y 104012 Srauto matavimo
vienetas
2001 Zumalas: Hidraulinis slégis R FLOAT32 P.04'0'H -Slégio matavimo
vienetas
2063 Zurnalas:_Maitinimo modulio R FLOAT3? P04.0..1 3- Temperatﬂros
temperatiira matavimo vienetas
2065 Zumalas: Variklio srové R FLOAT32 A
2067 Zurnalas: Variklio jtampa R FLOAT32 V
2069 Zurnalas: Inverterio temperatiira R FLOAT32 P04'0'.1 3 Temperaturos
matavimo vienetas
2071 LogPower R FLOAT32
2073 Zurnalas: Nuolatinés srovés magistralés R FLOAT3? V
jtampa
2075 - Zurnalas: Tinklo jtampa R FLOAT32 V
2077 P02.0.03 3klaida R UINT16
2078 3 klaida - Data R UINT32
2080 3 klaida - Laikas R UINT32
2082 3 klaida - Pabaigos data R UINT32
2084 3 klaida - Pabaigos laikas R UINT32
2086 Zumalas: Klaidy skaitiklis R UINT16
2087 Zurnalas: Bity lauko 1 klaida R UINT32
2089 Zurnalas: Bity lauko 2 klaida R UINT32
2091 Z.urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis R UINT32
signalas
2093 LogSpeed R UINT32
2095 Zurnalas: Klaidos kodas R UINT32 -
2097 Zumalas: Srautas R FLoaT3p T04012-Srauto matavimo
vienetas
2099 Zumalas: Hidraulinis slégis R FLoaT3y F040.11-Slegio matavimo
vienetas
2101 Zurnalas:_Maitinimo modulio R FLOAT3? P04.0..1 3- Temperatﬂros
temperatiira matavimo vienetas
2103 Zurnalas: Variklio srové R FLOAT32 A
2105 Zurnalas: Variklio jtampa R FLOAT32 V
2107 Zumalas: Inverterio temperatiira R FLOAT32 P04'0'.1 3 Temperaturos
matavimo vienetas
2109 LogPower R FLOAT32
21M Zurnalas: Nuolatinés srovés magistralés R FLOAT32

jtampa
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2113 - Zurnalas: Tinklo jtampa R FLOAT32 V
2115 P02.0.04 4Kklaida R UINT16 -
2116 - 4 klaida - Data R UINT32
2118 4 klaida - Laikas R UINT32
2120 4 klaida - Pabaigos data R UINT32
2122 4 klaida - Pabaigos laikas R UINT32
2124 Zumalas: Klaidy skaitiklis R UINT16
2125 Zurnalas: Bity lauko 1 klaida R UINT32
2127 Zumalas: Bity lauko 2 klaida R UINT32
2129 Z.urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis R UINT32
signalas
2131 LogSpeed R UINT32
2133 Zurnalas: Klaidos kodas R UINT32 -
2135 Zumalas: Srautas R Foarsp P04-0-12-Srauto matavimo
vienetas
2137 Zurnalas: Hidraulinis slégis R Foarsz PO4-0-11-Slégio matavimo
vienetas
2139 Zurnalas:_Maitinimo modulio R FLOAT3? P04.0..1 3 -Temperatﬂros
temperatira matavimo vienetas
2141 Zumalas: Variklio srové R FLOAT32 A
2143 Zurnalas: Variklio jtampa R FLOAT32 V
2145 Zumalas: Inverterio temperatiira R FLOAT32 P04'0'.1 3 -Temperaturos
matavimo vienetas
2147 LogPower R FLOAT32
2149 Zurnalas: Nuolatinés srovés magistralés R FLOAT32
jtampa
2151 - Zurnalas: Tinklo jtampa R FLOAT32 V
2153 P02.0.05 5klaida R UINT16
2154 - 5klaida - Data R UINT32
2156 5 klaida - Laikas R UINT32
2158 5 klaida - Pabaigos data R UINT32
2160 5 klaida - Pabaigos laikas R UINT32
2162 Zumalas: Klaidy skaitiklis R UINT16
2163 Zumalas: Bity lauko 1 klaida R UINT32
2165 Zurnalas: Bity lauko 2 klaida R UINT32
2167 Z'urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis R UINT32
signalas
2169 LogSpeed R UINT32
2171 Zumalas: Klaidos kodas R UINT32 -
2173 Zurnalas: Srautas R FoaT3y 104012~ Srauto matavimo
vienetas
2175 Zumalas: Hidraulinis slégis R FLOAT32 P.04'0'H -Slégio matavimo
vienetas
2177 Zurnalas:_Maitinimo modulio R FLOAT3? P04.0..1 3 -Temperatﬂros
temperatira matavimo vienetas
2179 Zumalas: Variklio srové R FLOAT32 A
2181 Zurnalas: Variklio jtampa R FLOAT32 V
2183 Zurnalas: Inverterio temperatira R FLOAT32 P04'0'.1 3 -Temperaturos
matavimo vienetas
2185 LogPower R FLOAT32
2187 Zurnalas: Nuolatinés srovés magistralés R FLOAT3? V
jtampa
2189 - Zurnalas: Tinklo jtampa R FLOAT32 V
2191 P02.0.06 6klaida R UINT16
2192 - 6 klaida - Data R UINT32
2194 6 klaida - Laikas R UINT32
2196 6 klaida - Pabaigos data R UINT32
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2198 6 klaida - Pabaigos laikas R UINT32
2200 Zumalas: Klaidy skaitiklis R UINT16
2201 Zumalas: Bity lauko 1 klaida R UINT32
2203 Zurnalas: Bity lauko 2 klaida R UINT32
2205 Z'urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis R UINT32
signalas
2207 LogSpeed R UINT32
2209 Zunalas: Klaidos kodas R UINT32 -
22 Zurnalas: Srautas R FoaT3y T04012-Srauto matavimo
vienetas
2213 Zurnalas: Hidraulinis slégis R FLOAT32 P.04'0'H -Slégio matavimo
vienetas
2215 Zurnalas:_Maitinimo modulio R FLOAT3? P04.0..1 3 -Temperatﬂros
temperatiira matavimo vienetas
2217 Zuralas: Variklio srové R FLOAT32 A
2219 Zurnalas: Variklio jtampa R FLOAT32 V
2221 Zumalas: Inverterio temperatiira R FLOAT32 P04'0'.1 3 -Temperaturos
matavimo vienetas
2223 LogPower R FLOAT32
2225 Zurnalas: Nuolatinés srovés magistralés R FLOAT32
jtampa
2227 - Zurnalas: Tinklo jtampa R FLOAT32 V
2229 P02.0.07 7 klaida R UINT16
2230 - 7 klaida - Data R UINT32
2232 7 klaida - Laikas R UINT32
2234 7 klaida - Pabaigos data R UINT32
2236 7 klaida - Pabaigos laikas R UINT32
2238 Zumalas: Klaidy skaitiklis R UINT16
2239 Zurnalas: Bity lauko 1 klaida R UINT32
2241 Zumalas: Bity lauko 2 klaida R UINT32
2243 Z.urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis R UINT32
signalas
2245 LogSpeed R UINT32
2247 Zumalas: Klaidos kodas R UINT32 -
2249 Zumalas: Srautas R Foarsy P04-0-12-Srauto matavimo
vienetas
221 Zurnalas: Hidraulinis slégis R Foarsz PO4-0-11-Slégio matavimo
vienetas
2253 Zurnalas:_Maitinimo modulio R FLOAT3? P04.0..1 3 -Temperatﬂros
temperatira matavimo vienetas
2255 Zumalas: Variklio srové R FLOAT32 A
2257 Zurnalas: Variklio jtampa R FLOAT32 V
2259 Zumalas: Inverterio temperatiira R FLoaT3p TO40.13-Temperatros
matavimo vienetas
2261 LogPower R FLOAT32
2263 Zurnalas: Nuolatinés srovés magistralés R FLOAT32
jtampa
2265 - Zurnalas: Tinklo jtampa R FLOAT32 V
2267 P02.0.08 8klaida R UINT16
2268 - 8 klaida - Data R UINT32
2270 8 klaida - Laikas R UINT32
2272 8 klaida - Pabaigos data R UINT32
2274 8 klaida - Pabaigos laikas R UINT32
2276 Zumalas: Klaidy skaitiklis R UINT16
2277 Zumalas: Bity lauko 1 klaida R UINT32
2279 Zumnalas: Bity lauko 2 klaida R UINT32
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2281

Zumalas: Bity lauko 1 jspéjamasis

. R UINT32
signalas
2283 LogSpeed R UINT32
2285 Zunalas: Klaidos kodas R UINT32
2281 Zumalas: Srautas R FLoaT3p T04012-Srauto matavimo
vienetas
2289 Zumalas: Hidraulinis slégis R FLoaT3y F040.11-Slegio matavimo
vienetas
2291 Zurnalas:_Maitinimo modulio R FLOAT3? P04.0..1 3 -Temperatﬂros
temperatiira matavimo vienetas
2293 Zumalas: Variklio srové R FLOAT32 A
2295 Zurnalas: Variklio jtampa R FLOAT32 V
2291 Zumalas: Inverterio temperatiira R FLOAT32 P04'0'.1 3 -Temperaturos
matavimo vienetas
2299 LogPower R FLOAT32
2301 Zurnalas: Nuolatinés srovés magistralés R FLOAT32
jtampa
2303 - Zurnalas: Tinklo jtampa R FLOAT32 V
2305 P02.0.09 9Kklaida R UINT16
2306 - 9 klaida - Data R UINT32
2308 9 klaida - Laikas R UINT32
2310 9 klaida - Pabaigos data R UINT32
2312 9 klaida - Pabaigos laikas R UINT32
2314 Zumalas: Klaidy skaitiklis R UINT16
2315 Zurnalas: Bity lauko 1 klaida R UINT32
2317 Zumalas: Bity lauko 2 klaida R UINT32
2319 Z.urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis R UINT32
signalas
2321 LogSpeed R UINT32
2323 Zurnalas: Klaidos kodas R UINT32 -
2325 Zurnalas: Srautas R FoaT3y "04012-Srauto matavimo
vienetas
2321 Zumalas: Hidraulinis slégis R FLOAT32 P.04'0'H -Slégio matavimo
vienetas
2329 Zurnalas:_Maitinimo modulio R FLOAT3? P04.0..1 3 -Temperatﬂros
temperatira matavimo vienetas
2331 Zumalas: Variklio srové R FLOAT32 A
2333 Zurnalas: Variklio jtampa R FLOAT32 V
2335 Zumalas: Inverterio temperatiira R FLoaT3p TO40.13-Temperatros
matavimo vienetas
2337 LogPower R FLOAT32
2339 Zurnalas: Nuolatinés srovés magistralés R FLOAT32 V
jtampa
2341 - Zurnalas: Tinklo jtampa R FLOAT32 V
2343 P02.0.10 10klaida R UINT16 -
2344 - 10 klaida - Data R UINT32
2346 10 klaida - Laikas R UINT32
2348 10 klaida - Pabaigos data R UINT32
2350 10 klaida - Pabaigos laikas R UINT32
2352 Zumalas: Klaidy skaitiklis R UINT16
2353 Zumnalas: Bity lauko 1 klaida R UINT32
2355 Zurnalas: Bity lauko 2 klaida R UINT32
2357 Z'urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis R UINT32
signalas
2359 LogSpeed R UINT32
2361 Zurnalas: Klaidos kodas R UINT32
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2363

P04.0.12 - Srauto matavimo

Zumalas: Srautas R FLOAT32 .
vienetas
2365 Zumalas: Hidraulinis slégis R Foarsp PO4-0-11-Slégio matavimo
v vienetas
2367 Zurnalas:_Manmlmo modulio R FLOAT3? P04.0..1 3- Temperaturos
temperatira matavimo vienetas
2369 Zumnalas: Variklio srové R FLOAT32 A
2371 Zurnalas: Variklio jtampa R FLOAT32 V
2373 Zumalas: Inverterio temperatiira R FLOAT32 P04'0'.1 3 Temperaturos
matavimo vienetas
2375 LogPower R FLOAT32
2377 Zurnalas: Nuolatinés srovés magistralés R FLOAT32
jtampa
2379 Zurnalas: Tinklo jtampa R FLOAT32 V
2381 Klaidy skaitiklis, i$ viso R UINT16
2382 - Jspéjamuyjy signaly skaitiklis, i$ viso R UINT16
2383 P02.9.01 Klaida Bitfield 1 R UINT32
2385 P02.9.02 Klaida Bitfield 2 R UINT32
2387 P02.9.05 Signalizacija Bitfield 1 R UINT32
3000 P03.0.00 Numatoma tikroji verté R ENUM -
00T p3.0.01 Tikrasisségis R FLoaT3y F040.11-Slegio matavimo
vienetas
3003 P03.0.02 Tikrasis srautas R FoaT3y T04012-Srauto matavimo
vienetas
3005 P03.0.03 TikrojiSkystioTemperatiira R FoaT3y TO40.13-Temperatiros
[X+] matavimo vienetas
3007 P03.004 _ . . . P04.0.14 - Lygio matavimo
[X+] Tikrasis lygis R FLOAT32 Jienetas
3009 P03.0.10 Galiojanti reikiama verté R FLOAT32
3011 P03.0.20 Reikiama verté R FLOAT32
3013 P03.0.30 Siurblio busena R ENUM
3014 F)?jjO'OS Tikrasis bendrasis kiekis R FLOAT32
3016 F)?jjo'% Faktinis poslinkis R FLOAT32
3101 P03.1.01 Jrenginio maitinimo laikas R UINT32 s
3103 P03.1.02 Variklio veikimo laikas R UINT32 s
3105 p03.1.05 Energijos skaitilis R FLoaT3p TO40.16-Energijos
matavimo vienetas
3201 P03.2.01 Variklio greitis R UINT16  rpm
3202 P03.2.02 Variklio greitis % R FLOAT32 %
3204 P03.2.05 Variklio srové R FLOAT32 A
3206 p03.2.06 Variklio galia R FLoaTsp FO40-15- Galios matavimo
vienetas
3208 P03.2.07 Variklio jtampa R FLOAT32 V
3210 P03.2.08 Tinklo jtampa R UINT16 V
3211 P03.2.09 Nuolatinés srovés magistralés jtampa R UINT16 V
3220 P03.2.20 Maitinimo modulio temperatra R FLOAT32 P04.0..13—T'emperaturos
matavimo vienetas
3222 P03.2.21 Inverterio temperatra R FLOAT32 P04.0..13—T'emperaturos
matavimo vienetas
3224 P03.2.22 Variklio PTC R FLOAT32
3301 P03.3.01 Skaitmeninés I/0 biisena R UINT16 - -
3302 p3.3.41 1 analoginés vesties verté R FLOAT3? 2’?%;5'02'A”alog'”elves“s' :
3304 p33.12 2 analoginés vesties verté R FLOAT3? ;?%25'12'A”alog'”elves“s' :
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3306 P03.3.13 P05.1.22 - Analoginé jvestis -

[X+] 3analoginés jvesties verté R FLOAT32 3tipas
3308 P03.3.14 4 analoginés jvesties verté R Foarsp P0>-1:32-Analoginé jvestis -
[X+] 4 tipas
3310 503320 Analoginés ivesties verté R FoaTsy 102302 Analoginés
iSvesties tipas

3401 P03.4.01 Jrenginio dalies numeris R UINT16 -
3402 P03.4.01 Jrenginio dalies numeris R UINT16
3403 P03.4.01 Jrenginio dalies numeris R UINT16
3404 P03.4.01 Jrenginio dalies numeris R UINT16
3405 P03.4.01 Jrenginio dalies numeris R UINT16
3406 P03.4.01 Jrenginio dalies numeris R UINT16
3407 P03.4.01 Jrenginio dalies numeris R UINT16
3408 P03.4.01 Jrenginio dalies numeris R UINT16
3409 P03.4.02 Jrenginio gamybos data R UINT32
3411 P03.4.03 Jrenginio serijos numeris R UINT16
3412 P03.4.03 Jrenginio serijos numeris R UINT16
3413 P03.4.03 Jrenginio serijos numeris R UINT16
3414 P03.4.03 Jrenginio serijos numeris R UINT16
3415 P03.4.03 |renginio Serijos numeris R UINT16
3416 P03.4.03 Jrenginio serijos numeris R UINT16
3417 P03.4.03 Jrenginio serijos numeris R UINT16
3418 P03.4.03 Jrenginio serijos numeris R UINT16
3419 P03.4.05 Pavaros gamybos data R UINT32
3421 P03.4.06 Pavaros serijos numeris R UINT16
3422 P03.4.06 Pavaros serijos numeris R UINT16
3423 P03.4.06 Pavaros serijos numeris R UINT16
3424 P03.4.06 Pavaros serijos numeris R UINT16
3425 P03.4.06 Pavaros serijos numeris R UINT16
3426 P03.4.06 Pavaros serijos numeris R UINT16
3427 P03.4.06 Pavaros serijos numeris R UINT16
3428 P03.4.06 Pavaros serijos numeris R UINT16
3429 P03.4.10 HMI mikroprograminés jrangos versija R UINT32
3431 P03.4.11 HMI.-.BT mikroprograminés jrangos R UINT32

versija
3433 P03.4.12 MaitinimoP!pkﬁésMikroprograminés R UINT32

jrangosVersija
3435 P03.4.13 Yaldymo pIg!@tés mikroprograminés R UINT32

jrangos versija
3437 P03.4.14 Zemélapiy failo versija R UINT32
3439 P03.4.15 Numatytojo failo versija R UINT32
3441 P03.4.16 Parametry failo versija R UINT32
3443 F)?E]M / Kalby failo versija R UINT32
3445 P03.4.19 Firmware Version R UINT32
3447 - Disko tipas R ENUM
3448 P03.4.25 I3saugotos hidraulinés kreivés R ENUM - -
4001 P04.0.01 Sistemos tipas RIW ENUM 0 2
4002 P04.0.02 Valdymo reZimas RIW ENUM 0 7
4003 [P)?fjom Reguliavimo rezimas RIW ENUM 0 1
4004 P04.0.05 Paleidimo verté RIW UINT16 % 0 100
4005 P04.0.06 Aut. paleidimas RIW ENUM - 0 1
4006 P04.0.07 Maz. greicio konfigiiracija RIW ENUM 0 1
4007 P04.0.09 Matavimo vieneto parinkimas RIW ENUM 0 1
4008 P04.0.11 Slégio matavimo vienetas RIW ENUM 0 8

92 EXM - Papildomy montavimo, eksploatavimo ir programavimo instrukcijy



It - Originaliy instrukcijy vertimas

4009 F)?ileﬂZ Srauto matavimo vienetas RIW ENUM 0 4
4010 F)?f]m 3 Temperaturos matavimo vienetas RIW ENUM 0 2
4011 F)?ij.M Lygio matavimo vienetas RIW ENUM 0 3
4012 F)?ileﬂS Galios matavimo vienetas RIW ENUM 0 3
4013 F)?fjo'% Energijos matavimo vienetas RIW ENUM 0 5
4014 F)?f]m ! Savitosios energijos mat. vienetas RIW ENUM 0 4
4018 P04.1.15 Slégio nustatymo tasko tipas RIW ENUM 0 1
4019 - . P05.0.117-  P05.0.12-
POT.6.01 HOSlegis RW  foarsp FOA0T1-Slegiomatavimo g i gagic visas
vienetas D . .
nulinéverté  diapazonas
4021 P04.0.21 1 nustatytosios vertés Saltinis RIW ENUM 0 1
4022 P04.0.22 2 nustatytosios vertés Saltinis RIW ENUM 0 2
4023 F)?jjo'B 3 nustatytosios vertés Saltinis RIW ENUM 0 2
4024 F)?jjo'u 4 nustatytosios vertés Saltinis RIW ENUM 0 2
4101 . P04.2.31-  P04.2.32-
P04.1.01 Speed Setpoint 1 RIW UINT16  rpm Ma%. greitis  Did?. greitis
4102 . P04.2.31-  P04.2.32-
P04.1.02 Speed Setpoint 2 RIW UINT16  rpm Ma%. greitis  Did?. greitis
4103 P04.1.03 . P04.2.31-  P04.2.32-
X+] Speed Setpoint 3 RIW UINT16  rpm Ma?. greitis  Did?. greitis
4104 P04.1.04 . P04.2.31- P04.2.32 -
X+] Speed Setpoint 4 RIW UINT16  rpm Ma?. greitis  Did?. greitis
411N - . P05.0.11- P05.0.12 -
P04.1.11 Pressure Setpoint 1 RIW FLOAT32 P.04'0'1 1+ Slégio matavimo Slégis - Slégis - visas
vienetas O
nuliné verté  diapazonas
4113 - . P05.0.117-  P05.0.12-
PO4.1.12 Pressure Setpoint2 RW  foarsp FOA0T1-Slegiomatavimo g i gagicvisas
vienetas D . .
nulinéverté  diapazonas
4115 - . P05.0.11- P05.0.12 -
PO4.1.13 Pressure Setpoint 3 RIW FLOAT32 P.04'0'1 1- Slegio matavimo Slégis - Slégis - visas
[X+] vienetas S .
nulingverté  diapazonas
4117 . . P05.0.11- P05.0.12 -
P4.1.14 Pressure Setpoint 4 RIW FLOAT32 P.04'0‘1 1- Slégio matavimo Slégis - Slégis - visas
[X+] vienetas U .
nuliné verté  diapazonas
e P04.1.21 P04.0.12 - Srauto matavimo 02021 Eg’fugsz—z -
+ " Flow Setpoint 1 RIW FLOAT32 =~ °° Srautas - .
[X+] vienetas S visas
nulinéverté
diapazonas
e P04.1.22 P04.0.12 - Srauto matavimo 02021 Eg’fugsz—z -
+ " Flow Setpoint 2 RIW FLOAT32 =~ °° Srautas - .
[X+] vienetas S visas
nulinéverté
diapazonas
e P04.1.23 P04.0.12 - Srauto matavimo 02021 Eg’fugsz—z -
-7 Flow Setpoint 3 RIW FLOAT32 =~ Srautas - .
[X+] vienetas o visas
nulinévert¢ .
diapazonas
e P04.1.24 P04.0.12- Srauto matavimo -0>021- Eg’fugsz—z -
+ 77 Flow Setpoint 4 RIW FLOAT32 =~ Srautas - .
[X+] vienetas o . visas
nulinévert¢ .
diapazonas
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4131 pos031. 105032
P04.1.31 Temp. Setpoint 1 RIW FLOAT32 P04‘021 3 -Temperaturos Temperatura Temperatura
[X+] matavimo vienetas L . -visas
-nulinéverté .
diapazonas
4133 P05.0.32 -
. P05.0.31- i,
P04.1.32 Temp. Setpoint 2 RIW FLOAT32 P04‘021 3 -Temperaturos Temperatura Temperatura
[X+] matavimo vienetas L . -visas
-nulinéverté .
diapazonas
4135 P05.0.32 -
. P05.0.31- i,
P04.1.33 Temp. Setpoint 3 RIW FLOAT32 P04‘021 3 -Temperaturos Temperatira Temperatura
[X+] matavimo vienetas L . -visas
-nulinéverté .
diapazonas
4137 P05.0.32 -
. P05.0.31- i,
P04.1.34 Temp. Setpoint 4 RIW FLOAT32 P04‘021 3 -Temperaturos Temperatira Temperatura
[X+] matavimo vienetas L . -visas
-nulinéverté .
diapazonas
M4 . . P05.0.41-  P05.0.42-
PO4.1.41 Level Setpoint 1 RIW FLOAT32 P.04‘0‘1 4-Lygio matavimo Lygis - nuliné  Lygis - visas
[X+] vienetas . 4
verté diapazonas
4143 . . P05.0.41- P05.0.42 -
PO4.1.42 Level Setpoint 2 RIW FLOAT32 P.04'0'1 4-Lygio matavimo Lygis - nuliné  Lygis - visas
[X+] vienetas . 4
verté diapazonas
4145 . . P05.0.41-  P05.0.42-
P04.1.43 Level Setpoint 3 RIW FLOAT32 P.04‘0‘1 4-Lygio matavimo Lygis - nuliné  Lygis - visas
[X+] vienetas . 4
verté diapazonas
4147 . . P05.0.41- P05.0.42 -
PO4.1.44 Level Setpoint 4 RIW FLOAT32 P.04'0'1 4-Lygio matavimo Lygis - nuliné  Lygis - visas
X+ vienetas verté diapazonas
4155 PO4.1.60 l\'lus@tytosios vertés issaugojimo RIW ENUM 0 1
ribojimas
4156 P05.0.51-  P05.0.52-
P04.1.517 : ) Bendras Bendras
[X+] Generic Setpoint 1 RIW FLOAT32 kickis - kiekis - visas
nulingverté  diapazonas
4158 P05.0.51-  P05.0.52-
P04.1.52 : . Bendras Bendras
[X+] Generic Setpoint 2 RIW FLOAT32 kickis - kiekis - visas
nulingverté  diapazonas
4160 P05.0.51-  P05.0.52-
P04.1.53 : . Bendras Bendras
[X+] Generic Setpoint 3 RIW FLOAT32 kickis - kiekis - visas
nulingverté  diapazonas
4162 P05.0.51-  P05.0.52-
P04.1.54 . . Bendras Bendras
X+] Generic Setpoint 4 RIW FLOAT32 kickis - kickis - visas
nulingverté  diapazonas
4200 P04.2.00 reguliavimo ar kontrolés tipa RIW ENUM 0 1
4201 P04.2.01 Periodas RIW UINT16 % 1 100
4202 P04.2.02 Histerezé RIW UINT16 % 1 100
4203 P04.2.06 Didinimo greitis RIW UINT16  rpm ,F\’/l(izgf;tls E(l)jzzg?;tls
4204 P04.2.07 Tiesinis didinimo kiekis RIW UINT16 % 0 200
4205 F)?jjz'og Quad.Lift Amount RIW UINT16 % 0 999
4211 P04.2.11 1rampa RIW UINT16 s 1 250
4212 P04.2.12 2rampa RIW UINT16 s 1 250
4213 P04.2.13 3rampa RIW UINT16 s 1 999
4214 P04.2.14 4rampa RIW UINT16 s 1 999
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4215 P04.2.15 Rampos greitis - min. pagreitéjimas RIW FLOAT32 s 0.1 25
4217 P04.2.16 Rampos greitis - min. sulétéjimas RIW FLOAT32 s 0.1 25
4221 P04.2.21 Plvaldiklis - KP RIW FLOAT32 0 10000
4225 P04.2.25 Plvaldiklis-TI RIW FLOAT32 s 0 10000
4231 P04.2.31 Maz. greitis RIW UINT16  rpm 0 2000
4232 P04.2.32 Didz. greitis RIW UINT16  rpm 2000 4100
4233 P04.2.35 MaZ. greicio laikas RIW UINT16 s 0 100
4300 P04.3.00 Automatinis klaidy atstatymas RIW ENUM - 0 1
4301 P04.0.11-Slegio matavimo L0001+ POS.0.12-
P04.3.01 Slégis - maziausias slenkstis RIW FLOAT32 =~ g Slégis - Slégis - visas
vienetas S . .
nuliné verté  diapazonas
o P04.3.02 P04.0.12 - Srauto matavimo 02021 Eg’fugsz—z -
" Srautas - maziausias slenkstis RIW FLOAT32 =~ Srautas - .
[X+] vienetas ... visas
nulinéverté .
diapazonas
o P04.3.03 P04.0.13 - Temperatiiros P05.031- ?gr?w'ojazu:ua
=7 Temperatiira - maziausias slenkstis RIW FLOAT32 1o lemp Temperatira np
[X+] matavimo vienetas L . -visas
-nulinéverté .
diapazonas
4307 . . P05.0.41-  P05.0.42-
P04.3.04 Lygis - maZiausias slenkstis RIW FLOAT32 P.04'0‘1 4-Lygio matavimo Lygis - nuliné  Lygis - visas
[X+] vienetas . 4
verté diapazonas
4310 P04.3.10 MaZiausia slenkstio delsa RIW UINT16 s 1 100
4311 P04.3.11 Vandens trikumo delsos laikas RIW UINT16 s 1 100
4312 P05.0.51-  P05.0.52-
P04.3.05 Bendrasis kiekis - maz. slenkstis RIW FLOAT32 B.enFiras Bgnglras .
[X+] kiekis - kiekis - visas
nulingverté  diapazonas
4401 P04.4.01 Bandomojo paleidimo greitis RIW UINT16  rpm 0 P(.)4;2'32. .
Didz. greitis
4402 P04.4.02 Bandomojo paleidimo laiko limitas RIW UINT16  h 0 255
4403 P04.4.03 Bandomojo paleidimo laikas RIW UINT16 s 0 180
4404 P04.4.05 Bandomojo paleidimo komanda RIW ENUM 0 1
4501 [P)?ijm NV poslinkio funkcija RIW ENUM 0 3
4502 [P)?ij.OZ NV poslinkio jvestis RIW ENUM 0 5
4503 [P)?ij.OS NV poslinkis - 1 VERTE RIW FLOAT32
4305 F)?fjs'% NV poslinkis - 2 VERTE RIW FLOAT32
4507 P04.5.11-
P04.5.10 NV poslinkis X 1 RIW FLOAT32 NV poslinkis
[X+] X2
4509 P04.5.11 P04.5.10 - P04.5.12 -
- NVposlinkis X 2 RIW FLOAT32 NV poslinkis NV poslinkis
(X+]
X1 X3
4511 P04 512 P04.5.11-  P04.5.13-
7 NVposlinkis X 3 RIW FLOAT32 NV poslinkis NV poslinkis
(X+]
X2 X4
4513 P04.5.12 -
P04.5.13 NV poslinkis X 4 RIW FLOAT32 NV poslinkis
[X+] X3
4601 P04.6.01 VamzdZiy uZpildymo funkcija RIW ENUM 0 2
4602 P04.0.11 - Slégio matavimo 02011+ P03.0-12-
P04.6.03 Vamzdziy uzpildymo slenkstis RIW FLOAT32 vienéfas g Slégis - Slégis - visas
nulinéverté  diapazonas
4604 P04.6.05 Vamzdziy uzpildymo laikas RIW UINT16 s 0 999
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4605 P06.0.02 -
PO 6.06 D|d'zv..vamzd2|q uZpildymo siurbliy RIW UNT16 - 1 DIdZ.' '
skaicius jrenginiy
skaicius
4606 P04.6.05 -
P04.6.10 VamzdZiy uZpildymas - pastovus laikas ~ R/W UINT16 s 1 V‘ijdZIq
uzpildymo
laikas
4607 P04.6.15 Vamzdziy uzpildymas - greitio Zingsnis  RIW UINT16 % 5 100
5000 P05.0.00 Tikroji verté - Saltinis RIW ENUM - 0 7
5001 P05.0.01 Pavara-nuliné verté RIW UINT16  rpm 0 9999
5002 P05.0.02 Pavara - visas diapazonas RIW UINT16  rpm 0 9999
003 ps.0.11 Slegis - nulin verté Rw  Floarsy FOA0.11-Slegiomatavimo - g 10
vienetas
2005 p05.0.12 Slegs- visas diapazonas W Floarsp TOrO T Slegomatavimo. 100
2007 POSOZT s tas - nuling verte RW  FLoAT3y Fo40.12-Srauto matavimo 9999
[X+] vienetas
2009 P05.0.22 Srautas - visas diapazonas RIW FLOAT32 P.04.0.12-SrautomataV|mo 0 9999
[X+] vienetas
0T POSO3T g peratiia - nuline verte RW  FLoaT3p FO40.13-Temperatiros 4, 9999
[X+] matavimo vienetas
2013 P05.0.32 Temperatiira - visas diapazonas RIW FLOAT32 P04.0..13-T.emperaturos -100 9999
[X+] matavimo vienetas
015 POSOAN e nuling verte RW  Floatsy TOA014-lygiomatavimo - ggq 9999
[X+] vienetas
017 POS042 i visas diapazonas RW  Floatsy TOA014-lygiomatavimo - ggq 9999
[X+] vienetas
021 POSOET ope ling slegio verte RW  FLoarsp F040.11-Slegiomatavimo 99
[X+] vienetas
2023 P05.0.62 SPS visas slégio diapazonas RIW FLOAT32 P.04.0.11-S|eg|o matavimo 999
[X+] vienetas
5025 F)?fjo'm Bendras kiekis - nuling verte RW  FLOAT32 - 1000 1000
2027 F)?ij.SZ Bendras kiekis - visas diapazonas RIW FLOAT32 - -1000 1000
5101 P05.1.01 1 analoginés jvesties funkcija RIW ENUM - 0 7
5102 P05.1.02 Analoginé jvestis - 1 tipas RIW ENUM - 0 3
5103 P05.1.11 2 analoginés jvesties funkcija RIW ENUM 0 7
5104 P05.1.12 Analoginé jvestis - 2 tipas RIW ENUM 0 3
2105 E?jj1'21 3 analoginés jvesties funkcija RIW ENUM 0 7
2106 F)?jj1.22 Analoginé jvestis - 3 tipas RIW ENUM - 0 3
2107 E?jj1'31 4 analogineés jvesties funkcija RIW ENUM - 0 7
>108 E?jf'w Analoginé jvestis - 4 tipas RIW ENUM - 0 3
2109 E?ff"‘o Jutiklio kreivé RW  ENUM 0 1
5110 P05.1.50 Analoginés pavaros tipas RIW ENUM 0 1
5203 P05.2.03 Skaitmeniné jvestis - 3 funkcija RIW ENUM 0 9
5204 F)?ij.M Skaitmenineé jvestis - 4 funkcija RIW ENUM 0 9
5205 F)?ij.OS Skaitmenineé jvestis - 5 funkcija RIW ENUM 0 9
5301 P05.3.01 Analoginés isvesties funkcija RIW ENUM - 0 12
5302 P05.3.02 Analoginés isvesties tipas RIW ENUM - 0
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5401 P05.4.01 1 relés funkcija RIW ENUM 0 i
5402 P05.4.02 2 relés funkcija RIW ENUM 0 7
5801 P05.8.01 1analoginés jvesties poslinkis RIW FLOAT32 -100 100
5803 P05.8.02 1analoginés jvesties signalo stiprumas  R/W FLOAT32 0 1.5
5805 P05.8.11 2 analoginés jvesties poslinkis RIW FLOAT32 -100 100
5807 P05.8.12 2 analoginés jvesties signalo stiprumas  R/W FLOAT32 0 1.5
2809 F)?Ej&m 3analoginés jvesties poslinkis RIW FLOAT32 -100 100
2811 F)?Ej&ZZ 3analoginés jvesties signalo stiprumas ~ R/W FLOAT32 0 1.5
>813 F)?Ej&m 4 analoginés jvesties poslinkis RIW FLOAT32 -100 100
2815 F)?fjg'y 4 analoginés jvesties signalo stiprumas ~ R/W FLOAT32 0 1.5
B4 ppsgas OffsetA0 R ploarsp [O>-302-Analogines 44 100
isvesties tipas
5846 P05.8.45 GainAQ 1 RIW FLOAT32 - 0 1.5
6001 P06.0.01 Sistemos konfigdracija RIW ENUM 0 2
6002 P06.0.02 Didz. jrenginiy skaicius RIW UINT16 1
6003 P06.0.03 Adresas keleto siurbliy sistemoje RIW UINT16 1
6004 P06.0.04 ,Multipump" Zemélapis R UINT16
6005 P06.0.05 ,Multipump" eiliskumas R UINT16 -
6111 - . P05.0.12 -
P06.1.11 Slégis - padid. verté RW  foarsp Fo4011-Slegiomatavimo Slégis - visas
vienetas .
diapazonas
6113 - . P05.0.12 -
P06.1.12 Slégis - sumaZ. verté RIW FLoaT3y FO40.11-Slégio matavimo Slégis - visas
vienetas ;
diapazonas
6115 P05.0.22 -
P06.1.21 Srautas - padid. verté RIW FLOAT3? P.04.0.12-Srauto matavimo 0 Slrautas—
[X+] vienetas visas
diapazonas
6117 P05.0.22 -
P06.1.22 Sautas - sumas. verte RIW FLOAT3? P.04.0.12-Srauto matavimo 0 Slrautas—
[X+] vienetas visas
diapazonas
6119 P05.0.32 -
P06.1.31 Temperatira - padid. verté RIW FLOAT32 P04'0'.1 3 Temperaturos 0 Temperatura
[X+] matavimo vienetas - visas
diapazonas
6121 P05.0.32 -
P06.1.32 Temperatura - sumaz. verté RIW FLOAT32 P04.0..13-T‘emperaturos 0 Temperatura
[X+] matavimo vienetas - visas
diapazonas
6123 . . P05.0.42 -
POSIAT | ygis - padid. verté RIW FoaTsp TO4014-lygio matavimo Lygis - visas
[X+] vienetas di
iapazonas
6125 . . P05.0.42 -
P06.1.42 Lygis - sumazZ. verté RIW FLOAT32 P.04‘0‘14-Lyg|0 matavimo 0 Lygis - visas
[X+] vienetas di
iapazonas
6129 . pe . P04.2.31-  P04.2.32-
P06.1.61 ,Multipump” jjungimo greitis RIW UINT16  rpm Ma?. greitis  Did?. greitis
6130 P06.1.71 Sinchroniné riba RIW UINT16  rpm 0 3600
6131 P06.1.72 Sinchroninis periodas RIW UINT16  rpm 0 P(.)452'32.'.
Didz. greitis
6132 P06.1.81 Automatinio perjungimo intervalas RIW UINT16  h 0 250
6133 - MultipumpDeviceEnable RIW UINT16 0 1
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6134 P05.0.52 -
POS-1-5T Bendras kiekis - padid. verté RW  FLOAT32 - 0 Bendras
[X+] kiekis - visas
diapazonas
6136 P05.0.52 -
POO-1-52  Bendras kiekis - suma?. verté RW  FLOMT32 - 0 Bendras
[X+] kiekis - visas
diapazonas
7001 P07.0.01 Didz. perjungimo daznis RIW ENUM - 0 5
7002 P07.0.02 MaZ. perjungimo daZnis RIW ENUM - 0 5
7101 P07.1.01 Greitio praleidimo centras RIW UINT16  rpm &0%'2'31. - Pos232-
aZ.greitis  DidZ. greitis
7102 P07.1.02 Greitio praleidimo diapazonas RIW UINT16  rpm 0 300
7201 P07.2.01 Variklio Sildymo funkcija RIW ENUM - 0 2
7301 P07.3.01 Tiekimo pirmyn funkcija RIW ENUM 0 1
8001 P08.0.01 COM 1 funkcija RIW ENUM 0 3
8002 P08.0.02 COM 2 funkcija RIW ENUM 0 2
8101 P08.1.01 ,Modbus RTU" adresas RIW UINT16 0 127
8102 P08.1.02 ,Modbus RTU" sparta bodais RIW ENUM 0 8
8108 P08.1.08 Modbus RTU formatas RIW ENUM - 0 3
8201 P08.2.05 -
,BACnet
P08.2.01 ,BACnet MS/TP" tinklo plokstés adresas  R/W UINT16 - 0 MS/TP" didz.
pagr. jreng.
sk.
8202 P08.2.02 ,BACnet MS/TP" sparta bodais RIW ENUM - 0 8
8203 P08.2.03 ,BACnet MS/TP" formatas RIW ENUM - 0 3
8204 P08.2.04 ,BACnet MS/TP" jrenginio ID RIW UINT32 - - 4194304
8206 P08.2.01-
,BACnet
P08.2.05 ,BACnet MS/TP" didz. pagr. jreng. sk. RIW UINT16 - MS/TP" tinklo 127
plokstés
adresas
8210 - BACnet informaciniai kadrai RIW UINT16 - 1 255
8211 - BACnet pakartotinis inicijavimas RIW ENUM - 0 1
8301 P08.3.01 Jjunkite belaidj rys. RIW ENUM - 0 1
9001 F)?zjom Kalba RIW ENUM 0 28
9011 F)?zjo'n Laikas RIW UINT32
9013 F)?zjo'ﬂ Data RIW UINT32
9101 F)?zjz'm Aktyviy parametry rinkinio pasirinkimas  R/W ENUM 0 1
9201 P09.1.01 Ekrano energijos taupymas RIW ENUM - 0 1
9202 P09.1.02 Energijos taupymo laikas RIW UINT16 s 60 3600
9210 P09.1.10 Ekrano orientacija RIW ENUM - 0 1
9211 P09.1.11 Didz. skai. po kablelio RIW UINT16 0 3
9301 P09.3.01 Klaidy Zurnalo atstatymas RIW ENUM 0 1
9302 P09.3.02 Veikimo laiko skaitiklio atstatymas RIW ENUM 0 1
9303 P09 3.03 Variklio veikimo laiko skaitiklio RIW ENUM 0 1
atstatymas
9304 P09.3.04 Energijos skaitiklio atstatymas RIW ENUM 0 1
9305 P09.3.05 Gamykliniy nustatymy atstatymas RIW ENUM 0 1
7306 [P)?Zj?"% Parengimas eksploatuoti atliktas RIW ENUM 0 1
9307 P09.3.07 Susiety jrenginiy sarado atstatymas RIW ENUM 0 1
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9 BACnet MS/TP

9.1 Protokolo realizacijos atitikties pareikstis (PICS)

Atitikties deklaracija

Duomenys 29/03/2023
Pardavéjo pavadinimas XYLEM INC
Gaminio pavadinimas HYDROVAR X

Gaminio modelio numeris

HVX, HVX+, HYDROVAR X, HYDROVAR X+

Programinés jrangos versija 01.00.00 (FW_PackVersion)
Mikroprograminés jrangos versija 01
,BACnet" protokolo versija 19

.BACnet" standartinis jrenginio profilis (L priedas)

O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)

O BACnet Operator Workstation (B-OWS)

O BACnet Operator Display (B-0D)

O BACnet Building Controller (B-BC)

a BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)

O BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

O BACnet Smart Sensor (B-SS)

e} BACnet Smart Actuator (B-SA)
BACnet"” saveikos blokai (K priedas)

O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A

o} Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B

a Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A

O Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B

a Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A

1} Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B

O Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A

a Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B

O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A

O Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B

O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A

O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B

a Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B

O Data Sharing - View-A DS-V-A

O Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A

a Data Sharing - Modify-A DS-M-A

O Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A
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Tinklo jrenginiy valdymas

O Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A
Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B
Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A
Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B

Device Management - Device Communication Control-A DM-DCC-A

Device Management - Device Communication Control-B |DM-DCC-B

Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
Device Management - Text Message-A DM-TM-A
Device Management - Text Message-B DM-TM-B
Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B
Device Management - UTC Time Synchronization-A DM-UTC-A
Device Management - UTC Time Synchronization-B DM-UTC-B
Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
Device Management - Restart-A DM-R-A
Device Management - Restart-B DM-R-B
Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B

Device Management - Object Creation and Deletion-A DM-0CD-A

Device Management - Object Creation and Deletion-B DM-0CD-B

Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A

Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B

Device Management - Automatic Network Mapping-A DM-ANM-A

Device Management - Automatic Device Mapping-A DM-ADM-A

Device Management - Automatic Time Synchronization-A ~ |DM-ATS-A

OoOojo|jojo|jojojoooooooooooooooononoOoN

Device Management - Manual Time Synchronization-A DM-MTS-A
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Palaikomi standartiniai objektai
Objektas Palaikoma Dinamiskai sukuriami/ [Palaikomos papildomos |Rasymo savybés
i§trinami savybés

Analog Input | O

Analog Value | O Present_Value

Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames

Network Port | O MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames

CharacterStringValue |4 O

Duomeny sasajos lygmuo

a

BACnet IP, (Annex J)

BACnet IP, (Annex J), Foreign Device

IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)

O
a
O

ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)

ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)

N

MS/TP master (Clause 9), baud rate(s)

1200 (ribotas funkcionalumas, dél mazo greicio gali
baigtis laiko limitas)

2400 (ribotas funkcionalumas, dél mazo greicio gali
baigtis laiko limitas)

4800 (ribotas funkcionalumas, dél mazo greicio gali
baigtis laiko limitas)

9600

19200

38400 (rekomenduojama)

57600

76800

115200

MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)

Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)

Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)

Oojojga|o

LonTalk (Clause 11), medium

a

Kita

Jrenginio adreso apribojimas

Ar palaikomi jrenginiai su statiniais apribojimais? O taip |M ne
Butinas dvikryptiam rySiui su MS/TP pavaldziuoju jrenginiu ir kitais jrenginiais palaikyti.
Papildomos funkcijos
e Tinklo parinktys: néra.
e Tinklo saugos parinktys: néra.
e Palaikomy simboliy rinkinys: néra.
e Segmentavimo galimybés: néra.
e Tinklo valdymas: néra.
e Aliarmo ir jvykiy valdymas: néra.
e Planavimas ir programavimas: néra.
e Galimybé tvarkyti zurnalus (tendencijas): néra.
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9.2 ,BACnet" jrenginys ir ,BACnet” jrenginio objekto identifikatorius

HVX ir HVX+ yra ,BACnet"” jrenginiai, nes palaiko skaitmeninj ry$j naudodamiesi ,BACnet"
protokolu.

Kiekviename ,BACnet” jrenginyje yra jrenginio objektas. Tai standartinis objektas, savo
savybémis atitinkantis charakteristikas, matomas i$ iSorés.

Prie vietinio MS/TP tinklo prijungti jrenginiai lokalizuojami per:

¢ jrenginio objekto identifikatoriy arba

e MAC adresa.

.BACnet” jrenginio objekto identifikatorius

Gamykloje nustatyta verté yra 84003.

Norédami pakeisti verte, naudokite funkcijg ,Rasyti savybe”, esandig jrenginio objekto
.Objekto identifikatoriaus” srityje, arba specialy parametrg ,P08.2.04 Prietaiso ID ,BACnet”
MS/TP”, esantj ekrane.

MAC adresas

Gamykloje nustatyta verté yra 1.
Patikrinkite, ar kiekvienas prie MS/TP tinklo prijungtas jrenginys identifikuojamas skirtingu
adresu parametre ,P08.2.01 MAC adresas ,BACnet” MS/TP".

9.3 Jungtys ir duomeny valdymas, ,BACnet” MS/TP

o Kaiveikia ,BACnet” MS/TP rysys tarp pavaros ir iSorinio jrenginio, valdymo skydelyje dega
rys$io basenos lemputé.

o Nustatykite parametrg ,P04.1.60 Limit setpoint saving" | ,Yes", kad jraSytuméte |
nepastoviosios atminties sritj ir pratestuméte nepastoviosios EEPROM atminties naudojimo
laika.

PASTABA:
Valdymo plokstés gnybto (C) neprijunkite prie skirtingy jtampos potencialy arba PE.

Vieno elektrinio siurblio prijungimas prie iSorinio jrenginio

1. Nuimkite pavaros dangtel] ir susipaZinkite su viduje esan¢iomis sujungimo schemomis.
2. Prijunkite 31 (B), 32 (A) ir 33 (C) gnybtus prie iSorinio jrenginio, pavyzdziui, PLC, BMS ir pan.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc
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9.4 ,BACnet” eilutés LENTELE

Objekto Meniu  Param. pavadinimas .BACnet" obj. pavadinimas  Tipas
identifikatorius 1D

0 P03.4.01 Jrenginio dalies numeris Unit Part Number UINT16 -
1 P03.4.03 Jrenginio serijos numeris Unit Serial Number UINT16 -
2 P03.4.06 Pavaros serijos numeris Drive Serial Number UINT16 -

9.5 ,BACnet” analoginés jvestys LENTELE

Objekto Meniu  Param. pavadinimas .BACnet" obj. pavadinimas ~ Tipas ~ Matmenys Min. Maks.
identifikatorius ID
0 P02.0.01 1 klaida (naujausia) Error 1 (Most Recent) UINT16
1 - 1 klaida - Data Error 1- Date UINT32
2 1 klaida - Laikas Error 1-Time UINT32
3 1 klaida - Pabaigos data Error 1- End Date UINT32
4 1 klaida - Pabaigos laikas Error 1-End Time UINT32
5 Zurnalas: Klaidy skaitiklis Log: Error Counter 1 UINT16
6 Zumalas: Bity lauko 1 klaida Log: Error 1 Bitfield 1 UINT32
7 Zumalas: Bity lauko 2 klaida Log: Error 2 Bitfield 1 UINT32
8 Z.urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis Log: Alarm 1 Bitfield 1 UINT32
signalas
9 - LogSpeed Log: Speed 1 UINT32
10 - Zurnalas: Klaidos kodas Log: Error Code 1 UINT32 -
1 Zumalas: Srautas Log: Flow 1 FLOAT32 F04-0.12-5rauto
matavimo vienetas
12 Zurnalas: Hidraulinis slégis Log: Head 1 Foatsy PO40-11-Slégio
matavimo vienetas
13 Zurnalas: Maitinimo modulio P04.0.13-
. Log: Power Module Temp 1 FLOAT32 Temperatiiros
temperatiira e
matavimo vienetas
14 - Zurnalas: Variklio srové Log: Motor Current 1 FLOAT32 A
15 - Zurnalas: Variklio jtampa Log: Motor Voltage 1 FLOAT32 V
16 P04.0.13 -
- Zumalas: Inverterio temperatiira Log: Inverter Temperature 1~ FLOAT32 Temperatiiros
matavimo vienetas
17 - LogPower Log: Motor Power 1 FLOAT32 -
18 : Lurnalas: Nuolatinés sroves Log: DC Bus Voltage 1 FLOAT32 V
magistralés jtampa
19 - Zurnalas: Tinklo jtampa Log: Grid Voltage 1 FLOAT32 V
20 P02.0.02 2 klaida Error 2 UINT16
21 - 2 klaida - Data Error 2 - Date UINT32
22 2 klaida - Laikas Error 2 -Time UINT32
23 2 klaida - Pabaigos data Error 2 - End Date UINT32
24 2 klaida - Pabaigos laikas Error2 - End Time 1 UINT32
25 Zurnalas: Klaidy skaitiklis Log: Error Counter 2 UINT16
26 Zurnalas: Bty lauko 1 klaida Log: Error 1 Bitfield 2 UINT32
27 zurnalas: Bity lauko 2 klaida Log: Error 2 Bitfield 2 UINT32
28 Z.urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis Log: Alarm 1 Bitfield 2 UINT32
signalas
29 LogSpeed Log: Speed 2 UINT32
30 Zurnalas: Klaidos kodas Log: Error Code 2 UINT32 -
3 Zumalas: Srautas Log: Flow 2 FLOAT32 F040.12-5rauto
matavimo vienetas
32 Zurnalas: Hidraulinis slégis Log: Head 2 FLOAT32 P04'0'.” -Sleglo
matavimo vienetas
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33 Zurnalas: Maitinimo modulio P04.0.13-
- Log: Power ModuleTemp2 ~ FLOAT32 Temperatiiros
temperatiira L
matavimo vienetas
34 Zurnalas: Variklio srové Log: Motor Current 2 FLOAT32 A
35 Zumalas: Variklio jtampa Log: Motor Voltage 2 FLOAT32 V
36 P04.0.13 -
Zumalas: Inverterio temperatiira Log: Inverter Temperature2 ~ FLOAT32 Temperatiiros
matavimo vienetas
37 LogPower Log: Motor Power 2 FLOAT32 -
38 Lumalas: Nuolatinés stovés Log: DC Bus Voltage 2 FLOAT32 V
magistralés jtampa
39 - Zurnalas: Tinklo jtampa Log: Grid Voltage 2 FLOAT32 V
40 P02.0.03 3 klaida Error3 UINT16
M - 3 klaida - Data Error 3- Date UINT32
42 3 klaida - Laikas Error 3-Time UINT32
43 3 klaida - Pabaigos data Error 3 - End Date UINT32
44 3 klaida - Pabaigos laikas Error3-End Time 1 UINT32
45 Zurnalas: Klaidy skaitiklis Log: Error Counter 3 UINT16
46 Zumalas: Bity lauko 1 klaida Log: Error 1 Bitfield 3 UINT32
47 Zumalas: Bity lauko 2 klaida Log: Error 2 Bitfield 3 UINT32
48 Z.urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis Log: Alarm 1 Bitfield 3 UINT32
signalas
49 LogSpeed Log: Speed 3 UINT32
50 Zurnalas: Klaidos kodas Log: Error Code 3 UINT32 -
! Zurnalas: Srautas Log: Flow 3 FLOAT32 F04-0.12-5rauto
matavimo vienetas
>2 Zurnalas: Hidraulinis slégis Log: Head 3 Foatsp PO40-11-Slégio
matavimo vienetas
>3 Zurnalas: Maitinimo modulio P04.0.13-
. Log: Power Module Temp 3~ FLOAT32 Temperatiiros
temperatiira e
matavimo vienetas
54 Zurnalas: Variklio srové Log: Motor Current 3 FLOAT32 A
55 Zurnalas: Variklio jtampa Log: Motor Voltage 3 FLOAT32 V
56 P04.0.13 -
Zumalas: Inverterio temperatiira Log: Inverter Temperature 3~ FLOAT32 Temperatiiros
matavimo vienetas
57 LogPower Log: Motor Power 3 FLOAT32 -
8 Lumalas: Nuolatinés stovés Log: DC Bus Voltage 3 FLOAT32 V
magistralés jtampa
59 - Zurnalas: Tinklo jtampa Log: Grid Voltage 3 FLOAT32 V
60 P02.0.04 4 klaida Error4 UINT16
61 - 4 klaida - Data Error 4 - Date UINT32
62 4 klaida - Laikas Error4-Time UINT32
63 4 klaida - Pabaigos data Error 4 - End Date UINT32
64 4 klaida - Pabaigos laikas Error4 - End Time 1 UINT32
65 Zurnalas: Klaidy skaitiklis Log: Error Counter 4 UINT16
66 Zurnalas: Bty lauko 1 klaida Log: Error 1 Bitfield 4 UINT32
67 Zumnalas: Bity lauko 2 klaida Log: Error 2 Bitfield 4 UINT32
68 Z.urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis Log: Alarm 1 Bitfield 4 UINT32
signalas
69 LogSpeed Log: Speed 4 UINT32
70 Zurnalas: Klaidos kodas Log: Error Code 4 UINT32 -
7 Zumalas: Srautas Log: Flow 4 FLOAT32 F040.12-5rauto
matavimo vienetas
72 Zurnalas: Hidraulinis slégis Log: Head 4 FLOAT32 P04'0'.” -Sleglo
matavimo vienetas
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73 Zurnalas: Maitinimo modulio P04.0.13-
- Log: Power Module Temp 4 FLOAT32 Temperatiiros
temperatiira L
matavimo vienetas
74 Zurnalas: Variklio srové Log: Motor Current 4 FLOAT32 A
75 Zumalas: Variklio jtampa Log: Motor Voltage 4 FLOAT32 V
76 P04.0.13 -
Zumalas: Inverterio temperatiira Log: Inverter Temperature4 ~ FLOAT32 Temperatiiros
matavimo vienetas
77 LogPower Log: Motor Power 4 FLOAT32 -
8 Lumalas: Nuolatinés stovés Log: DC Bus Voltage 4 FLOAT32 V
magistralés jtampa
79 - Zurnalas: Tinklo jtampa Log: Grid Voltage 4 FLOAT32 V
80 P02.0.05 5 klaida Error 5 UINT16
81 - 5 klaida - Data Error 5- Date UINT32
82 5 klaida - Laikas Error 5-Time UINT32
83 5 klaida - Pabaigos data Error 5 - End Date UINT32
84 5 klaida - Pabaigos laikas Error5-End Time 1 UINT32
85 Zurnalas: Klaidy skaitiklis Log: Error Counter 5 UINT16
86 Zumalas: Bity lauko 1 klaida Log: Error 1 Bitfield 5 UINT32
87 Zumalas: Bity lauko 2 klaida Log: Error 2 Bitfield 5 UINT32
88 Z.urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis Log: Alarm 1 Bitfield 5 UINT32
signalas
89 LogSpeed Log: Speed 5 UINT32
90 Zurnalas: Klaidos kodas Log: Error Code 5 UINT32 -
7 Zurnalas: Srautas Log: Flow 5 FLOAT32 F04-0.12-5rauto
matavimo vienetas
72 Zurnalas: Hidraulinis slégis Log: Head 5 Foatsp PO40-11-Slégio
matavimo vienetas
73 Zurnalas: Maitinimo modulio P04.0.13-
. Log: Power Module Temp 5~ FLOAT32 Temperatiiros
temperatiira S
matavimo vienetas
94 Zurnalas: Variklio srové Log: Motor Current 5 FLOAT32 A
95 Zurnalas: Variklio jtampa Log: Motor Voltage 5 FLOAT32 V
96 P04.0.13 -
Zumalas: Inverterio temperatiira Log: Inverter Temperature 5 FLOAT32 Temperatiiros
matavimo vienetas
97 LogPower Log: Motor Power 5 FLOAT32 -
& Lumalas: Nuolatinés stovés Log: DC Bus Voltage 5 FLOAT32 V
magistralés jtampa
99 - Zurnalas: Tinklo jtampa Log: Grid Voltage 5 FLOAT32 V
100 P02.0.06 6 klaida Error 6 UINT16
101 - 6 klaida - Data Error 6 - Date UINT32
102 6 klaida - Laikas Error 6-Time UINT32
103 6 klaida - Pabaigos data Error 6 - End Date UINT32
104 6 klaida - Pabaigos laikas Error6- End Time 1 UINT32
105 Zurnalas: Klaidy skaitiklis Log: Error Counter 6 UINT16
106 Zurnalas: Bty lauko 1 klaida Log: Error 1 Bitfield 6 UINT32
107 Zumnalas: Bity lauko 2 klaida Log: Error 2 Bitfield 6 UINT32
108 Z.urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis Log: Alarm 1 Bitfield 6 UINT32
signalas
109 LogSpeed Log: Speed 6 UINT32
110 Zurnalas: Klaidos kodas Log: Error Code 6 UINT32 -
111 Zumalas: Srautas Log: Flow 6 FLOAT32 F040.12-5rauto
matavimo vienetas
12 Zurnalas: Hidraulinis slégis Log: Head 6 FLOAT32 P04.0.11 - Slegio

matavimo vienetas
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13 Zurnalas: Maitinimo modulio P04.0.13-
- Log: Power ModuleTemp 6~ FLOAT32 Temperatiiros
temperatiira L
matavimo vienetas
114 Zurnalas: Variklio srové Log: Motor Current 6 FLOAT32 A
115 Zumalas: Variklio jtampa Log: Motor Voltage 6 FLOAT32 V
116 P04.0.13 -
Zumalas: Inverterio temperatiira Log: Inverter Temperature 6 FLOAT32 Temperatiiros
matavimo vienetas
117 LogPower Log: Motor Power 6 FLOAT32 -
s Lumalas: Nuolatinés stovés Log: DC Bus Voltage 6 FLOAT32 V
magistralés jtampa
119 - Zurnalas: Tinklo jtampa Log: Grid Voltage 6 FLOAT32 V
120 P02.0.07 7 klaida Error 7 UINT16
121 - 7 klaida - Data Error 7 - Date UINT32
122 7 klaida - Laikas Error 7 - Time UINT32
123 7 klaida - Pabaigos data Error 7 - End Date UINT32
124 7 klaida - Pabaigos laikas Error 7-End Time 1 UINT32
125 Zurnalas: Klaidy skaitiklis Log: Error Counter 7 UINT16
126 Zumalas: Bity lauko 1 klaida Log: Error 1 Bitfield 7 UINT32
127 Zumalas: Bity lauko 2 klaida Log: Error 2 Bitfield 7 UINT32
128 Z.urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis Log: Alarm 1 Bitfield 7 UINT32
signalas
129 LogSpeed Log: Speed 7 UINT32
130 Zurnalas: Klaidos kodas Log: Error Code 7 UINT32 -
131 Zurnalas: Srautas Log: Flow 7 FLOAT32 F04-0.12-5rauto
matavimo vienetas
132 Zurnalas: Hidraulinis slégis Log: Head 7 Foatsp PO40-11-Slégio
matavimo vienetas
133 Zurnalas: Maitinimo modulio P04.0.13-
. Log: Power Module Temp 7~ FLOAT32 Temperatiiros
temperatiira e
matavimo vienetas
134 Zurnalas: Variklio srové Log: Motor Current 7 FLOAT32 A
135 Zurnalas: Variklio jtampa Log: Motor Voltage 7 FLOAT32 V
136 P04.0.13 -
Zumalas: Inverterio temperatiira Log: Inverter Temperature 7 FLOAT32 Temperatiiros
matavimo vienetas
137 LogPower Log: Motor Power 7 FLOAT32 -
138 Lumalas: Nuolatinés stovés Log: DC Bus Voltage 7 FLOAT32 V
magistralés jtampa
139 - Zurnalas: Tinklo jtampa Log: Grid Voltage 7 FLOAT32 V
140 P02.0.08 8 klaida Error 8 UINT16
141 - 8 klaida - Data Error 8- Date UINT32
142 8 klaida - Laikas Error 8-Time UINT32
143 8 klaida - Pabaigos data Error 8 - End Date UINT32
144 8 klaida - Pabaigos laikas Error 8- End Time 1 UINT32
145 Zurnalas: Klaidy skaitiklis Log: Error Counter 8 UINT16
146 Zurnalas: Bty lauko 1 klaida Log: Error 1 Bitfield 8 UINT32
147 Zumnalas: Bity lauko 2 klaida Log: Error 2 Bitfield 8 UINT32
148 Z.urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis Log: Alarm 1 Bitfield 8 UINT32
signalas
149 LogSpeed Log: Speed 8 UINT32
150 Zurnalas: Klaidos kodas Log: Error Code 8 UINT32 -
11 Zumalas: Srautas Log: Flow 8 FLOAT32 T04012-Srauto
matavimo vienetas
152 Zurnalas: Hidraulinis slégis Log: Head 8 FLOAT32 P04'0'.” -Sleglo
matavimo vienetas
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153 Zurnalas: Maitinimo modulio P04.0.13-
- Log: Power ModuleTemp 8 ~ FLOAT32 Temperatiiros
temperatiira L
matavimo vienetas
154 Zurnalas: Variklio srové Log: Motor Current 8 FLOAT32 A
155 Zumalas: Variklio jtampa Log: Motor Voltage 8 FLOAT32 V
156 P04.0.13 -
Zumalas: Inverterio temperatiira Log: Inverter Temperature 8~ FLOAT32 Temperatiiros
matavimo vienetas
157 LogPower Log: Motor Power 8 FLOAT32 -
158 Lumalas: Nuolatinés stovés Log: DC Bus Voltage 8 FLOAT32 V
magistralés jtampa
159 - Zurnalas: Tinklo jtampa Log: Grid Voltage 8 FLOAT32 V
160 P02.0.09 9 klaida Error9 UINT16
161 - 9 klaida - Data Error 9 - Date UINT32
162 9 klaida - Laikas Error 9-Time UINT32
163 9 klaida - Pabaigos data Error 9 - End Date UINT32
164 9 klaida - Pabaigos laikas Error9-End Time 1 UINT32
165 Zurnalas: Klaidy skaitiklis Log: Error Counter 9 UINT16
166 Zumalas: Bity lauko 1 klaida Log: Error 1 Bitfield 9 UINT32
167 Zumalas: Bity lauko 2 klaida Log: Error 2 Bitfield 9 UINT32
168 Z.urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis Log: Alarm 1 Bitfield 9 UINT32
signalas
169 LogSpeed Log: Speed 9 UINT32
170 Zurnalas: Klaidos kodas Log: Error Code 9 UINT32 -
171 Zurnalas: Srautas Log: Flow 9 FLOAT32 F04-0.12-5rauto
matavimo vienetas
172 Zurnalas: Hidraulinis slégis Log: Head 9 Foatsp PO40-11-Slégio
matavimo vienetas
173 Zurnalas: Maitinimo modulio P04.0.13-
. Log: Power Module Temp 9~ FLOAT32 Temperatiiros
temperatiira e
matavimo vienetas
174 Zurnalas: Variklio srové Log: Motor Current 9 FLOAT32 A
175 Zurnalas: Variklio jtampa Log: Motor Voltage 9 FLOAT32 V
176 P04.0.13 -
Zumalas: Inverterio temperatiira Log: Inverter Temperature 9~ FLOAT32 Temperatiiros
matavimo vienetas
177 LogPower Log: Motor Power 9 FLOAT32 -
178 Lumalas: Nuolatinés stovés Log: DC Bus Voltage 9 FLOAT32 V
magistralés jtampa
179 - Zurnalas: Tinklo jtampa Log: Grid Voltage 9 FLOAT32 V
180 P02.0.10 10 klaida Error 10 UINT16
181 - 10 klaida - Data Error 10 - Date UINT32
182 10 klaida - Laikas Error 10 - Time UINT32
183 10 klaida - Pabaigos data Error 10 - End Date UINT32
184 10 klaida - Pabaigos laikas Error 10 - End Time 1 UINT32
185 Zurnalas: Klaidy skaitiklis Log: Error Counter 10 UINT16
186 Zurnalas: Bty lauko 1 klaida Log: Error 1 Bitfield 10 UINT32
187 Zumnalas: Bity lauko 2 klaida Log: Error 2 Bitfield 10 UINT32
188 Z.urnalas: Bity lauko 1 jspéjamasis Log: Alarm 1 Bitfield 10 UINT32
signalas
189 LogSpeed Log: Speed 10 UINT32
190 Zurnalas: Klaidos kodas Log: Error Code 10 UINT32 -
191 Zumalas: Srautas Log: Flow 10 FLOAT32 T04012-Srauto
matavimo vienetas
192 Zurnalas: Hidraulinis slégis Log: Head 10 FLOAT32 P04.0.11 - Slegio

matavimo vienetas
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193 Zurnalas: Maitinimo modulio P04.0.13-
- Log: Power Module Temp 10 FLOAT32 Temperatiiros
temperatiira L
matavimo vienetas
194 Zurnalas: Variklio srové Log: Motor Current 10 FLOAT32 A
195 Zumalas: Variklio jtampa Log: Motor Voltage 10 FLOAT32 V
196 P04.0.13 -
Zumalas: Inverterio temperatiira Log: Inverter Temperature 10~ FLOAT32 Temperatiiros
matavimo vienetas
197 LogPower Log: Motor Power 10 FLOAT32 -
198 Lumalas: Nuolatinés stovés Log: DC Bus Voltage 10 FLOAT32 V
magistralés jtampa
199 Zurnalas: Tinklo jtampa Log: Grid Voltage 10 FLOAT32 V
200 Klaidy skaitiklis, i$ viso Total Error Counter UINT16
201 - Jspéjamuyjy signaly skaitiklis, iS viso  Total Alarm Counter UINT16
202 P02.9.01 Klaida Bitfield 1 Error Bitfield 1 UINT32
203 P02.9.02 Klaida Bitfield 2 Error Bitfield 2 UINT32
204 P02.9.05 Signalizacija Bitfield 1 Alarm Bitfield 1 UINT32 -
205 P03.0.01 Tikrasis slégis Actual Pressure Foatsp PO40.11-Slégio
matavimo vienetas
206 PO3.0.02 iy rasis srautas Actual Flow FLOAT32 F04-0.12-5rauto
[X+] matavimo vienetas
207 P03.0.03 P04.0.13 -
[X+j 7 TikrojiSkystioTemperatiira Actual Fluid Temperature FLOAT32 Tempgratﬂrgs
matavimo vienetas
208 P03.0.04 Tikrasis lygis Actual Level FLOAT32 P04'0'.14 ! Lyglo
[X+] matavimo vienetas
209 P03.0.10 Galiojanti reikiama verté Effective Required Value FLOAT32 -
210 P03.0.20 Reikiama verté Required Value FLOAT32 -
211 P03.0.30 Siurblio biisena Pump Status ENUM
212 P03.1.01 Jrenginio maitinimo laikas Unit Powered Time UINT32 s
213 P03.1.02 Variklio veikimo laikas Motor Running Time UINT32 s -
214 P03.1.05 Energijos skaitiklis Energy Counter FLOAT32 P04'0'.16 ! Energljos -
matavimo vienetas
215 P03.2.01 Variklio greitis Motor Speed UINT16  rpm
216 P03.2.02 Variklio greitis % Motor Speed % FLOAT32 %
217 P03.2.05 Variklio srové Motor Current FLOAT32 A
218 P03.2.06 Variklio galia Motor Power FLOAT32 P04'0'.15 ! Gallos
matavimo vienetas
219 P03.2.07 Variklio jtampa Motor Voltage FLOAT32 V
220 P03.2.08 Tinklo jtampa Grid Voltage UINT16 V
221 P03.2.09 Nuolatinés srovés magistralés jtampa DC Bus Voltage UINT16 V
222 P04.0.13 -
P03.2.20 Maitinimo modulio temperatiira Power Module Temperature ~ FLOAT32 Temperatiiros
matavimo vienetas
223 P04.0.13 -
P03.2.21 Inverterio temperatiira Inverter Temperature FLOAT32 Temperatiiros
matavimo vienetas
224 P03.2.22 Variklio PTC Motor Ptc FLOAT32 -
225 P03.3.01 Skaitmeninés I/0 biisena Digital 1/0 Status UINT16
226 P05.1.02 -
P03.3.11 1analoginés jvesties verté Analog Input 1 Value FLOAT32 Analoginé jvestis - 1
tipas
2217 P05.1.12 -
P03.3.12 2 analoginés jvesties verté Analog Input 2 Value FLOAT32 Analoginé jvestis - 2
tipas
108 EXM - Papildomy montavimo, eksploatavimo ir programavimo instrukcijy



It - Originaliy instrukcijy vertimas

228 P033.13 P05.1.22 -
[X+j. 3 analoginés jvesties verté Analog Input 3 Value FLOAT32 Analoginé jvestis - 3
tipas
229 P03.3.14 P05.1.32 -
[X+j. 4 analoginés jvesties verté Analog Input 4 Value FLOAT32 Analoginé jvestis-4 -
tipas
230 P05.3.02 -
P03.3.20 Analoginés iSvesties verté Analog Output Value FLOAT32 Analoginés iSvesties
tipas
231 P03.4.02 Jrenginio gamybos data Unit Production Date UINT32
232 P03.4.05 Pavaros gamybos data Drive Production Date UINT32
233 - Disko tipas Drive type ENUM
234 P06.0.04 ,Multipump” Zemélapis Multipump Map UINT16
235 P06.0.05 ,Multipump” eiliskumas Multipump Priority UINT16
236 P03.4.13 Yaldymo plqkstesmlkroprogramlnes Control Card Firmware Version UINT32
jrangos versija
237 P03.4.12 MaltlnlmoP!pkstesM|kr0program|nes Power Card Firmware Version ~ UINT32
jrangosVersija
238 P03.4.10 \';'e'\r"s'ij?'kmpr°9’am'”es1'3”905 Hmi Firmware Version UINT32
239 P03.4.11 \'je'\:'s'i'j?m'kmpmgram'”es”a”gos Hrmi-Bt Firmware Version UINT32
240 P03.4.14 7Zemélapiy failo versija Map File Version UINT32
241 P03.4.15 Numatytojo failo versija Default File Version UINT32
242 P03.4.16 Parametry failo versija Parameter File Version UINT32
243 [P)?Jff'” Kalby failo versija Language File Version UINT32
244 [P)E)ij.OO Numatoma tikroji verté Senorless or Sensored ENUM
245 P03.4.25 I3saugotos hidraulinés kreivés EstimationCapability ENUM

9.6 BACnet Analog Values TABLE

Objekto ~ MeniuID  Param. .BACnet" obj. pavadinimas Tipas Matmenys Min. Maks.
identifikat pavadinimas
orius
0 Pasirinkite
siurblio jjungimo
/i8jungimo
biiseng. Atitinka
jlungimo / On/Off Set ENUM - 0 1
iSjungimo
mygtuko
veiksma.
0-Kveikt
1-Slokkt
1 : Klaidy nustatymo gppnprEsTCMD ENUM 0 1
i$ naujo komanda
2 P04.0.01  Sistemos tipas System Type ENUM 0 2
3 P04.0.02  ValdymoreZimas Control Mode ENUM 0 7
4 P04.0.03 Revguhawmo Regulation Mode ENUM 0 1
reZimas
5 P04.0.05 Paleidimovertt  StartValue UINT16 % 0 100
6 P04.0.06  Aut.paleidimas  Auto Start ENUM 0 1
7 P04007 g 990 pin Speed Configuration ENUM 0 1
onfigiiracija
8 P04.0.09  MAVIMOVIENEIO y1or i ring Unit Selection ENUM 0 1
parinkimas
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i P04.0.11 Slleglo matavimo Pressure Measuring Unit ENUM 0 8
vienetas
10 P04.0.12 S.rauto matavimo Flow Measuring Unit ENUM 0 A
[X+] vienetas
1 Temperaturos
F)?jjm?) matavimo Temperature Measuring Unit ENUM 0 2
vienetas
12 P04.0.14 Lyg|o matavimo ) ayel Measuring Unit ENUM 0 3
[X+] vienetas
13 PO4.0.15 Gghos matavimo Power Measuring Unit ENUM 0 3
[X+] vienetas
14 Energijos
F)?fjo'% matavimo Energy Measuring Unit ENUM 0 5
vienetas
15 Savitosios
F)?fjo'1 ! energijos mat. Specific Energy Meas. Unit ENUM 0 4
vienetas
16 P9.1.11  DIESKAE POy pecimals UINT16 0 3
kablelio
17 PO4.021 | NUSEIOSIOS g it 1 Selection ENUM 0 1
vertés Saltinis
18 P04.022 2 NUSEWIOSIOS o it 2 Selection ENUM 0 2
vertés Saltinis
19 P04.0.23 3 nu‘stzitytgs.ms Setpoint 3 Selection ENUM 0 2
[X+] vertés Saltinis
20 P04.0.24 4 nu‘stzitytgs.ms Setpoint 4 Selection ENUM 0 2
[X+] vertés Saltinis
21 . . P04.2.31- P04.2.32 -
P04.1.01  Speed Setpoint1  Speed Setpoint 1 UINT16  rpm Ma. greits Dids. greitis
22 : . P04.2.31- P04.2.32 -
P04.1.02  Speed Setpoint2  Speed Setpoint 2 UINT16  rpm Maz. greits Did?. greitis
23 P04.1.03 : . P04.2.31- P04.2.32 -
X+] Speed Setpoint3  Speed Setpoint 3 UINT16  rpm Maz. greits Did?. greitis
24 P04.1.04 : . P04.2.31- P04.2.32 -
X+] Speed Setpoint4  Speed Setpoint 4 UINT16  rpm Maz. greits Did?. greitis
” Pressure Setpoint 5&4'8{11 - POS.0.11- P05.0.12 -
P04.1.11 PO pressure Setpoint 1 FLOAT32  >°9© Slégis - nuliné ~ Slégis - visas
1 matavimo A .
. verté diapazonas
vienetas
26 Pressure Setpoint El(?.i%ﬂ - PO5.0.11- P05.0.12-
P04.1.12 P Pressure Setpoint 2 FLOAT32 gio Slégis - nuliné  Slégis - visas
2 matavimo . .
. verté diapazonas
vienetas
27 P04.0.11 -
: -, P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.13  Pressure Setpoint Pressure Setpoint 3 FLOAT32 Sleg|o‘ Slégis - nuliné  Slégis - visas
[X+] 3 matavimo . .
. verté diapazonas
vienetas
28 | POLOTT- posoa1-  Pos.0.2-
P04.1.14  Pressure Setpoint . Slégio . e
Pressure Setpoint 4 FLOAT32 . Slégis - nuliné  Slégis - visas
[X+] 4 matavimo ; .
. verté diapazonas
vienetas
29 P04.121 E?a‘t&n' P05.0.21 - P05.0.22 -
- Flow Setpoint 1 Flow Setpoint 1 FLOAT32 . Srautas - Srautas - visas
(X+] matavimo T ,
. nuliné verté  diapazonas
vienetas
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30 04122 CAO T2 05021 P05022-
. Flow Setpoint2  Flow Setpoint 2 FLOAT32 . Srautas - Srautas - visas
[X+] matavimo o . .
. nuliné verté  diapazonas
vienetas
3 04123 CAOTZT pos021- P0S022-
- Flow Setpoint3  Flow Setpoint 3 FLOAT32 . Srautas - Srautas - visas
[X+] matavimo . . .
. nulinéverté  diapazonas
vienetas
32 P04.1.24 E?a‘t&n' P05.0.21 - P05.0.22 -
. Flow Setpoint4  Flow Setpoint 4 FLOAT32 . Srautas - Srautas - visas
[X+] matavimo o . .
. nuliné verté  diapazonas
vienetas
33 P04.0.13- P05 0.31 - P05.0.32 -
P04.1.31 . . Temperaturos - Temperatira -
Temp. Setpoint 1 Temp. Setpoint 1 FLOAT32 . Temperatira- .
[X+] matavimo L . visas
. nuliné verté .
vienetas diapazonas
34 P04.0.13 - P05.0.31 - P05.0.32 -
P04.1.32 Temp. Setpoint2  Temp. Setpoint 2 FLOAT32 Tempgraturos Temperatira - Tgmperatura )
[X+] matavimo o . visas
. nuliné verté .
vienetas diapazonas
35 P04.0.13- PO5.0.31 - P05.0.32 -
P04.1.33 . . Temperaturos - Temperatira -
Temp. Setpoint3  Temp. Setpoint 3 FLOAT32 . Temperatura-
[X+] matavimo . . visas
. nuliné verté .
vienetas diapazonas
36 P04.0.13- P05.0.31 - P05.0.32 -
P04.1.34 Temp. Setpoint4  Temp. Setpoint 4 FLOAT32 Tempgraturos Temperatira - Tgmperatura )
[X+] matavimo o . visas
. nuliné verté .
vienetas diapazonas
37 PO4.1.41 [’041';“4' P05.0.41 - P05.0.42 -
- Level Setpoint 1 Level Setpoint 1 FLoat32 Y9 Lygis- nuliné  Lygis - visas
[X+] matavimo . 4
. verté diapazonas
vienetas
38 01 42 O posoar- p0s042.
o Level Setpoint2  Level Setpoint 2 FLoats2 9% Lygis- nuliné  Lygis - visas
[X+] matavimo . 4
. verté diapazonas
vienetas
39 PO4.143 [’Ol‘if”' P05.0.41 - P05.0.42 -
- Level Setpoint3  Level Setpoint 3 FLoAT32 Y9 Lygis- nuliné  Lygis - visas
(X+] matavimo ) .
. verté diapazonas
vienetas
40 P01 4 O posoar- p0s042.
- Level Setpoint4  Level Setpoint 4 FLoat32 Y9 Lygis- nuliné  Lygis - visas
[X+] matavimo . 4
. verté diapazonas
vienetas
iy P05.0.52 -
. . P05.0.51- -
PO4.1.5T  Generic Setpoint Generic Setpoint 1 FLOAT32 Bendras kiekis Bepdras kiekis
[X+] 1 . . -visas
-nulinéverté .
diapazonas
42 P05.0.52 -
. . P05.0.51 - o
P04.1.52 Generic Setpoint Generic Setpoint 2 FLOAT32 Bendras kiekis Bepdras kiekis
[X+] 2 . . -visas
-nuliné verté .
diapazonas
43 P05.0.52 -
. . P05.0.51 - I
P04.1.53  Generic Setpoint Generic Setpoint 3 FLOAT32 Bendras kiekis Bepdras kiekis
[X+] 3 . . -visas
-nulinéverté .
diapazonas
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44 P05 0.51 - P05.0.52 -
PO4.1.54  Generic Setpoint Generic Setpoint 4 FLOAT32 - Bendras kiekis Bepdras kiekis
[X+] 4 . . -visas
-nuliné verté .
diapazonas
45 P04.2.01  Periodas Window UINTT6 % 1 100
46 P04.2.02  Histerezé Hysteresis UINT16 % 1 100
47 I . : P04.2.31 - P04.2.32 -
P04.2.06  Didinimo greitis  Lift Speed UINT16  rpm Maz. greits Dids. greitis
48 P04.2.07 EZT('{;'S didinimo ;. Lift Amount UINTT6 % 0 200
4 [P)?ij.OS Quad.Lift Amount  Quad. Lift Amount UINT16 % 0 999
50 P04.2.11  1rampa Ramp 1 UINT16 s 1 250
51 P04.2.12  2rampa Ramp 2 UINT16 s 1 250
52 P04.2.13  3rampa Ramp 3 UINTT6 s 1 999
53 P04.2.14  4rampa Ramp 4 UINTT6 s 1 999
54 Rampos greitis -
P04.2.15  min. Ramp Speed Min Acceleration FLOAT32 s 0.1 25
pagreitéjimas
> P042.16  RAMPOSQIEILS—  p. ) 6eed Min Deceleration FLOAT32 s 0.1 25
min. sulétéjimas
56 P04.2.31  Mai. greitis Min Speed UINT16  rpm 0 2000
57 P04.2.32  Didz. greitis Max Speed UINT16  rpm 2000 4100
>8 P04.2.35 :\giakzsgre'c'o Min Speed Time UINT16 s 0 100
> P043.00  HUOMEIMS tomatic Error Reset ENUM - 0 1
klaidy atstatymas
60 Slegis - e poso11- P05012-
P04.3.01  maZiausias Pressure - Minimum Threshold FLOAT32 gio Slégis - nuliné  Slégis - visas
; matavimo . .
slenkstis vienetas verte diapazonas
o paasgy  Sroutas- CAOTZT o501 P0S022-
[X+j ’ maziausias Flow - Minimum Threshold FLOAT32 atavimo Srautas - Srautas - visas
slenkstis Jienetas nulinéverté  diapazonas
62 _ P04.0.13 - P05.0.32 -
Temperatura - _ P05.0.31 - _
P04.3.03 maziausias Temperature - Minimum Thresho FLOAT32 Tempgraturos Temperatara - Tgmperatura )
[X+] ) matavimo . . visas
slenkstis . nuliné verté .
vienetas diapazonas
63 P04.0.14 -
P04.3.04  Lygis - maZiausias - Lygio PO5.041-  — P0.042-
. Level - Minimum Threshold FLOAT32 . Lygis-nuling  Lygis - visas
[X+] slenkstis matavimo . 4
. verté diapazonas
vienetas
64 P05.0.52 -
N P05.0.51- -
P04.3.05 Benvdra5|s k|gk|s " Generic - Min. Threshold FLOAT32 - Bendras kiekis Bepdras kiekis
[X+] maz. slenkstis . . -visas
-nuliné verté .
diapazonas
65 P043.10  Madausia Minimum Threshold Delay UINTI6 s 1 100
slenkscio delsa
66 Poa3.11  Vandenstukumo . o water Delay UNTI6 s 1 100
delsos laikas
67 Po4.a01  Bandomojo o rodip i Speed UINTI6  rpm 0 P04.2.32 -
paleidimo greitis DidZ. greitis
68 Bandomojo
P04.4.02  paleidimo laiko  Test Run Timeout UINT16  h 0 255
limitas
69 Po4.403 bandomojo Test Run Time UINT16 s 0 180

paleidimo laikas
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70 Bandomojo
P04.4.05  paleidimo Test Run Command ENUM 0 1
komanda
71 Vamzdziy
P04.6.01  uZpildymo Pipe Filling Function ENUM 0 2
funkija
2 Vamzdziy 2&4'%” © o P05.011- P05.0.12-
P04.6.03  uzpildymo Pipe Filling Threshold FLOAT32 gio Slégis - nuliné  Slégis - visas
. matavimo . .
slenkstis . verté diapazonas
vienetas
73 P04.6.05 VAMIOAU o Eilling Time UINT16 s 0 999
uZpildymo laikas
74 DidZ. vamzdziy P06.0.02 -
P04.6.06  uZpildymo Max Pipe Filling Pumps UINT16 1 Didz. jrenginiy
siurbliy skaicius skaicius
75 0 P04.6.05 -
Vamzdziy Vamzdsi
P04.6.10  uzpildymas- Pipe Filling Steady Time UINT16 s 1 amzezly
! uzpildymo
pastovus laikas i
aikas
76 Vamzdziy
P04.6.15  uzpildymas- Pipe Filling Speed Step UINT16 % 5 100
greicio Zingsnis
7 P05.0.00 | IKIOjiverté- Actual Value Source ENUM 0 7
Saltinis
8 P05.0.01 VP::’taera “MUNE ) tuator - Zero Value UINT16  rpm 0 9999
7 P05002 VIS pctyator- Full Scale UNTI6  rpm 0 9999
iapazonas
80 P04.0.11 -
P05.0.11  SI9STMUINE b cure - Zero Value FloaTs2 o190 5 10
verté matavimo
vienetas
81 P04.0.11 -
P05.0.12  lEUISVISES e Full Scale FloaT32 g0 0 100
diapazonas matavimo
vienetas
82 P04.0.12 -
POS021  Srautas-nuline g0 700 Value FLOAT32 1ot 0 9999
[X+] verté matavimo
vienetas
83 P04.0.12 -
PO50.22  Srautas—visas o il Scale FLOAT32  Orauto 0 9999
[X+] diapazonas matavimo
vienetas
84 P04.0.13 -
POS.0.3T  Temperaira -y e rature - Zero Value FLOAT32  emPeratiros 4 9999
[X+] nuliné verté matavimo
vienetas
85 P04.0.13 -
POS0.32  Temperatdra -~y e rature - Full Scale FLOAT3p  TeMPeratios g 9999
[X+] visas diapazonas matavimo
vienetas
86 P04.0.14 -
POS.041  Lygis-nuliné o o1 7610 Value FLoAT32 Y90 999 9999
[X+] verté matavimo
vienetas
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87 P04.0.14 -
PO5.042  Lygis -visas Level - Full Scale FLoaT32 IO 999 9999
[X+] diapazonas matavimo
vienetas
88 PO5.0.5T  Bendraskiekis- oo ic 7ero Value FLOAT32 -1000 1000
[X+] nuliné verté
8 P05.0.52  Bendraskdekis- G0 eyl scale FLOAT32 1000 1000
[X+] visas diapazonas
70 Po5.1.01 | anaOGNEs g Input 1 Function ENUM 0 7
jvesties funkcija
71 P05.1.02 f\qat'i‘:)%'sne”es“s Analog Input 1 Type ENUM 0 3
72 Pos5.1.11  2Na0GNEs o Input 2 Function ENUM 0 7
jvesties funkcija
73 P05.1.12 %gatli(z)%lsnejvestls Analog Input 2 Type ENUM 0 3
94 P05.1.21  3analoginés .
[X+] ivesties funkcija Analog Input 3 Function ENUM 0 7
95 P05.1.22  Analoginé jvestis
X+] - 3 tipas Analog Input 3 Type ENUM 0 3
96 P05.1.31  4analoginés .
X+] ivesties funkeija Analog Input 4 Function ENUM 0 7
97 P05.1.32  Analoginé jvestis
X+] ~ 4 tipas Analog Input 4 Type ENUM 0 3
& F)?ff'm Jutiklio kreivé Sensor Curve ENUM 0 1
99 P05.1.50  Analoginés
X+] pavaros tipas Analog Actuator Type ENUM 0 1
100 P05.2.03  XltmeNiné - p il input 3 Function ENUM 0 9
jvestis - 3 funkcija
101 P05.2.04  Skaitmeniné s :
X+] jvestis - 4 funkcila Digital Input 4 Function ENUM 0 9
102 P05.2.05  Skaitmeniné s :
X+] juestis - 5 funkcila Digital Input 5 Function ENUM 0 9
103 P05.3.01  AMAIOGNES s Output Function ENUM 0 12
iSvesties funkcija
104 P05.3.02 Avnalo.gme.s Analog Output Type ENUM 0 3
iSvesties tipas
105 P05.4.01  Trelésfunkcija  Relay 1 Function ENUM 0 7
106 P05.4.02  2relésfunkcija  Relay 2 Function ENUM 0 7
107 P05.801 | 2NAOOINES o Input 1 Offset FLOAT3? 100 100
jvesties poslinkis
108 1 analoginés
P05.8.02  jvestiessignalo  Analog Input 1 Gain FLOAT32 0 15
stiprumas
109 Po5.811  2aNa0GnEs o input 2 Offset FLOAT32 100 100
jvesties poslinkis
110 2 analoginés
P05.8.12  jvestiessignalo  Analog Input 2 Gain FLOAT32 0 1.5
stiprumas
111 P05.8.21 3anglog|ne§ . Analog Input 3 Offset FLOAT32 -100 100
[X+] jvesties poslinkis
112 3 analoginés
P05.8.22 jvesties signalo  Analog Input 3 Gain FLOAT32 0 1.5
(X+]
stiprumas
s P05.831  Aanaloginés 1o nout 4 Offset FLOAT32 100 100
[X+] jvesties poslinkis
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114 4 analoginés
F)?fj&?’z jvesties signalo  Analog Input 4 Gain FLOAT32 0 1.5
stiprumas
s P06.0.01 EISte.m?s . System Configuration ENUM 0 2
onfigiiracija
e P06.0.02  DI9ZIrenginiy o nits UINT16 1
skaicius
17 P06.0.03  Adresaskeleto oy iimp Address UINT16 1
siurbliy sistemoje
118 P04.0.11 -
Slégis - padid Slégio PO50.12-
P06.1.11 ) ’ Pressure - Inc. value FLOAT32 . 0 Slégis - visas
verte matavimo .
. diapazonas
vienetas
" Slégis - sumaz 5&4'8{11 - P03.0.12 -
P06.1.12 g " Pressure - Dec. value FLOAT32 gio 0 Slégis - visas
verte matavimo .
. diapazonas
vienetas
120 P04.0.12 -
: P05.0.22 -
P06.1.21 Srau'tas— padid. Flow - Inc. value FLOAT32 Srauto' 0 Srautas - visas
[X+] verté matavimo di
. iapazonas
vienetas
121 P06.1.22  Srautas - suma? E?attooﬂz- P05.0.22-
. . " Flow- Dec. value FLOAT32 . 0 Srautas - visas
[X+] verté matavimo di
, iapazonas
vienetas
122 P04.0.13 - P05.0.32 -
P06.1.31 Tem'peratur'a - Temperature - Inc. value FLOAT3? Tempgraturos 0 Tgmperatura -
[X+] padid. verté matavimo visas
vienetas diapazonas
123 P04.0.13 - P05.0.32 -
P06.1.32 Temp?raturg - Temperature - Dec. value FLOAT3? Tempgraturos 0 Tgmperatura -
[X+] sumaz. verté matavimo visas
vienetas diapazonas
124 P04.0.14 -
. . . P05.0.42 -
P06.141  Lygis - padid. Level - Inc. value FLoATZ2 Y910 0 Lygis - visas
[X+] verté matavimo di
. iapazonas
vienetas
125 P04.0.14 -
) y . P05.0.42 -
PO61.42  Lygis-sumaz. ool Dec. value FLoATz2 Y90 0 Lygis - visas
[X+] verté matavimo di
, iapazonas
vienetas
126 P05.0.52 -
P06.1.51 Beqdras k|§k|s— Generic - Inc. value FLOAT32 0 Bepdras kiekis
[X+] padid. verté - visas
diapazonas
127 P05.0.52 -
P06.1.52 Bendrvas k|e!<|s = Generic- Dec. value FLOAT3? 0 Bepdras kiekis
[X+] sumaz. verté - visas
diapazonas
128 ,Multipump" . P04.2.31- P04.2.32 -
P06.1.61 jjungimo greitis Multipump Enable Speed UINT16  rpm Ma?. greitis Did?. greitis
129 P06.1.71  Sinchroninériba  Synchronous Limit UINT16  rpm 0 3600
130 P06.1.72 Sln.chronlnls Synchronous Window UINT16  rpm 0 P(.)4V'2'32. )
periodas DidzZ. greitis
131 Automatinio
P06.1.81  perjungimo Automatic Switchover Interval UINT16  h 0 250
intervalas
EXM - Papildomy montavimo, eksploatavimo ir programavimo instrukcijy 115



It - Originaliy instrukcijy vertimas

132 P07.0.01 gé(ia.isperjunglmo Max Switching Frequency ENUM 0 5
133 P07.0.02 (I;/Iaaizn.igerjunglmo Min Switching Frequency ENUM 0 5
134 Greicio
P07.1.01  praleidimo Skip Speed Center UINT16  rpm ;0%'2'31._. P04.2.32 -
aZ. greitis Didz. greitis
centras
135 Greitio
P07.1.02  praleidimo Skip Speed Range UINT16  rpm 0 300
diapazonas
136 P07.2.01 ]\fa”k'.'.o SldYMO Mt otor heating function ENUM 0 2
unkeija
137 P08.0.01  COM 1funkcija  Com 1 Function ENUM 0 3
138 P08.0.02  COM 2funkcija  Com 2 Function ENUM 0 2
139 pog.1.01  “MOdBUSRIU™ypo s RTU Address UINT16 0 127
adresas
140 pog.1.02  *MOdBUSRTU™ yo s RTU Baudrate ENUM 0 8
sparta bodais
14 08.1.08 o0 KU wiogbus R Format ENUM 0 3
ormatas
142 ,BACnet MS/TP" nggn'gts '
P08.2.01 tinklo plokstés BACnet MS/TP Mac Address UINT16 0 D g4
MS/TP" didz.
adresas .
pagr. jreng. sk.
143 pog.2.02  *BACTELMSIIP gy oo MS/TP Baudrate ENUM 0 8
sparta bodais
144 08203 1AM gacoet /TP Format ENUM 0 3
ormatas
145 Pog.2.04  *BACTELMSIIP by oot MS/TP Device Id UINT32 4194304
jrenginio ID
146 P08.2.01 -
,BACnet MS/TP" ,BACnet
P08.2.05  didz. pagr.jreng.  BACnet MS/TP Max Master UINT16 MS/TP" tinklo 127
sk. ploksteés
adresas
147 BACnet
informaciniai BACnet Info Frames UINT16 1 255
kadrai
148 BACnet
pakartotinis BACnet Reinit ENUM 0 1
inicijavimas
149 P08.3.01 lrjyug?klte belaid; Enable Wireless Communication ENUM 0 1
150 P09.0.01
X+] Kalba Language ENUM 0 28
11 P09.0.12 Laikas Time UINT32
(X+]
152 P09.0.11 Data Date UINT32
(X+]
153 Ekrano energijos . .
P09.1.01 taupymas Display Energy Saving ENUM 0 1
154 P09.1.02  Cnerguos Energy Saving Time UINT16 s 60 3600
taupymo laikas
155 P09.1.10  Ekrano orientacija  Display Orientation ENUM 0 1
156 pog301 Naiduzumalo ) oo Reset ENUM 0 1
atstatymas
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157 Veikimo laiko
P09.3.02  skaitiklio Operating Time Couter Reset ENUM - 0 1
atstatymas
158 Variklio veikimo
P09.3.03 laiko skaitiklio Motor Running Counter Reset ENUM - 0 1
atstatymas
159 Energijos
P09.3.04  skaitiklio Energy Counter Reset ENUM - 0 1
atstatymas
160 Gamykliniy
P09.3.05  nustatymy Factory Restore ENUM - 0 1
atstatymas
161 Parengimas
P09.3.06  eksploatuoti Commissioning Completed ENUM - 0 1
atliktas
162 P09 3.07 Susiety jrenginiy B o
3. . onded Device List Reset ENUM - 0 1
srado atstatymas
163 Nustatytosios
PO4T60 S Limit setpoint saving ENUM - 0 1
iSsaugojimo
ribojimas
AR E&‘;g” © P0SOM- P05.0.12-
. HO Slégis Setpoint Zero Flow FLOAT32 . Slégis - nuliné  Slégis - visas
[X+] matavimo . .
. verté diapazonas
vienetas
0 RO Li%‘::;l's”:% ' Regulation Type ENUM - 0 1
166 P05.3.02 -
P05.8.44  Offset AQ 1 Analog Output 1 Offset FLOAT32  Analoginés -100 100
iSvesties tipas
167 P05.8.45 GainAQ1 Analog Output 1 Gain FLOAT32 - 0 1.5
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[ ] AV J

10 Techniné priezitra

10.1 Atsargumo priemoneés

PAVOJUS Elektros pavojus

e Prie$ pradédami darbg patikrinkite, ar atjungtas maitinimo tiekimas ir uzblokuotas, kad
prietaisas, valdymo skydelis ir pagalbinj valdymo grandiné nebity netycia paleisti.

e Atjunge maitinimo tiekima nuo sistemos palaukite 2 min., kol iSsisklaidys liekamoji srové.

JSPEJIMAS Fizinis ir Siluminis pavojai
e Visada naudokite asmens apsaugos priemones.
¢ Visada naudokite tinkamus darbo jrankius.

e Jei elektrinis siurblys sumontuotas su varikliu, esant labai karstiems arba Saltiems skysc¢iams,
atkreipkite démes;j j Zzmoniy suzalojimo pavojy.

Pries pradédami darba:

o |sitikinkite, kad perskaitéte ir supratote visas saugos instrukcijas, pateiktas Jvadas ir sauga.

e Pries liesdami elektrinj siurblj ir visus sistemos komponentus, leiskite jiems atveésti.

e Pries isrinkdami elektrinj siurblj, iSimdami pildymo ar isleidimo kamstj arba atjungdami
vamzdyno sistema bdtinai jrenginj izoliuokite nuo sistemos ir visiskai isleiskite slégj.

Variklio magnetinis laukas

/0N

Variklio gaubte esancio rotoriaus iSardymo ar montavimo metu susidaro stiprus magnetinis
laukas.

PAVOJUS Magnetinio lauko pavojus

Magnetinis laukas gali kelti pavojy tiems asmenims, kurie turi Sirdies stimuliatorius arba kitus
magnetiniams laukams jautrius medicinos prietaisus.

PASTABA:

Magnetinis laukas prie rotoriaus pavirsiaus gali pritraukti metalo nuolauzas, kurios gali padaryti
tokios pat zalos.
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EXM - Papildomy montavimo, eksploatavimo ir programavimo instrukcijy



It - Originaliy instrukcijy vertimas

10.2 HVX arba HVX+ pavaros keitimas
10.2.1B ir C dydzio keitimas

SPXM_MQ001_A ph

Variklis

Pavara
Tvirtinimo varztai
Sandariklis
Tarpikliai

arwd =

Atjunkite visus prie pavaros prijungtus jutiklius.

ISimkite pavara atsukdami varztus ,Torx” verZliarakdiu.

Sutepkite sandariklj alkoholiu.

Patikrinkite, ar naujos pavaros tarpikliai yra tinkamai iSdéstyti ir nepazeisti.
Sumontuokite nauja pavarg ir priverzkite varztus.

Sukimo momentas: 6 Nm (55 |bf-in) + 15%.

Prie pavaros vél prijunkite visus jutiklius.

Nousrwh =
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10.2.2D dydzio keitimas

A ph

SPXM_M0002_A

Variklis

Soniniai tvirtinimo varztai
Pavara

Dangtelio varztai
Dangtelis

Centrinis tvirtinimo varztas
Sandariklis

Tarpiklis

©NOo A WN =

Senosios pavaros iSardymas

Atjunkite visus prie pavaros prijungtus jutiklius.

Nuimkite dangtel].

Atjunkite variklio fazinius laidininkus.

Prie pavaros prisukite Mé iSorinj gsinj varzta.

Pritvirtinkite krano lyna prie gsinio varzto.

Virvés jtempimas.

ISimkite pavarg - ,Torx"” verzliarakciu atsukite Soninius varztus ir centrinj varzta,
stengdamiesi, kad centrinis varztas nejkristy j variklio vidy.

Létai pakelkite pavara, atkreipdami démesj j galimus staigius apkrovos pokycius, ir atskirkite
ja nuo variklio.

Noukwh =

©
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Naujos pavaros surinkimas

a0 =

~ o

8.

9.

Patikrinkite, ar naujos pavaros tarpikliai yra tinkamai isdéstyti ir nepazeisti.
Prie pavaros prisukite Mé iSorinj gsinj varzta.

Pritvirtinkite krano lyna prie gsinio varzto.

Pavara kelkite |étai, atkreipdami démesj j galimus staigius apkrovos pokycius.
Sumontuokite naujg pavara ir priverzkite varztus.

Sukimo momentas: 15 Nm (132 Ibf-in) = 15%.

Nuimkite krano lyng ir nuimkite gsinj varzta.

Dar kartag prijunkite fazinius laidininkus prie variklio, laikydamiesi pradinés faziy sekos:
U =ruda

V = mélyna

W = juoda.

Uzdékite dangtel;j ir priverzkite varztus.

Sukimo momentas: 3 Nm (27 Ibfin) £ 15%.

Prie pavaros vél prijunkite visus jutiklius.

10.3 llgi neveikimo periodai

—_

b wnd

6.

. Paspauskite jjungimo / i§jungimo mygtuka valdymo skydelyje arba atidarykite pateikta

jjungimo kontakta (jei jis naudojamas).

ISjunkite maitinima.

Uzdarykite jsiurbimo ir isleidimo sistemos jjungimo bei isjungimo voztuvus.

Laikykités instrukcijy, pateikty skyriuje Laikymas, 9 p.

Pries paleisdami jrenginj patikrinkite jrenginio ir valdymo skydelio elektros laidy jungdiy
bakle ir jsitikinkite, ar varztai yra tinkamai priverZzti.

Jjunkite jrenginj laikydamiesi elektrinio siurblio vadove pateikty nurodymy.

10.4 Atsarginiy daliy identifikavimas

Atsarginés dalys su gaminiy kodais pateikiamos adresu spark.xylem.com.
Jei reikia daugiau techninés informacijos, susisiekite su ,Xylem” arba jgaliotuoju platintoju.
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11 Trikciy salinimas

11.1 Atsargumo priemonés

JSPEJIMAS Fizinis ir $iluminis pavojai
e Visada naudokite asmens apsaugos priemones.

e Visada naudokite tinkamus darbo jrankius.
e Jei skysciai yra labai karsti arba Salti, bukite atsargus, kad nesusiZzalotuméte.

Pries pradédami darba:

o |sitikinkite, kad perskaitéte ir supratote visas saugos instrukcijas, pateiktas Jvadas ir sauga.

e Pries liesdami siurblj ir visus sistemos komponentus, leiskite jiems atvésti.

e Pries isrinkdami siurblj, iSimdami pildymo ar isleidimo kamstj arba atjungdami vamzdyno
sistema batinai jrenginj izoliuokite nuo sistemos ir visiskai isleiskite slég;.

Darbai, atliekami jrenginj atjungus nuo elektros tinklo

PAVOJUS Elektros pavojus

e Prie$ pradédami darbg patikrinkite, ar atjungtas maitinimo tiekimas ir uzblokuotas, kad
prietaisas, valdymo skydelis ir pagalbinj valdymo grandiné nebity netycia paleisti.

e Atjunge maitinimo tiekimag nuo sistemos palaukite 2 min., kol iSsisklaidys liekamoji srové.

Variklio magnetinis laukas

Variklio gaubte esancio rotoriaus iSardymo ar montavimo metu susidaro stiprus magnetinis
laukas.

PAVOJUS Magnetinio lauko pavojus
m Magnetinis laukas gali kelti pavojy tiems asmenims, kurie turi Sirdies stimuliatorius arba kitus

magnetiniams laukams jautrius medicinos prietaisus.

PASTABA:

Magnetinis laukas prie rotoriaus pavirsiaus gali pritraukti metalo nuolauzas, kurios gali padaryti
tokios pat zalos.

Jonizuojandios spinduliuotés veikiamos vietos.

JSPEJIMAS Jonizuojancios spinduliuotés pavojus

Jei jrenginj paveiké jonizuojanti spinduliuoté, imkités batiny, Zmonéms apsaugoti skirty saugos
priemoniy. Jei reikia pervezti jrenginj, atitinkamai informuokite vezéja ir gavéja, kad baty
galima imtis reikiamy saugos priemoniy.
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11.2 Aliarmy sarasas

Kodas Pavadinimas Aprasas
A0S Nesutampa konfigiiracijos failai arba failai nebuvo tinkamai jkelti.
netinkama faily konfigtracija ISjunkite maitinima, palaukite 1 minute ir jjunkite.
A08 Perjungimo daznis sumazéjo dél aukstos aplinkos temperatiiros.
charakteristiky blogéjimas I3valykite jrenginj, patikrinkite jrenginio ventiliatoriaus ir aplinkos biikle.
A1 Analoginés jvesties verté yra per maZa arba per didelé.
Patikrinkite, ar prietaisas prijungtas prie analoginés jvesties arba ar teisinga analoginés jvesties
1 analoginés jvesties aliarmas konfigtiracija.
A12 Analoginés jvesties verté yra per maZa arba per didelé.
Patikrinkite, ar prietaisas prijungtas prie analoginés jvesties arba ar teisinga analoginés jvesties
2 analoginés jvesties aliarmas konfigdracija.
A13 Analoginés jvesties verté yra per maza arba per didelé.
Patikrinkite, ar prietaisas prijungtas prie analoginés jvesties arba ar teisinga analoginés jvesties
3 analoginés jvesties aliarmas konfigaracija.
A14 Analoginés jvesties verté yra per maZa arba per didelé.
Patikrinkite, ar prietaisas prijungtas prie analoginés jvesties arba ar teisinga analoginés jvesties
4 analoginés jvesties aliarmas konfigtiracija.
A15 srauto/temperatiirosJutiklioAliarmas |Integruotasis srauto / temperatiros jutiklis veikia netinkamai.
A16 Aktyvuotas iSorinis aliarmas.
iSorinés S aliarmas Patikrinkite iSorinio jrenginio kontakta.
A7 Rysio problema tarp pavaros ploksciy.
prarastas vidinis rysys ISjunkite maitinima, palaukite 1 minute ir jjunkite.
A18 Jrenginys nustatytas kaip ,Multipump”, tatiau néra kity jrenginiy, su kuriais bty palaikomas
rysys.
prarastas ,Multipump” rysys Patikrinkite ,Multipump” jungtj ir rySio prievado konfigaracija.
A19 ,Multipump” sistemoje yra kity jrenginiy, turinciy ta patj ,Multipump" adresa.
.Multipump" adresy nedermé Patikrinkite, ar kiekvienas jrenginys turi unikaly ,Multipump” adresa.
A20 A unit connected in the multipump system has incompatible features or a different multipump
protocol.
Multipump" nesuderinamumas Do not use the incompatible feature or update all units to the same firmware version.
A21 Klonavimo nesékmé Klonavimo nesékmé
A23 Né viena analoginé jvestis nenustatyta kaip valdymo rezimo matuojamasis dydis.
netinkamaAnaloginés)vestiesKonfig. [M05 meniu patikrinkite, ar teisingai sukonfigiiruoti parametrai.
A24 Né viena i$ pasirinkty nustatytyjy verciy neatitinka valdymo rezimo iSmatuoto dydzio.
netinkamaNustatytosiosVertésKonfig.[M04-M05 meniu patikrinkite, ar teisingai sukonfigliruoti parametrai.
A28 ] N o
Prarastas ry3ys su nuotoliniu lauko magistralés jrenginiu.
prarastas lauko magistralés rySys  |Patikrinkite nuotolinio jrenginio biiseng ir lauko magistralés rySio parametry konfigaracija.
A29 VamzdZiy uZpildymo funkcijos uZpildymo slégis nepasiektas per vamzdziy uzpildymo laika.
vamzdziy uZpildymo aliarmas Patikrinkite sistemos vientisuma ir vamzdZiy uzpildymo parametrus.
A35 Vidinio rySio problema tarp naudotojo sasajos plokstés ir valdymo plokstés.
prarastas HMI rySys ISjunkite maitinima, palaukite 1 minute ir jjunkite.
A36 Vidinio rySio problema tarp naudotojo sasajos plokstés ir belaidés sasajos.
prarastas BTLE rysys ISjunkite maitinima, palaukite 1 minute ir jjunkite.
A50

faily perZiaros neatitikimas

HMI plokstéje ir valdymo korteléje yra skirtingos ty paciy konfigaracijos faily versijos.
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11.3 Klaidy sarasas

Kodas Pavadinimas Aprasas
E01 Variklio greitis neatitinka numatyto diapazono.
greicio limitas virSytas [Sjunkite maitinima, palaukite 1 minute ir jjunkite.
E02 virssrovis Variklio vartojama srové virsija riba.
E03 nepakankama jtampa Jtampa nesiekia maZiausios ribos.
E04 Rotorius uzblokuotas ir negali suktis.
uzrakintas rotorius Patikrinkite, ar drégnose siurblio dalyse néra purvo ar kity medziagy, dél kuriy gali biiti uzblokuotas rotorius.
E05 Yra neteisingai inicijuota arba neveikianti atminties dalis.
duomeny atmintis sugadinta  [I$junkite maitinima, palaukite 1 minute ir jjunkite.
E06 jvesties fazés praradimas Tritksta vienos ar daugiau faziy.
E07 Variklio temperatdra virsija saugias ribas.
variklio perkaitimas ISvalykite jrenginj, patikrinkite jrenginio ventiliatoriaus ir aplinkos bakle.
E08 Vidiné pavaros temperatiira virsija saugias ribas.
inverterio perkaitimas ISvalykite jrenginj, patikrinkite jrenginio ventiliatoriaus ir aplinkos bikle.
E09 atjungtas variklis Vienos ar keliy variklio faziy jungtis (tarp pavaros ir variklio) yra nutrakusi.
E10 Pavara siurblio viduje neaptiko vandens.
sausas veikimas Patikrinkite, ar siurblys veikia su vandeniu, taikykite oro valymo procediirg.
e Analoginés jvesties verté yra per maza arba per didelé.
1 jutiklio klaida Patikrinkite, ar prietaisas prijungtas prie analoginés jvesties arba ar teisinga analoginés jvesties konfigiiracija.
12 Analoginés jvesties verté yra per maza arba per didelé.
2 jutiklio klaida Patikrinkite, ar prietaisas prijungtas prie analoginés jvesties arba ar teisinga analoginés jvesties konfigiiracija.
13 Analoginés jvesties verté yra per maZa arba per didelé.
3 jutiklio klaida Patikrinkite, ar prietaisas prijungtas prie analoginés jvesties arba ar teisinga analoginés jvesties konfigiiracija.
E4 Analoginés jvesties verté yra per maZa arba per didelé.
4 jutiklio klaida Patikrinkite, ar prietaisas prijungtas prie analoginés jvesties arba ar teisinga analoginés jvesties konfigiiracija.
E15 srauto/temperatdiros jutiklio
klaida Integruotasis srauto / temperatiiros jutiklis veikia netinkamai.
E16 Aktyvuota iSoriné klaida.
ISorinés S) klaida Patikrinkite iSorinio jrenginio kontakta.
E17 Rysio problema tarp pavaros plokstiy.
prarastas vidinis rySys I$junkite maitinima, palaukite 1 minute ir jjunkite.
£21 Atvira LOW skaitmeniné jvestis.
vandens trikumas (LOW) Patikrinkite vandens triikumo jtaiso biiseng, jei jis nenaudojamas, tarp LOW gnybty palaikykite kilpg.
£E22 Per maziausia slenkscio delsos laika nepasiekta nustatyto maziausio slenkscio riba.
maZiausias slenkstis Patikrinkite, ar siurblyje yra vandens. Patikrinkite, ar teisingai nustatyti maziausio slenkscio parametrai.
E23 Wrong analog input Né viena analoginé jvestis nenustatyta kaip valdymo reZzimo matuojamasis dydis. MO5 meniu patikrinkite, ar
configuration teisingai sukonfigliruoti parametrai.
E25 valdymo kortelés maitinimo
klaida Tarp maitinimo plokstés ir valdymo plokstés yra maitinimo tiekimo problema.
E26 Neteisingi variklio pavaros konfigiiracijos parametrai.
Hardware configuration error |ISjunkite maitinima, palaukite 1 minute ir jjunkite. Kreipkités j ,Xylem" aptarnavimo tinkla.
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Kodas Pavadinimas Aprasas
E27 srovés nuotékis j Zeme Pazeista variklio izoliacija nuo jZeminimo.
E29 VamzdZiy uZpildymo funkcijos uZpildymo slégis nepasiektas per vamzdziy uzpildymo laika.
vamzdZiy uZpildymo klaida  |Patikrinkite sistemos vientisuma ir vamzdZiy uZpildymo parametrus.
E30 Variklis perkrautas.
perkrova Patikrinkite siurbiamo skyscio savybes.
E31 Analoginés jvesties verté yra per maza arba per didelé.
Patikrinkite, ar prietaisas prijungtas prie analoginés jvesties arba ar teisinga analoginés jvesties
iSorinio referento 1 klaida konfigdracija.
E32 Analoginés jvesties verté yra per maza arba per didelé.
Patikrinkite, ar prietaisas prijungtas prie analoginés jvesties arba ar teisinga analoginés jvesties
iSorinio referento 2 klaida konfigaracija.
E33 Analoginés jvesties verté yra per maZa arba per didelé.
Patikrinkite, ar prietaisas prijungtas prie analoginés jvesties arba ar teisinga analoginés jvesties
iSorinio referento 3 klaida konfigdracija.
E34 Analoginés jvesties verté yra per maza arba per didelé.
Patikrinkite, ar prietaisas prijungtas prie analoginés jvesties arba ar teisinga analoginés jvesties
iSorinio referento 4 klaida konfigdracija.
E36 nepakankama maitinimo
tinklo jtampa Maitinimo jtampa nesiekia maZiausios leistinos ribos.
E43 Nuolatinés srovés magistralés jtampa virsija didZiausia leisting riba.
Patikrinkite, ar néra kity siurbliy, kurianciy srautg per siurblj ir galin¢iy sukelti pakartotinj energijos
per auksta jtampa generavima.
Ed6 s A g e
per auksta tinklo jtampa Maitinimo jtampa virsija didZiausia leisting riba.
E50 Konfigiracijos faily
neatitikimas Yra nesutapimas tarp HMI plokstés ir valdymo kortelés konfigiracijos faily.
EST pavara yra atsarginé dalis HMI plokstéje ir valdymo korteléje néra konfigaracijos faily.
E52 Valdymo kortelé yra atsarginé [Valdymo kortelé yra atsarginé dalis be konfigiiracijos faily. Naudokite parametra P09.3.10, kad
dalis atnaujintuméte valdymo kortele su HMI plokstéje esanciais failais.
E60 keliy siurbliy protokolo Yra nesuderinamumas tarp keliy siurbliy protokolo tarp jrenginiy, suderinkite jrenginius su ta pacia
nesuderinamumas programinés jrangos versija.
E61 ,Hydrovar X" ir ,Hydrovar X+" negali biti sujungti. abu modeliai naudoja skirtingus keliy siurbliy
Hydrovar X prijungtas prie X+ |protokolus.
E65 Triiksta hidrauliniy kreiviy arba jos sugadintos. I$junkite visas funkcijas, kurioms reikia hidrauliniy

EXM - Papildomy montavimo, eksploatavimo ir programavimo instrukcijy

125




It - Originaliy instrukcijy vertimas

12 Specifikacijos

12.1 Darbiné aplinka

Duomenys Apra3as
Aplinka Neagresyvi ir nesprogi
Temperatiira nuo -20 iki 50°C (nuo -4 iki 122°F)
Santykinis oro drégnumas < 95% be kondensato
Absoliutusis oro drégnumas < 30 g/kg (sausas oras)
Aukstis (vir$ jiros lygio) o 1ki 1000 m (3280 ft): optimalios salygos
o Nuo 1000 iki 2000 m (3280-6562 ft): gali suveikti integruotoji automatiné Siluminé
apsauga
o Virs 2000 m (6562 ft), susisiekite su ,Xylem" arba jgaliotuoju platintoju

12.2 Techninés charakteristikos

Taip pat zr. EXM variklio bloko duomeny plokstele skyriuje Duomeny plokstelés.

Duomenys ApraSas

Maitinimo Saltinio jtampa ir daznis Priklausomai nuo modelio:
o 200-240V 50/60 Hz arba
e 380V,..,480V50/60 Hz

Leistini maitinimo jtampos nuokrypiai £10%

Nuotékio srové (EN 61800-5-1) < 3.5 mA (kintamoji srové, AC)

Apsaugos kategorija, korpuso tipas [P 55, NEMA gaubtas 4 tipo

Efektyvumo klasé (IEC 61800-9-2) o |ES2 —visam PDS blokui (galios pavary sistema)

o |E5 — varikliams

Elektros sistemos duomenys

Vardiné variklio galia,|Variklio tipas Sukimosi greicio DidZiausia jvesties srové, A
kW (hp) IEC NEMA diapazonas, min™ 1200-240v  [380V, ..., 480V
(EXM..../J3......) |(EXM..../4......)
1.5(2.0) EXM....... [.015B..4. |EXM....... 1..020B..4..|1500 ... 2000 57-49 40-3.8
2.2(3.0) EXM.......[.022B..4..[EXM........020B.4.. 7.9-6.7 5.0-4.6
3.0(4.0) EXM......./.030C.4.. [EXM.......[.040C.4.. 11.0-9.8 79-1.0
4.0(5.5) EXM....... 1.040C..4..|EXM....... 1..055C..4.. 14.0-12.3 9.2-8.5
5.5(7.9) EXM.......[.055C.4.. [EXM.......[.075C.4.. 21.6-20.4 11.2-10.2
EXM....... 1..055D..4..|EXM....... 1.075D..4.. 20.5-18.8 15.3-13.6
7.5(10) EXM....... 1.075D.4..|EXM....... /..100D..4.. 21.5-24.8 18.7-17.4
11(15) EXM....../.110D..4..[EXM......./.150D. 4.. 39.0-34.5 245-22.8
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Vardiné variklio galia,

Variklio tipas

Sukimosi greicio
diapazonas, min’!

DidZiausia jvesties srové, A

kW (hp) IEC NEMA 200V, ..., 240V 380V, ..., 480V
(EXM..../3......)|(EXM.../4......)
3.0(4.0) EXM......./..030B.2.. [EXM......./..040B..2..|3000 ... 4000 107-89*  [6.7-53
4.0(5.5) EXM.......J.040B.2.. [EXM....../.055B..2.. 7.7-646
5.5(7.5) EXM.......J.055B..2.. [EXM....../..075B..2.. 10.2-8.7
EXM.......J.055C.2.. [EXM....../.075C.2.. 189-162  |11.4-11.0
7.5(10) EXM......./.075C..2.. [EXM....../.100C..2.. 144-125
11(15) EXM........110C..2.. |EXM....../.150C..2.. : 203-16.5
EXM......./.110D..2..[EXM......./.150D..2. 38.4-34.1 24.5-22.8
15(20) EXM......./.150D..2..|EXM.........200D..2. 50.0-44.1%  [30.2-27.1
18.5(25) EXM......./.185D..2..[EXM......./.250D..2. 33.5-28.6
22(30) EXM......./.220D..2..|EXM.........300D..2. 38.9-32.4

*3600...4000 min™

12.3 Elektromagnetinis suderinamumas (EMS)

HVX ir HVX+ pavaros atitinka IEC 61000-3-12 standarto THDi reikalavimus. Atitiktis galioja

tik tuo atveju, jei trumpuyjy jungimy galia (Ssc) sistemos sujungimo su viesuoju tinklu taske
yra lygi arba didesné uz lenteléje nurodytas reik§mes:

Variklis Ssc, KVA
EXM.../3...B., EXM.../4...B.. 2300
EXM.../3...C.,EXM.../[4...C.. 4600
EXM.../3...D., EXM.../4...D.. 9200

Jsitikinkite, kad jrenginys prijungtas prie tinklo, kurio Ssc atitinka minimalias reiksmes: jei
abejojate, kreipkités j tinklo operatoriy.

Naudojant iSorinj harmoniky filtrg jrenginj galima jrengti tinkluose su maza Ssc ir uztikrinti
atitiktj reikalavimams net ir dél pavieniy harmoniky bei PWHC.
IT sistemose (neutralus kontaktas atskirtas nuo jzeminimo) gali tekti naudoti W versijos (be

elektromagnetiniy trikdziy filtry) ,hydrovar” X ir X+, atitinkantj C4 kategorija. Taip pat zr.
Elektros jungtys.

12.4 Radijo daznio charakteristiky atitiktis

EU/EEA/GB

Dél EXM serijos varikliy zr. 6 ir 9 punktus Atitikties deklaracijos.

Savybés Aprasas

Technologija ,Bluetooth® Low Energy 5.2" belaidé technologija
Diapazonas 2.4 GHz ISM

RD <4.5mW (6.5 dBm)
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U.S.A.

Kanada

HVX FCC ID: 2AYCGXSI02
HVX+ FCC ID: 2AYCGXSIO03

Kintamojo greicio pavara atitinka FCC taisykliy 15 dalj (FCC 15.247).

Ji naudojama laikantis Siy dviejy salygy:

1. jrenginys neturi kelti Zalingy trukdziy.

2. Sis jrenginys turi priimti bet kokius gaunamus trukdZius, jskaitant trukdzius, galin¢ius sukelti
nepageidaujama veikima.

Kintamojo greicio pavara laikoma mobiliuoju jrenginiu ir atitinka saugos reikalavimus dél radijo
dazniy poveikio pagal FCC 2.1093 dalj ir KDB 447498 D01, kaip matyti i$ radijo dazniy
poveikio analizés.

Montuotojai privalo uztikrinti, kad: i) $is jrenginys nebaty statomas ar naudojamas kartu su
kitomis antenomis ar siystuvais, iSskyrus atvejus, kai laikomasi FCC procediry, taikomy
gaminiams su keliais siystuvais; ii) jprasto naudojimo metu visada bty ne mazesnis kaip 20 cm
atstumas.

Sis jrenginys buvo i$bandytas ir nustatyta, kad jis atitinka A klasés skaitmeniniam jrenginiui
taikomus apribojimus pagal FCC taisykliy 15 dalj. Sie apribojimai nustatyti siekiant uztikrinti
pakankama apsaugg nuo zalingy trukdziy, kai jranga naudojama komercinéje aplinkoje.

Si jranga generuoja, naudoja ir gali spinduliuoti radijo dazniy energija, todél, jeiji
nesumontuota ir nenaudojama pagal naudojimo instrukcijg, gali sukelti Zalingus radijo rysio
trukdzius. Sios jrangos naudojimas gyvenamojoje zonoje gali sukelti Zalingus trukdZius. Tokiu
atveju naudotojas turés savo léSomis pasalinti trukdzius

Negavus leidimo atliekamas remontas, pakeitimai ar modifikacijos gali nepataisomai sugadinti
jranga ir panaikinti garantijg bei leidima eksploatuoti §j jrenginj pagal FCC taisykliy 15 dalj.

HVX ISED IC: 26881-XS102
HVX+ ISED IC: 26881-XS103

Kintamojo greicio pavara atitinka standartg RSS-247

Ji naudojama laikantis $iy dviejy salygy:

1. jrenginys neturi kelti zalingy trukdziy.

2. Sis jrenginys turi priimti bet kokius gaunamus trukdzius, jskaitant trukdzius, galincius sukelti
nepageidaujama veikima.

Kintamojo greicio pavara laikoma mobiliuoju prietaisu ir atitinka saugos reikalavimus dél radijo

dazniy poveikio pagal RSS-102 5 versija.

Montuotojai turi uztikrinti, kad jprasto naudojimo metu visada bity bent 20 cm atstumas.

Sis prietaisas atitinka ISED RSS reikalavimus, taikomus radijo ry$io gaminiams, kuriems licencija

netaikoma.

Sio jrenginio pakeitimai ar modifikacijos, kuriy aiskiai nepatvirtino u? atitiktj atsakinga $alis, gali

panaikinti naudotojo teise naudoti jrenginj.

Australija ir Naujoji Zelandija

HVX : atitinka ACMA standartus
HVX+ : atitinka ACMA standartus

Sis sgrasas gali bati atnaujinamas.
Informacijos apie $alis, kuriose gaminj leidZziama parduoti ir naudoti, ir jo versijas teiraukités
Xylem” arba jgaliotojo platintojo.
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12.5 Kitos atitiktys ir patvirtinimai

EU/EEA/GB
EXM variklis

CE ir UKCA Zenklinimas (zr. Atitikties deklaracijos)

U.S.A.
EXM variklis:

Australija ir Naujoji Zelandija

HVX : RCM
HVX+ : RCM

Bacnet

HVX : BTL sertifikatas
HVX+ : BTL sertifikatas

cURus (failo numeris E488280)

12.6 |vesties ir iSvesties charakteristikos

Savybés

ApraSas

Rysio prievadai

2,R5-485

Skaitmeninés jvestys

3 skirtos ,hydrovar X", 5 skirtos ,hydrovar X+":

o Pludinis/ NPN kontaktas, atviras kolektorius / drenazas, ] GND

o Vidiné poliarizacija +24 V DC, srové ribojama iki ne daugiau kaip 6 mA

o Apsauga nuo-0.5V nuolatinés srovés iki +30 V DC, ne daugiau kaip 15 mA

Analoginés jvestys

2 skirtos ,hydrovar X", 4 skirtos ,hydrovar X+":
o Konfigiiruojama kaip 0—20 mA srovés arba 0—10V jtampos
o 24V signalas jutiklio maitinimui su 60 mA srovés apribojimu

Analoginé isvestis

Konfigtiruojamas kaip 0—20 mA srovés signalas arba 0—10V jtampos signalas

1relé

o SuNCirNO perjungimo kontaktu
o ki 250V 0.25 A (kintamoji srové, bendras naudojimas) arba 30 V 2 A (nuolatiné srove,
varZiné apkrova)

2relé

o SuNCirNO perjungimo kontaktu
o ki 30V 0.25 A(kintamoji srové, bendras naudojimas) arba 30V 2 A (nuolatiné srové,
varZiné apkrova)

12.7 Lic¢io baterija

LEXM” variklyje su HVX+ pavara yra li¢io baterija, atitinkanti tarptautinius reikalavimus
sausumos, jury ir oro transportui.

12.8 Magnetiniai laukai

LEXM” variklyje yra nuolatiniai magnetai. Kai gaminys nepazeistas, magnetinio lauko verté
nevirsija oro transportui taikomy IATA apribojimy.
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12.9 Garso slegis (EN 60034-9, CLC/TS 60034-25)

Garso galia, iSmatuota lauke vieno metro atstumu nuo jrenginio, veikiancio be apkrovos, pagal
ISO 9614-2 ir perskaiciuojant garso slégj pagal ISO 11203.

HVX arba HVX+ pavaros dydis |Vardiné galia, kW (hp) Sukimosi greitis, min-1 Garso slégis, dB(A) = 2
B 1.5(2),2.2(3.0) 1500 48
1800 48
2000 50
3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 3000 671
3600 64
4000 70
C 3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 1500 48
1800 53
2000 55
5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 3000 65
3600 71
4000 78
D 5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 1500 19
1800 52
2000 54
11(15),15(20), 18.5(25),22 {3000 64
(30) 3600 68
4000 75
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13 Ismetimas

13.1 Atsargumo priemoneés

JSPEJIMAS Keliamas pavojus aplinkai

e |renginys turi bati iSmetamas kreipiantis j patvirtintas jmones, kuriy specializacija skirtingy
medziagy tipy: plieno, vario, plastiko, li¢io, ferito ir t. t. identifikacija.

o Tepti skirtus skyscius ir kitas pavojingas medziagas draudziama Salinti j aplinka.

13.2 EE|A (ES/EEE)

J=X

INFORMACIJA NAUDOTOJAMS vadovaujantis Europos Parlamento ir Tarybos 2012/19/ES
direktyvos 14 straipsniu, priimtu 2012 m. liepos 4 d., dél elektros ir elektroninés jrangos atlieky
(EEJA). Ant jrenginio arba jo pakuotés pavaizduota perbraukta ratukiné siuksliy dézé nurodo,
kad gaminys, pasibaigus jo gyvavimo ciklui, turi bati surenkamas atskirai, o ne iSmetamas su
nerasiuotomis komunalinémis atliekomis. Tinkamas atskiras nebenaudojamos jrangos
surinkimas, perdirbimas, apdorojimas ir aplinka tausojantis Salinimas gali padéti iSvengti
neigiamo poveikio Zmoniy sveikatai bei aplinkai ir skatinti jrangg sudaranciy medziagy
pakartotinj naudojimg ir (arba) perdirbima.

I3 kity naudotojy i§skyrus priva&ius namy Gkius gauty EE] atlieky?: atskirg $ios jrangos surinkima
pasibaigus jos gyvavimo ciklui organizuoja ir tvarko jos gamintojas®. Naudotojas,
pageidaujantis iSmesti tokig jranga, gali kreiptis j gamintoja ir elgtis taip, kaip nurodo
gamintojo taikoma sistema dél atskiro jrangos surinkimo pasibaigus jos gyvavimo ciklui, arba
gali savarankiskai pasirinkti atlieky tvarkymo grandine.

3 Klasifikacija pagal produkto tipa, naudojima ir galiojantius vietos jstatymus
4 EE| gamintojas, vadovaujantis direktyva 2012/19/ES
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14 Atitikties deklaracijos

Vadovaukités ant gaminio pateikiama specifinio zyméjimo deklaracija.

q

ES atitikties deklaracija (Nr. 75)

1.

w

0 o N

RED - radijo dazniy jranga: EXM... (Zr. lipduka paskutiniame ,Safety and Other Information”

vadovo puslapyje)
RoHS - unikalus EEE identifikavimas: EXM

. Gamintojo pavadinimas ir adresas:

Xylem Service Italia S.r.l.”

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

ltaly

Si atitikties deklaracija i$duota tik gamintojo atsakomybe.

Deklaracijos objektas: sinchroninis revoliucinis variklis su nuolatiniais magnetais

(PMaSynRM) ir integruota kintamojo greicio pavara - HVX serijos - turintis belaidzio rysio

funkcijas.

Pirmiau aprasytas deklaracijos objektas atitinka susijusius derinamuosius Europos Sajungos

teisés aktus:

e Direktyva 2014/53/ES, 2014 m. balandzio 16 d. (radijo jranga) ir vélesnius pakeitimus.

e Direktyva 2011/65/ES, 2011 m. birzelio 8 d. ir vélesnius pakeitimus, jskaitant direktyva
(ES) 2015/863 (tam tikry pavojingy medziagy naudojimo elektros ir elektronikos
jrangoje ribojimas).

Nuorodos j susijusius naudotus darniuosius standartus arba nuorodos j kitas technines

specifikacijas pagal tai, kuri atitiktis deklaruojama:

e EN 60034-1:2010, EN 60034-5:2001+A1:2007, EN IEC 60034-5:2020, EN 60034-6:1993,
EN 60034-9:2005+A1:2007, EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021, EN 62311:2008,
ENIEC 62311:2020, EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018,

EN 61000-3-3:2013+A1:2019 +A2:2021, ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07)

e ENIEC 63000:2018.

Paskelbtoji jstaiga: - - -

RED - Bet kokie priedai / komponentai / programiné jranga: - - -

Papildoma informacija:

EMS  EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018
- Kategorija pagal iSmetamy tersaly kiekj: 2 kategorijos (C2) standartiné versija, 4
kategorijos (C4) W versija, skirta IT sistemoms
- Atsparumas: gaminys tinkamas naudoti antroje aplinkoje (pvz., pramoninése
zonose).

EN 61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021

Sis gaminys klasifikuojamas kaip ,profesionali jranga, kurios vardiné galia virsija
1 kW". Prijungimo prie viesojo elektros tinklo atveju montuotojas turi vadovautis
galiojandiais techniniais standartais.

EN 61000-3-12:2011+A1:2024
Zr. 12.2 pateiktas montavimo salygas.

RoHS Il priedas - Ribojimai netaikomi Siais atvejais: Svinas kaip riSamasis elementas
plieno, aliuminio, vario lydiniuose [6 straipsnio a punktas, 6 straipsnio b punktas, 6
straipsnio ¢ punktas], suvirinimui ir elektriniams / elektroniniams komponentams [7
straipsnio a punktas, 7 straipsnio ¢ punktas-I].

Ekologinio projektavimo direktyva 2009/125/EB ir vélesni pakeitimai.
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EXM serijos variklyje yra integruota kintamojo greicio pavara, todél $iy dviejy
varikliy energinis naudingumas negali bati tikrinamas kiekvieno atskirai
(Reglamento (ES) 2019/1781 2 straipsnio 2 dalies b punktas, 3 dalies a punktas).
Nurodytas Zzenklinimas (IE...-IES...) yra toks, kokio reikalaujama pagal techninj
standartg IEC 61800-9-2.

Uz ka ir kieno vardu pasirasyta:
.Xylem Service Italia S.r.l."

Montecchio Maggiore, 27/05/2025
Alessio Vendraminelli t W
Vykdantysis direktorius o

rev. 00

Xylem”yra ,Xylem Inc.” arba vienos i$ jos dukteriniy bendroviy prekiy zenklas.

LHydrovar” yra ,Xylem Inc.” arba vienos i$ jos dukteriniy bendroviy prekiy Zenklas.
.Bluetooth”® yra registruotasis ,Bluetooth SIG, Inc.” Zodinis prekiy zenklas ir logotipas, kurj
Xylem Service Italia S.r.l.” naudoja pagal licencija.

Apple”, ,Apple” logotipas, ,App Store” ir ,iPhone” yra ,Apple Inc.” prekiy zenklai.

|OS® yra registruotas ,Cisco Systems, Inc.” ir (arba) jos filialy Jungtinése Amerikos Valstijose
bei kai kuriose kitose Salyse prekiy Zenklas, kurj pagal licencijg naudoja ,Apple Inc.”.
.Google Play”, ,Google Play” logotipas ir ,Android” yra ,Google LLC" prekiy Zenklai.

Visi kiti prekiy Zenklai arba registruotieji prekiy zenklai yra jy atitinkamy savininky nuosavybé.
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15 Garantija

Informacija apie garantija pateikta komerciniuose dokumentuose.
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Xylem |'zilom|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyse, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Xylem Service Italia S.r.l.

xyle m Via Vittorio Lombardi 14

Let's Solve Water 36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com
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