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1 Esittely ja turvallisuusohjeet
1.1 Johdanto

Kayttdoppaan tarkoitus

Tama opas tdydentas tuotteen mukana toimitettuja ohjeita, mutta ei korvaa niitd. Ohjekirjassa
annetaan ohjeita seuraavien toimenpiteiden suorittamiseksi oikein:

e Asennus

e Toiminta

e Ohjelmointi.

Asiakirjassa kaytetyt nimitykset

e hydrovar X: EXM-moottori HVX-taajuusmuuttajalla
e hydrovar X+: EXM-moottori HVX+-taajuusmuuttajalla

Lisdohjeet

Ohjekirjan ohjeet ja varoitukset koskevat myyntiasiakirjoissa kuvattua vakioyksikkoa.
Erikoispumppuversioiden mukana voidaan toimittaa lisdohjekirjoja. Ellei tapausta kasitelld
ohjekirjassa tai kaupallisissa asiakirjoissa, ota yhteyttd Xylemiin tai valtuutettuun jakelijaan.

1.2 Vaaratasot ja turvasymbolit

K&yttdjan on ennen yksikon kayttéd luettava ja ymmarrettédva seuraavat varoitukset seka
noudatettava niita riskien valttamiseksi:

e Loukkaantumiset ja terveysriskit

e Llaitteen vauriot

e VYksikdn toimintavika.

Vaaratasot

Vaarataso lImoitus

VAARA: Vaaratilanne, joka aiheuttaa vakavan loukkaantumisen tai jopa
kuoleman, jos sité ei valtet

VAROITUS: Vaaratilanne, joka voi aiheuttaa vakavan loukkaantumisen tai jopa
kuoleman, jos sité ei véltetd

HUOMIO: Vaaratilanne, joka voi aiheuttaa lievan tai keskivakavan
loukkaantumisen, jos sita ei véltetd

HUOMAUTUS: Tilanne, joka voi aiheuttaa materiaali-, mutta ei henkildvahinkoja,
jos sita e véltetd

6 EXM - Lisdohjeet asennukseen, kdyttdon ja ohjelmointiin
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Lisasymbolit

Symboli Kuvaus

Sahkéinen vaara

Vaara kuuma pinta

Réjahdysvaarallisen tilan vaara

AN

lonisoivan séteilyn vaara

»

Magneettikentdn vaara

>

1.3 Kayttajaturvallisuus

Noudata voimassa olevia terveys- ja turvallisuusmaéarayksia tarkasti.
Pateva henkil6std

Yksikon asennus, kayttd, huolto ja vianmaaritys ovat sallittuja ainoastaan pateville henkiléille.
Patevat kayttajat ovat henkildita, jotka kykenevat tunnistamaan riskit ja valttamaan vaaroja
yksikdn asennuksen, kdytdn, huollon ja vianmaarityksen aikana.

Henkilénsuojaimet

Kéayta vaadittuja henkilénsuojaimia siirron, asennuksen, kaytén, huollon ja vianmaarityksen
aikana. Henkildnsuojaimia ovat esimerkiksi kypara, suojakésineet ja turvajalkineet.

lonisoivalle sateilylle altistuneet tyémaat

VAROITUS: lonisoivan sateilyn vaara

Jos yksikkd on altistunut ionisoivalle séteilylle, ryhdy tarvittaviin turvatoimiin ihmisten
suojaamiseksi. Jos yksikko taytyy lahettda, ilmoita kuljetusliikkeelle ja vastaanottajalle
asianmukaisesti, jotta tarvittavat turvatoimet voidaan toteuttaa.

1.4 Ymparistonsuojelu

Pakkauksen ja tuotteen havittdminen

Noudata voimassa olevia maarayksia lajitellun jatteen havittamisesta.

EXM - Lisdohjeet asennukseen, kayttdon ja ohjelmointiin 7
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2 Siirto ja varastointi

2.1 Varotoimet

Varmista ennen kaynnistysta, ettd Esittely ja turvallisuusohjeet -kappaleessa annetut
turvallisuusohjeet on luettu ja ymmarretty.

HUOMIO: Taakkojen kasin siirrosta johtuvat riskit

Yksikon kasittelyssa on noudatettavaa voimassa olevia maarayksia “taakkojen kasittelysta
kasin”, jotta valtytaan epaedullisilta ergonomisilta olosuhteilta, jotka aiheuttavat
selkdvammojen vaaran.

VAROITUS: Leikkautumis- ja puristumisvaarat
K&yta aina henkilénsuojaimia.

2.2 Yksikon tarkastus vastaanoton yhteydessa
Pakkauksen tarkistus

1. Tarkista, ettd maarg, selitykset ja tuotekoodit vastaavat tilausta.
2. Tarkista, ettei pakkauksessa ole vaurioita tai ettei mikdan osista puutu.
3. Jos havaitset heti vaurioita tai puuttuvia osia:
e hyvaksy tavarat rajoituksin ja kirjaa havaintosi kuljetusasiakirjaan tai
o hylkaa tavarat ja kirjaa syy kuljetusasiakirjaan.
Ota molemmissa tapauksissa pikaisesti yhteytta Xylemiin tai valtuutettuun jakelijaan, jolta
tuote ostettiin.

Laitteen purkaminen pakkauksesta ja tarkastus

Poista pakkaus.

Varmista, ettd kaikki pakkausmateriaalit lajitellaan sovellettavien maardysten mukaisesti.
Irrota yksikkd poistamalla ruuvit ja/tai leikkaamalla hihnat, jos niitd on.

Tarkista, ettéd tuote on ehja ja ettei mitdan komponentteja puutu.

Jos vaurioita on tai komponentteja puuttuu, ota pikaisesti yhteytta Xylemiin tai valtuutettuun
jakelijaan.

L~

2.3 Nostaminen nosturilla

VAROITUS: Murskautumisvaara

o Kayta koysia, koukkuja, sakkeleita, nostopalkkeja tai silmukkapultteja, jotka ovat voimassa
olevien maéraysten mukaisia ja soveltuvat tdhan erityiseen kayttdon.
K&ytd moottoriin ruuvattuja silmukkapultteja ainoastaan moottorin nostoon.

Kiinnitd koydet moottorissa oleviin silmukkapulteihin.

Kiinnitd kdydet nosturiin.

Nosta nosturilla niin, ettéd kdydet kiristyvat nostamatta kuitenkaan vield yksikkoa.
Nosta ja siirré yksikkda hitaasti ja pida toisella kddella kiinni moottorin akselista
tasapainottaaksesi kuorman.

Laske yksikké maahan hitaasti.

Irrota kdydet silmukkapulteista.

o -

oo
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Kuvassa on esitetty yksikdn nosto.

)

o
™
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o
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2.4 Varastointi

Pakatun yksikén varastointi

Yksikkoa taytyy sailyttaa:

e katetussa ja kuivassa paikassa

etaalla lammonlahteista

lialta suojattuna

varinalta suojattuna

-40°C - +70°C:n (-40°F - 158°F) ymparoivassa lampdtilassa ja enintddn 90%:n suhteellisessa
kosteudessa 30°C:n (86°F) lampotilassa.

HUOMAUTUS:

o Al sijoita yksikon paalle raskaita taakkoja.
e Suojaa yksikko tormayksilta.

Yksikon pitkaaikainen sailytys

Noudata samoja ohjeita pakatun yksikon sailytysta varten.
Saat lisatietoja pitkaaikaisesta sailytyksestd Xylemin myyntiyhtiosta tai valtuutetulta jakelijalta.

EXM - Lisdohjeet asennukseen, kdyttdon ja ohjelmointiin 9
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3 Laitteen kuvaus

3.1 Ominaisuudet

Tuote on kestomagneettiavusteinen synkroninen reluktanssimoottori, jossa on HVX- tai HVX+-

sahkdinen taajuusmuuttaja.

Tuote voidaan toimittaa seuraavissa kokoonpanoissa:

e Esiasennettuna integroidulla pumpulla

e Yhteensopivana varaosana saman tyyppiseen EXM-moottoriin

e Osana, joka on tarkoitettu liitettédvaksi Xylem-pumppuun: tassa tapauksessa koko
kokoonpano muodostaa uuden tuotteen, josta kokoonpanon viimeistellyt osapuoli kantaa
tdyden oikeudellisen vastuun kaikilta osin.

Kayttotarkoitus

Tuote on tarkoitettu kaupalliseen, yritys-, kdsityd- tai ammattikdyttdon Xylemin pintaan
asennettavien séhképumppujen ohjaamiseen tilanteissa, joissa suorituskykya taytyy saataa
kayttotarpeen mukaan.

Noudata aina kappaleen Tekniset tiedot kayttdrajoituksia.

VAARA: Réjahdysvaarallisen tilan vaara

On kiellettya kaynnistaa yksikké mahdollisesti rdjahtavissa ymparistoissa tai jos ilmassa on
palavia polyja.

Sopimaton kayttd

o Erityyppisten ja/tai eri valmistajien séhkopumppujen kayttd seka sellaisten laitteiden tai
vélineiden kayttd, jotka eivat kuulu suunniteltuun kayttétarkoitukseen.
o EXM-moottorin kayttd perinteisen sdhkdpumpun oikosulkumoottorin korvaajana.

3.2 Osien nimet

!

| _A_ph

PDS_MO0001_A

=
©
-

.1}

HVX- tai HVX+ -taajuusmuuttaja

Ohjauspaneeli

HVX- tai HVX+-taajuusmuuttajan radiolaitteen hyvaksymistarra
HVX- tai HVX+-taajuusmuuttajan varoitustarra

Virta- ja signaalikaapelien tulot

EXM-moottorikokonaisuuden arvokilpi

EXM-moottori

Taajuusmuuttajan arvokilpi

©ONOoUThAWN =

10 EXM - Lisdohjeet asennukseen, kdyttdon ja ohjelmointiin



fi - Alkuperéisten ohjeiden k&annds

3.3 Arvokilvet

EXM-moottorikokonaisuuden arvokilpi

IE5 - IES2  (IEC 61800-9-2)

TG795

5366 66 6

Nimellisarvot I&dhd&ssa
Tunnistekoodi

Tuotemerkit

Sarjanro

Yksikén hyotysuhde taydella kuormalla
Nimellisarvot tulossa
IP-suojausluokka
NEMA-kotelointityyppi

10. Yksikén paino

11. Huoneldmpétila-alue

12. Laakerin malli

13. Kayttokerroin

14. Suojasulakkeiden maks.kapasiteetti

WO NorWN =

Tunnistekoodi

PDS_MO0004_A_sc

Sarjan nimi

Akselin korkeus 90, 112, 132, 160 tai 180 mm

Laippatyyppi B3, B5, B14, HM, CEA tai CA

Kiilatyyppi SV, HA, HB tai vakio [ ]

Akselin erikoisjatkeen tyyppi S1, S2, S3 tai S4 tai vakio [ ]
Virtalahteen jannite 3x208 V, ..., 240 V [03] tai 3x380 V, ..., 480 V [04]
Moottorin nimellinen ottoteho kWx10

Mallin koko B, C tai D

hydrovar X [S] tai hydrovar X+ [H] -taajuusmuuttaja

10. Nopeusalue nimellisteholla 3000-4000 min' tai 3600-4000 min' [2] tai 1500-2000 min" [4]
11. Vakiotaajuusmuuttaja [ ] tai ilman suodattimia [W]

12. Moottori tuella [F] tai ilman tukea [ ]

13. Vakiomoottori [ ] tai ylimitoitettu moottori [R]

WENO AW =
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HVX- tai HVX+-taajuusmuuttajan arvokilpi

XM_M0022_A_ot

Malli

Tulon kayttorajoitukset
Tunnistekoodi

Lahdon kayttorajoitukset
Sarjanro
Huonelampétila-alue

cuhAwWN =

HVX- tai HVX+-taajuusmuuttajan varoitustarra

T @ 2= A CAUTION TARNTNG WARNTNG
A p “L{ § imention ZA Rt ssenen| A
% |5 ey | VERTISSENENT

SEE MANUAL FOR SPECIAL RESIDUAL CHARGE.
H‘ CONDITIONS / MAIN FUSES, | WAIT 2 MINUTES. ‘ HOT SURFACE
g VOIR MANUEL DE CONDITIONS | RISOUE DU CHOC ELECTRIQUE. RISK OF BURN
SPECIALES / FUSIBLES. UNE TENSION DANGEREUSE PEUT ETRE | SURFACE CHAUDE
orr ‘ PRESENTEE JUSQU“A 2 MINUTES APRES | RISQUE DE BRULURE
2 nin. O B AVOIR COUPE L“ALINENTAT 10N

HVX- tai HVX+-taajuusmuuttajan radiolaitteen hyvaksymistarra
o%

1. Yhdysvallat
2. Kanada
3. Muut maat

XM_M0024_B_ot

XM_MO0025_A ot
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4 Asennus

4.1 Varotoimet

Varmista ennen kaynnistysta, etta Esittely ja turvallisuusohjeet -kappaleessa annetut
turvallisuusohjeet on luettu ja ymmarretty.

VAARA: Sahkdéinen vaara

Tarkista ennen tyon aloittamista, etta virta on katkaistu ja virtakytkin lukittu, etteivat yksikko,
ohjauspaneeli tai lisdohjauspiiri voi kdynnistya tahattomasti uudelleen.

VAROITUS: Fyysiset ja termiset vaarat

e K&yta aina henkilénsuojaimia.
e Kaytd aina soveliaita tyokaluja.

Huomautus

EXM-moottoria ei toimiteta seuraaviin pumppumalleihin:
e HMK/HMX

e 1..22SVI...E....

4.2 Mekaaninen asennus

4.2.1 Sallitut asennot

Kuvissa esitetdan ainoastaan taajuusmuuttajalle sallitut asennot: katso sallitut asennot myos
sdhkdépumpun oppaasta.
Kysy muista asennoista Xylemilta tai valtuutetulta jalleenmyyjalta.

_| _B_ph

PDS_MO0007_B

b
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@%@g@@

PDS_MO0008_A_ph

4.2.2 Asennusalue
1. Noudata Kayttéymparistd -kappaleessa sivulla 123 annettuja ohjeita.

HUOMAUTUS:
Jos [ampétila ylittda ilmoitetun raja-arvon, ota yhteyttd Xylemiin tai valtuutettuun jakelijaan.

Aseta yksikko lattiatasoa korkeammalle.
Varmista, ettd mahdolliset vuodot eivat aiheuta tulvaa asennusalueelle tai upota yksikkda.
Jos yksikkd asennetaan ulos, suojaa se suoralta auringonvalolta, sateelta ja lumelta

asianmukaisilla suojuksilla.

pwN

_A _ph

PDS_MO0006_A

limavalys seinédn ja yksikdn ulkopintojen vélilla

e Varmistaaksesi soveltuvan tuuletuksen: = 100 mm (4 in)

e Mahdollistaaksesi moottorin tarkastuksen ja poiston: = 300 mm (12 in)

o Jos kaytettavissa oleva tila on yhtdan pienempi, etsi ohjeita séhképumpun teknisista
asiakirjoista.

Kondenssiveden muodostumiselle alttiit ymparistot

K&ytd automaattista moottorin lammitystoimintoa, jos ymparistdolosuhteet ovat alttiita
kondenssiveden muodostumiselle. Lisatietoja on kohdassa S07.2 Moottorin ldmmitys.

14 EXM - Lisdohjeet asennukseen, kdyttdon ja ohjelmointiin
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4.3 Mekaaninen liitanta Xylem-pumppuihin

hydrovar X- tai hydrovar X+ -yksikén mekaaninen liitdntad Xylemin luettelon pumppuihin.

4.3.1 Liitanta NSCEK- ja NSCEX-pumppuihin

hydrovar X- tai hydrovar X+ -yksikkd
Pumpun rungon kiinnitysruuvit
Pumppu-moottorin sovitin
Pumppu-moottorin sovittimen kiinnitysruuvit
Juoksupy6rén avain

Tiivistekotelo

Mekaaninen tiiviste

Aluslevy

10. Tyhjennystulppa

11. O-rengas

12. Juoksupyoré

13. Juoksupyéran lukitusmutteri

14. Pumpun runko

W NGO rWN =

_A_ph

PDS_MO0017_A

Alustavat toimenpiteet

1. Sulje imu- ja poistoventtiilit.
2. Tyhjenna yksikko irrottamalla tyhennystulppa.

EXM - Lisdohjeet asennukseen, kdyttdon ja ohjelmointiin 15
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Yksikén purkaminen

Irrota pumpun runko kiertdmalla kiinnitysruuvit auki.

Veda moottori irti.

Irrota juoksupyodran mutteri kiertamalla se auki ja poista aluslevy.
Irrota juoksupydré ja avain.

Poista mekaaninen tiiviste varovasti kayttden apuna sorkkarautoja.
Irrota tiivistekotelo.

Irrota pumppu-moottori-sovitin [8ysdamalla ruuvit.

Nouhswh =

Uuden yksikdn kokoonpano

1. Asenna pumppu-moottori-sovitin moottorin paélle.
Ruuvin momentit:
e M8 — 15Nm (133 Ibfin) + 15%
¢ M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.
Asenna tiivistekotelo laipalle varmistaen, ettd O-rengas on oikein paikoillaan.
Voitele mekaaninen tiiviste alkoholilla.
Aseta mekaaninen tiiviste varovasti akselille.
Aseta kiila paikalleen ja asenna juoksupydra akselille.
Aseta aluslevy ja kiristd mutteri.
Kiristysmomentit:
e 7/16"-20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
7. Asenna moottoriyksikkd pumpun runkoon.
Ruuvin momentit:
e M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%
e M10X30ja M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) = 15%
e M12— 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

ocakrwh

Lopulliset toimet

1. Kiristd tyhjennystulppa.
Kiristystiukkuus: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
2. Taytad sahkdopumppu nesteelld ennen kaynnistysta. Ks. séhképumpun ohjekirja.

16 EXM - Lisdohjeet asennukseen, kdyttdon ja ohjelmointiin
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4.3.2 Liitanta NSCSK- ja NSCSX-pumppuihin

hydrovar X- tai hydrovar X+ -yksikkd

Ruuvit moottorin laipan kiinnittdmiseksi sovittimeen
Moottorin laippa

Kytkimen lukitusruuvit

Pumpun rungon kiinnitysruuvit
Pumppu-moottorin sovittimen kiinnitysruuvit
Moottorin akselin kiila

Moottorin sivupuolen sovitin

Jaykka kytkenta

10. Juoksupydrén avain

11. Pumpun sivupuolen sovitin

12. O-rengas

13. Mekaaninen tiiviste

14. Aluslevy

15. Tyhjennystulppa

WO NO AW =

17. Tiivistekotelo

18. Juoksupydra

19. Juoksupydrén lukitusmutteri
20. Pumpun runko

_A_ph

PDS_MO0018_A

Alustavat toimenpiteet

1. Sulje imu- ja poistoventtiilit.
2. Tyhjenna yksikko irrottamalla tyhennystulppa.

EXM - Lisdohjeet asennukseen, kdyttdon ja ohjelmointiin 17
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Yksikén purkaminen

Irrota pumpun runko kiertdmalla kiinnitysruuvit auki.

Veda moottori irti.

Irrota juoksupyodran mutteri kiertamalla se auki ja poista aluslevy.

Irrota juoksupydré ja avain.

Poista mekaaninen tiiviste varovasti kayttden apuna sorkkarautoja.
Irrota tiivistekotelo.

Irrota laippa ruuvaamalla ruuvit auki.

Kierrd osittain irti yksi ruuvi, joka kiinnittéa laipan sovittimeen, ja kierra kaikki muut ruuvit
kokonaan irti.

9. Irrota sovitin lyomalla varovasti vasaralla osittain irrotetun ruuvin paata.
10.Kierra ruuvi kokonaan irti.

11.Loyséa kytkimen kiristysruuvit.

12.Irrota kytkin vetdmalla se ulos ulosvetdjalla.

N W =

Uuden yksikon kokoonpano

1. Aseta kiila paikalleen ja asenna juoksupydra akselille.
2. Kiinnita kytkin kiristdmalla kiristysruuvit.
Kiristystiukkuus: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.
3. Asenna moottoripuolen sovitin moottorin laipalle.
Ruuvin momentti:
e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.
4. Asenna pumppupuolen sovitin moottoripuolen sovittimen paalle.
Ruuvin momentti:
e M8 = 15Nm (133 Ibfin) = 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.
5. Asenna tiivistekotelo sovittimelle varmistaen, ettd O-rengas on oikein paikoillaan.
Kiristystiukkuus: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.
Voitele mekaaninen tiiviste alkoholilla.
Aseta mekaaninen tiiviste varovasti akselille.
Aseta kiila paikalleen ja asenna juoksupydra akselille.
Aseta aluslevy ja kiristd mutteri.
Kiristysmomentit:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
10.Asenna moottoriyksikkd pumpun runkoon.
Ruuvin momentit:
e M10 — 40 Nm (354 Ibf-in) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.
11.Kirista tyhjennystulppa.
Kiristystiukkuus: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

0 0 ~NoOo

Lopulliset toimet

1. Kiristé tyhjennystulppa.
Kiristystiukkuus: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
2. Taytad sahkdépumppu nesteelld ennen kdynnistysta. Ks. séhképumpun ohjekirja.
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4.3.3 Liitanta ESHEX-pumppuihin

Alustavat toimenpiteet

. Sulje imu- ja poistoventtiilit.

ph

PDS_MO0019_A

VRN AW =

1
2. Tyhjenna yksikké irrottamalla tyhennystulppa.

Yksikdn purkaminen

Nouahrwdh =

hydrovar X- tai hydrovar X+ -yksikkd

Pumpun rungon kiinnitysruuvit

Pumppu-moottorin sovittimen pumpun laippa
Pumppu-moottorin laipan sovittimen kiinnitysruuvit
Juoksupy6rén avain

Tiivistekotelo

Mekaaninen tiiviste

Aluslevy

. Tyhjennystulppa

. O-rengas

. Juoksupyora

. Juoksupyoran lukitusmutteri
. Pumpun runko

. Jalkaa

Irrota pumpun runko kiertdmalla kiinnitysruuvit auki.

Veda moottori irti.

Irrota juoksupyéran mutteri kiertdmalla se auki ja poista aluslevy.
Irrota juoksupydré ja avain.

Poista mekaaninen tiiviste varovasti kdyttden apuna sorkkarautoja.
Irrota tiivistekotelo.

Ruuvaa auki ruuvit pumppu-moottorin sovittimen irrottamiseksi.

EXM - Lisdohjeet asennukseen, kdyttdon ja ohjelmointiin
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Uuden yksikén kokoonpano

Lopulliset toimet

1.

N

ok w

Asenna pumppu-moottori-sovitin moottorin paélle.
Ruuvin momentit:

e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.

Asenna tiivistekotelo pumppu-moottori sovittimelle varmistaen, ettd O-rengas on oikein
paikoillaan.

Voitele mekaaninen tiiviste alkoholilla.

Aseta mekaaninen tiiviste varovasti akselille.

Aseta kiila paikalleen ja asenna juoksupydra akselille.
Aseta aluslevy ja kiristd mutteri.

Kiristysmomentit:

e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%

e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.

. Asenna moottoriyksikkd pumpun runkoon.

Ruuvin momentit:

e M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%

e M10X30ja M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

Kiristd tyhjennystulppa.

Kiristystiukkuus: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

. Kiristé tyhjennystulppa.

Kiristystiukkuus: 40 Nm (354 |bf-in) = 25%.
Tayta sahkopumppu nesteelld ennen kdynnistysta. Ks. sahkdpumpun ohjekirja.
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4.3.4 Liitanta ESHSX-pumppuihin

hydrovar X- tai hydrovar X+ -yksikkd
Ruuvit laipan kiinnittdmiseksi sovittimeen
Moottorin laippa

Kytkimen lukitusruuvit

Pumpun rungon kiinnitysruuvit
Laipan kiinnitysruuvit

Moottorin akselin kiila

Moottorin sovitin

Kytkin

10. Juoksupyéran avain

11. Pumpun laippa

12. O-rengas

13. Mekaaninen tiiviste

14. Aluslevy

15. Tyhjennystulppa

VN WN =

17. Tiivistekotelo

18. Juoksupyéra

19. Juoksupydrén lukitusmutteri
20. Pumpun runko

21. Jalkaa

_A_ph

PDS_MO0020_A

Alustavat toimenpiteet

1. Sulje imu- ja poistoventtiilit.
2. Tyhjenna yksikkd irrottamalla tyhennystulppa.
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Yksikén purkaminen

Irrota pumpun runko kiertdmalla kiinnitysruuvit auki.

Veda moottori irti.

Irrota juoksupyodran mutteri kiertamalla se auki ja poista aluslevy.

Irrota juoksupydré ja avain.

Poista mekaaninen tiiviste varovasti kayttden apuna sorkkarautoja.
Irrota tiivistekotelo.

Irrota laippa ruuvaamalla ruuvit auki.

Kierrd osittain irti yksi ruuvi, joka kiinnittéa laipan sovittimeen, ja kierra kaikki muut ruuvit
kokonaan irti.

9. Irrota sovitin lyomalla varovasti vasaralla osittain irrotetun ruuvin paata.
10.Kierra ruuvi kokonaan irti.

11.Loyséa kytkimen kiristysruuvit.

12.Irrota kytkin vetdmalla se ulos ulosvetdjalla.

N W =

Uuden yksikon kokoonpano

Lopulliset toimet

1. Aseta kiila paikalleen ja asenna juoksupydra akselille.
2. Kiinnita kytkin kiristdmalla kiristysruuvit.
Kiristystiukkuus: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.
3. Asenna sovitin moottoriin.
Ruuvin momentti:
e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%
e M12 — 50 Nm (443 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.
4. Asenna laippa sovittimeen.
Ruuvin momentti:
e M8 — 15Nm (133 Ibfin) = 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.
5. Asenna tiivistekotelo laipalle varmistaen, ettéd O-rengas on oikein paikoillaan.
Kiristystiukkuus: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.
Voitele mekaaninen tiiviste alkoholilla.
Aseta mekaaninen tiiviste varovasti akselille.
Aseta kiila paikalleen ja asenna juoksupy6ra akselille.
Aseta aluslevy ja kiristd mutteri.
Kiristysmomentit:
e 7/16"-20UNF — 25 Nm (221 lbf-in) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) £ 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
10.Asenna moottoriyksikkd pumpun runkoon.
Ruuvin momentit:
e M10 — 40 Nm (354 Ibf-in) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.
11.Kirista tyhjennystulppa.
Kiristystiukkuus: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

0 0 ~NoOo

1. Kiristé tyhjennystulppa.
Kiristystiukkuus: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
2. Taytad sahkdépumppu nesteelld ennen kdynnistysta. Ks. séhképumpun ohjekirja.
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4.3.5 Liitanta LNEEK-, LNEEX-, LNTEK- ja LNTEX-pumppuihin

hydrovar X- tai hydrovar X+ -yksikkd
Pumpun rungon kiinnitysruuvit
Pumppu-moottorin sovitin
Pumppu-moottorin sovittimen kiinnitysruuvit
Juoksupy6rén avain
lImanpoistoventtiili

Tiivistekotelo

Mekaaninen tiiviste

Aluslevy

10. Tyhjennystulppa

11. O-rengas

12. Juoksupybra

13. Juoksupydrén lukitusmutteri

14. Pumpun runko

WXENO AW =
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Alustavat toimenpiteet

1. Sulje imu- ja poistoventtiilit.
2. Tyhjenna yksikko irrottamalla tyhennystulppa.

Yksikén purkaminen

Ruuvaa varoventtiili auki.

Irrota pumpun runko kiertdmalla kiinnitysruuvit auki.

Veda moottori irti.

Irrota juoksupydran mutteri kiertdmalla se auki ja poista aluslevy.
Irrota juoksupyora ja avain.

Poista mekaaninen tiiviste varovasti kayttden apuna sorkkarautoja.
Irrota tiivistekotelo.

Irrota pumppu-moottori-sovitin 16ysaamalla ruuvit.

N W=

EXM - Lisdohjeet asennukseen, kdyttdon ja ohjelmointiin 23



fi - Alkuperéisten ohjeiden k&annds

Uuden yksikén kokoonpano

Lopulliset toimet

1.

Nous

Asenna pumppu-moottori-sovitin moottorin paélle.
Ruuvin momentit:

e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.

. Asenna tiivistekotelo pumppu-moottori sovittimelle varmistaen, ettd O-rengas on oikein

paikoillaan. Varoventtiilin liitdntareidn on oltava samassa kohdassa kuin laipan reika.
Levitd hieman teflonia ylipaineventtiilin kierteisiin ja kierra venttiili paikoilleen.
Kiristystiukkuus: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.

Voitele mekaaninen tiiviste alkoholilla.

Aseta mekaaninen tiiviste varovasti akselille.

Aseta kiila paikalleen ja asenna juoksupyora akselille.

Aseta aluslevy ja kiristd mutteri.

Kiristysmomentit:

e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%

e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.

Asenna moottoriyksikkd pumpun runkoon.

Ruuvin momentit:

e M10X25 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%

e M10X30ja M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) = 15%

e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

Kiristd tyhjennystulppa.

Kiristystiukkuus: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

. Kiristé tyhjennystulppa.

Kiristystiukkuus: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
Tayta séhképumppu nesteelld ennen kdynnistysta. Ks. sahkdpumpun ohjekirja.
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4.3.6 Liitanta LNESK-, LNESX-, LNTSK- ja LNTSX-pumppuihin

WENO AW =

<
o
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Alustavat toimenpiteet

1. Sulje imu- ja poistoventtiilit.
2. Tyhjenna yksikké irrottamalla tyhennystulppa.

hydrovar X- tai hydrovar X+ -yksikkd

Ruuvit moottorin laipan kiinnittdmiseksi sovittimeen
Moottorin laippa

Kytkimen lukitusruuvit

Pumpun rungon kiinnitysruuvit

Pumppu-moottorin sovittimen kiinnitysruuvit
Moottorin akselin kiila

Moottorin sivupuolen sovitin

Jaykka kytkenta

. Juoksupydrén avain

. Pumpun sivupuolen sovitin
. O-rengas

. Mekaaninen tiiviste

. Aluslevy

. Tyhjennystulppa

. lImanpoistoventtiili

. Tiivistekotelo

. Juoksupyora

. Juoksupyoran lukitusmutteri
. Pumpun runko

EXM - Lisdohjeet asennukseen, kdyttdon ja ohjelmointiin

25



fi - Alkuperéisten ohjeiden k&annds

Yksikén purkaminen

Ruuvaa varoventtiili auki.

Irrota pumpun runko kiertamalla kiinnitysruuvit auki.

Veda moottori irti.

Irrota juoksupydran mutteri kiertdmalla se auki ja poista aluslevy.

Irrota juoksupyora ja avain.

Poista mekaaninen tiiviste varovasti kdyttden apuna sorkkarautoja.
Irrota tiivistekotelo.

Irrota laippa ruuvaamalla ruuvit auki.

Kierra osittain irti yksi ruuvi, joka kiinnittada laipan sovittimeen, ja kierra kaikki muut ruuvit
kokonaan irti.

10.Irrota sovitin lydomalla varovasti vasaralla osittain irrotetun ruuvin p&aata.
11.Kierra ruuvi kokonaan irti.

12.Loysaa kytkimen kiristysruuvit.

13.Irrota kytkin vetdmalla se ulos ulosvetdjalla.

VWHONOTAWN =

Uuden yksikén kokoonpano

1. Aseta kiila paikalleen ja asenna juoksupydra akselille.

2. Kiinnité kytkin kiristamalla kiristysruuvit.
Kiristystiukkuus: 13 Nm (115 lbf-in) = 15%.

3. Asenna sovitin moottoriin.

Ruuvin momentti:

¢ M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%

e M16 — 110 Nm (974 lbfin) = 15%.

4. Asenna laippa sovittimeen.

Ruuvin momentti:
e M8 — 15Nm (133 Ibfiin) + 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.

5. Asenna tiivistekotelo laipalle varmistaen, ettd O-rengas on oikein paikoillaan. Varoventtiilin
litdntareian on oltava samassa kohdassa kuin laipan reika.
Kiristystiukkuus: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.

6. Levitd hieman teflonia ylipaineventtiilin kierteisiin ja kierra venttiili paikoilleen.

Kiristystiukkuus: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.

Voitele mekaaninen tiiviste alkoholilla.

Aseta mekaaninen tiiviste varovasti akselille.

. Aseta kiila paikalleen ja asenna juoksupyora akselille.

0.Aseta aluslevy ja kirista mutteri.

Kiristysmomentit:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.
11.Asenna moottoriyksikké pumpun runkoon.
Ruuvin momentit:
e M10 — 40 Nm (354 Ibfin) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.

12.Kiristé tyhjennystulppa.

Kiristystiukkuus: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

=0 ® N

Lopulliset toimet

1. Kirista tyhjennystulppa.
Kiristystiukkuus: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
2. Taytéd sahkopumppu nesteelld ennen kdynnistystd. Ks. sahképumpun ohjekirja.
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4.3.7 Liitdntd SVK-, SVX-, SVIK- ja SVIX-pumppuihin

Lukuun ottamatta malleja 1...22 SVI...E...

SVK, SVX

_A_ph

PDS_MO0023_A

hydrovar X- tai hydrovar X+ -yksikké
Moottorin laippa

Kytkinsuoja

Liitosruuvit

Pumppu

Kytkin

Sovitin

Moottorin kiinnitysruuvit
Juoksupydrén lukkokiila

WO Nk WN =
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SVIK, SVIX

ph

PDS_MO0024_A

hydrovar X- tai hydrovar X+ -yksikko
Moottorin laippa

Kytkinsuoja

Liitosruuvit

Pumppu

Kytkin

Sovitin

Moottorin kiinnitysruuvit
Juoksupydrén lukkokiila

WO Nk WN =

Yksikdn purkaminen

Poista suojat.

Asenna sdhkdpumpun mukana toimitettu haarukkavalikappale.
Irrota kytkin kiertdmalla ruuvit auki.

Irrota laipan sovittimeen kiinnittdvat ruuvit kiertamalla ne auki.
Veda moottori irti.

arwN =
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Uuden yksikén kokoonpano

1. Asenna moottori sovittimeen.
Ruuvin momentti:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%
e M12 — 50 Nm (442 |bf-in) = 15%
e M16 — 75 Nm (664 |bf-in) = 15%.
2. Asenna nivel.
Ruuvin momentti:
e M8 — 25 Nm (221 Ibfin) £ 15%
e M10 — 50 Nm (442 |bf-in) = 15%
e M12 — 75 Nm (664 Ibfin) = 15%.
3. Poista vélilevy.
4. Asenna kytkinsuojukset.
Ruuvin momentti:
e M4 — 1.5Nm (13 Ibfin)+ 25%
e M5 — 3 Nm (27 Ibfin) + 25%.

4.4 Sahkoliitannat

4.4.1 Vaatimukset

1. Tarkista, ettéd sdhkdiset paat ovat suojattuja seuraavia vastaan:
o Korkea lampdtila
e Varinat
e Tormaykset
¢ Nesteet.
2. Tarkista, ettd virransyottdjohto sisaltaa:
e Asianmukaisen kokoisen oikosulkusuojalaitteen
e Virtakatkaisimen, jonka koskettimen kytkentdetdisyys takaa ylijannitteen katkaisun
yldjanniteluokassa lll.

Eristetyt verkot (IT)

Asennus jakeluverkostoihin, joissa nolla on erotettu maasta (IT-jarjestelmat):

e On arvioitava ilmoitetun vuotovirran ja liitettdvien yksikdiden maaran perusteella;

e Saattaa edellyttda hydrovar X- ja hydrovar X+ -yksikéiden kaytt6a ‘W'-varianttina (ilman EMI-
suodattimia), jotka on tarkoitettu C4-luokan sovelluksiin, kuten méaaritellaan
asiaankuuluvissa tuotestandardissa EN 61800-3:2004+A1:2012 ja EN IEC 61800-3:2018.

Pyyda lisatietoja Xylemilta tai valtuutetulta jakelijalta.

4.4.2 Maadoitus

VAARA: Sahkdéinen vaara

e Liita aina ulkoinen suojajohdin (maa) maadoitusliittimeen ennen kuin teet muita
sahkoliitantoja.

e Maadoita kaikki yksikon sahkdiset lisdvarusteet.

e Tarkista, etta ulkoinen suojajohdin (maa) on pidempi kuin vaihejohtimet. Jos yksikkd irtoaa
tahattomasti vaihejohtimista, suojajohtimen tulee irrota liittimesta viimeiseksi.

e Asenna soveltuvia jarjestelmid estamaan epéasuora kosketus, jotta voidaan valttaa
kuolettavia sahkaoiskuja.
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4.4.3 Ohjauspaneelia koskevat ohjeet

HUOMAUTUS:
Ohjauspaneelin taytyy vastata yksikon arvokilven arvoja.

Sulakkeet ja/tai automaattikytkimet

Jaannosvirtakytkin

e Elektronisesti aktivoitu kdyttdtoiminto takaa moottorin ylikuormitussuojan.
Ylikuormitussuojatoiminto laskee kasvutason aktivoidakseen laukaisutoiminnon ajastuksen
(moottorin pysaytys).

Mitd korkeampi tulovirta, sitd nopeampi reaktio. Toiminto antaa luokan 20 suojauksen
moottorille.

e Taajuusmuuttaja tulee varustaa ylivirta- ja oikosulkusuojalla virtakaapelien ylikuumenemisen
estamiseksi. Suojaus tulee taata asentamalla linjasulakkeet tai automaattikytkimet.
Asentajan tulee asentaa sulakkeet ja automaattikytkimet osana asennustoita.

o Kayta suositeltuja sulakkeita ja/tai automaattikytkimia virransyottdpuolella suojaamassa
taajuusmuuttajan sisaisen osan vialta (ensimmainen vika). Suositeltujen sulakkeiden ja
automaattikytkinten kayttd varmistaa sen, ettd taajuusmuuttimen mahdollinen vaurio
rajoittuu vain sen sisédpuolelle. Varmista muiden suojaustyyppien kohdalla, ettd energian
virtaus on yhté suurta tai pienempaa kuin suositelluissa malleissa.

e UL-vaatimustenmukaisuus voidaan taata ainoastaan kayttamallé luokan JDDZ.2/8 tyypin T
hyvéksyttyja sulakkeita, joilla on alla ja taulukossa ilmoitetut ominaisuudet.

e Taulukossa esitetyt sulakkeet soveltuvat kayttddn piirissg, joka kykenee vapauttamaan 5000
A (symmetrinen), enintdadn 480 V. lImoitetuilla sulakkeilla taajuusmuuttajan
oikosulkukestoisuuden tehollisarvo (SCCR) on 5000 A.

e Tarkista arvokilvessa ilmoitettu virta valitessasi suojalaitetta. Mitoituksen tulee vastata
paikallisia ja kansallisia mé&arayksia.

Kuvassa esitetdan suositellut sulakkeet ja kytkimet.

HVX- tai HVX+-  |Xylem-moottori [Kolmivaiheinen Muutkuin  |UL-sulakkeet, tyyppi T, valmistaja ja malli ~ |MCB 5203 malli
taajuusmuuttajan syottdjannite, |UL-sulakkeet, |Byssmann |Edison  |Littelfuse |Ferraz-  |ABB Kytkimet
koko Vac tyyppi gG, A Shawmut

B EXM.../3....B.. |200- 240 16 JIN-15 TIN(15) [JLIN15 [A3T15  [C16

C EXM.../13....C.. 30 JIN-30 TIN(30) [JLLN30 [A3T30  (C32

D EXM.../3....D.. 63 JIN-60 TIN(60) |JLLN 6O |A3T60  |C63

B EXM.../4....B.. |380-480 16 JJS-15 TIS(15) [JLLIST5 [A6T15  [C16

C EXM.../4...C.. 30 JJS-30 TJS(30) [JLLS30 |A6T30  |C32

D EXM.../4....D.. 63 JJS-60 TJS(60) |JLLS60 |A6T60  |C63

e Jos ihmisten suojaamiseksi maavuodolta on asennettu kytkin, tarkista etta:
sen mitoitus soveltuu jarjestelmén kokoonpanoon ja kayttotilaan
siind on kaynnistysviive, joka ennalta ehkaisee hetkellisten maavirtojen aiheuttamia
ongelmia
se kykenee tunnistamaan vaihto- tai tasavirran ja se on merkitty kuvassa esitetyilla
symboleilla.

e jos kaytossad on automaattinen maavuotokytkin tai vikavirtasuojakytkin, ota huomioon

jarjestelman kaikkien séhkolaitteiden kokonaismaavuotovirta.
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_A_ph

PDS_MO0005_A

4.4.4 Taajuusmuuttajaa koskevia ohjeita

HUOMAUTUS:

Kaapelin poikkipinta-ala tulee mitoittaa yksikén nimellisvirran mukaan. Noudata paikallisia ja
kansallisia m&arayksia kaapelin mitoituksessa.

Kaapelitulon ominaisuudet

Tarkista taajuusmuuttajan koko kohdasta Arvokilvet.

Kaapelilapiviennin  |Kaapelin halkaisija, ~ |Tukilevyn Kaapelilapiviennin  |Tulojen méara HVX tai HVX+

tyyppi mm (in) kiristysmomentti, kiristysmomentti, Nm  {taajuusmuuttajan koon mukaan
Nm (Ibf-in) (Ibf-in) B C D

M12 3-6.5(0.1-0.26) 2.7(24) 1.5(13) 3 3 5

M16 5-10(0.2-0.4) 5(44) 3(27) 3 3 3

M25 11-17(0.4-0.7) 7.5(66) 7(62) 1 1

M40 19-28(0.7-1.1) 14(124) 12(106) : : 1

HUOMAUTUS:

e Tarkista asennuksen aikana, ettd tukilevyn kaapelilapiviennit on kiristetty asianmukaisesti
taulukossa ilmoitettuihin arvoihin.

e Kun vaihdat kaapelilépivienteja ja/tai asennat sovittimia, kdyta sopivia hyvaksyttyja osia
sailyttadksesi suojausluokat IP55 ja NEMA 4.

Sahkaliittimien ja johtimien ominaisuudet

Tarkista taajuusmuuttajan koko kohdasta Arvokilvet.

HVX- tai HVX+- Liitantatyyppi Asennettavien johtimien tyyppi ja poikkipinta-ala Kuorintapituus, mm
taajuusmuuttajan koko (in)
BjaC Jousi o Jaykkd: 1.5-10 mm? 15(0.6)

o Joustava: 1.5-6 mm?

o Kaapelikengét ilman muovivaippaa: 1.5-6 mm?

o Kaapelikengdt muovivaipalla: 1.5-4 mm?

o UL/CSA-mukainen: AWG 16-8

D Ruuvilla Jaykka: 2.5-35 mm?

Joustava: 2.5-25 mm?

Kaapelikengat ilman muovivaippaa: 2.5-25 mm?
Kaapelikengdt muovivaipalla: 2.5-25 mm?

UL/CSA-mukainen: AWG 14-2
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Taajuusmuuttajan liitanta

—_

WO NO AW =

A ph

DS_MO012_A

g

Taajuusmuuttaja
Liittimet

Kannen ruuvit
Vaihejohtimet
Kaapelin lapivienti
Virtakaapeli
Suojajohdin (maa)
Kansi
Lisdmaadoitusliitanta

. Poista kansi ja noudata sisélla olevia johdotuskaavioita.
. Tarkista taajuusmuuttajan koko, katso Arvokilvet.

Tyonna virtakaapeli virtalahteen kaapelilépivientiin.

HVX- tai HVX+- Kaapelilapiviennin tyyppi
taajuusmuuttajan koko

B M20

C M25

D M40

Kirista johtimet tiukalle ja varmista, ettéd suojajohdin on pidempi kuin vaihejohtimet. Mallit

kokoa:

e Bja C: avaa jouset talttapéiselld ruuvimeisselilld, jonka maksimileveys on 2.5 mm (0.98
in)

e D: kiristd paatyruuvit Pozidriv-ruuvimeisselilld kiristysmomenttiin 4 Nm (35 |bf-in).

Huomautus: D-koon malleissa suositellaan kayttamaan kaapelikenkia, joissa on

muovivaippa.

5.

Kiristd kaapelilapivienti.

Kiristystiukkuus:

e M20 — 6 Nm (53 Ibf-in)

e M25—7Nm(71 Ibfin)

e M40 — 12 Nm (106 Ibf-in).

Kiinnitad kansi ja kirista ruuvit.
Kiristystiukkuus: 2.5 Nm (22 lbf-in) = 15%.
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4.5 Apuliitannat

VAARA: Sahkoiskuvaara
Al kayta reletts 2, jos releeseen 1 on kytketty yli 30 V:n jannite.

Signaalikaapelin suojukset on suositeltavaa maadoittaa signaaliliittimien 1ahelld olevilla
metallisilla jousiliittimilla.

_A_ph

PDS_MO0009_A

HUOMAUTUS:

e Pida signaalikaapelit vdhintddn 200 mm:n (8 in) etaisyydella virtakaapelista.
e Ala veda virtakaapeleita ristiin. Jos se on valttamatontd, ne voidaan asettaa 90°:n
leikkauskulmaan.

Liittimien ominaisuudet

Asento Nimi Asennettavien kaapelien |Kuorintapituus, Kiristysmomentti,
tyyppi ja poikkipinta-ala {mm (in) Nm (Ibf-in) + 15%
1-39 Analogi- ja digitaalitulot ja|e ~ 0.2-1.5 mm? 6-7(0.2:0.3) 0.2(1.7)
-|dhdot o AWG28-16
40-45 Rele o 0.34-25mm? 0.5(4)
o AWG24-12

4.5.1 Signaaliliittimet, hydrovar X+

RS 4851 | Rs 4852
T>0m>0
Tt T

282930131 2 B

_A_ph

PDS_MO0010_A
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Sijainnin  |Nimi Kuvaus Oletusasetus

numero

1 Analogitulo 1 Virtalahde +24 VDC, maks. 60 mA (kokonaisarvo, liittimet 1 + 5) Paineanturi 1

2 Médritettava analogitulo 1

3 Elektroninen maa

4 Varattu Sisdiseen kayttoon, ala liita

5 Analogitulo 2 Virtalahde +24 VDC, maks. 60 mA (kokonaisarvo, liittimet 1 + 5) Ei valittu

6 Méaritettava analogitulo 2

7 Elektroninen maa

8 Ulkoinen Kéynnistyksen/pysaytyksen digitaalitulo, sisdinen ylosvetovastus +24 VDC, |-

kdynnistys/pysaytys |kosketusvirta 6 mA
9 Elektroninen maa
10 Ulkoinen vesi Alhaisen vedentason digitaalitulo, sisdinen ylosvetovastus +24 VDC,
puuttuu kosketusvirta 6 mA

M Elektroninen maa

12 Digitaalitulo 3 Madritettava digitaalitulo 3, sisdinen ylosvetovastus +24 VDC, Hatakaynnistys
kosketusvirta 6 mA maksiminopeudella

13 Elektroninen maa

14 Analogildhtd Maaritettévd analogilahtd Moottorin nopeus

15 Elektroninen maa

16 Analogitulo 3 Virtaldhde +24 VDC, maks. 60 mA (kokonaisarvo, liittimet 16 ja 19) Eivalittu

17 Médritettava analogitulo 3

18 Elektroninen maa

19 Analogitulo 4 Virtaldhde +24 VDC, maks. 60 mA (kokonaisarvo, liittimet 16 ja 19) Eivalittu

20 Madritettava analogitulo 4

21 Elektroninen maa

22 Digitaalitulo 4 Maaritettdvd digitaalitulo 4, sisdinen yldsvetovastus +24 VDC, Ei valittu
kosketusvirta 6 mA

23 Elektroninen maa

24 Digitaalitulo 5 Maaritettdvd digitaalitulo 5, sisdinen yldsvetovastus +24 VDC, Ei valittu
kosketusvirta 6 mA

25 Elektroninen maa

26 10VDCvirtaldhde |Virtalahde +10VDC, maks. 3 mA

27 Elektroninen maa

28 Viestintdvayld 1 [RS485 portti 1: RS485-1B N (-) Monipumppu

29 RS485 portti 1: RS485-1AP (+)

30 RS485 portti 1: RS485-COM

31 Viestintdvayld 2 [RS485 portti 2: RS485-2B N (-) Modbus

32 RS485 portti 2: RS485-2A P (+)

33 RS485 portti 2: RS485-COM

34 Viestintdvayld 1 [RS485 portti 1: RS485-1B N (-) Monipumppu

35 RS485 portti 1: RS485-1AP(+)

36 RS485 portti 1: RS485-COM

37 Viestintdvayld 2 [RS485 portti 2: RS485-2B N (-) Modbus

38 RS485 portti 2: RS485-2AP (+)

39 RS485 portti 2: RS485-COM
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Sijainnin  |Nimi Kuvaus Oletusasetus
numero

40 Rele 1 Méaritettava rele 1: normaalisti avoin Virheilmoitus

41 Madritettava rele 1: normaalisti kiinni

42 Maaritettéva rele 1: yhteinen kosketin

43 Rele 2 Maaritettéva rele 2: normaalisti avoin Moottorin kéynnistys
44 Madritettava rele 2: normaalisti kiinni

45 Méaritettava rele 2: yhteinen kosketin

Viestintavayla 1

Esiasennettu liitettavaksi enintdan 8 hydrovar X+ -yksikk6a monipumppukokoonpanoissa.
Kytkin (1) aktivoi RS485-paatevastuksen; aseta ON-asentoon tarvittaessa.

Viestintavayla 2

Konfiguroitu Modbus RTU -protokollalle, se mahdollistaa liitdnnan ulkoisiin laitteisiin (PLC,
BMS, PC) ja laiteohjelmiston péivityksen Xylem Firmware Toolin avulla. Kytkin (2) ottaa
kayttoon RS485-paatevastuksen; aseta ON-asentoon tarvittaessa.

4.5.2 Signaaliliittimet, hydrovar X

i RS 4851 RS 4852
| : o> oloro
vy VY
REL. 1 i 2829 3013 2 3

250 VAC

a0
30VAC

RS 4851 RS 4852
o[@ x o
36137 38 39

_A ph

PDS_MO0011_A

Sijainnin  |Nimi Kuvaus Oletusasetus

numero

1 Analogitulo 1 Virtalahde +24 VDC, maks. 60 mA (kokonaisarvo, liittimet 1 + 5) Paineanturi 1

2 Médritettdva analogitulo 1

3 Elektroninen maa

4 Varattu Sisdiseen kayttoon, ala liita

5 Analogitulo 2 Virtalahde +24 VDC, maks. 60 mA (kokonaisarvo, liittimet 1 + 5) Ei valittu

6 Méaritettava analogitulo 2

7 Elektroninen maa

8 Ulkoinen Kéynnistyksen/pysaytyksen digitaalitulo, sisdinen ylosvetovastus +24 VDC, |-
kéynnistys/pysaytys |kosketusvirta 6 mA

9 Elektroninen maa

10 Ulkoinen vesi Alhaisen vedentason digitaalitulo, sisdinen ylosvetovastus +24 VDC,
puuttuu kosketusvirta 6 mA

M Elektroninen maa
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Sijainnin  |Nimi Kuvaus Oletusasetus

numero

12 Digitaalitulo 3 Madritettdvd digitaalitulo 3, sisdinen yldsvetovastus +24 VDC, Hatakaynnistys
kosketusvirta 6 mA maksiminopeudella

13 Elektroninen maa

14 Analogilahto Méaritettava analogilahto Moottorin nopeus

15 Elektroninen maa

28 Viestintdvayld 1 [RS485 portti 1: RS485-1B N (-) Monipumppu

29 RS485 portti 1: RS485-1AP(+)

30 RS485 portti 1: RS485-COM

31 Viestintavayld 2 |RS485 portti 2: RS485-2BN () Modbus

32 RS485 portti 2: RS485-2A P (+)

33 RS485 portti 2: RS485-COM

34 Viestintdvayld 1 [RS485 portti 1: RS485-1B N (-) Monipumppu

35 RS485 portti 1: RS485-1AP(+)

36 RS485 portti 1: RS485-COM

37 Viestintdvayld 2 [RS485 portti 2: RS485-2B N (-) Modbus

38 RS485 portti 2: RS485-2AP (+)

39 RS485 portti 2: RS485-COM

40 Rele 1 Maaritettéva rele 1: normaalisti avoin Virheilmoitus

41 Médritettava rele 1: normaalisti kiinni

42 Méaritettava rele 1: yhteinen kosketin

43 Rele 2 Maaritettéva rele 2: normaalisti avoin Moottorin kéynnistys

44 Médritettava rele 2: normaalisti kiinni

45 Méaritettava rele 2: yhteinen kosketin

Viestintavayla 1

Esiasennettu liitettdvéksi enintdén 8 hydrovar X -yksikkdad monipumppukokoonpanoissa. Kytkin
(1) aktivoi RS485-paatevastuksen; aseta ON-asentoon tarvittaessa.

Viestintavayla 2

Konfiguroitu Modbus RTU -protokollalle, se mahdollistaa liitdnnan ulkoisiin laitteisiin (PLC,
BMS, PC) ja laiteohjelmiston péivityksen Xylem Firmware Toolin avulla. Kytkin (2) ottaa
kayttdon RS485-paatevastuksen; aseta ON-asentoon tarvittaessa.
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5> Kaytto ja toiminta

Varmista ennen yksikon kaynnistamista, etta

e |uvussa Esittely ja turvallisuusohjeet annetut turvaohjeet ja

e sahképumpun kaytto- ja toimintaohjeet

on luettu ja ymmarretty, ja ettd luvun Asennus ohjeita on noudatettu oikein.

Huomautus: yksikdssa on automaattinen ldmpdsuojan palautus.

VAROITUS: Loukkaantumisvaara
Yksikko voi kdynnistya uudelleen itsestdan jaghtymisen jalkeen: loukkaantumisvaara.
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6 Tarkista

Johdanto

VAARA: Séhkéinen vaara
Jos ohjauspaneeli on vaurioitunut, ota yhteyttd Xylemiin tai valtuutettuun jalleenmyyjaan.

VAROITUS: Vaara kuuma pinta
Koske vain ohjauspaneelin painikkeisiin. Varo, yksikké on kuuma.

Noudata mallista riippuen kappaleissa Ohjauspaneeli hydrovar X+ sivu 38 tai Ohjauspaneeli
hydrovar X sivu 41 annettuja ohjeita.

6.1 Ohjauspaneeli hydrovar X+

Ve

4)»

O

-

,

<
(®)
=
Sijainnin Toiminto
numero
1 Nayttd
2 ON/OFF-painike ~ |o  Yksikén kéynnistys ja pysaytys
o Kuittaa virheet painamalla 5 sekuntia.
3 YLOS- ja ALAS- o Valikon vaihtoehtojen selaus pystysuunnassa
nuolindppdimet | Vaihda monipumppujarjestelmadn kasin painamalla ALAS-nuolindppéint (pitkaan).
o Kadnna nayttoa 180° ja paina ENTER- ja YLOS-nappéints samanaikaisesti (pitkazn).
4 OIKEALLE- ja o Kotisivun ikkunoiden ja valikkojen selaus vaakasuunnassa
VASEMMALLE-  |e  Lukitse ja vapauta nyttd painamalla OIKEALLE- ja VASEMMALLE-nuolingppéimia samanaikaisesti
nuolindppdimet (pitkaan).
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Sijainnin Nimi Toiminto
numero
5 SEND-painike o Siirtaa seuraaville valikkotasoille
o Vahvistaa parametrin valinnan
o Vahvistaa parametrin arvon
6 Yksikdn merkkivalo | Yksikkd saa virtaa.
syttynyt
7 Yksikon tilan [Imoittaa seuraavaa:
merkkivalo o Moottori i saa virtaa (off)
o Halytys paalla ja moottori pysdytetty (keltainen)
o Yksikdn virhe ja moottori pysaytetty (punainen)
o Moottori kdynnistetty (vihred)
o Halytys paalld ja moottori kdynnistetty (keltainen ja vihred vuorottelevat)
8 Yhteystilan [Imoittaa seuraavaa:
merkkivalo o BMS-yhteys katkaistu (off)
o BMS-yhteys paalld (vihred)
o Langaton yhteys mobiililaitteeseen muodostettu (kiinted sininen)
o langatonta yhteyttd muodostetaan mobiililaitteeseen (vilkkuva sininen)
o Langaton ja BMS-yhteys paalla (sininen ja vihred vuorottelevat).
9 Monitoimintapaini |e  Parametrivalikon tai lisétoimintojen avaus riippuen ndytdn sivusta.
ke o Yksikon kayttoonotto mobiililaitteessa (pitkdan painettuna).

6.1.1 Graafinen naytto

X

A | Home - Real Time Data

System Configuration
Single Pump
Control Mode
Constant Pressure

Run

Q

w
©
©
©
o

[ 9.10

0 bar 100%

Motor Speed
2300 rpm

7

# 910 bar| (165%

Move °

Menu °

XM_MOO05_A_tc

Sijainnin
numero

Nimi

Kuvaus

1

Otsikkopalkki

Sisaltdd pysyvia tietoja ja toimintatiloihin liittyvid viesteja, kuten:
Halytykset

Virheet

Monipumppukayttd

Paasivu

Nayttad trkeimmat tiedot ja sallii toimintaparametrien muuttamisen.
Silld on 5 sivua, joita voidaan navigoida painamalla OIKEALLE- ja VASEMMALLE-nuolindppaimia.

Symboli [4 sydtteen vieressa osoittaa muokattavaa parametria.

Alapalkki

Nayttaa:

vasemmalla térkeimmt toimintatiedot kuten nykyisen sddtdarvon ja nopeusprosentin, jolla
yksikka toimii

oikealla saatavilla olevat painikkeet vuorovaikutukseen padsivun kanssa.
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6.1.2 Parametrivalikko, hydrovar X+

1 3.0 - Actual Measured Values
‘ 3.001  Actual Pressure 9.10 bar|
( : >_/ 3.0.02  Actual Flow 320.0I/m
3.0.03  Actual Fluid Temp. 55.0 °C
3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.020  Required Val. 8.90 bar £
3.030  Pump Status Run Z\
@\ :
=
910bar| 165% | Move @ edit @) Home @ ;‘
Sijainnin Nimi Kuvaus
numero
1 Otsikkopalkki Parametrien polku valikko- ja alavalikkotasolla.
2 Parametrilista Nayttaa:
o indeksin
e nimen
o anonesikatselun
nykyisen valikkotason parametreille.
Seuraavalle tasolle siirrytaan tai arvoa muutetaan painamalla SEND tai OIKEALLE-nuolinappéinta.
3 Alapalkki Nayttaa:
o vasemmalla térkeimmét toimintatiedot kuten nykyisen sadtdarvon ja nopeusprosentin, jolla
yksikko toimii
o oikealla saatavilla olevat painikkeet vuorovaikutukseen paasivun kanssa.

Valikko on jaettu 3 tasolle:
e paa

e alavalikko

e parametrit

Parametrin naytto tai muutos:

1. Paina paasivun toimintanappainta.

2. Anna salasana nuolindppaimilla.

3. Paina SEND.
Huomautus: salasana tulee sy6ttdd uudelleen 10 minuutin kayttotauon jalkeen.

4. Paina OIKEALLE-nuolindppaéinta tai SEND siirtyaksesi tasojen vélilla tai VASEMMALLE-
nuolindppainté palataksesi takaisin.

6.1.3 Yksikon kaynnistys kayttamalla hydrovar X+ -ohjauspaneelia

1. Tarkista START/STOP- ja GND-tulojen vélinen liitanta riviliittimessa.

2. Paina virtakytkinta kdynnistaédksesi yksikon.
Huomautus: jos parametrin 1.0.45 Autostart (Automaattikdynnistys) maaritys on "Kylla”,
virtakytkinta ei tarvitse painaa uudelleen seuraavalla kdynnistyskerralla.

3. Kun yksikkd on kaynnissé, tydskentelyn asetusarvoa voidaan muuttaa siirtymalla toiselle
sivulle.

6.1.4 Toimintatilan muutos, hydrovar X+

Yksikon parametrit on asetettu tehtaalla ja yksikkd on kayttévalmis.

Avaa maaritysvalikko muuttaaksesi parametreja ja edistyneitd ominaisuuksia.
1. Paina monitoimintanappainta.

2. Anna salasana nuolindppaimilla.

3. Paina SEND.

4. Selaa valikkoja 16ytéddksesi muutettavan parametrin tai toiminnon.
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6.1.5 Virheen nollaus, hydrovar X+

Error E11 (©) Press for details

Single Pump
Control Mode

9.10bar| A0%

Constant Pressure

System Configuration

A Error

«
o
©
©
0.00 \*
.
0% bar 100%
Motor Speed
0rpm o
|
<(\
I~
Q
Q
. g‘
Move @ Menu @ s

Virhetilassa yksikko yrittaa nollata itsensa automaattisesti useita kertoja, kun se on sallittua: jos
yritykset epdonnistuvat, yksikkd pyséhtyy ja ndytolla nékyy virhekoodi.

Virheen poisto:
1. Avaa ensimmainen paéasivu painamalla SEND.
2. Lue virheen kuvaus naytolta.

3. Etsi syy ja noudata vianmaaritysohjeita.

4. Nollaa virhe pitdmalla virtakytkintd painettuna 3 sekuntia: yksikkd palaa virhettéd edeltavaan

tilaan.

6.2 Ohjauspaneeli hydrovar X

<
g
Sijainnin | . . -
Nimi Toiminto
numero
1 Valikon merkkivalo |llmoittaa seuraavaa:
o valikkokohtien selaus (kiinted valo)
o parametriarvon ndyttd (vilkkuva valo).
2 7-0sainen nayttd
3 Nopeuspalkki
4 Monipumppujarjes
telman
tiedonsiirron
merkkivalo
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Sijainnin

Nimi Toiminto
numero
5 Mittayksikon
merkkivalo
6 ON/OFF-painike | Yksikin kdynnistys ja pysaytys
o Kuittaa virheet painamalla 5 sekuntia.
7 YLOS- ja ALAS- o Muuta asetusarvo nopeasti paanaytolla
nuolindppdimet  |e  Selaa alivalikoita ja muuta parametrivalikossa néytetty parametri
o Vaihda monipumppujarjestelmaan kasin painamalla ALAS-nuolingppdinté (pitkaan).
o Kddnnd ndyttdd 180° ja paina ENTER- ja YLOS-ndppdintd samanaikaisesti (pitkaan).
8 OIKEALLE- ja o Naytd nopeus ja paine vuorotellen padndytdlla
VASEMMALLE- o Selaa parametrivalikon tasoja
nuolingppdimet  |e  Vain VASEMMALLE-nuolindppéin: vahvista muutettu arvo
o Lukitse ja vapauta ndyttd painamalla OIKEALLE- ja VASEMMALLE-nuolindppdimia samanaikaisesti
(pitkdan).
o Vain OIKEALLE-nuolindppain: selaa aktiivisia virhekoodeja, jos niitd on useampi kuin yksi
9 SEND-painike o Siirtdd seuraaville valikkotasoille
o Vahvistaa parametrin arvon
o Avaa parametrin madritysvalikko (pitkdan painamalla).
10 Yksikon merkkivalo | Yksikko saa virtaa.
syttynyt
11 Yksikan tilan Imoittaa seuraavaa:
merkkivalo o Moottori ei saa virtaa (off)
o Halytys padlld ja moottori pyséytetty (keltainen)
o Yksikdn virhe ja moottori pysdytetty (punainen)
o Moottori kdynnistetty (vihred)
o Halytys padlla ja moottori kdynnistetty (keltainen ja vihred vuorottelevat)
12 Yhteystilan Imoittaa seuraavaa:
merkkivalo o BMS-yhteys katkaistu (off)
o BMS-yhteys paalld (vihred)
o Langaton yhteys mobiililaitteeseen muodostettu (kiinted sininen)
¢ Llangatonta yhteyttd muodostetaan mobiililaitteeseen (vilkkuva sininen)
o Langaton ja BMS-yhteys paalla (sininen ja vihred vuorottelevat).
13 Langattoman Liittad yksikon mobiililaitteeseen.
teknologian
yhteyspainike
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6.2.1 Main visualization (Paavisualisointi) -ikkuna

Symboli  |Nimi Kuvaus

== |OFF Yksikk pysaytetty ON/OFF-painikkeella tai BMS-yhteydesta.
Huomautus: alhaisempi prioriteetti kuin STOP-painikkeella.

N (e START/STOP ja GND -digitaalitulot auki.

"= |Kaynnistyspyyntd  |Pyyntd kéynnistad yksikko ON/OFF-painikkeella. Pysyy aktiivisena muutaman sekunnin, minka jalkeen
- ndytolle iimaantuu seuraava:

o Yksikkd kdynnissa tai

o Halytys tai

o Virhe.

=) [Halytys Halytystilassa olevan yksikdn halytyskoodi vuorotellen paéndyton kanssa.
Yksikon tilan merkkivalo voi olla:

o Keltainen = moottori sammutettu

o Keltainen ja vihred vuorotellen = moottori kdynnistetty.

=iy |virhe Virhetilassa olevan yksikdn virhekoodi.
= ==y |Vksikkd kaynnissd | Yksikkd kiynnissé ja valitun mittayksikn nayttd:
o Nopeus 10xRPM
o Paine bar tai psi.
== |Naytd lukittu Kayttdja lukinnut ndytdn ja painikkeen toiminta estetty.

6.2.2 Parametrivalikko, hydrovar X

Valikko on jaettu 3 tasolle:

P

1.
2.
3.

4.
5

6.
7. Paina SEND tai VASEMMALLE-nuolindppainta vahvistukseksi.

paa
alavalikko
parametrit

arametrin naytto tai muutos:

Paina SEND-painiketta (pitkaan).

Anna salasana nuolindppaimilla.

Paina SEND.

Huomautus: salasana tulee sy6ttdd uudelleen 10 minuutin kayttotauon jalkeen.

Paina YLOS- ja ALAS-nuolindppaimia selataksesi valikkoja.

. Paina SEND tai OIKEALLE-nuolindppaintd selataksesi valikon alitasoja, kunnes 16ydat
parametrin arvon.

Paina YLOS- ja ALAS-nuolindppaimia kasvattaaksesi tai vihentiéksesi parametrin arvoa.

Huomautus: viiden sekunnin kdyttétauon jalkeen parametri palaa aiemmin asetettuun
arvoon.

Symboli  |Nimi Huomautuksia

Tum 2 | Paavalikko

Valikkojen numerointi 1-9.
Valikon merkkivalo: kiinted valo.

‘=t |alavalikko

Alivalikkojen numerainti 1-9.
Valikon merkkivalo: kiinted valo.

<) 11y |Parametri Parametritason selaus.

o Parametrien numerointi 0-99.
o Alivalikkojen numerointi 1-9.

o Valikon merkkivalo: kiinted valo.

<07 |Parametrinarvo | Parametrin arvon muutos
o Valikon merkkivalo: vilkkuva valo.
o Parametrin arvo muokkauksen aikana: vilkkuu.
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6.2.3 Yksikon kaynnistys kayttamalla hydrovar X -ohjauspaneelia

1. Tarkista START/STOP- ja GND-tulojen valinen liitanta riviliittimessa.

2. Paina virtakytkinta kaynnistagksesi yksikon.
Huomautus: jos parametrin 1.0.45 Autostart (Automaattikdynnistys) maaritys on “Yes”
(Kylla), virtakytkinta ei tarvitse painaa uudelleen seuraavalla kdynnistyskerralla.

3. Kun yksikkd on kéynnissa, ohjauksen asetusarvoa voidaan muuttaa valittémalla vaikutuksella
kayttamalla YLOS- ja ALAS-nuolindppaimia.

6.2.4 Toimintatilan muutos, hydrovar X

Yksikdn parametrit on asetettu tehtaalla ja yksikkd on kayttovalmis.

Avaa maaritysparametrit muuttaaksesi parametreja ja edistyneitd ominaisuuksia.
1. Paina SEND-painiketta (pitkaan).

2. Anna salasana nuolindppaimilla.

3. Paina SEND.

4. Valitse muutettava parametri M01-valikosta.

6.2.5 Virheen nollaus, hydrovar X

Virhetilassa yksikko yrittaa nollata itsensa automaattisesti useita kertoja, kun se on sallittua: jos
yritykset epdonnistuvat, yksikko pyséhtyy ja naytolla nékyy virhekoodi. Virheen poisto:
1. Etsi syy ja noudata vianma&aritysohjeita.

2. Nollaa virhe pitamalla virtakytkintd painettuna 3 sekuntia: yksikko palaa virhettd edeltavaan
tilaan.

6.3 Xylem X -sovellus
Johdanto

Saatavilla mobiililaitteisiin, joissa on langatonta teknologiaa tukeva kayttojarjestelma.
Kéayta sovellusta seuraaviin toimintoihin:

e Tarkista yksikon tila.

Maarita parametreja.

Muodosta yhteys yksikkoon ja kerda tietoja asennuksen ja huollon aikana.

Luo tyoraportti

Ota yhteytta asiakaspalveluun.

Lataa sovellus ja yhdista mobiililaite yksikk&on.

1. Lataa Xylem X -sovellus mobiililaitteeseen App Store ' tai Google Play ? -kaupasta
skannaamalla QR-koodi:

E-'."

1 Yhteensopiva i0S®-kayttojérjestelmén kanssa versiosta 15.0 alkaen
2 Yhteensopiva Android-kéyttojarjestelman kanssa versiosta 10.0 alkaen
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2. Suorita rekisterdinti loppuun.

ot -

< Register

Create your account
Insert your email
Insert your password show
Country

Phone number

Insert here your company (optional)

XM_MOO09_A_tc

3. Paina ohjauspaneelilla langattoman yhteyden painiketta.
4. Lisaa yksikkd kayttajaprofiiliin.

941 " -

< xylem

Choose how to connect to the pump

Connect with biuetooth

Connect with QR Code

Add offiine pump.

XM_MOO008_A_tc

5. Kun yhteys on muodostettu, yhteyden merkkivalo muuttuu siniseksi ja kiintedksi: tdman
jalkeen yksikkda voidaan ohjata mobiililaitteesta.

941 i -

xyemvicenzs
< Home unit

()

4.5..
o oo
s
" [E=en]
W
S ting” e
QRun
|
<

Connected | & 75% | 4.5 bar

aD -

@ Report

XM_MOO10_A_tc
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7 Ohjelmointi

Laiteohjelmaversio

Laiteohjelmaversio voidaan nayttaa parametrilla P03.4.19.
Tassa kuvattu parametrien asetus koskee kannessa mainittua versiota.

Kaytetyt symbolit

Symboli  |Kuvaus

(G) Yleinen. Jos tdmé parametri muutetaan yhdessa monipumppujarjestelmén yksikdssa, muutos valitetadn kaikkiin muihin
yksikihin. Ellei symbolia ole, parametri koskee ainoastaan yksikkda, jolle se naytetdan.

(X+) Saatavilla vain versiossa HVX+

(X) Saatavilla vain versiossa HVX

(A) Saatavilla vain versiossa HVX, kun kdytossa on Xylem X -sovellus.

R) Kirjoitussuojattu. Parametria ei voida muuttaa.

Ellei symbolia ole, parametri voidaan muuttaa.

7.1 M01 Kotivalikko

Usein kaytettyjd parametreja tai niiden aliaksia.

7.1.1 S01.0 Kayttd

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P01.0.01 (X+) Kieli Nayttokielen valinta Default = English
P01.0.05  (G) Jarjestelmén tyyppi Jarjestelmdn tyypin valinta Default = Paineistus

0-Paineistus (P-5): avoimen piirin jarjestelmille, ts. veden
painepumppaukseen korkeaan rakennukseen
1-Circulation (HV-perintd): Circulation LVI -jérjestelmalle,
jossa kéytetddn Hydrovar Ramps Controlia

2-Circulation: kiertoilma-ilmastointiin Pl-ohjauksella
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo

P01.0.06 (G) Ohjaustila Pumpun ohjaustilan valinta Default = Vakiopaine

0-Toimilaite (RCE): yksikkd tyoskentelee
vakionopeuksisena toimilaitteena. Sitd voidaan kayttaa
ainoastaan yhdelle yksikélle yksittaisena toimintona.
1-Vakiopaine (£P): yksikdn paine pysyy vakiona virtauksen
muutoksista riippumatta.

2-Suht. paine (PP): yksikkd kasvattaa paineen asetusarvoa
lineaarisesti suhteessa virtaukseen.

3-Suht. nelidll. paine: yksikkd kasvattaa paineen
asetusarvoa (nykyinen vaadittu arvo) nelidllisesti suhteessa
virtaukseen.

4-Vakiovirtaus: yksikkd vaihtelee moottorin nopeutta
pitddkseen virtauksen vakiona.

5-Vakiolamp.: yksikkd vaihtelee moottorin nopeutta
pitddkseen [ampdtilan vakiona.

6-Vakiotaso: yksikkd vaihtelee moottorin nopeutta
pitddkseen tason vakiona (esim. sdilidssd tai kaivossa).
7-Yleinen: yksikkd vaihtelee nopeuttaan pitddkseen yleisen
mitatun maaran vakiona.

P01.0.10  (G) Jarjestelman kokoonpano  Jarjestelman kokoonpanon valinta Default = Yksittainen
pumppu
0-Yksittdinen pumppu (SnG): yksikkd on asetettu
toimimaan yksin ilman vuorovaikutusta muiden
yksikdiden kanssa.
1- Sarjakaskadi (MSE): téssa kokoonpanossa useat yksikdt
toimivat yhdessd ja ne on liitetty RS485 -liitdnnan kautta.
Vain viimeiseksi kaynnistetty yksikko vaihtelee nopeuttaan,
kun jo kdynnissa olevat yksikdt kdyvat maksiminopeudella.
2-Synkronikaskadi (54): tassa kokoonpanossa useat
yksikot toimivat yhdessd ja ne on liitetty RS485 -liitdnnan
kautta. Kaikki kdynnissé olevat yksikot kdyvat samalla
vaihtelevalla nopeudella.

P01.0.11 Monipumppujérjestelmdn  Pumpun osoitteen valinta monipumppujarjestelméssa Min =1
osoite Monipumppujérjestelmdssa jokaisella yksikélla on Max = -

yksikdsitteinen osoite arvojen 1-8 vililta. Default = 1

P01.0.15  (G) Kaynnistysarvo Kéynnistysarvon madritys prosentteina asetusarvosta Min=0%

jérjestelman pyséhdyttyd pyynndn puuttumisen vuoksi ~ Max =100 %
Jos asetusarvo saavutetaan paineistusjarjestelmassa eika ~ Default = 100 %
kulutusta ole, jarjestelma pysahtyy. Pumppu kdynnistyy

uudelleen, kun paine laskee uudelleenkaynnistysarvon

alapuolelle (ts. jos asetusarvo on 10 bar ja

uudelleenkaynnistysarvo on 90 %, pumppu kaynnistetaan

9 baarin paineella). Varoitus: jos arvo asetetaan liian

alhaiseksi (esim. tulopaineen alapuolelle), pumppu ei

kdynnisty. Parametri ei ole voimassa, jos arvo on 100 %.

P01.0.20 (G) Veden puuttumisesta Kuivakdyntisuojan (LOW) viiveajan valinta Min=1s
johtuva viive Tama viive on aika, joka kuluu LOW-koskettimen avauksen Max = 100 s
javirheen E21 Vesi puuttuu (LOW) todellisen Default=2s

aktivoitumisen valilla.
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P01.0.31 (G) Paine - minimikynnys Minimikynnyksen rajan valinta: ellei arvoa saavuteta Min = P05.0.11
parametrin P01.0.40 Minimikynnyksen viive sisalld, Max = P05.0.12
yksikkd pysahtyy ja antaa virheen E22 Minimikynnys. Default = 0 bar
P01.0.32  (G) Virtaus - minimikynnys Minimikynnyksen rajan valinta: ellei arvoa saavuteta Min = P05.0.21
(X+) parametrin P01.0.40 Minimikynnyksen viive sisalld, Max = P05.0.22
yksikkd pysahtyy ja antaa virheen E22 Minimikynnys. Default = 0 /min
P01.0.33  (G) Ldmpétila - minimikynnys  Minimikynnyksen rajan valinta: ellei arvoa saavuteta Min = P05.0.31
(X+) parametrin P01.0.40 Minimikynnyksen viive sisalld, Max = P05.0.32
yksikkd pysahtyy ja antaa virheen E22 Minimikynnys. Default =-50 °C
P01.0.34  (G) Taso - minimikynnys Minimikynnyksen rajan valinta: ellei arvoa saavuteta Min = P05.0.41
(X+) parametrin P01.0.40 Minimikynnyksen viive sisalld, Max = P05.0.42
yksikkd pysahtyy ja antaa virheen E22 Minimikynnys. Default=0m
P01.0.35 (G) Yleinen - min.kynnys Minimikynnyksen rajan valinta: ellei arvoa saavuteta Min = P05.0.51
(X+) parametrin P01.0.40 Minimikynnyksen viive sisalld, Max = P05.0.52
yksikkd pysahtyy ja antaa virheen E22 Minimikynnys. Default = P05.0.51
P01.0.40  (G) Minimikynnyksen viive Minimikynnyksen suojan viiveajan valinta Min=1s
Témé viive on aika, jonka aikana jarjestelmd saavuttaa Max =100s

minimikynnyksen: ellei se saavuta arvoa, yksikké pysahtyy Default=2s
jaantaa virheen E22 Minimikynnys.

P01.0.45  (G) Autom.kéynnistys Pumpun tilan valinta sahkdkatkon seurauksena Default = Kylla

0-Ei (M3): kun sahkd palaa, jérjestelma asetetaan OFF-
tilaan.

1-Kylla (9€5): kun sahkd palaa, yksikkd asetetaan tilaan,
joka oli aktiivinen ennen séhkdkatkoa.

P01.0.46 On/Off asetus Pumpun ON/OFF-tilan valinta Vastaa ON/OFF-painikkeen  Default = Off
toimintoa.
0-Sees
1-Valjas
P01.0.50 (G) Pvm Yksikdn kalenteripdivan valinta
(X+)
P01.0.51 (G) Aika: Yksikon kellon asetus
(X+)
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7.1.2 S01.1 Anturit

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P01.1.00  (G) Mittayksikon valinta Yksikon kdyttdmén mitttayksikkdjarjestelmén valinta Default = Sl-yksikot
0-Sl-yksikot
1-Brittildiset yksikot
P01.1.01 (X+) Toimilaite - nolla-arvo Nolla-arvon valinta séddon takaisinkytkentdanturista Min =0 rpm
Max = 9999 rpm
Default =0 rpm
P01.1.02  (X+) Toimilaite - taysi asteikko  Tayden asteikon valinta séddon takaisinkytkentdanturista ~ Min = 0 rpm
Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm
P01.1.11 (G) Paine - nolla-arvo Nolla-arvon valinta sadddn takaisinkytkentdanturista Min = -5 bar?
Max = 10 bar"
Default = 0 bar"
P01.1.12  (G) Paine - tdysi asteikko Tayden asteikon valinta séadon takaisinkytkentéanturista ~ Min = 0 bar"
Max = 100 bar”
Default = 10 bar”
P01.1.21 (G) Virtaus - nolla-arvo Nolla-arvon valinta sadddn takaisinkytkentdanturista Min = 0 [/min”
(X+) Max = 9999 l/min*
Default =0 |/min®
P01.1.22  (G) Virtaus - tdysi asteikko Téyden asteikon valinta saadon takaisinkytkentdanturista ~ Min = 0 1/min®
(X+) Max = 9999 |/min™
Default = 100 I/min®
P01.1.31 (G) Lampdtila - nolla-arvo Nolla-arvon valinta séddon takaisinkytkentdanturista Min =-100°C
(X+) Max = 9999 °C
Default=0°C
P01.1.32  (G) Lampotila - téysi asteikko  Tdyden asteikon valinta saddon takaisinkytkentdanturista ~ Min =-100°C
(X+) Max = 9999 °C
Default = 100 °C
P01.1.41 (G) Taso - nolla-arvo Nolla-arvon valinta séddon takaisinkytkentdanturista Min =-999 m*
(X+) Max = 9999 m*
Default=0m"
P01.1.42  (G) Taso - taysi asteikko Tayden asteikon valinta séadon takaisinkytkentdanturista ~ Min =-999 m"
(X+) Max = 9999 m*
Default =10 m”
P01.1.51 (G) Yleinen - nolla-arvo Nolla-arvon valinta sadddn takaisinkytkentdanturista Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default=10
P01.1.52  (G) Yleinen - tdysi asteikko Tayden asteikon valinta sdddon takaisinkytkentdanturista ~ Min = -1000
(X+) Max = 1000
Default =100
P01.1.61 (G) SPS Paineen nolla-arvo Asetusarvon muutos -toiminnolla kaytettavan nolla-arvon ~ Min =-1 bar
(X+) valinta paineanturista Max = 99 bar
Default = 0 bar
P01.1.62 (G) SPS Paineen tdysi asteikko  Asetusarvon muutos -toiminnolla kaytettavén tdyden Min = 0 bar
(X+) asteikon valinta paineanturista Max = 999 bar

Default = 10 bar

yiippuu pumpun mallista
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7.1.3 S01.2 Asetusarvot

Parametri

Tyyppi

Nimi

Kuvaus

Arvo

P01.2.01

(G)

Nopeuden asetusarvo

Asetusarvon valinta

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.02

Nopeuden asetusarvo2

Asetusarvon valinta

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”

P01.2.03

Nopeuden asetusarvo3

Asetusarvon valinta

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.04

Nopeuden asetusarvo

Asetusarvon valinta

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*

P01.2.11

Paineen asetusarvo 1

Asetusarvon valinta

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.12

Paineen asetusarvo 2

Asetusarvon valinta

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.13

Paineen asetusarvo 3

Asetusarvon valinta

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.14

Paineen asetusarvo 4

Asetusarvon valinta

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.21

Virt. asetusarvo 1

Asetusarvon valinta

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.22

Virt. asetusarvo 2

Asetusarvon valinta

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®

P01.2.23

Virt. asetusarvo 3

Asetusarvon valinta

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.24

Virt. asetusarvo 4

Asetusarvon valinta

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 /min®

P01.2.31

Lamp. asetusarvo 1

Asetusarvon valinta

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.32

Lamp. asetusarvo 2

Asetusarvon valinta

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.33

yiippuu pumpun mallista

Lamp. asetusarvo 3

Asetusarvon valinta

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P01.2.34 (G) Lamp. asetusarvo 4 Asetusarvon valinta Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P01.2.41 (G) Tason asetusarvo 1 Asetusarvon valinta Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.42 (G) Tason asetusarvo 2 Asetusarvon valinta Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.43 (G) Tason asetusarvo 3 Asetusarvon valinta Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P01.2.44 (G) Tason asetusarvo 4 Asetusarvon valinta Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.51 (G) Yleinen asetusarvo 1 Asetusarvon valinta Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.52 (G) Yleinen asetusarvo 2 Asetusarvon valinta Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.53 (G) Yleinen asetusarvo 3 Asetusarvon valinta Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.54 (G) Yleinen asetusarvo 4 Asetusarvon valinta Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52

yiippuu pumpun mallista

7.1.4 S01.3 Nykyiset mitatut arvot

Default = P05.0.51

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P01.3.01 R) Nykyinen paine PAINEEN nykyinen mitattu arvo
P01.3.02 (R) Nykyinen virtaus VIRTAUKSEN nykyinen mitattu arvo
P01.3.03 (R) Nykyinen nesteen ldmpét.  Nykyinen mitattu NESTEEN LAMPOTILA -arvo
(X+)
P01.3.04 (R Nykyinen taso TASON nykyinen mitattu arvo
(X+)
P01.3.05 (R) Nykyinen yleinen Nykyinen mitattu YLEINEN arvo
(X+)
P01.3.10  (G) Todellinen vaadittu arvo Nykyinen laskettu asetusarvo
(R) Arvo on tulosta suhteellisesta tai neliollisesta

paineensaadostd, painekorkeuden havididen
kompensoinnista ja asetusarvon muutostoiminnosta.
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7.1.5 S01.4 Jog-tila

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo

P01.4.01 Jog-nopeus Valitse jog-tilan nopeus. Min =0 rpm
Jog-tilaa kdytetddn pumpun kayttamiseksi madratylla Max = P04.2.32
nopeudella kaynnistystayttda tai miniminopeuden Default = 0 rpm
tarkistusta varten.

P01.4.02  (G) Min.nopeus Pumpun miniminopeuden valinta Min =0 rpm"

Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®
yiippuu pumpun mallista

7.1.6 S01.5 Turvallisuus

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo

P01.5.10 Salasanan sy6tto Sydtd salasana. Kayttdjan oletussalasana on 66. Min=0
Max = 999
Default=0

P01.5.11 (R) Kirjaudu ulos Logout

P01.5.12 Aseta salasana Aseta uusi salasana. Valikon avaukseen vaaditaan salasana. Min =0
Max = 999
Default = 66

7.2 M02 Virheloki
7.2.1 S02.0 Virheet

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo

P02.0.01 (G) Virhe 1 (viimeisin)
(R)

P02.0.02 (G) Virhe 2
(R)

P02.0.03 (G) Virhe 3
(R)

P02.0.04 (G) Virhe 4
(R)

P02.0.05 (G) Virhe 5
(R)

P02.0.06 (G) Virhe 6
(R)

P02.0.07 (G) Virhe 7
(R)

P02.0.08 (G) Virhe 8
(R)

P02.0.09 (G) Virhe 9
(R)

P02.0.10 (G) Virhe 10
(R)
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7.2.2 S02.9 Bitfield

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P02.9.01 (R) Virhe Bitfield 1 Virhe 1 Bittikentta:
(A) 0-IGBT Ylikuumeneminen
1-IGBT Sisdinen ylikuumeneminen
2-1GBT Ylivirta

3-Moottorin ylivirta

4-Ylijannite DC-vayla
5-Alijannite DC-vayla
6-Moottorin kdynnistysvirhe
7-Monipumppuprotokollan yhteensopimattomuus
8-Ulk-Flash-virhe
9-Ulk-Eeprom-virhe
10-Moottorin ylikuumeneminen
11-12T Virhe

12-Teholuokan rajoitus
13-Invertterin ylikuumeneminen
14-*Varattu

15-Moottorin liitdnta
16-*Varattu

17-Ulkoinen virhe

18-Anturin1 virhe

19-Anturin2 virhe

20-Anturin3 virhe

21-Anturin virhe
22-Asetusarvon 1 virhe
23-Asetusarvon 2 virhe
24-Asetusarvon 3 virhe
25-Asetusarvon 4 virhe
26-*Varattu

27-Monipumpun véyldn aikakatkaisu
28-Sisdinen yhteys MOC

29-A0C Laitteistovirhe
30-*Varattu

31-*Varattu

P02.9.02 (R) Virhe Bitfield 2 Virhe2 Bittikentta:

(A) 0-*Varattu
1-Maavuoto
2-*Varattu
3-Verkon ylijénnite
4-Séhkékatko
5-Minimikynnys
6-Vesi puuttuu
7-*Varattu
8-Maaritystiedostot puuttuvat
9-Verkon alijénnite
10-Vééra takaisinkytkentdmaaritys
11-Asetustiedostot eivat tismaa
12-Drive on varaosa
13-Control Card on varaosa
14-Hydrovar X yhdistetty X+:aan
15 - Puuttuvat hydraulikyrat
16+31-*Varattu
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P02.9.05 (R) Halytys Bitfield 1 Halytys1 Bittikentta:
(A) 0-Yleinen laiteohjelmavirhe
1-Ulkoinen hélytys
2-*Varattu

3-Monipumppuyhteys katkennut
4-Monipumpun osoitteen ristiriita
5-Monipumpun yhteensopimattomuus
6-Sisdinen yhteys MOC

7-Vaara takaisinkytkentdmaaritys
8-Vaara asetusarvon maaritys
9-Kenttévaylan yhteys katkennut
10-Putken tayttohalytys

11-1GBT lampétilan alennus
12-Sisdinen yhteys UI-AOC

13-Al1 Halytys

14-A12 Halytys

15-AI3 Hélytys

16-Al4 Halytys

17-Sisdinen yhteys UI-BLE
18-Tehdastiedostot eivat ulk-Flash-muistissa
19-kielinen tiedosto vaarin
20-Ohjauskortin paivitys on mahdollista
21-Kloonausvirhe kdyttoliittymassa
22-Kloonausvirhe monipumppuvayldssa
23+31-*Varattu

7.3 M03 Pumpun tiedot
7.3.1 S03.0 Nykyiset mitatut arvot

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo

P03.0.00 (R) Arvioitu todellinen arvo Todellinen arvo arvioidaan kayttamalla yksikkdon
tallennettuja hydraulikéyrid ja tarkistamalla nopeus ja
tehonkulutus ilman ulkoisia antureita

P03.0.01 (R) Nykyinen paine PAINEEN nykyinen mitattu arvo
P03.0.02 (R) Nykyinen virtaus VIRTAUKSEN nykyinen mitattu arvo
P03.0.03 (R Nykyinen nesteen limpét.  Nykyinen mitattu NESTEEN LAMPOTILA -arvo
(X+)
P03.0.04 (R) Nykyinen taso TASON nykyinen mitattu arvo
(X+)
P03.0.05 (R) Nykyinen yleinen Nykyinen mitattu YLEINEN arvo
(X+)
P03.0.06 (R) Todellinen vaihto Nykyinen mitattu asetuspisteen muutoksen sygttdarvo
(X+)
P03.0.10  (G) Todellinen vaadittu arvo Nykyinen laskettu asetusarvo
(R) Arvo on tulosta suhteellisesta tai neliollisesta

paineensaadostd, painekorkeuden havididen
kompensoinnista ja asetusarvon muutostoiminnosta.
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P03.0.20 (G) Vaadittu arvo Nykyinen asetusarvo
(R) Nykyinen asetusarvo ennen suhteellisen tai nelillisen

painesddddn, painekorkeuden hévididen kompensoinnin
tai asetusarvon muutostoiminnon laskentaa.

P03.0.30  (G) Pumpun tila Nayttaa yksikon nykyisen tilan.

0-Off (3FF): yksikkd on asetettu valmiustilaan.

1-Kaynti (-un): yksikkd on kaynnissa.

2-Halytys, yksikkd pysaytetty (RLS): yksikkd ei ole
kaynnissa, koska START/STOP-digitaalitulo on auki ja yksi
halytys on lauennut.

3-Halytys, yksikkd kdynnissa (ALr): yksikkd on kdynnissd ja
yksi hélytys on lauennut.

A-Halytys, yksikkd paalld (ALn): yksikkd ei ole kdynnissa,
mutta se on kdynnistysvalmiudessa ja yksi halytys on
lauennut.

5-Halytys, yksikko pois (RLE): yksikkd on asetettu
valmiustilaan ja yksi hélytys on lauennut.

6-Virhe (Err): yksikkd ei ole kdynnissa, koska yksi virhe on
aktiivinen

7-Pysaytys (SEP): yksikko ei ole kdynnissd, koska
START/STOP-digitaalitulo on auki.

8-0n (3n): yksikkd ei ole kdynnissa, mutta se on
kdynnistysvalmiudessa.

7.3.2 S03.1 Laskurit

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P03.1.01 (G) Yksikon virransy6ttoaika Nayttaa kokonaisajan, jonka yksikké on ollut virta
(R) kytkettyna
(A)
P03.1.02  (G) Moottorin kdyntiaika Nayttad kokonaisajan, jonka moottori on ollut kdynnissa
(R)
(A)
P03.1.05  (G) Energialaskuri Nayttaa yksikon kdyttdman kokonaisenergian
(R)
(A)
7.3.3 503.2 Moottori
Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P03.2.01 (G) Moottorin nopeus Nayttaa moottorin nykyisen nopeuden (rpm)
(R)
P03.2.02  (G) Moottorin nopeus-% Nayttdd moottorin nykyisen nopeuden prosentteina
(R)
P03.2.05 (G) Moottorin virta Nayttaa moottorin ottaman nykyisen virran
(R)
P03.2.06  (G) Moottorin teho Ndyttdd moottorin ottaman nykyisen sdhkétehon
(R)
P03.2.07  (G) Moottorin jénnite Nayttaa moottoriin sydtetyn nykyisen jénnitteen
(R)
P03.2.08  (G) Verkkojannite Nayttad sahkoverkon sydttdmén nykyisen jannitteen
(R)
P03.2.09  (G) DC-vdylan jannite Nayttaa DC-vaylan nykyisen jénnitteen
(R)
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P03.2.20  (G) Virtamoduulin [impétila Nayttad virtamoduulin nykyisen lampétilan Moottorille

R) virtaa syottavan elektronisen komponentin lampdtila.
P03.2.21  (G) Invertterin lampétila Nayttad moottorinohjaimen nykyisen sisdlampotilan

(R) Moottorinohjaimen sisélla olevan ilman lampétila

mitattuna piirikortista.

7.3.4 S03.3 Tulojen/lahtojen tila

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P03.3.01 (R) Digitaalitulojen/-ldhtéjen  Nayttda digitaalitulojen ja -ldhtdjen tilan
(A) tila
P03.3.11 (R) Analogitulon 1 arvo Nayttaa analogitulon bruttoarvon
P03.3.12 (R) Analogitulon 2 arvo Nayttaa analogitulon bruttoarvon
P03.3.13 (R) Analogitulon 3 arvo Nayttaa analogitulon bruttoarvon
(X+)
P03.3.14 (R) Analogitulon 4 arvo Nayttaa analogitulon bruttoarvon
(X+)
P03.3.20 (R) Analogildhddn arvo Nayttaa analogilahddn arvon

7.3.5 S03.4 Tuotetiedot

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo

P03.4.01  (R) Yksikon osanumero Nayttaa kokonaisen pumpun osanumeron (PN)
(A)

P03.4.02 (R) Yksikdn valmistuspdiva Nayttdd kokonaisen pumpun valmistuspdivan (PD)
(A)

P03.4.03 (R) Yksikdn sarjanumero Nayttaa kokonaisen pumpun sarjanumeron (SN)
(A)

P03.4.05 (R) Moottorinohjaimen Ndyttdd moottorinohjaimen valmistuspdivan (PD)
(A) valmistuspdiva

P03.4.06 (R Moottorinohj. sarjanumero  Nayttaa moottorinohjaimen sarjanumeron (SN)
(A)

P03.4.10  (G) Hmi-laiteohjelmaversio Nayttad kdyttoliittyman kortin laiteohjelmaversion
(R)
(A)

P03.4.11 (G) Hmi-Bt -laiteohjelmaversio ~ Néyttdd langattoman yhteyskortin laiteohjelmaversion
(R)
(A)

P03.4.12  (G) Virtapiirikortin Nayttaa virtapiirikortin laiteohjelmaversion
(R) laiteohjelmaversio
(A)

P03.4.13  (G) Ohjauskortin Nayttdd ohjauskortin laiteohjelmaversion
(R) laiteohjelmaversio
(A)

P03.414 (R Karttatiedoston versio Nayttaa karttatiedoston version
(A)
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P03.4.15 (R) Oletustiedoston versio Nayttaa oletustiedoston version

(A)
P03.416 (R Parametritiedoston versio  Nayttaa parametritiedoston version

(A)
P03.4.17 (R) Kielitiedoston versio Nayttaa kielitiedoston version

(X+)
P03.4.19 (R) Laiteohjelmaversio Nayttaa laitteen laiteohjelman kumulatiivisen version
P03.425 (R) Hydrauliset kayrat Téma parametri ilmaisee, onko hydraulikdyrat tallennettu

tallennettu muistiin.

7.4 M04 Pumpun ohjaus
7.4.1 S04.0 Maaritys
Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P04.0.01  (G) Jarjestelmén tyyppi Jarjestelmdn tyypin valinta Default = Paineistus

0-Paineistus (PrS): avoimen piirin jdrjestelmille, ts. veden
painepumppaukseen korkeaan rakennukseen

1-Circulation (HV-perintd): Circulation LVI -jérjestelmalle, jossa kdytetdén
Hydrovar Ramps Controlia

2-Circulation: kiertoilma-ilmastointiin Pl-ohjauksella

P04.0.02 (G) Ohjaustila

Pumpun ohjaustilan valinta Default =
Vakiopaine

0-Toimilaite (RCE): yksikkd tydskentelee vakionopeuksisena toimilaitteena.

Sitd voidaan kdyttaa ainoastaan yhdelle yksikalle yksittaisend toimintona.

1-Vakiopaine (EP): yksikon paine pysyy vakiona virtauksen muutoksista

riippumatta.

2-Suht. paine (PP): yksikkd kasvattaa paineen asetusarvoa lineaarisesti

suhteessa virtaukseen.

3-Suht. nelidll. paine: yksikkd kasvattaa paineen asetusarvoa (nykyinen

vaadittu arvo) neliéllisesti suhteessa virtaukseen.

4-Vakiovirtaus: yksikkd vaihtelee moottorin nopeutta pitaakseen virtauksen

vakiona.

5-Vakioldamp.: yksikkd vaihtelee moottorin nopeutta pitddkseen lampdtilan

vakiona.

6-Vakiotaso: yksikkd vaihtelee moottorin nopeutta pitaakseen tason vakiona

(esim. sailidssa tai kaivossa).

7-Yleinen: yksikko vaihtelee nopeuttaan pitadkseen yleisen mitatun médrdn

vakiona.
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P04.0.03 (G) Saatotila Saatotilan valinta Default = Normaali
(X+)
0-Normaali: moottorin nopeus kasvaa, kun mitattu arvo alittaa asetusarvon,
ja laskee kun mitattu arvo ylittad asetusarvon.
1-Kdénteinen: moottorin nopeus kasvaa, kun mitattu arvo ylittda
asetusarvon, ja laskee kun mitattu arvo alittaa asetusarvon.
P04.0.05  (G) Kéynnistysarvo Kaynnistysarvon maaritys prosentteina asetusarvosta jarjestelmén Min =0%
pysahdyttyd pyynndn puuttumisen vuoksi Max =100 %
Jos asetusarvo saavutetaan paineistusjarjestelmassa eika kulutusta ole, Default = 100 %
jérjestelma pysahtyy. Pumppu kdynnistyy uudelleen, kun paine laskee
uudelleenkdynnistysarvon alapuolelle (ts. jos asetusarvo on 10 bar ja
uudelleenkaynnistysarvo on 90 %, pumppu kdynnistetaan 9 baarin
paineella). Varoitus: jos arvo asetetaan liian alhaiseksi (esim. tulopaineen
alapuolelle), pumppu ei kdynnisty. Parametri ei ole voimassa, jos arvo on
100 %.
P04.0.06  (G) Autom.kéynnistys Pumpun tilan valinta sahkdkatkon seurauksena Default = Kylla
0-Ei (R8): kun sahké palaa, jarjestelmd asetetaan OFF-tilaan.
1-Kylla (9€5): kun sahko palaa, yksikkd asetetaan tilaan, joka oli aktiivinen
ennen sahkokatkoa.
P04.0.07  (G) Min.nopeuden maaritys Pumpun toiminnan valinta miniminopeuden ja asetusarvon saavuttamisen Default =
jélkeen Nollanopeus
Jos valittuna on TOIMILAITE-ohjaustila, tdma parametri valitsee pumpun
toiminnan nopeuden asetusarvon ollessa alhaisempi kuin miniminopeus.
0-Nollanopeus (8): pumppu saavuttaa nopeuden 0 ja pysahtyy.
1-Min.nopeus (7 n): pumppu jatkaa toimintaansa miniminopeudella.
P04.0.09  (G) Mittayksikdn valinta Yksikon kdyttdmén mitttayksikkdjarjestelman valinta Default = Sl-yksikot
0-Sl-yksikat
1-Brittildiset yksikot
P04.0.11 (G) Paineen mittayksikkd Mittayksikon valinta Default = bar
0-bar
1-psi
2-t
3-kPa
4-MPa
5-mbar
6-m
7-cm
8-in
P04.0.12  (G) Virtauksen mittayksikkd ~ Mittayksikdn valinta Default = m3/h
(X+) 0-l/min
1-m3/s
2-m3/h
3-g/min
4-\s
P04.0.13  (G) Lampéotilan mittayksikkd Mittayksikon valinta Default = °C
(X+) 0-°C
1-°F
2K
P04.0.14 (G) Tason mittayksikkd Mittayksikon valinta Default=m
(X+) 1-m
2t
3-tm
4-in
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Parametri

Tyyppi

Nimi

Kuvaus

Arvo

P04.0.15

(G)
(X+)

Tehon mittayksikkd

Mittayksikon valinta
1-W

2-kw

3-MW

4-Hp

Default = kW

P04.0.16

Energian mittayksikkd

Mittayksikon valinta
0-kWh

1-MWh

2-BTU

3-HPh

4-MJ

5-KJ

Default = kWh

P04.0.21

Asetusarvon 1 valinta

Asetusarvon 1 alkuperén valinta

0-Analogi (RnR): asetusarvon referenssi saadaan yhden analogitulon kautta.
1-Parametri (PRr): asetusarvon referenssi saadaan yhden varatun

parametrin kautta.

Default = Parametri

P04.0.22

Asetusarvon 2 valinta

Asetusarvon alkuperan valinta

0-Off (3FF): asetusarvoa ei kayteta
1-Analogi (RnR): asetusarvon referenssi saadaan yhden analogitulon kautta.
2-Parametri (PRr): asetusarvon referenssi saadaan yhden varatun

parametrin kautta.

Default = Parametri

P04.0.23

Asetusarvon 3 valinta

Asetusarvon alkuperan valinta

0-Off: asetusarvoa ei kiytetd
1-Analogi: asetusarvon referenssi saadaan yhden analogitulon kautta.
2-Parametri: asetusarvon referenssi saadaan yhden varatun parametrin

kautta.

Default = Parametri

P04.0.24

Asetusarvon 4 valinta

Asetusarvon alkuperan valinta

0-Off: asetusarvoa ei kiytetd
1-Analogi: asetusarvon referenssi saadaan yhden analogitulon kautta.
2-Parametri: asetusarvon referenssi saadaan yhden varatun parametrin

kautta.

Default = Parametri
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7.4.2 S04.1 Asetusarvot

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P04.1.01 (G) Nopeuden asetusarvo Asetusarvon valinta Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P04.1.02 (G) Nopeuden asetusarvo?2 Asetusarvon valinta Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P04.1.03 (G) Nopeuden asetusarvo3 Asetusarvon valinta Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.1.04 (G) Nopeuden asetusarvo4 Asetusarvon valinta Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P04.1.11 (G) Paineen asetusarvo 1 Asetusarvon valinta Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.12 (G) Paineen asetusarvo 2 Asetusarvon valinta Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.13 (G) Paineen asetusarvo 3 Asetusarvon valinta Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.14 (G) Paineen asetusarvo 4 Asetusarvon valinta Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.15 (G) Paineen asetuspisteen Témd parametri madrittda, onko asetusarvon oltava Default = Asetusarvo
tyyppi nollavirtaus (katso parametri 4.2.06) vai maksimivirtaus  nollavirtauksessa
(Max Curve). Max Curve -vaihtoehto on kaytettavissa vain,
jos yksikdn hydraulikdyrdt on tallennettu muistiin
P04.1.16  (G) HO Paine Jos "Paineen asetuspisteen tyyppi" (parametri 04.1.15) on Min = P05.0.11
asetettu "Asetuspiste maksimikdyradn" ja joko lineaarinen Max = P05.0.12
tai neliéllinen kompensointi on aktivoitu, tétd parametria  Default = 0.5 bar
kdytetddn paineen asetuspisteen laskemiseen
nollavirtauksessa.
P04.1.21 (G) Virt. asetusarvo 1 Asetusarvon valinta Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®
P04.1.22 (G) Virt. asetusarvo 2 Asetusarvon valinta Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P04.1.23 (G) Virt. asetusarvo 3 Asetusarvon valinta Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P04.1.24 (G) Virt. asetusarvo 4 Asetusarvon valinta Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®
P04.1.31 (G) Lamp. asetusarvo 1 Asetusarvon valinta Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.32 (G) Lamp. asetusarvo 2 Asetusarvon valinta Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32

Default = 25°C
riippuu pumpun mallista
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P04.1.33 (G) Lamp. asetusarvo 3 Asetusarvon valinta Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.34 (G) Lamp. asetusarvo 4 Asetusarvon valinta Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25 °C
P04.1.41 (G) Tason asetusarvo 1 Asetusarvon valinta Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P04.1.42 (G) Tason asetusarvo 2 Asetusarvon valinta Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P04.1.43 (G) Tason asetusarvo 3 Asetusarvon valinta Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P04.1.44 (G) Tason asetusarvo 4 Asetusarvon valinta Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P04.1.51 (G) Yleinen asetusarvo 1 Asetusarvon valinta Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.52 (G) Yleinen asetusarvo 2 Asetusarvon valinta Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.53 (G) Yleinen asetusarvo 3 Asetusarvon valinta Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.54 (G) Yleinen asetusarvo 4 Asetusarvon valinta Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.60 (G) Asetusarvon tallennusten  Toiminto rajoittaa tallennusten mééraa sisaiseen muistiin. Default = Ei
rajoitus Otetaan kayttodn, jos kenttavayla kirjoittaa jatkuvasti
ohjearvoa.

yiippuu pumpun mallista

7.4.3 S04.2 Saato

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P04.2.00 (G) asetuksen tai valvonnan Témd parametri maarittad, perustuuko saatd Hydrovar Default = Hydrovar
tyyppi Ramps -saatdon vai Pl-saatoon. Katso parametri
alavalikosta 04.2.xx
P04.2.01 (G) Vali Saatovalin valinta Min=1%
Témd parametri madrittdd asetusarvon kummallekin Max =100 %

puolelle kaistan asetusarvon prosenttilukuna. Kun mitattu  Default = 20 %
arvo on valin ulkopuolella, jarjestelma kdyttdd ramppeja 1
ja 2. Kun mitattu arvo on valin sisélld, jarjestelma kayttaa

ramppeja 3 ja 4.

P04.2.02 (G) Hystereesi Hystereesin séddon valinta Min=1%
Témd parametri madrittdd asetusarvon kummallekin Max =100 %
puolelle kaistan saatovalin prosenttilukuna. Default = 90 %

Hystereesikaistan rajat maarittavat vaihdon kiihdytys- ja
hidastusramppien valilla.
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P04.2.06  (G) Lisdysnopeus Valitse nopeusarvo, josta asetusarvoa aletaan kasvattaa, jos Min = P04.2.31
lisdysmadra on asetettu. Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P04.2.07 (G) Lineaarinen lisdysmaara Asetusarvon lineaarisen kasvumaaran valinta Min=0%
maksiminopeudella asetusarvon prosenttilukuna Max =200 %
kitkahavididen kompensoimiseksi. Default = 0%
Kasvu on lineaarista alkaen arvosta 0 %, kun moottorin
nopeus on yhtd suuri kuin LISAYSNOPEUS, aina
LINEAARINEN LISAYSMAARA -arvoon asti, kun moottori kdy
maksiminopeudella.
P04.2.08 (G) Nelidll. lisdysmaara Asetusarvon nelidllisen kasvumaardn valinta Min=0%
(X+) maksiminopeudella asetusarvon prosenttilukuna Max = 999 %
kitkahdvididen kompensoimiseksi. Default = 0%
Kasvu on nelidllistd alkaen arvosta 0 %, kun moottorin
nopeus on yhtd suuri kuin LISAYSNOPEUS, aina
NELIOLLINEN LISAYSMAARA -arvoon asti, kun moottori kdy
maksiminopeudella.
P04.2.11 (G) Ramppi 1 Pikakiihdytysajan valinta Min=1s"
Tétd ramppia kytetdan, kun moottorin nopeus ylitta Max = 250"
MINIMINOPEUDEN ja mitattu arvo on SAATOVALILLA Default=10s"
médritetyn alueen ulkopuolella.
P04.2.12  (G) Ramppi 2 Pikahidastusajan valinta Min =1s"
Tdtd ramppia kdytetaan, kun moottorin nopeus ylittda Max = 250"
MINIMINOPEUDEN ja mitattu arvo on SAATOVALILLA Default = 10"
médritetyn alueen ulkopuolella.
P04.2.13  (G) Ramppi 3 Hitaan kiihdytysajan valinta Min=1s"
Tdtd ramppia kdytetaan, kun mitattu arvo siséltyy Max = 999 "
SAATOVALIKSI maaritetylle alueelle. Default = 705"
P04.2.14 (G) Ramppi 4 Hitaan hidastusajan valinta Min= 15"
Tdtd ramppia kdytetdan, kun mitattu arvo sisaltyy Max = 999
SAATOVALIKSI maaritetylle alueelle. Default=70s"
P04.2.15  (G) Rampin nopeuden Miniminopeuden kiihdytysrampin ajan valinta Min=0.15"
min.kiihdytys Tata ramppia kaytetdan, kun moottorin nopeus alittaa Max = 255"
MINIMINOPEUDEN. Default=2¢"
P04.2.16  (G) Rampin nopeuden Miniminopeuden hidastusrampin ajan valinta Min=0.1s"
min.hidastus Tatd ramppia kaytetdan, kun moottorin nopeus alittaa Max = 25"
MINIMINOPEUDEN. Default=2¢"
P04.2.21 (G) Pl-saatd - Kp Pl-sdadon suhteellisen vakion valinta Min = 0"
Max = 10000"
Default = 0.5"
P04.2.25 (G) Pl-sdato - Ti Ti on integraaliaikamuuttuja, jota kéytetdan vahvistuksen ~ Min = 05"

yiippuu pumpun mallista

(Kp) kanssa asettamaan PI (Proportional-Integral) -saately.

- Jos ohjausjarjestelmd on "metsastava” (varahteleva) tai
epdvakaa, voit vakauttaa sen joko vahentdmalld vahvistusta
(Kp) tai lisddmélla integrointiaikaa (Ti).

- Jos jarjestelma on liian hidas reagoimaan, voit tehda siita
herkemman lisaamalla vahvistusta (Kp).

Max = 10000 s”
Default=0.55"
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P04.2.31  (G) Min.nopeus Pumpun miniminopeuden valinta Min =0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®
P04.2.32  (G) Maks.nopeus Pumpun maksiminopeuden valinta Min = 2000 rpm"
Max = 4100 rpm"
Default = 3600 rpm*

P04.2.35 (G) Min.nopeuden aika Valitse viiveaika, jonka moottori pysyy miniminopeudella  Min=0s
ennen taydellistd pysaytysta. Max =100s
Tamd parametri on kdytdssd ainoastaan, jos Default=1s
MIN.NOPEUDEN MAARITYS -parametri on asetettu
nollanopeudelle.

“yiippuu pumpun mallista

7.4.4 S04.3 Kynnykset

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo

P04.3.00 (G) Virheen automaattinen Virheen automaattisen nollauksen valinta Default = Kylla

nollaus
0-Ei (ND): virhetilassa yksikkd jaa pysahdyksiin odottamaan
virheen nollauskdskya kdyttdjaltd.
1-Kylla (S€5): yksikkd nollaa virheen automaattisesti
enintaan 5 kertaa tunnissa, jos mahdollista.

P04.3.01 (G) Paine - minimikynnys Minimikynnyksen rajan valinta: ellei arvoa saavuteta Min = P05.0.11
parametrin P01.0.40 Minimikynnyksen viive sisalld, Max = P05.0.12
yksikkd pysahtyy ja antaa virheen E22 Minimikynnys. Default = 0 bar

P04.3.02  (G) Virtaus - minimikynnys Minimikynnyksen rajan valinta: ellei arvoa saavuteta Min = P05.0.21

(X+) parametrin P01.0.40 Minimikynnyksen viive sisalld, Max = P05.0.22
yksikkd pysahtyy ja antaa virheen E22 Minimikynnys. Default = 0 /min

P04.3.03  (G) Ldmpéotila - minimikynnys  Minimikynnyksen rajan valinta: ellei arvoa saavuteta Min = P05.0.31

(X+) parametrin P01.0.40 Minimikynnyksen viive sisalld, Max = P05.0.32
yksikkd pysahtyy ja antaa virheen E22 Minimikynnys. Default =-50°C

P04.3.04 (G) Taso - minimikynnys Minimikynnyksen rajan valinta: ellei arvoa saavuteta Min = P05.0.41

(X+) parametrin P01.0.40 Minimikynnyksen viive sisalld, Max = P05.0.42
yksikkd pysahtyy ja antaa virheen E22 Minimikynnys. Default=0m

P04.3.05 (G) Yleinen - min.kynnys Minimikynnyksen rajan valinta: ellei arvoa saavuteta Min = P05.0.51

(X+) parametrin P01.0.40 Minimikynnyksen viive sisalld, Max = P05.0.52
yksikkd pysahtyy ja antaa virheen E22 Minimikynnys. Default = P05.0.51

P04.3.10  (G) Minimikynnyksen viive Minimikynnyksen suojan viiveajan valinta Min=1s
Tama viive on aika, jonka aikana jarjestelmd saavuttaa Max =100s
minimikynnyksen: ellei se saavuta arvoa, yksikké pysahtyy Default=2s
ja antaa virheen E22 Minimikynnys.

P04.3.11 (G) Veden puuttumisesta Kuivakdyntisuojan (LOW) viiveajan valinta Min=1s

johtuva viive Tama viive on aika, joka kuluu LOW-koskettimen avauksen Max = 100 s
javirheen E21 Vesi puuttuu (LOW) todellisen Default =25

aktivoitumisen valilla.
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7.4.5 504.4 Testiajo

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P04.4.01  (G) Testiajonopeus Moottorin nopeuden valinta testiajolle Min =0 rpm"
Max = P04.2.32
Default = 1200 rpm®
P04.4.02  (G) Testiajon aikakatkaisu Testiajon aloitukseen kuluvan ajan valinta Min=0h
Pumppu ei saa olla kdynnissa télla parametrilla asetettuna Max = 255 h
aikana, jotta testiajo kdynnistyy. Jotta TESTIAJO toimii, Default =100 h
START/STOP-digitaalitulon taytyy olla kiinni.
P04.4.03 (G) Testiajon aika Testiajon keston valinta Min=0s
Max=180s
Default="5s
P04.4.05 Testiajon ohjaus ON-tilan valinta testiajon kaynnistamiseksi kdsin Default = Off
“yiippuu pumpun mallista
7.4.6 S04.5 Asetusarvon muutos
Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P04.5.01 (G) Asetusarvon muutostoiminto Asetusarvon muutostoiminnon valinta Default = Off
(X+) 0-Off: asetusarvon muutostoiminto on pois kaytdsta
1-SSV1: asetusarvon muutostoiminto on kaytdssd ja vain
SSV1 (asetusarvon muutosarvo 1) on kaytdssa
2-S5V2: asetusarvon muutostoiminto on kaytdssa ja vain
SSV2 (asetusarvon muutosarvo 2) on kaytdssa
3-Taysi: asetusarvon muutostoiminto on kaytdssa ja seka
SSV1 ettd SSV2 on kéytossa
P04.5.02 (G) Asetusarvon muutostulo Asetusarvon muutostoiminnon referenssina kdytetyn Default = Asetusarvon
(X+) suureen valinta muutospaine
0-Asetusarvon muutospaine: analogitulo asetetaan
asetusarvon muutospaineelle
1-Paine: analogitulo asetetaan paineelle
2-Vlirtaus: analogitulo asetetaan virtaukselle
3-Lampdtila: analogitulo asetetaan lampdtilalle
4-Taso: analogitulo asetetaan tasolle
5-Yleinen: analogitulo asetetaan yleiselle
P045.05 (G) Asetusarvon muutoksen Asetusarvon muutostoiminnon ensimméiselle osalle Min = -
(X+) ARVO 1 halutun asetusarvon valinta Max = -
Default=0
P04.5.06 (G) Asetusarvon muutoksen Asetusarvon muutostoiminnon toiselle osalle halutun Min = -
(X+) ARVO 2 asetusarvon valinta Max = -
Default =0
P04.5.10 (G) Asetusarvon muutos X 1 Valitse asetusarvon muutostulon arvo, josta asetusarvon ~ Min = -
(X+) muutosarvo 1 alkaa vaihtua asetusarvoa kohti Max = P04.5.11
Default=0
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P04.5.11 (G) Asetusarvon muutos X 2 Valitse asetusarvon muutostulon arvo, jossa asetusarvoa ~ Min = P04.5.10
(X+) kaytetdan Max = P04.5.12
Default=0
P045.12  (G) Asetusarvon muutos X 3 Valitse asetusarvon muutostulon arvo, jossa asetusarvo Min = P04.5.11
(X+) alkaa muuttua asetusarvon muutosarvon 2 suuntaan Max = P04.5.13
Default=0
P04.5.13 (G) Asetusarvon muutos X 4 Valitse asetusarvon muutostulon arvo, jossa asetusarvon ~ Min = P04.5.12
(X+) muutosarvoa 2 kdytetaan Max = -
Default=0

7.4.7 S04.6 Putken taytto

Tarkista hydraulijarjestelman tayttdé paineistamattomana valttéddksesi vesi-iskun.

Kun toiminto on kaytossa, se kdynnistyy mitatun paineen alittaessa putken téyttékynnyksen ja

yhdessé seuraavista tapauksista:

* yksikkd on kytketty paélle

e start/stop-kosketin vaihtuu avatusta suljetuksi

e yksikkd on asetettu ON-tilaan

e virhe nollataan.

Kun toiminto on kaytdssa, yksikkd toimii miniminopeudella putken tdytén vakautusajan ja

painetta valvotaan:

e Jos paine on vakio vakautusajan kuluessa, nopeutta kasvatetaan putken téytténopeuden
lisdys -arvolla ja painetta valvotaan uudelleen seuraavan vakautusajan jne.

e Ellei paine ole vakio, nopeutta ei kasvateta.

e Jos putken tayttékynnys saavutetaan putken téyttSajan kuluessa, yksikko siirtyy asetetulle
vakio-ohjaukselle.

Putken tayttétoiminto -parametrilla voidaan poistaa toiminto kaytosta tai valita yksikon tila, jos

putken tayttékynnysta ei saavuteta putken téyttdajan kuluessa.

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P04.6.01  (G) Putken tayttotoiminto Télld parametrilla voit poistaa putken taytt6toiminnon Default = Pois
kaytosta tai valita yksikon tilan, ellei putken tayttékynnysta
saavuteta.

0-Pois (d 15): putken tayttdtoiminto on pois kaytdsta
1-Halytys (RLR): putken tdyttdtoiminnon héirid laukaisee
halytyksen A29 Putken taytthalytys ja yksikké jatkaa
toiminnon suoritusta.

2-Vlirhe (Err): putken tayttdtoiminnon hdirid laukaisee
virheen E29 Putken tayttovirhe ja yksikkd pysahtyy.

Kun putken tayttdtoiminto on kdynnissa, minimikynnys
poistetaan kaytosta.
P04.6.03  (G) Putken tayttokynnys Valitse paine, joka jérjestelman tulee saavuttaa putken Min = P05.0.11

taytttoiminnolta poistumiseksi. Max = P05.0.12
Default = 2 bar
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P04.6.05 (G) Putken tayttoaika Putken té)_/_ttétc_)_iminnolle annetun maksimiajan valinta Min=0s
PUTKEN TAYTTOKYNNYKSEN saavuttamiseksi. Max =999 s
Default=180's
P04.6.06  (G) Maks. putken tayttopumput  Putken tayttdtoiminnolla yhtd aikaa toimivien pumppujen  Min =1
madrdn valinta Max = P06.0.02
Default = 1
P04.6.10  (G) Putken taytdn vakautusaika  Valitse yksikélle annettu aika, jonka kuluessa se tarkistaa, Min=1s

onko mitattu paine vakaa. Painetta pidetaan vakaana, jos  Max = P04.6.05
sen arvo sisaltyy asetusarvolle laskettuun VALIIN nykyisen  Default=15s
vakautusajan alussa mitatun paineen mukaan.

P04.6.15  (G) Putken tayttonopeuden Nopeuden valinta maksiminopeuden prosenttimaérand, Min=5%
askel jonka yksikkd lisaa nykyiseen nopeuteen, jos mitattu paine Max =100 %
on vakaa PUTKEN TAYTON VAKAUTUSAJAN keston. Default =10 %
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7.5 MOS5 Tulojen/laht6jen asetukset
7.5.1 S05.0 Mittausalueet

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P05.0.00 Todellisen arvon lahde Tulon valinta ohjatulle arvolle Default = Auto Al
0-Auto Al (RUt): nykyinen arvo yhdistetdan automaattisesti
analogituloon, joka on asetettu ohjaustilan ohjatulle
madralle.
1-Ero Al (< #): nykyinen arvo on yhta suuri kuin kahden
ohjaustilan ohjatulle maaralle asetetun analogitulon
vdlinen absoluuttinen ero.
2-Auto Al: alhainen: nykyinen arvo on yhtd suuri kuin
ohjaustilan ohjatulle mééralle asetettujen analogitulojen
alhaisin arvo.
3-Auto Al: korkea: nykyinen arvo on yhtd suuri kuin
ohjaustilan ohjatulle maaralle asetettujen analogitulojen
korkein arvo.
4-Dlvalinta (d #): analogiarvo valitaan anturin 1/2
valintatoiminnolle asetetun digitaalitulon tilan kautta.
5-Anturiton Delta paine tai virtaus (SnL): Todellinen arvo
arvioidaan kayttamalld muistiin tallennettuja
hydraulikayrid, jos niitd on saatavilla.
6-Sensoroitu tai anturiton Deltapaine: Todellinen arvo
linkitetddn automaattisesti analogiseen tuloon, joka on
asetettu arvoksi "Paine". Jos analogista tuloa ei ole
saatavilla, todellinen arvo arvioidaan kéyttamalla muistiin
tallennettuja hydraulikdyria, jos ne ovat kaytettavissa.
P05.0.01 Toimilaite - nolla-arvo Nolla-arvon valinta saaddn takaisinkytkentdanturista Min =0 rpm
Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm
P05.0.02 Toimilaite - taysi asteikko ~ Tayden asteikon valinta sdddon takaisinkytkentdanturista ~ Min = 0 rpm
Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm
P05.0.11 (G) Paine - nolla-arvo Nolla-arvon valinta sdddon takaisinkytkentdanturista Min = -5 bar?)
Max = 10 bar
Default = 0 bar"
P05.0.12  (G) Paine - tdysi asteikko Tayden asteikon valinta sdadon takaisinkytkentdanturista ~ Min = 0 bar”
Max = 100 bar"
Default = 10 bar"
P05.0.21 (G) Virtaus - nolla-arvo Nolla-arvon valinta sdddon takaisinkytkentdanturista Min = 0 |/min®
(X+) Max = 9999 |/min®
Default = 0 I/min®
P05.0.22  (G) Virtaus - taysi asteikko Tayden asteikon valinta sa&don takaisinkytkentdanturista ~ Min = 0 I/min®
(X+) Max = 9999 |/min®
Default = 100 I/min®
P05.0.31 (G) Ldmpétila - nolla-arvo Nolla-arvon valinta sdadon takaisinkytkentdanturista Min =-100 °C
(X+) Max = 9999 °C
Default = 0°C
P05.0.32  (G) Lampdtila - taysi asteikko  Tayden asteikon valinta séddon takaisinkytkentdanturista ~ Min =-100 °C
(X+) Max = 9999 °C

Default = 100 °C

“yiippuu pumpun mallista
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P05.0.41 (G) Taso - nolla-arvo Nolla-arvon valinta sdadon takaisinkytkentdanturista Min =-999 m*
(X+) Max = 9999 m"
Default =0 m™
P05.0.42  (G) Taso - taysi asteikko Tayden asteikon valinta saadon takaisinkytkentanturista ~ Min =-999 m”
(X+) Max = 9999 m"
Default =10 m"
P05.0.51 (G) Yleinen - nolla-arvo Nolla-arvon valinta sdadon takaisinkytkentdanturista Min = -1000
(X+) Max = 1000
Default=0
P05.0.52  (G) Yleinen - tdysi asteikko Tayden asteikon valinta sadddn takaisinkytkentdanturista ~ Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default =100
P05.0.61 (G) SPS Paineen nolla-arvo Asetusarvon muutos -toiminnolla kaytettdvan nolla-arvon ~ Min = -1 bar
(X+) valinta paineanturista Max = 99 bar
Default = 0 bar
P05.0.62  (G) SPS Paineen taysi asteikko  Asetusarvon muutos -toiminnolla kdytettavan tayden Min = 0 bar
(X+) asteikon valinta paineanturista Max = 999 bar

Default = 10 bar

“yiippuu pumpun mallista

7.5.2 S05.1 Analogitulot

Parametri  Tyyppi Nimi

Kuvaus

Arvo

P05.1.01 Analogitulon 1 toiminto

Analogitulon toiminnon valinta

0-Off (3FF): analogitulo on pois kaytosta

1-Paine (P£): paineanturi on liitetty analogituloon
2-Asetusarvo (SEk): asetusarvon referenssi on liitetty
analogituloon

3-Virtaus: virtausanturi on liitetty analogituloon
4A-Lampdtila: [ampétila-anturi on liitetty analogituloon
5-Taso: tasoanturi on liitetty analogituloon

6-Yleinen: yleinen tulo on liitetty analogituloon
7-Asetusarvon muutos: asetusarvon muutostoiminnolle
kaytetty tulo on liitetty analogituloon

Default = Paine

P05.1.02 Analogitulon 1 tyyppi

Analogituloon liitetyn analogisignaalin tyypin valinta

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

Default = 4+20 mA
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Parametri

Tyyppi

Nimi

Kuvaus Arvo

P05.1.11

Analogitulon 2 toiminto

Analogitulon toiminnon valinta Default = Off

0-Off (3FF): analogitulo on pois kaytdsta

1-Paine (P-E): paineanturi on liitetty analogituloon
2-Asetusarvo (SEk): asetusarvon referenssi on liitetty
analogituloon

3-Virtaus: virtausanturi on liitetty analogituloon
4-Lampdtila: [ampétila-anturi on liitetty analogituloon
5-Taso: tasoanturi on liitetty analogituloon

6-Yleinen: yleinen tulo on liitetty analogituloon
7-Asetusarvon muutos: asetusarvon muutostoiminnolle
kaytetty tulo on liitetty analogituloon

P05.1.12

Analogitulon 2 tyyppi

Analogituloon liitetyn analogisignaalin tyypin valinta Default = 4+20 mA

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

P05.1.21

(X+)

Analogitulon 3 toiminto

Analogitulon toiminnon valinta Default = Off

0-Off: analogitulo on pois kéytosta

1-Paine: paineanturi on liitetty analogituloon
2-Asetusarvo: asetusarvon referenssi on liitetty
analogituloon

3-Virtaus: virtausanturi on liitetty analogituloon
4-Lampdtila: [dmpétila-anturi on liitetty analogituloon
5-Taso: tasoanturi on liitetty analogituloon

6-Yleinen: yleinen tulo on liitetty analogituloon
7-Asetusarvon muutos: asetusarvon muutostoiminnolle
kaytetty tulo on liitetty analogituloon

P05.1.22

(X+)

Analogitulon 3 tyyppi

Analogituloon liitetyn analogisignaalin tyypin valinta Default = 4+20 mA

0-0+-20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3-2+10V
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Parametri  Tyyppi Nimi

Kuvaus

Arvo

P05.1.31 (X+) Analogitulon 4 toiminto

Analogitulon toiminnon valinta

0-Off: analogitulo on pois kéytosta

1-Paine: paineanturi on liitetty analogituloon
2-Asetusarvo: asetusarvon referenssi on liitetty
analogituloon

3-Virtaus: virtausanturi on liitetty analogituloon
4-Lampdtila: [dmpétila-anturi on liitetty analogituloon
5-Taso: tasoanturi on liitetty analogituloon

6-Yleinen: yleinen tulo on liitetty analogituloon
7-Asetusarvon muutos: asetusarvon muutostoiminnolle
kaytetty tulo on liitetty analogituloon

Default = Off

P05.1.32  (X+) Analogitulon 4 tyyppi

Analogituloon liitetyn analogisignaalin tyypin valinta

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

Default = 4+20 mA

P05.1.50 Analogisen toimilaitteen

tyyppi

Kaytettavan toimilaiteprofiilin tyypin valinta, kun
toimilaitetilan asetusarvo on asetettu analogituloon.

0-Hydrovar HVL (+): profiili vastaa Hydrovar HVL -
mallissa kdytettyd; katso erityinen kaavio.
1-Manuaalinen: profiili voidaan sataa varatuilla
parametreilla.

Default = Hydrovar HVL
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7.5.3 S05.2 Digitaalitulot

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P05.2.03 Digitaalitulon 3 Digitaalitulon toiminnon valinta Default = Vain kaynti
toiminto

0-Pois (d !5): toiminto ei kaytdssa

1-Asetusarvon vaihto: kdytd digitaalituloa vaihtaaksesi asetusarvosta toiseen.

2-Anturin 1/2 valinta (5 i2): kdyta digitaalituloa vaihtaaksesi analogianturista

1 analogianturiin 2 ja painvastoin.

3-Min.nopeus (~ n): sulje digitaalitulo kayttddksesi moottoria

miniminopeudella.

4-Maks.nopeus (~R=): sulje digitaalitulo kdyttdéksesi moottoria

maksiminopeudella.

5-Vain kéynti (S-n): sulje digitaalitulo kayttadksesi moottoria

maksiminopeudella ohittamalla suurimman osan virheista.

6-Virheen nollaus (-E5): sulje digitaalitulo nollataksesi virhetilan.

7-Ulkoinen virhe (EZE): avaa digitaalitulo aktivoidaksesi virhetilan E16

Ulkoinen Dl-virhe.

8-Ulkoinen halytys (E=R): avaa digitaalitulo aktivoidaksesi halytystilan A16

Ulkoinen DI-halytys.

9-Parametrisarjan valinta: Sulje digitaalitulo vaihtaaksesi parametrisarjaa
P05.2.04 (X+) Digitaalitulon4  Digitaalitulon toiminnon valinta Default = Pois

toiminto

0-Pois: toiminto ei kdytossa

1-Asetusarvon vaihto: kéytd digitaalituloa vaihtaaksesi asetusarvosta toiseen.
2-Anturin 1/2 valinta: kayté digitaalituloa vaihtaaksesi analogianturista 1
analogianturiin 2 ja pdinvastoin.

3-Min.nopeus: sulje digitaalitulo kayttaaksesi moottoria miniminopeudella.
4-Maks.nopeus: sulje digitaalitulo kayttddksesi moottoria
maksiminopeudella.

5-Vain kdynti: sulje digitaalitulo kayttadksesi moottoria maksiminopeudella
ohittamalla suurimman osan virheista.

6-Virheen nollaus: sulje digitaalitulo nollataksesi virhetilan.

7-Ulkoinen virhe: avaa digitaalitulo aktivoidaksesi virhetilan E16 Ulkoinen
Dl-virhe.

8-Ulkoinen halytys: avaa digitaalitulo aktivoidaksesi hélytystilan A16
Ulkoinen DI-halytys.

9-Parametrisarjan valinta: Sulje digitaalitulo vaihtaaksesi parametrisarjaa
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P05.2.05 (X+) Digitaalitulon 5  Digitaalitulon toiminnon valinta Default = Pois
toiminto

0-Pois: toiminto ei kdytdssa

1-Asetusarvon vaihto: kdytd digitaalituloa vaihtaaksesi asetusarvosta toiseen.
2-Anturin 1/2 valinta: kayté digitaalituloa vaihtaaksesi analogianturista 1
analogianturiin 2 ja painvastoin.

3-Min.nopeus: sulje digitaalitulo kayttaaksesi moottoria miniminopeudella.
4-Maks.nopeus: sulje digitaalitulo kayttddksesi moottoria
maksiminopeudella.

5-Vain kdynti: sulje digitaalitulo kayttadksesi moottoria maksiminopeudella
ohittamalla suurimman osan virheistd.

6-Virheen nollaus: sulje digitaalitulo nollataksesi virhetilan.

7-Ulkoinen virhe: avaa digitaalitulo aktivoidaksesi virhetilan E16 Ulkoinen
Dl-virhe.

8-Ulkoinen halytys: avaa digitaalitulo aktivoidaksesi hélytystilan A16
Ulkoinen DI-halytys.

9-Parametrisarjan valinta: Sulje digitaalitulo vaihtaaksesi parametrisarjaa

7.5.4 S05.3 Analogilahto

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P05.3.01 Analogilahddn toiminto Analogilahddn toiminnon valinta Default = Moottorin nopeus

0-Nykyinen arvo (URL): analogilahtd kayttaa nykyista
mitattua arvoa.

1-Todellinen vaadittu arvo (EFF): analogildhto kayttaa
todellista vaadittua arvoa.

2-Moottorin nopeus (5Pd): analogilahtd kdyttdd moottorin
nykyistd nopeutta.

3-Moottorin kuorma (Pr): analogilahto kayttaa nykyista
moottorin tehoa.

4-Moottorin virta (Eur): analogildhtd kdyttad moottorista
saatua nykyistd virtaa.

5-AN1 arvo (R {): analogildhtd kdyttaa analogitulosta 1
luettua arvoa.

6-AN2 arvo (Rnc): analogildhtd kdyttaa analogitulosta 2
luettua arvoa.

7-AN3 arvo: analogildhto kdyttdd analogitulosta 3 luettua
arvoa.

8-AN4 arvo: analogildhto kdyttdd analogitulosta 4 luettua
arvoa.

9-Lampdtila: analogilahtd kdyttdd nesteen mitattua
ldmpdtilaa.

10-Virtausnopeus: analogilahtd kdyttdd nykyistd mitattua
virtausta.

11-SPS tulon arvo: analogilahtd kayttaa asetusarvon
muutostoiminnolla kdytetyn analogitulon nykyista arvoa.
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P05.3.02 Analogilahddn tyyppi Analogilahddn tyypin valinta Default = 4+20 mA

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

7.5.5 S05.4 Digitaalilahdot

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P05.4.01 Releen 1 toiminto Releen toiminnon valinta Default = Virhe

0-Off (3FF): rele on pois kaytdsta

1-Virta (Pur): rele on kaytdssa, kun yksikkd on kytketty
virtalahteeseen.

2-Kaynti (-un): rele on kaytdssa, kun moottori on kaynnissa.
3-Moottorin [ammitys (PhE): rele on kaytossa, kun moottorin
ldmmitystoiminto on kaytdssa.

4-Virhe (Err): rele on kdytossa, kun aktiivisia virheita ei ole.
5-Halytys tai virhe (ALR): rele on kéytdssd, kun aktiivisia
halytyksid tai virheita ei ole.

6-0n (On): rele on kaytossa, kun yksikkd on ON-tilassa
(pysaytetty, mutta kdynnistysvalmiudessa).

7-Vlirheen nollaus (~E5): rele on kdytdssa, kun Virheen
automaattinen nollaus -parametriksi on asetettu KYLLA ja
automaattinollausten maksimimaara on saavutettu.

P05.4.02 Releen 2 toiminto Releen toiminnon valinta Default = Kéynti

0-Off (3FF): rele on pois kaytosta

1-Virta (Pur): rele on kaytdssa, kun yksikkd on kytketty
virtaldhteeseen.

2-Kaynti (~un): rele on kytdssa, kun moottori on kdynnissa.
3-Moottorin [ammitys (ThE): rele on kdytdssa, kun moottorin
ldmmitystoiminto on kaytdssa.

4-Virhe (Err): rele on kdytossa, kun aktiivisia virheita ei ole.
5-Halytys tai virhe (ALR): rele on kdytdssd, kun aktiivisia
halytyksia tai virheitd ei ole.

6-0n (On): rele on kaytossa, kun yksikkd on ON-tilassa
(pysaytetty, mutta kdynnistysvalmiudessa).

7-Vlirheen nollaus (-ES): rele on kéytdssa, kun Virheen
automaattinen nollaus -parametriksi on asetettu KYLLA ja
automaattinollausten maksimimaara on saavutettu.

7.5.6 S05.8 Kalibroinnit

Taman valikon parametreja kaytetdan analogiatuloihin liitettyjen anturien mittausten
kalibrointiin sekd analogialdhddn ohjaukseen.

Analogitulot - hydrovar X, hydrovar X+

Analogiatulon kalibrointimenettelyssa verrataan yksikon (hydrovar X tai hydrovar X+)
mittaamaa arvoa ulkoisen referenssianturin mittaamaan arvoon.

Mittaus tulisi suorittaa kahdessa pisteessa, mieluiten vastaamaan 10% ja 0% analogisen
signaalin koko mittakaavasta.

Konfigurointiesimerkki:

e P05.1.01 =1 - Paine

e P05.0.11 =0 bar

e P05.0.12 =10 bar
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Maéaritelmat:

e "Todelliset arvot 1 ja 2": ulkoisen anturin mittaamat painearvot 10% ja 0% koko
mittakaavasta

e "Luetutarvot 1ja 2": hydrovar X:n tai hydrovar X+:n parametrilla “P03.0.1 - Nykyinen
paine” luetut arvot samoissa pisteissa.

Taydennettavat asetukset:

. P05.8.02 (Al 1 Gain) = (Todellinen arvo 2 - Todellinen arvo 1) + (Luettu arvo 2 - Luettu arvo
1)

. P05.8.01 (Al 1 Offset) = Todellinen arvo 1 - (Luettu arvo 1 x P05.8.02).

Analogialahto - hydrovar X+
Analogialdhddn kalibrointimenettelyssa verrataan AO1 (14) ja GND (15) -nastoilta mitattua
todellista jannite- tai virta-arvoa parametrin P03.3.20 kautta luettuun arvoon.

Kalibrointiesimerkki:

e P05.8.45 (Analogialdhddn vahvistus) = (Todellinen arvo 2 - Todellinen arvo 1) + (Luettu
arvo 2 - Luettu arvo 1)

. P05.8.44 (Analogialahdon offset) = Todellinen arvo 1 - (Luettu arvo 1 x P05.8.45).

Parametriluettelo

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo

P05.8.01 Analogitulon 1 poikkeama  Analogitulon poikkeaman valinta nolla-arvossa Min =-100
Max = 100
Default=0

P05.8.02 Analogitulon 1 vahvistus ~ Analogitulon vahvistuksen valinta Min=0
Max = 1.5
Default = 1

P05.8.11 Analogitulon 2 poikkeama  Analogitulon poikkeaman valinta nolla-arvossa Min =-100
Max = 100
Default=0

P05.8.12 Analogitulon 2 vahvistus  Analogitulon vahvistuksen valinta Min=10
Max =15
Default =1

P05.8.21 (X+) Analogitulon 3 poikkeama  Analogitulon poikkeaman valinta nolla-arvossa Min =-100
Max =100
Default=0

P05.8.22 (X+) Analogitulon 3 vahvistus Analogitulon vahvistuksen valinta Min =0
Max=15
Default =1

P05.8.31 (X+) Analogitulon 4 poikkeama  Analogitulon poikkeaman valinta nolla-arvossa Min =-100
Max = 100
Default =0
P05.8.32 (X+) Analogitulon 4 vahvistus Analogitulon vahvistuksen valinta Min=0
Max =15
Default =1
P05.8.44 Offset AO 1 OFFSET-parametri on additiivinen vakio, jota sovelletaan ~ Min =-100 mA
analogiseen lahtdsignaaliin, joka siirtdd koko lahtdaluetta. Max = 100 mA
OFFSET-sdddolla korjataan lahtosignaalin nollapistevirheet Default = 0 mA

P05.8.45 Gain AO 1 GAIN-parametri on analogiseen |dhtdsignaaliin kdytetty ~ Min=0
kerroin, joka ohjaa lahdon kaltevuutta. GAIN-arvon Max=1.5
saataminen korjaa lahtdsignaalin skaalausvirheet. Default = 1
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7.6 M06 Monipumppu
7.6.1 S06.0 Maaritys

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P06.0.01 (G) Jarjestelmén kokoonpano  Jérjestelman kokoonpanon valinta Default = Yksittdinen
pumppu
0-Yksittdinen pumppu (SnG): yksikkd on asetettu
toimimaan yksin ilman vuorovaikutusta muiden
yksikdiden kanssa.
1- Sarjakaskadi (NSE): tassa kokoonpanossa useat yksikot
toimivat yhdessd ja ne on liitetty RS485 -liitdnnan kautta.
Vain viimeiseksi kaynnistetty yksikko vaihtelee nopeuttaan,
kun jo kdynnissa olevat yksikdt kayvdt maksiminopeudella.
2-Synkronikaskadi (754): tassa kokoonpanossa useat
yksikot toimivat yhdessa ja ne on liitetty RS485 -liitdnnan
kautta. Kaikki kdynnissé olevat yksikot kdyvat samalla
vaihtelevalla nopeudella.
P06.0.02 (G) Maks. yksikot Yhtd aikaa toimivien yksikdiden maksimimadrdn valinta ~ Min =1
monipumppujarjestelmassa Max = -
Default =6
P06.0.03 Monipumppujérjestelmdn  Pumpun osoitteen valinta monipumppujarjestelméssa Min =1
osoite Monipumppujérjestelmdssa jokaisella yksikélla on Max = -
yksikdsitteinen osoite arvojen 1-8 vililta. Default = 1
P06.0.04  (R) Monipumppuijérjestelman  Kartta yksikdistd, jotka voivat olla osa
(A) kartta monipumppujérjestelmaa
P06.0.05 (R) Monipumppuijarjestelmdn  Nayttad monipumpun prioriteetin
prioriteetti
7.6.2 S06.1 Saato
Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P06.1.11 (G) Paine - kasvuarvo Monipumpun nykyisen arvon kasvun valinta Min = 0 bar”
Téta arvoa kdytetdan todellisen Max = P05.0.12
monipumppujarjestelméssd vaaditun arvon laskentaan  Default = 0.35 bar”
yhdessa todellisen arvon véhennyksen kanssa.
P06.1.12  (G) Paine - vdhennysarvo Monipumpun nykyisen arvon vahennyksen valinta Min = 0 bar”
Téta arvoa kdytetdan todellisen Max = P05.0.12
monipumppujarjestelméssd vaaditun arvon laskentaan ~ Default = 0.15 bar”
yhdessa todellisen arvon kasvun kanssa.
P06.1.21  (G) Virtaus - kasvuarvo Monipumpun nykyisen arvon kasvun valinta Min =0 I/min®
(X+) Tétd arvoa kdytetdan todellisen Max = P05.0.22
monipumppujarjestelmassa vaaditun arvon laskentaan ~ Default = 0.35 |/min®
yhdessa todellisen arvon vahennyksen kanssa.
P06.1.22  (G) Virtaus - vahennysarvo Monipumpun nykyisen arvon vahennyksen valinta Min =0 I/min®
(X+) Tétd arvoa kdytetdan todellisen Max = P05.0.22

“yiippuu pumpun mallista

monipumppujérjestelmassa vaaditun arvon laskentaan
yhdessa todellisen arvon kasvun kanssa.

Default = 0.15 I/min®
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P06.1.31  (G) Ldmpétila - kasvuarvo Monipumpun nykyisen arvon kasvun valinta Min=0°C

(X+) Téta arvoa kdytetdan todellisen Max = P05.0.32
monipumppujarjestelmassa vaaditun arvon laskentaan ~ Default = 1.5°C
yhdessa todellisen arvon vahennyksen kanssa.

P06.1.32  (G) Lampéotila - vihennysarvo  Monipumpun nykyisen arvon vdhennyksen valinta Min=0°C

(X+) Tétd arvoa kdytetdan todellisen Max = P05.0.32
monipumppujarjestelmassa vaaditun arvon laskentaan ~ Default = 1.5°C
yhdessa todellisen arvon kasvun kanssa.

P06.1.41  (G) Taso - kasvuarvo Monipumpun nykyisen arvon kasvun valinta Min =0 m"

(X+) Tétd arvoa kdytetdan todellisen Max = P05.0.42
monipumppujarjestelmassa vaaditun arvon laskentaan ~ Default = 0.35 m”
yhdessa todellisen arvon véhennyksen kanssa.

P06.1.42  (G) Taso - véhennysarvo Monipumpun nykyisen arvon vahennyksen valinta Min=0m"

(X+) Téta arvoa kdytetdan todellisen Max = P05.0.42
monipumppujarjestelmassa vaaditun arvon laskentaan ~ Default = 0.15 m”
yhdessa todellisen arvon kasvun kanssa.

P06.1.51 (G) Yleinen - kasvuarvo Monipumpun nykyisen arvon kasvun valinta Min =0

(X+) Téta arvoa kdytetdan todellisen Max = P05.0.52
monipumppujarjestelmassa vaaditun arvon laskentaan ~ Default=1.5
yhdessa todellisen arvon vahennyksen kanssa.

P06.1.52  (G) Yleinen - véhennysarvo Monipumpun nykyisen arvon vahennyksen valinta Min=10

(X+) Tétd arvoa kdytetdan todellisen Max = P05.0.52
monipumppujarjestelmassa vaaditun arvon laskentaan ~ Default=1.5
yhdessa todellisen arvon kasvun kanssa.

P06.1.61  (G) Monipumppujérjestelman  Seuraavien pumppujen halutun kdynnistysnopeuden Min = P04.2.31

kayttdonottonopeus valinta Max = P04.2.32

Seuraava pumppu kdynnistyy, kun seuraavat ehdot Default = 3000 rpm"
toteutuvat:
- moottorin nopeus saavuttaa MONIPUMPUN
KAYTTOONOTTONOPEUDEN
- nykyinen arvo laskee ASETUSARVO-NYKYINEN
ARVONVAHENNYS alle.

P06.1.71 (G) Synkroninen raja Monipumpun synkronisen kaskaditilan nopeusrajan Min = 0 rpm"
valinta Max = 3600 rpm"
Prioriteetin P2 pumppu kytkeytyy pois, kun sen nopeus ~ Default = 840 rpm”
alittaa tdmén arvon.

P06.1.72  (G) Synkronisen vali Monipumpun synkronisen kaskaditilan nopeusvalin Min =0rpm
valinta Max = P04.2.32

yiippuu pumpun mallista

Prioriteetin P3 pumppu sammuu, kun sen nopeus alittaa
SYNKRONISEN RAJAN + SYNKRONISEN VALIN, P4
sammuu, kun sen nopeus alittaa SYNKRONISEN RAJAN +
2 x SYNKRONISEN VALIN jne.

Default = 150 rpm
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P06.1.81 (G) Automaattinen Automaattisen vuorottelun aikakatkaisun valinta: Min=0h
vuorotteluvali mahdollistaa automaattivuorottelun MASTER-pumpunja  Max=250h
apupumppujen vélilla. Default =24 h

“yiippuu pumpun mallista

7.7 MO7 Invertteri

Aikakatkaisun jélkeen seuraavasta pumpusta tulee MASTER
ja laskuri kdynnistyy uudelleen. Nain pumput kuluvat
tasaisesti ja kdyttdtunnit pysyvat samoina. Vuorotteluvali
on kdytdssd, kunnes MASTER pysahtyy.

7.7.1 S07.0 Kytkentataajuuden asetukset

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo

P07.0.01 Maks.kytkentétaajuus Maksimikytkentataajuuden valinta invertterin modulointia Default = 16 KHz
varten
Alue: 2-16 KHz

P07.0.02 Min.kytkentataajuus Yksikon kayttiman minimikytkentataajuuden valinta Jos  Default = 4 KHz

7.7.2 S07.1 Ohitusnopeustoiminto

jarjestelmad ylikuumenee, yksikkd laskee
kytkentdtaajuuden automaattisesti tahan arvoon.

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P07.1.01 (G) Ohitusnopeuden keskikohta Moottorin ohittaman nopeuskaistan keskikohdan valinta ~ Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P07.1.02  (G) Ohitusnopeuden alue Moottorin ohittaman nopeuskaistan alueen valinta Min =0 rpm
Max = 300 rpm

“yiippuu pumpun mallista

7.7.3 S07.2 Moottorin [ammitys

Parametri  Tyyppi Nimi

Default = 0 rpm

Kuvaus Arvo

P07.2.01 (G) Moottorin limmitystoiminto

yiippuu pumpun mallista

Moottorin [ammitystoiminnon kayttéonoton valintaJos ~ Default = Off
toiminto otetaan kayttdon, kun moottori ei ole kaynnissa ja

invertterin [impotila laskee moottorin [immitysldmpétilan

alapuolelle (7.2.03), moottoriin kulkeva virta estaa

jadtymisen. Tama virrankulku ei aiheuta moottorin

py6rimista.

0-Off (3FF): moottorin lammitystoiminto on pois kaytdsta
1-On (3n): moottorin lammitystoiminto on paalla ja
kdynnistyy, kun moottori ei ole kdynnissd ja invertterin
|dmpétila on alhaisempi kuin moottorin [immityslampétila
(7.2.03)

2-Aina paalla (RCn): moottorin lammitystoiminto on aina
paalld, kun moottori ei ole kdynnissa, invertterin
ldmpotilasta riippumatta
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Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P07.2.02 Moottorin lammitysvirta Valitse maksimivirran prosenttilukemana virtaméaéra, joka  Min =0 %"
kulkee moottorin l&pi sen [immitystoiminnon ollessa Max = 100 %"
paalla. Default = 50 %"
P07.2.03  (G) Moottorin Valitse lampétila, jonka alapuolella moottorin lammitys on Min =-5°C
[dmmityslampétila kdynnissd. Tama parametri on kaytdssa vain, jos moottorin - Max = 30 °C
ldmmitysasetus (7.2.01) on ON. Default=0°C
“yiippuu pumpun mallista
7.7.4 S07.3 Erikoistoiminnot
Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P07.3.01 Eteenpdinsyottotoiminto  Eteenpdinsydttotoiminto Default = Off
7.8 M08 Tiedonsiirto
7.8.1 S08.0 Aukot
Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P08.0.01 Yhteystoiminto 1 Yhteysportin 1 (RS 485.1) toiminnon valinta. Default = Monipumppu
0-Pois (d 15): yhteysportti ei ole kdytdssa
1-Modbus RTU (fad): valittu protokolla on MODBUS RTU ja
yksikkd toimii Modbus slave -laitteena
2-BACnet MS/TP (RE): valittu protokolla on BACnet MS/TP
3-Monipumppu (7P): valittu protokolla on Hydrovar X
monipumppu
P08.0.02 Yhteystoiminto 2 Yhteysportin 2 (RS 485.2) toiminnon valinta. Default = Modbus RTU

7.8.2 S08.1 Modbus RTU

0-Pois (d !S): yhteysportti ei ole kaytdssa

1-Modbus RTU (fiad): valittu protokolla on MODBUS RTU ja

yksikkd toimii Modbus slave -laitteena

2-BACnet MS/TP (5RC): valittu protokolla on BACnet MS/TP

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P08.1.01 Modbus RTU osoite Yksikdn osoitteen valinta Modbus RTU -verkossa Min=0
Max = 127
Default =1
P08.1.02 Modbus RTU baudinopeus ~ Yksikon verkon baudinopeuden valinta sen sovittamiseksi  Default = 115200
Modbus RTU masterin baudinopeuteen
P08.1.08 Modbus RTU muoto Yksikon verkon muodon valinta sen sovittamiseksi Modbus Default = 8N1
RTU masterin muotoon.
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7.8.3 S08.2 Bacnet MS/TP

Parametri Nimi Kuvaus Arvo
P08.2.01 BACnet MS/TP Mac osoite  Yksikdn osoitteen valinta RS-485-verkossa Min =0
Max = P08.2.05
Default =1
P08.2.02 BACnet MS/TP baudinopeus  Yksikén verkon baudinopeuden valinta sen sovittamiseksi Default = 38400
verkon muiden BACnet MS/TP -laitteiden baudinopeuteen
P08.2.03 BACnet MS/TP muoto Yksikén verkon muodon valinta sen sovittamiseksi verkon  Default = 8N1
muiden BACnet MS/TP -laitteiden muotoon
P08.2.04 BACnet MS/TP -laitetunnus ~ BACnet MS/TP -laitetunnuksen valinta Min = -
Max = 4194304
Default = 84003
P08.2.05 BACnet MS/TP Max Master ~ Master-laitteiden maksimimaaran valinta BACnet MS/TP - Min = P08.2.01
verkossa Max =127
Default = 127
7.8.4 S08.3 Langaton yhteys
Parametri Nimi Kuvaus Arvo
P08.3.01 Langattoman yhteyden Langattoman yhteyspalvelun kayttdnoton valinta Default = On
kayttdonotto

7.9 M09 Yleiset asetukset
7.9.1 S09.0 Lokalisointi

0-Off (3FF): langaton yhteys on poistettu kaytdsta eika
yksikkd saa yhteytta dlypuhelimeen

1-On (3n): langaton yhteys on kaytossa ja yksikko saa

yhteyden dlypuhelimeen erityisen sovelluksen kautta

Parametri Nimi Kuvaus Arvo

P09.0.01 Kieli Nayttokielen valinta Default = English
P09.0.11 Pvm Yksikon kalenteripdivan valinta

P09.0.12 Aika: Yksikon kellon asetus
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7.9.2 S09.1 Nayttd

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo

P09.1.01 Naytdn energiansaastd Nayton energiansaastotoiminnon tilan valinta Default = On

0-Off (3FF): yksikkd pitaa ndyton aina paalla
1-0n (8n): yksikkd himmentaa néyton, kun
ENERGIANSAASTOAIKA on kulunut loppuun

P09.1.02 Energiansaastoaika Ajan valinta minuuteissa, joiden tulee kulua ndppdimiston Min = 60s
viimeisestd kaytosta ndytén himmenemiseen Max = 3600 s
Default = 600 s
P09.1.10 Nayton suuntaus Naytdn suuntauksen valinta Default = Kello 6"

0-Kello 6 (5): néytdn suuntaus soveltuu vaakapumpulle
1-Kello 12 ( 12): ndytdn suuntaus soveltuu pystypumpulle

P09.1.11 Maks.desimaalit Kotisivulla ndytettavien arvojen desimaalipilkkujen Min=0
maksimimaaran asetus Max =3
Default = 3

“yiippuu pumpun mallista

7.9.3 S09.2 Parametriprofiilit

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo
P09.2.01 (G) Aktiivisen parametrisarjan  Aktivoitavan parametrisarjan valinta Default = Parametrisarja 1
(X+) valinta
P09.2.02  (X+) Aktiivisen parametrisarjan  Nykyisen parametrisarjan tallennus Default = Tallennuksen
tallennus odotus
P09.2.03  (X+) Parametrisarjan lataus Oletusparametrisarjan lataus Default = Latauksen odotus

7.9.4 S09.3 Tehdasasetukset

Parametri  Tyyppi Nimi Kuvaus Arvo

P09.3.01 Virhelokin nollaus Valitse KYLLA nollataksesi virhelokin Default = Ei

P09.3.02 Kayttoaikalaskurin nollaus  Valitse KYLLA nollataksesi kayttoaikalaskurin Default = Ei

P09.3.03 Moottorin kéyntilaskurin ~ Valitse KYLLA nollataksesi moottorin kayntilaskurin Default = Ei
nollaus

P09.3.04 Energialaskurin nollaus Valitse KYLLA nollataksesi energialaskurin Default = Ei

P09.3.05 Oletusasetusten palautus ~ Valitse KYLLA palauttaaksesi yksikén oletusparametreihin  Default = Ei

P09.3.06 (G) Kayttéonotto suoritettu Valitse, jos Genie-toimenpide on valmis Default = Ei

(X+)

P09.3.07 Liitetyn laitteen listan Valitse Kylld nollataksesi Bluetooth-laitelistan Default = Ei
nollaus

P09.3.10 Paivita ohjauskortti Lataa konfiguraatiotiedosto kayttoliittymasta ohjauskortille Default = Ei
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7.9.5 S09.4 Turvallisuus
Parametri  Tyyppi Nimi

Kuvaus Arvo

P09.4.01 Salasanan syotto

Sydtd salasana. Kayttajan oletussalasana on 66. Min=0
Max = 999
Default =0

P09.4.02 (R) Kirjaudu ulos

Logout

P09.4.03 Aseta salasana

Aseta uusi salasana. Valikon avaukseen vaaditaan salasana. Min =0
Max = 999
Default = 66

P09.4.10 Nappdinlukko

7.9.6 S09.5 Kloonaus
Parametri  Tyyppi Nimi

Nappdinlukon kayttéonoton valinta Default = Ei
Mahdolliset valinnat:

0-Ei (N3): ndppédimet ovat aina kdytdssa.

1-Kylla (S€5): energiansadstdajan padtyttyd nuoli- ja
langattoman yhteyden painikkeet lukitaan. ON/OFF-
painike jad kayttoon.

2-Kylla - Salasana (4-P): energiansadstoajan paatyttya
kaikki painikkeet lukitaan. Painikkeiden vapautukseen
vaaditaan salasana. Huomio: myds On/Off-painike
lukitaan, joten ulkoista kdynnistys-/pysaytyskosketinta
suositellaan.

Kuvaus Arvo

P09.5.01 (X+) alkaa

KLOONAAMISEN kéynnistiminen lataa tdman tietyn Default = Ei
laitteen laiteohjelmiston kaikkiin muihin liitettyihin

laitteisiin.

Prosessi suoritetaan riippumatta siitd, onko tdmén laitteen
laiteohjelmistoversio enemmén tai vihemman uusin

verrattuna muihin laitteisiin.

P09.5.02 Laiteohjelmaversio

Nayttaa laitteen laiteohjelman kumulatiivisen version

P09.5.03 Edistyminen

TS| 5=

< o> =

Taméd arvo ndyttdd KLOONAUKSEN etenemisprosentin, kun -
prosessi on kaynnistetty
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8 Modbus RTU

8.1 Tiedonsiirto

8.2 Siirto

8.3 Tietojen

Yksikkd kayttaa RS485-sarjaliitdntaa, joka maarittda seuraavat:

kytkentanavat

johdotus

signaalitasot

tiedonsiirron baudinopeudet

e pariteettitarkistus.

Ohjaimet ovat yhteydessa master-client-ratkaisuun, jossa ainoastaan master voi aloittaa siirron
tai kyselyn. Muut laitteet (client) vastaavat toimittamalla pyydetyt tiedot master-laitteelle tai
lopettamalla kyselyssa vaaditun toiminnon.

Toimintoa ei tueta.

suojaus

Modbus-vakiosarjaverkoissa kaytetdan kahdentyyppisia virhetarkistuksia:

e pariteettitarkistus (parillinen tai pariton), jota voidaan valinnaisesti kayttaa jokaiselle merkille
e kehystarkistus (LRC tai CRC), jota kaytetdan koko viestiin.

Seka pariteetti- ettd kehystarkistus tuotetaan master-laitteessa. Ne kohdistetaan viestin
sisaltéon ennen lahetysta.

Client-laite tarkistaa jokaisen merkin ja koko viestikehyksen vastaanoton aikana.

8.4 Protokollan siirtotilat

Yksikon hallitsemiin tietoihin voidaan paasta Modbus-virtuaalimuistista, joka muodostuu
kaikkien arvojen tilarekistereista.

Modbus RTU -protokollan siirtotila on saatavilla, kun S08.0-porttien valikon parametrit
asetetaan. .

Sarjaportin yhteysparametrit:

e P08.0.01 Osoite

e P08.0.02 Baudinopeus

e P08.0.08 Muoto

taytyy valita verkkokokoonpanon mukaisesti.

HUOMAUTUS:

Tila- ja sarjaparametrien tulee olla samat kaikille Modbus-verkon laitteille.

P08.0.08 muotoparametrin asetuksessa saatavilla on seuraavat tilat:
e 8N1 1 alkubitti, 8 databittid, 1 stoppibitti, ei pariteettia

o 8N2 1 alkubitti, 8 databittid, 2 stoppibittia, ei pariteettia

e 8E1 1 alkubitti, 8 databittia, 1 stoppibitti, parillinen pariteetti

e 801 1 alkubitti, 8 databittig, 1 stoppibitti, pariton pariteetti
Sarjaportin oletusmaaritys:

e P08.0.01 Osoite =1

e P08.0.02 Baudinopeus = 115200

e P08.0.08 Muoto = 8N1.
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8.5 Tuetut toimintokoodit

Yksikossa kayttdonotetut Modbus-protokollan toimintakoodit:

o Lue tilarekisterit (heksadesimaalikoodi 0x03): parametreja ja tietoja koskevien tilarekisterien
luku

o Kirjoita useita rekistereja (heksadesimaalikoodi 0x10): parametreja edustavien
tilarekisterien kirjoitus.

8.5.1 Esimerkki 1

0x03 Lue tilarekisterit - LUKUKASKY lukee client-laitteen tilarekisterien binaarisisallon.
Huomautus: Modbus-rekisterien osoitteet alkavat nollasta. Esim. tilarekisterille, jonka indeksi
on 0xBBA.tulee antaa osoite 0XBB9.

Esimerkiksi: Nykyinen painelukema

Kysely
Client osoite 0x01
Toiminto 0x03 Lue tilarekisteri
Aloitusosoite korkea 0x0B
Aloitusosoite matala 0xB9 => 3001 DEC => Nykyisen paineen Modbus-osoite (FLOAT32)
Pistemaara korkea 0x00
Pistemaara matala 0x02 Kahden rekisterin luku kuten FLOAt32
CRC virhetarkistus-korkea 0x17
CRC virhetarkistus-matala 0xCA CRC-Tuotettu tarkistussumma

Vaste
Client osoite 0x01
Toiminto 0x03
Tavumaara 0x04
Data korkea 0x40
Data matala 0xA0
Data korkea 0x00
Data matala 0x00

CRC virhetarkistus-korkea OXEF => 0x40A00000 HEX = 5.0f FLOAT32 => Todellinen arvo = 5.0 bar
CRC virhetarkistus-matala 0xD1 CRC-Tuotettu tarkistussumma
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8.5.2 Esimerkki 2

0x10 Kirjoita useita rekistereja - KIRJIOITUSKASKY kirjoittaa arvot vierekkéisten rekisterien

lohkoon.

Huomautus: Modbus-rekisterien osoitteet alkavat nollasta. Esim. tilarekisterille, jonka indeksi

on 0x1074.tulee antaa osoite 0x1073.

Esimerkki: aseta rampin 1 ja rampin 2 arvoksi 25 s, rampin 3 ja rampin 4 arvoksi 100 s.

Kysely
Client osoite 0x01
Toiminto 0x10 Usean rekisterin kirjoitus
Aloitusosoite korkea 0x10

Aloitusosoite matala
Registeren maara korkea
Rekisterien maara matala
Tavumadara

Rek. arvo korkea

Rek. arvo matala

Rek. arvo korkea

Rek. arvo matala

Rek. arvo korkea

Rek. arvo matala

Rek. arvo korkea

Rek. arvo matala

CRC virhetarkistus-korkea
CRC virhetarkistus-matala

0x74 => 4211 DEC => ensimmainen rekisteri on ramppi 1
0x00

0x04 yhteensa 4 kirjoitettavaa rekisterid (ramppi 1-4)

0x08 2 * Rekisterien maara

0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => aseta rampin 1 arvoksi 25 s
0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => aseta rampin 2 arvoksi 25 s
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => aseta rampin 3 arvoksi 100 s
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => aseta rampin 4 arvoksi 100 s
0x18

0x6A CRC--Tuotettu tarkistussumma

Rekisterien maara matala
CRC virhetarkistus-korkea
CRC virhetarkistus-matala

Vaste
Client osoite 0x01
Toiminto 0x10
Aloitusosoite korkea 0x10
Aloitusosoite matala 0x73
Registeren maard korkea 0x00

0x04 yhteensa 4 kirjoitettavaa rekisterid (ramppi 1-4)
0x34
0xD1 CRC-Tuotettu tarkistussumma
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8.6 Liitannat ja tiedonhallinta, Modbus RTU

e Kun Modbus RTU -viestinta taajuusmuuttajan ja ulkoisen laitteen valilla on aktiivinen,
kayttopaneelin liitdntavari syttyy.

e Aseta parametri P04.1.60 Asetusarvon tallennusten rajoitus arvoksi Kylld kirjoittaaksesi
haihtuvalle muistialueelle ja pidentaéksesi haihtumattoman EEPROM-muistin kayttoikaa.

HUOMAUTUS:
Ala kytke ohjauskortin liitinta (C) eri jannitteisiin tai PE-napaan.

Liitd yksittdinen sahképumppu ulkoiseen laitteeseen.

1. Poista moottorinohjaimen kansi ja noudata sisalléd olevia johdotuskaavioita.
2. Liita liittimet 31 (B), 32 (A) ja 33 (C) ulkoiseen laitteeseen, esim. PLC, BMS jne.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc

Monipumppujarjestelman liittiminen ulkoiseen laitteeseen

Monipumpputilassa on mahdollista liittaa kaksi tai kolme moottorinohjainta Multi-Master Multi-

Pump -kokoonpanoon.

o Jokaisella tehostinsarjan yksikolld on oma yksikasitteinen Modbus-osoite. Yksikkd toimittaa
téydellisen rekisteriluettelon ulkoiseen laitteeseen.

e Parametrille P08.1.01 Osoite tulee asettaa yksikasitteinen arvo jokaisessa tehostinsarjan
yksikdssa. Parametri P08.1.01 Osoite muodostuu yksikén Modbus-verkon
tunnistusnumerosta.

o Liittimia 31 (B), 32 (A) ja 33 (C) kaytetdan oletusasetuksena tiedonsiirtoon ulkoisen
ohjauslaitteen kanssa (esim. PLC, BMS jne.).

e RS485-portin signaalien kaskadikytkentjen helpottamiseksi jokaisen portin liittimet 16ytyvat
kahdesta liitinrivista.

e RS485.2-portin signaalit toistuvat seka liitinyhdistelmassé 31-31-33 etta liitinyhdistelmassa
37-38-39.
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Ext.

» 34> 560 7—»8

XM_MOO19_A_sc

Koska monipumppujarjestelmaan liitetddn myds moottorinohjain, ole erityisen huolellinen, jos
ulkoinen laite (Modbus-protokollan kautta) pyytaa lukemaan ja kirjoittamaan
moottorinohjaimen parametreja.

Ennen kaikkea:

e Monipumppujarjestelmassa vastaukseksi Modbus-protokollan Lue rekisterit -pyynté6n
jokainen yksikko toimittaa ainoastaan omat parametrinsa ulkoiseen laitteeseen, ei muiden
tehostinsarjaan liitettyjen moottorinohjainten parametreja.

e Monipumppujarjestelmassa Modbus-protokollan Kirjoita rekisterit -pyynnot tulee lahettaa
ulkoisesta laitteesta kaikkiin liitettyihin yksikdihin, myds silloin kun kirjoitettavat parametrit
ovat yleisia (tehostinsarjalle).

8.7 Rekisteriluettelo

Modbus- ID- Nimi RIW Tyyppi  Koko Min Maks
rekisteri  valikko
0 Pumpun ON/OFF-tilan valinta Vastaa
ON/OFF-painikkeen toimintoa. RIW ENUM - 0 1
0-Sees
1-Viljas
1 - Virheen nollauskésky RIW ENUM - 0 1
2001 P02.0.01 Virhe 1 (viimeisin) R UINT16
2002 - Virhe 1 - Pvm R UINT32
2004 Virhe 1 - Aika R UINT32
2006 Virhe 1 - Lopetuspvm R UINT32
2008 Virhe 1- Lopetusaika R UINT32
2010 Loki: Virhelaskuri R UINT16
2011 Loki: Virhe 1 Bittikentta R UINT32
2013 Loki: Virhe 2 Bittikentta R UINT32
2015 Loki: Halytys 1 Bittikenttd R UINT32
2017 LogSpeed R UINT32
2019 Loki: Virhekoodi R UINT32 -
2021 Loki: Virtausnopeus R Foarsg PO40.12-Virtauksen
mittayksikkd
2023 Loki: Painekorkeus R FLoaT3y O40.T1 -Paineen
mittayksikko
2025 Loki: Virtamoduulin ldmpétila R Foarsp 04013 - Lamporilan
mittayksikko
2027 Loki: Moottorin virta R FLOAT32 A
2029 Loki: Moottorin jannite R FLOAT32 V
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2031

P04.0.13 - Lampdtilan

Loki: Invertterin ldmpdtila R FLOAT32 mittayksiks

2033 LogPower R FLOAT32 -

2035 Loki: DC-vdylan jannite R FLOAT32 V

2037 - Loki: Verkkojannite R FLOAT32 V

2039 P02.0.02 Virhe 2 R UINT16

2040 - Virhe 2 - Pym R UINT32

2042 Virhe 2 - Aika R UINT32

2044 Virhe 2 - Lopetuspvm R UINT32

2046 Virhe 2 - Lopetusaika R UINT32

2048 Loki: Virhelaskuri R UINT16

2049 Loki: Virhe 1 Bittikenttd R UINT32

2051 Loki: Virhe 2 Bittikenttd R UINT32

2053 Loki: Hélytys 1 Bittikenttd R UINT32

2055 LogSpeed R UINT32

2057 Loki: Virhekoodi R UINT32 -

2059 Loki: Virtausnopeus R Foarsp 04012 -Virtauksen
mittayksikko

2001 Loki: Painekorkeus R FLoAT3p 04011 - Paineen
mittayksikkd

2063 Loki: Virtamoduulin lampétila R FLoarsp 04013 - Lampoilan
mittayksikkd

2065 Loki: Moottorin virta R FLOAT32 A

2067 Loki: Moottorin jannite R FLOAT32 V

2069 Loki: Invertterin ldmpdtila R FLOAT32 PQ4'0'1?.’ ) I:ampotllan
mittayksikko

2071 LogPower R FLOAT32 -

2073 Loki: DC-vdylan jdnnite R FLOAT32 V

2075 - Loki: Verkkojannite R FLOAT32 V

2077 P02.0.03 Virhe3 R UINT16

2078 - Virhe 3 - Pvm R UINT32

2080 Virhe 3 - Aika R UINT32

2082 Virhe 3 - Lopetuspvm R UINT32

2084 Virhe 3 - Lopetusaika R UINT32

2086 Loki: Virhelaskuri R UINT16

2087 Loki: Virhe 1 Bittikenttd R UINT32

2089 Loki: Virhe 2 Bittikenttd R UINT32

2091 Loki: Halytys 1 Bittikenttd R UINT32

2093 LogSpeed R UINT32

2095 Loki: Virhekoodi R UINT32 -

2097 Loki: Virtausnopeus R Foarsy P040.12-Virtauksen
mittayksikkd

2099 Loki: Painekorkeus R Foar3 FO40.11- Paineen
mittayksikkd

2101 Loki: Virtamoduulin l&mpétila R Foarsy P040.13- Lampoiilan
mittayksikko

2103 Loki: Moottorin virta R FLOAT32 A

2105 Loki: Moottorin jannite R FLOAT32 V

2107 Loki: Invertterin limpétila R FLoarsp 04013 - Lampotilan
mittayksikko

2109 LogPower R FLOAT32 -

2111 Loki: DC-vdylan jdnnite R FLOAT32 V

2113 - Loki: Verkkojannite R FLOAT32 V

2115 P02.0.04 Virhe 4 R UINT16

2116 - Virhe 4 - Pym R UINT32

2118 Virhe 4 - Aika R UINT32

2120 Virhe 4 - Lopetuspvm R UINT32
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2122 - Virhe 4 - Lopetusaika R UINT32

2124 - Loki: Virhelaskuri R UINT16

2125 - Loki: Virhe 1 Bittikentta R UINT32

2127 - Loki: Virhe 2 Bittikentta R UINT32

2129 - Loki: Halytys 1 Bittikenttd R UINT32

2131 - LogSpeed R UINT32

2133 - Loki: Virhekoodi R UINT32 -

2135 Loki: Virtausnopeus R Foarsg PO40.12-Virtauksen
mittayksikkd

2037 Loki: Painekorkeus R FLoar3y oR0-11 - Paineen
mittayksikko

2139 Loki: Virtamoduulin ldmpétila R Foarsz 04013 - Lampoiilan
mittayksikko

2141 - Loki: Moottorin virta R FLOAT32 A

2143 - Loki: Moottorin jannite R FLOAT32 V

2145 Loki: Invertterin limpétila R FLoatsp 04013 - Lamporilan
mittayksikkd

2147 - LogPower R FLOAT32 -

2149 - Loki: DC-vdylan jdnnite R FLOAT32 V

2151 - Loki: Verkkojannite R FLOAT32 V

2153 P02.0.05 Virhe5 R UINT16

2154 - Virhe 5- Pym R UINT32

2156 - Virhe 5 - Aika R UINT32

2158 - Virhe 5 - Lopetuspvm R UINT32

2160 - Virhe 5 - Lopetusaika R UINT32

2162 - Loki: Virhelaskuri R UINT16

2163 - Loki: Virhe 1 Bittikentta R UINT32

2165 - Loki: Virhe 2 Bittikenttd R UINT32

2167 - Loki: Hélytys 1 Bittikenttd R UINT32

2169 - LogSpeed R UINT32

2171 - Loki: Virhekoodi R UINT32 -

2173 Loki: Virtausnopeus R Foarsp 04012 - Virtauksen
mittayksikko

275 Loki: Painekorkeus R FLoar3y oR0-11 - Paineen
mittayksikko

2177 Loki: Virtamoduulin lampétila R FLoatsp F04-0.13- Lampoilan
mittayksikkd

2179 - Loki: Moottorin virta R FLOAT32 A

2181 - Loki: Moottorin jannite R FLOAT32 V

2183 Loki: Invertterin ldmpdtila R FLOAT32 PQ4.0.1?.>-I:ampot|Ian
mittayksikkd

2185 - LogPower R FLOAT32 -

2187 - Loki: DC-vdylan jannite R FLOAT32 V

2189 - Loki: Verkkojannite R FLOAT32 V

2191 P02.0.06 Virhe 6 R UINT16

2192 - Virhe 6 - Pvm R UINT32

2194 - Virhe 6 - Aika R UINT32

2196 - Virhe 6 - Lopetuspvm R UINT32

2198 - Virhe 6 - Lopetusaika R UINT32

2200 - Loki: Virhelaskuri R UINT16

2201 - Loki: Virhe 1 Bittikenttd R UINT32

2203 - Loki: Virhe 2 Bittikenttd R UINT32

2205 - Loki: Hélytys 1 Bittikenttd R UINT32

2207 - LogSpeed R UINT32

2209 - Loki: Virhekoodi R UINT32 -

22 Loki: Virtausnopeus R Foarsg PO40.12-Virtauksen
mittayksikkd
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2213

P04.0.11 - Paineen

Loki: Painekorkeus R FLOAT32 0L

mittayksikkd

2215 Loki: Virtamoduulin lampétila R FLoatsp F04-0.13- Lampoilan
mittayksikkd

2217 Loki: Moottorin virta R FLOAT32 A

2219 Loki: Moottorin jannite R FLOAT32 V

2221 Loki: Invertterin Ismpétila R Foarsy P040.13- Lampoiilan
mittayksikko

2223 LogPower R FLOAT32 -

2225 Loki: DC-vdylan jdnnite R FLOAT32 V

2227 - Loki: Verkkojannite R FLOAT32 V

2229 P02.0.07 Virhe7 R UINT16

2230 - Virhe 7 - Pvm R UINT32

2232 Virhe 7 - Aika R UINT32

2234 Virhe 7 - Lopetuspvm R UINT32

2236 Virhe 7 - Lopetusaika R UINT32

2238 Loki: Virhelaskuri R UINT16

2239 Loki: Virhe 1 Bittikentta R UINT32

2241 Loki: Virhe 2 Bittikentta R UINT32

2243 Loki: Halytys 1 Bittikenttd R UINT32

2245 LogSpeed R UINT32

2247 Loki: Virhekoodi R UINT32 -

2249 Loki: Virtausnopeus R Foarsy P040.12-Virtauksen
mittayksikkd

2251 Loki: Painekorkeus R Foar3 FO40.11- Paineen
mittayksikko

2253 Loki: Virtamoduulin ldmpétila R Foarsp 04013 - Lamporilan
mittayksikko

2255 Loki: Moottorin virta R FLOAT32 A

2257 Loki: Moottorin jannite R FLOAT32 V

2259 Loki: Invertterin limpétila R Foarsp 04013 - Lamporilan
mittayksikko

2261 LogPower R FLOAT32 -

2263 Loki: DC-vdylan jannite R FLOAT32 V

2265 - Loki: Verkkojannite R FLOAT32 V

2267 P02.0.08 Virhe 8 R UINT16

2268 - Virhe 8 - Pvm R UINT32

2270 Virhe 8 - Aika R UINT32

2272 Virhe 8 - Lopetuspvm R UINT32

2274 Virhe 8 - Lopetusaika R UINT32

2276 Loki: Virhelaskuri R UINT16

2277 Loki: Virhe 1 Bittikentta R UINT32

2279 Loki: Virhe 2 Bittikentta R UINT32

2281 Loki: Halytys 1 Bittikenttd R UINT32

2283 LogSpeed R UINT32

2285 Loki: Virhekoodi R UINT32 -

2281 Loki: Virtausnopeus R Foarsp 04012 -Virtauksen
mittayksikko

2289 Loki: Painekorkeus R FLoar3y oR0-11 - Paineen
mittayksikko

2291 Loki: Virtamoduulin ldmpétila R Foarsp 04013 - Lampotilan
mittayksikkd

2293 Loki: Moottorin virta R FLOAT32 A

2295 Loki: Moottorin jannite R FLOAT32 V

2297 Loki: Invertterin ldmpdtila R FLOAT32 PQ4.0.1?.>-I:ampot|Ian
mittayksikkd

2299 LogPower R FLOAT32 -
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2301 Loki: DC-vdylan jannite R FLOAT32 V

2303 - Loki: Verkkojdnnite R FLOAT32 V

2305 P02.0.09 Virhe9 R UINT16

2306 - Virhe 9 - Pym R UINT32

2308 Virhe 9 - Aika R UINT32

2310 Virhe 9 - Lopetuspvm R UINT32

2312 Virhe 9 - Lopetusaika R UINT32

2314 Loki: Virhelaskuri R UINT16

2315 Loki: Virhe 1 Bittikentta R UINT32

2317 Loki: Virhe 2 Bittikentta R UINT32

2319 Loki: Halytys 1 Bittikenttd R UINT32

2321 LogSpeed R UINT32

2323 Loki: Virhekoodi R UINT32 -

2325 Loki: Virtausnopeus R Foarsp 04012 - Virtauksen
mittayksikko

2321 Loki: Painekorkeus R FLoar3y oR0-11 - Paineen
mittayksikko

2329 Loki: Virtamoduulin lampétila R FLoatsp 04013 - Lamporilan
mittayksikkd

2331 Loki: Moottorin virta R FLOAT32 A

2333 Loki: Moottorin jannite R FLOAT32 V

2335 Loki: Invertterin ldmpdtila R FLOAT32 PQ4'0'1?.’ ) Lgmpotllan
mittayksikkd

2337 LogPower R FLOAT32 -

2339 Loki: DC-vdylan jdnnite R FLOAT32 V

2341 - Loki: Verkkojannite R FLOAT32 V

2343 P02.0.10 Virhe 10 R UINT16

2344 - Virhe 10 - Pym R UINT32

2346 Virhe 10 - Aika R UINT32

2348 Virhe 10 - Lopetuspvm R UINT32

2350 Virhe 10 - Lopetusaika R UINT32

2352 Loki: Virhelaskuri R UINT16

2353 Loki: Virhe 1 Bittikenttd R UINT32

2355 Loki: Virhe 2 Bittikenttd R UINT32

2357 Loki: Hélytys 1 Bittikenttd R UINT32

2359 LogSpeed R UINT32

2361 Loki: Virhekoodi R UINT32 -

2363 Loki: Virtausnopeus R Foarsg P040.12-Virtauksen
mittayksikkd

2365 Loki: Painekorkeus R Foa3g FO40.11- Paineen
mittayksikkd

2367 Loki: Virtamoduulin lampétila R FLoatsp F04-0.13- Lampoilan
mittayksikkd

2369 Loki: Moottorin virta R FLOAT32 A

2371 Loki: Moottorin jannite R FLOAT32 V

2373 Loki: Invertterin lampétila R Foarsp 04013 - Lampotilan
mittayksikko

2375 LogPower R FLOAT32 -

2377 Loki: DC-vdylan jdnnite R FLOAT32 V

2379 Loki: Verkkojannite R FLOAT32 V

2381 Kokonaisvirhelaskuri R UINT16

2382 - Kokonaishlytyslaskuri R UINT16

2383 P02.9.01 Virhe Bitfield 1 R UINT32

2385 P02.9.02 Virhe Bitfield 2 R UINT32

2387 P02.9.05 Hélytys Bitfield 1 R UINT32

3000 P03.0.00 Arvioitu todellinen arvo R ENUM
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3001 . . P04.0.11 - Paineen
P03.0.01 Nykyinen paine R FLOAT32 mittayksiks
3003 P03.0.02 Nykyinen virtaus R Foarsg PO40.12-Virtauksen
mittayksikkd
3005 P03.0.03 . R P04.0.13 - Lampétilan
X+] Nykyinen nesteen lampot. R FLOAT32 mittayksikks
3007 P03.0.04 . P04.0.14 - Tason
X+] Nykyinen taso R FLOAT32 mittayksikkd
3009 P03.0.10 Todellinen vaadittu arvo R FLOAT32 -
3011 P03.0.20 Vaadittu arvo R FLOAT32
3013 P03.0.30 Pumpuntila R ENUM
3014 [P)?jj0.0S Nykyinen yleinen R FLOAT32
3016 [P)?fjo'% Todellinen vaihto R FLOAT32
3101 P03.1.01 Yksikdn virransydttoaika R UINT32 s
3103 P03.1.02  Moottorin kdyntiaika R UINT32 s
3105 031,05 Energialaskuri R FoaTsp PO40:16 - Energian
mittayksikkd
3201 P03.2.01 Moottorin nopeus R UINT16  rpm
3202 P03.2.02  Moottorin nopeus-% R FLOAT32 %
3204 P03.2.05 Moottorin virta R FLOAT32 A
3206 p03.2.06 Moottorin teho R FLoAT32 "O40-15 - Tehon
mittayksikko
3208 P03.2.07 Moottorin jannite R FLOAT32 V
3210 P03.2.08 Verkkojénnite R UINT16  V
321 P03.2.09 DC-vdyldn jénnite R UINT16  V
3220 503220 Vitamoduulin limpétila R Foarsp 04013 - Lampotilan

mittayksikko
3222 P04.0.13 - Lampdtilan

P03.2.21 Invertterin [ampdtila R FLOAT32 L
mittayksikkd
3224 P03.2.22 Moottorin PTC R FLOAT32 -
3301 P03.3.01 Digitaalitulojen/-lahtdjen tila R UINT16 -
3302 P03.3.11 Analogitulon 1 arvo R FLOAT32 ;32’;’02 -Analogitulon 1
3304 pp33.12 Analogitulon 2 arvo R FLOAT3? fy(;;';i'” -Analogitulon 2
3306 P03.3.13 Analogitulon 3 anvo R FLOAT3? P05'1.'22 - Analogitulon 3
[X+] tyyppi
3308 P03.3.14 Analogitulon 4 arvo R FLOAT3? P05'1.'32 - Analogitulon 4
[X+] tyyppi
3310 P03.3.20 Analogildhddn arvo R FLOAT32 ;32’;’02 -Analogilihdan
3401 P03.4.01 Yksikdn osanumero R UINT16 -
3402 P03.4.01 Yksikdn osanumero R UINT16
3403 P03.4.01 Yksikdn osanumero R UINT16
3404 P03.4.01 Yksikdn osanumero R UINT16
3405 P03.4.01 Yksikdn osanumero R UINT16
3406 P03.4.01 Yksikdn osanumero R UINT16
3407 P03.4.01 Yksikdn osanumero R UINT16
3408 P03.4.01 Yksikdn osanumero R UINT16
3409 P03.4.02  Yksikdn valmistuspdiva R UINT32
3411 P03.4.03 Yksikdn sarjanumero R UINT16
3412 P03.4.03 Yksikdn sarjanumero R UINT16
3413 P03.4.03 Yksikdn sarjanumero R UINT16
3414 P03.4.03 Yksikdn sarjanumero R UINT16
3415 P03.4.03 Yksikon sarjanumero R UINT16
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3416 P03.4.03 Yksikdn sarjanumero R UINT16

3417 P03.4.03 Yksikdn sarjanumero R UINT16

3418 P03.4.03 Yksikdn sarjanumero R UINT16

3419 P03.4.05 Moottorinohjaimen valmistuspaiva R UINT32

3421 P03.4.06 Moottorinohj. sarjanumero R UINT16

3422 P03.4.06 Moottorinohj. sarjanumero R UINT16

3423 P03.4.06 Moottorinohj. sarjanumero R UINT16

3424 P03.4.06 Moottorinohj. sarjanumero R UINT16

3425 P03.4.06 Moottorinohj. sarjanumero R UINT16

3426 P03.4.06 Moottorinohj. sarjanumero R UINT16

3427 P03.4.06 Moottorinohj. sarjanumero R UINT16

3428 P03.4.06 Moottorinohj. sarjanumero R UINT16

3429 P03.4.10 Hmi-laiteohjelmaversio R UINT32

3431 P03.4.11 Hmi-Bt -laiteohjelmaversio R UINT32

3433 P03.4.12 Virtapiirikortin laiteohjelmaversio R UINT32

3435 P03.4.13 Ohjauskortin laiteohjelmaversio R UINT32

3437 P03.4.14 Karttatiedoston versio R UINT32

3439 P03.4.15 Oletustiedoston versio R UINT32

3441 P03.4.16 Parametritiedoston versio R UINT32

3443 [P)?jf'” Kielitiedoston versio R UINT32

3445 P03.4.19 Laiteohjelmaversio R UINT32

3447 - Ohjaintyyppi R ENUM

3448 P03.4.25 Hydrauliset kdyrat tallennettu R ENUM - -

4001 P04.0.01 Jérjestelmdn tyyppi RIW ENUM 0 2

4002 P04.0.02 Ohjaustila RIW ENUM 0 7

4003 [P)E)ij.O?; Saatétila RIW ENUM 0 1

4004 P04.0.05 Kéynnistysarvo RIW UINT16 % 0 100

4005 P04.0.06 Autom.kdynnistys RIW ENUM - 0 1

4006 P04.0.07 Min.nopeuden maéritys RIW ENUM 0 1

4007 P04.0.09 Mittayksikdn valinta RIW ENUM 0 1

4008 P04.0.11 Paineen mittayksikkd RIW ENUM 0 8

4009 [P)?jjo'u Virtauksen mittayksikko RIW ENUM 0 4

4010 [P)?jjo'w Limpétilan mittayksikkd RIW ENUM - 0 2

4011 [P)E)ij.M Tason mittayksikkd RIW ENUM - 0 3

4012 [P)E)jjOJS Tehon mittayksikkd RIW ENUM - 0 3

4013 [P)?jjo'% Energian mittayksikkd RIW ENUM - 0 5

4014 [P)?jjo'” Erityiset energian mittayksikko RIW ENUM - 0 4

4018 P04.1.15 Paineen asetuspisteen tyyppi RIW ENUM - 0 1

4019 PO4.0.11 - Paineen P05.0.11-  P05.0.12-
P01.6.01 HO Paine RIW FLOAT32 " " . . Paine - nolla-  Paine - tdysi

mittayksikkd .
ano asteikko

4021 P04.0.21 Asetusarvon 1 valinta RIW ENUM - 0 1

4022 P04.0.22 Asetusarvon 2 valinta RIW ENUM - 0 2

4023 [P)?_fjo'B Asetusarvon 3 valinta RIW ENUM - 0 2

4024 [P)?_fjo'm Asetusarvon 4 valinta RIW ENUM - 0 2

4101 P04.1.01 Nopeuden asetusarvo1 RIW UINT16  rpm P04.2.31- — P042.32-

Min.nopeus  Maks.nopeus
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4102 P04.1.02 Nopeuden asetusarvo2 RIW UINT16  rpm P04.2.31- — P042.32-
Min.nopeus  Maks.nopeus
4103 P04.1.03 P04.2.31-  P04.2.32-
X+] Nopeuden asetusarvo3 RIW UINT16  rpm Min.nopeus  Maks.nopeus
4104 P04.1.04 P04.2.31 - P04.2.32 -
X+] Nopeuden asetusarvo4 RIW UINT16  rpm Min.nopeus  Maks.nopeus
M1 . P05.0.11-  P05.0.12-
P04.1.11 Paineen asetusarvo 1 RIW FLOAT32 PQA"O'H. ) Fiameen Paine - nolla-  Paine - tdysi
mittayksikkd .
ano asteikko
4113 . P05.0.11-  P05.0.12-
P04.1.12 Paineen asetusarvo 2 RIW FLOAT32 PQA"O'H. ) Fiameen Paine - nolla-  Paine - téysi
mittayksikkd .
ano asteikko
4115 . P05.0.11 - P05.0.12 -
PO4.1.13 Paineen asetusarvo 3 RIW FLOAT32 PQ4'0'H. ) Iiameen Paine - nolla-  Paine - taysi
[X+] mittayksikkd .
ano asteikko
4117 . P05.0.11 - P05.0.12 -
PO4.1.14 Paineen asetusarvo 4 RIW FLOAT32 PQA"O'H. ) Fiameen Paine - nolla-  Paine - tdysi
[X+] mittayksikkd :
ano asteikko
a“nn . P05.0.21-  P05.0.22-
PO4.1.21 Virt. asetusarvo 1 RIW FLOAT32 PQ4'0'12. -\{ntauksen Virtaus - Virtaus - taysi
[X+] mittayksikkd .
nolla-arvo asteikko
4123 ) P05.0.21-  P05.0.22-
P04.1.22 Virt. asetusarvo 2 RIW FLOAT32 PQ4.0.12-\{|rtauksen Virtaus - Virtaus - taysi
[X+] mittayksikkd .
nolla-arvo asteikko
4125 ) P05.0.21-  P05.0.22-
P04.1.23 Virt. asetusarvo 3 RIW FLOAT32 PQ4.0.12-\{|rtauksen Virtaus - Virtaus - taysi
[X+] mittayksikkd .
nolla-arvo asteikko
4127 . P05.0.21-  P05.0.22-
PO4.1.24 Virt. asetusarvo 4 RIW FLOAT32 PQ4'0'12. -\{ntauksen Virtaus - Virtaus - taysi
[X+] mittayksikkd .
nolla-arvo asteikko
4131 . P05.0.31-  P05.0.32-
P04.1.31 Lamp. asetusarvo 1 RIW FLOAT32 PQ4'0'1?.’ ) Lgmpotllan Ldmpotila-  Lampdtila -
[X+] mittayksikkd PR
nolla-arvo tdysi asteikko
M3 oz, PO40.13-Limpotiln 02031~ P0S.0.32-
Lamp. asetusarvo 2 RIW FLOAT32 L Lampétila-  Ldmpétila -
[X+] mittayksikkd PR
nolla-arvo tdysi asteikko
4135 S P05.0.31-  P05.0.32-
PO4.1.33 Ldmp. asetusarvo 3 RIW FLOAT32 PQ4'0'13.' ) L"ampot||an Limpétila-  Lampétila -
[X+] mittayksikkd IR
nolla-arvo taysi asteikko
4137 . P05.0.31-  P05.0.32-
PO4.1.34 Ldmp. asetusarvo 4 RIW FLOAT32 PQ4'0'13 ) L"ampot||an Limpétila-  Lampétila -
[X+] mittayksikkd P
nolla-arvo tdysi asteikko
4141 P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.1.41 Tason asetusarvo 1 RIW FLOAT32 PQ4.0.1{1-T350n Taso-nolla-  Taso - taysi
[X+] mittayksikkd .
ano asteikko
4143 P05.0.41 - P05.0.42 -
PO4.1.42 Tason asetusarvo 2 RIW FLOAT32 PQ4'0'14 ) T"ason Taso-nolla-  Taso - taysi
[X+] mittayksikkd :
ano asteikko
4145 P05.0.41-  P05.0.42-
PO4.1.43 Tason asetusarvo 3 RIW FLOAT32 PQ4'0'14 ) Tgson Taso-nolla-  Taso - taysi
[X+] mittayksikkd :
ano asteikko
4147 P05.0.41-  P05.0.42-
PO4.1.44 Tason asetusarvo 4 RIW FLOAT32 PQ4'0'14 ) Tgson Taso-nolla-  Taso - taysi
[X+] mittayksikkd .
ano asteikko
4155 P04.1.60 Asetusarvon tallennusten rajoitus RIW ENUM 0 1
4156 PO4.1 51 P05.0.51-  P05.0.52-
[X+j " Yleinen asetusarvo 1 RIW FLOAT32 Yleinen - Yleinen -
nolla-arvo taysi asteikko
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4158 PO4.1 52 P05.0.51-  P05.0.52-
[X+j " Yleinen asetusarvo 2 RIW FLOAT32 Yleinen - YJeir)en-.
nolla-arvo tdysi asteikko
4160 P04 1 53 P05.0.51-  P05.0.52-
[X+j " Yleinen asetusarvo 3 RIW FLOAT32 Yleinen - YJeinen-
nolla-arvo taysi asteikko
4162 P04 154 P05.0.51-  P05.0.52-
[X+j " Yleinen asetusarvo 4 RIW FLOAT32 Yleinen - YJeinen-
nolla-arvo taysi asteikko
4200 P04.2.00 asetuksen tai valvonnan tyyppi RIW ENUM - 0 1
4201 P04.2.01 Vali RIW UINT16 % 1 100
4202 P04.2.02 Hystereesi RIW UINT16 % 1 100
4203 P04.2.06 Lisaysnopeus RIW UINT16  rpm P04.2.31- — P042.32-
Min.nopeus  Maks.nopeus
4204 P04.2.07 Lineaarinen lisdysmaara RIW UINT16 % 0 200
4205 [P)?ij.OB Nelidll. lisdysmaara RIW UINT16 % 0 999
4211 P04.2.11 Ramppi1 RIW UINT16 s 1 250
4212 P04.2.12 Ramppi?2 RIW UINT16 s 1 250
4213 P04.2.13 Ramppi3 RIW UINT16 s 1 999
4214 P04.2.14 Ramppi4 RIW UINT16 s 1 999
4215 P04.2.15 Rampin nopeuden min.kiihdytys RIW FLOAT32 s 0.1 25
4217 P04.2.16 Rampin nopeuden min.hidastus RIW FLOAT32 s 0.1 25
4221 P04.2.21 Pl-sdétd - Kp RIW FLOAT32 0 10000
4225 P04.2.25 Pl-sdtd-Ti RIW FLOAT32 s 0 10000
4231 P04.2.31 Min.nopeus RIW UINT16  rpm 0 2000
4232 P04.2.32  Maks.nopeus RIW UINT16  rpm 2000 4100
4233 P04.2.35 Min.nopeuden aika RIW UINT16 s 0 100
4300 P04.3.00 Virheen automaattinen nollaus RIW ENUM 0 1
4301 PO4.0.11 - Paineen P05.0.11-  P05.0.12-
P04.3.01 Paine - minimikynnys RIW FLOAT32 " . . Paine - nolla-  Paine - taysi
mittayksikkd .
ano asteikko
B8 poazor o P04.0.12 -Virtauksen POS0.21- POs.022-
X+] Virtaus - minimikynnys RIW FLOAT32 mittayksikks Virtaus - Vlrtgus - tdysi
nolla-arvo asteikko
4305 A P05.0.31-  P05.0.32-
P04.3.03 Limpétila - minimikynnys RIW FLOAT32 PQ4.0.13-L§mpot|lan Limpétila-  Lampétila -
[X+] mittayksikkd IR
nolla-arvo taysi asteikko
4307 P05.0.41-  P05.0.42-
P04.3.04 Taso - minimikynnys RIW FLOAT32 PQ4.0.14-T§son Taso-nolla-  Taso - tdysi
[X+] mittayksikkd .
ano asteikko
4310 P04.3.10 Minimikynnyksen viive RIW UINT16 s 1 100
4311 P04.3.11 Veden puuttumisesta johtuva viive RIW UINT16 s 1 100
4312 PO43.05 | . P0§.0.51 - P0§.0.52 -
X+] Yleinen - min.kynnys RIW FLOAT32 Yleinen - YJemen g
nolla-arvo tdysi asteikko
MOT p0s.a.01 Testiajonopeus RW  UINTI6  rpm 0 Tz
aks.nopeus
4402 P04.4.02 Testiajon aikakatkaisu RIW UINT16  h 0 255
4403 P04.4.03 Testiajon aika RIW UINT16 s 0 180
4404 P04.4.05 Testiajon ohjaus RIW ENUM 0 1
4501 [F;?jjs'm Asetusarvon muutostoiminto RIW ENUM 0 3
402 [P)?_fjs'oz Asetusarvon muutostulo RIW ENUM 0 5
4503 [P)?jjS.OS Asetusarvon muutoksen ARVO 1 RIW FLOAT32
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4505 P04.5.06

X+] Asetusarvon muutoksen ARVO 2 RIW FLOAT32
4507 P04.5.11-
P04.5.10 Asetusarvon muutos X 1 RIW FLOAT32 - - Asetusarvon
[X+]
muutos X 2
4509 PO45 11 P04.5.10 - P04.5.12 -
- Asetusarvon muutos X 2 RIW FLOAT32 - Asetusarvon  Asetusarvon
(X+]
muutosX1  muutosX3
4511 PO4.5 12 P04.5.11 - P04.5.13 -
77 Asetusarvon muutos X 3 RIW FLOAT32 - Asetusarvon  Asetusarvon
[X+]
muutosX2  muutosX4
4513 P04.5.12 -
P04.513 Asetusarvon muutos X 4 RIW FLOAT32 - Asetusarvon
[X+]
muutos X 3
4601 P04.6.01 Putken tayttdtoiminto RIW ENUM - 0 2
4602 PO4.0.11 - Paineen P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.6.03 Putken tayttokynnys RIW FLOAT32 . . . Paine - nolla-  Paine - téysi
mittayksikkd .
ano asteikko
4604 P04.6.05 Putken tayttoaika RIW UINT16 s 0 999
4605 i P06.0.02 -
P04.6.06 Maks. putken tayttépumput RIW UINT16 - 1 Maks. yksikét
4606 P04.6.05 -
P04.6.10 Putken taytdn vakautusaika RIW UINT16 s 1 Putken
tayttdaika
4607 P04.6.15 Putken tayttdnopeuden askel RIW UINT16 % 5 100
5000 P05.0.00 Todellisen arvon lahde RIW ENUM - 0 7
5001 P05.0.01 Toimilaite - nolla-arvo RIW UINT16  rpm 0 9999
5002 P05.0.02 Toimilaite - tdysi asteikko RIW UINT16  rpm 0 9999
2003 p05.0.11  Paine- nolla-ano Rw  Floarsp o011 Paineen 5 10
mittayksikko
2005 p05.0.12 Paine- taysi asteikko RW  FLoaT3y FO+0:TT - Paineen 0 100
mittayksikko
2007 POSOZT yitaus- nolla-arvo Rw  Floatsy TOR0:12- Virtauksen 0 9999
[X+] mittayksikko
2009 POSD22 s taysi asteikko RW  FloaTs2 On012- Virauksen 0 9999
[X+] mittayksikko
01T POSO3T il - nolla-anvo RW  Floasp OROT3-Lampotilan 4, 9999
[X+] mittayksikkd
013 POS032 s nitil - tiys asteikko RW  FloaTsp TOROT3-Lampotilan 4, 9999
[X+] mittayksikko
5015 P05.0.41 P04.0.14 - Tason
X+] Taso - nolla-arvo RIW FLOAT32 mittayksiks 999 9999
5017 P05.0.42 . P04.0.14 - Tason
X+] Taso - tdysi asteikko RIW FLOAT32 mittayksikks -999 9999
2021 POS0.6T o6 piineen nolla-arvo RIW FLoAT32 04011 - Paineen R 99
[X+] mittayksikko
2023 POS062 oo pineen tiysi asteikko RIW FLoAT3p 04011 - Paineen 0 999
[X+] mittayksikko
5025 [P)?_Ejom Yleinen - nolla-arvo RIW FLOAT32 - -1000 1000
O L% Veinen-tiysiasteikko RW  FLOAT32 - 1000 1000
5101 P05.1.01 Analogitulon 1 toiminto RIW ENUM - 0 7
5102 P05.1.02 Analogitulon 1 tyyppi RIW ENUM - 0 3
5103 P05.1.11 Analogitulon 2 toiminto RIW ENUM 0 7
5104 P05.1.12  Analogitulon 2 tyyppi RIW ENUM 0 3
2105 P0S.1.21 Analogitulon 3 toiminto RIW ENUM 0 7

[X+]
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5106

P05.1.22

X+] Analogitulon 3 tyyppi RIW ENUM 0 3
2107 [P)?_Efm Analogitulon 4 toiminto RIW ENUM 0 7
>108 [P)?fj132 Analogitulon 4 tyyppi RIW ENUM 0 3
2109 B?fj1'40 Anturin kdyra RIW ENUM 0 1
5110 P05.1.50 Analogisen toimilaitteen tyyppi RIW ENUM 0 1
5203 P05.2.03 Digitaalitulon 3 toiminto RIW ENUM 0 9
2204 [P)?ij.Oll Digitaalitulon 4 toiminto RIW ENUM 0 9
2205 [P)?ij.OS Digitaalitulon 5 toiminto RIW ENUM 0 9
5301 P05.3.01 Analogilahddn toiminto RIW ENUM 0 12
5302 P05.3.02 Analogildhddn tyyppi RIW ENUM 0 3
5401 P05.4.01 Releen 1 toiminto RIW ENUM 0 7
5402 P05.4.02 Releen 2 toiminto RIW ENUM 0 7
5801 P05.8.01 Analogitulon 1 poikkeama RIW FLOAT32 -100 100
5803 P05.8.02 Analogitulon 1 vahvistus RIW FLOAT32 0 15
5805 P05.8.11 Analogitulon 2 poikkeama RIW FLOAT32 -100 100
5807 P05.8.12  Analogitulon 2 vahvistus RIW FLOAT32 0 1.5
07 TSN analogialon 3 poikkeama RW  FLOAT3 100 100
o811 [P)E)fj&ZZ Analogitulon 3 vahvistus RIW FLOAT32 0 1.5
2813 [P)?fj&?ﬂ Analogitulon 4 poikkeama RIW FLOAT32 -100 100
2815 [F’)?fj8.32 Analogitulon 4 vahvistus RIW FLOAT32 0 1.5
"84 p0ss844 OffsetO RW  FLOAT3 ;(;Z';i'oz"\”a"’g"ahd"” 100 100
5846 P05.8.45 Gain AQ 1 RIW FLOAT32 - 0 1.5
6001 P06.0.01 Jérjestelman kokoonpano RIW ENUM 0 2
6002 P06.0.02  Maks. yksikét RIW UINT16 1
6003 P06.0.03 Monipumppujdrjestelman osoite RIW UINT16 1
6004 P06.0.04 Monipumppujdrjestelman kartta R UINT16
6005 P06.0.05 Monipumppujdrjestelman prioriteetti R UINT16 -
6111 . P05.0.12 -
P06.1.11  Paine - kasvuarvo RW  FLoaT3y FO+0:TT Paineen 0 Paine - tysi
mittayksikkd .
asteikko
6113 . P05.0.12 -
P06.1.12  Paine - vihennysarvo Rw  Floarsg o011 Paineen 0 Paine - tysi
mittayksikkd .
asteikko
6115 . P05.0.22 -
PO8A21 \intaus- kasvuarvo RIW Foarsy PO40.12-Virtauksen 0 Virtaus - tysi
[X+] mittayksikkd .
asteikko
6117 . P05.0.22 -
P06.1.22 Virtaus - véhennysarvo RIW FLOAT32 PQ4.0.12-Y|rtauksen 0 Virtaus - taysi
[X+] mittayksikkd .
asteikko
6119 S P05.0.32 -
P06.1.31 Limpdtila - kasvuarvo RIW FLOAT32 PQ4.0.13-L§mpot|lan 0 Lampdtila -
[X+] mittayksikkd IR
taysi asteikko
6121 i P05.0.32 -
P6.1.32 Lampétila - vihennysarvo RIW FLOAT32 PQ4.0.1§-L§mpot|Ian 0 Lampoétila -
[X+] mittayksikkd PR
tdysi asteikko
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6123 P05.0.42 -
PO8A4T Taso- kasvuanvo RIW FLoAT3y "040.14-Tason 0 Taso - taysi
[X+] mittayksikkd .
asteikko
6125 P05.0.42 -
P06.1.42 Taso - vdhennysarvo RIW FLOAT32 PQ4.0.14-T§50n 0 Taso - taysi
[X+] mittayksikko .
asteikko
6129 PO6.1.61 l\/'l'onl'p.gmppUJarJestelman RIW UINTI6  rpm PQ4.2.31- P04.2.32 -
kayttdonottonopeus Min.nopeus  Maks.nopeus
6130 P06.1.71 Synkroninen raja RIW UINT16  rpm 0 3600
6131 P06.1.72  Synkronisen vli RIW UINT16  rpm 0 P04.2.32
Maks.nopeus
6132 P06.1.81 Automaattinen vuorotteluvali RIW UINT16  h 0 250
6133 - MultipumpDeviceEnable RIW UINT16 0 1
6134 P05.0.52 -
P06.1.51 Yleinen - kasvuarvo RIW FLOAT32 - 0 Yleinen -
[X+] S
tdysi asteikko
6136 P05.0.52 -
P06.1.52 Yleinen - vahennysarvo RIW FLOAT32 - 0 Yleinen -
[X+] ot
taysi asteikko
7001 P07.0.01 Maks.kytkentdtaajuus RIW ENUM - 0 5
7002 P07.0.02 Min.kytkentdtaajuus RIW ENUM - 0 5
7101 P07.1.01 Ohitusnopeuden keskikohta RIW UINT16  rpm P042.31-  PO42.32-
Min.nopeus  Maks.nopeus
7102 P07.1.02 Ohitusnopeuden alue RIW UINT16  rpm 0 300
7201 P07.2.01 Moottorin [dmmitystoiminto RIW ENUM - 0 2
7301 P07.3.01 Eteenpdinsydttotoiminto RIW ENUM 0 1
8001 P08.0.01 Yhteystoiminto 1 RIW ENUM 0 3
8002 P08.0.02 Yhteystoiminto 2 RIW ENUM 0 2
8101 P08.1.01 Modbus RTU osoite RIW UINT16 0 127
8102 P08.1.02 Modbus RTU baudinopeus RIW ENUM 0 8
8108 P08.1.08 Modbus RTU muoto RIW ENUM - 0 3
8201 P08.2.05 -
. BACnet
P08.2.01 BACnet MS/TP Mac osoite RIW UINT16 - 0 MS/TP Max
Master
8202 P08.2.02 BACnet MS/TP baudinopeus RIW ENUM - 0 8
8203 P08.2.03 BACnet MS/TP muoto RIW ENUM - 0 3
8204 P08.2.04 BACnet MS/TP -laitetunnus RIW UINT32 - - 4194304
8206 P08.2.01 -
P08.2.05 BACnet MS/TP Max Master RW  UINTI6 - BACnet —qp9
- MS/TP Mac
osoite
8210 - BACnet tietokehykset RIW UINT16 - 1 255
8211 - BACnet Uud.alustus RIW ENUM - 0 1
8301 P08.3.01 Langattoman yhteyden kdyttédnotto  R/W ENUM - 0 1
9001 POS.OOT e RW  ENUM 0 28
[X+]
01T P90AZ e RW  UINT32
[X+]
9013 P09.0.11 Pvm RIW UINT32
[X+]
7101 [P)?sz.m Aktiivisen parametrisarjan valinta RIW ENUM - 0 1
9201 P09.1.01 Néytdn energiansadstd RIW ENUM - 0 1
9202 P09.1.02 Energiansaastdaika RIW UINT16 s 60 3600
9210 P09.1.10 Naytdn suuntaus RIW ENUM - 0 1
9211 P09.1.11 Maks.desimaalit RIW UINT16 - 0 3
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9301 P09.3.01 Virhelokin nollaus RIW ENUM 0 1
9302 P09.3.02  Kayttdaikalaskurin nollaus RIW ENUM 0 1
9303 P09.3.03 Moottorin kdyntilaskurin nollaus RIW ENUM 0 1
9304 P09.3.04 Energialaskurin nollaus RIW ENUM 0 1
9305 P09.3.05 Oletusasetusten palautus RIW ENUM 0 1
9306 [P)?_Zf'% Kayttddnotto suoritettu RIW ENUM 0 1
9307 P09.3.07 Liitetyn laitteen listan nollaus RIW ENUM 0 1
98
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9 BACnet MS/TP

9.1 Protokollan toteutuksen vaatimustenmukaisuusilmoitus (PICS)

Vaatimustenmukaisuusvakuutus

Paivimaara 29/03/2023
Myyjan nimi XYLEMINC
Tuotteen nimi HYDROVAR X

Tuotteen mal

linumero

HVX, HVX+, HYDROVAR X, HYDROVAR X+

Sovelluksen ohjelmaversio

01.00.00 (FW_PackVersion)

Laiteohjelman versio 01
BACnet-protokollan versio 19
BACnet-vakiolaiteprofiili (Liite L)
O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)
| BACnet Operator Workstation (B-OWS)
a BACnet Operator Display (B-OD)
O BACnet Building Controller (B-BC)
O BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)
a BACnet Application Specific Controller (B-ASC)
| BACnet Smart Sensor (B-SS)
] BACnet Smart Actuator (B-SA)
BACnet-toiminnallisuusosat (Liite K)
O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A
1} Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B
a Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A
O Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B
a Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A
o Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B
O Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A
a Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B
O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A
O Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B
O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A
O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B
O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A
a Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B
O Data Sharing - View-A DS-V-A
O Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A
O Data Sharing - Modify-A DS-M-A
a Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A
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Verkkolaitteen hallinta

Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A
Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B
Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A
Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B

Device Management - Device Communication Control-A DM-DCC-A

Device Management - Device Communication Control-B - |DM-DCC-B

Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
Device Management - Text Message-A DM-TM-A
Device Management - Text Message-B DM-TM-B
Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B
Device Management - UTC Time Synchronization-A DM-UTC-A
Device Management - UTC Time Synchronization-B DM-UTC-B
Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
Device Management - Restart-A DM-R-A
Device Management - Restart-B DM-R-B
Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B

Device Management - Object Creation and Deletion-A DM-0CD-A

Device Management - Object Creation and Deletion-B DM-0CD-B

Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A

Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B

Device Management - Automatic Network Mapping-A DM-ANM-A

Device Management - Automatic Device Mapping-A DM-ADM-A

Device Management - Automatic Time Synchronization-A ~ |DM-ATS-A

Ooojo|jo|jojo|joojojojoojo|joojojojojoooooooOoQOd

Device Management - Manual Time Synchronization-A DM-MTS-A
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Tuetut standardoidut objektit

Objekti Tuettu Dynaamisesti Tuetut valinnaiset Kirjoitusominaisuudet
luotu/poistettu ominaisuudet
Analog Input | O
Analog Value ] a Present_Value
Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames
Network Port ] O MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames
CharacterStringValue ] O
Tiedonsiirtotaso
O BACnet IP, (Annex J)
a BACnet IP, (Annex J), Foreign Device
O IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)
O ANSI/ATA878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)
) ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)
M MS/TP master (Clause 9), baud rate(s) o 1200 (rajoitettu toiminta, mahdollinen aikakatkaisu
seurauksena alhaisesta nopeudesta)
o 2400 (rajoitettu toiminta, mahdollinen aikakatkaisu
seurauksena alhaisesta nopeudesta)
o 4800 (rajoitettu toiminta, mahdollinen aikakatkaisu
seurauksena alhaisesta nopeudesta)
o 9600
e 19200
e 38400 (suositeltu)
e 57600
e 76800
e 115200
O MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)
a Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)
O Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)
O LonTalk (Clause 11), medium
O Muut
Laiteosoitteen rajoite
Tuetaanko laitteita, joilla on staattisia rajoitteita? O kylld |4 ei
Valttamattomia kaksisuuntaiseen tiedonsiirtoon MS/TP slave- ja muiden laitteiden kanssa.
Lisdominaisuudet
e Verkkovaihtoehdot: ei.
e Verkon turvallisuusvaihtoehdot: ei.
e Tuettujen merkkien sarja: ei.
e Segmentointiominaisuudet: ei.
¢ Verkonhallinta: ei.
e Halytys- ja tapahtumahallinta: ei.
e Aikataulutus ja ohjelmointi: ei.
e Lokien kasittelykyky (trendi): ei.
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9.2 BACnet-laite ja BACnet-laitteen objektitunniste

HVX ja HVX+ ovat BACnet-laitteita, silld ne tukevat digitaalista tiedonsiirtoa BACnet-
protokollalla.

Jokainen BACnet-laite sisaltaa laiteobjektin. Kyseessa on standardiobjekti, jonka ominaisuudet
vastaavat ulkopuolelta ndytettavid ominaisuuksia.

Paikalliseen MS/TP-verkkoon liitetyt yksikot lokalisoidaan:

o laitteen objektitunnisteella tai

¢ MAC-osoitteella.

BACnet-laitteen objektitunniste

Oletusasetus on 84003.

K&ytd arvon muutokseen kirjoitusominaisuuspalvelua laitteen objektin Object_ldentifier-
ominaisuudessa tai erityistd parametria P08.2.04 Laite-ID BACnet MS/TP, joka on saatavilla
naytolla.

MAC-osoite

Oletusasetus on 1.
Tarkista, ettd jokaisella MS/TP-verkkoon liitetylla yksik&lld on eri osoite parametrissa P08.2.01
MAC osoite BACnet MS/TP.

9.3 Liitannat ja tiedonhallinta, BACnet MS/TP

e Kun BACnet MS/TP -viestintd taajuusmuuttajan ja ulkoisen laitteen valilla on aktiivinen,
kayttdopaneelin liitdntavari on paalla.

o Aseta parametri P04.1.60 Asetusarvon tallennusten rajoitus arvoksi Kylld kirjoittaaksesi
haihtuvalle muistialueelle ja pidentdaksesi haihtumattoman EEPROM-muistin kayttoikaa.

HUOMAUTUS:
Ala kytke ohjauskortin liitinta (C) eri jannitteisiin tai PE-napaan.

Liitd yksittdinen sahképumppu ulkoiseen laitteeseen.

1. Poista moottorinohjaimen kansi ja noudata sisélla olevia johdotuskaavioita.
2. Liita liittimet 31 (B), 32 (A) ja 33 (C) ulkoiseen laitteeseen, esim. PLC, BMS jne.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc
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9.4 BACnet-merkkijonojen TAULUKKO

Objektitunniste ID- Param. nimi BACnet Obj. nimi Tyyppi
valikko

0 P03.4.01 Yksikdn osanumero Unit Part Number UINT16 -

1 P03.4.03 Yksikdn sarjanumero Unit Serial Number UINT16 -

2 P03.4.06 Moottorinohj. sarjanumero Drive Serial Number UINT16 -

9.5 BACnet-analogitulojen TAULUKKO

Objektitunniste ID- Param. nimi BACnet Obj. nimi Tyyppi  Koko Min Maks

valikko

0 P02.0.01 Virhe 1 (viimeisin) Error 1 (Most Recent) UINT16

1 - Virhe 1 - Pvm Error 1-Date UINT32

2 Virhe 1 - Aika Error 1-Time UINT32

3 Virhe 1 - Lopetuspvm Error 1- End Date UINT32

4 Virhe 1 - Lopetusaika Error 1-End Time UINT32

5 Loki: Virhelaskuri Log: Error Counter 1 UINT16

6 Loki: Virhe 1 Bittikentta Log: Error 1 Bitfield 1 UINT32

7 Loki: Virhe 2 Bittikentta Log: Error 2 Bitfield 1 UINT32

8 Loki: Halytys 1 Bittikenttd Log: Alarm 1 Bitfield 1 UINT32

9 LogSpeed Log: Speed 1 UINT32

10 Loki: Virhekoodi Log: Error Code 1 UINT32 -

1 g P04.0.12 - Virtauksen

Loki: Virtausnopeus Log: Flow 1 FLOAT32 mittayksikks

12 Loki: Painekorkeus Log: Head 1 FLOAT32 P0.4'0'11. ) F."alneen
mittayksikkd

13 Loki: Virtamoduulin [dmpétila Log: Power Module Temp 1 FLOAT32 P0'4.0.1?'>-I_"ampot|lan
mittayksikkd

14 Loki: Moottorin virta Log: Motor Current 1 FLOAT32 A

15 Loki: Moottorin jannite Log: Motor Voltage 1 FLOAT32 V

16 Loki: Invertterin lampdtila Log: Inverter Temperature T FLOAT32 PQ4.0.13-Lgmpot|Ian
mittayksikkd

17 LogPower Log: Motor Power 1 FLOAT32 -

18 Loki: DC-vdylan jannite Log: DC Bus Voltage 1 FLOAT32 V

19 - Loki: Verkkojdnnite Log: Grid Voltage 1 FLOAT32 V

20 P02.0.02 Virhe?2 Error 2 UINT16

21 - Virhe 2 - Pym Error 2 - Date UINT32

22 Virhe 2 - Aika Error 2 -Time UINT32

23 Virhe 2 - Lopetuspvm Error 2 - End Date UINT32

24 Virhe 2 - Lopetusaika Error2-End Time 1 UINT32

25 Loki: Virhelaskuri Log: Error Counter 2 UINT16

26 Loki: Virhe 1 Bittikenttd Log: Error 1 Bitfield 2 UINT32

27 Loki: Virhe 2 Bittikenttd Log: Error 2 Bitfield 2 UINT32

28 Loki: Halytys 1 Bittikenttd Log: Alarm 1 Bitfield 2 UINT32

29 LogSpeed Log: Speed 2 UINT32

30 Loki: Virhekoodi Log: Error Code 2 UINT32 -

3 Loki: Virtausnopeus Log: Flow 2 FLOAT32 llfn()i:ié(;.;f“(-k\grtauksen

32 Loki: Painekorkeus Log: Head 2 FLoaT3p "O40.T1- Paineen
mittayksikkd

33 Loki: Virtamoduulin [dmpétila Log: Power Module Temp2 ~ FLOAT32 P0.4'0'1?.’ ) L"ampotllan
mittayksikkd

34 Loki: Moottorin virta Log: Motor Current 2 FLOAT32 A

35 Loki: Moottorin jannite Log: Motor Voltage 2 FLOAT32 V
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36 Loki: Invertterin ldmpdtila Log: Inverter Temperature2 ~ FLOAT32 P0.4'0'1?.) ) L“ampotllan
mittayksikkd

37 LogPower Log: Motor Power 2 FLOAT32 -

38 Loki: DC-vdylan jannite Log: DC Bus Voltage 2 FLOAT32 V

39 - Loki: Verkkojannite Log: Grid Voltage 2 FLOAT32 V

40 P02.0.03 Virhe3 Error 3 UINT16

4 - Virhe 3- Pym Error 3 - Date UINT32

42 Virhe 3 - Aika Error 3-Time UINT32

43 Virhe 3 - Lopetuspvm Error 3 - End Date UINT32

44 Virhe 3 - Lopetusaika Error3-End Time 1 UINT32

45 Loki: Virhelaskuri Log: Error Counter 3 UINT16

46 Loki: Virhe 1 Bittikentta Log: Error 1 Bitfield 3 UINT32

47 Loki: Virhe 2 Bittikentta Log: Error 2 Bitfield 3 UINT32

48 Loki: Halytys 1 Bittikenttd Log: Alarm 1 Bitfield 3 UINT32

49 LogSpeed Log: Speed 3 UINT32

50 Loki: Virhekoodi Log: Error Code 3 UINT32 -

o1 Loki: Virtausnopeus Log: Flow 3 FLOAT32 Enoiﬁfy.ljszil;k\é/jmaUksen

>2 Loki: Painekorkeus Log: Head 3 FLoaT3y "O40.T1- Paineen
mittayksikkd

>3 Loki: Virtamoduulin [dmpétila Log: Power ModuleTemp 3~ FLOAT32 P0.4'0'1?.’ ) I:ampotllan
mittayksikkd

54 Loki: Moottorin virta Log: Motor Current 3 FLOAT32 A

55 Loki: Moottorin jannite Log: Motor Voltage 3 FLOAT32 V

26 Loki: Invertterin ldmpdtila Log: Inverter Temperature 3~ FLOAT32 P0.4'0'1?.’ ) I:ampotllan
mittayksikkd

57 LogPower Log: Motor Power 3 FLOAT32 -

58 Loki: DC-vdylan jannite Log: DCBus Voltage 3 FLOAT32 V

59 - Loki: Verkkojdnnite Log: Grid Voltage 3 FLOAT32 V

60 P02.0.04 Virhe4 Error4 UINT16

61 - Virhe 4 - Pvm Error 4 - Date UINT32

62 Virhe 4 - Aika Error4-Time UINT32

63 Virhe 4 - Lopetuspvm Error 4 - End Date UINT32

64 Virhe 4 - Lopetusaika Error4 - End Time 1 UINT32

65 Loki: Virhelaskuri Log: Error Counter 4 UINT16

66 Loki: Virhe 1 Bittikentta Log: Error 1 Bitfield 4 UINT32

67 Loki: Virhe 2 Bittikentta Log: Error 2 Bitfield 4 UINT32

68 Loki: Halytys 1 Bittikenttd Log: Alarm 1 Bitfield 4 UINT32

69 LogSpeed Log: Speed 4 UINT32

70 Loki: Virhekoodi Log: Error Code 4 UINT32 -

71 g P04.0.12 - Virtauksen

Loki: Virtausnopeus Log: Flow 4 FLOAT32 mittayksikks

72 Loki: Painekorkeus Log: Head 4 FLOAT32 P0.4'0'11. ) F."alneen
mittayksikkd

73 Loki: Virtamoduulin [dmpétila Log: Power Module Temp4  FLOAT32 P0.4'0'1?.’ ) I:ampotllan
mittayksikkd

74 Loki: Moottorin virta Log: Motor Current 4 FLOAT32 A

75 Loki: Moottorin jannite Log: Motor Voltage 4 FLOAT32 V

76 Loki: Invertterin lampdtila Log: Inverter Temperature 4~ FLOAT32 P0.4'0'1?.’ ) L"ampotllan
mittayksikkd

77 LogPower Log: Motor Power 4 FLOAT32 -

78 Loki: DC-vdylan jannite Log: DC Bus Voltage 4 FLOAT32 V

79 - Loki: Verkkojannite Log: Grid Voltage 4 FLOAT32 V

80 P02.0.05 Virhe5 Error 5 UINT16

81 - Virhe 5 - Pvm Error 5 - Date UINT32

82 Virhe 5 - Aika Error 5-Time UINT32

83 Virhe 5 - Lopetuspvm Error 5 - End Date UINT32
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84 Virhe 5 - Lopetusaika Error5-End Time 1 UINT32

85 Loki: Virhelaskuri Log: Error Counter 5 UINT16

86 Loki: Virhe 1 Bittikenttd Log: Error 1 Bitfield 5 UINT32

87 Loki: Virhe 2 Bittikenttd Log: Error 2 Bitfield 5 UINT32

88 Loki: Halytys 1 Bittikenttd Log: Alarm 1 Bitfield 5 UINT32

89 LogSpeed Log: Speed 5 UINT32

90 Loki: Virhekoodi Log: Error Code 5 UINT32 -

91 g P04.0.12 - Virtauksen

Loki: Virtausnopeus Log: Flow 5 FLOAT32 mittayksikks

92 Loki: Painekorkeus Log: Head 5 FLoaT3p 04011 Paineen
mittayksikkd

73 Loki: Virtamoduulin [dmpétila Log: Power Module Temp 5 FLOAT32 P0.4'0'1?.’ j L"ampotllan
mittayksikkd

94 Loki: Moottorin virta Log: Motor Current 5 FLOAT32 A

95 Loki: Moottorin jannite Log: Motor Voltage 5 FLOAT32 V

% Loki: Invertterin lampdtila Log: Inverter Temperature 5 FLOAT32 P0.4'0'1?.’ j L"ampotllan
mittayksikkd

97 LogPower Log: Motor Power 5 FLOAT32 -

98 Loki: DC-vdylan jannite Log: DC Bus Voltage 5 FLOAT32 V

99 - Loki: Verkkojannite Log: Grid Voltage 5 FLOAT32 V

100 P02.0.06 Virhe 6 Error6 UINT16

101 - Virhe 6 - Pym Error 6 - Date UINT32

102 Virhe 6 - Aika Error 6-Time UINT32

103 Virhe 6 - Lopetuspvm Error 6 - End Date UINT32

104 Virhe 6 - Lopetusaika Error6 - End Time 1 UINT32

105 Loki: Virhelaskuri Log: Error Counter 6 UINT16

106 Loki: Virhe 1 Bittikenttd Log: Error 1 Bitfield 6 UINT32

107 Loki: Virhe 2 Bittikenttd Log: Error 2 Bitfield 6 UINT32

108 Loki: Halytys 1 Bittikenttd Log: Alarm 1 Bitfield 6 UINT32

109 LogSpeed Log: Speed 6 UINT32

110 Loki: Virhekoodi Log: Error Code 6 UINT32 -

m Loki: Virtausnopeus Log: Flow 6 FLoaTsy TO40-12- Virtauksen
mittayksikkd

12 Loki: Painekorkeus Log: Head 6 FLoaT3g PO40.11 - Paineen
mittayksikkd

s Loki: Virtamoduulin [dmpétila Log: Power ModuleTemp 6~ FLOAT32 P0.4'0'1?.) j L“ampotllan
mittayksikkd

114 Loki: Moottorin virta Log: Motor Current 6 FLOAT32 A

115 Loki: Moottorin jannite Log: Motor Voltage 6 FLOAT32 V

1é Loki: Invertterin ldmpdtila Log: Inverter Temperature 6~ FLOAT32 P0.4'0'1?.) j I:ampotllan
mittayksikkd

117 LogPower Log: Motor Power 6 FLOAT32 -

118 Loki: DC-vdylan jannite Log: DC Bus Voltage 6 FLOAT32 V

119 - Loki: Verkkojannite Log: Grid Voltage 6 FLOAT32 V

120 P02.0.07 Virhe?7 Error 7 UINT16

121 - Virhe 7 - Pvm Error7 - Date UINT32

122 Virhe 7 - Aika Error7 - Time UINT32

123 Virhe 7 - Lopetuspvm Error 7 - End Date UINT32

124 Virhe 7 - Lopetusaika Error7 - End Time 1 UINT32

125 Loki: Virhelaskuri Log: Error Counter 7 UINT16

126 Loki: Virhe 1 Bittikentta Log: Error 1 Bitfield 7 UINT32

127 Loki: Virhe 2 Bittikentta Log: Error 2 Bitfield 7 UINT32

128 Loki: Halytys 1 Bittikenttd Log: Alarm 1 Bitfield 7 UINT32

129 LogSpeed Log: Speed 7 UINT32

130 Loki: Virhekoodi Log: Error Code 7 UINT32 -

131 Loki: Virtausnopeus Log: Flow 7 FLOAT32 P04.0.12 - Virtauksen

mittayksikkd
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132 Loki: Painekorkeus Log: Head 7 FLOAT32 P0.4'0'11. -Fialneen
mittayksikkd

133 Loki: Virtamoduulin [dmpétila Log: Power ModuleTemp7 ~ FLOAT32 P0.4'0'1?.) j I:ampotllan
mittayksikkd

134 Loki: Moottorin virta Log: Motor Current 7 FLOAT32 A

135 Loki: Moottorin jannite Log: Motor Voltage 7 FLOAT32 V

136 Loki: Invertterin ldmpdtila Log: Inverter Temperature 7 FLOAT32 P0.4'0'1?.) ] I:ampotllan
mittayksikkd

137 LogPower Log: Motor Power 7 FLOAT32 -

138 Loki: DC-vdylan jannite Log: DC Bus Voltage 7 FLOAT32 V

139 - Loki: Verkkojannite Log: Grid Voltage 7 FLOAT32 V

140 P02.0.08 Virhe 8 Error 8 UINT16

141 - Virhe 8 - Pvm Error 8 - Date UINT32

142 Virhe 8 - Aika Error 8 - Time UINT32

143 Virhe 8 - Lopetuspvm Error 8- End Date UINT32

144 Virhe 8 - Lopetusaika Error 8- End Time 1 UINT32

145 Loki: Virhelaskuri Log: Error Counter 8 UINT16

146 Loki: Virhe 1 Bittikentta Log: Error 1 Bitfield 8 UINT32

147 Loki: Virhe 2 Bittikentta Log: Error 2 Bitfield 8 UINT32

148 Loki: Halytys 1 Bittikenttd Log: Alarm 1 Bitfield 8 UINT32

149 LogSpeed Log: Speed 8 UINT32

150 Loki: Virhekoodi Log: Error Code 8 UINT32 -

151 g P04.0.12 - Virtauksen

Loki: Virtausnopeus Log: Flow 8 FLOAT32 mittayksikks

152 Loki: Painekorkeus Log: Head 8 FLOAT32 P0.4'0'11. -Fiameen
mittayksikkd

153 Loki: Virtamoduulin [dmpétila Log: Power Module Temp 8~ FLOAT32 P0.4'0'1?.’ ] I_"amponlan
mittayksikkd

154 Loki: Moottorin virta Log: Motor Current 8 FLOAT32 A

155 Loki: Moottorin jannite Log: Motor Voltage 8 FLOAT32 V

156 Loki: Invertterin lampdtila Log: Inverter Temperature 8~ FLOAT32 P0.4'0'1?.’ j L"ampotllan
mittayksikkd

157 LogPower Log: Motor Power 8 FLOAT32 -

158 Loki: DC-vdylan jannite Log: DC Bus Voltage 8 FLOAT32 V

159 - Loki: Verkkojannite Log: Grid Voltage 8 FLOAT32 V

160 P02.0.09 Virhe9 Error 9 UINT16

161 - Virhe 9 - Pym Error 9 - Date UINT32

162 Virhe 9 - Aika Error 9-Time UINT32

163 Virhe 9 - Lopetuspvm Error 9 - End Date UINT32

164 Virhe 9 - Lopetusaika Error 9-End Time 1 UINT32

165 Loki: Virhelaskuri Log: Error Counter 9 UINT16

166 Loki: Virhe 1 Bittikenttd Log: Error 1 Bitfield 9 UINT32

167 Loki: Virhe 2 Bittikenttd Log: Error 2 Bitfield 9 UINT32

168 Loki: Halytys 1 Bittikenttd Log: Alarm 1 Bitfield 9 UINT32

169 LogSpeed Log: Speed 9 UINT32

170 Loki: Virhekoodi Log: Error Code 9 UINT32 -

171 Loki: Virtausnopeus Log: Flow 9 FLoaT3y PO40-12-Virtauksen
mittayksikkd

172 Loki: Painekorkeus Log: Head 9 FLoaT3p "O40.T1- Paineen
mittayksikkd

173 Loki: Virtamoduulin [impétila Log: Power Module Temp 9 FLOAT32 P0.4'0'1?.’ j L"ampotllan
mittayksikkd

174 Loki: Moottorin virta Log: Motor Current 9 FLOAT32 A

175 Loki: Moottorin jannite Log: Motor Voltage 9 FLOAT32 V

176 Loki: Invertterin ldmpdtila Log: Inverter Temperature 9~ FLOAT32 P0.4'0'1?.) j I:ampotllan
mittayksikkd

177 LogPower Log: Motor Power 9 FLOAT32 -
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178 Loki: DC-vdylan jannite Log: DC Bus Voltage 9 FLOAT32 V

179 - Loki: Verkkojannite Log: Grid Voltage 9 FLOAT32 V

180 P02.0.10 Virhe 10 Error 10 UINT16

181 - Virhe 10 - Pym Error 10 - Date UINT32

182 Virhe 10 - Aika Error 10-Time UINT32

183 Virhe 10 - Lopetuspvm Error 10 - End Date UINT32

184 Virhe 10 - Lopetusaika Error 10 - End Time 1 UINT32

185 Loki: Virhelaskuri Log: Error Counter 10 UINT16

186 Loki: Virhe 1 Bittikenttd Log: Error 1 Bitfield 10 UINT32

187 Loki: Virhe 2 Bittikenttd Log: Error 2 Bitfield 10 UINT32

188 Loki: Halytys 1 Bittikenttd Log: Alarm 1 Bitfield 10 UINT32

189 LogSpeed Log: Speed 10 UINT32

190 Loki: Virhekoodi Log: Error Code 10 UINT32 -

191 Loki: Virtausnopeus Log: Flow 10 FLoarsp F04-0-12-Virtauksen
mittayksikkd

192 Loki: Painekorkeus Log: Head 10 FLoa3y 04011 Paineen
mittayksikkd

193 Loki: Virtamoduulin [dmpétila Log: Power Module Temp 10 FLOAT32 P0.4'0'1?.> j L"ampotllan
mittayksikkd

194 Loki: Moottorin virta Log: Motor Current 10 FLOAT32 A

195 Loki: Moottorin jannite Log: Motor Voltage 10 FLOAT32 V

196 Loki: Invertterin ldmpdtila Log: Inverter Temperature 10 FLOAT32 P0.4'0'13.> j I:ampotllan
mittayksikkd

197 LogPower Log: Motor Power 10 FLOAT32 -

198 Loki: DC-vdylan jannite Log: DC Bus Voltage 10 FLOAT32 V

199 Loki: Verkkojannite Log: Grid Voltage 10 FLOAT32 V

200 Kokonaisvirhelaskuri Total Error Counter UINT16

201 - Kokonaishalytyslaskuri Total Alarm Counter UINT16

202 P02.9.01 Virhe Bitfield 1 Error Bitfield 1 UINT32

203 P02.9.02 Virhe Bitfield 2 Error Bitfield 2 UINT32

204 P02.9.05 Hélytys Bitfield 1 Alarm Bitfield 1 UINT32 -

205 . . P04.0.11 - Paineen

P03.0.017 Nykyinen paine Actual Pressure FLOAT32 mittayksikks

206 [P)?jj0.0Z Nykyinen virtaus Actual Flow FLOAT32 En()iﬁé()y.;SZik-k\grtauksen

207 [F’)?jj0.03 Nykyinen nesteen lampot. Actual Fluid Temperature FLOAT32 Pmoi?tfylljs?;lgktjampoman

208 [P)?_fjom Nykyinen taso Actual Level FLOAT32 Pmoi?t.aoylljszill;k?son

209 P03.0.10 Todellinen vaadittu arvo Effective Required Value FLOAT32 -

210 P03.0.20 Vaadittu arvo Required Value FLOAT32 -

211 P03.0.30 Pumpuntila Pump Status ENUM

212 P03.1.01 Yksikdn virransydttoaika Unit Powered Time UINT32 s

213 P03.1.02 Moottorin kdyntiaika Motor Running Time UINT32 s

214 P03.1.05 Energialaskuri Energy Counter FLOAT32 fnoii:;'ljs?l;k%nerg'an

215 P03.2.01 Moottorin nopeus Motor Speed UINT16  rpm

216 P03.2.02 Moottorin nopeus-% Motor Speed % FLOAT32 %

217 P03.2.05 Moottorin virta Motor Current FLOAT32 A

218 P03.2.06 Moottorin teho Motor Power FLoAT32 TO40-15 - Tehon
mittayksikkd

219 P03.2.07 Moottorin jannite Motor Voltage FLOAT32 V

220 P03.2.08 Verkkojannite Grid Voltage UINT16 V

221 P03.2.09 DC-vdylan jannite DCBus Voltage UINT16 V

222 P03.2.20 Virtamoduulin [impétila Power Module Temperature ~ FLOAT32 P04.0.13 - Lampdilan

mittayksikkd
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223 P03.2.21 Invertterin [impétila Inverter Temperature FLOAT32 P0.4.0.1?.>-L“amp0t||an
mittayksikkd
224 P03.2.22 Moottorin PTC Motor Ptc FLOAT32 -
225 P03.3.01 Digitaalitulojen/-lahtdjen tila Digital 1/0 Status UINT16 -
226 P03.3.11 Analogitulon 1 arvo Analog Input 1 Value FLOAT32 I:(i;./:).;)iZ-Analogltulon
22 P03.3.12  Analogitulon 2 arvo Analog Input 2 Value FLOAT32 ;(i;.l:).;iZ-Analogltulon
228 P03 3.13 Analogitulon 3 arvo Analog Input 3 Value FLOAT32 P05.1.22-Analog|tu|0n
[X+] 3 tyyppi
229 P03.3.14 Analogitulon 4 arvo Analog Input 4 Value FLOAT32 P05.1.32-Analog|tu|0n
[X+] 4 tyyppi
230 P03.3.20 Analogildhddn arvo Analog Output Value FLOAT32 P05'3'(.)2..' . .
Analogilahddn tyyppi
231 P03.4.02 Yksikdn valmistuspdiva Unit Production Date UINT32
232 P03.4.05 Mootorinohjaimen Drive Production Date UINT32
valmistuspdiva
233 - Ohjaintyyppi Drive type ENUM
234 P06.0.04 Monipumppujarjestelmdn kartta  Multipump Map UINT16
235 P06.0.05 Monipumppujarjestelman Multipump Priority UINT16
prioriteetti
236 P03.4.13 Ohjauskortin laiteohjelmaversio  Control Card Firmware Version UINT32
237 P03.4.12 Virtapiirikortin laiteohjelmaversio  Power Card Firmware Version ~ UINT32
238 P03.4.10 Hmi-laiteohjelmaversio Hmi Firmware Version UINT32
239 P03.4.11 Hmi-Bt -laiteohjelmaversio Hmi-Bt Firmware Version UINT32
240 P03.4.14 Karttatiedoston versio Map File Version UINT32
241 P03.4.15 Oletustiedoston versio Default File Version UINT32
242 P03.4.16 Parametritiedoston versio Parameter File Version UINT32
243 [P)?Jff'” Kielitiedoston versio Language File Version UINT32
244 [P)E)jj0.00 Arvioitu todellinen arvo Senorless or Sensored ENUM
245 P03.4.25 Hydrauliset kdyrat tallennettu EstimationCapability ENUM
9.6 BACnet-analogiarvojen TAULUKKO
Objektitunniste  ID- Param. nimi BACnet Obj. nimi Tyyppi Koko Min Maks
valikko
0 Pumpun ON/OFF-tilan
valinta Vastaa
ON/OFF-painikkeen ¢ o ENUM 0 1
toimintoa.
0-Sees
1-Valjas
1 - Virheen nollauskasky  ERRORRESTCMD ENUM 0 1
2 P04.0.01 Jérjestelmdn tyyppi  System Type ENUM 0 2
3 P04.0.02  Ohjaustila Control Mode ENUM 0 7
4 P04.0.03  Saatétila Regulation Mode ENUM - 0 1
5 P04.0.05 Kaynnistysarvo Start Value UINT16 % 0 100
6 P04.0.06  Autom.kdynnistys Auto Start ENUM 0 1
7 P04.0.07 M!.rl.r.\opeuden Min Speed Configuration ~ ENUM 0 1
maaritys
8 P04.0.09 Mittayksikén valinta  Measuring Unit Selection  ENUM 0 1
9 P04.0.11  Paineen mittayksikkd  Pressure Measuring Unit  ENUM 0 8
10 P04.0.12  Virtauksen . .
X+] mittayksiks Flow Measuring Unit ENUM 0 4
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M P04.0.13  Lampdtilan Temperature Measuring
[X+] mittayksikkd Unit ENUM 0 2
12 [P)?jjO.M Tason mittayksikkd Level Measuring Unit ENUM 0 3
13 [P)E)jjOJS Tehon mittayksikkd ~ Power Measuring Unit ENUM 0 3
14 [P)?jjo'w Energian mittayksikkd Energy Measuring Unit ENUM 0 5
15 P04.0.17  Erityiset energian o .
X+] mittayksikko Specific Energy Meas. Unit  ENUM 0 4
16 P09.1.11  Maks.desimaalit Max Decimals UINT16 0 3
17 P04.0.21  Asetusarvon 1valinta  Setpoint 1 Selection ENUM 0 1
18 P04.0.22  Asetusarvon 2 valinta  Setpoint 2 Selection ENUM 0 2
19 P04.0.23 . . :
X+] Asetusarvon 3valinta  Setpoint 3 Selection ENUM 0 2
20 [P)?_fjo'm Asetusarvon 4 valinta  Setpoint 4 Selection ENUM 0 2
21 Nopeuden . P04.2.31- P04.2.32 -
P04.1.01 asetusarvol Speed Setpoint 1 UINTT6 — rpm Min.nopeus Maks.nopeus
22 Nopeuden . P04.2.31- P04.2.32 -
P04.1.02 asetusarvo? Speed Setpoint 2 UINTT6 — rpm Min.nopeus Maks.nopeus
23 P04.1.03 Nopeuden . P04.2.31 - P04.2.32 -
[X+] asetusarvo3 Speed Setpoint 3 UINT16 fpm Min.nopeus Maks.nopeus
24 P04.1.04 Nopeuden . P04.2.31 - P04.2.32 -
[X+] asetusarvo4 Speed Setpoint4 UINT16 fpm Min.nopeus Maks.nopeus
25 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.11 Paineen asetusarvo 1 Pressure Setpoint 1 FLOAT32  Paineen Paine-nolla-  Paine - tdysi
mittayksikkd  arvo asteikko
26 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.12  Paineen asetusarvo2  Pressure Setpoint 2 FLOAT32  Paineen Paine-nolla-  Paine - tdysi
mittayksikkd  arvo asteikko
27 PO4113 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
[X+j ' Paineen asetusarvo 3 Pressure Setpoint 3 FLOAT32  Paineen Paine-nolla-  Paine - téysi
mittayksikkd  arvo asteikko
28 PO4.114 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
- Paineen asetusarvo 4  Pressure Setpoint 4 FLOAT32  Paineen Paine-nolla-  Paine - téysi
[X+] A .
mittayksikkd  arvo asteikko
29 P04 121 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
- Virt. asetusarvo 1 Flow Setpoint 1 FLOAT32  Virtauksen Virtaus - nolla-  Virtaus - taysi
X+] . o .
mittayksikkd  arvo asteikko
30 P04 122 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
-7 Virt. asetusarvo 2 Flow Setpoint 2 FLOAT32  Virtauksen Virtaus - nolla-  Virtaus - téysi
[X+] . o )
mittayksikkd  arvo asteikko
31 PO4.1.23 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
[X+j 7 Virt. asetusarvo 3 Flow Setpoint 3 FLOAT32  Virtauksen Virtaus - nolla-  Virtaus - téysi
mittayksikkd  arvo asteikko
32 P04 124 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
-7 Virt. asetusarvo 4 Flow Setpoint 4 FLOAT32  Virtauksen Virtaus - nolla-  Virtaus - taysi
[X+] A :
mittayksikkd  arvo asteikko
33 P04 131 P04.0.13 - P05.0.31 - P05.0.32 -
- Lamp. asetusarvo 1 Temp. Setpoint 1 FLOAT32  Lampétilan Lampéotila - Lampétila -
[X+] . o IR
mittayksikkd  nolla-arvo tdysi asteikko
34 PO4.1.32 P04.0.13 - P05.0.31- P05.0.32 -
- Ldmp. asetusarvo 2 Temp. Setpoint 2 FLOAT32  Lampétilan Lampatila - Lampéotila -
[X+] X o I
mittayksikkd  nolla-arvo tdysi asteikko
35 PO4.1.33 P04.0.13 - P05.0.31- P05.0.32 -
- Ldmp. asetusarvo 3 Temp. Setpoint 3 FLOAT32  Lampétilan Lampatila - Lampéotila -
[X+] . o IR
mittayksikkd  nolla-arvo tdysi asteikko
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36 P04 134 P04.0.13 - P05.0.31- P05.0.32 -
- Lamp. asetusarvo 4 Temp. Setpoint 4 FLOAT32  Lampdtilan Lampdtila - Lampdtila -
[X+] . o IR
mittayksikkd  nolla-arvo tdysi asteikko
37 P41 41 P04.0.14 - P05.0.41 - P05.0.42 -
- Tason asetusarvo 1 Level Setpoint 1 FLOAT32  Tason Taso-nolla-  Taso - taysi
[X+] s ,
mittayksikkd  arvo asteikko
38 P04 142 P04.0.14 - P05.0.41 - P05.0.42 -
- Tason asetusarvo 2 Level Setpoint 2 FLOAT32  Tason Taso-nolla-  Taso - taysi
[X+] M :
mittayksikkd  arvo asteikko
39 PO4.1.43 P04.0.14 - P05.0.41 - P05.0.42 -
- Tason asetusarvo 3 Level Setpoint 3 FLOAT32  Tason Taso-nolla-  Taso - taysi
X+] ; - }
mittayksikkd  arvo asteikko
40 P41 44 P04.0.14 - P05.0.41 - P05.0.42 -
- Tason asetusarvo 4 Level Setpoint 4 FLOAT32  Tason Taso-nolla-  Taso - taysi
X+] . - }
mittayksikkd  arvo asteikko
M PO4.1 51 P05.0.51- P05.0.52 -
[X+j "~ Yleinen asetusarvo 1 Generic Setpoint 1 FLOAT32 Yleinen - nolla-  Yleinen - taysi
ano asteikko
42 P04 152 P05.0.51- P05.0.52 -
[X+j " Yleinen asetusarvo 2 Generic Setpoint 2 FLOAT32 Yleinen - nolla-  Yleinen - taysi
ano asteikko
43 PO4.153 P05.0.51- P05.0.52 -
[X+j ’ Yleinen asetusarvo 3 Generic Setpoint 3 FLOAT32 Yleinen - nolla-  Yleinen - tysi
ano asteikko
44 PO4.1 54 P05.0.51- P05.0.52 -
[X+j ’ Yleinen asetusarvo 4 Generic Setpoint 4 FLOAT32 Yleinen - nolla-  Yleinen - taysi
ano asteikko
45 P04.2.01 Vali Window UINT16 % 1 100
46 P04.2.02  Hystereesi Hysteresis UINT16 % 1 100
47 - . P04.2.31- P04.2.32 -
P04.2.06 Lisaysnopeus Lift Speed UINTT6  rpm Min.nopeus Maks.nopeus
48 P04.2.07 Lineaarinen Linear Lift Amount UINT16 % 0 200
lisdysmaara
49 [P)?jleB Nelidll. lisaysmaara ~ Quad. Lift Amount UINT16 % 0 999
50 P04.2.11  Ramppi Ramp 1 UINTT6 s 1 250
51 P04.2.12  Ramppi 2 Ramp 2 UINT16 s 1 250
52 P04.2.13  Ramppi 3 Ramp 3 UINTT6 s 1 999
53 P04.2.14 Ramppi4 Ramp 4 UINTT6 s 1 999
>4 P04.2.15 Rampinnopeuden — Ramp Speed Min FLOAT32 s 0.1 25
min.kiihdytys Acceleration
> p04.2.16 Rampinnopeuden - Ramp Speed Min FLOAT32 s 0.1 25
min.hidastus Deceleration
56 P04.2.31 Min.nopeus Min Speed UINT16  rpm 0 2000
57 P04.2.32  Maks.nopeus Max Speed UINT16  rpm 2000 4100
58 P04.2.35 Min.nopeudenaika  Min Speed Time UINT16 s 0 100
59 Virheen
P04.3.00 automaattinen Automatic Error Reset ENUM 0 1
nollaus
60 Pressure - Minimum P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.3.01 Paine - minimikynnys FLOAT32  Paineen Paine-nolla-  Paine - tdysi
Threshold . - .
mittayksikkd  arvo asteikko
61 , P04.0.12 - P05.0.21- P05.0.22 -
P04.3.02 V'T‘a.“S.' Flow - Minimum Threshold  FLOAT32  Virtauksen Virtaus - nolla-  Virtaus - téysi
[X+] minimikynnys . o .
mittayksikkd  arvo asteikko
62 R . P04.0.13 - P05.0.31- P05.0.32 -
[P)?jj?"w tr?inr:iﬁr?itlilan-n S Errrggﬁ(r)ature-Mmmum FLOAT32  Lampétilan  Limpétila-  Lampétila -
ynny mittayksikkd  nolla-arvo tdysi asteikko
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63 P04 3.04 Level - Minimum P04.0.14 - P05.0.41 - P05.0.42 -
. Taso - minimikynnys FLOAT32  Tason Taso-nolla-  Taso - taysi
[X+] Threshold . . :
mittayksikkd  arvo asteikko
64 P04 3.05 P05.0.51 - P05.0.52 -
[X+j ’ Yleinen - min.kynnys ~ Generic- Min. Threshold ~ FLOAT32 - Yleinen - nolla-  Yleinen - taysi
ano asteikko
65 P04.3.10 %‘\;‘;m'ky””ykse” Minimum Threshold Delay UINT16 s 1 100
66 Po4.3.11 Vedenpuuttumisesta 4 oeyier pelay UINTI6 s 1 100
johtuva viive
67 P04.4.01 Testiajonopeus Test Run Speed UINT16  rpm 0 &04'2'32 )
aks.nopeus
68 P04.4.02 Testiajon aikakatkaisu Test Run Timeout UINT16  h 0 255
69 P04.4.03  Testiajon aika Test Run Time UINT16 s 0 180
70 P04.4.05 Testiajon ohjaus Test Run Command ENUM 0 1
Al P04.6.01 Putken tayttdtoiminto Pipe Filling Function ENUM - 0 2
72 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.6.03  Putken tayttokynnys  Pipe Filling Threshold FLOAT32  Paineen Paine-nolla-  Paine - tdysi
mittayksikkd  arvo asteikko
73 P04.6.05 Putken tayttdaika Pipe Filling Time UINT16 s 0 999
A P04.6.06 g;tﬁz'pﬁjurakpel;]t MaxPipe Filling Pumps ~ UINT16 - 1 Knoaig;)lfsikat
7 Putken tayton P04.6.05-
P04.6.10 . Pipe Filling Steady Time ~ UINT16 s 1 Putken
vakautusaika i
tayttdaika
6 P04.6.15 Fal;ttlie?:opeu donaske PIPEFiling Speed Step  UINTI6 % 5 100
7 P05.0.00 lT;):g(Iahsen anon Actual Value Source ENUM - 0 7
78 P05.0.01 Toimilaite - nolla-arvo  Actuator - Zero Value UINT16  rpm 0 9999
7 P05.0.02 TOMMIAIe &Sy ator- Full Scale UNTI6  rpm 0 9999
asteikko
80 P04.0.11 -
P05.0.11  Paine - nolla-arvo Pressure - Zero Value FLOAT32  Paineen -5 10
mittayksikkd
81 P04.0.11 -
P05.0.12  Paine - tdysi asteikko  Pressure - Full Scale FLOAT32  Paineen 0 100
mittayksikkd
82 P05 0.21 P04.0.12 -
- Virtaus - nolla-arvo Flow - Zero Value FLOAT32  Virtauksen 0 9999
X+] . o
mittayksikkd
83 P05.0.22 P04.0.12 -
[X+j % Virtaus - téysi asteikko  Flow - Full Scale FLOAT32  Virtauksen 0 9999
mittayksikkd
84 PO5.0.31 P04.0.13 -
[X+j ’ Lampotila - nolla-arvo  Temperature - Zero Value ~ FLOAT32  Ldmpétilan -100 9999
mittayksikkd
85 P P04.0.13 -
P05.0.32 Lam‘ponla ~taysl Temperature - Full Scale  FLOAT32  Lampdtilan -100 9999
[X+] asteikko ) o
mittayksikkd
86 P05.0.41 P04.0.14 -
. Taso - nolla-arvo Level - Zero Value FLOAT32  Tason -999 9999
[X+] M
mittayksikkd
87 PO5.0.42 P04.0.14 -
[X+j "~ Taso-tdysi asteikko  Level - Full Scale FLOAT32  Tason -999 9999
mittayksikkd
88 [F;?fjo'm Yleinen - nolla-arvo  Generic - Zero Value FLOAT32 - -1000 1000
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8 P05.0.52 Yleinen - tiys Generic - Full Scale FLOAT32 - 1000 1000
[X+] asteikko
%0 ps.1.01 Analogitulon Analog Input 1 Function ~ ENUM 0 7
toiminto
91 P05.1.02  Analogitulon 1 tyyppi  Analog Input 1 Type ENUM 0 3
72 ps.1.11 Analogitulon2 Analog Input 2 Function ~ ENUM 0 7
toiminto
93 P05.1.12  Analogitulon 2 tyyppi  Analog Input 2 Type ENUM 0 3
74 P05.1.21 Analggltulon 3 Analog Input 3 Function ~ ENUM 0 7
[X+] toiminto
7 [F’)?fj1.22 Analogitulon 3 tyyppi  Analog Input 3 Type ENUM - 0 3
7 P05.1.31 Aqalggltulon 4 Analog Input 4 Function ~ ENUM - 0 7
[X+] toiminto
97 [F’)?fj1.32 Analogitulon 4 tyyppi  Analog Input 4 Type ENUM - 0 3
& [P)?ff'lw Anturin kayrd Sensor Curve ENUM - 0 1
99 P05.1.50  Analogisen
X+] toimilaitteen tyyppi Analog Actuator Type ENUM - 0 1
100 P5.2.03 Didi@altulond py e gyt 3Function ENUM. - 0 9
toiminto
101 P05.2.04  Digitaalitulon® oy it 1nput 4 Function~ ENUM. - 0 9
[X+] toiminto
102 P05.2.05 Digitaalitulon5 it 1nput 5 Function~ ENUM. - 0 9
[X+] toiminto
103 P05.3.01 Aqalgg|lahdon Analog Output Function ~ ENUM 0 12
toiminto
104 P05.3.02  Analogilahddn tyyppi  Analog Output Type ENUM 0 3
105 P05.4.01 Releen 1 toiminto Relay 1 Function ENUM 0 7
106 P05.4.02  Releen 2 toiminto Relay 2 Function ENUM 0 7
107 Po5.g.01 Analogitulon Analog Input 1 Offset ~~ FLOAT32 - 100 100
poikkeama
108 Po5.8.02 Analogitulon’ Analog Input 1 Gain FLOAT32 - 0 15
vahvistus
109 po5.g.17 Analogitulon2 Analog Input2 Offset ~ FLOAT32 - 100 100
poikkeama
1o Po5.g.12 Analogitulon2 Analog Input 2 Gain FLOAT32 - 0 15
vahvistus
111 P05.8.21 Anglogltulon 3 Analog Input 3 Offset FLOAT32 - -100 100
[X+] poikkeama
12 P05.8.22 Analggltulon 3 Analog Input 3 Gain FLOAT32 - 0 1.5
[X+] vahvistus
"3 P05.8.31 Anglogltulon 4 Analog Input 4 Offset FLOAT32 - -100 100
[X+] poikkeama
1 P05.8.32  Analogitulon 4 Analog Input 4 Gain FLOAT32 - 0 15
[X+] vahvistus
1 06001 oetemén System Configuration ~ ENUM - 0 2
okoonpano
116 P06.0.02  Maks. yksikot Max Units UINTT6 - 1
1 P06.0.03  MonipumPpUjariestel v Address UINT16 - 1
man osoite
118 P04.0.11 - P05.0.12 -
P06.1.11  Paine - kasvuarvo Pressure - Inc. value FLOAT32  Paineen 0 Paine - taysi
mittayksikkd asteikko
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119 P04.0.11 - P05.0.12 -
P06.1.12  Paine - vahennysarvo  Pressure - Dec. value FLOAT32  Paineen 0 Paine - taysi
mittayksikkd asteikko
120 P06.121 P04.0.12 - P05.0.22 -
[X+j ’ Virtaus - kasvuarvo Flow - Inc. value FLOAT32  Virtauksen 0 Virtaus - taysi
mittayksikkd asteikko
121 : P04.0.12 - P05.0.22 -
[F;?ff 22 ://;r;zlrj]; e Flow - Dec. value FLOAT32  Virtauksen 0 Virtaus - taysi
y mittayksikkd asteikko
122 PO6.131 P04.0.13 - P05.0.32 -
- Lampotila - kasvuarvo  Temperature - Inc. value ~ FLOAT32  Ldmpétilan 0 Lampéotila -
[X+] . o IR
mittayksikkd tdysi asteikko
123 R P04.0.13 - P05.0.32 -
[P)?_(:]1 32 t;?epnor:”saa-rvo Temperature - Dec. value ~ FLOAT32  Ldmpétilan 0 Lampétila -
J mittayksikkd tdysi asteikko
124 P06.1.41 P04.0.14 - P05.0.42 -
[X+j © Taso - kasvuarvo Level - Inc. value FLOAT32  Tason 0 Taso - tdysi
mittayksikkd asteikko
125 P06 1.42 P04.0.14 - P05.0.42 -
[X+j "7 Taso-vahennysarvo  Level - Dec. value FLOAT32  Tason 0 Taso - tdysi
mittayksikkd asteikko
126 P06 151 P05.0.52 -
[X+j ’ Yleinen - kasvuarvo  Generic - Inc. value FLOAT32 0 Yleinen - taysi
asteikko
127 . P05.0.52 -
P06.1.52 Y.I.elnen ) Generic - Dec. value FLOAT32 0 Yleinen - taysi
[X+] vdhennysarvo :
asteikko
128 Monipumppujérjestel ) )
P06.1.61 mdn Multipump Enable Speed  UINT16  rpm P0.4'2'31 P04.2.32
" Min.nopeus Maks.nopeus
dyttddnottonopeus
129 P06.1.71  Synkroninen raja Synchronous Limit UINT16  rpm 0 3600
130 - . P04.2.32 -
P06.1.72  Synkronisen vali Synchronous Window UINT16  rpm 0
Maks.nopeus
131 PO6.1.81 Automaattlr]e.n Automatic Switchover UNT16  h 0 250
vuorotteluvali Interval
132 P07.0.01 Maks.kytkentdtaajuus Max Switching Frequency  ENUM 0 5
133 P07.0.02  Min.kytkentdtaajuus  Min Switching Frequency ~ ENUM 0 5
134 Ohitusnopeuden . P04.2.31- P04.2.32 -
P07.1.01 keskikohta Skip Speed Center UINTT6 — rpm Min.nopeus  Maks.nopeus
135 P07.1.02  Ohitusnopeuden alue Skip Speed Range UINT16  rpm 0 300
136 PO7201 oo Motor heating function ~ ENUM 0 2
ammitystoiminto
137 P08.0.01  Yhteystoiminto 1 Com 1 Function ENUM 0 3
138 P08.0.02  Yhteystoiminto 2 Com 2 Function ENUM 0 2
139 P08.1.01 Modbus RTU osoite  Modbus RTU Address UINT16 0 127
140 pog.1.02  ModbusRTU Modbus RTU Baudrate ~ ENUM 0 8
baudinopeus
141 P08.1.08 Modbus RTU muoto  Modbus RTU Format ENUM 0 3
142 P08.2.05 -
P08.2.01 BAQnet MS/TP Mac BACnet MS/TP Mac UINT16 0 BAChet MS/TP
osoite Address
Max Master
143 Pog.2.02 BACTELMS/TP BACnet MS/TP Baudrate  ENUM 0 8
baudinopeus
144 P08.2.03  BACnet MS/TP muoto  BACnet MS/TP Format ENUM 0 3
145 P08.2.04 lBAC”et MSTIP- BACnet MS/TP Device ld ~ UINT32 4194304
aitetunnus
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146 P08.2.01 -
P082.05 CACTELMSITPMAX gt MS/TP Max Master  UINTI6 - BACDet MS/TP 127
Master :
Mac osoite
147 - BACnet tietokehykset  BACnet Info Frames UNT16 - 1 255
148 - BACnet Uud.alustus  BACnet Reinit ENUM - 0 1
149 Langattoman .
P08.3.01 yhteyden Enable W'lrek.ass ENUM - 0 1
i ommunication
kayttdonotto
150 P09.0.01 . ..
X+] Kieli Language ENUM - 0 28
11 P09.0.12 Aika: Time UINT32
[X+]
152 P09.0.11 Pvm Date UINT32
[X+]
153 Nayton : .
P09.1.01 energiansists Display Energy Saving ENUM - 0 1
154 P09.1.02  Energiansddstdaika  Energy Saving Time UINT16 s 60 3600
155 P09.1.10  N&ytdn suuntaus Display Orientation ENUM - 0 1
156 P09.3.01  Virhelokin nollaus Error Log Reset ENUM - 0 1
157 P09 3.02 Kéyttoaikalaskurin Operating Time Couter ENUM ] 0 1
nollaus Reset
158 P09 3.03 I\/.I.oott'onn ' Motor Running Counter ENUM ) 0 1
kdyntilaskurin nollaus Reset
159 P09.3.04 CrEUalaskurin Energy CounterReset ~ ENUM - 0 1
nollaus
160 P09.3.05 Oletusasetusten Factory Restore ENUM - 0 1
palautus
161 P09 3.06 Kathoonotto Commissioning ENUM ) 0 1
suoritettu Completed
162 P09.3.07 LU BN IS goneq pevic ListReset  ENUM - 0 1
163 PO4TE0 ASEMSANON i cetpointsaing  ENUM - 0 1
tallennusten rajoitus
164 PO 6.01 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
. HO Paine Setpoint Zero Flow FLOAT32  Paineen Paine-nolla-  Paine - téysi
[X+] e ,
mittayksikkd  arvo asteikko
165 P04.2.00 asetuksen tai .
X+] valvonnan tyyppi Regulation Type ENUM - 0 1
166 P05.3.02 -
P05.8.44  Offset AO 1 Analog Output 1 Offset FLOAT32  Analogilahdén -100 100
tyyppi
167 P05.8.45 GainAQ 1 Analog Output 1 Gain FLOAT32 - 0 1.5
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10 Huolto

10.1 Varotoimet

VAARA: Sahkdéinen vaara

e Tarkista ennen tydn aloittamista, ettd virta on katkaistu ja virtakytkin lukittu, etteivat yksikko,
ohjauspaneeli tai lisdohjauspiiri voi kdynnistya tahattomasti uudelleen.

e Kun olet kytkenyt jarjestelman irti virtalahteesta, odota jdannosvirran purkautumista 2
minuuttia.

VAROITUS: Fyysiset ja termiset vaarat

e K&ytd aina henkilénsuojaimia.

e Ké&ytd aina soveliaita tydkaluja.

e Jos moottori on asennettu séhképumppuun, erittdin kuumien tai kylmien nesteiden
tapauksessa on kiinnitettdva huomiota henkilovahinkojen vaaraan.

Ennen tyoskentelya:

e Varmista, ettd luvussa Esittely ja turvallisuusohjeet annetut turvaohjeet on luettu ja
ymmarretty.

e Anna sdhkdpumpun ja jarjestelman kaikkien osien jadhtyd ennen kuin kosket niihin.

e Varmista, ettd séhkdpumppu on eristetty jarjestelmasta ja ettd paine on nollassa ennen
sahkdépumpun purkamista, taytto- ja tyhjennystulpan poistamista tai putkiston irrottamista.

Moottorin magneettikenttad

Roottorin poistaminen moottorikotelosta tai asentaminen sinne muodostaa voimakkaan
magneettikentan.

VAARA: Magneettikentan vaara

Magneettikenttd voi olla vaarallinen tahdistimen tai muiden magneettikentille herkkien
laakinnallisten laitteiden kayttajille.

HUOMAUTUS:
Magneettikenttd voi vetda puoleensa metalliroskaa roottoripinnoille ja aiheuttaa vaurioita.
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10.2 HVX- tai HVX+ -taajuusmuuttajan vaihto

10.2.1B- ja C-kokoiset korvaavat osat

SPXM_MO0Q01_A_ph

1. Moottori

2. Taajuusmuuttaja

3. Kiinnitysruuvit

4. Tiiviste

5. Vaélikappaleet

1. Irrota kaikki taajuusmuuttajaan liitetyt anturit.

2. Poista taajuusmuuttaja ruuvaamalla ruuvit irti Torx-ruuvimeisselilla.
3. Voitele tiiviste alkoholilla.

4. Tarkista, ettd uuden taajuusmuuttajan vélikappaleet ovat oikeassa asennossa ja ehjia.
5. Asenna uusi taajuusmuuttaja ja kirista ruuvit.

6. Kiristystiukkuus: 6 Nm (55 Ibf-in) = 15%.

7. Kytke kaikki anturit takaisin taajuusmuuttajaan.
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10.2.2D-kokoiset korvaavat osat

ph

SPXM_M0002_A

Moottori
Sivukiinnitysruuvit
Taajuusmuuttaja
Kannen ruuvit
Kansi
Keskikiinnitysruuvi
Tiiviste
Vélikappale

ONO A WN =

Vanhan taajuusmuuttajan purkaminen

1. Irrota kaikki taajuusmuuttajaan liitetyt anturit.

2. Poista kansi.

3. Irrota moottorin vaihejohtimet.

4. Kierrd Mé-sisékierreinen silmukkapultti taajuusmuuttajaan.

5. Kiinnité nostokdysi silmukkapulttiin.

6. Kdyden kiristdminen.

7. Poista taajuusmuuttaja ruuvaamalla sivu- ja keskiruuvit irti Torx-ruuvimeisselilla. Varo, ettei
keskiruuvi putoa moottorin sisélle.

8. Nosta taajuusmuuttaja hitaasti, kiinnittden huomiota mahdollisiin dkillisiin kuorman

siirtymiin, ja irrota se moottorista.
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Uuden taajuusmuuttajan kokoonpano

Tarkista, ettd uuden taajuusmuuttajan valikappaleet ovat oikeassa asennossa ja ehjia.
Kierrd Mé-sisakierreinen silmukkapultti taajuusmuuttajaan.
Kiinnitd nostokdysi silmukkapulttiin.
Nosta taajuusmuuttaja hitaasti, kiinnittden huomiota mahdollisiin &killisiin kuorman
siirtymiin.
5. Asenna uusi taajuusmuuttaja ja kirista ruuvit.
Kiristystiukkuus: 15 Nm (132 Ibf-in) = 15%.
Irrota nostokdysi ja poista silmukkapultti.
Kytke moottorin vaihejohtimet takaisin alkuperaista vaihejérjestystad noudattaen:
U = ruskea
V = sininen
W = musta.
8. Kiinnité kansi ja kirista ruuvit.
Kiristystiukkuus: 3 Nm (27 Ibf-in) + 15%.
9. Kytke kaikki anturit takaisin taajuusmuuttajaan.

PN

No

10.3 Pitkat kayttamattomyyden jaksot

Paina ohjauspaneelin ON/OFF-painiketta tai avaa kayttdonottokosketin (jos kdytdssa).
Katkaise sahko.

Sulje imu- ja painepuolen sulkuventtiilit.

Noudata kappaleen Varastointi ohjeita, sivu 9.

Tarkista yksikon ja ohjauspaneelin sdhkdjohtimien liitdntdjen tila ennen yksikdn
kdynnistystd. Varmista, ettd ruuvien kireys on oikea.

6. Kaynnista yksikkd sahkdpumpun oppaan ohjeiden mukaan.

o=

10.4 Varaosien tunnistus

Voit tunnistaa varaosat tuotekoodeista sivustolla spark.xylem.com.
Ota yhteytta Xylemiin tai valtuutettuun jakelijaan teknisten tietojen osalta.
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11 Vianetsinta

11.1 Varotoimet

VAROITUS: Fyysiset ja termiset vaarat

e K&ytd aina henkilénsuojaimia.

e Ké&ytd aina soveliaita tydkaluja.

e Kiinnitd huomiota tapaturmariskiin silloin, kun nesteet ovat liian kuumia tai kylmia.

Ennen tyoskentelya:

e Varmista, ettd luvussa Esittely ja turvallisuusohjeet annetut turvachjeet on luettu ja
ymmarretty.

e Anna pumpun ja jarjestelman kaikkien osien jadhtya ennen kuin kosket niihin.

e Varmista, ettd pumppu on eristetty jarjestelmasta ja etta paine on nollassa ennen pumpun
purkamista, tayttd- ja tyhjennystulpan poistamista tai putkiston irrottamista.

Ty6 jannite katkaistuna

VAARA: Sahkdéinen vaara

e Tarkista ennen tydn aloittamista, ettd virta on katkaistu ja virtakytkin lukittu, etteivat yksikko,
ohjauspaneeli tai lisdohjauspiiri voi kaynnistya tahattomasti uudelleen.

e Kun olet kytkenyt jarjestelman irti virtalahteestd, odota jdannosvirran purkautumista 2
minuuttia.

Moottorin magneettikentta

Roottorin poistaminen moottorikotelosta tai asentaminen sinne muodostaa voimakkaan
magneettikentan.

VAARA: Magneettikentan vaara

Magneettikenttd voi olla vaarallinen tahdistimen tai muiden magneettikentille herkkien
laakinnallisten laitteiden kayttajille.

HUOMAUTUS:

Magneettikenttd voi vetda puoleensa metalliroskaa roottoripinnoille ja aiheuttaa vaurioita.

lonisoivalle sateilylle altistuneet tyémaat

VAROITUS: lonisoivan sateilyn vaara

Jos yksikkd on altistunut ionisoivalle séteilylle, ryhdy tarvittaviin turvatoimiin ihmisten
suojaamiseksi. Jos yksikko taytyy lahettds, ilmoita kuljetusliikkeelle ja vastaanottajalle
asianmukaisesti, jotta tarvittavat turvatoimet voidaan toteuttaa.
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11.2 Halytysluettelo

Koodi Nimi Kuvaus
A0S Virheellinen Maéritystiedostot ovat yhteensopimattomia tai tiedostoja eivat latautuneet asianmukaisesti.
tiedostomaaritys Virta pois, odota 1 minuutti, virta paalle.
A08 Kytkentdtaajuutta on alennettu korkean ympardivan lampétilan seurauksena.
Alennus paalla Puhdista yksikkd, tarkista yksikdn puhallin ja ympérdivat olosuhteet.
A1 Analogitulon arvo on liian alhainen tai liian korkea.
Analogitulon 1 hélytys Tarkista, ettd laite on liitetty analogituloon tai ettd analogitulo on maaritetty oikein.
AT2 Analogitulon arvo on liian alhainen tai liian korkea.
Analogitulon 2 hélytys Tarkista, ettd laite on liitetty analogituloon tai ettd analogitulo on maéritetty oikein.
AT3 Analogitulon arvo on liian alhainen tai liian korkea.
Analogitulon 3 hélytys Tarkista, ettd laite on liitetty analogituloon tai ettd analogitulo on maaritetty oikein.
AT4 Analogitulon arvo on liian alhainen tai liian korkea.
Analogitulon 4 hélytys Tarkista, ettd laite on liitetty analogituloon tai ettd analogitulo on maaritetty oikein.
A15 Virtaus-/lampdtila-anturin
halytys Sisadnrakennetun virtaus-/lampotila-anturin toimintahairié
A16 Ulkoinen halytys on aktivoitunut.
Ulkoinen DI-halytys Tarkista ulkoisen laitteen kosketin.
A17 Sisdinen tiedonsiirto Moottorinohjaimen piirikorttien vélilla on tiedonsiirtovirhe.
kadotettu Virta pois, odota 1 minuutti, virta paélle.
A18 Monipumpun tiedonsiirto | Yksikén asetus on monipumppu, mutta tiedonsiirtoa muihin yksikdihin ei ole.
katkennut Tarkista monipumppuliitdnnat ja yhteysportin maaritys.
A19 Monipumpun osoitteen Monipumppujérjestelmassa on muita yksikditd, joilla on sama monipumppuosoite.
ristiriita Tarkista, ettd jokaisella yksikdlld on yksikdsitteinen monipumppuosoite.
A20 Monipumppuijarjestelmaan liitetylld yksikdlld on yhteensopimattomia ominaisuuksia tai eri
Monipumpun monipumppuprotokolla.
yhteensopimattomuus Al3 kaytd yhteensopimatonta ominaisuutta tai paivitd yksikdt samaan laiteohjelmaversioon.
A21 Kloonaus epdonnistui Kloonaus epdonnistui
A23 Mitadn analogituloista ei ole asetettu ohjaustilan mitatulle méérélle.
Analogitulon vaara maaritys |Tarkista valikon MO5 parametrien oikea maaritys.
A24 Mikéén valituista asetusarvoista ei vastaa ohjaustilan mitattua maaraa.
Asetusarvon vaara maaritys |Tarkista valikon MO4, MO5 parametrien oikea maaritys.
A28 - Al s s 1]
Kenttavayldn yhteys Yhteys etdkenttavaylélaitteeseen on katkennut.
katkennut Tarkista etélaitteen tila ja etdvaylan yhteysparametrien oikea maaritys.
A29 Putken tayttotoiminnon téyttdpainetta ei ole saavutettu pumpun téyttdajan sisélla.
Putken tayttohalytys Tarkista jarjestelmén eheys ja putken tayttdparametrit.
A35 Kayttoliittymdn kortin ja ohjauskortin valilla on sisdinen yhteysongelma.
HMI-yhteys katkennut Virta pois, odota 1 minuutti, virta paalle.
A36 Kayttoliittymén kortin ja langattoman liittyman vélilla on sisdinen yhteysongelma.
BTLE-yhteys katkennut Virta pois, odota 1 minuutti, virta paalle.
A0 Tiedostojen versio ei tdsmaa |HMI-kortti ja ohjauskortti siséltavat eri versioita samoista konfiguraatiotiedostoista.
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11.3 Virheluettelo

Koodi Nimi Kuvaus
E01 Moottorin nopeus odotetun alueen ulkopuolella.
Nopeusraja ylittynyt Virta pois, odota 1 minuutti, virta paalle.
E02 Ylivirta Moottorin ottama virta ylittaa rajan.
E03 Alijénnite Jannite alittaa minimirajan.
E04 Roottori on jumissa eika pydri.
Tarkista, ettei pumpun marissa osissa ole likaa tai muita materiaaleja, jotka voivat aiheuttaa roottorin
Roottori lukkiutunut jumiutumisen.
E05 Osa muistista on alustettu virheellisesti tai ei toimi.
Tietomuisti vioittunut Virta pois, odota 1 minuutti, virta paalle.
E06 Ei tulovaihetta Yksi tai useampi vaihe puuttuu.
E07 Moottorin ldmpétila on turvarajojen ulkopuolella.
Moottori ylikuumentunut Puhdista yksikkd, tarkista yksikon puhallin ja ympardivat olosuhteet.
E08 Moottorinohjaimen sisalampdtila on turvarajojen ulkopuolella.
Invertteri ylikuumentunut ~ |Puhdista yksikkd, tarkista yksikdn puhallin ja ympérdivat olosuhteet.
E09 Moottori irronnut Yhden tai useamman moottorin vaiheen (ohjaimen ja moottorin valilla) liitdntd on irronnut.
E10 Moottorinohjain tunnisti veden puuttuvan pumpun sisalts.
Kuivakaynti Tarkista, ettd pumpussa on vettd, suorita ilmaus.
il Analogitulon arvo on liian alhainen tai liian korkea.
Anturin 1 virhe Tarkista, ettd laite on liitetty analogituloon tai ettd analogitulo on maaritetty oikein.
12 Analogitulon arvo on liian alhainen tai liian korkea.
Anturin 2 virhe Tarkista, ettd laite on liitetty analogituloon tai ettd analogitulo on maaritetty oikein.
13 Analogitulon arvo on liian alhainen tai liian korkea.
Anturin 3 virhe Tarkista, ettd laite on liitetty analogituloon tai ettd analogitulo on maaritetty oikein.
E14 Analogitulon arvo on liian alhainen tai liian korkea.
Anturin 4 virhe Tarkista, ettd laite on liitetty analogituloon tai ettd analogitulo on maaritetty oikein.
E15 Virtaus-/lampatila-anturin
virhe Sisddnrakennetun virtaus-/lampétila-anturin toimintahairié
E16 Ulkoinen virhe on aktivoitunut.
Ulkoinen Dl-virhe Tarkista ulkoisen laitteen kosketin.
E17 Sisdinen tiedonsiirto Moottorinohjaimen piirikorttien vélilla on tiedonsiirtovirhe.
kadotettu Virta pois, odota 1 minuutti, virta paalle.
E21 LOW-digitaalitulo on auki.
Vei puuttuu (LOW) Tarkista kuivakayntisuojan tila. Ellei se ole kdytossd, pida silmukka LOW-liittimien valilla.
£E22 Minimikynnyksen asetusarvoa ei ole saavutettu minimikynnyksen viiveen sisalla.
Minimikynnys Tarkista, ettd pumpussa on vettd. Tarkista minimikynnyksen parametrien oikeat asetukset.
E23 Mitadn analogituloista ei ole asetettu ohjaustilan mitatulle médrélle. Tarkista valikon MO5 parametrien
Analogitulon vaara maaritys |oikea madritys.
E25 Ohjauskortin virtalahteen
virhe Virtalahteen ongelma virtapiirikortin ja ohjauskortin valilla
E26 Moottorin-ohjaimen méaritysparametrit eivét ole oikeita.

Laitteiston madritysvirhe

Virta pois, odota 1 minuutti, virta paalle. Ota yhteyttd Xylem-huoltoverkostoon.
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Koodi Nimi Kuvaus
E27 Maavuoto Moottorin maaeristyksessa on vikaa.
E29 Putken téyttétoiminnon tayttdpainetta ei ole saavutettu pumpun téyttdajan sisalla.
Putken tayttovirhe Tarkista jarjestelman eheys ja putken tayttdparametrit.
E30 Moottori on ylikuormittunut.
Ylikuormitus Tarkista pumpattavan nesteen ominaisuudet.
E31 Analogitulon arvo on liian alhainen tai liian korkea.
Ulkoisen referenssin 1virhe |Tarkista, ettd laite on liitetty analogituloon tai ettd analogitulo on maaritetty oikein.
E32 Analogitulon arvo on liian alhainen tai liian korkea.
Ulkoisen referenssin 2 virhe  {Tarkista, ettd laite on liitetty analogituloon tai ettd analogitulo on mééritetty oikein.
£33 Analogitulon arvo on liian alhainen tai liian korkea.
Ulkoisen referenssin 3 virhe  {Tarkista, ettd laite on liitetty analogituloon tai ettd analogitulo on mééritetty oikein.
E34 Analogitulon arvo on liian alhainen tai liian korkea.
Ulkoisen referenssin 4 virhe  |Tarkista, ettd laite on liitetty analogituloon tai ettd analogitulo on maaritetty oikein.
E36 Verkon alijannite Virtaldhteen jdnnite alittaa hyvéksytyn minimirajan.
E43 DC-vdylan jannite ylittdd maksimirajan.
Ylijannite Tarkista, etteivat muut pumput muodosta virtausta pumpun lapi ja aiheuta energian regeneraatiota.
Ed6
Verkon ylijénnite Virtaldhteen jannite ylittaa hyvaksytyn maksimirajan.
ES0 Asetustiedostot eivat taismaa  [HMI-kortin ja ohjauskortin konfigurointitiedostot eivét tasmaa.
EST Vetolaite on varaosa HM I-kortti ja ohjauskortti eivét sisalld konfigurointitiedostoja.
E52 Control Card on varaosa ilman konfigurointitiedostoja. Kéyta parametria P09.3.10 paivittaaksesi
Ohjauskortti on varaosa ohjauskortti HMI-kortissa olevilla tiedostoilla.
E60 Monipumppuprotokollan  |Yksikdiden vlilld on yhteensopimattomuus monipumppuprotokollan valilla. Kohdista yksikdt samaan
yhteensopimattomuus laiteohjelmistoversioon.
E61 Hydrovar X:aa ja Hydrovar X+:a ei voi yhdistad toisiinsa. Molemmat mallit kdyttavat eri
Hydrovar X kytketty X+:aan  |monipumppuprotokollia.
E65 Hydrauliset kayrdt puuttuvat tai ovat vioittuneet. Poista kaytdstd kaikki hydraulikdyrét vaativat
Puuttuvat hydraulikdyrat toiminnot, kuten "Anturiton deltapaine”.
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12 Tekniset tiedot

12.1 Kayttoymparisto

Paivimédra Kuvaus
Tila SyOvyttdméton ja réjahdysvaaraton
Lampétila -20-50°C(-4-122°F).

Suhteellinen ilmankosteus

< 95% eitiivistyva

Suhteellinen ilmankosteus

< 30 g/kg (kuiva ilma)

Korkeus (merenpinnasta)

o Jopa 1000 m (3280 ft): optimaalinen olosuhde

laueta

o YIi2000 m (6562 ft), ota yhteytta Xylemiin tai valtuutettuun jalleenmyyjaan.

o 1000-2000 m (3280-6562 ft): sisadnrakennettu automaattinen limpdsuoja saattaa

12.2 Tekniset ominaisuudet

Katso EXM-moottorikokonaisuuden arvokilped osassa Arvokilvet.

Paivimaara

Kuvaus

Verkkovirran jannite ja taajuus

Mallista riippuen:
e 200V,..,240V50/60 Hz, tai
o 380V, ... 480V 50/60 Hz

Sallitut toleranssiarvot tulojannitetta varten

+10%

Vuotovirta (EN 61800-5-1)

< 3.5 mA(vaihtovirta, AC)

Suojausluokka, kotelointityyppi

[P 55, NEMA kotelointityyppi 4

Hydtysuhdeluokka (IEC 61800-9-2)

o |ES2 kokonaiselle PDS-yksikolle (sahkdkaytto)
e |E5 moottorille

Sahkoiset tiedot

Moottorin nimellisteho, [Moottorin tyyppi Pydrimisnopeusalue,  |Suurin tulovirta, A
kW (hp) IEC NEMA min”! 200V, .., 240V [380V, ..., 480V
(EXM..../3......) |(EXM..../4......)
1.5(2.0) EXM...... 1.015B.4..|[EXM....... 1..0208..4..{1500 ... 2000 57-49 40-3.8
2.2(3.0) EXM....... 1.022B.4..|[EXM....... 1..0208B..4.. 719-6.7 50-4.6
3.0(4.0) EXM....... 1.030C.4..|[EXM....... 1..040C.4.. 11.0-9.8 79-7.0
4.0(5.5) EXM...... 1.040C.4..|[EXM....... 1..055C..4.. 14.0-12.3 9.2-8.5
5.5(7.5) EXM....... 1.055C.4..|[EXM....... 1.075C.4.. 21.6-20.4 11.2-10.2
EXM...... 1..055D..4..|EXM....... 1.075D..4.. 20.5-18.8 15.3-13.6
7.5(10) EXM...... 1.075D..4..|EXM....... 1..100D..4.. 27.5-24.8 18.7-17.4
11(15) EXM....... [.110D..4..|EXM....... 1..150D..4.. 39.0-345 245-22.8
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Moottorin nimellisteho, [Moottorin tyyppi Pydrimisnopeusalue,  |Suurin tulovirta, A
kW (hp) IEC NEMA min”! 200V, .., 240V [380V, ..., 480V
(EXM..../3......) |(EXM..../4......)
3.0(4.0) EXM...... 1..030B..2..|[EXM....... 1..0408..2..{3000 ... 4000 10.7-8.9* 6.7-5.3
4.0(5.5) EXM....... 1..040B..2..|[EXM....... /..0558..2.. - 1.7-6.6
5.5(7.5) EXM....... /..055B..2..|[EXM....... 1.0758..2.. - 10.2-8.7
EXM...... 1.055C..2..|[EXM....... 1.075C..2.. 18.9-16.2 11.4-11.0
7.5(10) EXM....... 1.075C.2..|[EXM....... 1..100C..2.. - 14.4-12.5
11(15) EXM....... 1.110C.2..|[EXM....... 1.150C..2.. . 20.3-16.5
EXM....... [.110D..2..[EXM....... 1..150D..2.. 38.4-34.1 245-22.8
15(20) EXM....... 1..150D..2..|[EXM....... 1..200D..2.. 50.0-44.1* 30.2-27.1
18.5(25) EXM...... 1.185D..2..|[EXM....... 1.250D..2.. . 33.5-28.6
22 (30) EXM....... 1.220D..2..|EXM....... 1.300D..2.. - 38.9-324

*3600...4000 min™

12.3 Sahkémagneettinen yhdenmukaisuus (EMC)

e HVX-ja HVX+-taajuusmuuttajat tayttavat IEC 61000-3-12 -standardin THDi-vaatimukset.
Vaatimustenmukaisuus on voimassa vain, jos jarjestelman ja yleisen verkon liitantdkohdassa
oleva Ssc (oikosulkuteho) on taulukossa ilmoitettujen arvojen tai niitd suurempi:

Moottori Ssc, KVA
EXM.../3....B... EXM.../4....B.. 2300
EXM.../3...C.,EXM.../4...C.. 4600
EXM.../3...D.., EXM.../4...D.. 9200

Varmista, ettd laite on liitetty verkkoon, jonka Ssc tayttaa vahimmaisarvot: epavarmuuden
sattuessa ota yhteys verkon yllapitajaan.

e Ulkoisen harmonisuodattimen avulla voidaan sallia asennus verkoissa, joissa Ssc on
alhainen, ja varmistaa vaatimustenmukaisuus mys yksittdisten harmonisten ja PWHC:n
osalta.

o [T-jarjestelmissa (nolla erotettuna maasta) saattaa olla tarpeen kayttda hydrovar X:n ja X+:n
W-versiota (ilman EMI-suodattimia), joka soveltuu C4-luokkaan. Katso myds Séhkéliitannat .

EXM-sarjan moottoreista katso kohdat 6 ja 9 kohdasta Vaatimustenmukaisuusvakuutukset.

12.4 Radiotaajuusominaisuuksien vaatimustenmukaisuus

EU/EEA/GB
Ominaisuudet Kuvaus
Teknologia Bluetooth® Low Energy 5.2 langaton teknologia
Kaista 2.4 GHz ISM
RF <4.5mW(6.5dBm)
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US.A.

Kanada

HVX FCCID: 2AYCGXSI02
HVX+ FCC ID: 2AYCGXSIO03

Taajuusmuuttaja on FCC:n sdantdjen osan 15 mukainen (FCC 15.247).

Toiminnalle on asetettu seuraavat kaksi ehtoa:

1. Laite ei saa aiheuttaa haitallisia hairioita.

2. Laitteen on otettava vastaan mahdolliset hairidt, myds sellaiset, jotka voivat haitata laitteen
toimintaa.

Taajuusmuuttajaa pidetddn kannettavana laitteena ja se noudattaa radiotaajuudelle altistumista
koskevia turvallisuusméaardyksia FCC-s&anndn osan 2.1093 ja KDB 447498 D01 mukaisesti,
kuten radiotaajuudelle altistumista koskevassa analyysissa on osoitettu.

Asentajien tulee varmistaa, etta (i) laitetta ei sijoiteta samaan tilaan tai kdytetd yhdessa muiden
antennien tai [dhettimien kanssa muuten kuin FCC:n monildhetintuotteita koskevien
menettelyjen mukaisesti,(ii) normaalikayton aikana noudatetaan aina vahintdan 20 cm:n
vahimmaisetaisyytta.

Laite on testattu ja sen on todettu noudattavan luokan A digitaalilaitetta koskevia rajoja FCC-
sdantdjen osan 15 mukaisesti. Vaatimukset on suunniteltu antamaan kohtuullinen suojaus
haitallisilta hairidiltd kaupallisessa ympéristossa.

Tama laite tuottaa, kayttaa ja voi sateilld radiotaajuusenergiaa. Jos sité ei asenneta ja kaytetad
ohjeiden mukaisesti, laite voi aiheuttaa haitallisia hairidita radioviestintaan. Laitteen kayttd
asuinympéristossé aiheuttaa todennakadisesti haitallisia hairidita, jolloin kayttdjad joutuu
korjaamaan hairiét omalla kustannuksellaan

Luvattomat korjaukset tai muutokset saattavat vaurioittaa laitetta pysyvasti ja mitatodivat takuun
seka valtuutuksesi kayttaa laitetta FCC-saantdjen osan 15 mukaan.

HVX ISED IC: 26881-XS102
HVX+ ISED IC: 26881-XSI03

Taajuusmuuttaja on standardin RSS-247 mukainen.

Toiminnalle on asetettu seuraavat kaksi ehtoa:

1. Laite ei saa aiheuttaa haitallisia h&irigita.

2. Laitteen on otettava vastaan mahdolliset hairidt, myds sellaiset, jotka voivat haitata laitteen
toimintaa.

Taajuusmuuttajaa pidetdadn kannettavana laitteena ja se noudattaa radiotaajuudelle altistumista
koskevia turvallisuusmé&arayksia RSS-102-sdanndn version 5 mukaisesti.

Asentajien tulee varmistaa, ettd normaalikdytdn aikana noudatetaan aina vahintdan 20 cm:n
vahimmaisetdisyytta.

Laite on ISED:n lisenssivapaiden radiotuotteiden RSS-standardien mukainen.

Jos laitteeseen tehddén muutoksia, joita vaatimustenmukaisuudesta vastaava osapuoli ei ole
erikseen hyvaksynyt, kayttajan valtuutus kayttaa laitetta saatetaan mitatoida.

Australia ja Uusi-Seelanti

HVX : ACMA:n maaraysten mukainen
HVX+ : ACMA:n maaraysten mukainen

Tata luetteloa paivitetddn sdannollisesti.
Tuotteen myynti- ja kayttdlupa-alueista seka versioista saat listietoja ottamalla yhteytta
Xylemiin tai valtuutettuun jakelijaan.
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12.5 Muut vaatimustenmukaisuudet ja hyvaksynnat

EU/EEA/GB

EXM-moottori
CE- ja UKCA-merkinnat (katso Vaatimustenmukaisuusvakuutukset)

U.S.A.
EXM-moottori: cURus (viitenumero E488280)

Australia ja Uusi-Seelanti

HVX : RCM
HVX+ : RCM
Bacnet
HVX : BTL-sertifiointi
HVX+ : BTL-sertifiointi

12.6 Tulojen ja laht6jen ominaisuudet

Ominaisuudet Kuvaus
Yhteysportit 2, RS-485
Digitaalitulot 3 hydrovar X, 5 hydrovar X+:

o Potentiaalivapaa/NPN-kosketin, avoin tukki/tyhjennys auki, GND-liittimeen
o Sisdinen polarisaatio +24 VDC, virranrajoitus maks. 6 mA
o Suojaus-0.5VDC- +30VDC, maks. 15 mA max.

Analogitulot 2 hydrovarX, 4 hydrovar X+:
o Madritettavissa 0-20 mA virta- tai 0-10 V janniteulostuloksi
o 24 V:nsignaali anturin virtaldhteelle virranrajoituksella 60 mA

Analogilahto Méaritettava joko 0-20 mA:n virtasignaali tai 0-10 V:n jannitesignaali

Rele 1 o NCja NO vaihtokoskettimella
o Enintddn 250V 0.25 A (vaihtovirta, yleiskayttd) tai 30V 2 A (tasavirta, resistiivinen
kuorma)

Rele 2 o NCja NO vaihtokoskettimella
o Enintddn 30V 0.25 A(vaihtovirta, yleiskayttd) tai 30 V 2 A(tasavirta, resistiivinen
kuorma)

12.7 Litiumakku

EXM-moottori HVX+ -taajuusmuuttajalla sisaltéa litiumakun, joka on maa-, meri- ja
ilmakuljetuksia koskevien kansainvalisten sédantdjen mukainen.

12.8 Magneettikentat

EXM-moottori sisaltaad kestomagneetteja. Magneettikentan arvo siséltyy ehjdssa tuotteessa
ilmakuljetuksia koskeviin IATA-rajoihin.
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12.9 Aénenpaine (EN 60034-9, CLC/TS 60034-25)

Ainenpaine mitattuna vapaassa kentdssa yhden metrin etéisyydelld yksikdsté tyhjakaynnilla
standardin ISO 9614-2 mukaan ja d8nenpaineen uudelleenlaskenta standardin ISO 11203

mukaan.
HVX- tai HVX+- Nimellisteho, kW (hp) Pydrimisnopeus, min-1 Asnenpaine, dB(A) + 2
taajuusmuuttajan koko
B 1.5(2),2.2(3.0) 1500 48
1800 43
2000 50
3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 3000 67
3600 64
4000 70
C 3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 1500 48
1800 53
2000 55
5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 3000 65
3600 71
4000 78
D 5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 1500 49
1800 52
2000 54
11(15), 15(20), 18.5(25), 22 |3000 64
(30) 3600 68
4000 75
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13 Loppukasittely

13.1 Varotoimet

VAROITUS: Ympaéristoriski

o VYksikkd tulee toimittaa loppukasiteltavaksi hyvaksyttyyn yritykseen, joka on erikoistunut eri
tyyppisten materiaalien erottelemiseen: terés, kupari, muovi, litium, ferriitti jne.
e On kiellettya kaataa voitelu- ja muita vaarallisia aineita ymparistoon.

13.2 Sahko- ja elektroniikkalaiteromusta (EU/ETA)

{=Z

KAYTTAJILLE ANNETTAVAT TIEDOT Euroopan parlamentin ja neuvoston direktiivin
2012/19/EU, annettu 4 paivana heinakuuta 2012, sahko- ja elektroniikkalaiteromusta 14
artiklan mukaan. Laitteessa tai pakkauksessa oleva symboli, jossa on ylirastittu jatesailio
osoittaa, etta laite tulee kerata erikseen kayttéian paatyttya eika sité saa loppukasitella
lajittelemattomana yhdyskuntajatteena. Kaytosta poistetun laitteen erillinen kerays kierratysta,
kasittelya ja ymparistdystavallistd loppukasittelyd varten auttaa valttdmaéan haitallisia ymparisto-
ja terveysvaikutuksia ja edistaa laitteen valmistusmateriaalien uudelleenkayttda ja/tai
kierratysta.

Muiden kayttajien kuin kotitalouksien sdhko- ja elektroniikkalaiteromu?: Tuottaja* huolehtii ja
vastaa laitteen erilliskerdyksestd sen kayttoian paatyttya. Kun kayttdja haluaa loppukasitella
tdman laitteen, han voi ottaa yhteytta tuottajaan ja kdyttda tuottajan omaksumaa laitteen
erilliskerdysjarjestelmaa laitteen kayttoian paatyttya tai valita itsenaisesti jatehuoltoketjun.

3 Luokitus tuotetyypin, kayton ja paikallsen lainsiadannin mukaisesti
4 Sahko- ja elektroniikkalaitteen tuottaja direktiivin 2012/19/EU mukaan
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14 Vaatimustenmukaisuusvakuutukset

Katso tuotteesta |6ytyvaa merkintaa koskevaa vakuutusta.

q

EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus (nro 75)

1.

0 0 N

RED - Radiolaitteet: EXM... (katso Turvallisuustietoja ja muita tietoja -oppaan viimeisella

sivulla oleva tarra - “Safety and Other Information”)

RoHS - s&hko- ja elektroniikkalaitteen yksildllinen tunnistenumero: EXM

Valmistajan nimi ja osoite:

Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

IT-36075 Montecchio Maggiore VI

ltaly

Téama EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus on annettu valmistajan yksinomaisella vastuulla.

Vakuutuksen kohde: Tuote on korkeatehoinen kestomagneettiavusteinen synkroninen

reluktanssimoottori (PMaSynRM), jossa on integroitu elektroninen taajuusmuuttaja (HVX tai

HVX+-ohjain versiosta riippuen).

Ylla kuvattu vakuutuksen kohde on unionin asiaan liittyvan yhdenmukaistamislainsaadannon

mukainen:

e Euroopan parlamentin ja neuvoston direktiivi 2014/53/EU, annettu 16 paivéna
huhtikuuta 2014, ja sen oikaisut (radiolaite).

e Euroopan parlamentin ja neuvoston direktiivi 2011/65/EU, annettu 8 paivana kesakuuta
2011, ja sen oikaisut mukaan lukien (EU) 2015/863 (tiettyjen vaarallisten aineiden kayton
rajoittaminen s&dhko- ja elektroniikkalaitteissa).

Viittaukset asiaankuuluviin kaytettyihin yhdenmukaistettuihin standardeihin tai viittaukset

muihin teknisiin maarityksiin, joihin liittyen vaatimustenmukaisuus ilmoitetaan:

e EN 60034-1:2010, EN 60034-5:2001+A1:2007, EN IEC 60034-5:2020, EN 60034-6:1993,
EN 60034-9:2005+A1:2007, EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021, EN 62311:2008,
ENIEC 62311:2020, EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018,

EN 61000-3-3:2013+A1:2019 +A2:2021, ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07)

e ENIEC 63000:2018.

lImoitettu laitos: - - -

RED - Mahdolliset lisdvarusteet/komponentit/ohjelmisto: - - -

Lisatietoja:

EMC  EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018

- Pa&std: Luokka 2 (C2) vakioversiossa, luokka 4 (C4) W-versiossa IT-jarjestelmia
varten
- Immuniteetti: tuote soveltuu toiseen ymparistddn (esim. teollisuusalueet).

EN 61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021

Tama tuote luokitellaan "ammattikayttoon tarkoitetuiksi laitteiksi, joiden
nimellisteho on yli 1 kW". Jos tuote liitetdan julkiseen sédhkoverkkoon, asentajan on
otettava huomioon sovellettavat tekniset standardit.

EN 61000-3-12:2011+A1:2024
Katso asennusolosuhteet kohdasta 12.2.

RoHS Liite Ill - Rajoituksesta vapautetut kayttotarkoitukset: lyijy seosaineena teraksessa,
alumiinissa ja kupariseoksissa [6(a), 6(b), 6(c)], juotoksissa ja séhko- ja
elektroniikkakomponenteissa [7(a), 7(c)-I].

Ekologista suunnittelua koskeva direktiivi 2009/125/EY ja sen oikaisut.
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EXM-sarjan moottoriin on integroitu taajuusmuuttaja eika sen energiatehokkuutta
voida testata erillddn taajuusmuuttajasta (komission asetus (EU) 2019/1781, artikla
2(2)(b), (3)(a)). Naytetty merkinta (IE...-IES...) vaaditaan teknisessa standardissa IEC
61800-9-2.

Puolesta allekirjoittanut:
Xylem Service ltalia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 27/05/2025 ‘
Alessio Vendraminelli N W
Toimitusjohtaja o«

versio 00

Xylem on Xylem Inc:n tai sen tytaryhtion tavaramerkki.

Hydrovar on Xylem Inc:n tai sen tytaryhtion tavaramerkki.

Bluetooth® -sanamerkki ja -logot ovat Bluetooth SIG, Inc. -yhtidn omistamia rekisterdityja
tavaramerkkeja. Ne ovat Xylem Service ltalia S.r.l.:n kdytdssa lisenssilla.

Apple, Apple-logo, App Store ja iPhone ovat Apple Inc.:n tavaramerkkeja.

|IOS® on Cisco Systems, Inc.:n ja/tai sen tytaryhtididen rekisterdity tavaramerkki Yhdysvalloissa
ja muissa maissa, Apple Inc.:n kaytossa lisenssilla.

Google Play, Google Play -logo ja Android ovat Google LLC:n tavaramerkkeja.

Kaikki muut tavaramerkit tai rekisterdidyt tavaramerkit ovat omistajiensa omaisuutta.
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15 Takuu

Takuuehtoja koskevat tiedot 16ytyvat kaupallisista asiakirjoista.
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1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyse, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Xylem Service Italia S.r.l.

xyle m Via Vittorio Lombardi 14

Let's Solve Water 36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com
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