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1 Uvod a Bezpecnost
1.1 Uvod

Ué&el ndvodu

Tento nadvod doplnuje, ale nenahrazuje ndvody dodané s vyrobkem. Tento navod nabizi
informace tykajici se spravného provadéni nasledujicich tkona:

e Instalace

e Provoz

e Programovani.

Terminologie pouzitd v dokumentaci

e hydrovar X: Motor EXM s pohonem HVX
e hydrovar X+: Motor EXM s pohonem HVX+

Dodatec¢né pokyny

Pokyny a varovani v tomto nadvodé se vztahuji ke standardni verzi jednotky, kterd odpovida
popisu v kupni smlouvé. Specialni ¢erpadla mohou byt dodévéna s dodate¢nymi navody k
pouziti. V pfipadé situaci, které tento ndvod nebo obchodni dokumentace neuvazuji,
kontaktujte spolec¢nost Xylem nebo autorizovaného prodejce.

1.2 Urovné nebezpedi a bezpe&nostni symboly

Pred pouzitim jednotky si uZivatel musi precist, pochopit a dodrzovat pokyny na znacenich
upozornujici na nebezpedi, aby se zamezilo nasledujicim rizikim:

e Zranéni a zdravotni rizika

e Poskozeni vyrobku

e Porucha provozu jednotky.

Urovné nebezpedi

Uroveri nebezpeci Pokyn

NEBEZPECI: Oznatuje nebezpe¢nou situaci, kterd zplisobi vaZné zranéni, nebo
dokonce smrt, pokud ji nezabranite.

VAROVANI: Oznatuje nebezpecnou situaci, kterd miize zpisobit vézné zranéni,
nebo dokonce smrt, pokud ji nezabrénite.

POZOR: Oznatuje nebezpetnou situaci, kterd miize zpisobit drobnd nebo
stfedné zdvaznd zranéni, pokud ji nezabrénite.

POZNAMKA: Oznatuje situaci, kterd miize zplsobit $kody na majetku, ale ne
poranéni osob, pokud j nezabranite.

6 EXM - Dopliujici pokyny pro instalaci, ¢innost a programovani
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Dopliujici symboly

Symbol Popis

Nebezpei trazu elektrickym proudem

Nebezpeti horkych povrchii

Nebezpeci vjbusné atmosféry

AN

Nebezpedi ionizujiciho zéreni

»

Nebezpetné magnetické pole

>

1.3 Bezpecénost uzivatele
Je nutné pfisné dodrzovat platné predpisy tykajici se zdravi a bezpecdnosti.
Kvalifikovany personal

Instalace, ¢innost, ddrzba a odstrariovani problému jednotky jsou vyhrazeny pouze pro
kvalifikovany personal. Kvalifikovani uzivatelé jsou osoby schopné rozeznat rizika a predchézet
nebezpedim béhem instalace, pouziti, ddrzby a odstrafiovani problémd jednotky.

Osobni ochranné prostredky

Béhem manipulace, instalace, ¢innosti, 4drzbé a odstrariovani problému pouzivejte
predepsané osobni ochranné prostredky. Pfiklady osobnich ochrannych prostiedkl véetné,
ale nejenom, ochranné prilby, ochrannych rukavic a ochranné obuvi.

Mista vystavena ionizujicimu zareni

VAROVANI: Nebezpedi ionizujiciho zéreni

Jestlize byla jednotka vystavena ionizujicimu zareni, pfijméte nezbytna bezpecnostni opatfeni
pro ochranu osob. Jestlize je jednotku nutno vyexpedovat, pfislusnym zplsobem informujte
prepravce i pfijemce o pfijeti vhodnych bezpecnostnich opatfeni.

1.4 Ochrana zivotniho prostredi

Likvidace obalu a vyrobku

Dodrzujte platné predpisy tykajici se likvidace tfidéného odpadu.

EXM - Doplnujici pokyny pro instalaci, ¢innost a programovani 7
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2 Manipulace a skladovani
2.1 Opatreni

Pfed zahajenim jakékoliv prace se ujistéte o precteni a pochopenf veskerych bezpecnostnich
pokynd uvedenych v Uvod a Bezpeénost.

POZOR: Rizika vyplyvajici z manualni manipulace s ndkladem

Jednotku manipulujte v souladu s aktudInimi predpisy tykajicimi se ,ru¢ni manipulace s
bremeny”, abyste predesli nezddoucim ergonomickym staviim zplsobenym rizikem zranéni
patere.

VAROVANI: Riziko pofezéni a rozdrceni
Vzdy noste osobni ochranné prostredky.

2.2 Kontrola jednotky pfi doruceni

Kontrola baleni

1. Ovérte, zda mnozstvi, popis a kédy vyrobku odpovidaji objednéavce.
2. Ovéfte, zda nedoslo k poskozeni obalu nebo zda nechybéji néjaké polozky.
3. V pfipadé okamzité zjistitelného poskozeni nebo chybéjicich dilG:

e Prijméte zbozi s vyhradou a uvedte zjisténé skutecnosti do prepravniho dokumentu
nebo

e Odmitnéte zboZi a do prepravniho dokumentu uvedte davod.

V obou pfipadech rychle kontaktujte spole¢nost Xylem nebo autorizovaného prodejce, od

néhoz jste vyrobek zakoupili.

Vybaleni a kontrola jednotky

Odstrante obal.

Zajistéte tridéni vSech obalovych materiédl( v souladu s platnymi predpisy.

Uvolnéte jednotku odstranénim Sroubd a/nebo prefiznutim popruhd, jsou-li k dispozici.
Zkontrolujte celistvost jednotky a ujistéte se, zda nechybi Zadné soudasti.

V pripadé poskozeni nebo chybéjicich soucasti neprodlené kontaktujte spole¢nost Xylem
nebo autorizovaného prodejce.

abrwd -

2.3 Zvedejte pomoci jefabu

VAROVANI: Riziko rozdrceni

e Pouzivejte lana, haky, kovové spony, zavésné tyce nebo Srouby s okem, které splnuji platné
predpisy a které jsou vhodné pro toto konkrétni pouziti.
Srouby s okem pfisroubované na motoru pouZijte pouze pro zvedani samotného motoru.

1. Pripojte lana ke Sroubim s okem na motoru.

2. Upevnéte lana k jefébu.

3. Nadzvednéte jerdb a napnéte lana, aniz byste jednotku zvedli.

4. Jednotku pomalu zvedejte a presouvejte, pfidrzujte motorovy hridel jednou rukou pro
vyvézeni nakladu

5. Jednotku pomalu polozte.

6. Uvolnéte lana ze tfrmend nebo Sroubd s okem.

8 EXM - Dopliujici pokyny pro instalaci, ¢innost a programovani
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Na obrézku je zndzornén zpuisob zvedani jednotky.

)

o
™
—
o
o
2I
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[a]
o

2.4 Skladovani

Skladovani zabalené jednotky

Jednotku je nutné skladovat:

e Na krytém a suchém misté

Mimo zdroju tepla

Chranén pred nedistotami

Chranén pred vibracemi

Pfi teploté prostredi mezi -40°C a +70°C (-40°F a 158°F), a maximalni relativni vihkosti 90%
pri 30°C (86°F).

POZNAMKA:

o Nepokladejte na jednotku tézka bremena.
e Chrante jednotku pred narazy.

Dlouhodobé skladovani jednotky

Pfi skladovani zabalené jednotky postupujte podle stejnych pokynd.
Dalsi informace o dlouhodobém skladovani ziskate u spoleénosti Xylem nebo u
autorizovaného distributora.

EXM - Doplnujici pokyny pro instalaci, ¢innost a programovani 9
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3 Popis vyrobku

3.1 Charakteristika

Vyrobek je synchronni motor s permanentnim magnetem a asistovanou reluktanci, s

elektronickym pohonem HVX nebo HVX+ s proménnymi otadckami.

Vyrobek Ize dodat v nasledujicich konfiguracich:

e predmontovany s integrovanym cerpadlem;

e jako kompatibilni ndhradni dil pro motor EXM stejného typu;

e jako soudast uréenou k pfipojeni k Cerpadlu Xylem: v tomto pfipadé celd sestava
predstavuje novy vyrobek, za ktery strana provadéjici integraci prebira plnou pravni
odpovédnost ve viech ohledech.

Predpokladané pouziti

Vyrobek uréeny pro komeréni, podnikatelské, femesiné nebo profesionalni pouziti k pohonu
povrchovych elektrickych ¢erpadel Xylem tam, kde je nutné ménit vykon podle pozadavki.

Vzdy dodrzujte provozni omezeni, uvedend v ¢asti Technické udaje.

NEBEZPECI: Nebezpedi prostiedi s potencialné vybusnym ovzdusim
Je zakézdno uvadét jednotku do chodu v potencialné vybusnych prostfedich anebo
prostredich s vyskytem hoflavého prachu.

Nespravné pouziti

e Pohon elektrocerpadel rlznych typd a/nebo od rliznych vyrobcd, jako i vybavy nebo
zafizeni nezahrnutych v Gc¢elu ur¢eného pouziti
e Pouziti motoru EXM jako nahrady za klasicky asynchronni motor elektrocerpadla.

3.2 Nazvy soucasti

|
-

_A_ph

PDS_MO0001_A

(=) =
<O
=

Pohon HVX nebo HVX+

Ovladaci terminal

Stitek schvéleni ,radiového zafizeni” pohonu HVX nebo HVX+
Vystrazny Stitek pohonu HVX nebo HVX+

Pfivody napéjeciho a signélniho kabelu

Datovy stitek sestavy motoru EXM

Motor EXM

Datovy stitek pohonu

©ONOo A WN =
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3.3 Datové stitky

Datovy stitek sestavy motoru EXM

R Yo
PYC KW/ THP |
n LT em _@
IE5 - IES2  (IEC 61800-9-2)

TG795

@6@

Jmenovité hodnoty na vystupu
Identifikacni kéd
Znacky
Sériové &islo
Uginnost pfi plném zatizeni jednotky
Jmenovité hodnoty na vstupu
Stupen kryti IP
Typ pouzdra NEMA

. Hmotnost jednotky

. Rozsah pokojové teploty

. Model loziska

. Cinitel zatizenf

. Max. kapacita ochrannych pojistek

W NO AW =

Identifikaéni kéd

Nézev série

Vyska osy 90, 112, 132, 160 nebo 180 mm
Typ pfiruby B3, B5, B14, HM, CEA nebo CA
Typ klice SV, HA, HB nebo standardni|[ ]
Speciélni typ prodlouzeni hiidele S1, S2, S3
Napéjeci napéti 3x208 V, ...,
Jmenovity vykon motoru v kWx10

Velikost modelu B, C nebo D

Pohon hydrovar X [S] nebo hydrovar X+ [H]

WENO AW =

. Standardni pohon [ ] anebo bez filtrd [W]
. Motor s patkou [F] anebo bez patky [ ]

240V [03] nebo 3x380V, ...,

é @ 6 PDS_MO003_A_ot

PDS_MO0004_A_sc

nebo S4 nebo standardni|[ ]
480V [04]

. Otécky pfi jmenovitém vykonu 3 000 az 4 000 min™' nebo 3 600 az 4 000 min”' [2] nebo 1 500 az 2 000 min' [4]

. Standardni motor [ ] anebo nadmérny motor [R]

EXM - Doplnujici pokyny pro instalaci, ¢innost a programovani
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Datovy stitek pohonu HVX nebo HVX+

XM_M0022_A_ot

Model

Vstupni provozni limity
Identifikacni kéd
Vystupni provozni limity
Sériové &islo

Rozsah pokojové teploty

oUW =

Vystrazny stitek pohonu HVX nebo HVX+

A-l@ “'L

U
OFF 2 m|n ‘K@ )

CAUTION
ATTENT ION

SEE MANUAL FOR SPECIAL
CONDITIONS / MAIN FUSES.
VOIR MANUEL DE CONDITIONS
SPECIALES / FUSIBLES.

WARNING WARNING
AVERTISSEMENT &
RIS OF ELECTRIC SHock z. AVERTISSEMENT

RESIDUAL CHARGE.

WAIT 2 MINUTES. ‘ HOT SURFACE

RISOUE DU CHOC ELECTRIQUE. RISK OF BURN

UNE TENSION DANGEREUSE PEUT ETRE | SURFACE CHAUDE
PRESENTEE JUSOU‘A 2 MINUTES APRES | R1SQUE DE BRULURE
AVOIR COUPE L*ALIMENTATION.

XM_M0024_B_ot

Stitek schvaleni ,radiového zafizeni” pohonu HVX nebo HVX+

@/f

@

—®

XM_M0025_A ot

1. Spojené staty Americké
2. Kanada
3. Ostatnizemé

12
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4 Instalace
4.1 Opatreni

Pfed zahajenim jakékoliv prace se ujistéte o precteni a pochopenf veskerych bezpecnostnich
pokynd uvedenych v Uvod a Bezpeénost.

NEBEZPECI: Nebezpedi trazu elektrickym proudem

Pfed zahéjenim praci ovérte, zda je elektrické napajeni odpojeno a uzamceno, aby se zamezilo
nelumysInému opétovnému spusténi jednotky, ridiciho panelu a pomocného fidiciho okruhu.

VAROVANI: FyzikaIni a tepelni rizika
e Vzdy noste osobni ochranné prostredky.
e Vidy pouzivejte vhodné pracovni nastroje.

Poznamka
Motor EXM se nedodévé pro nésledujici modely ¢erpadel:

e HMK/HMX
e 1..225VI...E....

4.2 Mechanicka instalace

4.2.1 Povolené polohy

Obréazky uvadéji povolené pozice pouze pro pohon: viz rovnéz povolené pozice v ndvodé

elektrického ¢erpadla.
Pro dalsi polozky kontaktujte spolec¢nost Xylem nebo autorizovaného distributora.

_B_ph

PDS_MO0007_B

’
b

EXM - Doplnujici pokyny pro instalaci, ¢innost a programovani 13
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g%«’@'i@&&

PDS_MO0008_A_ph

4.2.2 Prostorinstalace

1. Dodrzujte pokyny uvedené v Provozni prostfedi na strané 125.

POZNAMKA:
Pokud vlhkost prekro¢i uvedené limity, kontaktujte spole¢nost Xylem nebo autorizovaného
distributora.

Umistéte jednotku do zvy$ené polohy vici podlaze.
Ujistéte se, ze pfipadné netésnosti nezplsobi zaplaveni prostoru instalace nebo ponofeni

jednotky.
4. V pfipadé venkovni instalace zajistéte vhodnou ochranu jednotky pred pfimym slune¢nim

zarenim, destém a snéhem pomoci vhodnych krytd.

w N

ph

PDS_MO0006_A

Bezpecnostni vzdalenost mezi sténou a vnéjsimi povrchy jednotky

e Pro zajisténi vhodného odvétravani: = 100 mm (4 in)
e Pro zajisténi moznosti kontroly a demontadze motoru: = 300 mm (12 in)
e Pokud je dostupny prostor mensi, nahlédnéte do technické dokumentace elektrického

Cerpadla.

Prostfedi ndchylné na kondenzaci

V podminkéch prostfedi se sklonem ke kondenzaci aktivujte rezim automatického ohrevu
motoru. Ohledné& podrobné&jsich informaci si preététe ¢ast S07.2 Ohfev motoru.

14 EXM - Dopliujici pokyny pro instalaci, ¢innost a programovani
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4.3 Mechanické pfipojeni s ¢erpadly Xylem
Mechanické pfipojeni jednotky hydrovar X nebo hydrovar X+ s ¢erpadly z katalogu Xylem.

4.3.1 Pripojenis cerpadly NSCEK a NSCEX

Jednotka hydrovar X nebo hydrovar X+
Srouby pro upevnéni téla cerpadla

Adaptér cerpadlo-motor

Srouby pro upevnéni adaptéru erpadlo-motor
Kli¢ obézného kola

Ocelové pouzdro

Mechanické tésnénf

Podlozka

10. Vypoustéci zatka

11. O-krouzek

12. Obézné kolo

13. Pojistna matice obézného kola
14. Trup Cerpadla

\
N
W NGO ArWN =

_A_ph

PDS_MO0017_A

Pfipravné ukony

1. Zavrete saci a vypoustéci ventily.
2. Vypréazdnéte jednotku vyjmutim vypoustéci zatky.

EXM - Doplnujici pokyny pro instalaci, ¢innost a programovani 15
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Demontaz jednotky

NOoO A WN =

Demontéz jednotky provedte odsroubovanim upevinovacich sroubd.
. Vysurite ven motor.

. Odsroubujte matici obézného kola a odlozte podlozku.

. Odlozte obézné kolo a pero.

. Opatrné a s pomoci péacidla odlozte mechanické tésnéni.

. Odlozte tésnici pouzdro.

Povolenim Sroubl odmontujte adaptér ¢erpadlo-motor.

Montéz nové jednotky

Zavérecné operace

1.

ok wh

Nainstalujte na motor adaptér ¢erpadlo-motor.
Utahovaci momenty Sroub(:

e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%.

Nasadte tésnici pouzdro na pfirubu a ujistéte se o spravném umisténi O-krouzku.
Mechanické tésnéni namazte alkoholem.

Peclivé umistéte mechanické tésnéni na hridel.
Umistéte na htidel pero a nasadte obézné kolo.
Vlozte podlozku a utdhnéte matici.

Utahovaci momenty:

e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) + 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%

e M16 — 110 Nm (974 Ibfin) = 15%.

. Namontujte montazni celek motoru na télo ¢erpadla.
Utahovaci momenty Sroub:

o M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%

e M10X30 a M10X35 — 40 Nm (354 Ibfin) +15%

e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

. Upevnéte vypoustéci uzavér.

Utahovaci moment: 40 Nm (354 |bf-in) + 25%.

. Pred startem elektrocerpadla jej zalijte. Prectéte si ndvod k elektrocerpadlu.

16
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4.3.2 Pripojenis cerpadly NSCSK a NSCSX

VWENoGORWN =

16. -

_A_ph

PDS_MO0018_A

Pfipravné ukony

1. Zavrete saci a vypoustéci ventily.
2. Vypréazdnéte jednotku vyjmutim vypoustéci zatky.

Jednotka hydrovar X nebo hydrovar X+
Srouby k upevnéni pfiruby motoru k adaptéru
Pfiruba motoru

Pojistné zavrtné srouby spojky

Srouby pro upevnéni téla cerpadla

Srouby pro upevnéni adaptéru erpadlo-motor
Pero hfidele motoru

Adaptér strany motoru

Pevné spojka

10. Kli¢ obézného kola

11. Adaptér strany ¢erpadla

12. O-krouzek

13. Mechanické tésnénf

14. Podlozka

15. Vypoustéci zatka

17. Ocelové pouzdro

18. Obézné kolo

19. Pojistna matice obézného kola
20. Trup cerpadla

EXM - Doplnujici pokyny pro instalaci, ¢innost a programovani
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Demontaz jednotky

©NORWN =

9.

10.
11.
12.

Montéz nové jednotky

Zavérecné operace

1.

Demontéz jednotky provedte odsroubovanim upevinovacich sroubd.
Vysunte ven motor.

Odsroubujte matici obézného kola a odlozte podlozku.

Odlozte obézné kolo a pero.

Opatrné a s pomoci pacidla odloZzte mechanické tésnéni.

Odlozte tésnici pouzdro.

Odmontujte pfirubu odSroubovanim Sroubd.

Céstec¢né odsroubujte jeden ze Sroubl upevriujicich prirubu k adaptéru a zcela odsroubujte

vSechny ostatni.

Adaptér sejméte jemnym Uderem palickou do hlavy ¢aste¢né odsroubovaného Sroubu.

Sroub odsroubujte Gplné.
Povolte zavrtné Srouby spojky.
Vytdhnéte spojku pomoci stahovéku.

Umistéte na hridel pero a vlozte spojku.

2. Zajistéte spojku utazenim zavrtnych Sroubd.

0 0N O

10.

11.

1.

2.

Utahovaci moment: 13 Nm (115 Ibf-in) + 15%.

. Namontujte adaptér strany motoru na pfirubu motoru.

Utahovaci moment $roubd:

e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%

o M16 — 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.

. Nasadte adaptér strany ¢erpadla na adaptér strany motoru.

Utahovaci moment $roub:

e M8 — 15Nm (133 Ibfin) + 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.

Nasadte tésnici pouzdro na adaptér a ujistéte se o spravném umisténi O-krouzku.
Utahovaci moment: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.
Mechanické tésnéni namazte alkoholem.

Peclivé umistéte mechanické tésnéni na hiidel.
Umistéte na hiidel pero a nasadte obézné kolo.
Vlozte podlozku a utdhnéte matici.

Utahovaci momenty:

e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) £ 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.

Namontujte montézni celek motoru na télo cerpadla.
Utahovaci momenty Sroub:

e M10 — 40 Nm (354 Ibf-in) £ 15%

e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.

Upevnéte vypoustéci uzavér.

Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

Upevnéte vypoustéci uzavér.
Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
Pred startem elektrocerpadla jej zalijte. Prectéte si ndvod k elektrocerpadlu.

18
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4.3.3 Pripojeni s ¢erpadly ESHEX

1. Jednotka hydrovar X nebo hydrovar X+

2. Srouby pro upevnénitéla ¢erpadla

3. P¥iruba ¢erpadla adaptéru ¢erpadlo-motor

4. Srouby pro upevnéni adaptéru piiruby cerpadlo-
motor
Kli¢ ob&zného kola

Mechanické tésnénf

. Podlozka
10. Vypoustéci zatka
11. O-krouzek
12. Obézné kolo
13. Pojistna matice obé&zného kola
14. Trup Cerpadla
15. Noha

5
6.
7. Ocelové pouzdro
8
9

_A_ph

PDS_MO0019_A

Pfipravné ukony

Zavrfete saci a vypoustéci ventily.
Vyprazdnéte jednotku vyjmutim vypoustéci zatky.

N —

Demontaz jednotky

Demontéz jednotky provedte od$roubovanim upeviiovacich roubd.
Vysunte ven motor.

Odsroubujte matici obézného kola a odlozte podlozku.

Odlozte obézné kolo a pero.

Opatrné a s pomoci péacidla odlozte mechanické tésnéni.

Odlozte tésnici pouzdro.

Odmontujte adaptér ¢erpadlo-motor od$roubovanim $roubd.

Nousrwh =
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Montéz nové jednotky

1. Nainstalujte na motor adaptér ¢erpadlo-motor.
Utahovaci momenty Sroubd:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) + 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.
Nasadte tésnici pouzdro na adaptér ¢erpadlo-motor a ujistéte se o spravném umisténi O-
krouzku.
Mechanické tésnéni namazte alkoholem.
Peclivé umistéte mechanické tésnéni na hridel.
Umistéte na hridel pero a nasadte obézné kolo.
Vlozte podlozku a utdhnéte matici.
Utahovaci momenty:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.
7. Namontujte montazni celek motoru na télo cerpadla.
Utahovaci momenty Sroubd:
e M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%
e M10X30 a M10X35 — 40 Nm (354 Ibfin) +15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibfin) = 15%.
8. Upevnéte vypoustéci uzavér.
Utahovaci moment: 40 Nm (354 lbf-in) = 25%.

N

kW

Zavérecné operace

1. Upevnéte vypoustéci uzavér.
Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.
2. Pred startem elektrocerpadla jej zalijte. Prectéte si ndvod k elektrocerpadlu.
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4.3.4 Pripojenis ¢erpadly ESHSX

Jednotka hydrovar X nebo hydrovar X+
Srouby k upevnéni piiruby k adaptéru
Pfiruba motoru

Pojistné zavrtné Srouby spojky
Srouby pro upevnéni téla erpadla
Srouby k upevnéni piiruby

Pero hfidele motoru

Adaptér motoru

Spojka

10. Kli¢ obé&zného kola

11. Pfiruba ¢erpadla

12. O-krouzek

13. Mechanické tésnéni

14. Podlozka

15. Vypoustéci zatka

16. -

17. Ocelové pouzdro

18. Obézné kolo

19. Pojistna matice obézného kola

20. Trup cerpadla

21. Noha

WENO AW =

_A_ph

PDS_MO0020_A

Pfipravné ukony

1. Zavrete saci a vypoustéci ventily.
2. Vypréazdnéte jednotku vyjmutim vypoustéci zatky.
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cs - Preklad pavodniho navodu k pouzivani

Demontaz jednotky

Demontéz jednotky provedte odsroubovanim upevinovacich sroubd.
Vysunte ven motor.

Odsroubujte matici obézného kola a odlozte podlozku.

Odlozte obézné kolo a pero.

Opatrné a s pomoci pacidla odloZzte mechanické tésnéni.

Odlozte tésnici pouzdro.

Odmontujte pfirubu odSroubovanim Sroubd.

©NORWN =

vSechny ostatni.
9. Adaptér sejméte jemnym Uderem palickou do hlavy ¢astec¢né odsroubovaného sroubu.
10.Sroub odsroubujte Gplné.
11.Povolte zavrtné Srouby spojky.
12.Vytédhnéte spojku pomoci stahovéku.

Montéz nové jednotky

Zavérecné operace

1. Umistéte na hridel pero a vlozte spojku.
2. Zajistéte spojku utazenim zavrtnych Sroubd.

Utahovaci moment: 13 Nm (115 Ibf-in) + 15%.
3. Nasadte adaptér na motor.

Utahovaci moment Sroub:

¢ M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%

e M12 — 50 Nm (443 Ibfin) = 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
4. Nasadte pfirubu na adaptér.

Utahovaci moment $roub:

e M8 — 15Nm (133 Ibfiin) = 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.
5. Nasadte tésnici pouzdro na pfirubu a ujistéte se o spravném umisténi O-krouzku.
Utahovaci moment: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.
Mechanické tésnéni namazte alkoholem.
Peclivé umistéte mechanické tésnéni na hidel.
Umistéte na hiidel pero a nasadte obézné kolo.
Vlozte podlozku a utdhnéte matici.
Utahovaci momenty:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) £ 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.
10.Namontujte montézni celek motoru na télo cerpadla.

Utahovaci momenty Sroub:

e M10 — 40 Nm (354 Ibf-in) £ 15%

e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.
11.Upevnéte vypoustéci uzavér.

Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

0 00N O

1. Upevnéte vypoustéci uzavér.
Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
2. Pred startem elektrocerpadla jej zalijte. Prectéte si ndvod k elektrocerpadlu.

22
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4.3.5 Pripojenis ¢erpadly LNEEK, LNEEX, LNTEK a LNTEX

Jednotka hydrovar X nebo hydrovar X+
Srouby pro upevnéni téla erpadla
Adaptér ¢erpadlo-motor

Srouby pro upevnéni adaptéru erpadlo-motor
Kli¢ obézného kola
Odvzdusnovaci ventil

Ocelové pouzdro

Mechanické tésnéni

Podlozka

10. Vypoustéci zatka

11. O-krouzek

12. Obézné kolo

13. Pojistna matice obé&zného kola

14. Trup Cerpadla

W NO AW =

;
{

;
p

R
6
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PDS_MO0021_A

Pfipravné ukony

. Zavrete saci a vypoustéci ventily.
. Vypréazdnéte jednotku vyjmutim vypoustéci zatky.

N —

Demontaz jednotky

Odsroubuijte pretlakovy ventil.

Demontéz jednotky provedte odsroubovanim upevinovacich sroubd.
Vysunte ven motor.

Odsroubujte matici obézného kola a odlozte podlozku.

Odlozte obézné kolo a pero.

Opatrné a s pomoci pacidla odloZzte mechanické tésnéni.

Odlozte tésnici pouzdro.

Povolenim $roubd odmontujte adaptér ¢erpadlo-motor.

NG~ wWN =
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Montéz nové jednotky

1. Nainstalujte na motor adaptér ¢erpadlo-motor.
Utahovaci momenty Sroubd:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) + 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) £ 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%.
2. Nasadte tésnici pouzdro na adaptér ¢erpadlo-motor a ujistéte se o sprdvném umisténi O-
krouzku. Otvor pro pfipojeni pretlakového ventilu se musi shodovat s otvorem v prirubé.
3. Na zavit pretlakového ventilu aplikujte trochu teflonu a zasroubujte ventil do uréené polohy.
Utahovaci moment: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.
Mechanické tésnéni namazte alkoholem.
Peclivé umistéte mechanické tésnéni na hridel.
Umistéte na hiidel pero a nasadte obézné kolo.
Vlozte podlozku a utdhnéte matici.
Utahovaci momenty:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.
8. Namontujte montazni celek motoru na télo cerpadla.
Utahovaci momenty $roub:
e M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%
e M10X30 a M10X35 — 40 Nm (354 Ibfin) +15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.
9. Upevnéte vypoustéci uzavér.
Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

No oA

Zavérecné operace

1. Upevnéte vypoustéci uzavér.
Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibf-in) + 25%.
2. Pred startem elektrocerpadla jej zalijte. Prectéte si ndvod k elektrocerpadlu.
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4.3.6 Pripojenis ¢erpadly LNESK, LNESX, LNTSK a LNTSX

VWENoGORWN =

<
o

PDS_M0022_A

Pfipravné ukony

1. Zavrete saci a vypoustéci ventily.

2. Vypréazdnéte jednotku vyjmutim vypoustéci zatky.

Jednotka hydrovar X nebo hydrovar X+
Srouby k upevnéni piiruby motoru k adaptéru
Pfiruba motoru

Pojistné zavrtné Srouby spojky

Srouby pro upevnéni téla erpadla

Srouby pro upevnéni adaptéru éerpadlo-motor
Pero hiidele motoru

Adaptér strany motoru

Pevné spojka

10. Kli¢ obé&zného kola

11. Adaptér strany ¢erpadla

12. O-krouzek

13. Mechanické tésnénf

14. Podlozka

15. Vypoustéci zatka

16. Odvzdugnovaci ventil

17. Ocelové pouzdro

18. Obézné kolo

19. Pojistna matice obézného kola

20. Trup cerpadla

EXM - Doplnujici pokyny pro instalaci, ¢innost a programovani
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Demontaz jednotky

Montaz nové jednotky

1.

Zavérecné operace

VWONo T~ WN =

Odsroubuijte pretlakovy ventil.

Demontaz jednotky provedte odsroubovanim upeviiovacich sroubd.

Vysurite ven motor.

Odsroubujte matici obézného kola a odlozte podlozku.

Odlozte obézné kolo a pero.

Opatrné a s pomoci péacidla odlozte mechanické tésnéni.

Odlozte tésnici pouzdro.

Odmontujte pfirubu odsroubovanim Sroub.

Céastecné odsroubujte jeden ze $roubti upevriujicich pfirubu k adaptéru a zcela ods$roubujte
vSechny ostatni.

10.Adaptér sejméte jemnym Uderem pali¢ckou do hlavy ¢asteéné odsroubovaného Sroubu.
11.Sroub odsroubuijte Gpliné.

12.Povolte zavrtné Srouby spojky.

13.Vytédhnéte spojku pomoci stahovéku.

Umistéte na hridel pero a vloZzte spojku.

2. Zajistéte spojku utazenim zavrtnych Sroubd.

S 0@

Utahovaci moment: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.

. Nasadte adaptér na motor.

Utahovaci moment $roub:

e M10— 32 Nm (283 Ibfin) = 15%

e M12 —45Nm (398 Ibfin) £ 15%
o M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) £ 15%.
Nasadte pfirubu na adaptér.
Utahovaci moment Sroub:

e M8 = 15Nm (133 Ibfin) £ 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%.

. Nasadte tésnici pouzdro na pfirubu a ujistéte se o spravném umisténi O-krouzku. Otvor pro

pripojeni pretlakového ventilu se musi shodovat s otvorem v pfirubé.

Utahovaci moment: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.

Na zavit pretlakového ventilu aplikujte trochu teflonu a zasroubujte ventil do uréené polohy.
Utahovaci moment: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.

Mechanické tésnéni namazte alkoholem.

Pecdlivé umistéte mechanické tésnéni na hiidel.

Umistéte na hridel pero a nasadte obézné kolo.

O Vlozte podlozku a utdhnéte matici.

Utahovaci momenty:

o 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) £ 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%

o M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) £ 15%.

11.Namontujte montéazni celek motoru na télo cerpadla.

Utahovaci momenty $roub:
e M10 — 40 Nm (354 Ibf-in) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

12.Upevnéte vypoustéci uzaveér.

1.

2.

Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

Upevnéte vypoustéci uzavér.
Utahovaci moment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
Pfed startem elektrocerpadla jej zalijte. Pfectéte si ndvod k elektrocerpadlu.
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4.3.7 Pripojenis ¢erpadly SVK, SVX, SVIK a SVIX

Kromé modeld 1...22 SVI...E...

SVK, SVX

_A_ph

PDS_MO0023_A

Jednotka hydrovar X nebo hydrovar X+
Pfiruba motoru

Ochrana spoje

Dvojice Sroubu

Cerpadlo

Spojka

Adaptér

Upevriovaci §rouby motoru

Podlozka obézného kola

VRN WN =
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SVIK, SVIX

ph

PDS_MO0024_A

Jednotka hydrovar X nebo hydrovar X+
Pfiruba motoru

Ochrana spoje

Dvojice Sroubu

Cerpadlo

Spojka

Adaptér

Upevriovaci §rouby motoru

Podlozka obézného kola

VRN WN =

Demontaz jednotky

Odstrante ochranné prvky.

Vlozte rozpérku vidlice dodanou s elektrocerpadlem.
Odsroubujte spojku odsroubovanim sroubd.

Odsroubujte upevnéni pfiruby upeviuijici pfirubu k adaptéru.
Vysurite ven motor.

AN =
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Montéz nové jednotky

1. Namontujte motor na adaptér.
Utahovaci moment Sroubd:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%
e M12 — 50 Nm (442 |Ibf-in) = 15%
e M16 — 75 Nm (664 |bf-in) = 15%.
2. Namontujte spoj.
Utahovaci moment Sroub:
e M8 — 25 Nm (221 Ibfin) £ 15%
e M10 — 50 Nm (442 Ibf-in) = 15%
e M12 — 75 Nm (664 Ibfin) = 15%.
Odlozte podlozku vidlice.
4. Provedte montaz krytl spojky.
Utahovaci moment Sroubd:
e M4 — 1.5Nm (13 Ibfin) + 25%
e M5 — 3 Nm(27 Ibfin) + 25%.

w

4.4 Elektrické zapojeni

4.4.1 Pozadavky

1. Zkontrolujte, zda jsou elektrické vodice chrénény pred:
e Vysokou teplotou
e Vibracemi
e Kolize
e Kapaliny.
2. Zkontrolujte, zda je zdroj napéjeni vybaven:
e Zafizenim na ochranu pred zkratem vhodné velikosti
e Zafizeni pro odpojeni sité s rozpinaci vzdéalenosti kontaktl zajistujici dplné odpojeni pfi
prepéti kategorie Ill.

Sité izolovaného typu (IT)

Instalace v distribucnich sitich, kde je nulovy vodi¢ izolovan od zemé (systémy IT):

e musi byt vyhodnoceno podle deklarovaného svodového proudu a poctu pfipojovanych
jednotek;

e muZe vyZadovat pouziti jednotek hydrovar X a hydrovar X+ ve varianté ,W" (bez filtrd EMI),
uréenych pro aplikace v kategorii C4, jak je definovano v pfislusnych vyrobkovych norméch
EN 61800-3:2004+A1:2012 a EN IEC 61800-3:2018.

Pro dalsi informace kontaktujte spolec¢nost Xylem nebo autorizovaného prodejce.

4.4.2 Uzemnéni

NEBEZPECI: Nebezpedi trazu elektrickym proudem

e VZdy pfipojte vnéjsi ochranny vodi¢ (uzemnovaci) k uzemnovaci svorce dfiv, nez provedete
jakékoliv jina elektricka pripojeni.

e Pripojte veskeré elektrické prislusenstvi jednotky k uzemnéni.

e Zkontrolujte, zda je externi ochranny vodi¢ (uzemnéni) del$i nez fazové vodice. V pfipadé
ndhodného odpojeni jednotky od fazovych vodic¢l musi byt ochranny vodic¢ posledni, ktery
se od konektoru odpoji.

e Aby se predeslo smrtelnému drazu elektrickym proudem, nainstalujte vhodné systémy pro
ochranu pred nepfimym kontaktem.
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4.4.3 Pokyny pro ovladaci panel

POZNAMKA:
Ovladaci panel musi odpovidat idajim na vyrobnim stitku jednotky.

Pojistky a/nebo automatické spinace

Proudovy chranic

Elektronicky aktivovana funkce pohonu zajistuje ochranu motoru proti pretizeni. Funkce
ochrany proti pretizeni vypocita Groven prirastku, aby bylo mozné aktivovat nadasovani
spoustéci funkce (zastaveni motoru).

Cim vyssi je vstupni proud, tim rychlejsi je odezva. Funkce zaji$tuje ochranu motoru tfidy 20.
Pohon musi byt vybaven nadproudovou a zkratovou ochranou, aby se zabrénilo prehrati
napdjecich kabell. Pro zajisténi této ochrany musi byt instalovany sitové pojistky nebo
automatické spinace. Pojistky a automatické spinace musi byt dodédny montazni firmou jako
soucast instalace.

Jako ochranu v pfipadé poruchy vnitfni soucasti pohonu (prvni porucha) pouZijte na strané
napdjeni doporucené pojistky a/nebo jistice. Pouziti doporuéenych pojistek a
automatickych spinacl zajistuje, ze se pripadné poskozeni pohonu omezi na jeho vnitini
¢ast. U ostatnich typl ochrany se ujistéte, Ze prichozi energie je stejnd nebo mensi nez u
doporucéenych modeld.

Shoda s pozadavky UL je zajisténa pouze pfi pouziti schvélenych pojistek kategorie
JDDZ.2/8 typu T a s vlastnostmi uvedenymi nize a v tabulce.

Pojistky uvedené v tabulce jsou vhodné pro pouziti v obvodu schopném uvolnit 5 000 Arms
(symetricky), maximéalné 480 V. S uvedenymi pojistkami je jmenovity zkratovy proud (SCCR)
pro pohon 5 000 Arms.

Pro volbu ochranného zafizeni a spInéni mistnich a vnitrostatnich nafizeni pro velikost
odkazujeme na proud uvedeny na datovém stitku.

Na obrazku jsou uvedeny doporucené pojistky a spinace.

Velikost [Motor Xylem  |Tfifazové Pojistky,  [Pojistky UL, typ T, vyrobce a model MCB 5203
pohonu napajec napéti, které Bussmann |Edison littelfuse ~ |Ferraz- model ABB
HVX nebo VAC nejsou v Shawmut  |Spinate
HVX+ souladu's
normou UL,
typ gG, A
B EXM.../3...B.. |200-240 16 JIN-15 TIN(15)  |JLLN15 A3T15 C16
C EXM...13....C.. 30 JIN-30 TIN(30)  [JLIN30 A3T30 (32
D EXM.../3...D.. 63 JIN-60 TIN(60)  |JLLN 60 A3T60 €63
B EXM.../4...B.. |380-480 16 JJS15 TJ5(15) JUS15 A6T15 C16
C EXM.../4....C. 30 JJS-30 TJ5(30) JULS 30 A6T30 (32
D EXM.../4...D.. 63 JJS-60 TJS (60) JLLS 60 A6T60 €63

Pokud je spinac instalovany za G¢elem ochrany osob proti svodovému proudu, ovérte, zda:
Ma vhodné rozméry pro konfiguraci systému a prostredi, ve kterém se pouziva
Ma zpozdéni rozbéhu, aby se zabranilo poruchdm zplsobenym prechodnymi zemnimi
proudy
Muze detekovat stfidavy nebo stejnosmérny proud a je oznacen symboly uvedenymi
na obrazku.
Pfi pouziti automatického zemniho spinace nebo zemniho spinace se ujistéte, Ze jste zvazili
celkovy zemni svodovy proud vsech elektrickych zafizeni v systému.
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_A_ph
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4.4.4 Pokyny pro pohon

POZNAMKA:

Prirez kabelu musi mit velikost podle jmenovitého proudu jednotky. Pro velikost kabelu
dodrzujte mistni a vnitrostatni nafizeni.

Vlastnosti vstupu kabelu

Viz Datové stitky a ujistéte se o velikosti pohonu.

Typ kabelové Primér kabelu, Utahovaci moment na |Moment kabelové Pocet vstupll podle velikosti
priichodky mm (in) nosné desce, priichodky, Nm (Ibf-in) |pohonu HXV nebo HXV+
Nm (Ibf-in) B C D
M12 3-6.5(0.1-0.26) 2.7(24) 1.5(13) 3 3 5
M16 5-10(0.2-0.4) 5(44) 3(27) 3 3 3
M25 11-17(0.4-0.7) 7.5(66) 7(62) 1 1
M40 19-28(0.7-1.1) 14(124) 12(106) - - 1
POZNAMKA:

e Béhem instalace ovérte spravnost utazeni kabelové prichodky na nosné desce, podle
hodnot v tabulce.

e Privyméné kabelovych prichodek a/nebo instalaci adaptérl pouzijte vhodné schvalené
komponenty pro zachovani stupné kryti IP55 a NEMA 4.

Vlastnosti napajecich svorek a vodici

Viz Datové stitky a ujistéte se o velikosti pohonu.

Velikost pohonu HVX  |Typ pfipojeni Typ a prlfez instalovatelnych vodici Délka odizolovéni,
nebo HVX+ mm (in)
BaC PruZina e Pevny: 1.5-10 mm? 15(0.6)

e Flexibilni: 1.5-6 mm?

o Kabelové svorky bez plastového plasté: 1.5-6 mm?

o Kabelové svorky s plastovym plastém: 1.5-4 mm?

e Shoda UL/CSA: 16-8 AWG

D Se Sroubem Pevny: 2.5-35 mm?

Flexibilni: 2.5-25 mm?

Kabelové svorky bez plastového plasté: 2.5-25 mm?
Kabelové svorky s plastovym plastém: 2.5-25 mm?

Shoda UL/CSA: 14-2 AWG
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Pfipojeni pohonu

—_

W NO AW =

A ph
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=

Rizeni

Svorky

Srouby krytu

Fazové vodice
Prichodka kabelu
Napédjeci kabel
Ochranny vodi¢ (zem)

Kryt

Dodateéné uzemnéni

. Sejméte kryt a prohlédnéte si schémata zapojeni uvnitf.
. Ujistéte se o velikosti pohonu; viz Datové stitky.

Napéjeci kabel vlozte do kabelové prachodky:

Velikost pohonu HVX nebo  (Typ kabelové priichodky
HVX+

B M20

C M25

D M40

Vodide pevné spojte a dbejte na to, aby byl ochranny vodi¢ delsi nez fazové vodice. U

velikosti modelu:

e B aC, otevrete pruziny pomoci $térbinového sroubovaku s maximalni sitkou 2,5 mm
(0,98 in)

e D, utdhnéte svorkové srouby pomoci Sroubovéku Pozidriv utahovacim momentem 4 Nm
(35 Ibf-in).

Poznamka: U modell velikosti D doporucujeme pouzivat kabelové svorky s plastovym

plastém.

5.

Utdhnéte kabelovou prichodku.

Utahovaci moment:

e M20 — 6 Nm (53 Ibfin)

e M25—7Nm(71 Ibfin)

e M40 — 12 Nm (106 Ibfin).

Nasadte kryt a utdhnéte Srouby.

Utahovaci moment: 2.5 Nm (22 |bf-in) £ 15%.
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4.5 Pomocna pripojeni

NEBEZPECI: Nebezpeéi trazu elektrickym proudem
Nepouzivejte relé 2, pokud je relé 1 pripojeno k napéti vyssimu nez 30 V.

Doporucuje se pripojit stinéni signalniho kabelu k uzemnéni prostrednictvim kovovych
pruzinovych svorek dostupnych v blizkosti signalnich svorek.

_A_ph

PDS_MO0009_A

POZNAMKA:

e Udrzujte signélni kabely ve vzdalenosti alespori 200 mm (8 in) od napéjeciho kabelu
e Napijeci kabely neprekrizujte; pokud je to nezbytné, je povolen uhel kfizeni 0°.

Vlastnosti svorek

Poloha Nézev Typ a priifez Délka odizolovéni, Utahovaci moment,
instalovatelnych kabeld |mm (in) Nm (Ibf-in) £ 15%
1-39 Analogové a digitalni o 0.2-1.5mm? 6-7(0.2-0.3) 0.2(1.7)
vstupy a vystupy o 2816 AWG
40-45 Relé e 0.34-2.5 mm? 0.5(4)
o 2412 AWG

4.5.1 Signalni svorky, hydrovar X+

5 RS 4851 RS 4852

: : mrol@yo

REL. 1 [ 2829 3013 2 3
w0 :

250 VAC

,,,,,,,,

_A_ph

40 41 42 | 43 44 45 |
2 20
1 O OO

REL.1 | REL.2

PDS_MO0010_A
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Cislo pozice |Nazev Popis Vjichozi nastavent

1 Analogovy vstup 1 [Napajeni +24 VDC, max 60 mA (celkem, svorky 1+ 5) Snimac tlaku 1

2 Konfigurovatelny analogovy vstup 1

3 Uzemnénf elektroniky GND

4 Rezervovano Pro interni pouZiti, nepfipojujte

5 Analogovy vstup 2 |Napdjeni +24 VDC, max 60 mA (celkem, svorky 1+ 5) Nenf vybrano

6 Konfigurovatelny analogovy vstup 2

7 Uzemnéni elektroniky GND

8 Externi Start/Stop | DigitdIni vstup start/stop, internf pull-up +24 V DC, proud kontaktu 6 mA

9 Uzemnéni elektroniky GND

10 Externi nedostatek |Digitalni vstup pro nizkou hladinu vody, interni pull-up +24 V DC, proud

vody kontaktu 6 mA

11 Uzemnénf elektroniky GND

12 Digitalnivstup 3 [Konfigurovatelny digitalni vstup 3, interni pull-up +24 V DC, proud Nouzovy start pfi
kontaktu 6 mA maximalnf rychlosti

13 Uzemnénf elektroniky GND

14 Analogovy vystup ~ [Konfigurovatelny analogovy vystup Rychlost motoru

15 Uzemnénf elektroniky GND

16 Analogovy vstup 3 |Napdjeni +24 VDC, max 60 mA (celkem, svorky 162 19) Nenf vybrano

17 Konfigurovatelny analogovy vstup 3

18 Uzemnénf elektroniky GND

19 Analogovy vstup 4 [Napdjeni +24 VDC, max 60 mA (celkem, svorky 162 19) Neni vybrdno

20 Konfigurovatelny analogovy vstup 4

21 Uzemnénf elektroniky GND

22 Digitalnivstup 4  [Konfigurovatelny digitalni vstup 4, interni pull-up +24 V DC, proud Neni vybréno
kontaktu 6 mA

23 Uzemnénf elektroniky GND

24 Digitalnivstup 5 [Konfigurovatelny digitalni vstup 5, interni pull-up +24 V DC, proud Neni vybréno
kontaktu 6 mA

25 Uzemnénf elektroniky GND

26 Napdjeni 10VDC  |Napdjeni +10VDC, max 3 mA

27 Uzemnéni elektroniky GND

28 Komunikacni Port 1 RS485: RS485-1B N (-) Vicendsobné Eerpadlo

29 sbérmice 1 Port 1 RS485: RS485-1AP (+)

30 Port 1 RS485: RS485-COM

31 Komunikacni Port 2 RS485: RS485-2B N (-) Modbus

32 sbérnice 2 Port 2 RS485: RS485-2A P (+)

33 Port 2 RS485: RS485-COM

34 Komunikacni Port 1 RS485: RS485-1B N (-) Vicendsobné terpadlo

35 sbérice 1 Port 1 RS485: RS485-TAP (+)

36 Port 1 RS485: RS485-COM

37 Komunikacni Port 2 RS485: RS485-2B N (-) Modbus

38 sbérice 2 Port 2 RS485: RS485-2A P (+)

39 Port 2 RS485: RS485-COM
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Cislo pozice |Nazev Popis Vjichozi nastavent
40 Relé 1 Konfigurovatelné relé 1: normalné rozepnuté Chybové hlaseni
41 Konfigurovatelné relé 1: normalné sepnuté

42 Konfigurovatelné relé 1: spolecny kontakt

43 Relé 2 Konfigurovatelné relé 2: normalné rozepnuté Spusténi motoru
44 Konfigurovatelné relé 2: normalné sepnuté

45 Konfigurovatelné relé 2: spolecny kontakt

Komunikaéni sbé&rnice 1

Predkonfigurovéno pro pfipojeni az 8 jednotek hydrovar X+ v konfiguracich s vice cerpadly.
Prepinac (1) aktivuje zakoncovaci rezistor RS485; v pfipadé potieby jej nastavte do polohy ON
(ZAP.).

Komunikaéni sbé&rnice 2

Konfigurace pro protokol Modbus RTU umoznuje pfipojeni k externim zafizenim (PLC, BMS,
PC) a aktualizaci firmwaru pomoci nastroje Xylem Firmware Tool. Pfepinac (2) zapiné
zakoncovaci rezistor RS485; v pfipadé potreby jej nastavte do polohy ON (ZAP.).

4.5.2 Signalni svorky, hydrovar X

RS 4851 | Rs 4852
TE0W>0
Tt T

282930131 2 B

RS 4851 RS 4852
o[@ x o
36137 38 39

_A ph
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Cislo pozice |Nazev Popis Vychozi nastaveni
1 Analogovy vstup 1 [Napdjeni +24 VDC, max 60 mA (celkem, svorky 1 + 5) Snimat tlaku 1
2 Konfigurovatelny analogovy vstup 1
3 Uzemnéni elektroniky GND
4 Rezervovéno Pro interni pouZiti, nepfipojujte -
5 Analogovy vstup 2 [Napajeni +24 VDC, max 60 mA (celkem, svorky 1+ 5) Neni vybrdno
6 Konfigurovatelny analogovy vstup 2
7 Uzemnénf elektroniky GND
8 Externi Start/Stop | DigitaIni vstup start/stop, interni pull-up +24 V DC, proud kontaktu 6 mA
9 Uzemnénf elektroniky GND
10 Externi nedostatek |DigitéIni vstup pro nizkou hladinu vody, interni pull-up +24V DC, proud
vody kontaktu 6 mA
M Uzemnéni elektroniky GND
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Cislo pozice |Nazev Popis Vjichozi nastavent

12 Digitalnivstup 3 [Konfigurovatelny digitalni vstup 3, interni pull-up +24 V DC, proud Nouzovy start pfi
kontaktu 6 mA maximalni rychlosti

13 Uzemnénf elektroniky GND

14 Analogovy vystup  [Konfigurovatelny analogovy vystup Rychlost motoru

15 Uzemnéni elektroniky GND

28 Komunikacni Port 1 RS485: RS485-1B N (-) Vicendsobné terpadlo

29 sbérnice 1 Port 1 RS485: RS485-1AP (+)

30 Port 1 RS485: RS485-COM

31 Komunikacni Port 2 RS485: RS485-2B N (-) Modbus

3 sbérnice 2 Port 2 RS485: RS485-2A P (+)

33 Port 2 RS485: RS485-COM

34 Komunikacni Port 1 RS485: RS485-1B N (-) Vicendsobné terpadlo

35 sbérmice 1 Port 1 RS485: RS485-TAP (+)

36 Port 1 RS485: RS485-COM

37 Komunikacni Port 2 RS485: RS485-2B N (-) Modbus

38 sbémice 2 Port 2 RS485: RS485-2A P (+)

39 Port 2 RS485: RS485-COM

40 Relé 1 Konfigurovatelné relé 1: normalné rozepnuté Chybové hlaseni

41 Konfigurovatelné relé 1: normalné sepnuté

42 Konfigurovatelné relé 1: spolecny kontakt

43 Relé 2 Konfigurovatelné relé 2: normalné rozepnuté Spusténi motoru

44 Konfigurovatelné relé 2: normalné sepnuté

45 Konfigurovatelné relé 2: spolecny kontakt

Komunikaéni sbérnice 1

Predkonfigurovéno pro pfipojeni az 8 jednotek hydrovar X v konfiguracich s vice ¢erpadly.
Prepinac (1) aktivuje zakoncovaci rezistor RS485; v pfipadé potieby jej nastavte do polohy ON

(ZAP.).

Komunikaéni sbé&rnice 2

Konfigurace pro protokol Modbus RTU umoznuje pfipojeni k externim zafizenim (PLC, BMS,
PC) a aktualizaci firmwaru pomoci néstroje Xylem Firmware Tool. Pfepinac (2) zapiné
zakoncovaci rezistor RS485; v pripadé potreby jej nastavte do polohy ON (ZAP.).
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S Pouzivani a provoz

Pred spusténim jednotky zkontrolujte, zda jste si precetli a pochopili
e bezpecnostni pokyny v ¢asti Uvod a Bezpeénost

e anavod k pouziti a obsluze elektrického cerpadla

a zda jste spravné dodrzeli pokyny uvedené v ¢asti Instalace.

Pozndmka: jednotka je vybavena tepelnou ochranou s automatickym vynulovanim.

VAROVANI: Riziko zranéni

Po vychlazeni mize byt jednotka néhle restartovéna: hrozi nebezpedi fyzického zranéni.
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6 Ovladani

Uvod

NEBEZPECI: Nebezpeéi trazu elektrickym proudem

Pokud je ovladaci panel poskozeny, ihned se obratte na spole¢nost Xylem nebo na
autorizovaného distributora.

VAROVANI: Nebezpe¢i horkych povrchd

Dotykejte se pouze tlacitek na ovlddacim panelu. Davejte pozor na vysokou teplotu
uvolnovanou jednotkou.

V zévislosti na modelu dodrzujte pokyny v odstavcich Ovladaci terminal hydrovar X+ na strané
38 nebo na Ovladaci terminal hydrovar X na strané 41.

6.1 Ovladaci termindl hydrovar X+

@

4)»

O

-

<
(®)
=
Cislo pozice [Nazev Funkce
1 Disple]
2 Tlatitko o Spusténi a zastaveni jednotky

zapnutilvypnuti e Chyby resetujte stisknutim na 5 sekund.
3 Sipkynahorua [ Vertikalni pohyb mezi jednotlivymi polozkami nabidky
dold o Stisknutim 3ipky DOLU (podrZenim) provedete rutni piepnuti systému na vice Cerpadel
o (tocte displej o 180° sou¢asnym stisknutim tlacitka ENTER a Sipky nahoru (podrzenim).
4 Kldvesy se Sipkami e Vodorovny pohyb pro navigaci po domovuskych obrazovkach a nabidkch
VPRAVOaVLEVO  |e  Displej zamknete a odemknete soucasnym stisknutim Sipek VPRAVO a VLEVO (podrzenim).
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Cislo pozice |Nézev Funkee
5 Tlatitko SEND e Postupovani po trovnich nabidky
(ODESLAT) o Potvrzeni vybéru parametru
o Potvrzeni hodnoty parametru.
6 Sviti kontrolka LED | Oznacuje, Ze je jednotka napdjena.
jednotky
7 LED kontrolka stavu | Udavé:
jednotky o Motor nenf napajen (kontrolka nesviti)
o Alarm je aktivni a motor je zastaven (Zlutd)
o Chyba jednotky, motor je zastaven (¢ervend)
o Motor bézi (zelend)
o Alarm je aktivni a motor béZi (Zlut stfidavé se zelenou).
8 LED kontrolka stavu | Udavé:
pfipojeni o Komunikace se systémem BMS je zakdzana (kontrolka nesviti)
o Komunikace se systémem BMS je aktivni(zelend)
o Navazani bezdratové komunikace s mobilnim zafizenim (sviti modre)
o Navazuje se bezdrétovd komunikace s mobilnim zafizenim (blikd modfe)
o Bezdratova komunikace a komunikace se systémem BMS je aktivni (modra stfidaveé se zelenou).
9 Multifunkén o Piistup do nabidky parametrli nebo dalsich funkci podle obrazovky na displeji.
tlatitko o Povolte piipojent jednotky k mobilnimu zafizeni (podrzenim)

6.1.1 Graficky displej

X

A | Home - Real Time Data

System Configuration
Single Pump
Control Mode
Constant Pressure

w
©
©
©
o

[ 9.10

0 bar 100%

Motor Speed

2300 rpm )
|
Q Run ;\
% - :
P o10barl 65% | Move @ Menu @ ;‘
Cislo pozice [Nézev Popis
1 Lista zahlavi Zobrazuje statické informace a hlaSeni tykajici se provoznich podminek, napf.:
o Alarmy
o (Chyby
o Provoz s vice Cerpadly.
2 Hlavni obrazovka |Zobrazuje hlavni informace a umoZiiuje ménit provozni parametry.

K dispozici je az 5 obrazovek, které Ize prochdzet stisknutim klaves se Sipkami VPRAVO a VLEVO.

Symbol [ vedle polozky oznatuje upravitelny parametr.

Spodni lista

Zobrazeni:

Vlevo jsou zakladnf provozni informace, jako je aktualni hodnota nastaveni a procento otacek, pfi
kterych jednotka pracuje

Vpravo jsou tlacitka dostupnd pro interakci na hlavni obrazovce.
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6.1.2 Nabidka parametrq, hydrovar X+

3.0 - Actual Measured Values

1
‘ 3.0.01  Actual Pressure 9.10 bar|
3.0.02  Actual Flow 320.0 I/m
3.0.03  Actual Fluid Temp. 55.0 °C

3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.020  Required Val. 8.90 bar £
3.030  Pump Status Run Z\
g
E\
910bar| 165% | Move @ edit @) Home @ =
Cislo pozice [Nazev Popis
1 LiSta zahlavi Zobrazuje cestu k parametr(im na Grovni menu a podmenu.
2 Seznam parametrli |Zobrazuje:
o Index,
o Nazey,

o Nahled hodnoty

parametrd pro aktualni Grovefi nabidky.

Chcete-li postoupit o Grovert nebo zménit hodnotu, stisknéte tlacitko SEND (ODESLAT) nebo Sipku
VPRAVO.

3 Spodni lista Zobrazuje:

e Vlevo jsou zakladni provozni informace, jako je aktualni hodnota nastaveni a procento otacek, pfi
kterych jednotka pracuje

o Vpravo jsou tlacitka dostupnd pro interakci na hlavni obrazovce.

Nabidka je rozdélena do 3 drovni:
e Hlavni nabidka

e Podnabidka

e Parametry.

Zobrazeni nebo zména parametru:

1. Stisknéte funkéni tladitko na hlavni obrazovce.

2. Heslo zadejte pouzitim tlacitek se Sipkami.

3. Stisknéte tlac¢itko [SEND (ODESLAT)].
Poznamka: po 10 minutach necinnosti je nutné heslo zadat znovu.

4. Stisknutim tlacitka se Sipkou VPRAVO nebo SEND (ODESLAT) se posunete mezi Urovnémi
nebo se stisknutim tlacitka se Sipkou VLEVO vrétite zpét.

6.1.3 Spusténi jednotky za pouziti ovladaciho terminalu hydrovar X+

1. Zkontrolujte spojeni mezi vstupy START/STOP a GND na svorkovnici.

2. Stisknutim tlac¢itka ON/OFF pfistroj spustite.
Pozndmka: pokud je parametr 1.0.45 Autostart nastaven na hodnotu ,Ano”, neni nutné pfi
dalsim spusténi znovu stisknout tlacitko ON/OFF.

3. Kdyz je jednotka v provozu, Ize pozadovanou pracovni hodnotu zménit prepnutim na
druhou obrazovku.

6.1.4 Zména provozniho rezimu, hydrovat X+

Parametry jednotky jsou nastaveny z vyroby a jednotka je pfipravena k pouziti.
Chcete-li zménit parametry a pokro¢ilé funkce, prejdéte do konfiguraéni nabidky.
1. Stisknéte multifunkéni tlacitko.

2. Heslo zadejte pouzitim tlacitek se Sipkami.

3. Stisknéte tlac¢itko [SEND (ODESLAT)].

4. Prochézejte nabidkami a vyhledejte parametr nebo funkci, kterou chcete zménit.
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6.1.5 Reset chyb, hydrovar X+

System Configuration 5
Single Pump o oo “Ioo
Control Mode N © N
Constant Pressure 0% bar 100%
Motor Speed
0rpm o
|
<C
A Error ~
o
]
.
=
|
910bar| A0% | Move @ Menu @ ;

V pfipadé chyby se jednotka automaticky nékolikrat pokusi o resetovéni, pokud je to

povoleno: pokud jsou pokusy nelspésné, jednotka se zastavi a na displeji se zobrazi chybovy

kéd.

Odstranéni chyby:

1. Prvni hlavni obrazovku otevrete stisknutim tlacitka SEND (ODESLAT).

2. Prectéte si popis chyby na obrazovce.

3. Zjistéte pricinu a postupujte podle pokynl pro feseni probléma

4. Chybu resetujte stisknutim a podrzenim tlacitka ON/OFF po dobu 3 sekund: jednotka se
vrati do stavu pred chybou.

6.2 Ovladaci terminal hydrovar X

XM_MO0001_A_sc

Cislo pozice [Nazev Funkce

1 Kontrolka nabidky |Uddva:
o Navigace v polozkdch menu (kontrolka sviti)
o Zobrazeni hodnoty parametru (kontrolka blikd).

2 Sedmisegmentovy
displej

3 Lista ukazatele
rychlosti

4 Kontrolka
komunikace s vice
Cerpadly
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Cislo pozice |Nézev Funkee
5 Ukazatel mémé
jednotky
6 Tlatitko o Spusténi a zastaveni jednotky
zapnutifvypnuti ~ |e  Chyby resetujte stisknutim na 5 sekund.
7 Sipky nahoru a o Rychldzména nastavené hodnoty na hlavnim displeji
doli e Prochézejte podnabidkami a zméfite parametr zobrazenj v nabidce parametr(
o Stisknutim Sipky DOLU (podrzenim) provedete rucni prepnuti systému na vice Cerpadel
o Otocte displej 0 180° soucasnym stisknutim tlacitka ENTER a Sipky nahoru (podrZenim).
8 Kldvesy se Sipkami e Stidavé zobrazeni rychlosti a tlaku na hlavnim displeji
VPRAVOaVLEVO e Pohyb po trovnich nabidky parametré
o Pouze Sipka VLEVO, potvrzeni zménéné hodnoty
o Displej zamknete a odemknete soucasnym stisknutim Sipek VPRAVO a VLEVO (podrzenim).
o Pouze Sipka VPRAVO, prochdzent aktivnich chybovych kédu, pokud jich je vice nez jeden
9 Tlagitko SEND o Postupovani po Grovnich nabidky
(ODESLAT) e Potvrzeni hodnoty parametru
o Vstup do nabidky konfigurace parametrii (podrzenim).
10 Sviti kontrolka LED {Oznatuje, Ze je jednotka napdjena.
jednotky
M LED kontrolka stavu | Udavé:
jednotky o Motor nenf napajen (kontrolka nesviti)
o Alarm je aktivni a motor je zastaven (Zlutd)
o Chyba jednotky, motor je zastaven (¢ervend)
o Motor béZi (zelend)
o Alarm je aktivni a motor béZi (Zlutd stidavé se zelenou).
12 LED kontrolka stavu | Udavé:
pripojeni o Komunikace se systémem BMS je zakézana (kontrolka nesviti)
o Komunikace se systémem BMS je aktivni (zelend)
o Navazani bezdratové komunikace s mobilnim zafizenim (sviti modie)
o Navazuje se bezdratova komunikace s mobilnim zafizenim (blikd modre)
o Bezdratova komunikace a komunikace se systémem BMS je aktivni (modra stfidaveé se zelenou).
13 Tlatitko bezdratové | Pripojte jednotku k mobilnimu zafizent.

komunikace
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6.2.1 Hlavni zobrazeni

Piktogram

Nézev

Popis

Nesviti

Jednotka zastavite tlacitkem ON/OFF nebo BMS.
Pozndmka: nizsi priorita viici tlacitku STOP.

STOP

Digitalni vstupy START/STOP a GND jsou oteviené.

Zadejte Zadost

Tlatitkem ON/OFF pozddejte o spusténi jednotky. Po nékolik sekund zlistane aktivni a poté se zobrazi
nasledujici:

o Jednotka v provozu nebo

¢ Alarm neho

o Chyba.

Vystraha

Kéd alarmu jednotky v alarmovém stavu, stfidavé s hlavnim displejem.
LED kontrolka stavu jednotky mize byt:

o Iluté = motor zastaven

o Iluté stiidavé se zelenou = motor béZi.

Chyba

Chybovy kdd jednotky v chybovém stavu.

Jednotka v provozu

Zobrazeni jednotky v provozu a zvolené méré jednotky:
o Rychlost, 10xRPM
o Tlakvbarech nebo psi.

Displej zablokovén

Displej je zablokovén obsluhou a ovlddani tlacitek je zakdzano.

6.2.2 Nabidka parametrd, hydrovar X

Nabidka je rozdélena do 3 drovni:
e Hlavninabidka
e Podnabidka

e Parametry.

Zobrazeni nebo zména parametru:
1. Stisknéte tlac¢itko SEND (ODESLAT) (podrzenim).
2. Heslo zadejte pouzitim tlacitek se Sipkami.
3. Stisknéte tlac¢itko [SEND (ODESLAT)].
Poznadmka: po 10 minutéch necinnosti je nutné heslo zadat znovu.
4. Stisknutim tlacitek se sipkami NAHORU a DOLU se pohybujete v nabidkach.
5. Stisknutim tlacitka SEND (ODESLAT) nebo Sipky VPRAVO prechazite do podurovni nabidky,
dokud nenajdete pozadovanou hodnotu parametru.
6. Stisknutim tlacitek se sipkami NAHORU a DOLU zvysite nebo snizite hodnotu parametru.
7. Stisknéte tlacitko SEND (ODESLAT) nebo Sipku doleva pro potvrzeni.
Pozndmka: po 5 sekundéach necinnosti se parametr vrati na dfive nastavenou hodnotu.

Piktogram  |Ndzev Pozndmky
i1t =t [Hlavninabidka  |e  Nabidky jsou otislované od 1 do 9.
o Kontrolka nabidky: sviti.
=it |Podnabidka o Podnabidky jsou otislované od 1do 9.
o Kontrolka nabidky: sviti.
o 00 [Parametr Navigace v irovni parametrd.
’ o Parametry jsou ocislované od 0 do 99.
o Podnabidky jsou ocislované od 1 do 9.
o Kontrolka nabidky: sviti.
iy [Hodnota parametru| Zména hodnoty parametru.
o Kontrolka nabidky: bliké.
o Hodnota parametru pfi editaci: blikd.
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6.2.3 Spusténi jednotky za pouziti ovladaciho termindlu hydrovar X

1. Zkontrolujte spojeni mezi vstupy START/STOP a GND na svorkovnici.

2. Stisknutim tlac¢itka ON/OFF pfistroj spustite.
Pozndmka: pokud je parametr 1.0.45 Autostart nastaven na hodnotu ,Yes” (Ano), neni
nutné pfi dalsim spusténi znovu stisknout tla¢itko ON/OFF.

3. Kdy? je jednotka v provozu, Ize pomoci tladitek se Sipkami NAHORU a DOLU s okamZitou
platnosti ménit nastavenou hodnotu regulace.

6.2.4 Zména provozniho rezimu, hydrovar X

Parametry jednotky jsou nastaveny z vyroby a jednotka je pfipravena k pouziti.
Chcete-li zménit parametry a pokrocilé funkce, oteviete konfiguraéni parametry.
1. Stisknéte tlacditko SEND (ODESLAT) (podrzenim).

2. Heslo zadejte pouzitim tlacitek se Sipkami.

3. Stisknéte tlacitko [SEND (ODESLAT)].

4. V nabidce M01 vyberte parametr, ktery chcete zménit.

6.2.5 Reset chyb, hydrovar X

V pripadé chyby se jednotka automaticky nékolikrat pokusi o resetovani, pokud je to

povoleno: pokud jsou pokusy nelspésné, jednotka se zastavi a na displeji se zobrazi chybovy

kod. Odstranéni chyby:

1. Zjistéte pficinu a postupujte podle pokynd pro rfeseni problém

2. Chybu resetujte stisknutim a podrzenim tlacitka ON/OFF po dobu 3 sekund: jednotka se
vrati do stavu pred chybou.

6.3 Xylem X aplikace

Uvod
Dostupné pro mobilni zafizeni s operacnim systémem bezdratové technologie.
Pomoci aplikace mizete:
e Zkontrolovat stav jednotky

Nakonfigurovat parametry

K interakci s jednotkou a nabyti idajd béhem instalace a Gddrzby

K vytvareni zprav tykajicich se zédsahu

Pro kontaktovani asistencni sluzby.

Stahnéte si aplikaci a propojte mobilni zatizeni s jednotkou

1. Stazeni aplikace Xylem X do mobilniho zafizeni z App Store ' nebo Google Play 2
naskenovanim QR kédu:

E-'."

1 Kompatibilni s opera¢nim systémem i0S® verze 15.0 a vy33i
2 Kompatibilni s operatnim systémem Android verze 10.0 a vys3i
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2. Dokoncete registraci.

ot -

< Register

Create your account
Insert your email
Insert your password show
Country

Phone number

Insert here your company (optional)

XM_MOO09_A_tc

3. Na ovladacim terminalu stisknéte tlacitko bezdratové komunikace.
4. Pridejte jednotku do profilu uZivatele.

941 " -

< xylem

Choose how to connect to the pump

Connect with biuetooth

Connect with QR Code

Add offiine pump.

XM_MOO008_A_tc

5. Po navazéni spojeni se kontrolka pfipojeni trvale rozsviti modre: nyni je mozné jednotku
ovladat pomoci mobilniho zafizeni.

941 i -

xyemvicenzs
< Home unit

()

4.5..
o oo
s
" [E=en]
W
S ting” e
QRun
|
<

Connected | & 75% | 4.5 bar

aD -

@ Report

XM_MOO10_A_tc
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/ Programovani

Verze firmwaru

Verzi firmwaru |ze zobrazit pomoci parametru P03.4.19.
Zde popsanéa parametrizace se vztahuje na verzi uvedenou na obalu.

Pouzité symboly

Symbol  |Popis

(G) Globalné. Zména tohoto parametru v jedné jednotce systému s vice Cerpadly se prendsi do vSech ostatnich jednotek. Neni-li
symbol pritomen, parametr se pouZije pouze pro jednotku, ve které je zobrazen.

(X+) K dispozici pouze u HVX+

(X) K dispozici pouze u HVX

(A) K dispozici pouze u HVX pfi pouziti aplikace Xylem X.

(R) Jen pro tteni. Parametr nelze zménit.
Neni-li symbol pfitomen, Ize parametr zménit.

7.1 M0O1 Domovska nabidka

Casto pouzivané parametry nebo jejich zastupci.

7.1.1 S01.0 Pouziti

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P01.0.01 (X+) Jazyk Vyberte jazyk displeje. Default = English
P01.0.05  (G) Typ systému Vyberte typ systému. Default = Natlakovani

0-Natlakovani (P5): pro systémy s otevienou smyckou, .
zvySovani tlaku vody ve vysoké budové

1-Circulation (HV legacy): pro systém Circulation HVAC
vyuZivajici Hydrovar Ramps Control

2-Circulation: pro cirkulaci HVAC pomoci Pl regulace
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Parametr  Typ Nézev

Popis

Hodnota

P01.0.06 (G) ReZim fizeni

Vyberte rezim fizeni pro cerpadlo.

0-Pohon (RCk): jednotka funguje jako pohon s konstantni
rychlosti. Lze ji pouZit pouze pro jednu jednotku pfi jedné
¢innosti.

1-Konstantni tlak (£P): jednotka udrZuje konstantni tlak
bez ohledu na kolisani prltoku.

2-Proporciondinitlak (PP): jednotka zvySuje nastavenou
hodnotu tlaku linedrmé Gmérné priitoku.

3-Prop. kvadrat. tlak: jednotka zvySuje pozadovanou
hodnotu tlaku (skute¢nou pozZadovanou hodnotu)
kvadraticky Gmérné priitoku.

4-Konstantni priitok: jednotka ménf rychlost motoru, aby
byl pritok konstantni.

5-Konstantni teplota: jednotka méni rychlost motoru, aby
udrZovala konstantni teplotu.

6-Konstantni hladina: jednotka méni rychlost motoru, aby
udrZovala konstantni hladinu (napfiklad v nadrzi nebo ve
studni).

7-Obecné: jednotka méni rychlost, aby udrzovala
konstantni obecnou méfenou veli¢inu.

Default = Konstantni tlak

P01.0.10  (G) Konfigurace systému

Vyberte konfiguraci systému.

0-Jedno cerpadlo (SnG): jednotka je nastavena tak, aby
fungovala samostatné, bez interakce s jinymi jednotkami.
1-Sériova kaskada ("S€): v této konfiguraci pracuje
spole¢né nékolik jednotek propojenych pres rozhrani

RS485. Pouze posledni spusténd jednotka méni své otacky,

zatimco jiZ spusténé jednotky pracuji na maximélinf
rychlost.

2-Synchronni kaskada (1S4): v této konfiguraci pracuje
nékolik jednotek spolecné, propojenych pes rozhrani
RS485. Viechny jednotky v provozu pracuji se stejnymi
proménnymi otackami.

Default = Jedno cerpadlo

Adresa vicendsobného
Cerpadla

P01.0.11

Vyberte adresu Cerpadla v systému s vice Cerpadly.
V systému s vice Cerpadly mé kazda jednotka jedinecnou
adresu s hodnotou 1az 8.

Min =1
Max = -
Default =1

P01.0.15 (G) Pocatecni hodnota

Definujte pocatetni hodnotu po zastaveni systému bez
odbéru, a to v procentech poZadované hodnoty.

Min=0%
Max =100 %

U tlakového systému se Cerpadlo zastavi, pokud je splnéna Default = 100 %

poZadovand hodnota a nedochdzi k dalSimu odbéru.
Cerpadlo se znovu spusti, jakmile tlak klesne pod hodnotu
opétovného spusténi (napf. pokud je nastavena
pozadovana hodnota 10 bar, pfi hodnoté opétovného
spusténi nastavené na 90 % se Cerpadlo spusti pfi tlaku 9
bar). Pozor: pokud je nastavena pfili$ nizka hodnota (napr.
nizsi nez vstupni tlak), cerpadlo se nespusti. Pfi hodnoté
100 % neni tento parametr Gcinny.

P01.0.20 (G) ZpoZdéni pfi nedostatku

vody

Zvolte dobu zpozdéni ochrany proti nedostatku vody
(LOW).

Toto zpozdéni je doba, kterd uplyne mezi rozepnutim
kontaktu LOW a skutecnou aktivaci chyby ,E21 Nedostatek
vody (LOW)".

Min=1s
Max=100s
Default=2s
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Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P01.0.31  (G) Tlak - minimalIni prahovd  Zvolte minimalni prahovou hodnotu: pokud neni hodnota Min = P05.0.11
hodnota dosazena v rdmci parametru P01.0.40 ,MinimélIni prahovd Max = P05.0.12

doba zpozdéni”, pak jednotka prestane hlasit chybu ,E22  Default = 0 bar
Minimalni prahova hodnota”.

P01.0.32  (G) Prltok - minimdIni prahovd  Zvolte minimalni prahovou hodnotu: pokud neni hodnota Min = P05.0.21
(X+) hodnota dosaZena v rdmci parametru P01.0.40 ,MinimélIni prahovd Max = P05.0.22
doba zpozdéni”, pak jednotka ptestane hlésit chybu ,E22  Default = 0 I/min
Minimalni prahova hodnota”.

P01.0.33  (G) Teplota - minimalni prahovd Zvolte minimalni prahovou hodnotu: pokud neni hodnota  Min = P05.0.31
(X+) hodnota dosaZena v rdmci parametru P01.0.40 ,Minimalni prahovd Max = P05.0.32
doba zpozdéni”, pak jednotka prestane hlasit chybu ,E22  Default = -50 °C

MinimélIni prahova hodnota”.

P01.0.34  (G) Hladina - minimalni prahovd Zvolte minimalni prahovou hodnotu: pokud neni hodnota Min = P05.0.41
(X+) hodnota dosazena v rdmci parametru P01.0.40 ,MinimélIni prahovd Max = P05.0.42
doba zpozdéni", pak jednotka prestane hlasit chybu ,E22  Default=0m
MinimélIni prahova hodnota”.

P01.0.35  (G) Obecné - minimalni prahova Zvolte minimalni prahovou hodnotu: pokud neni hodnota Min = P05.0.51
(X+) hodnota dosazena v rdmci parametru P01.0.40 ,MinimélIni prahovd Max = P05.0.52
doba zpozdéni", pak jednotka prestane hlasit chybu ,E22  Default = P05.0.51
Minimalni prahova hodnota”.

P01.0.40  (G) ZpoZdéni minimalni prahové Zvolte dobu zpoZdéni minimalni prahové ochrany. Min=1s
hodnoty Toto zpoZdéni je doba, kterou md systém k dispozicipro ~ Max=100s
dosazeni minimélIni prahové hodnoty: pokud ji neni Default=2s

dosazeno, jednotka se zastavi a oznami chybu ,E22
Minimalni prahova hodnota”.

P01.0.45  (G) Automat. spusténi Zvolte stav ¢erpadla po odpojeni napdjeni. Default = Ano

0-Ne (13): pfi ndvratu napdjeni je jednotka nastavena na
OFF.

1-Ano (SES): pfi obnoveni napdjeni se jednotka prepne do
stavu, ktery byl aktivni pfed odpojenim napajeni.

P01.0.46 Nastaveni zapnuto/vypnuto  Zvolte stav zapnuti/vypnuti erpadla. Odpovida stisku Default = Nesviti
tlatitka ON/OFF.
0-Uklju¢eno
1-Isklju¢eno
P01.0.50  (G) Datum Vyberte datum kalendare jednotky.
(X+)
P01.0.51 (G) Cas Nastavte hodiny jednotky.
(X+)
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7.1.2 S01.1 Snimace

Parametr  Typ Nézev Popis Hodnota
P01.1.00  (G) Vybér mémé jednotky Vyberte sadu méficich jednotek, které jednotka pouziva.  Default = Jednotky S
0-Jednotky SI
1-Imperidlni jednotky
P01.1.01  (X+) Ovlada¢ - nulové hodnota  Zvolte nulovou hodnotu snimace regulacni zpétné vazby.  Min = 0 rpm
Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm
P01.1.02  (X+) Ovladac - celd stupnice Zvolte plny rozsah snimace regulacni zpétné vazby. Min = 0 rpm
Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm
P01.1.11  (G) Tlak - nulovd hodnota Zvolte nulovou hodnotu snimace regulani zp&tné vazby. ~ Min = -5 bar"
Max = 10 bar”
Default = 0 bar"
P01.1.12  (G) Tlak - celd stupnice Zvolte plny rozsah snimace regulacni zpétné vazby. Min = 0 bar"
Max = 100 bar"
Default = 10 bar?
P01.1.21 (G) Pritok - nulova hodnota Zvolte nulovou hodnotu snimace regulani zp&tné vazby. ~ Min = 0 I/min®
(X+) Max = 9999 |/min™
Default =0 I/min®
P01.1.22  (G) Pritok - celd stupnice Zvolte plny rozsah snimace regulacni zpétné vazby. Min = 0 I/min®
(X+) Max = 9999 |/min®
Default = 100 I/min®
P01.1.31 (G) Teplota - nulové hodnota  Zvolte nulovou hodnotu snimace regulacni zpétné vazby.  Min =-100 °C
(X+) Max = 9999 °C
Default = 0°C
P01.1.32  (G) Teplota - celd stupnice Zvolte plny rozsah snimace regulacni zpétné vazby. Min =-100°C
(X+) Max = 9999 °C
Default =100 °C
P01.1.41  (G) Hladina - nulové hodnota  Zvolte nulovou hodnotu snimace regulatni zp&tné vazby. ~ Min =-999 m"
(X+) Max = 9999 m*
Default=0m"
P01.1.42  (G) Hladina - celd stupnice Zvolte plny rozsah snimace regulacni zpétné vazby. Min =-999 m"
(X+) Max = 9999 m"
Default =10 m"
P01.1.51  (G) Obecné - nulovd hodnota  Zvolte nulovou hodnotu snimace regula¢ni zpétné vazby.  Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default=0
P01.1.52  (G) Obecné - celd stupnice Zvolte plny rozsah snimace regulacni zpétné vazby. Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default = 100
P01.1.61  (G) Posun pozadované hodnoty  Zvolte nulovou hodnotu snimace tlaku pouZzitého pro Min = -1 bar
(X+) tlaku - nulové hodnota funkci posun poZadované hodnoty. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P01.1.62  (G) Posun pozadované hodnoty  Zvolte celou stupnici snimace tlaku pouZitého pro funkci  Min = 0 bar
(X+) tlaku - celd stupnice posun poZadované hodnoty. Max = 999 bar

Default = 10 bar

")y zavislosti na modelu Cerpadla
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7.1.3 S01.2 Nastavené hodnoty

Parametr

Typ

Nazev

Popis

Hodnota

P01.2.01

(G)

Nastavena rychlost 1

Zvolte nastavenou hodnotu.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*

P01.2.02

Nastavend rychlost 2

Zvolte nastavenou hodnotu.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.03

Nastavena rychlost 3

Zvolte nastavenou hodnotu.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"

P01.2.04

Nastavend rychlost 4

Zvolte nastavenou hodnotu.

Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*

P01.2.11

Nastav.hodnotaTlaku1

Zvolte nastavenou hodnotu.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.12

Nastav.hodnotaTlaku?2

Zvolte nastavenou hodnotu.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.13

Nastav.hodnotaTlaku3

Zvolte nastavenou hodnotu.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.14

Nastav.hodnotaTlaku4

Zvolte nastavenou hodnotu.

Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar?

P01.2.21

Nastav.hodn.Pritok.1

Zvolte nastavenou hodnotu.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®

P01.2.22

Nastav.hodn.Priitok.2

Zvolte nastavenou hodnotu.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.23

Nastav.hodn.Pritok.3

Zvolte nastavenou hodnotu.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 [/min*

P01.2.24

Nastav.hodn.Pritok.4

Zvolte nastavenou hodnotu.

Min = P05.0.21
Max = P05.0.22
Default = 0 /min®

P01.2.31

Nastav.hodn.teploty

Zvolte nastavenou hodnotu.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.32

Nastav.hodn.teploty2

Zvolte nastavenou hodnotu.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C

P01.2.33

Nastav.hodn.teploty3

")y zavislosti na modelu Cerpadla

Zvolte nastavenou hodnotu.

Min = P05.0.31
Max = P05.0.32
Default = 25 °C
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Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P01.2.34 (G) Nastav.hodn.teploty4 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P01.2.41 (G) Nastavena hladina 1 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.42 (G) Nastavend hladina 2 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.43 (G) Nastavena hladina 3 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P01.2.44 (G) Nastavend hladina 4 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.51 (G) Nastav.obecnd hodn.1 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.52 (G) Nastav.obecnd hodn.2 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.53 (G) Nastav.obecnd hodn.3 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.54 (G) Nastav.obecnd hodn.4 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52

"y zavislosti na modelu Cerpadla

7.1.4 S01.3 Skutec¢né namérené hodnoty

Default = P05.0.51

Parametr  Typ Nézev Popis Hodnota
P01.3.01 (R) Skutetny tlak Aktudlni naméfena hodnota TLAKU
P01.3.02 (R) Skutecny pritok Aktudlni nam&fend hodnota PRUTOKU
P01.3.03 (R) Skutetnd teplota kapaliny  Aktudlni naméfena hodnota TEPLOTY KAPALINY
(X+)
P01.3.04 (R) AktuéIni hladina Aktuélni naméfena hodnota HLADINY
(X+)
P01.3.05 (R) AktudIni obecné ddaje AktudIni naméfena hodnota OBECNE
(X+)
P01.3.10  (G) Utinné poZadovand hodnota AktudIni vypottena poZadované hodnota.
(R) Tato hodnota je vysledkem proporciondlni nebo

kvadratické regulace tlaku, kompenzace tlakovych ztrat a

funkce posun poZadované hodnoty.

EXM - Doplnujici pokyny pro instalaci, ¢innost a programovani

51



cs - Preklad pavodniho navodu k pouzivani

7.1.5 S01.4 Rezim Jog

Parametr  Typ Nézev

Popis

Hodnota

P01.4.01 Rychlost v rezimu Jog

Zvolte rychlost pro rezim Jog.

Rezim Jog slouzi ke spusténi cerpadla pfi urcitych otdckach

za Ucelem pfipravy nebo ovéfeni minimalnich otacek.

Min =0 rpm
Max = P04.2.32
Default =0 rpm

P01.4.02 (G) Minimalni otacky

")y zavislosti na modelu Cerpadla

7.1.6 S01.5 Zabezpeceni

Zvolte minimalni otacky cerpadla.

Min =0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P01.5.10 Zaddni hesla Zadejte heslo. Vychozi uZivatelské heslo je 66. Min=0
Max = 999
Default =0
P01.5.11 (R) Odhlageni Logout
P01.5.12 Nastavit heslo Nastavte nové heslo. Pro pfistup do nabidky je nutné zadat Min =0
heslo. Max = 999
Default = 66
7.2 M0O2 Protokol chyb
7.2.1 S02.0 Chyby
Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P02.0.01 (G) Chyba 1 (nejnovéjsi)
(R)
P02.0.02 (G) Chyba 2
(R)
P02.0.03  (G) Chyba 3
(R)
P02.0.04 (G) Chyba 4
(R)
P02.0.05 (G) Chyba 5
(R)
P02.0.06  (G) Chyba 6
(R)
P02.0.07  (G) Chyba 7
(R)
P02.0.08  (G) Chyba 8
(R)
P02.0.09  (G) Chyba 9
(R)
P02.0.10  (G) Chyba 10
(R)
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7.2.2 S02.9 Bitfield

Parametr  Typ Nézev Popis Hodnota
P02.9.01 (R) Chyba Bitfield 1 Chyba 1 Bitové pole:
(A) 0-IGBT prehftati

1-IGBT vnitini prehréti

2-1GBT nadproud

3-Motor nadproud

4-Prepéti DC-Bus

5-Podpéti DC-Bus

6-Chybné spusténi motoru
7-Nekompatibilita protokolu s vice cerpadly
8-Chyba Ext-Flash

9-Chyba Ext-Eeprom

10-Pfehiati motoru

11-12T Error
12-PowerClassRestrict
13-PFehféti ménice
14-*Rezervovéno

15-Spojeni motoru
16-*Rezervovdno

17-Externi chyba

18-Chyba snimace 1

19-Chyba snimace 2

20-Chyba snimace 3

21-Chyba snimate 4

22-Chyba pozadované hodnoty 1
23-Chyba pozadované hodnoty 2
24-Chyba pozadované hodnoty 3
25-Chyba pozadované hodnoty 4
26-*Rezervovdno

27-Vlypr3eni Easového limitu shérnice pro vice ¢erpadel
28-Interni komunikace MOC
29-A0C chyba hardwaru
30-*Rezervovdno
31-*Rezervovdno

P02.9.02 (R) Chyba Bitfield 2 Chyba 2 Bitové pole:
(A) 0-*Rezervovano

1-Svodovy proud
2-*Rezervovano
3-Prepéti v siti
4-Vypadek napdjeni
5-Minimalni prahové hodnota
6-Nedostatek vody
7-*Rezervovdno
8-Nedostatek konfiguracnich soubori
9-Podpétiv siti
10-Nespravna konfigurace zpétné vazby
11-Nesoulad konfigura¢nich soubordi
12-Drive je nahradni dil
13-Control Card je néhradni dil
14-Hydrovar X pfipojeny k X+
15-Chybf hydraulické kfivky
16+31-*Rezervovano
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Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P02.9.05 (R) Poplach Bitfield 1 Alarm 1 Bitové pole:
(A) 0-Obecny alarm firmware

1-Externi alarm

2-*Rezervovdno

3-Komunikace s vice Cerpadly pferusena
4-Konflikt adres vice Cerpadel
5-Nekompatibilita vice Cerpadel

6-Interni komunikace MOC

7-Nesprévna konfigurace zpétné vazby
8-Nespravnd konfigurace poZadované hodnoty
9-Ztrdta komunikace se shérnici

10-Alarm plnéni potrubi

11-SniZeni teploty IGBT

12-Interni komunikace UI-AOC

13-A11 Alarm

14-A12 Alarm

15-AI3 Alarm

16-Al4 Alarm

17-Interni komunikace UI-BLE

18-Tovérni soubory nejsou v Ext-Flash
19-jazykovy soubor je chybny

20-Je moznd aktualizace fidici karty
21-Selhéni klonovani v uZivatelském rozhrani
22-Chyba klonovani na sbérnici s vice cerpadly
23+31-*Rezervovéno

7.3 MO03 Informace o ¢erpadle

7.3.1 S03.0 Skute¢né namérené hodnoty

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P03.0.00 (R) Odhadovana skutecna Skute¢nd hodnota je odhadnuta pomoci hydraulickych
hodnota kfivek uloZenych v jednotce a kontrolou rychlosti a spotfeby
energie bez pouZiti externich senzor(i
P03.0.01 (R) Skutecny tlak Aktudlni naméfena hodnota TLAKU
P03.0.02 (R) Skutecny pritok Aktudlni nam&fend hodnota PRUTOKU
P03.0.03 (R) Skute¢nd teplota kapaliny  Aktudlni naméfena hodnota TEPLOTY KAPALINY
(X+)
P03.0.04 (R) AktuéIni hladina Aktudlni naméfena hodnota HLADINY
(X+)
P03.0.05 (R) AktudIni obecné ddaje AktudIni naméfena hodnota OBECNE
(X+)
P03.0.06 (R) Shift AktudIné naméfena hodnota Setpoint Shift
(X+)
P03.0.10  (G) Utinné poZadovand hodnota AktudIni vypottena pozadované hodnota.
(R) Tato hodnota je vysledkem proporciondlni nebo

kvadratické regulace tlaku, kompenzace tlakovych ztrat a
funkce posun poZadované hodnoty.
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Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P03.0.20 (G) PoZadovand hodnota Aktuélni nastavend hodnota.
(R) Tato hodnota je aktudIni poZzadovanou hodnotou pied
vypoctem proporciondlni nebo kvadratické regulace tlaku,
kompenzace ztrdt vysky nebo funkce posunu nastavené
hodnoty.
P03.0.30  (G) Stav Cerpadla Zobrazeni aktualniho stavu jednotky.
(R)

0-Vypnuto: jednotka je nastavena na klidovy rezim.
1-Chod (run): jednotka je pravé v provozu.

2-Alarm, jednotka zastavena: jednotka neni v provozu,
protoZe je otevieny digitalni vstup START/STOP a je aktivni
alarm

3-Alarm, jednotka v provozu: jednotka je pravé v provozu a
je aktivni alarm

4-Alarm, jednotka zapnuta: jednotka neni v provozu, ale je
pfipravena ke spusténi a je aktivni alarm

5-Alarm, jednotka vypnuta: jednotka je nastavena na
klidovy rezim a alarm je aktivni

6-Chyba (Err): jednotka nenf spusténa, protoZe je aktivni
chyba

7-Stop (S£P): jednotka neni v provozu, protoZe je otevieny
digitaIni vstup START/STOP

8-Zap: jednotka neni v provozu, ale je pripravena ke

spusténi
7.3.2 S03.1 Pocitadla
Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P03.1.01 (G) Cas napéjeni jednotky Zobrazeni celkové doby, po kterou byla jednotka pfipojena -
(R) k napéjen.
(A)
P03.1.02  (G) Doba chodu motoru Zobrazenf celkové doby, po kterou motor bézel.
(R)
(A)
P03.1.05  (G) Potitadlo energie Zobrazenf celkové energie spotfebované jednotkou
(R)
(A)
7.3.3 S03.2 Motor
Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P03.2.01 (G) Rychlost motoru Zobrazenf skutecné rychlosti motoru v otdckdch za minutu
(R)
P03.2.02 (G) Otacky motoru % Zobrazeni skute¢né rychlosti motoru v procentech
(R)
P03.2.05 (G) Proud motoru Zobrazen{ skute¢ného proudu odebiraného motorem
(R)
P03.2.06 (G) Vykon motoru Zobrazeni skutecného elektrického vykonu motoru
(R)
P03.2.07  (G) Napéti motoru Zobrazenf skute¢ného napéti dodavaného do motoru
(R)
P03.2.08 (G) Napéti v siti Zobrazeni skute¢ného napéti doddvaného elektrickou siti
(R)
P03.2.09  (G) Napéti stejnosmérmé Zobrazenf{ aktudIniho napéti stejnosmérné shérnice
(R) shérnice
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Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P03.220 (G) Teplota napdjeciho modulu  Zobrazeni aktuéIni teploty napdjeciho modulu. Jedndseo -
(R) teplotu elektronické soucastky, kterd je zodpovédné za
dodévku proudu do motoru.
P03.2.21 (G) Teplota ménice Zobrazenf skute¢né vnitini teploty jednotky. Jednd se o

(R)

teplotu vzduchu uvnitf pohonu méfenou na elektronické

desce.
7.3.4 S03.3 Stav vstupu/vystupu
Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P03.3.01 (R) Stav digitalnich I/0 Zobrazeni stavu digitaInich vstupd a vystup(
(A)
P03.3.11 (R) Hodnota analogového Zobrazen{ nezpracované hodnoty analogového vstupu.
vstupu 1
P03.3.12 (R) Hodnota analogového Zobrazeni nezpracované hodnoty analogového vstupu.
vstupu 2
P03.3.13 (R) Hodnota analogového Zobrazeni nezpracované hodnoty analogového vstupu.
(X+) vstupu 3
P03.3.14 (R) Hodnota analogového Zobrazeni nezpracované hodnoty analogového vstupu.
(X+) vstupu 4
P03.3.20 (R) Hodnota analogového Zobrazeni hodnoty analogového vystupu

vystupu

7.3.5 S03.4 informace o vyrobku

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P03.4.01 (R) Cislo dilu jednotky Zobrazen/ ¢isla dilu (PN) celého ¢erpadla
(A)
P03.4.02 (R Datum vyroby jednotky Zobrazeni data vyroby (PD) celého ¢erpadla
(A)
P03.4.03 (R Sériové ¢islo jednotky Zobrazen{ sériového ¢isla (SN) celého Cerpadla
(A)
P03.4.05 (R) Datum vyroby pohonu Zobrazenf data vyroby (PD) jednotky
(A)
P03.4.06 (R) Sériové Cislo jednotky Zobrazeni sériového ¢isla (SN) jednotky
(A)
P03.4.10 (G) Verze firmwaru Hmi Zobrazeni verze firmwaru desky uZivatelského rozhranf
(R)
(A)
P03.4.11 (G) Verze firmwaru Hmi-Bt Zobrazeni verze firmwaru bezdratové komunikacni desky
(R)
(A)
P03.412  (G) Verze firmwaru napéjeci Zobrazeni verze firmwaru napajeci desky
(R) karty
(A)
P03.4.13 (G) Verze firmwaru fidici karty ~ Zobrazeni verze firmwaru Fidici desky
(R)
(A)
P03.414 (R Verze souboru mapy Zobrazeni verze souboru mapy
(A)
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Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P03.4.15 (R) Verze vychoziho souboru Zobrazeni verze vychoziho souboru
(A)
P03.416 (R Verze souboru parametrl  Zobrazenf verze souboru parametri
(A)
P03.4.17 (R Verze jazykového souboru  Zobrazenf verze jazykového souboru
(X+)
P03.4.19 (R) Verze firmwaru Zobrazeni kumulativni verze firmwaru zafizeni
P03.425 (R) Hydraulické kfivky uloZeny  Tento parametr uddva, zda jsou hydraulické kfivky uloZeny -
v paméti.
7.4 MO04 Rizeni ¢erpadla
7.4.1 S04.0 Konfigurace
Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P04.0.01 (G) Typ systému Vyberte typ systému. Default =
Natlakovani
0-Natlakovani (Pr5): pro systémy s otevienou smyckou, tj. zvySovani tlaku
vody ve vysoké budové
1-Circulation (HV legacy): pro systém Circulation HVAC vyuZivajici Hydrovar
Ramps Control
2-Circulation: pro cirkulaci HVAC pomoci Pl regulace
P04.0.02 (G) ReZim fizeni Vyberte rezim fizeni pro cerpadlo. Default = Konstantni
tlak

0-Pohon (RCk): jednotka funguije jako pohon s konstantni rychlosti. Lze ji
pouZit pouze pro jednu jednotku pfi jedné ¢innosti.
1-Konstantni tlak (£P): jednotka udrZuje konstantni tlak bez ohledu na
koliséni pratoku.

2-Proporciondini tlak (PP): jednotka zvySuje nastavenou hodnotu tlaku
linedrné tmémé pritoku.

3-Prop. kvadrat. tlak: jednotka zvySuje poZadovanou hodnotu tlaku
(skutecnou pozadovanou hodnotu) kvadraticky Gmérné priitoku.
4-Konstantni prlitok: jednotka méni rychlost motoru, aby byl priitok
konstantni.

5-Konstantni teplota: jednotka ménf rychlost motoru, aby udrZovala
konstantni teplotu.

6-Konstantni hladina: jednotka méni rychlost motoru, aby udrzovala
konstantni hladinu (napfiklad v nadrzi nebo ve studni).

7-Obecné: jednotka méni rychlost, aby udrzovala konstantni obecnou
méfenou velicinu.
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Parametr  Typ Nézev Popis Hodnota
P04.0.03 (G) ReZim regulace Zvolte rezim regulace. Default = Normélni
(X+)

0-Normalni: rychlost motoru se zvySuje, kdyZ je naméfend hodnota nizsi nez
pozadovana hodnota, a sniZuje, kdyZ je naméfend hodnota vyssi nez
pozadovana hodnota

1-Inverzni: rychlost motoru se zvySuje, kdyZ je naméfend hodnota vy33i neZ
pozadovana hodnota, a sniZuje, kdyZ je naméfend hodnota nizsi nez
poZadovand hodnota

P04.0.05 (G) Potate¢ni hodnota Definujte pocatecni hodnotu po zastaveni systému bez odbéru, ato v Min =0%
procentech pozadované hodnoty. Max =100 %
U tlakového systému se Cerpadlo zastavi, pokud je spinéna poZadovana Default = 100 %

hodnota a nedochézi k dalSimu odbéru. Cerpadlo se znovu spusti, jakmile
tlak klesne pod hodnotu opétovného spusténi (napf. pokud je nastavena
poZadovand hodnota 10 bar, pfi hodnoté opétovného spusténi nastavené na
90 % se Cerpadlo spusti pfi tlaku 9 bar). Pozor: pokud je nastavena pfilis

hodnoté 100 % neni tento parametr Gcinny.

P04.0.06 (G) Automat. spusténi Zvolte stav ¢erpadla po odpojeni napéjeni. Default = Ano

0-Ne (13): pfi ndvratu napdjent je jednotka nastavena na OFF.
1-Ano (4E5): pfi obnoveni napdjeni se jednotka piepne do stavu, ktery byl
aktivni pfed odpojenim napajeni.
P04.0.07 (G Konfigurace minimalnich Zvolte chovani ¢erpadla pfi dosazeni minimalnich otacek a poZadované Default = Nulova
otdcek hodnoty. rychlost
Pokud je zvolen rezim POHON, tento parametr urcuje chovani ¢erpadla, kdyz
je poZadovand hodnota otdcek nizsi nez minimélni otacky.

0-Nulova rychlost (8): ¢erpadlo dosdhne rychlosti 0 a zastavi se
1-Minimalni otécky (7 »n): Cerpadlo bude naddle udrZovat minimdlni otacky.

P04.0.09  (G) Vybér mérné jednotky  Vyberte sadu méficich jednotek, které jednotka pouzivd. Default = Jednotky
0-Jednotky SI Sl
1-ImperidIni jednotky

P04.0.11 (G) Jednotka méfenitlaku  Zvolte mémou jednotku. Default = bar
0-bar
1-psi
2t
3-kPa
4-MPa
5-mbar
6-m
7-cm
8-in

P04.0.12 (G) Jednotka méfeni pritoku Zvolte mérnou jednotku. Default = m3/h

(X+) 0-l/min
1-m3/s
2-m3/h
3-g/min
4-|/s
P04.0.13 (G) Jednotka méfeniteploty Zvolte mérnou jednotku. Default =°C
(X+) 0-°C
1-°F
2-K
P04.0.14 (G) Jednotka méFeni hladiny Zvolte mémou jednotku. Default=m
(X+) T-m
2-ft
3-cm
4-in

58 EXM - Dopliujici pokyny pro instalaci, ¢innost a programovani



cs - Preklad pavodniho navodu k pouzivani

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P04.0.15 (G) Jednotka méfenivykonu Zvolte mérnou jednotku. Default = kW
(X+) 1-W
2-kW
3-MW
4-Hp
P04.0.16 (X+)  Jednotka méfeni energie Zvolte mérnou jednotku. Default = kWh
0-kWh
1-MWh
2-BTU
3-HPh
4-MJ
5-KJ
P04.0.21 Vybér pozadované Zvolte zdroj pro pozadovanou hodnotu 1. Default = Parametr
hodnoty 1
0-Analog (RrR): referentni hodnota je zadavana prostiednictvim jednoho z
analogovych vstupdi
1-Parametr (PAr): referen¢ni poZadovana hodnota je zadavana
prostfednictvim jednoho z urtenych parametrdi
P04.0.22 Vybér pozadované Zvolte zdroj pro pozadovanou hodnotu. Default = Parametr
hodnoty 2
0-Vyp (3FF): nastavend hodnota se nepouzivd
1-Analog (RnR): referencni hodnota je zadavana prostiednictvim jednoho z
analogovych vstup(i2-Parametr (PRr): referencni poZadovand hodnota je
zaddvana prostfednictvim jednoho z uréenych parametr(
P04.0.23  (X+)  VybérpoZadované Zvolte zdroj pro pozadovanou hodnotu. Default = Parametr
hodnoty 3
0-Vyp: nastavend hodnota se nepouZiva
1-Analog: referenéni hodnota je zaddvana prosttednictvim jednoho z
analogovych vstupti2-Parametr: referencni poZadovana hodnota je zadévana
prostfednictvim jednoho z urtenych parametrdi
P04.0.24  (X+)  VybérpoZadované Zvolte zdroj pro pozadovanou hodnotu. Default = Parametr
hodnoty 4

0-Vyp: nastavend hodnota se nepouZiva

1-Analog: referenéni hodnota je zaddvana prostfednictvim jednoho z
analogovych vstupti2-Parametr: referencni poZadovana hodnota je zadévana

prostfednictvim jednoho z urtenych parametrdi
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7.4.2 S04.1 Nastavené hodnoty

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P04.1.01 (G) Nastavena rychlost 1 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm®
P04.1.02 (G) Nastavena rychlost 2 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm®
P04.1.03 (G) Nastavena rychlost 3 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm®
P04.1.04 (G) Nastavend rychlost 4 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.1.11 (G) Nastav.hodnotaTlaku Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.12 (G) Nastav.hodnotaTlaku?2 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.13 (G) Nastav.hodnotaTlaku3 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.14 (G) Nastav.hodnotaTlaku4 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.15  (G) Typ nastavené hodnoty tlaku Tento parametr uruje, zda ma byt nastavena hodnotana  Default = Nastavena
nulovém pritoku (viz parametr 4.2.06) nebo na hodnota pfi nulovém
maximalnim priitoku (maximalni kfivka). MoZnost Max pritoku
Curve je dostupnd pouze v pfipadé, Ze jednotka ma
hydraulické kiivky uloZené v paméti
P04.1.16  (G) HO Tlak Pokud je "Typ poZadované hodnoty tlaku" (parametr Min = P05.0.11
04.1.15) nastaven na "Nastavend hodnota pfi maximalni  Max = P05.0.12
kfivce" a je aktivovéna bud linedrni nebo kvadraticka Default = 0.5 bar
kompenzace, tento parametr se pouziva k vypottu
pozadované hodnoty tlaku pfi nulovém priitoku.
P04.1.21 (G) Nastav.hodn.Pritok.1 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P04.1.22 (G) Nastav.hodn.Pritok.2 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P04.1.23 (G) Nastav.hodn.Pritok.3 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®
P04.1.24 (G) Nastav.hodn.Pritok.4 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®
P04.1.31 (G) Nastav.hodn.teploty1 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.32  (G) Nastav.hodn.teploty2 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.31

(X+) Max = P05.0.32
Default = 25 °C

")y zavislosti na modelu Cerpadla
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Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P04.1.33 (G) Nastav.hodn.teploty3 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.34  (G) Nastav.hodn.teploty4 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25 °C
P04.1.41 (G) Nastavend hladina 1 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P04.1.42 (G) Nastavena hladina 2 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P04.1.43 (G) Nastavena hladina 3 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P04.1.44 (G) Nastavend hladina 4 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P04.1.51 (G) Nastav.obecnd hodn.1 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.52 (G) Nastav.obecnd hodn.2 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.53 (G) Nastav.obecnd hodn.3 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.54 (G) Nastav.obecnd hodn.4 Zvolte nastavenou hodnotu. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.60  (G) Omezeni uklddani Funkce omezuje pocet uloZeni do interni paméti. Bude ~ Default = Ne
pozadované hodnoty dostupnd v pripadé trvalého zapisovani nastaveného
parametru pfes shérnici
")y zavislosti na modelu Cerpadla
7.4.3 S04.2 Regulace
Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P04.2.00 (G) typ regulace nebo kontroly  Tento parametr urtuje, zda je regulace zaloZena na regulaci Default = Hydrovar
Hydrovar Ramps nebo Pl regulaci. Viz parametr v
podnabidce 04.2.xx
P04.2.01 (G) Okno Vyberte okno regulace. Min=1%
Tento parametr definuje pasmo kolem poZadované Max = 100 %
hodnoty v procentech poZadované hodnoty. Pokud je Default =20 %
méfend hodnota mimo okno, systém pouZije ndbéh 1a 2;
pokud je méfend hodnota uvnitf okna, systém poufZije
nabéh 3a 4.
P04.2.02 (G) Hystereze Zvolte regulacni hysterezi. Min=1%

Tento parametr definuje pasmo kolem poZadované Max = 100 %
hodnoty, které predstavuje procento okna. Hranice pasma Default = 90 %
hystereze definuji zménu mezi zrychlenim a zpomalenim.
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Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota

P04.2.06 (G) Rychlost zdvihu Zvolte hodnotu otacek, pri které se zatne zvySovat Min = P04.2.31
pozadovana hodnota, pokud je nastavena hodnota zdvihu. Max = P04.2.32

Default = 2000 rpm”
P04.2.07  (G) Velikost linedrniho pfirdstku Zvolte velikost linedrniho ndrdstu poZadované hodnoty pfi Min = 0%
zdvihu maximalnich otd¢kach v procentech poZadované hodnoty, Max =200 %
aby se kompenzovaly ztraty tfenim. Default=0%
Narast bude linedrni, pocinaje 0 %, kdy se rychlost motoru
rovnd RYCHLOSTI ZDVIHU, aZ po LINEARNI PRIRUSTEK
ZDVIHU, kdy je rychlost motoru maximalni.
P04.2.08 (G) Vel.kvad.pfir.zdvihu Zvolte velikost kvadratického nériistu pozadované hodnoty Min =0 %
(X+) pfi maximdlnich otackdch v procentech poZadované Max = 999 %
hodnoty, aby se kompenzovaly ztréty tfenim. Default = 0%
Narist bude kvadraticky, potinaje 0 %, kdy se rychlost
motoru rovnd RYCHLOSTI ZDVIHU, aZ po KVADRATICKY
PRIRUSTEK ZDVIHU, kdy je rychlost motoru maximalni.

P04.2.11 (G) Zrychleni 1 Zvolte dobu rychlého zrychleni. Min=1s"
Tento ndbéh se pouZiva, kdyZ je rychlost motoru vy3sinez  Max = 250 s
MINIMALNI RYCHLOST a naméfend hodnota je mimo Default=10s"
rozsah definovany OKNEM.

P04.2.12 (G) Zrychleni 2 Zvolte dobu rychlého zpomalen. Min= 15"
Tento ndbéh se pouZiva, kdyZ je rychlost motoru vy3sinez ~ Max = 250 s
MINIMALNI RYCHLOST a naméfend hodnota je mimo Default=10s"
rozsah definovany OKNEM.

P04.2.13 (G) Zrychleni 3 Zvolte dobu pomalého zrychlenf. Min= 15"
Tento ndbéh se pouzivd, pokud je naméfend hodnota Max = 999 5"
uvnitf rozsahu definovaného OKNEM. Default=70s"

P04.2.14  (G) Zrychleni 4 Zvolte dobu pomalého zpomaleni. Min=1¢"
Tento nabéh se pouZiv, pokud je naméfend hodnota Max = 999 "
uvnitf rozsahu definovaného OKNEM. Default=70s"

P04.2.15 (G) Rychlost ndb&hu min. Zvolte dobu ndbéhu minimalniho zrychleni. Min=0.15"

zrychleni Tento ndbéh se pouZivd, kdyZ je rychlost motoru nizinez ~ Max = 25 s"

MINIMALNI OTACKY Default =2 "
P04.2.16 (G) Rychlost ndb&hu min. Zvolte dobu ndb&hu minimalniho zpomalenti. Min=0.15"
zpomaleni Tento nabéh se pouziv, kdyz je rychlost motoru nizsinez  Max =25 s

MINIMALNI OTACKY Default=2"

P04.2.21 (G) Pl regulace - Kp Zvolte proporciondlni konstantu Pl regulace Min = 0"

Max = 10000"
Default = 0.5"
P04.2.25  (G) Plregulace - Ti Ti je integrdIni Casova proménnd pouzivand se zesilenim ~ Min=0s"

")y zavislosti na modelu Cerpadla

(Kp) pro nastaveni Pl (proporciondlné-integrované)
regulace.

- Pokud je fidici systém "lovici" (oscilujici) nebo nestabilni,
miZete jej stabilizovat bud'snizenim zesileni (Kp) nebo
zvySenim integracniho Casu (Ti).

- Pokud je systém pfilis pomaly na to, aby reagoval, mizete
2vysit jeho odezvu zvysenim zisku (Kp).

Max = 10000 s*
Default=0.55"
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Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P04.2.31 (G) Minimalni otacky Zvolte minimalni otdcky Cerpadla. Min =0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm*
P04.2.32  (G) Maximalni otdcky Zvolte maximalni otacky cerpadla. Min = 2000 rpm”
Max = 4100 rpm"
Default = 3600 rpm”
P04.2.35 (G) Doba minimdlnirychlosti  Zvolte dobu zpoZdéni, po kterou motor zlistane na Min=0s
minimélInich otdckdch, nez se Giplné zastavi. Max=100s
Tento parametr je aktivni pouze v pfipadé, Ze je parametr  Default=1s
NASTAVENI MINIMALNICH OTACEK nastaven na ,Nulovd
rychlost”.
")y zavislosti na modelu Cerpadla
7.4.4 S04.3 Prahové hodnoty
Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P04.3.00 (G) Automatické resetovéni chyb Vyberte typ resetovani chyb. Default = Ano
0-Ne (13): v pipadé chyby z(istane jednotka zastavena a
¢eka na resetovani chyby na pfikaz uZivatele.
1-Ano (4E5): jednotka automaticky resetuje chybu, pokud
je to mozné, maximalné Skratza 1 hodinu.
P04.3.01  (G) Tlak - minimalIni prahovd  Zvolte minimalni prahovou hodnotu: pokud neni hodnota Min = P05.0.11
hodnota dosaZena v rdmci parametru P01.0.40 ,MinimélIni prahovd Max = P05.0.12
doba zpoZdéni”, pak jednotka prestane hlasit chybu ,E22  Default = 0 bar
MinimélIni prahova hodnota”.
P04.3.02 (G) Pritok - minimdIni prahova  Zvolte minimalni prahovou hodnotu: pokud neni hodnota Min = P05.0.21
(X+) hodnota dosazena v rdmci parametru P01.0.40 ,MinimélIni prahovd Max = P05.0.22
doba zpozdéni”, pak jednotka pfestane hlésit chybu ,E22  Default = 0 I/min
MinimélIni prahova hodnota”.
P04.3.03  (G) Teplota - minimalni prahovd Zvolte minimalni prahovou hodnotu: pokud neni hodnota  Min = P05.0.31
(X+) hodnota dosazena v rdmci parametru P01.0.40 ,MinimélIni prahovd Max = P05.0.32
doba zpoZdéni”, pak jednotka prestane hlasit chybu ,E22  Default =-50°C
Minimalni prahova hodnota”.
P04.3.04 (G) Hladina - minimalni prahovd Zvolte minimalni prahovou hodnotu: pokud neni hodnota Min = P05.0.41
(X+) hodnota dosaZena v rdmci parametru P01.0.40 ,MinimélIni prahovd Max = P05.0.42
doba zpozdéni", pak jednotka prestane hlasit chybu ,E22  Default=0m
Minimalni prahova hodnota”.
P04.3.05 (G) Obecné - minimalni prahovad Zvolte minimalni prahovou hodnotu: pokud neni hodnota Min = P05.0.51
(X+) hodnota dosaZena v rdmci parametru P01.0.40 ,Minimalni prahovd Max = P05.0.52
doba zpoZdéni", pak jednotka prestane hlasit chybu ,E22  Default = P05.0.51
MinimélIni prahova hodnota”.
P04.3.10  (G) Zpozdéni minimalni prahové Zvolte dobu zpozdéni minimalni prahové ochrany. Min=1s
hodnoty Toto zpozdéni je doba, kterou mé systém k dispozicipro ~ Max =100
dosazeni minimélni prahové hodnoty: pokud ji neni Default=2s
dosaZeno, jednotka se zastavi a ozndmi chybu ,E22
MinimélIni prahova hodnota”.
P04.3.11  (G) ZpoZdéni pfi nedostatku Zvolte dobu zpozdéni ochrany proti nedostatku vody Min=1s
vody (LOW). Max =100
Toto zpozdéni je doba, kterd uplyne mezi rozepnutim Default=2s

kontaktu LOW a skutecnou aktivaci chyby ,E21 Nedostatek
vody (LOW)".
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7.4.5 S04.4 Zkusebni provoz

Parametr  Typ Nézev Popis Hodnota
P04.4.01  (G) Rychlost zkusebniho provozu Zvolte otdcky motoru pro zkusebni provoz. Min =0 rpm"
Max = P04.2.32
Default = 1200 rpm”
P04.4.02  (G) Casovy limit samokontroly  Vyberte dobu, ktera musi uplynout pred spusténim testu.  Min=0h
Aby bylo mozné spustit zkuSebn{ provoz, nesmi byt Max =255h
¢erpadlo po dobu nastavenou v tomto parametru v Default=100h

provozu. Aby mohl ZKUSEBNI PROVOZ prob&hnout, musf
byt digitaIni vstup START/STOP zavreny

P04.4.03 (G) Doba trvéni zkusebniho Zvolte dobu trvani zkuSebniho provozu. Min=0s
provozu Max =180s
Default="5s
P04.4.05 Piikaz zkuSebni provoz Vybérem moznosti ON spustite zkuSebni provoz ru¢né. Default = Nesviti

")y zavislosti na modelu Cerpadla

7.4.6 S04.5 Posun pozadované hodnoty

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P04.5.01 (G) Funkce posun poZadované  Vyberte typ posunu poZadované hodnoty. Default = Nesviti
(X+) hodnoty 0-Vyp: funkce posunu nastavené hodnoty je vypnuta

1-SSV1: funkce posunu nastavené hodnoty je povolena a
pouZivé se pouze SSV1 (hodnota posunu nastavené
hodnoty 1)
2-55V2: funkce posunu nastavené hodnoty je povolena a
pouZiva se pouze SSV2 (hodnota posunu nastavené
hodnoty 2)
3-Komplet: funkce posunu nastavené hodnoty je povolena
a pouZivaji se SSV1i SSV2
P04.5.02 (G Vstup posunu poZadované  Zvolte velikost, ktera se pouZiva jako referenénihodnota  Default = Posun poZadované
(X+) hodnoty pro funkci posunu pozadované hodnoty. hodnoty tlaku
0-Posun poZadované hodnoty tlaku: analogovy vstup
posunu poZadované hodnoty tlaku
1-Tlak: analogovy vstup nastaveny na tlak
2-Priitok: analogovy vstup nastaveny na pritok
3-Teplota: analogovy vstup nastaveny na teplotu
4-Hladina: analogovy vstup nastaveny na hladinu
5-Obecné: analogovy vstup nastaveny na obecné

P04.5.05  (G) Posun pozadované hodnoty Zvolte hodnotu pozadované hodnoty pro prvni ¢ast funkce  Min = -
(X+) HODNOTA 1 posun poZadované hodnoty Max = -

Default=0
P04.5.06  (G) Posun pozadované hodnoty Zvolte hodnotu poZadované hodnoty pro druhou ¢ést Min = -
(X+) HODNOTA 2 funkce posun pozadované hodnoty Max = -

Default=0
P045.10  (G) Posun poZadované hodnoty Zvolte vstupni hodnotu posunu poZadované hodnoty, pfi ~ Min = -

(X+) X1 které se hodnota posunu pozadované hodnoty 1 zacne Max = P04.5.11
posouvat smérem k nastavené hodnoté Default=0
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Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P04.5.11  (G) Posun poZadované hodnoty Zvolte vstupni hodnotu posunu pozadované hodnoty, pfi ~ Min = P04.5.10
(X+) X2 které se pouZije poZadovana hodnota Max = P04.5.12
Default=0
P045.12  (G) Posun poZadované hodnoty Zvolte vstupni hodnotu posunu poZadované hodnoty, pfi ~ Min = P04.5.11
(X+) X3 které se hodnota poZadované hodnoty zatne posouvat Max = P04.5.13
smérem k hodnoté posunu poZadované hodnoty 2 Default =0
P04.5.13  (G) Posun poZadované hodnoty Zvolte vstupni hodnotu posunu pozadované hodnoty, pfi ~ Min = P04.5.12
(X+) X4 které se pouZije hodnota posunu pozadované hodnoty 2~ Max = -
Default=0

7.4.7 S04.6 PInéni potrubi

Parametr

Typ

Zkontrolujte naplInéni hydraulického systému, pokud neni pod tlakem, aby nedoslo k vodnimu

rézu.

Je-li tato funkce povolena, spusti se, pokud je méreny tlak nizsi nez prahovd hodnota pro

plnéni potrubia nastane jeden z nésledujicich pfipadu:

e Jednotka je zapnuté

e Kontakt start/stop se prepina z rozepnutého stavu na sepnuty

e Jednotka je nastavena na ON

e Chyba je resetovéna.

Kdyz je funkce aktivni, jednotka bé&zi minimalni rychlosti po dobu stabilizace pInéni potrubia

sleduje se tlak:

e  Pokud je béhem doby stabilizace tlak konstantni, zvysi se rychlost o hodnotu zvysen/
rychlosti p/néni potrubi a tlak se opét sleduje po dalsi dobu stabilizace atd.

e  Pokud tlak neni konstantni, rychlost se nezvysuje

e  Pokud je béhem doby pinéni potrubidosazeno prahové hodnoty, prepne se jednotka na
nastavené standardni fizeni.

Parametr funkce p/néni potrubiumoznuje deaktivovat funkci nebo zvolit stav jednotky, pokud

neni dosazeno prahové hodnoty pinéni potrubibéhem doby pinéni potrubi.

Nazev Popis Hodnota

P04.6.01

(G)

Funkce plnéni potrubf Pomoci tohoto parametru miZete deaktivovat funkci Default = Vypnuto
plnéni potrubi nebo zvolit stav jednotky, pokud neni
dosazeno prahové hodnoty pInéni potrubi.

0-Vypnuto (d iS): funkce pInéni potrubf je vypnuta
1-Alarm (RLR): pfi poruse funkce plnénf potrubi se zobrazi
alarm A29 ,Alarm plnéni potrubi” a jednotka pokracuje v
provadéni funkce.

2-Chyba (Err): pfi poruse funkce pInéni potrubi se zobraz
alarm E29 ,Alarm plnéni potrubi” a jednotka zastavi.

Kdy? je spusténa funkce pInéni potrubi, je minimalni
prahova hodnota vypnuta.

P04.6.03

(G)

Prahové hodnota pInéni Zvolte tlak, kterého musi systém dosahnout, aby byla Min = P05.0.11
potrubi ukoncena funkce plnéni potrubi. Max = P05.0.12
Default = 2 bar
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Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P04.6.05  (G) Doba pInéni potrubf Zvolte maximalni dobu, kterou mé funkce pInéni potrubik Min=0s
dosazeni prahové hodnoty pInéni potrubi. Max =999
Default=180's
P04.6.06  (G) Cerpadla maximalniho Zvolte pocet cerpadel, kterd pobézi soucasné béhem Min =1
pInéni potrubf funkce pInénf potrubi. Max = P06.0.02
Default = 1
P04.6.10  (G) Ustdlend doba plnéni Zvolte Cas, ktery md jednotka k ovéfent, zda je naméfeny  Min=1s
potrubf tlak stabilni. Tlak je povaZovan za stabilni, pokud se jeho  Max = P04.6.05
hodnota nachdzi v OKNE vypocteném na zakladé Default =55
poZadované hodnoty, jejiZ stfedni hodnotou je tlak
naméfeny na zacatku aktudlniho ustaleného Casu.
P04.6.15  (G) Prirdistek rychlosti pInéni  Zvolte rychlost v procentech maximalni rychlosti, kterou ~ Min =5%
potrubf jednotka pfida k aktudlni rychlosti, pokud je naméreny tlak Max = 100 %
stabilni po ustalenou dobu plnéni potrubi. Default=10%
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7.5 MO5 Nastaveni vstupu a vystupu
7.5.1 S05.0 Rozsahy méreni

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota

P05.0.00 Zdroj aktudIni hodnoty Zvolte vstup pro regulovanou hodnotu. Default = Auto Al

0-Auto Al (RUt): skute¢nd hodnota je automaticky spojena
s analogovym vstupem nastavenym na regulovanou
veli¢inu rezimu fizenf

1-Delta Al (g #): skute¢na hodnota se rovna absolutnimu
rozdilu dvou analogovych vstupd nastavenych na
regulovanou velicinu rezimu fizenf

2-Auto Al - nizka: skute¢né hodnota je rovna nejnizsi
hodnoté analogovych vstup{ nastavenych na regulovanou
veli¢inu reZimu Fizeni

3-Auto Al - vysoka: skutetnd hodnota je rovna nejvyssi
hodnoté analogovych vstupi nastavenych na regulovanou
veli¢inu reZimu Fizeni

4-Vybér DI (g i): analogovd hodnota je volena
prostfednictvim stavu digitdIniho vstupu nastaveného na
funkei ,Vybér snimace 1/2"

5-Bezsenzorovy delta tlak nebo pritok: Skute¢nd hodnota
je odhadnuta pomocfi hydraulickych kfivek uloZenych v
paméti, pokud jsou k dispozici.

6-Senzorovy nebo bezsenzorovy delta tlak: Skute¢nd
hodnota je automaticky spojena s analogovym vstupem
nastavenym jako "Tlak". Pokud analogovy vstup neni
dostupny, skutecna hodnota bude odhadnuta pomoci
hydraulickych kfivek uloZenych v paméti, pokud jsou k

dispozici.
P05.0.01 Ovlada¢ - nulovéd hodnota  Zvolte nulovou hodnotu snimace regulacni zpétné vazby.  Min = 0 rpm
Max = 9999 rpm
Default =0 rpm
P05.0.02 Ovladac - celd stupnice Zvolte pIny rozsah snimace requla¢ni zpétné vazby. Min =0 rpm

Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm

P05.0.11 (G) Tlak - nulové hodnota Zvolte nulovou hodnotu snimace regulani zp&tné vazby. ~ Min = -5 bar")
Max = 10 bar”
Default = 0 bar?

P05.0.12  (G) Tlak - celd stupnice Zvolte plny rozsah snimace requla¢ni zpétné vazby. Min = 0 bar”
Max = 100 bar"
Default = 10 bar”

P05.0.21 (G) Pratok - nulové hodnota Zvolte nulovou hodnotu snimace regulani zp&tné vazby.  Min = 0 I/min®
(X+) Max = 9999 |/min*
Default = 0 1/min®
P05.0.22  (G) Pritok - celd stupnice Zvolte plny rozsah snimace requla¢ni zpétné vazby. Min =0 I/min®
(X+) Max = 9999 I/min*
Default = 100 I/min®
P05.0.31 (G) Teplota-nulovd hodnota ~ Zvolte nulovou hodnotu snimace regulacni zpétné vazby.  Min =-100°C
(X+) Max = 9999 °C
Default = 0°C
P05.0.32  (G) Teplota - celd stupnice Zvolte pIny rozsah snimace requla¢ni zpétné vazby. Min =-100°C
(X+) Max = 9999 °C

Default = 100 °C

")y zavislosti na modelu Cerpadla
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Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P05.0.41 (G) Hladina - nulové hodnota  Zvolte nulovou hodnotu snimate regulagni zpétné vazby. ~ Min =-999 m"
(X+) Max = 9999 m"
Default=0m"
P05.0.42  (G) Hladina - celd stupnice Zvolte plny rozsah snimace requla¢ni zpétné vazby. Min =-999 m"
(X+) Max = 9999 m"
Default =10 m"
P05.0.51 (G) Obecné - nulové hodnota  Zvolte nulovou hodnotu snimace regulacni zpétné vazby. ~ Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default=0
P05.0.52  (G) Obecné - celd stupnice Zvolte plny rozsah snimace regulacni zpétné vazby. Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default = 100
P05.0.61  (G) Posun poZadované hodnoty Zvolte nulovou hodnotu snimace tlaku pouZitého pro Min = -1 bar
(X+) tlaku - nulovéa hodnota funkci posun poZadované hodnoty. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P05.0.62  (G) Posun poZadované hodnoty Zvolte celou stupnici snimace tlaku pouZitého pro funkci ~ Min = 0 bar
(X+) tlaku - celd stupnice posun pozadované hodnoty. Max = 999 bar

Default = 10 bar

")y zavislosti na modelu Cerpadla

7.5.2 S05.1 Analogové vstupy

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P05.1.01 Funkce analogového vstupu  Zvolte funkci pro analogovy vstup. Default = Tlak
1
0-Vyp: analogovy vstup je vypnut
1-Tlak (P-£): k analogovému vstupu je pfipojen snimac
tlaku
2-Nastavend hodnota: k analogovému vstupu je pfipojena
referen¢ni hodnota poZadované hodnoty
3-Priitok: k analogovému vstupu je pfipojen snimat
pritoku
4-Teplota: k analogovému vstupu je pfipojeno teplotni
tidlo
5-Hladina: k analogovému vstupu je pfipojen snimac
hladiny
6-Obecné: k analogovému vstupu je pfipojen obecny vstup
7-Posun pozadované hodnoty: vstup pouZivany pro funkci
posun poZadované hodnoty je pfipojen k analogovému
vstupu
P05.1.02 Typ analogového vstupu 1 Zvolte typ analogového signélu pfipojeného k Default = 4+20 mA
analogovému vstupu.
0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+=10V
3210V
68 EXM - Dopliujici pokyny pro instalaci, ¢innost a programovani



cs - Preklad pavodniho navodu k pouzivani

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P05.1.11 Funkce analogového vstupu  Zvolte funkci pro analogovy vstup. Default = Nesviti
2

0-Vyp: analogovy vstup je vypnut

1-Tlak (P-£): k analogovému vstupu je pfipojen snimac
tlaku

2-Nastavend hodnota: k analogovému vstupu je pfipojena
referen¢ni hodnota poZadované hodnoty

3-Priitok: k analogovému vstupu je pfipojen snimat
prétoku

4-Teplota: k analogovému vstupu je pfipojeno teplotni
tidlo

5-Hladina: k analogovému vstupu je pfipojen snimac
hladiny

6-Obecné: k analogovému vstupu je pfipojen obecny vstup
7-Posun pozadované hodnoty: vstup pouZivany pro funkci
posun poZadované hodnoty je pfipojen k analogovému
vstupu

P05.1.12 Typ analogového vstupu 2 Zvolte typ analogového signélu pfipojeného k Default = 4+20 mA
analogovému vstupu.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+10V
3210V
P05.1.21 (X+) Funkce analogového vstupu  Zvolte funkci pro analogovy vstup. Default = Nesviti
3

0-Vyp: analogovy vstup je vypnut

1-Tlak: k analogovému vstupu je pfipojen snimat tlaku
2-Nastavend hodnota: k analogovému vstupu je pfipojena
referenni hodnota poZadované hodnoty

3-Préitok: k analogovému vstupu je pfipojen snimat
prétoku

4-Teplota: k analogovému vstupu je pfipojeno teplotni
Cidlo

5-Hladina: k analogovému vstupu je pfipojen snimat
hladiny

6-Obecné: k analogovému vstupu je pfipojen obecny vstup
7-Posun pozadované hodnoty: vstup pouzivany pro funkci
posun pozadované hodnoty je pfipojen k analogovému
vstupu

P05.1.22  (X+) Typ analogového vstupu 3 Zvolte typ analogového signalu pfipojeného k Default = 4+20 mA
analogovému vstupu.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

EXM - Doplnujici pokyny pro instalaci, ¢innost a programovani 69



cs - Preklad pavodniho navodu k pouzivani

Parametr

Typ

Nézev

Popis Hodnota

P05.1.31

(X+)

Funkce analogového vstupu
4

Zvolte funkci pro analogovy vstup. Default = Nesviti

0-Vyp: analogovy vstup je vypnut

1-Tlak: k analogovému vstupu je pfipojen snimac tlaku
2-Nastavend hodnota: k analogovému vstupu je pfipojena
referen¢ni hodnota poZadované hodnoty

3-Priitok: k analogovému vstupu je pfipojen snimac
pritoku

4-Teplota: k analogovému vstupu je pfipojeno teplotni
¢idlo

5-Hladina: k analogovému vstupu je pfipojen snimac
hladiny

6-Obecné: k analogovému vstupu je pfipojen obecny vstup
7-Posun pozadované hodnoty: vstup pouZivany pro funkci
posun poZadované hodnoty je pfipojen k analogovému
vstupu

P05.1.32

(X+)

Typ analogového vstupu 4

Zvolte typ analogového signélu pipojeného k Default = 4+20 mA
analogovému vstupu.

0-0+-20 mA
1-4+20 mA
2-0+10V
3-2+10V

P05.1.50

Typ analogového pohonu

Zvolte typ profilu pohonu, ktery se poufZije, kdyZ je Default = Hydrovar HVL

poZadovand hodnota pro reZim pohonu nastavena na
analogovy vstup.

0-Hydrovar HVL (L ): profil je stejny jako u Hydrovaru
HVL, viz samostatnou tabulku
1-Rung: profil Ize nastavit pomoci uréenych parametrd.
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7.5.3 S05.2 Digitalni vstupy

Parametr  Typ  Nézev Popis Hodnota
P05.2.03 Funkce digitalniho Zvolte funkei digitéIniho vstupu. Default = Samostatny chod
vstupu 3

0-Vypnuto (d 1S): funkce se nepouZiva

1-Pepinat poZzadované hodnoty (SES): pomoci digitéIniho vstupu lze
pfepinat mezi pozadovanymi hodnotami.

2-\lybér snimace 1/2 (5 i2): pomoci digitédIniho vstupu |ze pfepinat mezi
analogovym snimacem 1 a analogovym snimacem 2.

3-Minimalni otd¢ky (7 w): zavienim digitalniho vstupu spustite motor na
minimélIni otacky

4-Maximalni otdcky (ARZ): zavienim digitaIniho vstupu spustite motor na
maximalni otacky

5-Samostatny chod (5 n): zavienim digitéIniho vstupu se motor rozhéhne
na maximalni otacky, ¢imZ se obejde vétsina chyb.

6-Reset chyb (E5): zavfenim digitéIniho vstupu resetujete chybovy stav
7-Externi chyba (E=E): otevienim digitdlniho vstupu aktivujete chybovy stav
,E16 Externi chyba D.1."

8-Externialarm (£=R): otevienim digitdIniho vstupu aktivujete alarm ,A16
Externialarm D.L."

9-Vybér sady parametr(: Zaviete digitélni vstup pro prepnuti sady parametr(

P05.2.04  (X+) Funkce digitalniho Zvolte funkci digitalniho vstupu. Default = Vypnuto
vstupu 4

0-Vypnuto: funkce se nepouziva

1-Pfepinat pozadované hodnoty: pomoci digitéIniho vstupu lze pfepinat
mezi poZadovanymi hodnotami.

2-\lybér snimace 1/2: pomoci digitéIniho vstupu Ize pfepinat mezi
analogovym snimacem 1 a analogovym snimacem 2.

3-Minimalni otacky: zavfenim digitalniho vstupu spustite motor na
minimélin otacky

4-Maximalni otacky: zavfenim digitalniho vstupu spustite motor na
maximalni otacky

5-Samostatny chod: zavienim digitalniho vstupu se motor rozb&hne na
maximalni otacky, ¢imz se obejde vétsina chyb.

6-Reset chyb: zavienim digitéIniho vstupu resetujete chybovy stav

7-Externi chyba: otevienim digitéIniho vstupu aktivujete chybovy stav ,E16
Externi chyba D.I."

8-Externfalarm: otevienim digitaIniho vstupu aktivujete alarm ,A16 Externi
alarm D.1."

9-Vybér sady parametr(: Zaviete digitéIni vstup pro pfepnuti sady parametrd
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Parametr

Typ

Nézev

Popis

Hodnota

P05.2.05

(X+)

Funkce digitalniho
vstupu 5

Zvolte funkei digitéIniho vstupu.

0-Vypnuto: funkce se nepouZiva

1-Pfepinac pozadované hodnoty: pomoci digitéIniho vstupu lze pfepinat
mezi poZadovanymi hodnotami.

2-\lybér snimace 1/2: pomoci digitalniho vstupu |ze pfepinat mezi
analogovym snimacem 1 a analogovym snimacem 2.

3-Minimalni otacky: zavfenim digitalniho vstupu spustite motor na
minimélini otacky

4-Maximalni otacky: zavienim digitdIniho vstupu spustite motor na
maximalni otacky

5-Samostatny chod: zavienim digitalniho vstupu se motor rozb&hne na
maximalni otacky, ¢imZ se obejde vétsina chyb.

6-Reset chyb: zavienim digitédIniho vstupu resetujete chybovy stav
7-Externi chyba: otevienim digitalniho vstupu aktivujete chybovy stav ,E16
Externi chyba D.I."

8-Externi alarm: otevienim digitalniho vstupu aktivujete alarm ,A16 Externi

alarm D.1."

9-Vybér sady parametr(: Zaviete digitéIni vstup pro prepnuti sady parametr(

7.5.4 S05.3 Analogovy vystup

Default = Vypnuto

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P05.3.01 Funkce analogového vystupu Zvolte funkci analogového vystupu. Default = Rychlost motoru
0-Skute¢nd hodnota (UAL): analog. vystup prebird aktudlni
naméfenou hodnotu
1-Utinné pozadovana hodnota (EFF): analog. vystup
prebird acinnou pozadovanou hodnotu
2-Rychlost motoru (5Pd): analog. vystup prebira aktudini
rychlost motoru
3-Zatizeni motoru (PUr): analog. vystup pebird aktudini
vykon motoru
4-Proud motoru (Cur): analog. vystup pebird aktudln
proud odebirany motorem
5-Hodnota AN1 (Rn 1): analog. vystup pfebira hodnotu
odectenou na analogovém vstupu 1
6-Hodnota AN2 (Rn2): analog. vystup prebird hodnotu
odectenou na analogovém vstupu 2
7-Hodnota AN3: analog. vystup prebira hodnotu
odectenou na analogovém vstupu 3
8-Hodnota AN4: analog. vystup prebira hodnotu
odectenou na analogovém vstupu 4
9-Teplota: analog. vystup prebird hodnotu namérené
teploty kapaliny
10-Rychlost priitoku: analog. vystup prebira aktualni
naméteny priitok
11-Vstupni hodnota posunu poZadované hodnoty:
analogovy vystup pfebird aktudIni hodnotu analogového
vstupu pouZitého pro funkci posunu pozadované hodnoty
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Parametr  Typ Nézev

Popis

Hodnota

P05.3.02 Typ analogového vystupu

7.5.5 S05.4 Digitalni vystupy

Parametr  Typ Nézev

Zvolte typ analogového vystupu.

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

Popis

Default = 4+20 mA

Hodnota

P05.4.01 Funkce relé 1

Zvolte funkci relé.

0-Vyp (3FF): relé je vypnuté

1-Napdjeni (Pur): relé je aktivni, kdyZ je jednotka
piipojena k napdjeni

2-Chod (run): relé je aktivni, kdyZ je motor v chodu

3-Ohtev motoru (PRE): relé je aktivni, kdyZ je aktivni funkce

ohfevu motoru

4-Chyba (Err): relé je aktivni, pokud nejsou aktivni Zddné
chyby

5-Alarm nebo chyba (RLR): relé je aktivni, pokud nejsou
aktivni Zddné alarmy nebo chyby

6-Zap: relé je aktivni, kdyZ je jednotka zapnutd (nebézi, ale

je pipravena ke spusténi)

7-Reset chyb (rES): relé je aktivni, pokud je parametr
,Automatické resetovani chyb" nastaven na ANO a bylo
dosaZeno maximalniho poctu automatickych reseti

Default = Chyba

P05.4.02 Funkce relé 2

7.5.6 S05.8 Kalibrace

Zvolte funkci relé.

0-Vyp (3FF): relé je vypnuté

1-Napdjeni (Pur): relé je aktivni, kdyZ je jednotka
pfipojena k napdjeni

2-Chod (run): relé je aktivni, kdyZ je motor v chodu

3-Ohiev motoru (PhE): relé je aktivni, kdyZ je aktivni funkce

ohfevu motoru

4-Chyba (Err): relé je aktivni, pokud nejsou aktivni Zddné
chyby

5-Alarm nebo chyba (RLR): relé je aktivni, pokud nejsou
aktivni Zddné alarmy nebo chyby

6-Zap: relé je aktivni, kdyZ je jednotka zapnutd (nebéZi, ale

je pfipravena ke spusténi)

7-Reset chyb (rES): relé je aktivni, pokud je parametr
Automatické resetovani chyb” nastaven na ANO a bylo
dosazeno maximalniho poctu automatickych reseti

Default = Chod

Parametry v této nabidce slouzi ke kalibraci méreni snimacd pfipojenych k analogovym

vstupum a k aktivaci analogového vystupu.

Analogové vstupy - hydrovar X, hydrovar X+

Postup kalibrace analogovych vstupl spociva v porovnani hodnoty namérené jednotkou
(hydrovar X nebo hydrovar X+) s hodnotou naméfenou externim referenénim snimacem.
Méreni by se mélo provadét ve dvou bodech, které v idedInim pfipadé odpovidaji 10% a 0%

plného rozsahu analogového signalu.

Priklad konfigurace:

e P05.1.01 =1 -tlak
e P05.0.11 =0 bar
e P05.0.12 =10 bar
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Definice:

e, Aktudlni hodnoty 1 a 2": hodnoty tlaku namérené externim snimacem, odpovidajici 10%
a 90% plného rozsahu stupnice.

e ,Odectené hodnoty 1 a 2": hodnoty odectené jednotkou hydrovar X nebo hydrovar X+
prostfednictvim parametru ,P03.0.1 - aktuélni tlak” ve stejnych bodech.

Nastaveni, které je treba doplnit:

. P05.8.02 (Zesileni Al 1) = (aktudlni hodnota 2 - aktuélni hodnota 1) + (odeétend hodnota 2
- odec¢tend hodnota 1)

. P05.8.01 (Posun Al 1) = aktudlni hodnota 1 - (odedtené hodnota 1 x P05.8.02).

Analogovy vystup - hydrovar X+

Postup kalibrace analogového vystupu spociva v porovnani skute¢né hodnoty napéti nebo

proudu naméreného na svorkach AO1 (14) a GND (15) a s hodnotou odectenou

prostfednictvim parametru P03.3.20.

Priklad kalibrace:

. P05.8.45 (zesileni analogového vystupu) = (skuteéna hodnota 2 - skuteéné hodnota 1) +
(odec¢tend hodnota 2 - odeétend hodnota 1)

e P05.8.44 (posun analogového vystupu) = skute¢na hodnota 1 - (odectena hodnota 1 x

P05.8.45).
Tabulka parametrt
Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P05.8.01 Posun analogového vstupu 1 Zvolte posun pfi nulové hodnoté pro analogovy vstup. Min =-100
Max =100
Default=0
P05.8.02 Pririistek analogového Zvolte prirtistek pro analogovy vstup. Min=0
vstupu 1 Max = 1.5
Default =1
P05.8.11 Posun analogového vstupu 2 Zvolte posun pfi nulové hodnoté pro analogovy vstup. Min =-100
Max =100
Default=0
P05.8.12 Pririistek analogového Zvolte prirtistek pro analogovy vstup. Min=0
vstupu 2 Max = 1.5
Default = 1
P05.8.21  (X+) Posun analogového vstupu 3 Zvolte posun pfi nulové hodnoté pro analogovy vstup. Min =-100
Max = 100
Default=0
P05.8.22  (X+) Prirlstek analogového Zvolte pfirlstek pro analogovy vstup. Min=0
vstupu 3 Max = 1.5
Default = 1
P05.8.31  (X+) Posun analogového vstupu 4 Zvolte posun pfi nulové hodnoté pro analogovy vstup. Min =-100
Max = 100
Default=0
P05.8.32  (X+) Prirstek analogového Zvolte pfirlstek pro analogovy vstup. Min=0
vstupu 4 Max = 1.5
Default =1
P05.8.44 Offset AO 1 Parametr OFFSET je aditivni konstanta aplikovand na Min =-100 mA
analogovy vystupni signél a posouvd cely vystupni rozsah. Max = 100 mA
Nastaveni OFFSET koriguje chyby nulového bodu ve Default = 0 mA
vystupnim signdlu
P05.8.45 Gain AO 1 Parametr GAIN je multipliktor aplikovany na analogovy ~ Min=0
vystupni signal, ktery fidi strmost vystupu. Nastaveni GAIN Max = 1.5
koriguje chyby méfitka ve vystupnim signalu. Default = 1
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7.6 M06 Vicenasobné cerpadlo
7.6.1 S06.0 Konfigurace

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P06.0.01  (G) Konfigurace systému Vyberte konfiguraci systému. Default = Jedno Cerpadlo

0-Jedno ¢erpadlo (5nE): jednotka je nastavena tak, aby
fungovala samostatné, bez interakce s jinymi jednotkami.
1-Sériova kaskada (1SE): v této konfiguraci pracuje
spole¢né nékolik jednotek propojenych pes rozhrani
RS485. Pouze posledni spusténd jednotka méni své otacky,
zatimco jiZ spusténé jednotky pracuji na maximélini
rychlost.

2-Synchronni kaskada (1S4): v této konfiguraci pracuje
nékolik jednotek spoletné, propojenych pes rozhrani
RS485. V3echny jednotky v provozu pracuji se stejnymi
proménnymi otdckami.

P06.0.02  (G) Maximalni pocet jednotek  Zvolte maximalni pocet jednotek, které pracuji soucasnév Min =1
systému s vice Cerpadly. Max = -
Default =6
P06.0.03 Adresa vicendsobného Vyberte adresu Cerpadla v systému s vice Cerpadly. Min =1
Cerpadla V systému s vice Cerpadly mé kazdd jednotka jedine¢nou  Max = -
adresu s hodnotou 1 az 8. Default = 1
P06.0.04  (R) Mapa vicendsobného Zobrazeni mapy jednotek, které by mohly byt soucasti
(A) Cerpadla vicenasobného cerpadla
P06.0.05 (R) Vice Cerpadel - priorita Zobrazen{ priority vicendsobného Cerpadla

7.6.2 S06.1 Regulace

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P06.1.11 (G) Tlak - hodnota pfirGstku Zvolte zvyeni skutetné hodnoty vicenasobného cerpadla.  Min = 0 bar®
Tato hodnota se ve spojeni se skutecnym poklesem Max = P05.0.12

hodnoty pouZije pro vjpotet Gcinné pozadované hodnoty v Default = 0.35 bar”
systému s vice Cerpadly.

P06.1.12  (G) Tlak - hodnota poklesu Zvolte sniZeni poZadované hodnoty vicendsobného Min = 0 bar?
Cerpadla. Max = P05.0.12
Tato hodnota se ve spojeni se skute¢nym zvySenim Default = 0.15 bar

hodnoty pouZije k vypoctu Gcinné pozadované hodnoty v
systému s vice Cerpadly.

P06.1.21 (G) Priitok - hodnota pfiristku  Zvolte zvySeni skutetné hodnoty vicendsobného ¢erpadla.  Min = 0 1/min®
(X+) Tato hodnota se ve spojeni se skute¢nym poklesem Max = P05.0.22
hodnoty pouZije pro vypocet Gcinné pozadované hodnoty v Default = 0.35 I/min®
systému s vice Cerpadly.

P06.1.22 (G) Pritok - hodnota poklesu  Zvolte sniZzeni pozadované hodnoty vicendsobného Min = 0 |/min”
(X+) Cerpadla. Max = P05.0.22
Tato hodnota se ve spojeni se skute¢nym zvySenim Default = 0.15 I/min®

hodnoty pouZije k vypoctu Gcinné poZadované hodnoty v
systému s vice Cerpadly.
")y zavislosti na modelu Cerpadla
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Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P06.1.31  (G) Teplota - hodnota pfirlstku ~ Zvolte zvySeni skutecné hodnoty vicendsobného cerpadla.  Min =0°C
(X+) Tato hodnota se ve spojeni se skutecnym poklesem Max = P05.0.32
hodnoty pouZije pro vypocet Gicinné poZadované hodnoty v Default = 1.5 °C
systému s vice Cerpadly.
P06.1.32  (G) Teplota - hodnota poklesu  Zvolte sniZeni poZadované hodnoty vicendsobného Min=0°C
(X+) Cerpadla. Max = P05.0.32
Tato hodnota se ve spojeni se skute¢nym zvySenim Default = 1.5°C
hodnoty pouZije k vypoctu Gcinné pozadované hodnoty v
systému s vice Cerpadly.
P06.1.41  (G) Hladina - hodnota pfirGstku  Zvolte zvy3eni skutetné hodnoty vicendsobného terpadla.  Min =0 m*
(X+) Tato hodnota se ve spojeni se skute¢nym poklesem Max = P05.0.42
hodnoty pouZije pro vypocet Gcinné pozadované hodnoty v Default = 0.35 m”
systému s vice Cerpadly.
P06.1.42 (G) Hladina - hodnota poklesu  Zvolte snizeni pozadované hodnoty vicendsobného Min=0m"
(X+) ¢erpadla. Max = P05.0.42
Tato hodnota se ve spojeni se skute¢nym zvySenim Default=0.15m"
hodnoty pouZije k vypoctu Gcinné poZadované hodnoty v
systému s vice Cerpadly.
P06.1.51 (G) Obecné - hodnota pfirlistku  Zvolte zvy3eni skutecné hodnoty vicendsobného ¢erpadla. Min =0
(X+) Tato hodnota se ve spojeni se skutecnym poklesem Max = P05.0.52
hodnoty pouZije pro vypocet Gcinné poZadované hodnoty v Default = 1.5
systému s vice Cerpadly.
P06.1.52 (G) Obecné - hodnota poklesu  Zvolte snizeni poZadované hodnoty vicendsobného Min =0
(X+) Cerpadla. Max = P05.0.52
Tato hodnota se ve spojeni se skute¢nym zvySenim Default = 1.5
hodnoty pouZije k vypoctu Gcinné pozadované hodnoty v
systému s vice Cerpadly.
P06.1.61  (G) Povoleni rychlosti otdcek  Zvolte poZadovanou rychlost uvolfiovani pro ndsledujici ~ Min = P04.2.31
vicendsobného cerpadla Cerpadla. Max = P04.2.32
Dal3i ¢erpadlo se spusti, jakmile jsou spInény nize uvedené Default = 3000 rpm"
podminky:
- rychlost motoru doséhnou hodnoty POVOLENA RYCHLOST
VICENASOBNEHO CERPADLA
- skute¢nd hodnota klesne pod hodnotu POZADOVANA
HODNOTA - POKLES SKUTECNE HODNOTY.
P06.1.71 (G) Synchronni limit Zvolte omezen{ otdcek pro synchronni kaskddu s vice Min =0 rpm"
Cerpadly. Max = 3600 rpm"
Cerpadlo s prioritou P2 se vypne, pokud jeho otacky Default = 840 rpm*
klesnou pod tuto hodnotu.
P06.1.72  (G) Synchronni okno Vyberte okno otd¢ek pro synchronni kaskadu s vice Min =0 rpm
Cerpadly. Max = P04.2.32

")y zavislosti na modelu Cerpadla

Cerpadlo s prioritou P3 se vypne, pokud jeho otacky
klesnou pod SYNCHRONNI LIMIT + SYNCHRONNI OKNO,
Cerpadlo s prioritou P4 se vypne, pokud jeho otacky
klesnou pod SYNCHRONNI LIMIT + 2 X SYNCHRONNI
OKNO atd.

Default = 150 rpm
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Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P06.1.81  (G) Interval automatického Zvolte Casovy limit pro automatické pfepindni: umoziiuje ~ Min = 0h
pfepinéni automatické prepindni HLAVNIHO cerpadla a pomocnych  Max =250 h
Cerpadel. Default =24 h

Jakmile uplyne €asovy limit, stane se HLAVNIM ¢erpadlem
dal3i Cerpadlo a potitadlo se spusti znovu; tim se dosahne
rovnomérného opottebeni a podobnych provoznich hodin
vSech Cerpadel. Interval pfepindni je aktivni, dokud se
HLAVNI ¢erpadlo nezastavi.

")y zavislosti na modelu Cerpadla

7.7 M0O7 Ménic

7.7.1 S07.0 Nastaveni spinaci frekvence

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota

P07.0.01 Maximalni spinaci frekvence Zvolte maximalni spinaci frekvenci modulace ménice. Default = 16 KHz
Rozsah: 2 + 16 KHz

P07.0.02 Minimalni spinaci frekvence - Zvolte minimalni spinaci frekvenci, kterou bude jednotka  Default = 4 KHz

pouZivat. V piipadé prehréti jednotka automaticky snizi
spinaci frekvenci na tuto hodnotu.

7.7.2 S07.1 Funkce preskoceni rychlosti

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P07.1.01 (G) Stfed preskoceni rychlosti  Zvolte stfed rychlostniho pdsma, kterému se bude motor ~ Min = P04.2.31
vyhybat. Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P07.1.02  (G) Rozsah preskoceni rychlosti - Zvolte rozsah pdsma otacek, kterému se bude motor Min =0 rpm
vyhybat. Max = 300 rpm

Default = 0 rpm
")y zavislosti na modelu Cerpadla

7.7.3 S07.2 Ohfev motoru

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota

P07.2.01 (G) Funkce ohfevu motoru Zvolte, cheete-li povolit funkci ohfevu motoru. Je-li tato Default = Viyp
funkce povolena, pokud motor nebézi a teplota ménice
klesne pod teplotu ohfevu motoru (7.2.03), je do motoru
piivddén proud, aby se zabranilo vzniku ndmrazy. Tento
pfivddény proud nezplsobuje otd¢eni motoru.

0-Vyp (3FF): funkce ohfevu motoru je vypnuta
1-Zap (3n): funkce ohfevu motoru je povolena a spusti se,
pokud motor nebézi a teplota ménice klesne pod teplotu
ohtevu motoru (7.2.03)
2-Vzdy zap (R3n): funkce ohfevu motoru je v provozu vidy,
kdyZ motor nebéZi, nezévisle na teploté ménice

")y zavislosti na modelu Cerpadla
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Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota

P07.2.02 Proud ohfevu motoru Zvolte velikost proudu v procentech maximalniho proudu, Min =0 %"
ktery bude protékat motorem, kdyz je spusténa funkce Max = 100 %"
ohfevu motoru. Default = 50 %"

P07.2.03  (G) Teplota ohfevu motoru Zvolte teplotu, pod kterou se spusti funkce ohfevu motoru. Min =-5°C

Tento parametr je aktivni pouze v pfipadé, Ze je parametr  Max = 30 °C
funkce ohtevu motoru (7.2.01) nastaven na hodnotu ZAP  Default =0°C

")y zavislosti na modelu Cerpadla

7.7.4 S07.3 Specialni funkce

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P07.3.01 Funkce Feed-Forward Funkce Feed-Forward Default = Nesviti

7.8 M08 Komunikace
7.8.1 S08.0 Porty

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P08.0.01 Funkce komunikace 1 Zvolte funkci pro komunika¢ni port 1 (RS 485.1). Default = Vicendsobné
terpadlo

0-Vypnuto (d 1S): komunikacni port nenf aktivn{
1-Modbus RTU (fad): zvoleny protokol je MODBUS RTU a
jednotka funguje jako podfizend sbérnice

2-BACnet MS/TP (5RE): zvoleny protokol je BACnet MS/TP
3-Vicenasobné cerpadlo (fP): vybrany protokol je protokol
Hydrovar X Multipump

P08.0.02 Funkce komunikace 2 Zvolte funkci pro komunikacni port 2 (RS 485.2). Default = Modbus RTU

0-Vypnuto (d 1S): komunikacni port neni aktivni
1-Modbus RTU (flog): zvoleny protokol je MODBUS RTU a
jednotka funguje jako podfizend sbérnice

2-BACnet MS/TP (5RE): zvoleny protokol je BACnet MS/TP

7.8.2 S08.1 Modbus RTU

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P08.1.01 Adresa Modbus RTU Vyberte adresu jednotky v siti Modbus RTU. Min=0
Max = 127
Default = 1
P08.1.02 Prenosova rychlost Modbus ~ Zvolte pfenosovou rychlost sité jednotky tak, aby Default = 115200
RTU odpovidala pfenosové rychlosti Modbus RTU master.
P08.1.08 Formét Modbus RTU Zvolte format sité jednotky tak, aby odpovidal formétu Default = 8N1
Modbus RTU master.
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7.8.3 S08.2 Bacnet MS/TP

Parametr  Typ Nézev Popis Hodnota
P08.2.01 Adresa BACnet MS/TP Mac ~ Vyberte adresu jednotky v siti RS-485. Min=10
Max = P08.2.05
Default = 1
P08.2.02 Pfenosova rychlost BACnet  Vyberte sitovou pfenosovou rychlost jednotky tak, aby Default = 38400
MS/TP odpovidala pfenosové rychlosti ostatnich zafizeni BACnet
MS/TP v siti.
P08.2.03 Format BACnet MS/TP Zvolte formét sité jednotky tak, aby odpovidal forméatu Default = 8N1
ostatnich zafizeni BACnet MS/TP v siti.
P08.2.04 d zafizeni BACnet MS/TP Zvolte ID zafizeni BACnet MS/TP Min =-

Max = 4194304
Default = 84003

P08.2.05 BACnet MS/TP Max Master ~ Vyberte maximélIni pocet Master BACnet MS/TP Min = P08.2.01
Max = 127
Default = 127

7.8.4 S08.3 Bezdratova komunikace

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P08.3.01 Povoleni bezdrétové Zvolte aktivaci sluzby bezdratové komunikace. Default = Sviti
komunikace

0-Vlyp: bezdrdtova komunikace je vypnutd a pfistroj nelze
pfipojit k chytrému telefonu

1-Zap: bezdratova komunikace je aktivni a pfistroj Ize
pfipojit k chytrému telefonu se specialni aplikaci

7.9 M09 Obecna nastaveni
7.9.1 S09.0 Lokalizace

Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P09.0.01 (X+) Jazyk Vyberte jazyk displeje. Default = English
P09.0.11  (G) Datum Vyberte datum kalendare jednotky.

(X+)
P09.0.12  (G) Cas Nastavte hodiny jednotky.

(X+)
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7.9.2 S09.1 Displej

Parametr  Typ Nézev Popis Hodnota
P09.1.01 Uspora energie displeje Vyberte stav funkce Uspory energie displeje. Default = Sviti

0-Vyp: jednotka bude mit displej stale aktivn
1-Zap: po uplynuti DOBY USPORY ENERGIE jednotka ztlumi

displej
P09.1.02 Interval Gspory energie Zvolte dobu v minutdch, kterd musi uplynout od posledni  Min = 60s
akce na kldvesnici, nez displej zhasne. Max = 3600 s
Default = 600 s
P09.1.10 Orientace displeje Vyberte orientaci displeje. Default = 6 HOD"
0-6 HOD (5): displej ma spravnou orientaci pro
horizontalni ¢erpadlo
1-12 HOD ( 12): displej mé spravnou orientaci pro vertikalni
¢erpadlo
P09.1.11 Max desetinnd mista Nastaveni maximalniho poctu desetinnych mist pro Min=0
hodnoty, které se maji zobrazovat na domovské strance ~ Max =3
Default = 3
")y zavislosti na modelu Cerpadla
7.9.3 S09.2 Profily parametru
Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P09.2.01  (G) Zvolit aktivni sadu parametrd Zvolte sadu parametr, kterou chcete aktivovat. Default = Sada parametrd 1
(X+)
P09.2.02  (X+) UloZit aktivni sadu UloZte aktudIni sadu parametr. Default = Vyckejte na
parametri uloZeni
P09.2.03  (X+) Nacist nastaveni parametrli  Nactéte vychozi nastaveni sady parametrd. Default = Vyckejte na
naCteni
7.9.4 S09.3 Tovarni nastaveni
Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P09.3.01 Reset protokolu chyb Vyb&rem moZnosti ANO resetujete protokol chyb. Default = Ne
P09.3.02 Reset pocitadla provozni  Vybérem moznosti ANO vynulujete pocitadlo provozni Default = Ne
doby doby
P09.3.03 Reset poitadla chodu Vybérem moznosti ANO vynulujete pocitadlo doby chodu  Default = Ne
motoru motoru
P09.3.04 Reset pocitadla spotfeby ~ Vybérem moznosti ANO vynulujete pocitadlo energie Default = Ne
energie
P09.3.05 Obnoveni nastaveni z vyroby Vybérem moZnosti ANO obnovite vychozi tovarni Default = Ne
parametry jednotky
P09.3.06  (G) Uvedeni do provozu Vyberte, zda je proces dokoncen. Default = Ne
(X+) dokonceno
P09.3.07 Reset seznamu vézanych Vyb&rem moZnosti Ano resetujete seznam zafizeni Default = Ne
zafizeni vazanych prostfednictvim Bluetooth
P09.3.10 Aktualizujte Control Card  Stdhnéte konfigura¢ni soubor z HMI do Control Card Default = Ne
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7.9.5 S09.4 Zabezpeceni

Parametr  Typ Nézev Popis Hodnota

P09.4.01 Zadani hesla Zadejte heslo. Vychozi uZivatelské heslo je 66. Min=0
Max = 999
Default=0

P09.4.02 (R) Odhlaseni Logout

P09.4.03 Nastavit heslo Nastavte nové heslo. Pro pfistup do nabidky je nutné zadat Min=0

heslo. Max = 999

Default = 66

P09.4.10 Zdmek klice Zvolte aktivaci zamku klice. Default = Ne

Mozné volby jsou:

0-Ne (R3): tlacitka jsou vZdy aktivni.

1-Ano (SE5): po uplynuti doby Gspory energie se
uzamknou tlacitka se Sipkami a tlacitka bezdratové
komunikace. Tlacitko ON/OFF je stale aktivni.

2-Ano - Heslo (4-P): po uplynuti doby Uspory energie se
vSechna tlacitka uzamknou. Pro odemknuti tlacitek je
nutné zadat heslo. Pozor: také tlacitko ON/OFF je
zablokované, proto se doporucuje pouZit externi kontakt

Start/Stop.
7.9.6 S09.5 Cloning
Parametr  Typ Nazev Popis Hodnota
P09.5.01  (X+) Start Spusténim KLONOVANI se stahne firmware této konkrétni  Default = Ne

jednotky do viech ostatnich piipojenych jednotek.
Proces bude proveden nezévisle na verzi firmwaru této
jednotky, kterd je vice & méné novéjsi neZ verze ostatnich

jednotek.
P09.5.02 (R) Verze firmwaru Zobrazeni kumulativni verze firmwaru zafizeni
(X+)
P09.5.03 (R) Progress Tato hodnota ukazuje procento priib&hu KLONOVANI po
(X+) spusténi procesu
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8 Modbus RTU

8.1 Komunikace

8.2 Prenos

Jednotka pouziva sériové rozhrani RS485, které definuje:

Pfipojovaci koliky

Zapojeni

Urovné signélu

Prenosové rychlosti

Kontrola parity.

Ridici jednotky komunikuji pomoci feseni master-client, kdy pouze master méze iniciovat
prenos, neboli polling. Ostatni zafizeni (klient) reaguji tak, ze poskytnou nadfizenému zafizeni
pozadovand data nebo ukondi akci pozadovanou v dotazu.

Funkce neni podporovéna.

8.3 Ochrana osobnich udaju

Standardni sériové sité Modbus pouzivaji dva typy kontroly chyb:

o Kontrola parity (sudé nebo lichd), kterou Ize volitelné pouzit na kazdy znak

e Kontrola rdmce (LRC nebo CRC) aplikované na celou zprévu.

Kontrola parity i rdmcové kontrola jsou generovany v hlavnim zafizeni a pred pfenosem jsou
aplikovéany na obsah zpravy.

Klientské zafizen pfi pfijmu kontroluje kazdy znak a cely rdmec zpravy.

8.4 Rezimy prenosu protokolu

K datlim spravovanym jednotkou lze pfistupovat z virtudIni paméti Modbus, ktera se skladéa z
registrd pro véechny hodnoty.

PFi nastavovani parametrd nabidky S08.0 porty je k dispozici rezim prenosu protokolu Modbus
RTU.

Komunikaéni parametry sériového portu:

e P08.0.01 Adresa

e P08.0.02 Pfenosova rychlost

e P08.0.08 Format

je nutné zvolit podle konfigurace sité.

POZNAMKA:
ReZim a sériové parametry musi byt stejné pro vSechna zafizeni v siti Modbus.

Pfi nastaveni parametru P08.0.08 Format jsou k dispozici nasledujici reZzimy:
e 8N1 1 start bit, 8 datovych bitl, 1 stop bit, bez parity

e 8N2 1 start bit, 8 datovych bitl, 2 stop bity, bez parity

e 8E1 1 start bit, 8 datovych bitd, 1 stop bit, suda parita

e 801 1 start bit, 8 datovych bitl, 1 stop bit, licha parita.

Vychozi konfigurace sériového portu je:

e P08.0.01 Adresa=1

e P08.0.02 Pfenosova rychlost=115200

e P08.0.08 Format=8N1.
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8.5 Podporované funkéni kédy

V jednotce jsou implementovény tyto funkéni kédy protokolu Modbus:

o Cteni Holding registrd (hexadecimalni kéd 0x03), pro ¢teni obou Holding registr(
reprezentujicich parametry a informace

e Zapis vicenasobnych registrd (hexadecimalni kéd 0x10), pro zapis Holding registra
reprezentujicich parametry.

8.5.1 Priklad 1

0x03 ¢teni Holding registrl - pfikaz READ COMMAND ¢te binédrni obsah holdingovych registrt
v klientovi.

Poznédmka: Registry Modbus jsou adresovény od nuly, napfiklad Holding registr s indexem
0xBBA musi byt adresovan jako 0XBB9.

Priklad: Ctenf aktuéIni hodnoty tlaku

Dotaz
Adresa klienta 0x01
Funkce 0x03 ¢teni Holding registru
Pocatecni adresa - High 0x0B
Pocatecni adresa - Low 0xB9 => 3001 DEC => Modbusova adresa aktualniho tlaku (FLOAT32)
Pocet bod{i - High 0x00
Pocet bod(i - Low 0x02 Cteni dvou registr(i jako FLOAt32

CRCkontrola chyby - High ~ 0x17
CRC kontrola chyby - Low 0xCA Generovany CRC kontrolni soucet

Odpoveéd
Adresa klienta 0x01
Funkce 0x03
Pocet bajtli 0x04
Data - High 0x40
Data - Low 0xA0
Data - High 0x00
Data - Low 0x00

CRC kontrola chyby - High  OxEF => 0x40A00000 HEX = 5.0f FLOAT32 => Skutecna hodnota = 5.0 bar
CRC kontrola chyby - Low 0xD1 Generovany CRC kontrolni soucet
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8.5.2 Priklad 2

0x10 Zapis vice registrd - prikaz WRITE zapisuje hodnoty do bloku sousedicich registr(.

Poznédmka: Registry Modbus jsou adresovéany od nuly, napf. Holding registr s indexem 0x1074
musi byt adresovén jako 0x1073.

Priklad: ndbéh 1 a ndbéh 2 nastavte na 25 s, ndbéh 3 a ndbéh 4 na 100 s.

Dotaz

Adresa klienta

Funkce

Pocatecni adresa - High
Pocétecni adresa - Low
Registry MnoZstvi - High
Registry MnoZstvi - Low
Pocet bajtli

Hodnota registrli - High
Hodnota registrii - Low
Hodnota registrii - High
Hodnota registrii - Low
Hodnota registrii - High
Hodnota registr{i - Low
Hodnota registrli - High
Hodnota registr{i - Low
CRC kontrola chyby - High
CRC kontrola chyby - Low

0x01

0x10 Zépis vice registri

0x10

0x74 => 4211 DEC => prvni registr je nabéh 1

0x00

0x04 celkem 4 registry (ndbéh 1 az nabéh 4), které je nutné zapsat
0x08 2 * Pocet registrl

0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => nastavit ndbéh 12z 25s
0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => nastavit ndbéh 2 a7 25 s
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => nastavit ndbéh 3 az 100 s
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => nastavit ndbéh 4 a7 100 s
0x18

0x6A Generovany CRC kontrolni soucet

Odpoveéd
Adresa klienta 0x01
Funkce 0x10
Pocatecni adresa - High 0x10
Pocatetni adresa - Low 0x73
Registry MnoZstvi - High 0x00
Hodnota registr(i - Low 0x04 celkem 4 zapsané registry (ndbéh 1 az nbéh 4)
CRCkontrola chyby - High ~ 0x34

CRC kontrola chyby - Low

0xD1 Generovany CRC kontrolni soucet
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8.6 Pripojeni a sprava dat, Modbus RTU

e Pokud je aktivni komunikace Modbus RTU mezi pohonem a externim zafizenim, rozsviti se
kontrolka stavu pfipojeni ovlddaciho terminélu.

e Nastavte parametr P04. 1.60 UloZeni limitu poZadovaného hodnoty na Ano (Yes), abyste
zapis provadéli do prechodné paméti a prodlouzili Zivotnost trvalé paméti EEPROM.

POZNAMKA:
Nepripojujte svorku (C) fidici desky k rdznym napétovym potencidldm nebo PE.

Pfipojeni jednoho elektrického ¢erpadla k externimu zafizeni

1. Sejméte kryt jednotky a prohlédnéte si schémata zapojeni uvnitr.
2. Pripojte svorky 31 (B), 32 (A) a 33 (C) k externimu zafizeni, napftiklad PLC, BMS atd.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc

Pfipojeni systému s vice ¢erpadly k externimu zafizeni

Rezim vice ¢erpadel umozriuje pfipojeni dvou nebo tff motorovych pohont v konfiguraci Multi-

Master Multi-Pump.

e Kazda jednotka sady ma svou vlastni jedinecnou adresu Modbus a poskytuje externimu
zafizeni kompletni seznam registr(

e Parametr P08.1.01 Adresa musi byt nastaven na jedinec¢nou hodnotu pro kazdou jednotku
sady posilovacich ¢erpadel. Parametr P08.1.01 Adresa obsahuje identifikaéni ¢islo jednotky
v siti Modbus.

e Svorky 31(B), 32 (A) a 33 (C) se standardné pouzivaji pro komunikaci s externim fidicim
zafizenim (napf. PLC, BMS atd.).

e Pro usnadnéni kaskddového pripojeni signéli portd RS485 jsou svorky pro kazdy port
umistény ve dvou radéach konektord.

e Signaly portu RS485.2 jsou replikovéany jak na kombinaci svorek 31-31-33, tak na kombinaci
svorek 37-38-39.
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Ext.

» 34> 560 7—»8

XM_MOO19_A_sc

ProtoZe je pohon zapojen i do systému s vice Cerpadly, je nutné vénovat zvlastni pozornost
pripadu, kdy externi zafizeni (prostfednictvim protokolu Modbus) pozaduje ¢teni a zépis
parametrd pohonu.

Zejména:

e Vsystému s vice ¢erpadly vraci kazd4 jednotka v reakci na pozadavek ,Cteni registri” na
Modbusu externimu zafizeni pouze své vlastni parametry, nikoli parametry ostatnich
pfipojenych pohont v sadé posilujicich ¢erpadel.

e Vsystému s vice ¢erpadly musi byt pozadavky na ,Zapis registrd” na Modbusu odeslany z
externiho zafizeni do vSech pfipojenych jednotek, i kdyZ jsou parametry, které maji byt
zapsany, ,globalni” (pro sadu posilovacich ¢erpadel).

8.7 Seznam registru

Registr 1D nabidky Ndzev RIW Typ Rozmér Min Max
Modbus
0 Zvolte stav zapnutilvypnuti
Cerpadla. Odpovida stisku tlatitka
ON/OFF. RIW ENUM - 0 1
0-Uklju¢eno
1-Isklju¢eno
1 - Prikaz pro resetovani chyby RIW ENUM - 0 1
2001 P02.0.01 Chyba 1 (nejnovéjsi) R UINT16
2002 - Chyba 1-Datum R UINT32
2004 - Chyba 1 - Cas R UINT32
2006 - Chyba 1 - Datum ukonéeni R UINT32
2008 - Chyba 1 - Cas ukonéeni R UINT32
2010 - Protokol: Pocitadlo chyb R UINT16
2011 - Protokol: Chyba 1 Bitové pole R UINT32
2013 - Protokol: Chyba 2 Bitové pole R UINT32
2015 - Protokol: Alarm 1 Bitové pole R UINT32
2017 - LogSpeed R UINT32
2019 - Protokol: Chybovy kéd R UINT32 -
2021 Protokol: Priitok R FLoAT32 TO40-12- Jednotka mefenf
pritoku
2023 - Protokol: Vytlatni vy3ka R FLOAT32 52&0'” - Jednotka méfeni
2025 ) Protokol: Teplota napéjecitho R FLOAT3? P04.0.13 - Jednotka méfeni
modulu teploty
2027 - Protokol: Proud motoru R FLOAT32 A
2029 - Protokol: Napéti motoru R FLOAT32 V
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031 Protokol: Teplota manice R loarsy PO40-13- Jednotka méfent
teploty
2033 - LogPower R FLOAT32 -
2035 ) Prgtokol: Napéti stejnosmérné R FLOAT32
sbémice
2037 - Protokol: Napéti v siti R FLOAT32 V
2039 P02.0.02 Chyba 2 R UINT16
2040 - Chyba 2 - Datum R UINT32
2042 : Chyba 2 - Cas R UINT32
2044 - Chyba 2 - Datum ukonceni R UINT32
2046 - Chyba 2 - Cas ukonéeni R UINT32
2048 - Protokol: Pocitadlo chyb R UINT16
2049 - Protokol: Chyba 1 Bitové pole R UINT32
2051 - Protokol: Chyba 2 Bitové pole R UINT32
2053 - Protokol: Alarm 1 Bitové pole R UINT32
2055 - LogSpeed R UINT32
2057 - Protokol: Chybovy kéd R UINT32 -
2059 Protokol: Pritok R Lotz P040.12- Jednotka mfent
pritoku
2061 - Protokol: Vytlatni vy3ka R FLOAT32 Eggﬁo'ﬂ - Jednotka méfent
2063 ) Protokol: Teplota napéjectho R FLOAT3? P04.0.13 - Jednotka méfeni
modulu teploty
2065 - Protokol: Proud motoru R FLOAT32 A
2067 - Protokol: Napéti motoru R FLOAT32 V
2069 Protokol: Teplota ménice R Foarsp 04013~ Jednotka méfeni
teploty
2071 - LogPower R FLOAT32 -
2073 ) Pr(itol'<0|: Napéti stejnosmérné R FLOAT3? V
shémice
2075 - Protokol: Napéti v siti R FLOAT32 V
2077 P02.0.03  Chyba3 R UINT16
2078 - Chyba 3 - Datum R UINT32
2080 . Chyba 3 - Cas R UINT32
2082 - Chyba 3 - Datum ukonceni R UINT32
2084 - Chyba 3 - Cas ukonéeni R UINT32
2086 - Protokol: Po¢itadlo chyb R UINT16
2087 - Protokol: Chyba 1 Bitové pole R UINT32
2089 - Protokol: Chyba 2 Bitové pole R UINT32
2091 - Protokol: Alarm 1 Bitové pole R UINT32
2093 - LogSpeed R UINT32
2095 - Protokol: Chybovy kéd R UINT32 -
2097 Protokol: Priitok R Foarsy P040.12- Jednotka méfent
priitoku
09 Protokol: Vitlatni vji3ka R FLOAT32 Egsﬁo'ﬂ -Jednotka mefen
2101 ) Protokol: Teplota napéjectho R FLOAT3? P04.0.13 - Jednotka méreni
modulu teploty
2103 - Protokol: Proud motoru R FLOAT32 A
2105 - Protokol: Napéti motoru R FLOAT32 V
2107 Protokol: Teplota ménice R FLoAT32 F040.13- Jednotks méfeni
teploty
2109 - LogPower R FLOAT32 -
2111 ) Pretokol: Napéti stejnosmémé R FLOAT32 V
sbémice
2113 - Protokol: Napéti v siti R FLOAT32 V
2115 P02.0.04 Chyba 4 R UINT16
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2116 Chyba 4 - Datum R UINT32
2118 Chyba 4 - Cas R UINT32
2120 Chyba 4 - Datum ukonéeni R UINT32
2122 Chyba 4 - Cas ukonéeni R UINT32
2124 Protokol: Potitadlo chyb R UINT16
2125 Protokol: Chyba 1 Bitové pole R UINT32
2127 Protokol: Chyba 2 Bitové pole R UINT32
2129 Protokol: Alarm 1 Bitové pole R UINT32
2131 LogSpeed R UINT32
2133 Protokol: Chybovy kéd R UINT32 -
2135 Protokol: Priitok R FLoAT3p TO40-12- Jednotka mefent
priitoku
2037 Protokol: Vjtlacni vy3ka R FLOAT3? 52&0'” +Jednotka méfent
2139 Protokol: Teplota napéjectho R FLOAT3? P04.0.13 - Jednotka méreni
modulu teploty
2141 Protokol: Proud motoru R FLOAT32 A
2143 Protokol: Napéti motoru R FLOAT32 V
2145 Protokol: Teplota ménice R FLoAT32 F040.13- Jednotka méfeni
teploty
2147 LogPower R FLOAT32 -
2149 Pretokol: Napéti stejnosmémé R FLOAT32 V
sbémice
2151 - Protokol: Napéti v siti R FLOAT32 V
2153 P02.0.05  Chyba5 R UINT16
2154 - Chyba 5 - Datum R UINT32
2156 Chyba 5 - Cas R UINT32
2158 Chyba 5 - Datum ukonceni R UINT32
2160 Chyba 5 - Cas ukonéeni R UINT32
2162 Protokol: Pocitadlo chyb R UINT16
2163 Protokol: Chyba 1 Bitové pole R UINT32
2165 Protokol: Chyba 2 Bitové pole R UINT32
2167 Protokol: Alarm 1 Bitové pole R UINT32
2169 LogSpeed R UINT32
2171 Protokol: Chybovy kéd R UINT32 -
273 Protokol: Pritok R Lotz P040.12- Jednotka mfent
pritoku
2175 Protokol: Vytlatni vy3ka R FLOAT32 Eggﬁo'ﬂ - Jednotka méfeni
2177 Protokol: Teplota napéjectho R FLOAT3? P04.0.13 - Jednotka méfeni
modulu teploty
2179 Protokol: Proud motoru R FLOAT32 A
2181 Protokol: Napéti motoru R FLOAT32 V
2183 Protokol: Teplota ménice R Foarsp 04013~ Jednotka méfeni
teploty
2185 LogPower R FLOAT32 -
2187 Pr(itol'<0|: Napéti stejnosmérné R FLOAT3? V
shérice
2189 - Protokol: Napéti v siti R FLOAT32 V
2191 P02.0.06  Chybaé R UINT16
2192 - Chyba 6 - Datum R UINT32
2194 Chyba 6 - Cas R UINT32
2196 Chyba 6 - Datum ukonéeni R UINT32
2198 Chyba 6 - Cas ukonéeni R UINT32
2200 Protokol: Po¢itadlo chyb R UINT16
2201 Protokol: Chyba 1 Bitové pole R UINT32
2203 Protokol: Chyba 2 Bitové pole R UINT32
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2205 - Protokol: Alarm 1 Bitové pole R UINT32
2207 - LogSpeed R UINT32
2209 - Protokol: Chybovy kéd R UINT32
2 Protokol: Pritok R loarsy PO40.12- Jednotka méfent
pritoku
2213 - Protokol: Vytlatni vy3ka R FLOAT32 Eggﬁo'ﬂ - Jednotka méfeni
2215 ) Protokol: Teplota napéjectho R FLOAT3? P04.0.13 - Jednotka méreni
modulu teploty
2217 - Protokol: Proud motoru R FLOAT32 A
2219 - Protokol: Napéti motoru R FLOAT32 V
2221 Protokol: Teplota ménice R Foarsp 04013~ Jednotka méfeni
teploty
2223 - LogPower R FLOAT32 -
2225 ) Prqtokol: Napéti stejnosmérné R FLOAT32 V
sbémice
2227 - Protokol: Napéti v siti R FLOAT32 V
2229 P02.0.07 Chyba 7 R UINT16
2230 - Chyba 7 - Datum R UINT32
2232 - Chyba 7 - Cas R UINT32
2234 - Chyba 7 - Datum ukonéeni R UINT32
2236 - Chyba 7 - Cas ukonéeni R UINT32
2238 - Protokol: Po¢itadlo chyb R UINT16
2239 - Protokol: Chyba 1 Bitové pole R UINT32
2241 - Protokol: Chyba 2 Bitové pole R UINT32
2243 - Protokol: Alarm 1 Bitové pole R UINT32
2245 - LogSpeed R UINT32
2247 - Protokol: Chybovy kéd R UINT32 -
2249 Protokol: Pritok R rloarsy P040.12- Jednotka méfent
priitoku
L Protokol: Vitlatni vji3ka R FLOAT32 Egsﬁo'ﬂ -Jednotka mefen
2253 ) Protokol: Teplota napéjectho R FLOAT3? P04.0.13 - Jednotka méreni
modulu teploty
2255 - Protokol: Proud motoru R FLOAT32 A
2257 - Protokol: Napéti motoru R FLOAT32 V
2259 Protokol: Teplota ménice R FLoAT32 F040.13- Jednotka méfeni
teploty
2261 - LogPower R FLOAT32 -
2263 ) Pr(itolfolt Napéti stejnosmérné R FLOAT3? V
shérice
2265 - Protokol: Napéti v siti R FLOAT32 V
2267 P02.0.08  Chyba3 R UINT16
2268 - Chyba 8 - Datum R UINT32
2270 : Chyba 8 - Cas R UINT32
2272 - Chyba 8 - Datum ukonceni R UINT32
2274 - Chyba 8 - Cas ukonéeni R UINT32
2276 - Protokol: Pocitadlo chyb R UINT16
2277 - Protokol: Chyba 1 Bitové pole R UINT32
2279 - Protokol: Chyba 2 Bitové pole R UINT32
2281 - Protokol: Alarm 1 Bitové pole R UINT32
2283 - LogSpeed R UINT32
2285 - Protokol: Chybovy kéd R UINT32 -
2281 Protokol: Pritok R Lotz PO40.12- Jednotka méfent
pritoku
2289 - Protokol: Vytlatni vy3ka R FLOAT32 Eggﬁo'ﬂ - Jednotka méfeni
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2291 ) Protokol: Teplota napéjectho R FLOAT3? P04.0.13 - Jednotka méfeni
modulu teploty
2293 - Protokol: Proud motoru R FLOAT32 A
2295 - Protokol: Napéti motoru R FLOAT32 V
2297 Protokol: Teplota ménice R FLoAT32 F040.13- Jednotka méfeni
teploty
2299 - LogPower R FLOAT32 -
2301 ) Pr(itol'<0|: Napéti stejnosmérné R FLOAT3? V
shémice
2303 - Protokol: Napéti v siti R FLOAT32 V
2305 P02.0.09  Chyba 9 R UINT16
2306 - Chyba 9 - Datum R UINT32
2308 : Chyba 9 - Cas R UINT32
2310 - Chyba 9 - Datum ukonceni R UINT32
2312 - Chyba 9 - Cas ukonéeni R UINT32
2314 - Protokol: Pocitadlo chyb R UINT16
2315 - Protokol: Chyba 1 Bitové pole R UINT32
2317 - Protokol: Chyba 2 Bitové pole R UINT32
2319 - Protokol: Alarm 1 Bitové pole R UINT32
2321 - LogSpeed R UINT32
2323 - Protokol: Chybovy kéd R UINT32 -
2325 Protokol: Pritok R Lotz PO40.12- Jednotka méfent
pritoku
2321 - Protokol: Vytlatni vy3ka R FLOAT32 Eggﬁo'ﬂ - Jednotka méfent
2329 ) Protokol: Teplota napéjectho R FLOAT3? P04.0.13 - Jednotka méreni
modulu teploty
2331 - Protokol: Proud motoru R FLOAT32 A
2333 - Protokol: Napéti motoru R FLOAT32 V
2335 Protokol: Teplota ménice R Foarsp 04013~ Jednotka méfeni
teploty
2337 - LogPower R FLOAT32 -
2339 ) Prqtokol: Napéti stejnosmérné R FLOAT32 V
sbémice
2341 - Protokol: Napéti v siti R FLOAT32 V
2343 P02.0.10  Chyba 10 R UINT16
2344 - Chyba 10 - Datum R UINT32
2346 . Chyba 10 - Cas R UINT32
2348 - Chyba 10 - Datum ukoneni R UINT32
2350 . Chyba 10 - Cas ukonéeni R UINT32
2352 - Protokol: Po¢itadlo chyb R UINT16
2353 - Protokol: Chyba 1 Bitové pole R UINT32
2355 - Protokol: Chyba 2 Bitové pole R UINT32
2357 - Protokol: Alarm 1 Bitové pole R UINT32
2359 - LogSpeed R UINT32
2361 - Protokol: Chybovy kéd R UINT32 -
2363 Protokol: Pritok R FLoAT3p TO40:12- Jednotka méfent
priitoku
26 Protokol: Vitlatni vji3ka R FLOAT32 52&0'” -Jednotka mefen
2367 ) Protokol: Teplota napéjectho R FLOAT3? P04.0.13 - Jednotka méreni
modulu teploty
2369 - Protokol: Proud motoru R FLOAT32 A
2371 - Protokol: Napéti motoru R FLOAT32 V
2313 Protokol: Teplota ménice R FLoAT32 F040.13- Jednotka méfeni
teploty
2375 - LogPower R FLOAT32 -
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2377 ) Protokol: Napéti stejnosmérmné

. R FLOAT32 V
shérnice
2379 - Protokol: Napéti v siti R FLOAT32 V
2381 - Pocitadlo celkovych chyb R UINT16
2382 - Pocitadlo celkovych alarm(l R UINT16
2383 P02.9.01 Chyba Bitfield 1 R UINT32
2385 P02.9.02 Chyba Bitfield 2 R UINT32
2387 P02.9.05 Poplach Bitfield 1 R UINT32
3000 P03.0.00 Odhadovand skutetné hodnota R ENUM -
00T po3.0.01  Skutetnytiak R FLOAT32 52&0'” -Jednotka méfent
3005 po30.02  Skutetny pritok R FLOAT32 E?{i(?klz -Jednotka méfent
3005 P03.0.03 Skutetnd teplota kapaliny R FLOAT3? P04.0.13 - Jednotka méfeni
[X+] teploty
3007 P03.0.04 Aktudini hladina R FLOAT32 P04.Q.14 - Jednotka méfeni
[X+] hladiny
3009 P03.0.10  Utinn4 po7adovana hodnota R FLOAT32 -
3011 P03.0.20 PoZadovand hodnota R FLOAT32
3013 P03.0.30  Staverpadla R ENUM
3014 [P)?ij.OS AktudIni obecné ddaje R FLOAT32
3016 PO3.006 g R FLOAT32
[X+]
3101 P03.1.01 Cas napajeni jednotky R UINT32 s
3103 P03.1.02 Doba chodu motoru R UINT32 s
3105 pg31.05  Potitadlo energie R FLOAT32 Eggrgllé - Jednotka méfent
3201 P03.2.01 Rychlost motoru R UINT16  rpm
3202 P03.2.02 Otacky motoru % R FLOAT32 %
3204 P03.2.05 Proud motoru R FLOAT32 A
3206 P03.2.06  Vykon motoru R FLoaT32 POA015- Jednotka méfeni
vykonu
3208 P03.2.07 Napéti motoru R FLOAT32 V
3210 P03.2.08 Napéti v siti R UINT16  V
3211 P03.2.09 Napéti stejnosmérné shérnice R UINT16  V
3220 P03.2.20  Teplota napajeciho modulu R FLOAT32 tPeOpt)%/B - Jednotka méfent
222 p03221  Teplotaménice R FLOAT32 feop‘}ﬁ; 3-Jednotka méfent
3224 P03.2.22 Motor PTC R FLOAT32 -
3301 P03.3.01 Stav digitalnich 1/0 R UINT16 -
302 p03311  Hodnotaanalogovéhovstupu1 R FLOAT32 Sgﬁ;ﬁof -Typ analogového
304 503312 Hodnotaanalogovéhovstupu2 R FLOAT32 53ﬁ;ﬁ122 -Typ analogového
3306 P03.3.13 Hodnota analogového vstupu 3 R FLOAT32 P05.1.22 -Typ analogového
[X+] vstupu 3
3308 P3.3.14 Hodnota analogového vstupu 4 R FLOAT32 P05.1.32 -Typ analogového
[X+] vstupu 4
3310 P05.3.02 - Typ analogového

P03.3.20 Hodnota analogového vystupu FLOAT32

R
3401 P03.4.01 Cislo dilu jednotky R UINT16
3402 P03.4.01 Cislo dilu jednotky R UINT16
3403 P03.4.01 Cislo dilu jednotky R UINT16
R
R

vystupu

3404 P034.01  Cislo dilujednotky UINT16
3405  P034.01  Cislodilujednotky UINT16
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3406 P03.4.01  Cislo dilu jednotky R UINT16

3407 P03.4.01 Cislo dilu jednotky R UINT16

3408 P03.4.01 Cislo dilu jednotky R UINT16

3409 P03.4.02 Datum vyroby jednotky R UINT32

3411 P03.4.03  Sériové &islo jednotky R UINT16

3412 P03.4.03  Sériové &islo jednotky R UINT16

3413 P03.4.03  Sériové ¢islo jednotky R UINT16

3414 P03.4.03  Sériové &islo jednotky R UINT16

3415 P03.4.03  Sériové ¢islo jednotky R UINT16

3416 P03.4.03  Sériové ¢islo jednotky R UINT16

3417 P03.4.03  Sériové &islo jednotky R UINT16

3418 P03.4.03  Sériové Cislo jednotky R UINT16

3419 P03.4.05 Datum vyroby pohonu R UINT32

3421 P03.4.06  Sériové Cislo jednotky R UINT16

3422 P03.4.06  Sériové Cislo jednotky R UINT16

3423 P03.4.06  Sériové Cislo jednotky R UINT16

3424 P03.4.06  Sériové Cislo jednotky R UINT16

3425 P03.4.06  Sériové Cislo jednotky R UINT16

3426 P03.4.06  Sériové Cislo jednotky R UINT16

3427 P03.4.06  Sériové Cislo jednotky R UINT16

3428 P03.4.06  Sériové Cislo jednotky R UINT16

3429 P03.4.10 Verze firmwaru Hmi R UINT32

3431 P03.4.11 Verze firmwaru Hmi-Bt R UINT32

3433 P03.4.12 Verze firmwaru napdjeci karty R UINT32

3435 P03.4.13  Verze firmwaru fidici karty R UINT32

3437 P03.4.14  Verze souboru mapy R UINT32

3439 P03.4.15 Verze vychoziho souboru R UINT32

3441 P03.4.16  Verze souboru parametrii R UINT32

3443 [P)?_S]M ! Verze jazykového souboru R UINT32

3445 P03.4.19 Verze firmwaru R UINT32

3447 - Typ pohonu R ENUM

3448 P03.4.25 Hydraulické kfivky uloZeny R ENUM - -

4001 P04.0.01  Typsystému RIW ENUM 0 2

4002 P04.0.02 ReZim fizeni RIW ENUM 0 7

4003 [P)?jjo'w ReZim regulace RIW ENUM 0 1

4004 P04.0.05  Pocétetni hodnota RIW UINT16 % 0 100

4005 P04.0.06  Automat. spusténi RIW ENUM 0 1

4006 P04.0.07 Konfigurace minimalnich otécek RIW ENUM 0 1

4007 P04.0.09  Vybér mérné jednotky RIW ENUM 0 1

4008 P04.0.11  Jednotka méfenitlaku RIW ENUM 0 8

4009 [P)?_fjo'u Jednotka méFeni pritoku RIW ENUM 0 4

4010 [P)?jjO.B Jednotka méeni teploty RIW ENUM - 0 2

4011 [P)?jjO.M Jednotka méfeni hladiny RIW ENUM - 0 3

4012 [F;?fjo'1 > Jednotka méfeni vjkonu RW ENUM - 0 3

4013 [F;?jjo'w Jednotka méfeni energie RIW ENUM - 0 5

4014 [P)?jjo'” Jednotka méfent specifické energie  RIW ENUM - 0 4

4018 P04.1.15  Typ nastavené hodnoty tlaku RIW ENUM - 0 1
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4019 ., . P05.0.11- P05.0.12 -
POT.601  HOTIak RW  Floarsz |or0T-Jednotk@metent o ious Tiak- cels
tlaku .
hodnota stupnice
4021 P04.0.21 Viybér poZadované hodnoty 1 RIW ENUM - 0 1
4022 P04.0.22  Vybér poZadované hodnoty 2 RIW ENUM - 0 2
4023 B?fjom Vjbér pozadované hodnoty 3 RW  ENUM - 0 2
4024 [F;?jjo'm Vybér pozadované hodnoty 4 RIW ENUM - 0 2
4101 P04.2.31-  P04.2.32-
P04.1.01 Nastavend rychlost 1 RIW UINT16  rpm Minimalni  Maximalni
otacky otdcky
4102 P04.2.31-  P04.2.32-
P04.1.02 Nastavend rychlost 2 RIW UINT16  rpm Minimélni Maximalni
otacky otdcky
4103 P04 1.03 P04.2.31-  P04.2.32-
[X+j ’ Nastavend rychlost 3 RIW UINT16  rpm Minimélni Maximalni
otacky otacky
4104 PO4.1.04 P04.2.31-  P04.2.32-
[X+j ’ Nastavend rychlost 4 RIW UINT16  rpm Minimalni ~ Maximalni
otacky otacky
Mn .. . P05.0.11-  P05.0.12-
P04.1.11 Nastav.hodnotaTlaku1 RIW FLOAT32 Eggﬁo'ﬂ - Jednotka méfeni Tlak - nulovd  Tlak - celd
hodnota stupnice
4113 ., . P05.0.11- P05.0.12 -
P04.1.12 Nastav.hodnotaTlaku2 RIW FLOAT32 Eggﬁo'ﬂ - Jednotka méfeni Tlak - nulovd  Tlak - celd
hodnota stupnice
4115 .. . P050.11-  P05.0.12-
POLTAS NastavhodnotaTlaku3 RW  Floarsp [O+0.1T-Jednotkaméteni p oo Tiak - celd
[X+] tlaku .
hodnota stupnice
4117 .. . P050.11-  P05.0.12-
POLT14 Nastav.hodnotaTlakus RW  Floarsp [O+0.1T-Jednotka méteni p oo Tiak - celd
[X+] tlaku h .
odnota stupnice
4121 P05.0.21 -
NI P05.0.22 -
POAIZT Nastav.hodn.Préitok. RIW FLoarsp F04-0.12- Jednotka méfeni  Pritok- Priitok - celd
[X+] priitoku nulova )
hod stupnice
odnota
4123 P05.0.21 -
P04.1.22 P04.0.12 - Jednotka méfeni  Priitok - P05.0.22-
- Nastav.hodn.Priitok.2 RIW FLOAT32 . . Priitok - cela
[X+] prétoku nulova )
stupnice
hodnota
T 004012 Jednatiamiteni Ptk P05022
- Nastav.hodn.Priitok.3 RIW FLOAT32 . . Prlitok - celd
[X+] priitoku nulova )
stupnice
hodnota
" P04.1.24 P04.0.12 - Jednotka méfeni E?L?t(?km - Pos022.
- Nastav.hodn.Priitok.4 RIW FLOAT32 .~ . Priitok - cela
[X+] prétoku nulova )
stupnice
hodnota
M3 P05.0.31-
o P05.0.32 -
PO4.1.31 Nastav.hodn.teploty RIW FLoaTsy "040.13-Jednotka méfeni  Teplota - Teplota - celd
[X+] teploty nulova .
stupnice
hodnota
41 P05.0.31-
¥ P04.1.32 P04.0.13 - Jednotka m&eni Tg;k?t: - P03
- Nastav.hodn.teploty2 RIW FLOAT32 " . Teplota - celd
[X+] teploty nulova .
stupnice
hodnota
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4135 P05.0.31-

. P05.0.32 -
P04.1.33 Nastav.hodn.teploty3 RIW FLoatsp F04-0-13- Jednotka méfeni  Teplota - Teplota - celd
[X+] teploty nulova .
stupnice
hodnota
4137 P05.0.31-
P04.1.34 P04.0.13 - Jednotka méfeni  Teplota - P05.0.32-
o Nastav.hodn.teploty4 RIW FLOAT32 o , Teplota - celd
[X+] teploty nulova .
stupnice
hodnota
4141 P05.0.41 -
. ) P05.0.42 -
P04.1.41 Nastavend hladina 1 RIW FLOAT32 P04'.0'14 - Jednatka méren Hladlr]a B Hladina -
[X+] hladiny nulova ) .
hodnota celd stupnice
4143 P05.0.41 -
. . P05.0.42 -
PO4.142 \astavens hladina 2 RW  rloarsp P040.14-Jednotkaméreni Hladina- o
[X+] hladiny nulova 4 .
hodnota celd stupnice
4145 P05.0.41 -
v . P05.0.42 -
PO4.143 Nastavens hladina 3 RIW Foarsy P040.14- Jednotka méfeni  Hiadina -, -
[X+] hladiny nulova % .
hodnota cela stupnice
4147 P05.0.41 -
. . P05.0.42 -
P04.1.44 Nastavend hladina 4 RIW FLOAT32 P04'.0'14 - Jednatka méren Hladlr]a B Hladina -
[X+] hladiny nulova 4 .
hodnota cela stupnice
4155 PO4.1.60 Omezeni uklddani pozadované RIW ENUM - 0 1
hodnoty
B s Obecrs. POS052
o Nastav.obecnd hodn.1 RIW FLOAT32 - i Obecné -
[X+] nulové s .
hodnota cela stupnice
e P04.1.52 g?)it?\i 1 - Pos052.
o Nastav.obecnd hodn.2 RIW FLOAT32 - , Obecné -
[X+] nulova ) .
hodnota celd stupnice
e P04.153 E%Sec?\es T rosos2.
o Nastav.obecnd hodn.3 RIW FLOAT32 - i Obecné -
[X+] nulova 4 .
hodnota celd stupnice
e P04.1.54 g%ic?mg 1 - POS052-
o Nastav.obecnd hodn.4 RIW FLOAT32 - , Obecné -
[X+] nulova ) .
hodnota celd stupnice
4200 P04.2.00  typ regulace nebo kontroly RIW ENUM - 0 1
4201 P04.2.01 Okno RIW UINT16 % 1 100
4202 P04.2.02 Hystereze RIW UINT16 % 1 100
4203 P04.2.31- P04.2.32 -
P04.2.06  Rychlostzdvihu RIW UINT16  rpm Minimalni  Maximalni
otacky otacky
4204 P04.2.07  Velikost linedrniho pfirtistku zdvihu  R/W UINT16 % 0 200
4205 B?ff'og Vel kvad.pfir.zdvihu RW  UINTI6 % 0 999
4211 P04.2.11 Zrychleni 1 RIW UINT16 s 1 250
4212 P04.2.12 Zrychleni 2 RIW UINT16 s 1 250
4213 P04.2.13  Zrychleni3 RIW UINT16 s 1 999
4214 P04.2.14 Zrychleni 4 RIW UINT16 s 1 999
4215 P04.2.15 Rychlost ndb&hu min. zrychleni RIW FLOAT32 s 0.1 25
4217 P04.2.16 Rychlost ndb&hu min. zpomaleni  R/W FLOAT32 s 0.1 25
4221 P04.2.21 Pl regulace - Kp RIW FLOAT32 0 10000
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4225 P04.2.25 Plregulace -Ti RIW FLOAT32 s 0 10000
4231 P04.2.31 MinimélIni otécky RIW UINT16  rpm 0 2000
4232 P04.2.32 Maximalni otdcky RIW UINT16  rpm 2000 4100
4233 P04.2.35 Doba minimdlni rychlosti RIW UINT16 s 0 100
4300 P04.3.00  Automatické resetovéni chyb RIW ENUM 0 1
4301 .. . P05.0.11-  P05.0.12-
P04.3.01 Tlak - minimalni prahovd hodnota ~ R/W FLOAT32 Eggﬁo'ﬂ - Jednotka méfeni Tlak - nulovd  Tlak - celd
hodnota stupnice
4303 P05.0.21 - P05.0.27 -
P04.3.02 Pritok - minimdIni prahova P04.0.12 - Jednotka méfeni  Pritok - oL
RIW FLOAT32 . Pritok - celd
[X+] hodnota prétoku nulova )
stupnice
hodnota
4305 P05.0.31- P05.0.32 -
P04.3.03  Teplota- minimélni prahovd P04.0.13 - Jednotka méfeni  Teplota - o .
RIW FLOAT32 ) Teplota - celd
[X+] hodnota teploty nulova .
stupnice
hodnota
4307 P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.3.04  Hladina - minimalni prahovd P04.0.14 - Jednotka méfeni  Hladina -
RIW FLOAT32 . . Hladina -
[X+] hodnota hladiny nulova ) .
celd stupnice
hodnota
4310 PO43.10 Zpozdéni minimalni prahové RIW UNT16 s 1 100
hodnoty
4311 P04.3.11 ZpoZdéni pfi nedostatku vody RIW UINT16 s 1 100
4312 P05.0.51 -
G . 5 P05.0.52 -
P04.3.05 Obecné - minimalni prahova RIW FLOAT3? Obecn’e— Obecnt -
[X+] hodnota nulova celé stupnice
hodnota P
4401 P04.2.32 -
P04.4.01 Rychlost zkusebniho provozu RIW UINT16  rpm 0 Maximalni
otacky
4402 P04.4.02 Casovy limit samokontroly RIW UINT16  h 0 255
4403 P04.4.03 Doba trvdni zkuSebniho provozu RIW UINT16 s 0 180
4404 P04.4.05  Pfikaz zkusebni provoz RIW ENUM 0 1
4501 [F;?jjs'm Funkce posun pozadované hodnoty  R/W ENUM 0 3
4502 [P)?jjS.OZ Vstup posunu poZadované hodnoty ~ R/W ENUM 0 5
4503 P04.5.05 Posun poZadované hodnoty
0] HODNOTA RIW FLOAT32
4505 P04.5.06 Posun poZadované hodnoty
0] HODNOTA 2 RIW FLOAT32
4507 P04.5.11-
POASI0 posunporadované hodnotyX 1 R FLOAT32 Posun
[X+] pozadované
hodnoty X 2
4509 P04.5.10-  P04.5.12-
P04.5.11 Posun pozadované hodnoty X 2 RIW FLOAT32 Pogun . Po§un .
[X+] poZadované  poZadované
hodnoty X1 hodnoty X 3
4511 P04.5.11 - P04.5.13 -
POASA2 posunporadované hodnotyX3 R FLOAT32 Posun  ~ Posun
[X+] poZadované  poZadované
hodnoty X2  hodnoty X4
4513 P04.5.12 -
POASIS posunporadované hodnotyX4 R FLOAT32 Posun
[X+] poZadované
hodnoty X 3
4601 P04.6.01 Funkce pInéni potrubi RIW ENUM 0 2
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4602 P04.0.11 - Jednotka mafeni 0> 011~ POS.0.12-

P04.6.03 Prahové hodnota plnéni potrubi RIW FLOAT32 t|akl..1 ’ Tlak - nulovd  Tlak - celd
hodnota stupnice
4604 P04.6.05 Doba plnéni potrubi RIW UINT16 s 0 999
4605 . P06.0.02 -
Cerpadla maximalniho plInéni Maximalni
P04.6.06 . RIW UINTT6 - 1 .
potrub pocet
jednotek

4606 P04.6.05 -

P04.6.10  Ustélend doba plnéni potrubi RIW UINT16 s 1 Doba plnéni
potrubf

4607 P04.6.15 Pririistek rychlosti pInéni potrubi  R/W UINT16 % 5 100

5000 P05.0.00  Zdrojaktudlni hodnoty RIW ENUM - 0 7

5001 P05.0.01 Ovladag - nulovd hodnota RIW UINT16  rpm 0 9999

5002 P05.0.02  Qvladat - celd stupnice RIW UINT16  rpm 0 9999

003 p0s.0.11  Thak- nulové hodnota R Floarsp o Jednotiemétent g 10

005 ppso.12 Tk~ celdstupnice R Roarsy [0 Jednotiemétent 100

2007 POS02T btk - nulova hodnota Rw oAty TO012- Jednotka méfent 9999
[X+] priitoku

2009 PO30.22 ok - cels stupnice Rw oAt [O012- Jednotka méfent 9999
[X+] pritoku

2011 P05.0.31 Teplota - nulovd hodnota RIW FLOAT32 P04.0.13 - Jednotka méfent -100 9999
[X+] teploty

013 POS032 roniota - celd stupnice RW  Floasp |OA013-Jednotiameient 4, 9999
[X+] teploty

015 POSOAT iadina - nulova hodnota RW  Floasp |OAO14-Jednotiameient g4 9999
[X+] hladiny

017 POS042 adina - cels stupnice RW  FloaTsz |OAO14-Jednotiameient oo 9999
[X+] hladiny

5021 P05.0.61 Posun’pozadovane hodnoty tlaku - RIW FLOAT3? P04.0.11 - Jednotka méreni 1 99
[X+] nulova hodnota tlaku

5023 P05.0.62 Pos,un pozgdovane hodnoty tlaku - RIW FLOAT3? P04.0.11 - Jednotka méreni 0 999
[X+] celd stupnice tlaku

TR Obeene-nulovs hodnota RW  FLOAT32 - 1000 1000

O L obecns-cel stupnice RW  FLOAT32 - 1000 1000

5101 P05.1.01 Funkce analogového vstupu 1 RIW ENUM - 0 7

5102 P05.1.02  Typ analogového vstupu 1 RIW ENUM - 0 3

5103 P05.1.11 Funkce analogového vstupu 2 RIW ENUM 0 7

5104 P05.1.12  Typ analogového vstupu 2 RIW ENUM 0 3

2105 [P)?EF'N Funkce analogového vstupu 3 RIW ENUM 0 7

2106 [P)?f]1 2 Typ analogového vstupu 3 RIW ENUM - 0 3

2107 B?ff'ﬂ Funkce analogového vstupu 4 RIW ENUM - 0 7

>108 [P)?f]1 32 Typ analogového vstupu 4 RIW ENUM - 0 3

2109 [P)?_E]1 40 K¥ivka snimace RIW ENUM 0 1

5110 P05.1.50  Typanalogového pohonu RIW ENUM 0 1

5203 P05.2.03  Funkce digitdIniho vstupu 3 RIW ENUM 0 9

5204 P05.2.04 Funkce digitéIniho vstupu 4 RIW ENUM 0 9

[X+]
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5205 P05.2.05

X+] Funkce digitalniho vstupu 5 RIW ENUM 0 9
5301 P05.3.01 Funkce analogového vystupu RIW ENUM 0 12
5302 P05.3.02  Typanalogového vystupu RIW ENUM 0 3
5401 P05.4.01 Funkce relé 1 RIW ENUM 0 i
5402 P05.4.02 Funkce relé 2 RIW ENUM 0 7
5801 P05.8.01 Posun analogového vstupu 1 RIW FLOAT32 - -100 100
5803 P05.8.02 Prirlstek analogového vstupu 1 RIW FLOAT32 - 0 15
5805 P05.8.11 Posun analogového vstupu 2 RIW FLOAT32 - -100 100
5807 P05.8.12 Prirlstek analogového vstupu 2 RIW FLOAT32 - 0 15
B TP posun anlogoveho vstupu 3 RW  FLOAT32 - 100 100
o811 [P)E)fj&ZZ Pririistek analogového vstupu 3 RIW FLOAT32 - 0 1.5
2813 B?fjg'31 Posun analogového vstupu 4 RIW FLOAT32 - -100 100
2815 [F’)?fj8.32 Prirlstek analogového vstupu 4 RIW FLOAT32 - 0 15
B4 posgas OffsetA0 T RW  FLOAT3 53;;3582 Typanalogového 4, 100
5846 P05.845  GainAQ T RIW FLOAT32 - 0 1.5
6001 P06.0.01 Konfigurace systému RIW ENUM 0 2
6002 P06.0.02 Maximalni pocet jednotek RIW UINT16 1
6003 P06.0.03  Adresa vicendsobného Cerpadla RIW UINT16 1
6004 P06.0.04 Mapa vicendsobného Cerpadla R UINT16
6005 P06.0.05  Vice Cerpadel - priorita R UINT16 - - -
6111 o P05.0.12 -
P06.1.11  Tiak- hodnota piiristku RIW FLOAT3? Egsﬁo'ﬂ -Jednotka méfeni. Tlak - cel3
stupnice
6113 o P05.0.12 -
P06.1.12  Tiak- hodnota poklesu RIW FLOAT3? Egsﬁo'ﬂ -Jednotka méfeni Tlak - cel3
stupnice
6115 o P05.0.22 -
P06.1.21 Prltok - hodnota pfirlstku RIW FLOAT32 POQ4'0'12 - Jednotka méfeni 0 Prlitok - celd
[X+] pritoku .
stupnice
6117 o P05.0.22 -
P06.1.22 Priitok - hodnota poklesu RIW FLOAT32 POO4'0'12 -Jednotka méfent 0 Pritok - celd
[X+] prétoku )
stupnice
6119 . P05.0.32 -
P06.1.31 Teplota - hodnota pfirlstku RIW FLOAT32 P04.0.13 - Jednotka méfeni 0 Teplota - celd
[X+] teploty )
stupnice
6121 o P05.0.32 -
P06.1.32 Teplota - hodnota poklesu RIW FLOAT32 P04.0.13 - Jednotka méfent 0 Teplota - celd
[X+] teploty .
stupnice
6123 o P05.0.42 -
PO6.1.41 Hladina - hodnota pfirlstku RIW FLOAT32 P04'.0'14 - Jednotka méfeni 0 Hladina -
[X+] hladiny ) .
celd stupnice
6125 o P05.0.42 -
P06.1.42 Hladina - hodnota poklesu RIW FLOAT32 P04'.0'14 -Jednotka méfent 0 Hladina -
[X+] hladiny ) .
celd stupnice
6129 Povolen rychlosti otécek PO4.2.31- PO4232-
P06.1.61 ovoTen! Tychiost RIW UINT16  rpm Minimélni Maximalni
vicendsobného cerpadla ~ (v
otacky otdcky
6130 P06.1.71 Synchronni limit RIW UINT16  rpm 0 3600
6131 P04.2.32 -
P06.1.72 Synchronni okno RIW UINT16  rpm 0 Maximélnf
otdcky
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6132 P06.1.81 Interval automatického pfepindni  R/W UINT16  h 0 250
6133 - MultipumpDeviceEnable RIW UINT16 0 1
6134 P06 151 P05.0.52 -
[X+j ‘ Obecné - hodnota pfirlstku RIW FLOAT32 0 Obecné -
celd stupnice
6136 P06.1.52 P05.0.52 -
[X+j ‘ Obecné - hodnota poklesu RIW FLOAT32 0 Obecné -
celd stupnice
7001 P07.0.01 Maximalni spinaci frekvence RIW ENUM 0 5
7002 P07.0.02 Minimalni spinaci frekvence RIW ENUM 0 5
7101 P04.2.31-  P04.2.32-
P07.1.01 Stred preskocenf rychlosti RIW UINT16  rpm Minimalni  Maximalni
otacky otacky
7102 P07.1.02 Rozsah preskoceni rychlosti RIW UINT16  rpm 0 300
7201 P07.2.01 Funkce ohfevu motoru RIW ENUM - 0 2
7301 P07.3.01 Funkce Feed-Forward RIW ENUM 0 1
8001 P08.0.01 Funkce komunikace 1 RIW ENUM 0 3
8002 P08.0.02 Funkce komunikace 2 RIW ENUM 0 2
8101 P08.1.01 Adresa Modbus RTU RIW UINT16 0 127
8102 P08.1.02 Prenosova rychlost Modbus RTU RIW ENUM 0 8
8108 P08.1.08 Format Modbus RTU RIW ENUM 0 3
8201 P08.2.05 -
BACnet
P08.2.01 Adresa BACnet MS/TP Mac RIW UINT16 0 MS/TP Max
Master
8202 P08.2.02 Prenosova rychlost BACnet MS/TP R/W ENUM 0 8
8203 P08.2.03  Formét BACnet MS/TP RIW ENUM 0 3
8204 P08.2.04 Id zafizeni BACnet MS/TP RIW UINT32 - 4194304
8206 P08.2.01 -
Adresa
P08.2.05 BACnet MS/TP Max Master RIW UINT16 127
BACnet
MS/TP Mac
8210 Informace o rdmcich BACnet RIW UINT16 1 255
8211 - BACnet Reinit RIW ENUM 0 1
8301 P08.3.01 Povoleni bezdrdtové komunikace ~ R/W ENUM 0 1
9001 [F;?zjo.m Jazyk RW  ENUM 0 28
so PO90IZ s RIW UINT32
[X+]
9013 P09.0.11 Datum RIW UINT32
[X+]
7101 [F;?_(ij'm Zvolit aktivni sadu parametrdl RIW ENUM 0 1
9201 P09.1.01 Uspora energie displeje RIW ENUM - 0 1
9202 P09.1.02 Interval dspory energie RIW UINT16 s 60 3600
9210 P09.1.10  Orientace displeje RIW ENUM 0 1
9211 P09.1.11 Max desetinnd mista RIW UINT16 0 3
9301 P09.3.01 Reset protokolu chyb RIW ENUM 0 1
9302 P09.3.02 Reset pocitadla provozni doby RIW ENUM 0 1
9303 P09.3.03 Reset potitadla chodu motoru RIW ENUM 0 1
9304 P09.3.04 Reset potitadla spotfeby energie RIW ENUM 0 1
9305 P09.3.05  Obnoveni nastaveni z vyroby RIW ENUM 0 1
9306 [P)?zf'% Uvedeni do provozu dokonceno RIW ENUM 0 1
9307 P09.3.07 Reset seznamu vdzanych zafizeni  R/W ENUM 0 1
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9 BACnet MS/TP

9.1 Prohlaseni o shodé pfi provadéni protokolu (PICS)

Prohlaseni o shodé

Udaje 29/03/2023

Jméno prodejce XYLEM INC

Ndzev vjrobku HYDROVAR X

Cislo modelu vyrobku HVX, HVX+, HYDROVAR X, HYDROVAR X+

Verze softwaru aplikace

01.00.00 (FW_PackVersion)

Revize firmwaru 01

Verze protokolu BACnet 19

Profil standardniho zafizeni BACnet (pfiloha L)

O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)

O BACnet Operator Workstation (B-OWS)

O BACnet Operator Display (B-0D)

O BACnet Building Controller (B-BC)

a BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)

O BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

O BACnet Smart Sensor (B-SS)

o BACnet Smart Actuator (B-SA)
Bloky interoperability BACnet (pfiloha K)

O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A

o} Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B

a Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A

O Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B

a Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A

1} Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B

O Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A

a Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B

O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A

O Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B

O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A

O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B

a Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B

O Data Sharing - View-A DS-V-A

O Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A

a Data Sharing - Modify-A DS-M-A

O Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A
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Sprava sitovych zafizeni

O Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A
Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B
Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A
Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B

Device Management - Device Communication Control-A DM-DCC-A

Device Management - Device Communication Control-B |DM-DCC-B

Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
Device Management - Text Message-A DM-TM-A
Device Management - Text Message-B DM-TM-B
Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B
Device Management - UTC Time Synchronization-A DM-UTC-A
Device Management - UTC Time Synchronization-B DM-UTC-B
Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
Device Management - Restart-A DM-R-A
Device Management - Restart-B DM-R-B
Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B

Device Management - Object Creation and Deletion-A DM-0CD-A

Device Management - Object Creation and Deletion-B DM-0CD-B

Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A

Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B

Device Management - Automatic Network Mapping-A DM-ANM-A

Device Management - Automatic Device Mapping-A DM-ADM-A

Device Management - Automatic Time Synchronization-A ~ |DM-ATS-A

OoOojo|jojo|jojojoooooooooooooooononoOoN

Device Management - Manual Time Synchronization-A DM-MTS-A
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Podporované standardni objekty

Objekt Podporovéno Vytvofeno / dynamicky  (Podporované volitelné  [Vlastnosti zapisu
smazano vlastnosti
Analog Input | O
Analog Value | O Present_Value
Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames
Network Port | O MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames
CharacterStringValue |4 O

Uroven datového spoje

a

BACnet IP, (Annex J)

BACnet IP, (Annex J), Foreign Device

IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)

O
a
O

ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)

ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)

N

MS/TP master (Clause 9), baud rate(s)

9600

19200

38400 (doporuceno)
57600

76800

e 115200

1200 (omezend funkénost, moznost vyprsent Casového
limitu zptisobeného nizkou rychlosti)
e 2400 (omezend funkEnost, moznost vyprseni tasového

limitu zptisobeného nizkou rychlosti)
e 4800 (omezend funkEnost, moznost vyprseni tasového
limitu zptisobeného nizkou rychlosti)

MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)

Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)

Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)

Oojojga|o

LonTalk (Clause 11), medium

a

Jiné

Omezeni adresy zafizeni

Jsou podporovana zafizent se statickymi omezenimi? O ano |M ne
Nutné pro obousmérmou komunikaci s podizenym zafizenim MS/TP a dalSimi zafizenimi.
Dalsi funkce
e MozZnosti sité: Neni k dispozici.
e MozZnosti zabezpeceni sité: Neni k dispozici.
e Sada podporovanych znaki: Neni k dispozici.
¢ Moznosti segmentace: Neni k dispozici.
e Spréva sité: Neni k dispozici.
e Sprava alarmi a udalosti: Neni k dispozici.
e Planovani a programovani: Neni k dispozici.
e Schopnost zpracovéavat protokoly (trendovani): Neni k dispozici.
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9.2 Zatizeni BACnet a identifikator objektu zafizeni BACnet

HVX a HVX+ jsou zafizeni BACnet, protoze podporuji digitalni komunikaci pomoci protokolu
BACnet.

Kazdé zafizeni BACnet obsahuje objekt zafizeni. Jedna se o standardni objekt, jehoz vlastnosti
predstavuji parametry, které |ze zobrazit zvendi.

Jednotky pripojené k mistni siti MS/TP jsou lokalizovany prostrednictvim:

o identifikdtoru objektu zafizeni nebo

e adresy MAC.

Identifikator objektu zafizeni BACnet

Tovarné nastavena hodnota je 84003.
Pro zménu hodnoty pouzijte sluzbu Write Property v parametru Object_ldentifier objektu
Device nebo specificky parametr P08.2.04 Device ID BACnet MS/TP dostupny na displeji.

MAC adresa

Tovarné nastavena hodnota je 1.
Zkontrolujte, zda je kazdé jednotka pfipojena k siti MS/TP identifikovéna jinou adresou v
parametru P08.2.01 MAC adresa BACnet MS/TP.

9.3 Pfipojeni a sprava dat, BACnet MS/TP

e Pokud je aktivni komunikace BACnet MS/TP mezi pohonem a externim zafizenim, na
ovladdacim terminélu sviti kontrolka stavu pripojeni.

e Nastavte parametr P04.1.60 UloZeni limitu poZadovaného hodnoty na Ano (Yes), abyste
zapis provadéli do prechodné paméti a prodlouzili Zivotnost trvalé paméti EEPROM.

POZNAMKA:
Nepripojujte svorku (C) fidici desky k riznym napétovym potencialim nebo PE.

Pfipojeni jednoho elektrického ¢erpadla k externimu zafizeni

1. Sejméte kryt jednotky a prohlédnéte si schémata zapojeni uvnitr.
2. Pripojte svorky 31 (B), 32 (A) a 33 (C) k externimu zafizeni, napfiklad PLC, BMS atd.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc
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9.4 Retézce BACnet TABULKA

Identifikdtor 1D Nézev Param. Nézev Obj. BACnet Typ
objektu nabidky

0 P03.4.01 Cislo dilu jednotky Unit Part Number UINT16
1 P03.4.03  Sériové Cislo jednotky Unit Serial Number UINT16
2 P03.4.06  Sériové Cislo jednotky Drive Serial Number UINT16

9.5 Analogové vstupy BACnet TABULKA

Identifikator 1D Ndzev Param. Nazev Obj. BACnet Typ Rozmér Min Max

objektu nabidky

0 P02.0.01  Chyba 1(nejnovéjsi) Error T(Most Recent) UINT16

1 - Chyba 1-Datum Error 1- Date UINT32

2 Chyba 1 - Cas Error 1-Time UINT32

3 Chyba 1 - Datum ukonéeni Error 1- End Date UINT32

4 Chyba 1 - Cas ukonéeni Error 1-EndTime UINT32

5 Protokol: Pocitadlo chyb Log: Error Counter 1 UINT16

6 Protokol: Chyba 1 Bitové pole  Log: Error 1 Bitfield 1 UINT32

7 Protokol: Chyba 2 Bitové pole  Log: Error 2 Bitfield 1 UINT32

8 Protokol: Alarm 1 Bitové pole  Log: Alarm 1 Bitfield 1 UINT32

9 LogSpeed Log: Speed 1 UINT32

10 Protokol: Chybovy kéd Log: Error Code 1 UINT32 - -

M Protokol: Priitok Log: Flow 1 FLOAT32 POQ4'0'12 -Jednotka méfent

pritoku

12 Protokol: Vytlacni vjika Log: Head 1 Floarsy [ 01T Jednotkamérent

13 Protokol: Teplota napdjeciho Log: Power ModuleTemp 1 FLOAT3? P04.0.13 - Jednotka méfeni
modulu teploty

14 - Protokol: Proud motoru Log: Motor Current 1 FLOAT32 A

15 - Protokol: Napéti motoru Log: Motor Voltage 1 FLOAT32 V -

16 - Protokol: Teplota ménice Log: Inverter Temperature 1 FLOAT32 feopdi('ﬁ; 3- Jednotka méfeni

17 - LogPower Log: Motor Power 1 FLOAT32 -

18 : Protokol: Napétistejnosmémé . o g violtage 1 FLOAT32 V
shérnice

19 - Protokol: Napéti v siti Log: Grid Voltage 1 FLOAT32 V

20 P02.0.02  Chyba2 Error2 UINT16 -

21 - Chyba 2 - Datum Error2 - Date UINT32

22 - Chyba 2 - Cas Error2-Time UINT32

23 - Chyba 2 - Datum ukonéeni Error 2 - End Date UINT32

24 - Chyba 2 - Cas ukonéeni Error2-EndTime 1 UINT32

25 - Protokol: Pocitadlo chyb Log: Error Counter 2 UINT16

26 - Protokol: Chyba 1 Bitové pole  Log: Error 1 Bitfield 2 UINT32

27 - Protokol: Chyba 2 Bitové pole  Log: Error 2 Bitfield 2 UINT32

28 - Protokol: Alarm 1 Bitové pole  Log: Alarm 1 Bitfield 2 UINT32

29 - LogSpeed Log: Speed 2 UINT32

30 - Protokol: Chybovy kéd Log: Error Code 2 UINT32 - -

3 Protokol: Priitok Log: Flow 2 Floars PO40.12- Jednotkaméfeni

priitoku

32 - Protokol: Vytlatni vyska Log: Head 2 FLOAT32 Eggﬁo'ﬂ -Jednotka méfeni

33 ) Protokol: Teplota napdjeciho Log: Power Module Temp 2 FLOAT32 P04.0.13 - Jednotka méfeni
modulu teploty

34 - Protokol: Proud motoru Log: Motor Current 2 FLOAT32 A

35 - Protokol: Napéti motoru Log: Motor Voltage 2 FLOAT32 V

EXM - Doplnujici pokyny pro instalaci, ¢innost a programovani 103



cs - Preklad pavodniho navodu k pouzivani

36 Protokol: Teplota ménice Log: Inverter Temperature 2~ FLOAT32 feopt)%/w -Jednotka méfeni
37 LogPower Log: Motor Power 2 FLOAT32 -
38 Protokol: Napéti stejnosmérné )
Y Log: DCBus Voltage 2 FLOAT32 V
shérnice
39 - Protokol: Napéti v siti Log: Grid Voltage 2 FLOAT32 V
40 P02.0.03 Chyba3 Error3 UINT16
4 - Chyba 3 - Datum Error 3- Date UINT32
42 Chyba 3 - Cas Frror 3-Time UINT32
43 Chyba 3 - Datum ukonéeni Error 3 - End Date UINT32
44 Chyba 3 - Cas ukoneni Error3- End Time 1 UINT32
45 Protokol: Pocitadlo chyb Log: Error Counter 3 UINT16
46 Protokol: Chyba 1 Bitové pole  Log: Error 1 Bitfield 3 UINT32
47 Protokol: Chyba 2 Bitové pole  Log: Error 2 Bitfield 3 UINT32
48 Protokol: Alarm 1 Bitové pole  Log: Alarm 1 Bitfield 3 UINT32
49 LogSpeed Log: Speed 3 UINT32
50 Protokol: Chybovy kéd Log: Error Code 3 UINT32 - -
! Protokol: Priitok Log: Flow 3 Floarsp PO40.12- Jednotkaméfeni
priitoku
»2 Protokol: Vytlatni vyska Log: Head 3 FLOAT32 Eggﬁo'ﬂ -Jednotka méfeni
53 Protokol: Teplota napdjeciho Log: Power Module Temp 3 FLOAT32 P04.0.13 - Jednotka méfeni
modulu teploty
54 Protokol: Proud motoru Log: Motor Current 3 FLOAT32 A
55 Protokol: Napéti motoru Log: Motor Voltage 3 FLOAT32 V -
26 Protokol: Teplota ménice Log: Inverter Temperature 3~ FLOAT32 tPeOpt)%/B -Jednotka méfeni
57 LogPower Log: Motor Power 3 FLOAT32 -
>8 Protokol: Napétistejnosmémé . o 5 violtage 3 FLOAT32 V
shérnice
59 - Protokol: Napéti v siti Log: Grid Voltage 3 FLOAT32 V
60 P02.0.04 Chyba 4 Error4 UINT16
61 - Chyba 4 - Datum Error 4 - Date UINT32
62 Chyba 4 - Cas Error 4 - Time UINT32
63 Chyba 4 - Datum ukonéeni Error 4 - End Date UINT32
64 Chyba 4 - Cas ukonéeni Error 4 - End Time 1 UINT32
65 Protokol: Pocitadlo chyb Log: Error Counter 4 UINT16
66 Protokol: Chyba 1 Bitové pole  Log: Error 1 Bitfield 4 UINT32
67 Protokol: Chyba 2 Bitové pole  Log: Error 2 Bitfield 4 UINT32
68 Protokol: Alarm 1 Bitové pole  Log: Alarm 1 Bitfield 4 UINT32
69 LogSpeed Log: Speed 4 UINT32
70 Protokol: Chybovy kéd Log: Error Code 4 UINT32 - -
7 Protokol: Priitok Log: Flow 4 FLOAT32 POQ4'0'12 -Jednotka méfent
pritoku
72 Protokol: Vytlacni vjika Log: Head 4 Floarsy [ 01T Jednotkamérent
73 Protokol: Teplota napdjeciho Log: Power Module Temp 4 FLOAT3? P04.0.13 - Jednotka méfeni
modulu teploty
74 Protokol: Proud motoru Log: Motor Current 4 FLOAT32 A
75 Protokol: Napéti motoru Log: Motor Voltage 4 FLOAT32 V -
76 Protokol: Teplota ménice Log: Inverter Temperature 4~ FLOAT32 feopt)%/w -Jednotka méfen
77 LogPower Log: Motor Power 4 FLOAT32 -
78 Protokol: Napétistejnosmémé ) . o g viotage 4 FLOAT32 V
shérnice
79 - Protokol: Napéti v siti Log: Grid Voltage 4 FLOAT32 V
80 P02.0.05 Chyba5 Error5 UINT16
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81 Chyba 5 - Datum Error 5 - Date UINT32
82 Chyba 5 - Cas Frror 5-Time UINT32
83 Chyba 5 - Datum ukonéeni Error 5 - End Date UINT32
84 Chyba 5 - Cas ukonéeni Error 5- End Time 1 UINT32
85 Protokol: Pocitadlo chyb Log: Error Counter 5 UINT16
86 Protokol: Chyba 1 Bitové pole  Log: Error 1 Bitfield 5 UINT32
87 Protokol: Chyba 2 Bitové pole  Log: Error 2 Bitfield 5 UINT32
88 Protokol: Alarm 1 Bitové pole  Log: Alarm 1 Bitfield 5 UINT32
89 LogSpeed Log: Speed 5 UINT32
90 Protokol: Chybovy kéd Log: Error Code 5 UINT32 -
7 Protokol: Priitok Log: Flow 5 FoaT3y P04012- Jednotka méfeni
priitoku
72 Protokol: Vtlatni vjka Log: Head 5 FLOAT3? Egsﬁo'ﬂ -Jednotka méfeni.
93 Protokol: Teplota napdjeciho Log: Power ModuleTemp 5 FLOAT3? P04.0.13 - Jednotka méfeni
modulu teploty
94 Protokol: Proud motoru Log: Motor Current 5 FLOAT32 A
95 Protokol: Napéti motoru Log: Motor Voltage 5 FLOAT32 V
7 Protokol: Teplota ménice Log: Inverter Temperature 5 FLOAT32 feopt)%/w -Jednotka méfeni
97 LogPower Log: Motor Power 5 FLOAT32 -
98 Protokol: Napéti stejnosmérné )
- Log: DCBus Voltage 5 FLOAT32 V
shérnice
99 - Protokol: Napéti v siti Log: Grid Voltage 5 FLOAT32 V
100 P02.0.06 Chyba 6 Error6 UINT16
101 - Chyba 6 - Datum Error 6 - Date UINT32
102 Chyba 6 - Cas Error 6 - Time UINT32
103 Chyba 6 - Datum ukonéeni Error 6 - End Date UINT32
104 Chyba 6 - Cas ukoneni Error 6 - End Time 1 UINT32
105 Protokol: Pocitadlo chyb Log: Error Counter 6 UINT16
106 Protokol: Chyba 1 Bitové pole  Log: Error 1 Bitfield 6 UINT32
107 Protokol: Chyba 2 Bitové pole  Log: Error 2 Bitfield 6 UINT32
108 Protokol: Alarm 1 Bitové pole  Log: Alarm 1 Bitfield 6 UINT32
109 LogSpeed Log: Speed 6 UINT32
110 Protokol: Chybovy kéd Log: Error Code 6 UINT32 -
1 Protokol: Priitok Log: Flow 6 Floars PO40.12- Jednotkaméfent
priitoku
12 Protokol: Vytlatni vyska Log: Head 6 FLOAT32 Eggﬁo'ﬂ -Jednotka méfeni
113 Protokol: Teplota napdjeciho Log: Power Module Temp 6 FLOAT32 P04.0.13 - Jednotka méfeni
modulu teploty
114 Protokol: Proud motoru Log: Motor Current 6 FLOAT32 A
115 Protokol: Napéti motoru Log: Motor Voltage 6 FLOAT32 V
e Protokol: Teplota ménice Log: Inverter Temperature 6 FLOAT32 tPeOpt)%/B -Jednotka méfeni
117 LogPower Log: Motor Power 6 FLOAT32 -
118 Protokol: Napéti stejnosmérné Log:
- 0g: DC Bus Voltage 6 FLOAT32 V
shérnice
119 - Protokol: Napéti v siti Log: Grid Voltage 6 FLOAT32 V
120 P02.0.07 Chyba?7 Error 7 UINT16
121 - Chyba 7 - Datum Error 7 - Date UINT32
122 Chyba 7 - Cas Error 7 - Time UINT32
123 Chyba 7 - Datum ukonéeni Error 7 - End Date UINT32
124 Chyba 7 - Cas ukonéeni Error 7-EndTime 1 UINT32
125 Protokol: Pocitadlo chyb Log: Error Counter 7 UINT16
126 Protokol: Chyba 1 Bitové pole  Log: Error 1 Bitfield 7 UINT32
127 Protokol: Chyba 2 Bitové pole  Log: Error 2 Bitfield 7 UINT32
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128 Protokol: Alarm 1 Bitové pole  Log: Alarm 1 Bitfield 7 UINT32
129 LogSpeed Log: Speed 7 UINT32
130 Protokol: Chybovy kéd Log: Error Code 7 UINT32 -
131 Protokol: Priitok Log: Flow 7 FLOAT32 POQ4'0'12 -Jednotka méfent
pritoku
132 Protokol: Vytlatni vyska Log: Head 7 FLOAT32 Eggﬁo'ﬂ -Jednotka méfeni
133 Protokol: Teplota napdjeciho Log: Power Module Temp 7 FLOAT32 P04.0.13 - Jednotka méfeni
modulu teploty
134 Protokol: Proud motoru Log: Motor Current 7 FLOAT32 A
135 Protokol: Napéti motoru Log: Motor Voltage 7 FLOAT32 V -
136 Protokol: Teplota ménice Log: Inverter Temperature 7 FLOAT32 Feopt)%/w -Jednotka méfeni
137 LogPower Log: Motor Power 7 FLOAT32 -
138 Prgtokol: Napéti stejnosmérné Log: DC Bus Voltage 7 FLOAT3? V
shérnice
139 - Protokol: Napéti v siti Log: Grid Voltage 7 FLOAT32 V
140 P02.0.08 Chyba8 Error 8 UINT16
141 - Chyba 8 - Datum Error 8 - Date UINT32
142 Chyba 8 - Cas Error 8 -Time UINT32
143 Chyba 8 - Datum ukonéeni Error 8- End Date UINT32
144 Chyba 8 - Cas ukonéeni Error8-EndTime 1 UINT32
145 Protokol: Pocitadlo chyb Log: Error Counter 8 UINT16
146 Protokol: Chyba 1 Bitové pole  Log: Error 1 Bitfield 8 UINT32
147 Protokol: Chyba 2 Bitové pole  Log: Error 2 Bitfield 8 UINT32
148 Protokol: Alarm 1 Bitové pole  Log: Alarm 1 Bitfield 8 UINT32
149 LogSpeed Log: Speed 8 UINT32
150 Protokol: Chybovy kéd Log: Error Code 8 UINT32 - -
1o Protokol: Priitok Log: Flow 8 Floars PO40.12- Jednotkaméfeni
priitoku
192 Protokol: Vitlatni vjika Log: Head 8 FLOAT32 52&0'” -Jednotka méfeni
153 Protokol: Teplota napdjeciho Log: Power Module Temp 8 FLOAT3? P04.0.13 - Jednotka méfeni
modulu teploty
154 Protokol: Proud motoru Log: Motor Current 8 FLOAT32 A
155 Protokol: Napéti motoru Log: Motor Voltage 8 FLOAT32 V
156 Protokol: Teplota ménice Log: Inverter Temperature 8~ FLOAT32 tPeOpt)(i;?) - Jednotka méfeni
157 LogPower Log: Motor Power 8 FLOAT32 -
158 Prgtokol: Napéti stejnosmérné Log: DC Bus Voltage 8 FLOAT32 V
shérnice
159 - Protokol: Napéti v siti Log: Grid Voltage 8 FLOAT32 V
160 P02.0.09 Chyba 9 Error 9 UINT16
161 - Chyba 9 - Datum Error 9 - Date UINT32
162 Chyba 9 - Cas Error 9 - Time UINT32
163 Chyba 9 - Datum ukonéeni Error 9 - End Date UINT32
164 Chyba 9 - Cas ukoneni Error 9 - End Time 1 UINT32
165 Protokol: Pocitadlo chyb Log: Error Counter 9 UINT16
166 Protokol: Chyba 1 Bitové pole  Log: Error 1 Bitfield 9 UINT32
167 Protokol: Chyba 2 Bitové pole  Log: Error 2 Bitfield 9 UINT32
168 Protokol: Alarm 1 Bitové pole  Log: Alarm 1 Bitfield 9 UINT32
169 LogSpeed Log: Speed 9 UINT32
170 Protokol: Chybovy kéd Log: Error Code 9 UINT32 - -
171 Protokol: Priitok Log: Flow 9 FLOAT32 POQ4'0'12 -Jednotka méfent
pritoku
172 Protokol: Vytlatni vyska Log: Head 9 FLOAT32 Eggﬁo'ﬂ -Jednotka méfeni
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173 Protokol: Teplota napdjeciho Log: Power Module Temp 9 FLOAT32 P04.0.13 - Jednotka méfeni
modulu teploty
174 Protokol: Proud motoru Log: Motor Current 9 FLOAT32 A
175 Protokol: Napéti motoru Log: Motor Voltage 9 FLOAT32 V -
176 Protokol: Teplota ménice Log: Inverter Temperature 9 FLOAT32 tPeOpt)(i;?) -Jednotka méfeni
177 LogPower Log: Motor Power 9 FLOAT32 -
178 Prgtokol: Napéti stejnosmérné Log: DC Bus Voltage 9 FLOAT3? V
shérnice
179 - Protokol: Napéti v siti Log: Grid Voltage 9 FLOAT32 V
180 P02.0.10 Chyba 10 Error 10 UINT16
181 - Chyba 10 - Datum Error 10 - Date UINT32
182 Chyba 10 - Cas Error 10 - Time UINT32
183 Chyba 10 - Datum ukonceni Error 10 - End Date UINT32
184 Chyba 10 - Cas ukongeni Error 10 - End Time 1 UINT32
185 Protokol: Pocitadlo chyb Log: Error Counter 10 UINT16
186 Protokol: Chyba 1 Bitové pole  Log: Error 1 Bitfield 10 UINT32
187 Protokol: Chyba 2 Bitové pole  Log: Error 2 Bitfield 10 UINT32
188 Protokol: Alarm 1 Bitové pole  Log: Alarm 1 Bitfield 10 UINT32
189 LogSpeed Log: Speed 10 UINT32
190 Protokol: Chybovy kéd Log: Error Code 10 UINT32 - -
191 Protokol: Priitok Log: Flow 10 FLOAT32 POQ4'0'12 -Jednotka méfeni
pritoku
192 Protokol: Vytlatni vyska Log: Head 10 FLOAT32 Eggﬁo'ﬂ -Jednotka méfeni
193 Protokol: Teplota napdjeciho Log: Power Module Temp 10 FLOAT32 P04.0.13 - Jednotka méfeni
modulu teploty
194 Protokol: Proud motoru Log: Motor Current 10 FLOAT32 A
195 Protokol: Napéti motoru Log: Motor Voltage 10 FLOAT32 V -
196 Protokol: Teplota ménice Log: Inverter Temperature 10 FLOAT32 feopdi(')(:; 3- Jednotka méfeni
197 LogPower Log: Motor Power 10 FLOAT32 -
198 Protokol: Napétistejnosmémé o o 5 i ioltage 10 FLOAT32 V
shérnice
199 Protokol: Napéti v siti Log: Grid Voltage 10 FLOAT32 V
200 Pocitadlo celkovych chyb Total Error Counter UINT16
201 - Potitadlo celkovych alarmii Total Alarm Counter UINT16
202 P02.9.01  Chyba Bitfield 1 Error Bitfield 1 UINT32
203 P02.9.02  Chyba Bitfield 2 Error Bitfield 2 UINT32
204 P02.9.05 Poplach Bitfield 1 Alarm Bitfield 1 UINT32 - -
205 P03.0.07  Skutetny tlak Actual Pressure FLOAT32 52&0'” -Jednotka méfeni
206 PO3.0.02 " oy tetn prittok Actual Flow FLoAT3p [040.12- Jednotkamefent
[X+] pritoku
207 P03.0.03 Skutecnd teplota kapaliny Actual Fluid Temperature FLOAT32 P04.0.13 - Jednotka méfeni.
[X+] teploty
208 PO3.0.0%  pvtudini hladina Actual Level FLoaT3 FO40.14- Jednotkamefeni
[X+] hladiny
209 P03.0.10  Utinn4 poZadovana hodnota Effective Required Value FLOAT32 -
210 P03.0.20  PoZadovand hodnota Required Value FLOAT32 -
211 P03.0.30  Stav erpadla Pump Status ENUM
212 P03.1.01  Cas napdjeni jednotky Unit Powered Time UINT32 s
213 P03.1.02  Doba chodu motoru Motor Running Time UINT32 s -
214 P03.1.05 Potitadlo energie Energy Counter FLOAT32 Zgjrgllé -Jednotka méfeni
215 P03.2.01  Rychlost motoru Motor Speed UINT16  rpm
216 P03.2.02  Otacky motoru % Motor Speed % FLOAT32 %
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217 P03.2.05 Proud motoru Motor Current FLOAT32 A -
218 P03.2.06  Vykon motoru Motor Power FLOAT32 CﬁigJ 5-Jednotka méfeni
219 P03.2.07  Napéti motoru Motor Voltage FLOAT32 V
220 P03.2.08 Napétivsiti Grid Voltage UINT16 V
221 P03.2.09  Napéti stejnosmémé sbérnice  DC Bus Voltage UINT16  V -
222 P03.2.20 Teplota napdjectho modulu Power Module Temperature ~ FLOAT32 tPeOpt)%/B -Jednotka méfeni
223 P03.2.21 Teplota ménice Inverter Temperature FLOAT32 Feopﬁé(:; 3- Jednotka méfeni
224 P03.2.22  Motor PTC Motor Ptc FLOAT32 -
225 P03.3.01 Stavdigitélnich I/0 Digital I/0 Status UINT16 -
226 P03.3.11  Hodnota analogového vstupu 1 Analog Input 1 Value FLOAT32 53(1151.;)11;012 -Typ analogového
22 P03.3.12  Hodnota analogového vstupu 2 Analog Input 2 Value FLOAT32 533;&122 -Typ analogového
228 P03.3.13 Hodnota analogového vstupu 3 Analog Input 3 Value FLOAT32 P05.1.22 -Typ analogového
[X+] vstupu 3
229 P3.3.14 Hodnota analogového vstupu 4 Analog Input 4 Value FLOAT32 P05.1.32 -Typ analogového
[X+] vstupu 4
230 P03.3.20 Hodnota analogového vystupu  Analog Output Value FLOAT32 \F/))?s?u3p82 -Typ analogového
231 P03.4.02  Datum vyroby jednotky Unit Production Date UINT32 -
232 P03.4.05 Datum vyroby pohonu Drive Production Date UINT32
233 - Typ pohonu Drive type ENUM
234 P06.0.04 Mapa vicendsobného Cerpadla  Multipump Map UINT16
235 P06.0.05 Vice Cerpadel - priorita Multipump Priority UINT16
236 P03.4.13  Verze firmwaru fidici karty Control Card Firmware Version UINT32
237 P03.4.12  Verzefirmwaru napédjeci karty ~ Power Card Firmware Version ~ UINT32
238 P03.4.10  Verze firmwaru Hmi Hmi Firmware Version UINT32
239 P03.4.11  Verze firmwaru Hmi-Bt Hmi-Bt Firmware Version UINT32
240 P03.4.14  Verze souboru mapy Map File Version UINT32
241 P03.4.15 Verze vychoziho souboru Default File Version UINT32
242 P03.4.16  Verze souboru parametril Parameter File Version UINT32
243 P03.4.17 . . . .
X+] Verze jazykového souboru Language File Version UINT32
244 [P)E)ij.OO Odhadovand skute¢nd hodnota ~ Senorless or Sensored ENUM
245 P03.4.25 Hydraulické kivky uloZeny EstimationCapability ENUM
9.6 Analogové hodnoty BACnet TABULKA
Identifikator 1D Ndzev Param. Nazev Obj. BACnet Typ Rozmér Min Max
objektu nabidky
0 Zvolte stav
zapnuti/vypnuti
Cerpadla.
Odpovida stisku  On/Off Set ENUM - 0 1
tlatitka ON/OFF.
0-Ukljuceno
1-Iskljuceno
1 : Prikaz pro ERRORRESTCMD ENUM 0 1
resetovani chyby
2 P04.0.01 Typ systému System Type ENUM 0 2
3 P04.0.02  ReZim fizeni Control Mode ENUM 0 7
4 P04.0.03 ReZimregulace  Regulation Mode ENUM 0 1
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> Po4.0.05 ocatecn Start Value UINTI6 % 0 100
hodnota
6 P04.0.06 Automat. spusténi Auto Start ENUM 0 1
7 Konfigurace
P04.0.07 minimalnich Min Speed Configuration ENUM 0 1
otacek
8 P04 0,09 VJbErmémé Measuring Unit Selection ENUM 0 1
jednotky
i P04.0.11 ﬂl‘;‘iﬂ(’tka METEN " progsure Measuring Unit ENUM 0 8
10 P04.012 Jednotka méfeni ¢\ \1ecuring Unit ENUM 0 4
[X+] priitoku
" P04.0.13  Jednotka méfen Temperature Measuring Unit ENUM 0 2
[X+] teploty
12 P04.0.14 Jednptka MEENT ) evel Measuring Unit ENUM 0 3
[X+] hladiny
13 P04.0.15 J(ladnotka MEEN power Measuring Unit ENUM 0 3
[X+] vykonu
14 P04.016 Jedno'tka meren! Energy Measuring Unit ENUM 0 5
[X+] energie
15 P04.017 Jedn'o'tka,meren'l Specific Energy Meas. Unit ENUM 0 4
[X+] specifické energie
16 pog.1.11 Maxdesetinnd  becimals UINT16 0 3
mista
17 Vybér
P04.0.21 poZadované Setpoint 1 Selection ENUM 0 1
hodnoty 1
18 Vybér
P04.0.22 poZadované Setpoint 2 Selection ENUM 0 2
hodnoty 2
19 Vybér
P04.0.23 pozadované Setpoint 3 Selection ENUM 0 2
[X+]
hodnoty 3
20 Vybér
P04.0.24 pozadované Setpoint 4 Selection ENUM 0 2
[X+]
hodnoty 4
21 Nastavens P04.2.31 - P04.2.32 -
P04.1.01 Speed Setpoint 1 UINT16  rpm Minimalni Maximalni
rychlost 1 . (v
otacky otacky
22 Nastavens P04.2.31 - P04.2.32 -
P04.1.02 Speed Setpoint 2 UINT16  rpm Minimélni Maximalni
rychlost 2 o (v
otacky otacky
23 , P04.2.31 - P04.2.32 -
P04.1.03  Nastaven Speed Setpoint 3 UINT16  rpm Minimélni Maximalni
[X+] rychlost 3 (s iy
otacky otacky
24 P04.1.04 Nastavend . P0.412'?,’1 ) P04'.2'3,2 )
Speed Setpoint 4 UINT16  rpm Minimalni Maximalni
[X+] rychlost 4 iy (v
otacky otacky
25 P04.0.11 - P05.0.11 - Tlak
P04.1.11 Nastav.hodnotaTl Pressure Setpoint 1 FLOAT32  Jednotka -nulovd P05'9'12 -T.Iak
aku’ NV - celd stupnice
méfenitlaku  hodnota
26 P04.0.11- P05.0.11 - Tlak
P04.1.12 Nastav hodnotal Pressure Setpoint 2 FLOAT32  Jednotka - nulovd P05'9'12 -T.Iak
aku2 NV - celd stupnice
méfenitlaku  hodnota
27 P04.0.11- P05.0.11 - Tlak
P04.1.13  Nastav.hodnotaTl Pressure Setpoint 3 FLOAT32  Jednotka -nulova P05'9'12 -T.Iak
[X+] aku3 . - celd stupnice
mérenitlaku  hodnota
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28 P04.0.11 - P05.0.11 - Tlak
P04.1.14 Nastav.hodnotal Pressure Setpoint 4 FLOAT32  Jednotka -nulova P05'9'12 -T.Iak
[X+] aku4 . - celd stupnice
méfenitlaku  hodnota
29 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.1.21 Nastav.hodn.Prit . Jednotka Priitok - o ,
Flow Setpoint 1 FLOAT32 NV . Pritok - celd
[X+] ok.1 méfeni nulova stupnice
priitoku hodnota P
30 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.1.22  Nastav.hodn.Prit Flow Setpoint 2 FLOAT3? Jeglvnot,ka Prutokl— Priitok - celd
[X+] ok.2 méfeni nulova stupnice
pritoku hodnota P
31 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.1.23  Nastav.hodn.Prit Flow Setpoint 3 FLOAT3? Jeglvnot’ka Prutok{— Prittok - celd
[X+] ok.3 méfeni nulova stupnice
pritoku hodnota P
32 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.1.24  Nastav.hodn.Prit Flow Setpoint 4 FLOAT3? Jeglvnot,ka Prutokl— Priitok - celd
[X+] ok.4 méfeni nulova stupnice
priitoku hodnota P
33 P05.0.31-
P04.0.13 - P05.0.32 -
P04.1.31  Nastav.hodntepl Temp. Setpoint 1 FLOAT32  Jednotka Teplotfa ) Teplota - celd
[X+] oty1 vy nulova )
méfeni teploty hodnota stupnice
34 P05.0.31-
P04.0.13 - P05.0.32 -
P04.1.32  Nastav.hodn.tepl Temp. Setpoint 2 FLOAT32  Jednotka Teplotfa ) Teplota - celd
[X+] oty2 vy nulova )
méfeni teploty hodnota stupnice
35 P05.0.31-
P04.0.13 - P05.0.32 -
P04.1.33  Nastav.hodntepl Temp. Setpoint 3 FLOAT32  Jednotka Teplotfa ) Teplota - celd
[X+] oty3 vy nulova .
méfeni teploty hodnota stupnice
36 P05.0.31-
P04.0.13 - P05.0.32 -
P04.1.34  Nastav.hodn.tepl Temp. Setpoint 4 FLOAT32  Jednotka Teplotfa ) Teplota - celd
[X+] otyd oy nulova )
méfeni teploty hodnota stupnice
37 P04.0.14 - P05.0.41 -
P04.1.41 Nastavend . Jednotka Hladina - P05.042- )
. Level Setpoint 1 FLOAT32 NV . Hladina - celd
[X+] hladina 1 méfeni nulova stupnice
hladiny hodnota P
38 P04.0.14 - P05.0.41 -
P04.1.42 Nastavend . Jednotka Hladina - P05.0.42- )
. Level Setpoint 2 FLOAT32 NV . Hladina - celd
[X+] hladina 2 méfeni nulova stupnice
hladiny hodnota P
39 P04.0.14 - P05.0.41 -
P04.1.43 Nastavend . Jednotka Hladina - P05.042- )
. Level Setpoint 3 FLOAT32 NV . Hladina - celd
[X+] hladina 3 méfeni nulova stupnice
hladiny hodnota P
40 P04.0.14 - P05.0.41 -
P04.1.44 Nastavena . Jednotka Hladina - P05.042-
. Level Setpoint 4 FLOAT32 o . Hladina - celd
[X+] hladina 4 méfeni nulova stupnice
hladiny hodnota P
41 P05.0.51 -
. . P05.0.52 -
P04.1.51  Nastav.obecnd Generic Setpoint 1 FLOAT32 Obecn,e ) Obecné - celd
[X+] hodn.1 nulova .
hodnota stupnice
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42 P05.0.51 -
. y P05.0.52 -
[P)?_f]1 32 Eg(sjtr?\;obecna Generic Setpoint 2 FLOAT32 SEECVZQ ) Obecné - cela
. hodnota stupnice
43 P05.0.51-
. . P05.0.52 -
[F;?jf 93 Eg(sjt:\gobecna Generic Setpoint 3 FLOAT32 Sfﬁ)cvr;e B Obecné - celd
. hodnota stupnice
44 P05.0.51 -
. . P05.0.52 -
[F;?_'A_'f 94 E:;t;\gobecna Generic Setpoint 4 FLOAT32 SEE)CV? ) Obecné - cela
. hodnota stupnice
45 P04.2.01 Okno Window UINT16 % 1 100
46 P04.2.02  Hystereze Hysteresis UINT16 % 1 100
47 P04.2.31 - P04.2.32 -
P04.2.06 Rychlostzdvihu  Lift Speed UINT16  rpm Minimalni Maximalni
otacky otacky
43 Velikost
P04.2.07 linedmiho Linear Lift Amount UINT16 % 0 200
pfirlstku zdvihu
4 [P)?sz'og Xi"kvad'pr”'ZdV' Quad. Lift Amount UNT16 % 0 999
50 P04.2.11  Zrychleni 1 Ramp 1 UINT16 s 1 250
51 P04.2.12  Zrychleni 2 Ramp 2 UINT16 s 1 250
52 P04.2.13  Zrychleni 3 Ramp 3 UINT16 s 1 999
53 P04.2.14  Zrychleni 4 Ramp 4 UINT16 s 1 999
> P04.2.15 Rychlost nabelhu Ramp Speed Min Acceleration FLOAT32 s 0.1 25
min. zrychleni
> P04.2.16 R){chlost nabeh,u Ramp Speed Min Deceleration FLOAT32 s 0.1 25
min. zpomaleni
56 P04.2.31 Minimélniotatky Min Speed UINT16  rpm 0 2000
57 P04.2.32  Maximalniotdcky Max Speed UINT16  rpm 2000 4100
>8 po4.2.35  Dobaminimdlni e oo Time UINT16 s 0 100
rychlosti
> P04.3.00 f\e“sft?va;:;kfhyb Automatic Error Reset ENUM 0 1
60 o P04.0.11 - P05.0.11 - Tlak
P04.3.01 Tl?akh:)\r:;lﬂl)rzalor:;; Pressure - Minimum Threshold FLOAT32  Jednotka -nulova —PSSI;);S 'nTilj(i(
P méfenitlaku  hodnota P
61 . P04.0.12 - P05.0.21 -
P04.3.02 Pr.ut‘ok,— , - Jednotka Préitok - P0§'0'22' )
X+] m|n|malln| Flow - Minimum Threshold FLOAT32 méteni nulovi Prutol.<—ce|a
prahovd hodnota oriitoku hodnota stupnice
62 PO4.3.03 Teplota - P04.0.13 - Ee(.')slfta?)j ) P05.0.32 -
[X+j ’ minimalni Temperature - Minimum Thresho ~ FLOAT32  Jednotka nuFI)ové Teplota - celd
prahova hodnota méfeni teploty hodnota stupnice
63 . P04.0.14 - P05.0.41 -
P04.3.04 HI.anz?—l - Jednotka Hladina - P05042-
X+] m|n|ma'ln| Level - Minimum Threshold FLOAT32 méten! nulova HIadlpa—ceIa
prahova hodnota hladiny hodnota stupnice
64 poa305 Obecné- g%ic?]em ) P05.0.52 -
[X+j ’ minimalni Generic - Min. Threshold FLOAT32 nulova Obecné - celd
prahovd hodnota hodnota stupnice
65 Zpozdéni
P04.3.10  minimalni Minimum Threshold Delay UINT16 s 1 100
prahové hodnoty
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66

Zpozdéni pfi

P04.3.11 Lack Of Water Delay UINT16 s 1 100
nedostatku vody
67 Rychlost P04.2.32 -
P04.4.01  zku3ebniho Test Run Speed UINT16  rpm 0 Maximalni
provozu otacky
68 po4.4.0p 20w limit Test Run Timeout UINT16  h 0 255
samokontroly
69 Doba trvdni
P04.4.03  zkusebniho Test Run Time UINT16 s 0 180
provozu
70 P04.4.05 KaZZKUSEDNE oo Command ENUM 0 1
provoz
7 Po4.6.01 FUMKCePInENl pe Eiling Function ENUM 0 2
potrubi
72 , PO4.0.1T-  P05.0.11-Tiak
P04.6.03 ranovahodnota g i Threshold FLOAT32  Jednotka  -nulovd P05.0.12 Tlak
plnéni potrub o - celd stupnice
méfenitlaku  hodnota
73 P04.6.05 D03 pinéni Pipe Filling Time UINT16 s 0 999
potrubi
74 Cerpadla P06.0.02 -
P04.6.06 maximalniho Max Pipe Filling Pumps UINT16 1 Maximalni
plnéni potrubi pocet jednotek
7 Ustalend doba P04.6.05-
P04.6.10 Y . Pipe Filling Steady Time UINT16 s 1 Doba plnéni
plnéni potrub .
potrubi
76 Po4.6.15  Prirustek rychlosti o, 0 e Speed Step UINTI6 % 5 100
plnéni potrubi
7 po5.0.00 Zdrojakudini s Value Source ENUM 0 7
hodnoty
8 P05.0.01 O1adaC-MUIOVE s 4 tor-Zero Value UINT16  rpm 0 9999
hodnota
7 P05.0.02 OR4IC-Cld iy ator- Full Scale UINT16  rpm 0 9999
stupnice
80 Tlak - nulova P04.0.11
P05.0.11 Pressure - Zero Value FLOAT32  Jednotka -5 10
hodnota o
méfeni tlaku
81 Tlak cel P04.0.11-
P05.0.12 . Pressure - Full Scale FLOAT32  Jednotka 0 100
stupnice N
méfeni tlaku
82 P04.0.12 -
POS.0.21 - Prittok-nulovd g1, 7616 value rloarsy  Jednotia g 9999
[X+] hodnota méreni
priitoku
83 P04.0.12 -
PO5.0.22. Pritok-celd gy, Full Scale Floarsz Jednota g 9999
[X+] stupnice méfeni
pritoku
84 . P04.0.13 -
P05.0.31  Teplota - nulovd Temperature - Zero Value FLOAT32  Jednotka -100 9999
[X+] hodnota vy
méreni teploty
85 ) P04.0.13 -
P05.0.32 Teplota-celd e rature- Full Scale FLOAT32  Jednotka 100 9999
[X+] stupnice vy
méreni teploty
86 P04.0.14 -
POS.0.41 Hladina -nulowd o1 761 value FLoaTzz  Jednotka oo 9999
[X+] hodnota méfeni
hladiny
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87 P04.0.14 -
PO5.0.42 Hladina -celd o) gy scale FloaTzz  Jednotka oo 9999
[X+] stupnice méfeni
hladiny
68 POS.0.51  ObecnE -nulovd 6. cric 710 value FLOAT32 1000 1000
[X+] hodnota
8 P05.0.52 Obecné-celd  GoncricFull Scale FLOAT32 1000 1000
[X+] stupnice
90 Funkce
P05.1.01 analogového Analog Input 1 Function ENUM 0 7
vstupu 1
o P05.1.02 Typ analogového Analog Input 1 Type ENUM 0 3
B vstupu 1
92 Funkce
P05.1.11 analogového Analog Input 2 Function ENUM 0 7
vstupu 2
93 Typ analogového
P05.1.12 ystupu 2 Analog Input 2 Type ENUM 0 3
94 Funkce
B?fj1'21 analogového Analog Input 3 Function ENUM 0 7
vstupu 3
95 P05.1.22  Typ analogového
X+] vstupu 3 Analog Input 3 Type ENUM 0 3
96 Funkce
P05.1.31 analogového Analog Input 4 Function ENUM 0 7
[X+]
vstupu 4
97 P05.1.32  Typ analogového
X+] vstupu 4 Analog Input 4 Type ENUM 0 3
78 B?fj1'40 Kfivka snimace ~ Sensor Curve ENUM 0 1
99 P05.1.50  Typ analogového
X+] pohonu Analog Actuator Type ENUM 0 1
100 Funkce
P05.2.03 digitlniho Digital Input 3 Function ENUM 0 9
vstupu 3
101 Funkce
P05.2.04 digitdIntho Digital Input 4 Function ENUM 0 9
[X+]
vstupu 4
102 Funkce
P05.2.05 digitalniho Digital Input 5 Function ENUM 0 9
[X+]
vstupu 5
103 Funkce
P05.3.01 analogového Analog Output Function ENUM 0 12
vystupu
104 P05.3.02 T)fp analogového Analog Output Type ENUM 0 3
vystupu
105 P05.4.01 Funkce relé 1 Relay 1 Function ENUM 0 7
106 P05.4.02  Funkce relé 2 Relay 2 Function ENUM 0 7
107 Posun
P05.8.01 analogového Analog Input 1 Offset FLOAT32 -100 100
vstupu 1
108 Prirlstek
P05.8.02 analogového Analog Input 1 Gain FLOAT32 0 15
vstupu 1
109 Posun
P05.8.11 analogového Analog Input 2 Offset FLOAT32 -100 100
vstupu 2
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110 Prirlstek
P05.8.12 analogového Analog Input 2 Gain FLOAT32 0 1.5
vstupu 2
m Posun
[P)?fj&m analogového Analog Input 3 Offset FLOAT32 -100 100
vstupu 3
112 Prirlstek
[P)E)fj&ZZ analogového Analog Input 3 Gain FLOAT32 0 15
vstupu 3
113 Posun
B?fjg'31 analogového Analog Input 4 Offset FLOAT32 -100 100
vstupu 4
114 Prirlistek
[P)?_Ej&32 analogového Analog Input 4 Gain FLOAT32 0 1.5
vstupu 4
115 Konfigurace ' .
P06.0.01 . System Configuration ENUM 0 2
systému
1é Po6.0.07  Madmdlnipotet i UINT16 1
jednotek
117 Adresa
P06.0.03 vicendsobného ~ Multipump Address UINT16 1
Cerpadla
118 P04.0.11 -
Po6.1.11 Nak-hodnota p o re - Inc value FLOAT32  Jednotka 0 P05.0.12 - Tlak
piirlstku o - celd stupnice
méfeni tlaku
119 P04.0.11 -
Po6.1.12 Nak-hodnota 5 re - Dec. value FLOAT32  Jednotka 0 P05.0.12 - Tlak
poklesu NV - celd stupnice
méfeni tlaku
120 P04.0.12 -
, P05.0.22 -
P06.1.21  Pritok~hodnota ¢, 110 valye rloarg Jednotka g Priitok - celd
[X+] piirlstku méreni )
o stupnice
pritoku
121 P04.0.12 -
. P05.0.22 -
P06.1.22  Prittok - hodnota Flow - Dec. value FLOAT32 Jeglvnot’ka Prltok - celd
[X+] poklesu méfeni )
o stupnice
pritoku
122 P04.0.13 - P05.0.32 -
P06.1.31 Teilplaota ~hodnota Temperature - Inc. value FLOAT32  Jednotka 0 Teplota - celd
[X+] piirlstku vy )
méfeni teploty stupnice
123 P04.0.13- P05.0.32 -
P06.1.32 Teplota - hodnota Temperature - Dec. value FLOAT32  Jednotka 0 Teplota - celd
[X+] poklesu v }
méfeni teploty stupnice
124 P04.0.14 -
P06.1.41  Hladina - Jednotka P05.042-
v o Level - Inc. value FLOAT32 w“ Hladina - celd
[X+] hodnota pfirlistku méreni .
; stupnice
hladiny
125 P04.0.14 -
. P05.0.42 -
P06.1.42 Hladina - Level - Dec. value Floatsp  Jednotka 0 Hladina - celd
[X+] hodnota poklesu méreni :
. stupnice
hladiny
126 . P05.0.52 -
P06.1.51 Ovt?eocne— hodnota Generic - Inc. value FLOAT32 0 Obecné - celd
[X+] prirQstku .
stupnice
127 y P05.0.52 -
P06.1.52  Obecné - hodnota Generic - Dec. value FLOAT32 0 Obecné - celd
[X+] poklesu .
stupnice
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128 E:’é"é'lf”" rychlosti P04231-  P04232-
P06.1.61 T, , Multipump Enable Speed UINT16 rpm Minimalni Maximalni
vicendsobného ry s
y otacky otacky
Cerpadla
129 P06.1.71  Synchronnilimit  Synchronous Limit UINT16  rpm 0 3600
130 P04.2.32 -
P06.1.72  Synchronni okno  Synchronous Window UINT16  rpm 0 Maximalni
otacky
131 Interval
P06.1.81 automatického Automatic Switchover Interval UINT16 h 0 250
prepinani
132 P07.0.01 Maximénispinaci Max Switching Frequency ENUM - 0 5
frekvence
133 P07.0.02 Minimdlnf spinaci Min Switching Frequency ENUM - 0 5
frekvence
134 Sted pieskoten( P04.2.31- P04.2.32 -
P07.1.01 pr Skip Speed Center UINT16  rpm Minimélni Maximalni
rychlosti i (v
otacky otacky
135 Rozsah
P07.1.02  preskoceni Skip Speed Range UINT16  rpm 0 300
rychlosti
136 P07.2.01 Funkee ohfevu Motor heating function ENUM - 0 2
motoru
137 P0g001 unkee Com 1 Function ENUM - 0 3
komunikace 1
138 P08.0.02 Funkce. Com 2 Function ENUM - 0 2
komunikace 2
139 08.1.01 0 MU Wodbus RrU Address UNTI6 - 0 127
140 Prenosova
P08.1.02  rychlost Modbus ~ Modbus RTU Baudrate ENUM - 0 8
RTU
141 P08.1.08 E‘;[JmatMOdb“S Modbus RTU Format ENUM - 0 3
142 P08.2.05 -
pog2.01 AdresaBACREL gy ot MS/TP Mac Address UINTT6 - 0 BACnet MS/TP
MS/TP Mac
Max Master
143 Pfenosova
P08.2.02 rychlostBACnet ~ BACnet MS/TP Baudrate ENUM - 0 8
MS/TP
144 P08.2.03 KXS’;’T‘? BACNEt g Cet MS/TP Format ENUM - 0 3
143 P08.2.04 :&SZ;’T}',Z‘}”'BAC”“ BAChet MS/TP Device Id UINT32 - : 4194304
146 P08.2.01 -
p0g.2.05 DACNELMSITP gy ot MS/TP Max Master UINT16 - Adresa BACnet 127
Max Master
MS/TP Mac
147 Informace o
- ramcich BACnet BACnet Info Frames UINT16 - 1 255
148 - BACnet Reinit BACnet Reinit ENUM - 0 1
149 Povoleni
P08.3.01 bezdratové Enable Wireless Communication ~ ENUM - 0 1
komunikace
150 P09.0.01
X+] Jazyk Language ENUM - 0 28
151 PO9.0.12 ¢ Time UINT32
[X+]
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152 P09.0.11 Datum Date UINT32
[X+]
153 P09.1.01 Uspora energie Display Energy Saving ENUM - 0 1
B displeje
154 P09.1.02 L”nt:g?; USPOTY Energy Saving Time UNTI6 s 60 3600
155 P09.1.10  Orientace displeje Display Orientation ENUM - 0 1
156 P09.3.01 fﬁysgt protokolu ¢ 1 1og Reset ENUM - 0 1
157 P09.3.02 Reset po,atadla Operating Time Couter Reset ENUM - 0 1
provozni doby
198 P09.3.03 tesetpocitadia o punning CounterReset  ENUM. - 0 1
chodu motoru
159 P09.3.04 Resevt poatadla. Energy Counter Reset ENUM - 0 1
spotfeby energie
160 P09.3.05 Obnovenll , Factory Restore ENUM - 0 1
nastaveni z vyroby
161 Uvedeni do
P09.3.06  provozu Commissioning Completed ENUM - 0 1
dokonceno
162 Reset seznamu -
P09.3.07 . . Bonded Device List Reset ENUM - 0 1
vézanych zafizeni
163 Omezeni
P04.1.60 uklvadam ) Limit setpoint saving ENUM - 0 1
poZadované
hodnoty
164 P04.0.11 - P05.0.11 - Tlak
P01.6.01 HO Tlak Setpoint Zero Flow FLOAT32  Jednotka -nulovd P05'9'12 -T.Iak
[X+] N - celd stupnice
méfenitlaku  hodnota
165 P04.2.00 typ regulace nebo . ]
X+] kontroly Regulation Type ENUM 0 1
166 P05.3.02 - Typ
P05.8.44 Offset AO 1 Analog Output 1 Offset FLOAT32  analogového  -100 100
vystupu
167 P05.8.45 GainAQ1 Analog Output 1 Gain FLOAT32 - 0 1.5

116 EXM - Dopliujici pokyny pro instalaci, ¢innost a programovani



cs - Preklad pavodniho navodu k pouzivani

10 Udrzba

10.1 Opatreni

NEBEZPECI: Nebezpedi trazu elektrickym proudem

e Pred zahdjenim praci ovérte, zda je elektrické napéjeni odpojeno a uzamdceno, aby se
zamezilo neiimysInému opétovnému spusténi jednotky, fidiciho panelu a pomocného
fidiciho okruhu.

e Po odpojeni systému z napéjeci sité pockejte 2 min na vybiti zbyvajiciho proudu.

VAROVANI: Fyzikélni a tepelni rizika

e Vzdy noste osobni ochranné prostfedky.

e Vidy pouzivejte vhodné pracovni nastroje.

e Pokud je motor instalovan v elektrocerpadle, vénujte v piipadé velmi horkych, nebo
studenych kapalin pozornost riziku zranéni osob.

Pred zahajenim pracovni ¢innosti:

o Ujistéte se o precteni a pochopeni veskerych bezpecénostnich pokynl uvedenych v ¢asti
Uvod a Bezpecnost.

o Umoznéte elektrickému Cerpadlu i vSem soucdastem systému se ochladit, neZ se jich
dotknete.

e Pred rozebirdnim elektrického Cerpadla, odstraniovanim plnicich a vypoustécich uzavérd
nebo pred odpojenim potrubniho systému se ujistéte, zda je Cerpadlo izolovano od
systému a zda je tlak v ném nulovy.

Magnetické pole motoru

/0N

Pfi demontézi nebo montazi rotoru do skifiné motoru vzniké silné magnetické pole:

NEBEZPECI: Nebezpe¢né magnetické pole

Magnetické pole mize byt nebezpecné pro osoby s kardiostimulatory nebo jina lékarska
zafizeni citlivd na magnetické pole.

POZNAMKA:

Magnetické pole mize k povrchu rotoru pritdhnout kovové necistoty a zpUsobit tak poskozeni

rotoru.

EXM - Doplnujici pokyny pro instalaci, ¢innost a programovani
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10.2 Vyména pohonu HVX nebo HVX+
10.2.1Vymeéna pro velikosti B a C

Nooh~wh =

arwd =

SPXM_MQ001_A ph

Motor
Rizeni

Upevriovaci srouby
Tésnéni
Rozpérky

Odpojte jakykoli snimac pfipojeny k pohonu.

Odsroubujte Srouby pomoci kli¢e Torx a odlozte pohon.

Tésnéni namazte alkoholem.

Zkontrolujte spravné umisténi a integritu rozpérek nového pohonu.
Nasadte novy pohon a utdhnéte srouby.

Utahovaci moment: 6 Nm (55 Ibfin) £ 15%.

Znovu pfipojte jakykoli snimac k pohonu.

118
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10.2.2Vyména pro velikost D

A ph

SPXM_M0002_A

Motor

Boéni upeviiovaci Srouby
Rizeni

Srouby krytu

Kryt

Stfedni upevriovaci Srouby
Tésnéni

Mé&Fi¢ vzdalenosti

©NOo A WN =

Demontaz starého pohonu

Odpojte jakykoli snimaé pfipojeny k pohonu.

Vyjméte kryt.

Odpoijte fazové vodic¢e motoru.

Prisroubujte k pohonu zavésny sroub Mé.

Pfipevnéte k zdvésnému Sroubu lano jefabu.

Napnuti lana.

Odsroubujte bocéni a stfedni srouby pomoci klice Torx a odlozte pohon, pricemz davejte
pozor, aby nedoslo k upadnuti stfedniho Sroubu dovniti motoru.

Pomalu zvedejte pohon, pficemz déavejte pozor na mozné néhlé posuny zatizeni, a oddélte
jej od motoru.

Noukwn =

©
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MontéaZz nového pohonu

Zkontrolujte spravné umisténi a integritu rozpérek nového pohonu.
Prisroubujte k pohonu zavésny sroub Mé.
Pfipevnéte k zdvésnému sroubu lano jerabu.
Pomalu zvedejte pohon, pricemz dévejte pozor na mozné nahlé posuny zatizeni.
Nasadte novy pohon a utdhnéte Srouby.
Utahovaci moment: 15 Nm (132 Ibf-in) = 15%.
OdloZte lano jefdbu a odsroubujte zavésny Sroub.
Znovu pfipojte fazové vodice za dodrzeni pavodniho sledu fazi motoru:
U = hnédy;
V = modry;
W = Cerny.
8. Nasadte kryt a utdhnéte srouby.
Utahovaci moment: 3 Nm (27 Ibf-in) = 15%.
9. Znovu pfipojte jakykoli snimac¢ k pohonu.

10.3 Dlouha obdobi nedinnosti

1. Stisknéte tlacitko ON/OFF (ZAP./VYP.) na ovlddacim terminélu, nebo rozpojte dodany
kontakt (pokud je soudasti).

Odpoijte zdroj elektrického napéjeni.

Uzavrete saci a vypoustéci uzaviraci ventily.

Dodrzujte pokyny pro Skladovani na strénce 9.

Pred spusténim jednotky zkontrolujte stav zapojeni elektrickych vodic¢d na jednotce a na
ovladacim panelu, a ujistéte se o spravném utazeni Sroubd.

6. Spustte jednotku podle pokynl v ndvodé elektrického cerpadla.

10.4 Identifikace ndhradnich dila

Néhradni dily identifikujte pomoci kédl vyrobkd pfimo na strankéach spark.xylem.com.
Pro dalsi technické informace kontaktujte spoleénost Xylem nebo autorizovaného distributora.

g =

No

G wn
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11 Redeni problému

11.1 Opatreni

VAROVANI: FyzikaIni a tepelni rizika

e Vzdy noste osobni ochranné prostredky.

e Vidy pouzivejte vhodné pracovni nastroje.

e V pfipadé nadmérné horkych nebo studenych kapalin vénujte zvlastni pozornost riziku
poranéni osob.

Pfed zahajenim pracovni ¢innosti:

o Ujistéte se o precteni a pochopeni veskerych bezpecnostnich pokynd uvedenych v ¢asti
Uvod a Bezpeénost.

e Umoznéte Cerpadlu i véem soucastem systému se ochladit, nez se jich dotknete.

e Pred rozebiranim Cerpadla, odstrariovanim plnicich a vypoustécich uzavérd nebo pred
odpojenim potrubniho systému se ujistéte, zda je Cerpadlo izolovédno od systému a zda je
tlak v ném nulovy.

Pracovni ¢innost bez pfitomnosti napéti

NEBEZPECI: Nebezpedi trazu elektrickym proudem

e Pred zahdjenim praci ovérte, zda je elektrické napéjeni odpojeno a uzamdceno, aby se
zamezilo nelimysinému opétovnému spusténi jednotky, fidiciho panelu a pomocného
fidiciho okruhu.

e Po odpojeni systému z napéjeci sité pockejte 2 min na vybiti zbyvajiciho proudu.

Magnetické pole motoru

Pfi demontézi nebo montézi rotoru do skiiné motoru vznika silné magnetické pole:

NEBEZPECI: Nebezpe¢né magnetické pole
m Magnetické pole mize byt nebezpecné pro osoby s kardiostimulatory nebo jina lékarska

zafizeni citlivd na magnetické pole.

POZNAMKA:

Magnetické pole mize k povrchu rotoru pritdhnout kovové necistoty a zpUsobit tak poskozeni
rotoru.

Mista vystavena ionizujicimu zareni

VAROVANI: Nebezpedi ionizujiciho zareni

Jestlize byla jednotka vystavena ionizujicimu zareni, prijméte nezbytna bezpecnostni opatfeni
pro ochranu osob. Jestlize je jednotku nutno vyexpedovat, pfislusnym zpdsobem informujte
prepravce i pfijemce o pfijeti vhodnych bezpecnostnich opatfeni.
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11.2 Seznam alarmu

Kéd Ndzev Popis
AQ5 Vkonfiguracnich souborech je nesoulad nebo se soubory nenacetly spravné.
Chybné konfigurace soubord  Viypnéte napdjeni, pockejte 1 minutu a zapnéte napéjeni.
A08 Spinaci frekvence byla snizena kvili vysoké okolni teploté.
Aktivni sniZeni vjkonu Vycistéte jednotku, zkontrolujte stav ventilatoru jednotky a okolniho prosttedi.
A1 Hodnota analogového vstupu je pfilis nizka nebo pfilis vysoka.
Alarm analogového vstupu 1 |Zkontrolujte, zda je k analogovému vstupu pfipojeno zafizeni nebo zda je spréavné nastaven analogovy vstup.
AT2 Hodnota analogového vstupu je pfili$ nizka nebo pfilis vysoka.
Alarm analogového vstupu 2 |Zkontrolujte, zda je k analogovému vstupu pfipojeno zafizeni nebo zda je spravné nastaven analogovy vstup.
AT3 Hodnota analogového vstupu je pfilis nizka nebo pfilis vysoka.
Alarm analogového vstupu 3 |Zkontrolujte, zda je k analogovému vstupu pfipojeno zafizeni nebo zda je spréavné nastaven analogovy vstup.
AT4 Hodnota analogového vstupu je pfilis nizka nebo pfilis vysoka.
Alarm analogového vstupu 4 |Zkontrolujte, zda je k analogovému vstupu pfipojeno zafizeni nebo zda je spréavné nastaven analogovy vstup.
A15 Alarm snim.pritoku/teplotniho
tidla Vestavény snimac priitoku/teploty nefunguje spravng.
A16 Byl aktivovan externi alarm.
Externi alarm DI Ovéite kontakt externiho zafizeni.
A7 Mezi deskami pohont je problém s komunikaci.
Ztrata interni komunikace Vypnéte napajen, pockejte 1 minutu a zapnéte napajeni.
A18 Ztréta kom.s vicendsobnym  |Jednotka je nastavena na vicendsobné ¢erpadlo, ale Zadné dalsi jednotky nekomunikuji.
Cerpadlem QOvéite pfipojent vicenasobného Cerpadla a konfiguraci komunika¢niho portu.
A19 Konflikt adres vicendsobn. V systému vicendsobného cerpadla jsou dalsi jednotky se stejnou adresou vicendsobného cerpadla.
Cerpadla Ovéite, zda mé kazdd jednotka jedine¢nou adresu vicenasobného Cerpadla.
A20 Nekompatib. vicenasobného  |Jednotka pfipojend v systému vicenasobn. Cerpadla ma nekomp. funkce nebo jiny protok. vicenasobného cerpadla.
Cerpadla Nepouzivejte nekomp. funkci ani neaktualizujte vSechny jednotky na stejnou verzi firmwaru.
A21 Chyba klonovani Selhéni klonovani
A23 Spatné konfig. analogového  |Z&dny zanalogowjch vstup(i neni nastaven na méfenou velicinu rezimu Fizeni.
vstupu Zkontrolujte spravnou konfiguraci parametr(i v nabidce MO5.
A24 Spatna konfig. nastavené 14dné z vybranjch pozadovanych hodnot neodpovidé métené velicing regulacniho rezimu.
hodnoty Zkontrolujte spravnou konfiguraci parametr(i v nabidce M04, MO5.
A28
Ztréta komunikace se vzdalenym shémicovym zafizenim.
Ztréta komunikace se shémici | Ovéite stav vzdaleného zafizeni a spravnou konfiguraci komunikacnich parametrd shémice.
A29 Béhem doby pInéni potrubi nebyl dosazen plnici tlak funkce pinénf potrubi.
Alarm pInéni potrubf Ovéite integritu systému a parametry pInéni potrubi.
A35 Mezi deskou uZivatelského rozhrant a fidici deskou je interni problém s komunikaci.
Ztrdta komunikace s HMI Vypnéte napdjen, pockejte 1 minutu a zapnéte napéjeni.
A36 Mezi deskou uZivatelského rozhrani a bezdratovym rozhranim je interni problém s komunikaci.
Ztréta komunikace s BTLE Vypnéte napajeni, potkejte 1 minutu a zapnéte napajent.
A0 Neshoda revize souborl Deska HMI a fidici karta obsahuiji riizné revize stejnych konfiguracnich soubord.
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11.3 Seznam chyb

Kéd Ndzev Popis
EO1 Rychlost motoru je mimo o¢ekavany rozsah.
Prekroceni rychlostniho limitu  [Viypnéte napdjeni, pockejte 1 minutu a zapnéte napajeni.
E02 Nadproud Proud odebirany motorem je vyssi nez mezni hodnota.
E03 Podpéti Napéti je pod minimaInf hranici.
E04 Rotor je zablokovén a nemdze se otacet.
Zkontrolujte, zda se ve vihkych ¢astech cerpadla nenachdzi necistoty nebo jiny materidl, ktery by mohl zplisobit
Zablokovany rotor zablokovani rotoru.
E05 Cést paméti je nespravné inicializovéna nebo nefunguje.
Datovd pamét byla poskozena  [Vypnéte napdjeni, pockejte 1 minutu a zapnéte napdjeni.
E06 Ztréta vstupni faze Chybi jedna neho vice fazi.
E07 Teplota motoru je mimo bezpené meze.
PfehFéti motoru Vycistéte jednotku, zkontrolujte stav ventilatoru jednotky a okolniho prosttedi.
E08 Vnitfniteplota pohonu je mimo bezpetné meze.
Prehfati ménice Vycistéte jednotku, zkontrolujte stav ventilatoru jednotky a okolniho prosttedi.
E09 Odpojeni motoru Spojeni jedné nebo vice fazi motoru (mezi pohonem a motorem) je peruseno.
E10 Pohon nezjistil Zddnou vodu uvnitf cerpadla.
Chod na sucho Ovéite, zda Cerpadlo pracuje s vodou, a provedte proplachnuti vzduchem.
il Hodnota analogového vstupu je pilis nizka nebo pfilis vysoka.
Chyba snimace 1 Zkontrolujte, zda je k analogovému vstupu pfipojeno zafizeni nebo zda je spravné nastaven analogovy vstup.
F12 Hodnota analogového vstupu je pfilis nizka nebo pfilis vysoka.
Chyba snimace 2 Zkontrolujte, zda je k analogovému vstupu pfipojeno zafizeni nebo zda je spravné nastaven analogovy vstup.
13 Hodnota analogového vstupu je pfilis nizka nebo pfilis vysoka.
Chyba snimate 3 Zkontrolujte, zda je k analogovému vstupu pfipojeno zafizeni nebo zda je spravné nastaven analogovy vstup.
E4 Hodnota analogového vstupu je pfilis nizka nebo pfilis vysoka.
Chyba snimace 4 Zkontrolujte, zda je k analogovému vstupu pfipojeno zafizeni nebo zda je spravné nastaven analogovy vstup.
E15 Chyba snimace pritoku/teploty  |Vestavény snimac priitoku/teploty nefunguje spravné.
E16 Byla aktivovana externi chyba.
Externi chyba DI Ovéite kontakt externiho zafizeni.
E17 Mezi deskami pohont je problém s komunikaci.
Ztréta interni komunikace Vypnéte napajeni, pockejte 1 minutu a zapnéte napdjeni.
E21 Digitdlni vstup LOW je otevieny.
Nedostatek vody (LOW) Zkontrolujte stav zafizeni z hlediska mozného nedostatku vody, udrzujte smycku mezi svorkami LOW.
£E22 Nastavené minimalni prahové hodnoty nebylo dosazeno b&hem minimélni prahové prodlevy.
MinimaIni prahovd hodnota Zkontrolujte, zda je v Cerpad|e voda. Ovéite sprévné nastaveni parametr(i minimaini prahové hodnoty.
E23 Spatna konfig. analogového Zadny z analogovjch vstupii nenf nastaven na méfenou velitinu rezimu fizeni. Zkontrolujte spravnou konfiguraci
vstupu parametrd v nabidce MO5.
E25 Chyba napajeni fidici karty Problém s napajenim mezi napajeci a fidici deskou.
E26 Parametry konfigurace pohonu motoru nejsou spravné.

Chyba konfigurace hardwaru

Vypnéte napajeni, pockejte 1 minutu a zapnéte napdjeni. Kontaktujte servisni sit Xylem.
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Kéd Ndzev Popis
E27 Unik proudu do zemé |zolace motoru viici zemi je narusena.
E29 B&hem doby plnéni potrubi nebyl dosazen plnici tlak funkce pInénf potrubi.
Chyba pfi plnéni potrubi Ovéfte integritu systému a parametry plnéni potrubi.
E30 Motor je pfetizeny.
Pretizeni Ovéite vlastnosti erpané kapaliny.
E31 Hodnota analogového vstupu je pfilis nizka nebo pfilis vysoka.
Chyba externi reference 1 Zkontrolujte, zda je k analogovému vstupu pfipojeno zafizeni nebo zda je spravné nastaven analogovy vstup.
E32 Hodnota analogového vstupu je pilis nizka nebo pfilis vysoka.
Chyba externf reference 2 Zkontrolujte, zda je k analogovému vstupu pfipojeno zafizeni nebo zda je spravné nastaven analogovy vstup.
E33 Hodnota analogového vstupu je pfilis nizka nebo pfilis vysoka.
Chyba externf reference 3 Zkontrolujte, zda je k analogovému vstupu pfipojeno zafizeni nebo zda je spravné nastaven analogovy vstup.
E34 Hodnota analogového vstupu je pfilis nizka nebo pfilis vysoka.
Chyba externi reference 4 Zkontrolujte, zda je k analogovému vstupu pfipojeno zafizeni nebo zda je spravné nastaven analogovy vstup.
E36 Podpéti v siti Napajeci napéti je nizsi nez minimalni pipustnd mez.
E43 Napéti na sbémici DC je vy33i nez maximalni hodnota.
Prepéti Ovétte, Ze pres Cerpadlo neposilaji pritok Zddnd dalsi cerpadla, kterd by mohla zplisobit regeneraci energie.
Prepéti v siti Napajeci napéti je vy3si neZ maximalnf pfipustnd hodnota.
E50 Neshoda konfiguracnich soubor( |Mezi konfiguracnimi soubory desky HMI a fidici karty je nesoulad.
EST Pohon je ndhradni dil Deska HMI a fidici karta neobsahuiji konfiguracni soubory.
E52 Control Card je nahradni dil bez konfiguracnich soubord. Pomoci parametru P09.3.10 upgraduijte fidici kartu o
Kontrolni karta je ndhradni dil  |soubory obsazené na desce HMI.
E60 Nekompatibilita protokolu vice | Mezi jednotkami existuje nekompatibilita mezi protokolem vice Cerpadel, srovnejte jednotky na stejnou verzi
Cerpadel firmwaru.
E61 Hydrovar X pfipojeny k X+ Hydrovar X a Hydrovar X+ nelze propojit. oba modely pouZivaji riizné protokoly vice Cerpadel.
E65 Hydraulické kiivky chybi nebo jsou poskozené. Deaktivujte viechny funkce vyZaduijici hydraulické kfivky, jako napf.
Chybéjici hydraulické kivky ,Sensorless delta pressure”.
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12 Technické udaje

12.1 Provozni prostredi

Udaje Popis

Atmosféra neagresivni a nevybusna
teploté -20a7 50°C(-4 az 122°F).
Relativni vihkost vzduchu < 95%, bez kondenzdtu
Relativni vihkost vzduchu < 30 g/kg (suchy vzduch)

Nadmofskd vyska

o A7do 1000 m (3280 ft): optimalni stav

o (0d 1000 do 2000 m (3280-6562 ft): miize dochazet k vypnuti vestavéné
automatické tepelné ochrany

o Nad 2000 m (6 562 ft) se obratte na spolecnost Xylem, nebo autorizovaného
distributora

12.2 Technické vlastnosti

Viz také datovy stitek montézniho celku motoru EXM v ¢asti Datové Stitky.

Udaje

Popis

Napdjeci napéti a frekvence

V zavislosti na modelu:
e 200V,...,240V; 50/60 Hz, nebo
e 380V,...,480V50/60Hz

Povolené odchylky napéjeciho napéti £10%
Svodovy proud (EN 61800-5-1) < 3.5 mA(stfidavy proud; ~)
Trida ochrany, typ krytu [P 55, pouzdro NEMA Typu 4

Trida tcinnosti (IEC 61800-9-2)

o |ES2 pro kompletni jednotku PDS (Power Drive System)

e |E5 pro motor

Elektrické udaje

Jmenovity vykon Typ motoru Rozsah rychlosti otdeni,|Maximdlni vstupni proud, A
motoru, IEC NEMA min’ 200V, .., 240V[380V, ..., 480V
kW (hp) (EXM...J3......) [(EXM....4.....)
1.5(2.0) EXM....... [.015B.4..|EXM....... 1..0208..4..{1500 ... 2000 57-49 40-3.8
2.2(3.0) EXM......[.022B..4..|EXM.......[..020B..4.. 7.9-6.7 50-4.6
3.0(4.0) EXM......[.030C.4..|EXM.......[.040C.4.. 11.0-9.8 79-7.0
4.0(5.5) EXM....... [.040C.4..|EXM....... 1..055C.4.. 14.0-12.3 9.2-8.5
5.5(7.5) EXM......L.055C.4..|EXM.......[.075C..4.. 21.6-20.4 11.2-10.2
EXM....... [..055D..4..|EXM....... 1..075D..4.. 20.5-18.8 15.3-13.6
7.5(10) EXM.......[.075D..4..|[EXM......./..100D. 4.. 27.5-24.8 18.7-17.4
11(15) EXM......[.110D.4..|EXM.......[.150D. 4.. 39.0-34.5 24.5-22.8
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Jmenovity vykon Typ motoru Rozsah rychlosti otdeni,|Maximdlni vstupni proud, A
motoru, IEC NEMA min”! 200V, .., 240V [380V, ..., 480V
kW (hp) (EXM.../3......) ((EXM..../......)
3.0(4.0) EXM....... 1.030B..2..|EXM....... 1..0408..2..{3000 ... 4000 10.7-8.9* 6.7-5.3
4.0(5.5) EXM....... [..040B..2..|EXM....... /..055B..2.. 1.7-6.6
5.5(7.5) EXM....... /..055B..2..|EXM....... 1..075B..2.. 10.2-8.7
EXM....... 1.055C..2..|[EXM....... 1.075C.2.. 18.9-16.2 11.4-11.0
7.5(10) EXM....... 1.075C..2..|[EXM....... 1..100C..2.. 14.4-12.5
11(15) EXM....... [.110C..2..|[EXM....... 1..150C..2.. . 20.3-16.5
EXM....... [.110D..2..|EXM....... 1..150D..2.. 38.4-34.1 245-22.8
15(20) EXM....... 1..150D..2..|EXM....... /..200D..2.. 50.0-44.1* 30.2-27.1
18.5(25) EXM....... [.185D..2..|EXM....... 1..250D..2.. 33.5-28.6
22 (30) EXM....... [.220D..2..|EXM....... /..300D..2.. 38.9-324

*3600...4000 min™

12.3 Elektromagnetickd kompatibilita (EMC)

e Pohony HVX a HVX+ splnuji pozadavky THDi normy IEC 61000-3-12. Shoda plati pouze v
pripadé, ze Ssc (zkratovy vykon) v misté pripojeni mezi systémem a verejnou siti je roven,
nebo vétsi nez hodnoty uvedené v tabulce:

Motor Ssc, KVA
EXM.../3...B., EXM.../4...B.. 2300
EXM.../3...C.,EXM.../[4...C.. 4600
EXM.../3...D., EXM.../4...D.. 9200

Ujistéte se, Ze je zafizeni pripojeno k siti s minimalnimi hodnotami Ssc: v pfipadé
pochybnosti se obratte na provozovatele sité.
e Externi harmonicky filtr mdze umoznit instalaci v sitich s nizkou hodnotou Ssc a zajistit shodu
i pro jednotlivé harmonické a PWHC.
e Vsystémech IT (nulovy vodi¢ oddéleny od zemé) mize byt nutné pouzit verzi W (bez filtrd
EMI) jednotky hydrovar X a X+, vhodnou pro kategorii C4. Viz také Elektrické zapojeni.

Pro motory fady EXM viz body 6 a 9 Prohlaseni o shodé.

12.4 Shoda radiofrekvenénich charakteristik

EU/EEA/GB
Charakteristika Popis
Technologie Bezdratova technologie Bluetooth® s nizkou energii 5.2
Pésmo 2.4 GHz ISM
RF <4.5mW(6.5dBm)
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U.S.A.

Kanada

HVX FCC ID: 2AYCGXSI02
HVX+ FCC ID: 2AYCGXSIO03

Pohon s proménnymi otackami je v souladu s Césti 15 pravidel FCC (FCC 15.247).

Pfistroj Ize provozovat pfi dodrzeni téchto dvou podminek:

1. Toto zafizeni nesmi zpUsobovat skodlivé ruseni.

2. Toto zafizeni musi akceptovat veskera prichozi ruseni, véetné takového, které by mohlo
ovlivnit jeho funkci.

Pohon s proménnymi otadc¢kami je povazovan za mobilni zafizeni a spliuje bezpednostni
pozadavky na vystaveni radiové frekvenci v souladu s pravidly FCC, Cést 2.1093, a KDB
447498 D01, jak bylo prokézéno v analyze vystaveni radiové frekvenci.

Instalatéri musi zajistit, aby (i) toto zafizeni nebylo umisténo nebo provozovéno spole¢né s
jinymi anténami nebo vysiladi, s vyjimkou pfipadd, kdy je to v souladu s pravidly FCC pro
vyrobky s vice vysilaci, (ii) pfi bézném pouzivani byla vzdy dodrzena minimalni vzdélenost
alespon 20 cm.

Toto zafizeni bylo testovano a shledéno v souladu s omezenim kladenym na digitaIni zafizeni

Tridy A dle ¢asti 15 Pravidel FCC. Tato omezeni maji zajistit pfimérenou ochranu proti
nezadoucimu ruseni pfi pouziti pfistroje v komerénim prostredi.

Toto zafizeni generuje, pouziva a muze vyzarovat energii rddiovych frekvenci a pokud neni
nainstalovano a pouzivano v souladu s pfiru¢kou, mize zpUsobovat rusivou interferenci
radiovych komunikaci. Provoz tohoto zafizeni v obytné oblasti bude pravdépodobné pusobit
ruseni. V takovém pfipadé musi uzivatel ruseni napravit na vlastni naklady

Neschvélené opravy, zmény nebo Upravy mohou vést k trvalému poskozeni zafizeni a ke ztraté
zaruky a opravnéni provozovat toto zafizeni podle Casti 15 pravidel FCC.

HVX ISED IC: 26881-XS102
HVX+ ISED IC: 26881-XS103

Pohon s proménnymi otd¢kami je v souladu s normou RSS-247

Pfistroj lze provozovat pfi dodrzeni téchto dvou podminek:

1. Toto zafizeni nesmi zpUsobovat skodlivé ruseni.

2. Toto zafizeni musi akceptovat veskera prichozi ruseni, véetné takového, které by mohlo
ovlivnit jeho funkci.

Pohon s proménnymi otd¢kami je povazovan za mobilni zafizeni a splhuje bezpecnostni

pozadavky na vystaveni radiovym frekvencim podle normy RSS-102, verze 5.

Montazni firmy musi zajistit, aby pfi bézném pouzivani byla vzdy dodrzena minimalni

vzdalenost alespon 20 cm.

Toto zafizeni spliuje pozadavky normy RSS ISED pro radiové vyrobky osvobozeny od licence.

Zmény nebo Upravy této jednotky, které nebyly vyslovné schvéleny stranou odpovédnou za
shodu, mohou vést ke ztraté opravnéni uzivatele k provozu zafizeni.

Australie a Novy Zéland

HVX : v souladu s normami ACMA
HVX+ : v souladu s normami ACMA

Tento seznam muze byt aktualizovan.
Informace o zemich, kde je vyrobek povolen k prodeji a pouzivani, a o jeho verzich ziskate od
spole¢nosti Xylem, nebo autorizovaného distributora.
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12.5 Jiné shody a schvaleni

EU/EEA/GB

Motor EXM
Oznaceni CE a UKCA (viz Prohlaseni o shodé&)

US.A.
Motor EXM: cURus (&islo souboru E488280)

Austrélie a Novy Zéland

HVX : RCM
HVX+ :RCM
Bacnet
HVX : Certifikace BTL
HVX+ : Certifikace BTL

12.6 Parametry vstupl a vystupu

Charakteristika Popis
Komunikacni porty 2, RS-485
DigitaIni vstupy 3 pro hydrovar X, 5 pro hydrovar X+:

o Plovouci/NPN kontakt, otevieny rozdélovat/otevieny odtok, do GND
o Internf polarizace +24 VDC, proud omezeny na max 6 mA.
e Ochranaod-0,5VDCdo +30VDC, max. £15 mA.

Analogové vstupy 2 pro hydrovar X, 4 pro hydrovar X+:
o Konfigurovatelny proud nebo proud 0-20 mA, nebo napéti 0-10V
o 24V signal pro napdjeni senzoru s proudovym omezenim 60 mA

Analogovy vystup Konfigurovatelny jako proudovy signal 0 - 20 mA nebo napétovy signal 0- 10V

Relé 1 e spfepinacim kontaktem NCa NO
o A7250V; 0,25 A(stfidavy proud, obecné poutiti) nebo 30V; 2 A (stejnosmérmy proud,
odporovd zaté7)

Relé 2 e spfepinacim kontaktem NCa NO
o A730V; 0,25 A(stfidavy proud, obecné pouZiti) nebo 30V; 2 A(stejnosmémy proud,
odporovd zaté7)

12.7 Lithiova baterie

Motor EXM s pohonem HVX+ obsahuje lithiovou baterii, kteréd spliiuje mezindrodni nafizeni
tykajici se pozemni, ndmorni a letecké prepravy.

12.8 Magneticka pole

Motor EXM obsahuje permanentni magnety. Pfi neporuseném vyrobku hodnota
magnetického pole spadé do limitd IATA pro leteckou dopravu.
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12.9 Akusticky tlak (EN 60034-9, CLC/TS 60034-25)

Akusticky tlak méreny ve volném poli ve vzdalenosti jeden metr od jednotky, s provozem bez
zatizeni podle normy ISO 9614-2 a prepocet akustického tlaku podle normy ISO 11203.

Velikost pohonu HVX nebo Jmenovity vykon, kW (hp) Rychlost otaceni, min-1 Akusticky tlak, dB(A) = 2
HVX+
B 1.5(2),2.2(3.0) 1500 43
1800 48
2000 50
3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 3000 67
3600 64
4000 70
C 3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 1500 48
1800 53
2000 55
5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 3000 65
3600 71
4000 78
D 5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 1500 49
1800 52
2000 54
11(15), 15(20), 18.5(25),22 {3000 64
(30) 3600 68
4000 75
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13 Likvidace

13.1 Opatreni

VAROVANI: Environmentalni riziko

e Jednotku musi likvidovat autorizované firmy specializované na identifikaci rdznych typ
materiald: ocel, méd, plast, lithium, ferit, atd.

e Je zakdzdno vypoustét kapalnd maziva a dalsi nebezpecéné latky do Zivotniho prostredi.

13.2 OEEZ (EU/EHP)

J= X

INFORMACE PRO UZIVATELE v souladu s ¢&l. 14 smérnice Evropského parlamentu a Rady
2012/19/EU ze dne 4. ¢ervence 2012 o odpadnich elektrickych a elektronickych zafizenich
(OEEZ). Symbol preskrtnuté popelnice na zafizeni nebo jehoobalu uvédi, ze vyrobek musi byt
po ukondeni své Zivotnosti oddélené sebrany a nesmi byt vyhozen s netfidénym komunalnim
odpadem. Adekvatni tfidény sbér pro nésledujici odeslani vyfazeného zafrizeni k recyklaci,
Upravé nebo odstranéni respektujici zivotni prostfedi pfispiva k pfedchazeni moznych
negativnich vliva na zivotni prostfedi a zdravi, a podporuje opétovné pouziti a/nebo recyklaci
materiald tvoficich zafizeni.

OEEZ od uzivatell jinych, nez jsou domacnosti®: tfidény sbér tohoto zafizeni na konci své
Zivotnosti je organizovan a fizen vyrobcem®. Uzivatel, ktery se chce zbavit tohoto zafizeni, maze
proto kontaktovat vyrobce a fidit se systémem, jenz vyrobce pfijal pro umoznéni tfidéného
sbéru zafizeni na konci Zivotnosti, anebo si sém zvolit autorizovany fetézec fizeni odpadu.

3 Klasifikace podle typu vjrobku, poufiti a platnych mistnich prévnich predpisti
4 Vyrobce elektrickyjch a elektronickych zafizeni v souladu se smérmici 2012/19/EU
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14 Prohlaseni o shodé

Odkazujeme na specifické prohlaseni o oznacdeni na vyrobku.

q

EU Prohlaseni o shodé (¢&. 75)

1.

w

0 o N

RED - R&diové zafizeni: EXM... (viz stitek na posledni strané pfirucky ,Safety and Other

Information”- Bezpecnost a dalsi informace)

RoHS- Jednoznacna identifikace EEZ: EXM

Nézev a adresa vyrobce:

Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

Italie

Toto prohlaseni o shodé je vydano na vyhradni odpovédnost vyrobce.

Pfredmét prohlaseni: synchronni, reluktanéni motor s permanentnim magnetem

(PMaSynRM), se zabudovanym pohonem s proménlivymi otackami - fada HVX - s

bezdratovymi funkcemi.

Pfredmét vyse uvedeného prohlaseni je ve shodé s pfislusnymi harmonizaénimi pravnimi

predpisy Evropské unie:

e Smérnice 2014/53/EU z 16. dubna 2014 (rddiova zafizeni) a nasledujici doplnéni.

e Smérnice 2011/65/EU z 8. ¢ervna 2011 ve znéni pozdéjsich predpist véetné smérnice
(EU) 2015/863 (omezeni pouzivani nékterych nebezpednych latek v elektrickych a
elektronickych zafizenich).

Odkazy na pfislusné harmonizované normy nebo na jiné technické specifikace, na jejichz

zékladé se shoda prohlasuje:

e EN 60034-1:2010, EN 60034-5:2001+A1:2007, EN IEC 60034-5:2020, EN 60034-6:1993,
EN 60034-9:2005+A1:2007, EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021, EN 62311:2008,
EN IEC 62311:2020, EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018,

EN 61000-3-3:2013+A1:2019 +A2:2021, ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07)

e ENIEC 63000:2018.

Oznameny subjekt: - - -

RED - Jakékoliv pfislusenstvi/komponenty/software: - - -

Doplnujici informace:

EMC  EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018

- Emise: Kategorie 2 (C2) ve standardni verzi, kategorie 4 (C4) ve verzi W pro
systémy IT.
- Imunita: produkt vhodny pro druhé prostfedi (napf. prdmyslové oblasti).
EN 61000-3-2:2014, EN I[EC 61000-3-2:2019+A1:2021
Tento produkt je klasifikovan jako ,profesionélni vybaveni s jmenovitym vykonem
vys$sim nez 1 kW". V pfipadé pripojeni k verejné elektrické siti musi instalatér
dodrzovat pfislusné technické normy.

EN 61000-3-12:2011+A1:2024
Viz podminky instalace v 12.2.

RoHS Priloha lll - pouziti vynatd z omezeni: olovo jako pojivo ve slitinach oceli, hliniku a
médi [6 pism. a), 6 pism. b), 6 pism. c)], v pajkéach a v elektrickych/elektronickych
soucastkach [7 pism. a), 7 pism. c) - 1].

Ekodesign 2009/125/ES a pozdéjsi zmeény.
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Motor fady EXM obsahuje integrovany pohon s proménnymi otackami a jejich
energetickou Ucinnost nelze testovat nezavisle na sobé (narizeni (EU) 2019/1781, ¢l.
2 odst. 2 pism. b), odst. 3 pism. a)). Zobrazené oznaceni (IE...-IES...) je oznaceni
pozadované technickou normou IEC 61800-9-2.

Podepsén a v zastoupeni:
Xylem Service ltalia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 27/05/2025

: <
Alessio Vendraminelli g W
Generalni reditel o

rev.00

Xylem je ochrannd zndmka spolecnosti Xylem Inc., nebo nékteré z jejich pobocek.

Hydrovar je ochranné zndmka spolec¢nosti Xylem Inc., nebo nékteré z jejich pobocek.

Slovni znacka a loga Bluetooth® jsou registrované ochranné znadmky spolec¢nosti Bluetooth SIG,
Inc. a jakékoli pouziti téchto znacek spolecnosti Xylem Service Italia S.r.l. podléhé licenci.
Apple, logo Apple, App Store a iPhone jsou ochranné zndmky spolec¢nosti Apple Inc..

|OS® je registrovana ochranna zndmka spolecnosti Cisco Systems, Inc. a/nebo jejich
pridruzenych spolecnosti ve Spojenych statech a nékterych dalsich zemich, pouzivana na
zakladé licence spolecnosti Apple Inc..

Google Play, logo Google Play a Android jsou ochranné zndmky spolecnosti Google LLC.
VSechny ostatni ochranné zndmky nebo registrované ochranné zndmky jsou vlastnictvim jejich
prislusnych vlastnika.
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15 Zaruka

Pro informace o zaruce odkazujeme na obchodni dokumentaci.
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Xylem |'zilom|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyse, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Xylem Service Italia S.r.l.

xyle m Via Vittorio Lombardi 14

Let's Solve Water 36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com

© 2024-2025 Xylem, Inc. Cod. 001088110XCS rev.B ed.06/2025
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