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1 Introduzione e sicurezza “ T
1.1 Introduzione
Scopo del presente manuale

Lo scopo del presente manuale & quello di fornire
informazioni su:

. Installazione
. Uso
. Manutenzione

ATTENZIONE:
Leggere attentamente il presente ma-

nuale prima di installare e utilizzare il
prodotto. Un uso improprio del prodot-
to pud provocare danni a persone e
cose, nonché causare la decadenza
della garanzia.

NOTA:

Conservare il manuale per riferimento futuro, e
tenerlo in prossimita dell'apparecchio in ogni
momento.

1.2 Terminologia e simboli relativi alla
sicurezza

Livelli di rischio

Simbolo Indicazione
Situazione perico-
PERICOLO: losa che, se non
A evitata, potrebbe
provocare il de-
cesso o lesioni
gravi.

Situazione perico-

AVVERTENZA: | losa che, se non
A evitata, potrebbe

provocare il de-
cesso o lesioni
gravi.

Situazione perico-
ATTENZIONE: losa che, se non
A evitata, potrebbe
provocare lesioni

di minore o mode-
rata entita.

* Situazione po-
tenziale che, se
non evitata, po-
trebbe causare
condizioni inde-
siderabili
Procedura non
associata a le-
sioni personali

NOTA:

Categorie di rischio

Le categorie di rischio possono corrispondere a livelli
di rischio o a simboli specifici che sostituiscono i
normali simboli dei livelli di rischio.

| rischi di natura elettrica sono indicati dai seguenti
simboli specifici:

f RISCHIO DI NATURA ELETTRICA:

1.3 Utenti inesperti

AVVERTENZA:
A Questo prodotto € destinato ad essere
utilizzato solo da personale qualificato.

Si devono osservare le seguenti precauzioni:

. Questo prodotto non deve essere utiliz-
zato da persone affette da disabilita fisi-
che o mentali, o da persone prive della
necessaria esperienza e conoscenza, a
meno che non siano state istruite sull'uso
dell'apparecchio e sui rischi associati,
oppure che operino sotto la supervisione
di una persona responsabile.

. | bambini devono essere sorvegliati per
assicurarsi che non giochino con
I'apparecchio o in prossimita di esso.

1.4 Garanzia

Per informazioni sulla garanzia, consultare il contrat-
to di vendita.

1.5 Ricambi

AVVERTENZA:
A Usare solo ricambi originali per la sosti-
tuzione di eventuali componenti usurati

o difettosi. L'uso di parti di ricambio non
adatte pud provocare funzionamenti
anomali, danni, lesioni e causare la de-
cadenza della garanzia.

Per ulteriori informazioni sui ricambi per il prodotto,
rivolgersi al Servizio di Vendita ed Assistenza.

1.6 Dichiarazioni

Fare riferimento alla specifica dichiarazione relativa alla
marcatura presente sul prodotto.

g3

1.6.1  Dichiarazione di conformita UE (n. 12)

-

. LVD, EMCD - Modello di apparecchio/Prodotto:
Q-SMART (vedere adesivo sulla prima pagina)
RoHS - Identificazione unica dellAEE:
Q-SMART

2. Nome e indirizzo del fabbricante:

Xylem Service ltalia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI
Italy

3. La presente dichiarazione di conformita &

rilasciata sotto la responsabilita esclusiva del
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fabbricante.

4. Oggetto della dichiarazione: quadro di comando
per elettropompe

5. L'oggetto della dichiarazione di cui sopra

conforme alla pertinente normativa di

armonizzazione dell’'Unione:

Direttiva 2014/35/UE del 26 febbraio 2014 e

successivi aggiornamenti (Bassa Tensione).

Direttiva 2014/30/UE del 26 febbraio 2014 e
successive modifiche (compatibilita
elettromagnetica)

Direttiva 2011/65/UE dell'8 giugno 2011 e
successive modifiche, inclusa la direttiva (UE)
2015/863 (restrizione dell'uso di determinate
sostanze pericolose nelle apparecchiature
elettriche ed elettroniche).

6. Riferimento alle pertinenti norme armonizzate
utilizzate o riferimenti alle altre specifiche tecniche
in relazione alle quali & dichiarata la conformita

+ EN 60730-1:2011+A1:2019+A2:2019+
A2:2019+A11:2024, EN 60204-1:2018,

EN 61439-1:2011, EN IEC 61439-1:2021,
EN 61439-2:2011, EN IEC 61439-2:2021.

+ EN 61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019,

EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021

EN 61000-6-1:2007, EN IEC 61000-6-1:2019,

EN 61000-6-3:2007, EN IEC 61000-6-3:2021.

EN IEC 63000:2018.

7. Organismo notificato: -

8. Informazioni supplementari:

RoHS - Allegato Il — Applicazioni esentate dalle
restrizioni: piombo nei componenti
elettrici/elettronici [7 c)-I].

La dichiarazione si riferisce al quadro senza
I'aggiunta dei seguenti accessori:

Kit Modbus RTU codice 150890910

Scheda contatti puliti 6CP codice 1086042400

Firmato a nome e per conto di: Xylem Service Italia
Sl

Montecchio Maggiore, 20/12/2024

S VAL

La/e dichiarazione/i di conformita non é/sono valida/e
se utilizzata/e separatamente dal resto del testo del
documento Xylem codice 001085042.

Alessio Vendraminelli
Amministratore delegato

rev.00

Lowara & un marchio registrato da Xylem Inc. o da
una delle sue affiliate.

2 Trasporto e stoccaggio
2.1 Ispezione e consegna

1. Controllare I'esterno dell'imballo.

2. Informare il nostro distributore, entro otto
giorni dalla data di consegna, se il pro-
dotto presenta segni visibili di danni.

3. Aprire I'imballo di cartone.

4.  Rimuovere il materiale di imballaggio dal
prodotto. Smaltire tutto il materiale
d’'imballaggio in conformita con le pre-
scrizioni locali in vigore.

5. Ispezionare il prodotto per determinare
se eventuali parti sono mancanti o dan-
neggiate.

6. Contattare il venditore in caso di proble-
mi.

2.2 Trasporto e linee guida

Precauzioni

AVVERTENZA:
A . Rispettare le norme di antin-

fortunistica vigenti.

Controllare che il peso lordo riportato nell'imballo sia
idoneo per gli organi impiegati per il iempimento.

Posizione e fissaggio

Assicurarsi che l'apparecchio sia fissato saldamente
durante il trasporto e non possa rotolare o cadere. Il
prodotto deve essere trasportato a una temperatura
ambiente compresa tra -10°C e 70°C (tra 14°F e
158°F) con umidita non condensata <90%, e deve
essere protetto dallo sporco, fonti di calore e danni
meccanici.

2.3 Linee guida per lo stoccaggio

2.3.1 Luogo di stoccaggio

NOTA:

. Proteggere il prodotto da umidita,
sporco, fonti di calore e da possibili
danni meccanici.

. Il prodotto deve essere immagazzina-
to a una temperatura ambiente com-
presa tra -10°C e 70°C (tra 14°F e
158°F) e un'umidita non condensata
inferiore al 90%.

3 Descrizione del prodotto “ T

3.1 Panoramica del prodotto

Q-SMART & un quadro elettrico monofase progettato
per essere usato con 1 o 2 elettropompe monofase
per diverse applicazioni a velocita fissa.

E adatto per impianti di pressurizzazione, di svuota-
mento o impianti per acque reflue. Verificare il vostro
tipo di installazione e modificare i parametri di con-

seguenza (si vedano le sezioni 5.4.3, 5.4.4 e 10.1).

3.2 Nome del prodotto

Esempio: Q-SMART 10/15/D 12A

Q- Nome commerciale del quadro elet-
SMART | trico.
Alimentazione di rete, monofase

1x230Vac 50/60Hz
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10 Numero di pompe che possono esse-
re collegate

10: Una

20: Due

10

15 Potenza nominale del motore kW x

15=1,5kW x 10

te

Altitudine * <2000 m s.l.m.
Buzzer allarme 3,6 kHz, Piezo
Fusibile di pro- 12 A (gG)
tezione motore CH10

F1, F2 10,3x38 mm

D Applicazione software di default
D: acque reflue/ riempimento
B: pressurizzazione

Fusibile di pro-
tezione ausiliario
F3

1A ritardato 5x20 mm
(T1L 250V IEC60127-2/3)

12A Corrente massima assorbita da una
pompa elettrica

3.3 Dati tecnici

Tab 1

Versione standard

Ingressi digitali

5 ingressi multifunzione per con-
tatto NO/NC (privi di potenziale,
12V, 4mA)

Modello del
quadro elettrico

Q-SMART 10 | Q-SMART 20

Ingressi  sonda

elettrica

4 sensori di livello con elettrodi,
1 elettrodo di riferimento
Sensibilita: da 5 a 100kOhm,
Capacita della linea: 10nF max,
Tensione dell'elettrodo: 6,5V -
20Hz

Tensione nomi-
nale di impiego
(Uin)

1x230VAC (da -15% a +10%)

Frequenza no-

Ingresso analo-
gico

Trasduttore 0-20/4-20mA
(Ingresso valore attivo del sen-
sore)

Ingresso corrente 0-22 mA, ac-
curatezza 0,3%,
Alimentazione sensore +12 Vdc

minale di impie- 50/60 Hz e

go TReledi | 5 Rele di carico

Corrente di in- e carico

gresso nominale 12A 24A Uscite digitali 30(15)A @ 250VAC

' (Uin=230V) La massima corrente consentita

Protezione di per il motore elettrico & di 12A

linea consigliata 20A 40A Porta per la comunicazione con

2 Porta seriale il sistema di supervisione tramite

Corrente di usci- TTL TTL con protocollo di comunica-

ta nominale 12A 2x12A zione ModBus

(Uin=230V) Segnali: +5V, RX, TX, RTS, 0OV
1,8W Porta RJ45 per la comunicazio-

Consumo in | (la potenza di riserva puo varia- Connettore ne con la scheda con relé privi

stand-by re a seconda del tipo di sensore RJ45 di potenziale

collegato) Segnali: +12V - 120mA , 0V,

Tipo di carico Motore elettrico 6 uscite collettore aperto

Cosg nominale 20,6 Dimensioni e Vedi Fiqura 3

Box Autoestinguente - grigio peso 9

Protezione P 55

frontale

Connessioni
(usare solo con-
duttori di rame)

Morsettiere a vite
(alimentazione, ingresso e usci-
ta)

Sezione del
cavo di alimen-
tazione massi-
ma in ingresso

4 mm?

Sezione del
cavo di alimen-
tazione massi-
ma del motore

4 mm?

Pressione: da 0 a 60 bar (da 0 a

6 MegaPa)
Setpoint 3 Livello:da O a '50.m (da0a164
piedi)
Temperatura: da -20 a 100°C
(da 32 a 122°F)
Temperatura da 0 a 40°C (da 32 a 122°F)
ambiente

Umidita ambien-

da 10 a 90% non condensata

1. La corrente erogata dal quadro elettrico non
deve essere inferiore rispetto alla corrente as-
sorbita dalle elettropompe, e dipende anche
dalla caduta di tensione dovuta alla lunghezza

del cavo.

2. Scegliere la corrente del dispositivo di protezio-
ne di linea in relazione alla corrente massima
assorbita dai motori.

3. Solo nel caso in cui sia utilizzato il sensore elet-

tronico.

4. Per altitudini piu elevate o altre condizioni am-
bientali non contemplate nel presente manuale,
contattare il rappresentante locale dell'After Sa-

les & Service.

3.4 Specifiche della pompa

Fare riferimento al Manuale d'uso e manutenzione

dell'elettropompa.

E fondamentale considerare le

limitazioni di utilizzo del quadro elettrico, insieme a
quelle relative all'elettropompa. Fare riferimento a
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Dati tecnici in Tab 1. Il cliente & responsabile del
controllo delle limitazioni dell'elettropompa, se non
specificate nel presente manuale.

4 Installazione “

Precauzioni

AVVERTENZA:
A . Rispettare le norme di antin-

fortunistica vigenti.

. Usare le idonee attrezzature
e protezioni.

. Fare sempre riferimento ai
regolamenti, leggi e norme
locali vigenti per quanto ri-
guarda la scelta del luogo
dellinstallazione e gli allac-
ciamenti idraulici ed elettrici.

4.1 Requisiti elettrici

Le norme locali vigenti prevalgono sui requisiti speci-
fici indicati di seguito.

Lista di verifica del collegamento elettrico

Controllare che siano soddisfatti i seguenti requisiti:

. | conduttori elettrici sono protetti dall'alta
temperatura, da vibrazioni e urti.
. Il tipo di corrente e la tensione dell'ali-

mentazione principale devono corrispon-
dere ai dati riportati nella targa sul corpo
della pompa.

. Si raccomanda di fornire energia elettrica
al quadro elettrico con una linea di ali-
mentazione dedicata, provvista di:

o Un interruttore differenziale ad alta
sensibilita (30 mA) [dispositivo a cor-
rente residua RCD].

o Un dispositivo di sconnessione dalla
rete con distanza di apertura dei
contatti di almeno 3 mm.

Lista di verifica del quadro elettrico

NOTA:

Il quadro elettrico deve essere compatibile con i
dati dell'elettropompa alimentata dal quadro stes-
so. E fondamentale considerare le limitazioni di
utilizzo del quadro elettrico, insieme a quelle rela-
tive all'elettropompa. Combinazioni inadeguate
non garantiscono la funzionalita e la protezione
dell'elettropompa e del quadro elettrico.

Controllare che siano soddisfatti i seguenti requisiti:

. Il quadro elettrico deve proteggere le
pompe da eventuali cortocircuiti. Un fusi-
bile ritardato o un interruttore magneto-
termico (una caratteristica Tipo C & con-
sigliabile) sono idonei alla protezione del
quadro elettrico.

. Un fusibile ritardato all'interno del quadro
elettrico protegge la pompa contro i cor-
tocircuiti. Per le pompe & fornito un fusi-
bile di tipo 12A gG (F1, F2). Fare riferi-
mento alla Figura 7.

. Il quadro elettrico deve essere program-
mato correttamente. Fare riferimento alla
sezione "Awvio e programmazione" (se-

zioni 5.4.3, 5.4.4)
Lista di verifica del motore
Usare un cavo a 3 conduttori (2 + terra/massa). Tutti
i cavi devono essere termoresistenti fino a un mini-

mo di +70°C (158 °F).

4.2 Installazione meccanica

NOTA:
. Un' installazione meccanica non cor-
retta puo causare il malfunzionamento
e la rottura del quadro elettrico.
. Leggere il presente manuale e il ma-
nuale per I'elettropompa prima dell'in-
stallazione.

Assicurarsi che siano soddisfatte le seguenti condi-
zioni:

. Fare riferimento alla Figura 4 per il cor-
retto montaggio del quadro elettrico.

. Non installare il quadro elettrico in una
zona esposta alla luce solare diretta e/o
in prossimita di fonti di calore. Fare rife-
rimento all'intervallo della temperatura
ambiente nella sezione Dati tecnici.

. Installare il quadro elettrico e I'elettro-
pompa in un luogo asciutto e al riparo dal
gelo, osservando i limiti di impiego e as-
sicurandosi che il motore sia sufficiente-
mente raffreddato.

. Non usare il prodotto in ambienti esplosi-
vi 0 in presenza di polveri, acidi, gas
corrosivi e/o infiammabili.

4.3 Installazione elettrica

Precauzioni

AVVERTENZA:
A . Assicurarsi che tutti i colle-

gamenti siano eseguiti da un
installatore qualificato e nel
rispetto delle normative vi-
genti.

. Prima di mettere in funzione
l'unitd (quadro elettrico ed
elettropompa),  assicurarsi
che I'apparecchio e il quadro
elettrico siano isolati dall'a-
limentazione elettrica e non
possano essere messi sotto
tensione.
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Messa a terra

Rischio di natura elettrica
A . Collegare sempre il condut-

tore di terra di protezione al
morsetto di terra (massa)
prima di effettuare altri col-
legamenti elettrici.

M1: controllo motore
elettrico 1

M2:  controllo motore
elettrico 2

(vedere sezione 4.6)

6 |Connessione  Modbus| TTL

NOTA:

Assicurarsi che non ci siano pezzi di filo o guaina
o altri materiali estranei nel quadro elettrico
quando si effettuano i collegamenti elettrici.
Prendere tutte le precauzioni necessarie per evi-
tare danneggiamenti durante la rimozione delle
parti interne.

4.3.1 Morsetti

Fare riferimento alla Figura 7.

RTU 485
7 |alloggio interno  per| -
Modbus RTU 485.
4.3.2 Collegamento all'alimentazione di
rete
NOTA:

La sezione trasversale del cavo di alimentazione
principale € adatta per il consumo massimo di
corrente del motore elettrico, tenendo in conside-
razione anche la caduta di tensione massima (<
4%).

N° |Significato/Collegamenti | Serigrafia sulla plasti-
ca

Installazione e sostituzione del cavo di alimenta-
zione principale

1 Alimentazione di rete| Interruttore magneto-
1x230Vac, 50/60Hz termico di sovraccari-
co 1P+N, In=32A

2 |2.1) M1= Elettropompa 1| 2.1) UTM1=L1
alimentazione U2M1=N1
1x230Vac, 11max=12A 2.2) U2M2=N2
2.2) M2= Elettropompa 2| U1M2=L2
alimentazione
1x230Vac, 12max=12A

3 |Sensori analogici e digi-| Al/DI, Ingressi analo-
tali gici e digitali

3.1) Sensore di pressio-| 3.1) Al (0/4-20mA)
ne/ temperatura/ livello 3.2) D IN PROG
3.2) Ingresso digitale| 3.3) P MIN/ G MIN
programmabile 3.4) P MAX/ G MAX
3.3) Pressostato di mi-| 3.5) P1/G1

nima o interruttore di| 3.6) P2/G2

livello minimo 3.7) Sonde elettriche
3.4) Pressostato di mas-| 3.7.1) S COM
sima o interruttore di| 3.7.2) S MIN
livello alto 3.7.3)S1
3.5) Pressostato/ Gal-| 3.74)S2
leggiante pompa1 3.7.5) S MAX
3.6) Pressostato/ Gal-
leggiante pompa2

3.7) Sonde elettriche
3.7.1) Comune

3.7.2) Livello minimo
3.7.3) Start/stop pompa
1
3.7.4) Start/stop pompa
2

3.7.5) Livello alto

Fare 1. Assicurarsi che il quadro elet-
riferimen- trico sia isolato dall'alimenta-
to alle zione elettrica e non possa es-
Figure 5, sere messo sotto tensione.

2. Aprire i coperchi frontali

6,7€e8. -
(1) e (3) e spegnere l'in-

terruttore generale (2).

3. Svitare le 4 viti M4x25 e
aprire il coperchio PO-
STERIORE (vedi Figura
6).

4. Inserire i cavi dell'ali-
mentazione nel relativo
pressacavo (1), Figura
5.

5. Collegare prima il cavo
di terra al morsetto corri-
spondente e poi collega-
re gli altri cavi. E consi-
gliabile che il cavo di ter-
ra sia pit lungo degli altri
cavi, Figure 7 e 8.

6. Controllare che tutti i ca-
vi siano assicurati, chiu-
dere il coperchio PO-
STERIORE e serrare le
viti se non sono stati col-
legati altri cavi.

4 |Connessione veloce RJ| RILS
45 per contatti privi di
potenziale

NOTA:

Se alcuni modelli sono provvisti di un cavo dell'a-
limentazione con una sezione trasversale di
4G2.5mm2, questa serve solo per il test di pro-
duzione interno. Controllare la caduta di tensione
(£ 4%) e sostituire il cavo con uno provvisto di
una sezione trasversale idonea.

5 |Interruttori per bypass M1
elettronico: M2

433 Collegamento del cavo di alimen-
tazione del motore




it - Istruzioni originali

Se il cavo di alimentazione dei motori deve essere
aggiunto o sostituito, utilizzarne uno con una sezione
trasversale adatta al massimo consumo di corrente
del motore elettrico, e tenendo in considerazione
anche la caduta di tensione massima (<4%).

L'Allarme AO1 indica che il fusibile F1 & difettoso.
L'Allarme A02 indica che il fusibile F2 ¢ difettoso.

Fare 1. Assicurarsi che il quadro elettrico
riferi- sia isolato dall'alimentazione elet-
mento trica e non possa essere messo
alle sotto tensione.

) 2. Aprire i coperchi frontali (1) e (3) e
Figure spegnere linterruttore  generale
56,7, (2).

3. Svitare le 4 viti M4x25 e aprire il
8. coperchio POSTERIORE (vedi Fi-
gura 6).

4. Inserire i cavi dell'alimentazione
del motore nei relativi pressacavi
(3) (5), Figura 5.

5. Collegare prima il cavo di terra al
morsetto corrispondente e poi col-
legare gli altri cavi. E consigliabile
che il cavo di terra sia piu lungo
degli altri cavi, Figure 7 e 8.

6. Controllare che tutti i cavi siano
assicurati, chiudere il coperchio
POSTERIORE e serrare le viti se

Fare rife- 1. Assicurarsi che il quadro elettri-

rimento co sia isolato dall'alimentazione

alle Figu- elettrica e non possa essere
messo sotto tensione.

re5,6,7 2. Aprire i coperchi frontali (1) e

(3) e spegnere linterruttore

es generale (2).

3. Svitare le 4 viti M4x25 e aprire
il coperchio POSTERIORE
(vedi Figura 6).

4.  Utilizzare uno strumento adegua-
to per rimuovere il fusibile F1 (al-
larme A01) o F2 (allarme A02).

5.  Sostituire il fusibile a seconda
dei Dati tecnici corretti, vedi
Tab 1.

6. Chiudere il coperchio POSTE-
RIORE e serrare le viti se non
sono stati collegati altri cavi.

non sono stati collegati altri cavi.

434 Collegamenti I/O

| morsetti devono essere scelti a seconda dell'appli-
cazione e del tipo di sensore utilizzato (Figure 7 e 9).

Per l'applicazione, fare riferimento alle Figure 11+
64.

Fare rife- 1. Assicurarsi che il quadro elettri-
rimento co sia isolato dall'alimentazione
alle Figure elettrica e non possa essere
messo sotto tensione.
5,6,7€9. |2. Aprire i coperchi frontali (1) e (3)

e spegnere l'interruttore genera-
le (2).

3. Svitare le 4 viti M4x25 e aprire il
coperchio POSTERIORE (vedi
Figura 6).

4. Inserire i cavi dell'alimentazione
nei relativi pressacavi, Figura 5,

sezione 4.5.

5. Collegare il cavo agli appositi
morsetti, Figure 7 e 9.

6. Controllare che tutti i cavi siano
assicurati, chiudere il coperchio
POSTERIORE e serrare le viti
se non sono stati collegati altri
cavi.

435 Sostituzione del fusibile F1 o F2

Se il fusibile F1 o F2 deve essere sostituito perché
difettoso, sostituirlo con uno avente le caratteristiche
adeguate.

4.4 Sensore analogico

E richiesto un sensore analogico con un'uscita da

0/4-20mA, per indicare la pressione, il livello o la
temperatura del sistema (fare riferimento alle Figure
7e9).

Un sensore offre la possibilita di funzioni supplemen-
tari.

Vedere la sezione 5.3 Avvio e programmazione.

4.5 Pressacavi e morsetti

451 Q-SMART 10/bS gruppo per pres-
surizzazione

Fare riferimento alle Figure 5, 7 e 9.
Si consigliano i valori di seguito riportati

# Significato/ |Serigrafia |Diametro ca-
(Figura |Collegamen- |Q-SMART |vo possibile
5) ti (Figure 7,|(mm)
(Figure 7, 9) 9)
1 - Alimenta- 1x230Vac |da7a13
zione elet-
trica in in-
gresso
2 - Pressostato |P 1 da5a10
P1 S COM
- Sonda co-
mune
3 - Pompa mo- (M 1 da7a13
tore 1
- Sensore AIN da5a10
- Pressostato |P MAX da7a13
di massima |S MIN
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- Sonda di
livello mini- 453 Q-SMART 10/SE gruppo drenag-
mo gio per acque reflue/ riempimento
- Cavo sonda
multifilo(” Fare riferimento alle Figure 5, 7 e 9.
6 B P'res's<.)stato g'l\\/llllll\r\ll da5a10 # Significato/ |Serigrafia |Diametro
di minima P MAX (Figura [Collegamenti |Q-SMART |cavo pos-
- Galleggian- 5) (Figure 7, 9) |(Figure 7, g)|SiPile (mm)
te livello mi- gure 7, gure 7,
nimo 1 - Alimenta- |- 1x230Va|da7a13
- Pressostato zione elet- ¢
di massima trica in in-
gresso
(1) Collegare il cavo multifilo a una scatola di giun- 2 - Gjalleg-. h g MAX |da5a 10
zione, e poi ciascuna sonda al suo cavo. giante li- |- MAX
vello mas-
simo
452 Q-SMAR_T 20{ bS gruppo per - Sondadi
pressurizzazione livello
massimo
Fare riferimento alle Figure 5, 7 e 9. 3 - Pompa VY da7ai13
motore 1
# Significato/ |Serigrafia |Diametro
(Figura |Collegamenti |Q-SMART |cavo 4 ) gi:(sjgrzi ) g |1N da5a10
5) (Figure 7, 9) |(Figure 7, 9) E::)Iblle livello
- pompa 1
1 - A_Ilmenta— 1x230Vac |da7a13 5 ~ Galleg- Y da7a13
zione elet- f
trica in in- giante - Scom
resso pompal |- SMIN
9 - Sonda - 81
2 - Pressosta- [P 1 da5a10 comune - S MAX
to P1 P2 - Cavo son-
- Cavo P MAX da multifi-
pressosta- |S COM loM
{p muttflo- S MIN 6 - Galleg- |- GMIN [da5a10
. Cavoson- |S2 giante li- |- SMIN
da multifilo |S MAX vello mini-
@ mo
- Sondadi
3 - Pompa M1 da7a13 livello mi-
motore 1 nimo
4 - Sensore [AIN da5a10
- Pressosta- |P 2 454 Q-SMART 20/SE gruppo drenag-
to P2 gio per acque reflue/ riempimento
5 - Pompa M2 da7a13
motore 2 Fare riferimento alle Figure 5, 7 e 9.
6 - Pressosta- |P MIN da5a10
to di mini- [P MAX # Significato / [Serigrafia (Diametro
ma G MIN (Figura |Collegamenti |Q-SMART |cavo possibi-
- Galleg- S COM . . le (mm)
giante li-  |S MIN 5) (Figure 7, 9) |(Figure 7,
vello mini- |S MAX 9)
. Cavo son- 1 - Alimenta- |- 1x230V |da7a 13
da multifi- zione elet- ac
lo tricain in-
- Cavo gresso
pressosta- 2 - Cavoson- |- SCOM [da5a10
to multifi- da multifi- [- S MIN
lo lo™ - S1
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- Cavogal- |- S2 le modalita di funzionamento:
leggiante |- S MAX . AUTOMATICA (Aut)
multifilo® |- G 1 . MANUALE (MAn) e
- G2 . STANDBY (StY) (atti-
- G MAX vazione del menu di
3 - Pompa |- M1 |da7a13 programmazione)
motore 1 5 P(;Jljgnte per confermare il menu e
i dati.
- Sensore - AIN da5a10
5 - Pompa - M2 da7a13 5.2 Informazioni sul display
motore 2 ) ) .
6 - Galleggian-|- GMIN |da5a 10 N'eIIeIenco vengono descritte le parti illustrate nella
te livello Figura 2.
minimo
Numero Descrizione
46 ALIMENTAZIONE DELLE ELETTRO- 1 Cmpa 1 S i fmmong 2 e 12
POMPE IN CASO DI EMERGENZA 2 LED blu acceso: indica la modalita
Nel caso in cui il software o I'elettronica del quadro AUTOMATICA —
elettrico Q-SMART fossero bloccati, le pompe pos- 3 LED verde acceso: indica che la
sono essere alimentate modificando la posizione pompa 2 & in funzione _ .
degli interruttori a ponticello M1 e M2 (fare riferimen- LED rosso_acceso. mdlca unano-
. 4 malia. Il LED si illumina quando &
to alle Figure 7 e 10).
presente un allarme.
LED giallo acceso in modalita
AVVERTENZA: 5 MANUALE
. Assicurarsi che quest'opera- LED rosso acceso: indica
zione sia eseguita da installa- . Allarme mancanza ac-
tori qualificati e nel rispetto qua acceso, per appli-
delle normative vigenti. cazione  pressurizza-
o Prima di mettere in funzione 6 zione
l'unita, assicurarsi che l'ap- oppure
parecchio e il quadro elettri- . Allarme di alto livello
co siano isolati dall'alimenta- acceso, per applica-
zione elettrica e non possa- zione acque reflue.
no essere messi sotto ten- 7 LED rosso: indica la temperatura
sione. in °C, se selezionata
. Questa operazione deve es- LED rosso acceso: indica la preva-
sere eseguita solo in caso di 8 lenza (colonna d'acqua) in m, se
emergenza. selezionata
9 LED con luce verde fissa indica
5 Descrizione del sistema che l'alimentazione & accesa
10 LED rosso acceso: indica la pres-
51 Interfaccia utente sione in bar, se selezionata
Nell'elenco vengono descritte le parti illustrate nella 5.2.1 Blocco/sblocco dell'interfaccia

Figura 1.

Numero

Descrizione

In modalita MANUALE (MAn):

1 = Pulsante per azionare I'elettro-
pompa 1. Tenere premuto il pul-
sante per l'azionamento.

2 = Pulsante per azionare I'elettro-
pompa 2. Tenere premuto il pul-
sante per I'azionamento.

In modalita STANDBY (StY):

1,2 Aumento o diminuzione del
valore di un parametro selezionato
in modalita STANDBY

utente

| pulsanti (4) sono attivati in modalita AUTOMATICA
o MANUALE e consentono all'utente di visualizzare il
registro funzionamento e allarmi (vedere sezione

5.4.2) o di accedere ai menu e modificare i parametri
di funzionamento (vedere sezione 5.4.3).

5.3 Avvio e programmazione

Tipo di display:
LED a tre cifre con simboli luminosi

Pulsante per la commutazione tra

NOTA:
Se fornito singolarmente, IL SOFTWARE DI
DEFAULT E:
- ACQUE REFLUE DRENAGGIO (SE) per
Q-SMART10.. /D, Q-SMART20../D , ve-

dere sezione 3.2 e 5.4.3 tab. 2
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- PRESSURIZZAZIONE (bS) per
Q-SMART10.. /B, Q-SMART20, vedere
sezione 3.2 e 5.4.3 tab. 3.

Modificare i valori in base al tipo di elettro-

pompa e del sistema, vedere sezione 5.4.4 e
fare riferimento alle Figure 11+ 64).
. Nel caso in cui il quadro elettrico fos-
se gia collegato ad un'elettropompa o
ad un gruppo di pressione, & stato
programmato in relazione alle carat-
teristiche dell'elettropompa ed i valori
di default possono cambiare. Modifi-
care i valori di funzione del sistema.
. Una configurazione non corretta pud
danneggiare l'elettropompa e/o il si-
stema.

Fare riferimento alle Figure 7 e 2 per linterfaccia

utente.

1. Controllare che siano stati eseguiti tutti i colle-
gamenti meccanici, elettrici e idraulici. Vedi In-
stallazione meccanica sezione 4.2, Installazione

elettrica sezione 4.3.

2. Accendere l'alimentazione sull'interruttore prin-
cipale (1) Figura 7; in questo modo si avvia il
quadro elettrico.

3. Il quadro elettrico esegue un autoprova
sull'hardware interno e si accende il LED (9). E
possibile accedere al MENU DI CONFIGURA-
ZIONE per impostare |'applicazione corretta (fa-

re riferimento alle Figure dalla 771 alla 624).

NOTA:

. La modalita di avvio dopo uno spe-
gnimento & sempre AUTOMATICA e
non puo essere modificata.

. In modalita automatica I'elettropompa
funziona se la pressione, il livello o la
temperatura del sistema sono inferio-
ri al valore selezionato. Se necessa-
rio, premere (4) per impostare la mo-
dalita MANUALE e I'elettropompa si
spegne se in funzionamento.

| parametri nel menu PARAMETRI possono esse-
re modificati SOLO in modalita STANDBY (StY).
Premere (4) per passare da una modalita all'altra:
AUTOMATICA, MANUALE e STANDBY (StY); i LED
(5) e (2) sono spenti. Vedere la sezione 5.4.4 per la
procedura corretta.

54 Programmazione

Il quadro elettrico ha tre menu a cui si pud accedere
con una combinazione di tasti;

. CONFIGURAZIONE RAPIDA (vedere
sezione 5.4.3)
. REGISTRO ALLARMI (vedere la sezione

5.4.2).
. PARAMETRI (vedere la sezione 5.4.4).

54.1 Testi visualizzati sul display

Sim Descrizione

Modalita di funzionamento Manuale: la

MAnN A
pompa € ferma
Aut Modalita di funzionamento Automatica.
sty Modalita Stand-by: La programmazione
€ abilitata
cnf Selezione del software (sE o bS)
Il quadro elettrico Q-SMART & imposta-
SE to in modalita acque reflue
DRENAGGIO.
Il quadro elettrico Q-SMART & imposta-
bS to in modalita pressurizzazione
BOOSTER.

Parametro di configurazione

Parametro di temporizzazione

c
t

r Menu parametri di regolazione
h Ora e valore relativo

Visualizzato sul display quando il sen-
- sore analogico non viene utilizzato. I
sensore digitale & utilizzato.

Quando il sensore analogico non &

run utilizzato (nessun feedback) la pompa &
in funzione

A Registro allarmi

tSt Autoprova in esecuzione

Il quadro elettrico Q-SMART é disattiva-
to dall'interruttore di comando esterno

OFF collegato a D IN PROGR (Figura 9)
Stato dell'allarme nel registro allarmi

On Stato dell'allarme nel registro allarmi

P1 Pompa 1 in funzione

P2 Pompa 2 in funzione

5.4.2 Registro allarmi

E possibile visualizzare le informazioni riguardanti
eventuali allarmi in modalita MANUALE o AUTOMA-
TICA. Il menu ¢ di sola lettura e visualizza gli ultimi
20 allarmi che si sono verificati.

Fare riferimento alle Figure 1 e 2.

- Tenere premuto (4) per alcuni secondi per acce-
dere al menu. Il LED (4) si spegne.

- Premere (1) o (2) per selezionare I'allarme, e pre-
mere (5) per confermare.

- Premere (5) diverse volte per visualizzare in se-
quenza i seguenti dati: codice allarme, stato (OFF,
ON), e giorno, mese, anno, ora, minuti, per indica-
re il momento dell'evento.

- Premere (4) per uscire o (1) o (2) per selezionare
un altro allarme nell'elenco.

Esempio in Figura 65.

Numero di allarme 20, tipo A53,
- disattivato (OFF) il 12/11/2015 alle ore 21:36
- attivato (ON) il 12/11/2015 alle ore 20:58

54.3 Menu Configurazione

1"
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Viene usato per una selezionare rapida dell'applica-
zione (fare riferimento alle Figure 11+64).

LA SELEZIONE DEVE ESSERE EFFETTUATA
SOLO DURANTE L'ACCENSIONE.

1. Fare riferimento alla Figura 6: Accendere l'inter-
ruttore principale (2).

2. Fare riferimento alle Figure 7 e 2: Premere i
pulsanti (1) e (2) contemporaneamente durante
I'accensione; il LED (9) si accende e sul display
appare "cnf".

3. Premere (5) per visualizzare la configurazione
corrente.

4. Premere pulsante (1) o (2) per modificare il tipo

di configurazione:

. SE: Acque reflue drenaggio.
. bS: pressurizzazione booster.

Premere pulsante (5) per confermare

1P o 2P vengono visualizzati sul display.

Premere pulsante (1) o (2) per modificare il

numero delle pompe:

. 1P: una pompa
. 2P: due pompe

Premere pulsante (5) per confermare.

P o S vengono visualizzati a display. Premere

pulsante (1) o (2) per modificare.

Se impostato pressurizzazione (bS):

. P: Comando pompa da pressostato.
P1, P2, PMAX, PMIN abilitati.

. S: Comando pompa da sensore di pres-
sione elettronico (A IN).
AIN, P MAX, P MIN abilitati.

Noo

© ®

Se impostato acque reflue drenaggio (SE):

. G: Comando pompa da galleggianti
pressostato.
G1, G2, GMAX, GMIN abilitati.

10. Premere pulsante (5) per confermare
11. Spegnere il quadro elettrico e riaccenderlo. La
nuova applicazione & ora attivata.

5.4.4 Menu Parametri

Tutti i parametri di funzionamento possono essere
selezionati e modificati solo in modalita STANDBY

(StY) (vedere Tab 2 0 Tab 3).

NOTA:

Dopo 3 minuti di inattivita e se nessun tasto viene
utilizzato, viene ripristinata la modalita automati-
ca.

La pompa rimane in stand-by durante la configura-
zione.

Fare riferimento alle figure 7 e 2

1. Tenere premuto (4) per accedere alla modalita
STANDBY (StY).

2. | LED (2) e (5) si spengono. Il LED (9) si accen-
de.

3. Premere (5) per accedere al menu dei parame-
tri.

4. "000" lampeggia.

5. Premere (1) o (2) per modificare la password
066.

6. Premere (5) per confermare. Se la password &
errata, premere (4) per la modalita di sola lettu-
ra.

7. Premere (1) e (2) per visualizzare il parametro

8. Premere (5) per modificare il parametro. Lam-
peggia.

9. Premere (1) o (2) per modificare il valore.

10. Premere (5) per confermare.

11. Premere (1) o (2) per confermare e passare al
parametro successivo o premere (4) per la mo-
dalita AUTOMATICA o MANUALE.

12. Ripetereipuntida7a9.

13. Premere (4) per la modalita AUTOMATICA o
MANUALE.

14. Spegnere e riaccendere.

Tab2 Lista Parametri Applicazione ACQUE
REFLUE, DRENAGGIO

(e selezionato il parametro SE, sezione 5.4.3)

Par. [Descrizione [Range [Unita [Default
SISTEMA
c01 |Numero 1=1 pompa |-
pompe 2= 2 pompe
c02 |Funzione di |0= Disabili- |- 0
riempimen- |tato
to. 1= Abilitato
(Vedere
Figure
11+16,
39+46,
54+64)
c03 |Tipodisen- [1= Galleg- |- 1
sore utilizza- |gianti
to. 2= Sensore
di livello
3= Sonde
4 = Sensore
di livello con
commuta-
zione auto-
matica al
galleggiante
se il sensore
¢ difettoso
5 = Sensore
di livello con
commuta-
zione auto-
matica alle
sonde se il
sensore &
difettoso
c04 |Tipodise- [1=4-20mA |- 1
gnale del 2= 0-20mA
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sensore r13 |Soglia stop |Da 0 a Fon- |Varie
c05 |Valore di Pressione: |varie |0 pompa 2 do scala
scala iniziale|da 0 a 60
del sensore. |bar t13 [Tempodi [da0a100 |[sec
Solo nel Temperatu- ritardo stop
caso |n cui |[ra: pompa 2
sia utilizzato |da -20 a
il sensore.  [100°C
Livello: COMBINAZIONE (fare riferimento alla sezione
da0a50m .
6.2 per la descrizione)
r05 |Calibrazione |0= Disabili- |- 0 S—
della scala |tato c14 |Abilitazione [0=solo G1 |-
iniziale in  |1= Abilitato delle combi- |e G2
mA. nazionidi  |1=solo G
05 |Filtrosoft- |Standard |- |3 arrestoe/o MINe S
ware per Lowara awvio delle MIN collega-
ingresso pompe da |ti (galleg-
analogico parte dgi ] giante o
c06 |Valore di Pressione: |[Varie |10 ggllegnglntl m&df S
fondo scala |da 0 a 60 (G) e delle son-
del sensore |bar sonde (S). |daS COM
selezionato. | Temperatu- gc_)mulneg
Solo nel ra: = SO OS
casoincui [da-20a MQé e I
sia utilizzato [100°C v °°" e
il sensore. |Livello: gati (galleg-
da0a50m giante o
sonda S
SOGLIA E TEMPORIZZAZIONI (la soglia & attiva MAX + son-
solo con il sensore) da S COM
comune)
c07 |Setpointdi |0= Disabili- |- 0 3= G MIN/S
livello unico |tato MINe G
1= Abilitato MAX /S
r07 |Valore di Da 0 a Fon- |Varie |5 MAX
'F')‘gfr':t" set-  |do scala AVVIO DELLO SCAMBIO CICLICO
08 Ej")t:rif)‘:g"a Da0a Fon- |Varie 0,5 c15 |Abilitazione [0= Disabili-|-
- - dello scam- |tato
ro9 ifr’]‘fae“;‘ofgg"a 5’: socglgon- Varie 0,5 bio ciclico. |1= Abilitato
Lo scambio
r10 |Soglia start |Da 0 a Fon- |Varie |8 ciclico au-
pompa 1 do scala tomatico
avviene ad
t10 [Tempo di da0a100 |sec |2 ogni riavvio
ritardo start del gruppo
pompa 1 dopo una
fermata in
r11 |Soglia stop |[Da 0 a Fon- |Varie |2 automatico.
pompa 1 do scala Se lo scam-
bio ciclico
11 [Tempodi |da0a100 |sec |0 delle pompe
ritardo stop € disabilita-
ompa 1 to, i galleg-
pomp giantio le
- - sonde de-
r12  |Soglia start |Da 0 a Fon- |Varie |7 VOno essere
pompa 2 do scala collegati alle
loro relative
t12  |Tempo di da0a100 |sec |2 pompe: P1-
ritardo start G1 (0 81),
pompa 2 P2-G2 (o
S2).

13
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Questa fun- ne mese 12
zione & fon- h21 |Impostazio- [g=da1a31|-
damentale ne giorno
quando le h22 |Impostazio- |h=da 0 a 23|-
pompe sono ne ora
situate in h23  [Impostazio- [m= da 00 al-
diverse sta- ne minuti |59
zioni.
c16 |Inserire la 1= Pompa 1 |- 1 ESECUZIONE AUTOPROVA
pompa di 2= Pompa 2 Con questa funzione, le pompe vengono avviate
servizio che si una volta alla settimana e ad un'ora e in un giorno
desidera parta prestabiliti, 0 dopo un periodo di inattivita.
gome prma (Fare riferimento alla sezione 6.7 per la descri-
o,po : zione)
un’accensione
lepT(i;lar:set. c24 Atti_vazione 0= Disabili- |- 0
Il parametro periodica tato
c15 deve Autoprova 1=|Settima—
esserein naie
modalita AB- 2=Tempo di
LITATO inattivita
c17 |Nel caso 0= Disabili-lOre |0 t24  |Impostazio- |da 1 a 30 gg |giorni |1
non avven- [tato ne del pe-
ga uno da 1 a 12 riodo di inat-
scambio ore g‘(’)’::p‘;egla
ciclico in
automatico (c24=2) _
(il gruppo t25 |Impostazio- |da 1 a 30 gg |giorni |1
non ha mai ne del pe-
avuto modo riodo di inat-
di fermarsi), tivita della
una volta pompa 2
trascorso il (c24=2)
tempo im- h26 |Impostazio- [1=Lunedi |- 1
postato vie- ne del gior- [2= Martedi
ne effettuato no dell'auto- |3= Mercoledi
uno scambio prova setti- [4= Giovedi
ciclico “for- manale 5= Venerdi
zato” delle (c24=1) 6= Sabato
pompe di 7= Domenica
servizio. h27 |Impostazio- |da 0 a 23 ora |10
c18 [Impostabile [0= Disabili-|- 0 ne dell'ora
solo nel tato dell'autopro-
caso disi- |1= Abilitato va settima-
stemi a sen- nale (c24=1)
sore. h28 |Impostazio- |da 0 a 59 min (00
Dimezza la ne dei minuti
temporizza- dell'autopro-
zione (10, va settima-
t11, t12, t13) nale (c24=1)
in caso di h29 |Impostazio- |da 2 a 20 sec |5
variazione ne del tem-
eccessiva po di funzio-
del feedback namento
(pressione, della pompa
livelli, tem- durante
peratura). l'autoprova
settimanale
(c24=1)
OROLOGIO IN TEMPO REALE (RTC)
MODIFICA DEL SETPOINT (solo per il sistema
h19 |Impostazio- |Y B con sensore analogico)
ne data
h20 |Impostazio- |M= da 1 al- c30 [Impostazio- 0= Disabili- |- [o

14
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ne della
modalita per
modificare il
setpoint

tato

1= Orologio
interno
2=Dain-
gresso digi-
tale DI5

logica del te chiuso
galleggiante |2= NO,
sull'ingresso |Normalmen-
digitale G te aperto
MAX

r30

Impostazio-
ne del cam-
bio di valore
del setpoint.
La soglia di
awvio e arre-
sto di cia-
scuna pom-
pa (r08, r09,
r10, r11, r12,
r13) viene
aumentata e
diminuita dal
valore
(c30=1)

Da 0 a Fon-
do scala

varie

t36 |[Tempo di da0a200 |sec |O
ritardo fino
all'attivazio-
ne del gal-
leggiante
sull'ingresso
digitale G
MAX (r36)

r37 |Impostazio- |1=NC, - 2
ne della Normalmen-
logica del te chiuso
galleggiante |2= NO,
sull'ingresso |Normalmen-
digitale G te aperto
MIN

h30

Impostazio-
ne dell'ora di
avvio per la
modifica del
setpoint
(c30=1)

daOa23

ora

h31

Impostazio-
ne dei minuti
di avvio per
la modifica
del setpoint
(c30=1)

daOab59

Min

t37 |[Tempo di da0a200 |sec |0
ritardo fino
all'attivazio-
ne del gal-
leggiante
sull'ingresso
digitale G
MIN (r37)

h32

Impostazio-
ne dell'ora di
arresto per
la modifica
del setpoint
(c30=1)

daOa23

ora

h33

Impostazio-
ne dei minuti
di arresto
per la modi-
fica del set-
point
(c30=1)

da0Oab59

min

c38 |Configura- |0= Non usa- |- 0
zione to.
dell'ingresso [1= Coman-
digitale pro- |do esterno e
grammabile |le pompe si
D IN_PROG |accendono
U] una alla
volta (a di-
stanza di 2
secondi).

2= Allarme
esterno

3= ON/OFF
esterno.

4= Modifica
setpoint

PROGRAMMAZIONE DEGLI INGRESSI DIGITALI

(fare riferimento alle Figure 7 e 9)

r38 |Impostazio- |1=NC, - 2
ne della Normalmen-
logica te chiuso
dell'ingresso |2= NO,
digitale pro- |Normalmen-
grammabile |te aperto

D IN_PROG

t38 [Tempo di da0a200 |sec |0
ritardo fino
all'attivazio-
ne dell'in-
gresso digi-
tale pro-
grammabile
D IN_PROG
(r38)

r34  |Impostazio- |1=NC, - 2
ne della Normalmen-
logica del te chiuso
galleggiante [2= NO,
sull'ingresso |[Normalmen-
digitale G1 _|te aperto

r35 |Impostazio- |1=NC, - 2
ne della Normalmen-
logica del te chiuso
galleggiante |2= NO,
sull'ingresso |Normalmen-
digitale G2 |te aperto

r36  |Impostazio- |1=NC, - 2
ne della Normalmen-

6CP Q-SMART MODULE (ACCESSORIO OP-
ZIONALE),

E una scheda elettronica composta da sei relé e
contatti privi di potenziale (fare riferimento alle Fi-
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senza parita ci sono due bit di stop.
Spegnere e riaccendere il quadro Q-SMART in
caso di modifica dei parametri r46-c47-r47.

gure 7, 9).
c40 |Configura- |0= Disabili- |- 0
zione del tato
rele OUT_1 [1=P1in
(K3 sulla funzione
scheda) 2=P2in
funzione
3= Fusibile
1 bruciato
4= Fusibile
2 bruciato
5= Allarme
livello alto
6= Allarme
soglia livello
max
7= Allarme
soglia livello
min
8= Allarme
esterno
9= Autopro-
va in corso.
10= Allarme
sensore
guasto
11= Alimen-
tazione ac-
cesa
12=Modalita
Aut/Man
c41 |Configura- |Vederela |- 0
zione del configura-
rele OUT_2 |zione c40
(K4 sulla
scheda)
c42 |Configura- |Vederela |- 0
zione del configura-
rele OUT_3 |zione c40
(K5 sulla
scheda)
c43 |Configura- |Vederela |- 0
zione del configura-
rele OUT_4 |zione c40
(K6 sulla
scheda)
c44 |Configura- |Vederela |- 0
zione del configura-
rele OUT_5 |zione c40
(K7 sulla
scheda)
c45 |Configura- |Vederela |- 0
zione del configura-
rele OUT_6 |zione c40
(K8 sulla
scheda)

c46 |Abilitazione |0= Disabili- |- 0
della porta |tato
per la co- 1= Abilitato
municazione
ModBus
r46 |Impostazio- [da1a255 |- 247
ne indirizzo
c47 |Parita 0= Nessuna |- 2
1= Pari
2= Dispari
r47  |Velocita 0= 9600 - 1
ModBus 1=19200
2=38400
3=57600
IMPOSTAZIONE DI DEFAULT
c48 |Caricamento|0= No - 0
di tutti i pa- |1= Caricare
rametri di default
default (im-
postazione
di fabbrica)
CONTAORE
h49 |Letturaore |-
di esercizio
pompa 1
h50 |Letturaore |-
di esercizio
pompa 2
h51 |Letturaore |-
totali di fun-
zionamento
del quadro
elettrico Q-
SMART
c52 |Reset me- |0=No - 0
moria di tutti | 1= Reset
i contaore  |ore di eser-
pompe cizio pompa
1
2= Reset
ore di eser-
cizio pompa
2
3= Reset
ore di eser-
cizio pompa
1+ pompa 2

MODBUS Q-SMART MODULE
Programmazione comunicazione modbus RTU
RS485

(fare riferimento alle Figure 7 e 710)

Nota: Con parita Pari o Dispari c¢'€ un bit di stop,

PROGRAMMAZIONE DEGLI ALLARMI
(allarmi dedicati all'applicazione delle acque
reflue)

¢53 |Controllo 0= Disabili- |- SE1=0
livello basso |tato SE2=0
(parametro |1= Abilitato
disponibile

16
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se c02=1)

r53 |Impostazio- |[da5a 100 |KQ |5
ne della
sensibilita
delle sonde
in funzione
della condu-
cibilita
dell’acqua.

stesso al-
larme cinque
volte in 30
min. Un re-
set manuale
€ necessario
per riavviare

t53 |[Tempo di da0a200 |sec |0
ritardo fino
all'attivazio-
ne delle
sonde (r53)

il sistema

c57 |Reset del 0= No - 0
registro al- (1= Si
larmi

c54 |Attivazione |0= Disabili- |- 0
allarme so- |tato

glia di livello | 1= Abilitato
minimo (solo
nel caso di
sistema a
sensore)

r54  |Impostazio- |Sensore da |Varie |0
ne dell'al- 0 a Fondo
larme soglia |scala
livello mini- |(0= disabili-
mo tato)

t54 |Tempo di da0a200 |sec |20
ritardo fino
all'attivazio-
ne dell'al-
larme soglia
di livello
minimo
(c54=1)

c55 |Attivazione |0= Disabili- |- 0
allarme so- |tato

glia di livello |1=Abilitato
alto (solo nel
caso di si-
stema a
sensore)

r55 |Impostazio- |Sensore da |Varie |0
ne dell'al- 0 a Fondo
larme soglia [scala
livello alto.  |(0= disabili-
Tutte le tato)
pompe sono
attivate in
caso di al-
larme

t55 |Tempo di da0a200 |sec |0
ritardo fino
all'attivazio-
ne dell'al-
larme soglia
di livello alto
(c55=1)

IMPOSTAZIONE ALLARME BLOCCO DEL SI-
STEMA

c56 |Abilita il 0= Disabili- |- 0
blocco del tato

sistema se si|1= Abilitato
verifica lo

6 FUNZIONI SPECIALI

APPLICAZIONE ACQUE REFLUE (é selezionato il
par. SE, sezione 5.4.3)

6.1 ESECUZIONE Autoprova

La funzione di Autoprova pud essere utilizzata per
accendere le pompe se sono state disattivate per
lungo tempo.

Le pompe sono accese dall'orologio o dopo un de-
terminato periodo di inattivita (c24).

Come avviare l'autoprova: attivazione mediante
orologio (c24=1)

Se le pompe sono in funzione, I'autoprova € messa
in attesa e questo testo viene visualizzato sul display
in modalita lampeggiante:

tSt

Quando le pompe sono in standby, I'autoprova viene
avviata e il test in corso e la pompa in uso vengono
visualizzati sul display in modalita lampeggiante:

tSt

Come fermare I'autoprova
L'autoprova pud essere interrotta in qualsiasi mo-
mento premendo il pulsante OK.

Cosa fa l'autoprova?
Autoprova attivata dall'orologio

La funzione di autoprova coinvolge le impostazioni e

le sequenze seguenti:

1. Abilitazione della funzione (c24=1)

2. Impostazione del giorno, dell'ora e dei minuti
della prova (h26, h27, h28).

3. Accensione della pompa P1 dopo il tempo im-
postato.

4. Arresto della pompa P1 dopo il tempo impostato

(h29).

Attesa di un minuto

Accensione pompa P2.

Arresto della pompa P2 dopo il tempo impostato

(h29).

Noo
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Autoprova attivata dopo un periodo di inattivita

La funzione di autoprova coinvolge le impostazioni e

le sequenze seguenti:

1. Abilitazione della funzione (c24=2)

2. Impostazione del tempo di inattivita per la pom-
pa 1 (t24) o per la pompa 2 (t25).

3. Accensione della pompa P1 dopo il tempo im-
postato (t24).

4. Arresto della pompa P1 dopo il tempo impostato
(h29).

5. Attesa di un minuto

6. Accensione della pompa P2 dopo il tempo im-
postato (t25).

7. Arresto della pompa P2 dopo il tempo impostato
(h29).

L'autoprova viene interrotta se la pressione o il livello
nel sistema cambiano, richiedendo il funzionamento
automatico delle pompe. L'Autoprova viene postici-
pata.

6.2 Avvio e arresto delle pompe (parame-
tro c14)

La seguente descrizione & valida quando & attivato il
software per le acque reflue (parametro c02=0). Se &
attivato il riempimento nel parametro (c02=1), le
funzioni di start e stop sono invertite.

6.2.1 Galleggianti

Le pompe vengono accese e fermate dai galleggian-
ti. Sono disponibili diverse opzioni.

0=G1e G2

La pompa 1 viene accesa e fermata dal galleggiante
G1.

La pompa 2 viene accesa e fermata dal galleggiante
G2.

L'allarme di alto livello & attivato da G MAX, ma nes-
suna delle pompe viene accesa.

1=G MIN

La pompa 1 viene accesa dal galleggiante G1.

La pompa 2 viene accesa dal galleggiante G2. En-
trambe le pompe vengono fermate da G MIN. L'al-
larme di alto livello & attivato da G MAX, ma nessuna
delle pompe viene accesa.

Viene diagnosticato la rottura di G MIN e le pompe
vengono accesel/fermate da G1, G2.

2=G MAX

La pompa 1 viene accesa e fermata dal galleggiante
G1.

La pompa 2 viene accesa e fermata dal galleggiante
G2.

L'allarme di alto livello & attivato da G MAX ed en-
trambe le pompe vengono accese. La pompa 2 vie-
ne accesa dopo 2 sec. Questa opzione serve ad
impedire il iempimento rapido ed eccessivo del ser-
batoio. Le pompe vengono poi fermate da G1, G2.

Il galleggiante di basso livello G MIN non influisce
sulla condizione di avvio delle pompe.

3=G MIN+G MAX

La pompa 1 viene accesa dal galleggiante G1.

La pompa 2 viene accesa dal galleggiante G2.
L'allarme di alto livello & attivato da G MAX ed en-
trambe le pompe vengono accese. La pompa 2 vie-
ne accesa dopo 2 sec. Questa opzione serve ad
impedire il riempimento rapido ed eccessivo del ser-
batoio.

Viene diagnosticato la rottura di G MIN e le pompe
vengono accese/fermate da G1, G2.

Il galleggiante di basso livello G MIN non influisce
sulla condizione di avvio delle pompe.

6.2.2 Sonde elettriche

Le pompe vengono accese e fermate dalle sonde di
livello elettriche. Sono disponibili diverse opzioni.

La sonda comune "S COM" deve essere collega-
ta.

0=S1eS2
La pompa 1 viene accesa e fermata dalla sonda S1.
La pompa 2 viene accesa e fermata dalla sonda S2.

1=S MIN

La pompa 1 viene accesa dalla sonda S1.

La pompa 2 viene accesa dalla sonda S2.

Entrambe le pompe vengono fermate da S MIN.
L'allarme di alto livello & attivato dalla sonda S MAX,
ma nessuna delle pompe viene accesa.

Viene diagnosticata la rottura di S MIN e le pompe
vengono accese/fermate da S1, S2.

2=S MAX

La pompa 1 viene accesa e fermata dalla sonda S1.

La pompa 2 viene accesa e fermata dalla sonda S2.

L'allarme di alto livello & attivato da S MAX ed en-
trambe le pompe vengono accese. La pompa 2 vie-
ne accesa dopo 2 sec. Questa opzione serve ad
impedire il iempimento rapido ed eccessivo del ser-
batoio. Le pompe vengono poi fermate da S1, S2.

La sonda di basso livello S MIN non influisce sulla
condizione di avvio delle pompe.

3=S MIN+S MAX

La pompa 1 viene accesa dalla sonda S1.

La pompa 2 viene accesa dalla sonda S2.

Entrambe le pompe vengono accese da S MAX. La
pompa 2 viene accesa dopo 2 sec. L'allarme di alto
livello ¢ attivato da S MAX. Questa opzione serve ad
impedire il iempimento rapido ed eccessivo del ser-
batoio. Entrambe le pompe vengono fermate da S
MIN.

Viene comunque diagnosticata la rottura di S MIN e
le pompe vengono accese/fermate da S1, S2.

La sonda di basso livello S MIN non influisce sulla
condizione di avvio delle pompe.

7 ALLARMI

APPLICAZIONE ACQUE REFLUE (é selezionato il
parametro SE, sezione 5.4.3)
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Lista degli allarmi

[N° [Descrizione [Reset |
[A01 [Fusibile F1 pompa 1 bruciato. [Auto |

Ricerca guasti:

Il Fusibile 1 per la pompa 1 € bruciato.

La pompa 1 interessata dal guasto € esclusa dal
funzionamento. Una volta risolto il guasto, la pompa
viene riattivata automaticamente. L'intervento del
fusibile attiva automaticamente I'altra pompa, se &
presente la condizione di richiesta. Seguire le pre-
senti istruzioni:

Spegnere (OFF) il quadro
Aprire il coperchio frontale
Sostituire il Fusibile F1
Chiudere il coperchio
Accendere il quadro

arwN =

Cause/soluzioni:

. Il motore della pompa 1 € danneggiato e
deve essere sostituito.

. Il cavo di alimentazione del motore & di-
fettoso o usurato: sostituire il cavo.

. Il condensatore della pompa motore 1 &

danneggiato e deve essere sostituito.

[N° [Descrizione [Reset |
[A02 [Fusibile F2 pompa 2 bruciato |Auto |

Ricerca guasti:

Il Fusibile 2 per la pompa 1 & bruciato.

La pompa 2 interessata dal guasto & esclusa dal
funzionamento. Una volta risolto il guasto, la pompa
viene riattivata automaticamente. L'intervento del
fusibile attiva automaticamente I'altra pompa, se &
presente la condizione di richiesta.

Seguire le presenti istruzioni:
Spegnere (OFF) il quadro
Aprire il coperchio frontale
Sostituire il Fusibile F1
Chiudere il coperchio
Accendere il quadro

RN~

Cause/soluzioni:
. Il motore della pompa 2 & danneggiato e
deve essere sostituito.
. Il cavo di alimentazione del motore & di-
fettoso o usurato: sostituire il cavo.
. Il condensatore della pompa motore 2 &
danneggiato e deve essere sostituito.

N° Descrizione Reset
A05 |l sensore e difettoso. L'allarme|Auto
non viene gestito in modalita
manuale.

Ricerca guasti:

Il segnale € inferiore al valore minimo di 3,8 mA. In
caso di allarme, tutte le pompe vengono fermate.
L'allarme verra visualizzato se il segnale & inferiore a

3,8mA ed é gestito solo se & utilizzato il sensore
(c03=2).

Cause/soluzioni:

. Controllare che il sensore e il connettore
siano collegati.

. Aprire il coperchio e controllare che il ca-
vo di alimentazione del sensore sia col-
legato e fissato ai morsetti. Fare riferi-
mento alle Figure 6, 7 e 9.

. Controllare che il cavo del sensore sia
collegato correttamente. Fare riferimento
alle Figure 6, 7 e 9.

. Il cavo di alimentazione del sensore & de-
teriorato: sostituire il cavo.
. Il connettore di plastica & deteriorato: so-

stituire il connettore.
. Sostituire il sensore difettoso.

[N° [Descrizione [Reset |
[A36 [Allarme livello alto [Auto |

Ricerca guasti:

Il livello dellacqua ha raggiunto il galleggiante G
MAX o la sonda S MAX.

Nell'applicazione delle acque reflue (c02=0), tutte le
pompe sono accese.

Nell'applicazione di riempimento (c02=1), tutte le
pompe sono ferme.

L'allarme viene escluso in modalita manuale.
Cause/soluzioni

. Il livello dell'acqua ha raggiunto la posi-
zione del galleggiante G MAX o la sonda
S MAX, se utilizzati. Le pompe potrebbe-
ro non funzionare.

. Se compare l'allarme ma il livello non ha
raggiunto il galleggiante G MAX o la
sonda S MAX:

o Il galleggiante G MAX & danneggiato
e deve essere sostituito.

o La sonda S MAX & danneggiata e
deve essere sostituita.

o Il cavo del galleggiante & usurato o
difettoso, sostituirlo.
o Il cavo della sonda & usurato o difet-

toso, sostituirlo.

o Controllare il collegamento del gal-
leggiante G MAX al morsetto del
quadro elettrico Q-SMART (fare rife-
rimento alle figure 6, 7 e 9).

o Controllare il collegamento delle
sonde S MAX al morsetto del qua-
dro elettrico Q-SMART (fare riferi-

mento alle figure 6, 7 e 9).

N° Descrizione Reset

A37 |Allarme di livello minimo del|Auto
serbatoio di aspirazione

dell'acqua

Ricerca guasti:
Solo per I'applicazione del riempimento (c02=1)
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Il livello dell'acqua ha raggiunto il galleggiante G MIN
o la sonda S MIN. Leds (4), (6) accesi.

Tutte le pompe vengono fermate. L'allarme viene
escluso in modalita manuale.

Cause/soluzioni

. Il livello dell'acqua ha raggiunto la posi-
zione del galleggiante G MIN o la sonda
S MIN, se utilizzati. Ripristinare il livello
dell'acqua.

. Se compare l'allarme ma il livello non ha
raggiunto il galleggiante G MIN o la son-
da S MIN:

o Il galleggiante G MIN & danneggiato
e deve essere sostituito.

o La sonda S MIN & danneggiata e
deve essere sostituita.

o Il cavo del galleggiante G MIN &
usurato o difettoso, sostituirlo.
o Il cavo della sonda e usurato o difet-

toso, sostituirlo.

o Controllare l'idoneo collegamento
del galleggiante G MIN al morsetto
del quadro elettrico Q-SMART (fare

riferimento alle figure 6, 7 e 9).

N° Descrizione Reset
A39 |Allarme guasto esterno Auto
Configurazione dell'indicazione
di un allarme esterno collegato
all'ingresso digitale D IN PROG
(c38=2).

Ricerca guasti:

L'allarme viene rilevato da un dispositivo esterno. La
logica & configurata dal parametro r38. Tutte le
pompe vengono fermate e non funzionano finché
viene visualizzato 'allarme.

L'allarme viene escluso in modalita manuale.

Cause/soluzioni
. Verificare lo stato del dispositivo esterno
e sostituirlo se danneggiato.
. Se viene visualizzato un allarme, ma il
dispositivo € in buone condizioni:

o Il cavo & usurato o difettoso, sosti-

tuirlo.
|N° |Descrizione |Reset |
[A54 |Allarme soglia min [Auto |

Ricerca guasti:

Il livello del sistema non supera il valore impostato
del parametro di soglia minimo (r54). Dopo che e
trascorso il tempo di ritardo impostato al parametro
t54 tutte le pompe vengono fermate e protette contro
il funzionamento a secco.

L'allarme dell'applicazione di riempimento non ferma
le pompe, € solo un avviso.

L'allarme viene escluso in modalita manuale.

Cause/soluzioni

. Mancanza di acqua sul lato di aspirazio-
ne della pompa: controllare il livello.

20

. La pompa (girante o diffusore) & danneg-
giata. Contattare il servizio di assistenza
tecnica.

. Il motore non funziona:

o E danneggiato e deve essere sosti-
tuito. Contattare il servizio di assi-
stenza tecnica.

o La protezione termica all'interno del
motore é rotta o difettosa.

o Il condensatore & rotto.
[N° " [Descrizione [Reset |
[A55  [Allarme soglia max [Auto |

Ricerca guasti:

Il livello del sistema supera il valore impostato del
parametro di soglia massimo (r55).

Dopo che € trascorso il tempo di ritardo impostato al
parametro t55, tutte le pompe vengono accese per
I'applicazione delle acque reflue (c02=0).

Dopo che & trascorso il tempo di ritardo impostato al
parametro t55, tutte le pompe vengono arrestate per
I'applicazione di riempimento (c02=1).

L'allarme viene escluso in modalita manuale.

Cause/soluzioni

. L'acqua ha superato il livello massimo:
controllare il livello.

. La pompa (girante o diffusore) & danneg-
giata. Contattare il servizio di assistenza
tecnica.

. Il motore non funziona:

o E danneggiato e deve essere sosti-
tuito. Contattare il servizio di assi-
stenza tecnica.

o La protezione termica all'interno del
motore & rotta o difettosa.

o Il condensatore é rotto.

N° Descrizione Reset
A56 |Lo stesso allarme viene rilevato|Manuale
5 volte negli ultimi 30 minuti

Ricerca guasti:
Il sistema € bloccato perché lo stesso allarme viene
rilevato 5 volte negli ultimi 30 minuti. Utilizzare il pa-
rametro c57 per resettare e riavviare il sistema.
Cause/soluzioni

. Identificare il tipo di allarme e risolverlo.

Tab3 APPLICAZIONE PRESSURIZZAZIONE
(e selezionato il parametro bS sezione 5.4.3)

Par. |Descrizione [Range [Unita [Default
SISTEMA
c01 Numero 1=1 pom- |-
pompe pa
2= 2 pom-
pe
c02 [Pompa 0= Disabili- |- 0
pilota. tato
La pompa |1= Abilitato
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pilota reste- r08 Delta soglia |Da 0 a Varie |0,5
ra accesa superiore  [Fondo sca-
se la se- la
conda r09 Delta soglia |Da 0 a Varie |0,5
pompa P2 & inferiore Fondo sca-
in funzione. la
c03 |Tipo di sen- |1= Sensore |- 1 r10  |Soglia start [Da 0 a|Varie |2,7
sore o con- |[di pressio- pompa 1 Fondo sca-
trollo del ne la
dispositivo. |2= Sensore t10  [Tempodi |da0a100 |sec |0
?thetl-)mpera— ritardo start
3= Sensore pompa 1
gg';?ggso- r1 Sogliastop [Da 0 a|Varie (3,5
stato pompa 1 Fondo sca-
5= Sonde la
6= Sensore t11 Tempodi |[da0Oa100 (sec |0
di pressio- ritardo stop
ne con pompa 1
attivazione
automatica r12  |Soglia start [Da 0 a|Varie |2,6
dei presso- pompa2 |Fondo sca-
stati se il la
sensore & t12  [Tempodi |da0a100 [sec |2
c04 |[Tipo dise ?fe:t c;)cr)ﬁA 1 ritardo start
gnaledel  |2= 0-20mA pompa 2
sensore - -
c05 [Valore di Pressione: |varie |0 3 Sogliastop \Da 0 aVarie 3.4

pompa 2 Fondo sca-
la

t13 Tempo di da0a100 |[sec 0,3

scala inizia- [0-60 bar
le del sen- |Temperatu-
sore. Solo |ra:da-20a

nel casoin [100 °C ritardo stop
cui sia uti- [Livelloda 0 pompa 2
lizzato il ab0m
sensore. COMPENSAZIONE PERDITE DI CARICO
105 Calibrazio- 0= Disabili- |- 0 Disponibile solo con sistemi a sensore analogi-
ne della tato co.
scala inizia- [1= Abilitato Per una descrizione si rinvia alla sezione 8.2.
le in mA.
t05 Filtro soft- |Standard |- 3 4 Abilitazione |Da 0 a - 0
ware per Lowara compensa- [Fondo sca-
ingresso zione perdi- |la.
analogico te carico 0= Disabili-
c06 |Valore di Pressione: |Varie |10 conincre- [tato
fondo scala |0-60 bar mento delle
del sensore |Temperatu- soglie di
selezionato. |ra: start e di
Solo nel da-20 a stop, in bar,
casoincui (100 °C per le pom-
sia utilizza- |[Livello: da pe succes-
to il senso- |0 a50m sive alla
re. prima.
SOGLIA E TEMPORIZZAZIONI (la soglia é attiva COMMUTAZIONE POMPE
solo in presenza di sensore analogico)
c15 |Abilitazione |0= Disabili-|- 1
c07 |[Setpoint di |0= Disabili- |- 0 dello scam- [tato
pressione |tato bio ciclico. |1= Abilitato
unico 1= Abilitato Lo scambio
r07 Valore di DaOa Varie (3,5 ciclico au-
pressione |Fondo sca- tomatico
setpoint la avviene ad
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ogni riavvio h19 |Impostazio- |[Y -
del gruppo ne data
dopo una h20 |Impostazio- [M= da 1 al-
fermata in ne mese 12
automatico. h21  |Impostazio- |g= da 1 a|-
c16 |Inserirela |1= Pompal- ne giorno (31
pompadi (1 h22 |Impostazio- [h= da 0 al-
servizio che [2= Pompa ne ora 23
si desidera (2 h23  |Impostazio- [m= da 00 a|-
parta come ne minuti |59
prima dopo
un’ accen- ESECUZIONE AUTOPROVA
sione elet-
trica del Con questa funzione, le pompe vengono awviate una
gruppo o volta alla settimana e ad un'ora e in un giorno pre-
dopo il re- . R .
set. Il pa- stabiliti. Per una descrizione si rinvia alla sezione 8.17.
rametro c15
& abilitato. c24  |Attivazione |0= Disabili- |- 0
Se ¢ instal- periodica |tato
lata la Autoprova |1= Setti-
pompa pilo- manale
ta (c02=1) t25 Impostazio- |[da 1a 30 |giorni |1
la prima ne del pe- |gg
pompa di riodo di
default & la inattivita
P1. della pom-
c17  [Nel caso 0= Disabili-|Ore pa 2
non awven- |tato (c24=2)
ga uno da 1 a 12 h26 |Impostazio- (1= Lunedi |- 1
scambio ore ne del gior- [2= Martedi
ciclico in no dell'au- |3= Merco-
automatico toprova ledi
(il sistema settimanale (4= Giovedi
non ha mai (c24=1) 5= Venerdi
avuto modo 6= Sabato
di fermarsi) 7= Dome-
dopo il tem- nica
po imposta- h27 |Impostazio- |da0a 23 |ora 10
to viene ne dell'ora
effettuato dell'auto-
uno scam- prova set-
bio ciclico timanale
“forzato” (c24=1)
delle pompe h28 |Impostazio- [da0a59 |min 00
di servizio. ne dei mi-
c18 |Impostabile 0= Disabili-|- nuti dell'au-
solo per tato toprova
sistemi a 1= Abilitato settimanale
sensore. (c24=1)
Dimezza la h29 |Impostazio- [da 0 a 300 |sec 60
temporizza- ne del tem-
zione (t10, po di fun-
t11, 112, zionamento
t13) in caso della pom-
di variazio- pa durante
ne eccessi- l'autoprova
va del settimanale
feedback (c24=1)
(pressione,
livelli, tem-
peratura).

OROLOGIO IN TEMPO REALE (RTC)

MODIFICA DEL SETPOINT (solo per sistemi con
sensore analogico)
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P1 mente
c30 Impostazio- |0= Disabili- |- 0 aperto
ne della tato r35 Impostazio- |1= NC, - 1
modalita per | 1= Orologio ne della Normal-
modificare il |interno logica mente
setpoint 2= Con dell'ingresso [chiuso
ingresso digitale del |2= NO,
digitale pressostato |Normal-
program- P2 mente
mabile D aperto
IN_PROG r36 Impostazio- |1=NC, - 1
r30 Impostazio- [Da 0 a varie (0,5 ne della Normal-
ne del cam- |Fondo sca- logica del mente
bio di valore |la pressostato |chiuso
del setpoint. di alta pres- [2= NO,
La soglia di sione sullin- [Normal-
awvio e ar- gresso digi- [mente
resto di tale P MAX [aperto
ciascuna t36 Tempodi |[da0Oa200 [sec 0
pompa (r08, ritardo fino
r09, r10, all'attivazio-
r1,r12, ne del pres-
r13) viene sostato di
aumentata e alta pres-
diminuita dal sione
valore sull'ingresso
(c30=1) digitale P
h30 |Impostazio- |[da0a23 |ora 1 MAX (r36)
ne dell'ora r37 Impostazio- [1=NC, - 1
di avvio per ne della Normal-
la modifica logica del mente
del setpoint pressostato |chiuso
(c30=1) di pressione [2= NO,
h31 Impostazio- ([da0a59 |Min 1 minima Normal-
ne dei minu- sull'ingresso [mente
ti di avvio digitale P aperto
per la modi- MIN
fica del set- t37 Tempo di da 0a200 |sec 0
point ritardo fino
(c30=1) all'attivazio-
h32 |Impostazio- |[da0a23 |ora 1 ne del pres-
ne dell'ora sostato di
di arresto pressione
per la modi- minima
fica del set- sull'ingresso
point digitale P
(c30=1) MIN (r37)
h33 |Impostazio- [da0a59 |[min 1 c38 [Configura- [0= Non - 0
ne dei minu- zione usato.
ti di arresto dell'ingresso [ 1= Presso-
per la modi- digitale pro- |stato a
fica del set- grammabile {[membrana.
point D 2= Allarme
(c30=1) IN_PROG(" |esterno
3= ON/OFF
PROGRAMMAZIONE DEGLI INGRESSI DIGITALI esterno.
(fare riferimento alle Figure 7, 9) 4= Mgdlflca
setpoint
- r38 Impostazio- |1= NC, - 1
r34 Impostazio- |1= NC, - 1 ne della Normal-
ne 'della Normal- logica mente
logica mente dellingresso |chiuso
dfal!lngresso chiuso digitale pro- |2= NO,
digitale del 2= NO, grammabile |Normal-
pressostato |Normal-
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D IN_PROG |mente
aperto

scheda)

138 Tempo di da0a200 |sec 0
ritardo fino
all'attivazione
dellingresso
digitale pro-
grammabile
D IN_PROG
(r38)

c44 |Configura- |Vederela |- 0
zione del  |configura-
relé OUT_5 |zione c40
(K7 sulla
scheda)

6CP Q-SMART MODULE (ACCESSORIO OP-
ZIONALE),
E una scheda elettronica composta da sei relé e contatti

privi di potenziale (fare riferimento alle Figure 7 e 9).

c45 |Configura- (Vederela |- 0
zione del configura-
relé OUT_6 |zione c40
(K8 sulla
scheda)

0

c40 |[Configura- |0= Disabili-
zione del tato

relé OUT_1 [1=P1in
(K3 sulla funzione
scheda) 2=P2in
funzione
3= Fusibile
1 bruciato
4= Fusibile
2 bruciato
5= Allarme
mancanza
d'acqua

6= Allarme
soglia
pressione
massima.
7= Allarme
soglia
pressione
minima.

8= Allarme
esterno

9= Coman-
do per au-
toprova
10= Auto-
prova difet-
tosa

11= Ali-
mentazione
accesa
12=Modalit
a Aut/Man

MODBUS Q-SMART MODULE
Programmazione comunicazione modbus RTU
RS485

(fare riferimento alle Figure 7 e 710)

Nota: Con parita Pari o Dispari c'€ un bit di stop,
senza parita ci sono due bit di stop.

Spegnere e riaccendere il quadro Q-SMART in
caso di modifica dei parametri r46-c47-r47.

V
o

c41 |Configura- |Vedere la
zione del configura-
relé OUT_2 |zione c40
(K4 sulla
scheda)

c42 |Configura- |Vederela |- 0
zione del configura-
relé OUT_3 |zione c40
(K5 sulla
scheda)

c43 |Configura- |Vederela |- 0
zione del configura-
relé OUT_4 |zione c40
(K6 sulla

c46  |Abilitazione |0= Disabili- |- 0
della porta [tato
per la co- 1= Abilitato
municazio-
ne ModBus
r46 Impostazio- [da 1 a 255 |- 247
ne indirizzo
c47  |Parita 0= Nessu- |- 2
na
1= Pari
2= Dispari
r47  |Velocita 0= 9600 - 1
ModBus 1=19200
2=38400
3=57600
IMPOSTAZIONE DI DEFAULT
c48 [Caricamen- [0= No - 0
todituttii |1= Caricare
parametri di [default
default (im-
postazione
di fabbrica)
CONTAORE
h49 |Lettura ore |-
di esercizio
pompa 1
h50 |Lettura ore |-
di esercizio
pompa 2
h51 Lettura del- |-
le ore totali
di alimenta-
zione del
quadro elet-
trico Q-
SMART
c52 |Resettala [0=No - 0
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memoria
del contao-
re per tutte
le pompe

1= Reset
ore di eser-
cizio pom-
pa1

2= Reset
ore di eser-
cizio pom-
pa2

3= Reset
ore di eser-
cizio pom-
pal+
pompa 2

(c54=1)

c55 |Attivazione |0= Disabili-
dell'allarme [tato

soglia di 1= Abilitato
pressione
massima
(solo nel
caso di
sistema a
sensore)

T
o

PROGRAMMAZIONE DEGLI ALLARMI

(allarmi dedicati all'applicazione bS gruppo

pressione booster)

c53

Allarme
mancanza
d'acqua.
Protezione
contro il
funziona-
mento a
secco della
pompa

0= Disabili-
tato
1= Abilitato

55 Impostazio- |Sensore da |Varie |0
ne dell'al- |0 a Fondo
larme soglia|scala

di pressione | (0= disabili-
massima. [tato)

Tutte le
pompe
vengono
fermate in
caso di
allarme

r53

Impostazio-
ne della
sensibilita
delle sonde
in funzione
della con-
ducibilita
dell’acqua.

da5a100

KQ

t55 Tempodi |[da0Oa200 [sec 0
ritardo fino
all'attivazio-
ne dell'al-
larme soglia
di pressione
massima
(c55=1)

IMPOSTAZIONE ALLARME BLOCCO DEL SI-
STEMA

t53

Tempo di
ritardo fino
all'attivazio-
ne dell'al-
larme di
mancanza
acqua (c53)

da 0a 200

sec

c54

Attivazione
dell'allarme
soglia di
pressione
minima
(solo nel
caso di
sistema a
sensore)

0= Disabili-
tato
1= Abilitato

c56  |Abilita il 0= Disabili-
blocco del |tato
sistema se |1= Abilitato
si verifica lo
stesso al-
larme cin-
que volte in
30 min. Un
reset ma-
nuale &
necessario
per riavvia-
re il siste-
ma.

T
o

c57 |Resetdel |0=No - 0
registro 1=Si
allarmi

r54

Impostazio-
ne della
soglia di
pressione
minima

Sensore da
0 a Fondo
scala

(0= disabili-
tato)

Varie

t54

Tempo di
ritardo fino
all'attivazio-
ne dell'al-
larme soglia
di pressione
minima

da 0a 200

sec
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(1) D IN PROG=1 ¢ impostato
(Viene rilevata la pressione minima fuori intervallo di
funzionamento)

Se il pressostato viene attivato in modalita automati-
ca e non durante |'autoprova, si verifica quanto se-
gue:

- Se le pompe sono in funzione, non saranno ferma-
te e verra visualizzato I'allarme A38.

- Se le pompe non sono in funzione, non saranno
avviate e verra visualizzato |'allarme A38. Nel ca-
so vi sia una caduta di pressione, tuttavia, le pom-
pe saranno accese e continuera ad essere visua-
lizzato I'allarme A38.
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Se la pressione minima viene attivata durante I'auto-
prova, vedere la sezione 8.1.

8 FUNZIONE SPECIALE

APPLICAZIONE PRESSURIZZAZIONE (& selezio-
nato il parametro bS, sezione 5.4.3)

8.1 ESECUZIONE Autoprova

Utilizzando la funzione di autoprova, le pompe pos-
sono essere accese dopo essere state spente per
un lungo periodo di tempo.

Le pompe sono accese dall'orologio o da un contatto
digitale esterno (c24).

NOTA:
Devono essere utilizzati i seguenti componenti:

. Elettrovalvola: & richiesta per drenare
I'acqua durante la prova.

. Pressostato a membrana o dispositivo
equivalente. Viene utilizzato per con-
trollare le prestazioni della pompa, per
impedire che il suo valore diminuisca
troppo. E collegato a D IN PROGR del
quadro elettrico Q-SMART (fare riferi-
mento alle Figure 7 e 9)

. Q-SMART-6FVC MODULE, scheda
elettronica composta da rele e contatti
privi di potenziale (fare riferimento alle

Figure 7 e 9)

Come avviare l'autoprova: attivazione mediante
orologio (c24=1)

Se le pompe sono in funzione, I'autoprova € messa
in attesa e questo testo viene visualizzato sul display
in modalita lampeggiante:

tSt

Quando le pompe sono in stand-by, I'autoprova vie-
ne avviata e il test in corso e la pompa in uso ven-
gono visualizzati sul display in modalita lampeggian-
te:

tSt

P1

Come fermare I'autoprova
L'autoprova pud essere interrotta in qualsiasi mo-
mento premendo il pulsante OK.

Cosa fa l'autoprova?

Autoprova attivata dall'orologio

La funzione di autoprova coinvolge le impostazioni e
le sequenze seguenti:

1. Abilitazione della funzione (c24=1)

2. Impostazione del giorno, dell'ora e dei minuti
della prova (h26, h27, h28).
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3. Impostazione dell'ingresso digitale programma-
bile D IN PROGR (c38=1)

4. Impostazione del relé del 6CP Q-SMART MO-
DULE, c40=9, Comando per autoprova.

5. Impostazione del relé del 6CP Q-SMART MO-
DULE, c40=10, Autoprova difettosa.

6. Nel momento prestabilito, accensione della
pompa P1 dopo I'apertura dell'elettrovalvola.

7. Arresto della pompa P1 dopo il tempo impostato

(h29).

Attesa di un minuto

Accensione pompa P2.

0. Arresto della pompa P2 dopo il tempo impostato

(h29).
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L'autoprova viene interrotta nelle seguenti condizio-
ni:

. Il pressostato a membrana viene attivato
(prestazioni della pompa troppo basse). Inter-
vento dell'allarme A24 o A25. Il relé dedicato
del 6CP Q-SMART MODULE verra attivato.
Anche il buzzer del quadro elettrico Q-
SMART viene attivato e il gruppo riprende a
lavorare in modalita automatica. Premere il
tasto (4), Figura 1, per spegnere il buzzer.

. Se la pressione o il livello del sistema cam-
biano, il gruppo riprende a funzionare in mo-
dalita automatica. L'Autoprova viene postici-
pata.

8.2 COMPENSAZIONE PERDITE DI CARI-
CO (cr14)

Talvolta si verifica una caduta di pressione nel si-
stema a causa di perdite nei tubi, che aumentano
quando aumenta la richiesta di acqua.

Per compensare le perdite di carico & possibile abili-
tare un controllo che fornisca una pressione propor-
zionale al carico. Non viene eseguita la misurazione
diretta del flusso, ma si ritiene che sia proporzionale
al numero di pompe in funzione.

All'accensione di ogni pompa di servizio, oltre la
prima, le soglie SUP e INF vengono aumentate del
valore indicato nel parametro r14. La pompa pilota &
esclusa.

9 ALLARMI

APPLICAZIONE PRESSURIZZAZIONE (& selezio-
nato il parametro bS, sezione 5.4.3)

Lista degli allarmi

[N° [Descrizione [Reset |
[A01  [Fusibile F1 pompa 1 bruciato. [Auto |

Ricerca guasti:

Il Fusibile 1 per la pompa 1 & bruciato.

La pompa 1 interessata dal guasto & esclusa dal
funzionamento. Una volta risolto il guasto, la pompa
viene riattivata automaticamente. L'intervento del
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fusibile attiva automaticamente I'altra pompa, se &
presente la condizione di richiesta.

Cause/soluzioni:

. Il motore della pompa 1 & danneggiato e
deve essere sostituito.

. Il cavo di alimentazione del motore & di-
fettoso o usurato: sostituire il cavo.

. Il condensatore del motore per la pompa

1 & danneggiato e deve essere sostituito.

[N° [Descrizione [Reset |
[A02 [Fusibile F2 pompa 2 bruciato |Auto |

Ricerca guasti:

Il Fusibile 2 per la pompa 1 € bruciato.

La pompa 2 interessata dal guasto € esclusa dal
funzionamento. Una volta risolto il guasto, la pompa
viene riattivata automaticamente. L'intervento del
fusibile attiva automaticamente Il'altra pompa, se &
presente la condizione di richiesta.

Cause/soluzioni:

. Il motore della pompa 2 & danneggiato e
deve essere sostituito.

. Il cavo di alimentazione del motore & di-
fettoso o usurato: sostituire il cavo.

. Il condensatore del motore per la pompa

2 & danneggiato e deve essere sostituito.

N° Descrizione Reset
A05 |l sensore ¢ difettoso. L'allarme|Auto
€ escluso in modalita manuale.

Ricerca guasti:

Il segnale & inferiore al valore minimo di 3,8 mA. In
caso di allarme, tutte le pompe vengono fermate.
L'allarme verra visualizzato se il segnale & inferiore a
3,8mA ed é gestito solo se & utilizzato il sensore
(c03=2).

L'allarme viene escluso in modalita manuale.

Cause/soluzioni:

. Controllare che il sensore e il connettore
siano collegati.

. Aprire il coperchio e controllare che il ca-
vo di alimentazione del sensore sia col-
legato e fissato ai morsetti. Fare riferi-
mento alle Figure 6, 7 e 9.

. Controllare che il cavo del sensore sia
collegato correttamente. Fare riferimento
alle Figure 6, 7 e 9.

. Il cavo di alimentazione del sensore & de-
teriorato: sostituire il cavo.
. Il connettore di plastica & deteriorato: so-

stituire il connettore.
. Sostituire il sensore difettoso.

N° Descrizione Reset
A24 |Autoprova pompa 1 non riu-|Auto
scita

Ricerca guasti:

L'Autoprova della pompa 1 & fallita. La prova si €
interrotta a causa dell'intervento del pressostato a
membrana collegato al D IN PROG (c38=1). La
pressione sul lato di mandata raggiunge l'imposta-
zione del pressostato.

Cause/soluzioni
. La pompa (girante o diffusore) & danneg-
giata. Contattare il servizio di assistenza
tecnica.
. La pompa motore 1 non funziona:

o E danneggiato e deve essere sosti-
tuito. Contattare il servizio di assi-
stenza tecnica.

o La protezione termica all'interno del
motore é rotta o difettosa.

o Il condensatore & danneggiato.
N° Descrizione Reset
A25 |Autoprova pompa 2 non riu-|Auto
scita

Ricerca guasti:
L'Autoprova della pompa 2 é fallita. La prova si e
interrotta a causa dell'intervento del pressostato a
membrana collegato al D IN PROG (c38=1). La
pressione sul lato di mandata raggiunge l'imposta-
zione del pressostato.
Cause/soluzioni
. La pompa (girante o diffusore) & danneg-
giata. Contattare il servizio di assistenza
tecnica.
. Il motore non funziona:

o E danneggiato e deve essere sosti-
tuito. Contattare il servizio di assi-
stenza tecnica.

o La protezione termica all'interno del
motore é rotta o difettosa.

o Il condensatore & danneggiato.
[N° " [Descrizione [Reset |
[A36 |Allarme alta pressione [Auto |

Ricerca guasti:

Il valore della pressione ha raggiunto il valore impo-
stato del pressostato di alta pressione P MAX.

Tutte le pompe vengono fermate.

L'allarme viene escluso in modalita manuale.

Cause/soluzioni

. La pressione ha raggiunto il valore impo-
stato del pressostato di alta pressione P
MAX: verificare la curva di prestazione
della pompa e il corretto setpoint (r07) o
le soglie delle pompe (r11, r13).

. Se l'allarme e presente ma il valore della
pressione non raggiunge il valore del
pressostato P MAX:

o Il pressostato di massima pressione
deve essere sostituito.
o Il cavo del pressostato € usurato o

difettoso, deve essere sostituito.
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o Controllare il collegamento del pres-
sostato P MAX al morsetto del qua-
dro elettrico Q-SMART (fare riferi-
mento alle Figure 6, 7 e 9).

o Il pressostato P MAX & danneggiato,
deve essere sostituito.

[N°" [Descrizione [Reset |
[A37 |Allarme di pressione minima__ [Auto |

Ricerca guasti:

Il valore della pressione ha raggiunto il valore impo-
stato del pressostato di pressione minima P MIN.
Leds (4), (6) accesi. Tutte le pompe vengono ferma-
te.

L'allarme viene escluso in modalita manuale.

Cause/soluzioni

. La pressione ha raggiunto il valore impo-
stato del pressostato di pressione mini-
ma P MIN. Verificare la curva di presta-
zione della pompa e il corretto setpoint
(r07) o le soglie delle pompe (r10, r12).

. Se l'allarme € presente ma il valore della
pressione non ha raggiunto il valore im-
postato del pressostato P MIN:

o Il pressostato P MIN e danneggiato
e deve essere sostituito.
o Il cavo del pressostato € usurato o

difettoso, deve essere sostituito.

o Controllare il collegamento del pres-
sostato P MIN al morsetto del qua-
dro elettrico Q-SMART (fare riferi-
mento alle Figure 6, 7 e 9).

. La pompa (girante o diffusore) & danneg-
giata. Contattare il servizio di assistenza
tecnica.

. Il motore non funziona:

o E danneggiato e deve essere sosti-
tuito. Contattare il servizio di assi-
stenza tecnica.

o La protezione termica all'interno del
motore é rotta o difettosa.

o Il condensatore é rotto.

N° Descrizione Reset
A38 |La pressione minima & al di|Auto
fuori dell'intervallo di funzio-
namento.

Ricerca guasti:

Intervento della protezione contro il funzionamento
della pompa al di sotto della pressione minima. I
segnale arriva dal pressostato di pressione minima
collegato all'ingresso digitale D IN PROG (c38=1).
Se appare durante il normale funzionamento anziché
durante la fase di autoprova, tutte le pompe sono
attivate in sequenza dopo il tempo di ritardo imposta-
to (t38) per ripristinare la pressione.

Cause/soluzioni

. E presente un allarme, ma le pompe so-
no ferme:
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o Il pressostato & difettoso oppure il
cavo € danneggiato. Sostituire il
pressostato o il cavo.

o Impostazione errata del pressostato,
deve essere modificata.

. E presente un allarme, ma le pompe so-
no in funzione:

o Il pressostato & difettoso oppure il
cavo € danneggiato. Sostituire il
pressostato o il cavo.

o Le pompe smettono di funzionare: la
girante é rotta.

o Errata selezione della pompa: cam-
biare la pompa.

. Il motore non funziona:

o E danneggiato e deve essere sosti-
tuito. Contattare il servizio di assi-
stenza tecnica.

o La protezione termica all'interno del
motore é rotta o difettosa.

o Il condensatore & rotto.

N° Descrizione Reset

A39 |Allarme guasto esterno
Configurazione dell'indicazione
di un allarme esterno collegato
all'ingresso digitale D IN PROG
(c38=2).

Ricerca guasti:

L'allarme viene rilevato da un dispositivo esterno. La
logica & configurata dal parametro r38. Tutte le
pompe sono ferme e non funzionano finché viene
visualizzato l'allarme.

L'allarme viene escluso in modalita manuale.

Cause/soluzioni
. Controllare la condizione del dispositivo
esterno e sostituirlo se danneggiato.
. Se viene visualizzato un allarme, ma il
dispositivo & in buone condizioni:

o Il cavo & usurato o difettoso, sosti-
tuirlo.
N° Descrizione Reset
A53 |Allarme mancanza acqua in|Auto
aspirazione

Ricerca guasti:

Allarme di mancanza acqua dal circuito sonde. |l
livello di acqua in aspirazione della pompa o del
gruppo di pressione scende al di sotto del livello
minimo. Tutte le pompe vengono fermate e protette
contro il funzionamento a secco. Leds (4), (6) accesi
L'allarme viene escluso in modalita manuale.

Cause/soluzioni
. La pompa (girante o diffusore) &€ danneggiata.
Contattare il servizio di assistenza tecnica.
. Il motore non funziona:
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o E danneggiato e deve essere sostitui-
to. Contattare il servizio di assistenza
tecnica.

o La protezione termica all'interno del
motore & rotta o difettosa.

o Il condensatore é rotto.
[N° [Descrizione [Reset |
[A54 [Allarme soglia min |Auto |

Ricerca guasti:

La pressione del sistema non supera il valore imposta-
to del parametro di soglia minima (r54). Dopo il tempo
di ritardo parametro t54 tutte le pompe vengono fer-
mate e protette contro il funzionamento a secco.
L'allarme viene escluso in modalita manuale.

Cause/soluzioni
. La pompa (girante o diffusore) & danneg-
giata. Contattare il servizio di assistenza
tecnica.
. Il motore non funziona:

o E danneggiato e deve essere sostitui-
to. Contattare il servizio di assistenza
tecnica.

o La protezione termica all'interno del
motore & rotta o difettosa.

o Il condensatore & rotto.
[N° [Descrizione [Reset |
[A55  [Allarme soglia max [Auto |

Ricerca guasti:

La pressione del sistema supera il valore impostato
del parametro di soglia massima (r55).

Dopo il tempo di ritardo parametro t55 tutte le pompe
vengono fermate.

L'allarme viene escluso in modalita manuale.

Cause/soluzioni
. La pressione ha superato la pressione
massima: verificare il valore impostato

(r55).
. Errata selezione della pompa: sostituire la
pompa.
N° Descrizione Reset

A56 |Lo stesso allarme viene rilevato|Manuale
5 volte negli ultimi 30 minuti

Ricerca guasti:

Il sistema & bloccato perché lo stesso allarme viene
rilevato 5 volte negli ultimi 30 minuti. Utilizzare il pa-
rametro c57 per resettare e riavviare il sistema.

Cause/soluzioni
. Identificare il tipo di allarme e risolverlo.

10 SETUP E FUNZIONAMENTO
DEL SISTEMA

10.1 Parametri da controllare all'avvio

Controllare i seguenti parametri di programmazione
all'avvio.

1. Definire linstallazione e gli idonei dispositivi di
controllo (sensore, ingressi digitali):

o 1 0 2 pompe pressurizzazione, fare
riferimento  alle  Figure  17+38,
47+53.

o 1 o 2 pompe per acque refue o
riempimento, fare riferimento alle Fi-
gure 1116, 39+46, 54+64

Collegare il sensore e/o lingresso digitale agli
appositi morsetti. Fare riferimento alle Figure 7, 8 e
9.

Durante l'accensione: Selezionare il software
sezione 5.4.3 e tipo di sensore.
o pompa per acque reflue o solleva-
mento = software sE.
o pompa pressurizzazione = software
bS.
o P= pressostato
o S: sensore elettronico
o G: galleggiante

4. Impostare i parametri nel menu parametri, a
seconda del tipo di applicazione e della pom-
pa:

o pompa per acque reflue o riempi-
mento (software sE), vedere Tab 2.

o pompa pressurizzazione (software
bS), vedere Tab 3.

11 MANUTENZIONE “

Precauzioni

AVVERTENZA:
A . Rispettare le norme di antin-

fortunistica vigenti.

. Usare le idonee attrezzature
e protezioni.

. Fare sempre riferimento ai
regolamenti, leggi e norme
locali vigenti per quanto ri-
guarda la scelta del luogo
dell'installazione e gli allac-
ciamenti idraulici ed elettrici.

11.1 Manutenzione generale

Rischio di natura elettrica
Prima di qualsiasi intervento di assi-

stenza o di manutenzione, scollegare il
sistema dall'alimentazione e attendere
almeno 2 minuti prima di iniziare il lavo-
ro sull'unita o all'interno di essa.
Spegnere e scollegare il sistema prima
di installare I'unita o eseguire la manu-
tenzione.
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. Il quadro elettrico Q-SMART non richiede
alcuna manutenzione ordinaria se utiliz-
zato entro i limiti che sono indicati nei
Dati tecnici.

. Si consiglia di controllare periodicamente
la corretta attivazione dell'interruttore dif-
ferenziale ad alta sensibilita (30 mA)
[RCD, dispositivo a corrente residual
adatto per la corrente di guasto a terra.

12 Ricerca guasti ”

Introduzione

Oltre alla guida di ricerca guasti nella Lista degli al-
larmi (sezioni 7 e 9), forniamo anche una guida per
l'individuazione di eventuali altri problemi.

12.1 Anomalie di funzionamento, cause e
rimedi

La pompa non funziona, l'interruttore principale
& acceso.

Causa Rimedio
Mancanza di | Ripristinare I'alimentazione elet-
alimentazione trica e controllare che il collega-

elettrica mento alla rete sia intatto.
Intervento Ripristinare l'interruttore ma-
sovraccarico gnetotermico di sovraccarico
Interruttore

magnetoter-

mico

Intervento del | Ripristinare la protezione diffe-
dispositivo  di | renziale.

protezione
guasto di terra.

Le utenze sono chiuse e la pompa elettrica fun-
ziona a velocita intermittenti

Causa Rimedio

Acqua che fuoriesce | Controllare il sistema per
dalla valvola di non | individuare le perdite.
ritorno o dal siste- | Riparare o sostituire i
ma. componenti.

Serbatoio a mem- | Sostituire la membrana.
brana con mem-
brana rotta, quan-
do applicabile.

Il punto di funzio- | Ricalibrare la soglia e le
namento non & | temporizzazioni.

calibrato corretta-
mente in relazione
al sistema. Ad
esempio, il valore
€ superiore alla
pressione  fornita

dalla pompa.
Potrebbe esserci | Controllare il galleggiante
un problema con il | e il serbatoio.

galleggiante di
livello nel serbatoio
di aspirazione.
Potrebbe esserci | Controllare il pressostato
un problema con il | e le condizioni di aspira-
galleggiante di | zione (pressione).

livello nel serbatoio

di aspirazione.

La pompa funziona e sono presenti vibrazioni
nella pompa o in prossimita di essa.

Causa Rimedio

Il fusibile F1 o | Sostituire il fusibile.
F2 é difettoso.
Il condensato- | Sostituire il condensatore se si
re del motore | tratta di un condensatore
¢ difettoso. esterno. Se si tratta di un con-
densatore interno, contattare il
rappresentante locale dell'Af-
ter Sales & Service.

La pompa si avvia ma brucia il fusibile del con-
vertitore

Il punto di funziona- | Ricalibrare la soglia e
mento non & calibra- | le temporizzazioni.

to correttamente in
relazione al sistema.
Il valore & inferiore
alla pressione mini-
ma che é fornita dalla
pompa.

La pompa funziona sempre alla massima velocita.

danneggiato, motore | componenti se neces-
in corto circuito, oppu- | sario.

re il protettore termico
o i fusibili non sono
adatti per la corrente
del motore.

Intervento delle pro- | Verificare le condizioni
tezioni di sovraccari- | dilavoro della pompa.
co sui motori mono-
fase a causa di un
eccessivo  assorbi-
mento di corrente.
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Causa Rimedio
Causa Rimedio Potrebbe esserci un | Controllare il collega-
Cavo di alimentazione | Controllare e sostituire i problema con il sen- | mento idraulico tra il
sore. sensore e il sistema.

Controllare I'ordine di
lavoro del sensore.

C'e aria nel sensore o
nel circuito idraulico
interessato.

La soglia e troppo | Modificare la soglia.
alta e la pompa non

raggiunge il valore

richiesto.

La pompa non € | Controllare la linea di
adescata. aspirazione e I'ade-

scamento della pompa.
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Viene attivato il dispositivo di protezione princi-
pale del sistema.

Causa Rimedio

Corto circuito Controllare i cavi di
collegamento.
Sostituire il condensa-
tore se si tratta di un
condensatore esterno.
Se si tratta di un con-
densatore interno, con-
tattare il rappresentante
locale dell'After Sales &
Service.

Nel caso di una
pompa monofase, il
condensatore del
motore & difettoso.

13 Smaltimento

AVVERTENZA:
A e E obbligatorio  smaltire

I'unita incaricando ditte au-
torizzate e specializzate
nell'identificazione delle dif-
ferenti tipologie di materiale
(acciaio, rame, plastica,
ecc.)..

RAEE (UE/SEE)

=

INFORMAZIONE AGLI UTILIZZATORI ai sensi
dell’art. 26 del Decreto Legislativo 14 marzo 2014, n.
49 “Attuazione della Direttiva 2012/19/UE sui rifiuti di
apparecchiature elettriche ed elettroniche”. Il simbolo
del cassonetto barrato con barra nera orizzontale
riportato sull’apparecchiatura o sulla sua confezione
indica che il prodotto alla fine della propria vita utile
deve essere raccolto separatamente dagli altri rifiuti.
L’adeguata raccolta differenziata per I'avvio succes-
sivo dell’apparecchiatura dismessa al riciclaggio, al
trattamento e allo smaltimento ambientalmente
compatibile contribuisce ad evitare possibili effetti
negativi sul’lambiente e sulla salute e favorisce il
reimpiego e/o riciclo dei materiali di cui € composta
I'apparecchiatura. Lo smaltimento abusivo del pro-
dotto  da parte  dell'utilizzatore ~ comporta
'applicazione delle sanzioni di cui al D.Lgs.
152/2006.

RAEE professionali (Classificazione a seconda del
tipo di prodotto, impiego e legislazione locale vigen-
te): la raccolta differenziata della presente apparec-
chiatura giunta a fine vita € organizzata e gestita dal
produttore (Produttore di AEE ai sensi del Decreto
Legislativo 14 marzo 2014, n. 49).

L'utilizzatore che vorra disfarsi della presente appa-
recchiatura potra quindi contattare il produttore e
seguire il sistema che questo ha adottato per con-
sentire la raccolta separata dell’apparecchiatura
giunta a fine vita, oppure selezionare autonomamen-
te una filiera autorizzata alla gestione.
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1 Introduction and safety “ w

1.1 Introduction

Purpose of this manual
The purpose of this manual is to provide infor-
mation on:

. Installation
. Operation
. Maintenance

CAUTION:
Read this manual carefully before

installing and using the product. Im-
proper use of the product can cause
personal injury and damage to proper-
ty, and may void the warranty.

NOTICE:
Save this manual for future reference, and keep it
near the unit at all times.

1.2 Safety terminology and symbols

Hazard levels

Symbol Indication
————————— ! A hazardous situa-
DANGER tion which, if not
A avoided, will result
in death or serious

injury

————— | A hazardous situa-
WARNING tion which, if not
A avoided, could
result in death or

serious injury

A hazardous situa-

CAUTION tion which, if not
A avoided, could

result in minor or
moderate injury

* A potential situa-
NOTICE: tion which, if not
avoided, could
result in unde-
sirable condi-
tions

A practice not
related to per-
sonal injury

Hazard categories

Hazard categories can correspond to either hazard
levels or to specific symbols that replace the ordi-
nary hazard level symbols.

Electrical hazards are indicated by the following
specific symbols:

f ELECTRICAL HAZARD:
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1.3 Inexperienced users

WARNING:
A This product is intended to be operated
by qualified personnel only.

Be aware of the following precautions:

. This product is not to be used by any-
one with physical or mental disabilities,
or anyone without the relevant experi-
ence and knowledge, unless they have
received instructions on using the
equipment and on the associated risks
or are supervised by a responsible
person.

. Children must be supervised to ensure
that they do not play on or around the
product.

1.4 Warranty

For information about the warranty, see the sales
contract.

1.5 Spare parts

WARNING:
A Only use original spare parts to replace
any worn or faulty components. The use

of unsuitable spare parts may cause
malfunctions, damage, and injuries, as
well as void the warranty.

For more information about spare parts for the
product, refer to the Sales and Service depart-
ment.

1.6 Declarations

Refer to the specific declaration relating to the
marking on the product.

1.6.1 EU Declaration of Conformity (No 12)

ce

LVD, EMCD - Apparatus/Product model:
Q-SMART (see label on the first page)

RoHS - Unique identification of the EEE:
Q-SMART

2. Name and address of the manufacturer:

Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

Italy

3. This declaration of conformity is issued under
the sole responsibility of the manufacturer.

4. Object of the declaration: control panel for elec-
tric pumps

5. The object of the declaration described above is
in conformity with the relevant Union harmoniza-
tion legislation

-
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« Directive 2014/35/EU of 26 February 2014 and
subsequent amendments (low voltage).
« Directive 2014/30/EU of 26 February 2014 and
subsequent amendments (electromagnetic com-
patibility).
« Directive 2011/65/EU of 8 June 2011 and sub-
sequent amendments, including directive (EU)
2015/863 (restriction of the use of certain hazard-
ous substances in electrical and electronic equip-
ment).
6. References to the relevant harmonised stand-
ards used or references to the other technical
specifications, in relation to which conformity is
declared:
< EN 60730-1:2011+A1:2019+A2:2019+
A2:2019+A11:2024, EN 60204-1:2018,
EN 61439-1:2011, EN IEC 61439-1:2021,
EN 61439-2:2011, EN IEC 61439-2:2021.
« EN 61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019,
EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021
EN 61000-6-1:2007, EN IEC 61000-6-1:2019,
EN 61000-6-3:2007, EN IEC 61000-6-3:2021.
« ENIEC 63000:2018.
7. Notified body: - - -
8. Additional information:
RoHS - Annex Il - Applications exempted from the
restriction: lead in electrical/electronic components
[7(c)-1].
The declaration refers to the panel without the
addition of the following accessories:
Modbus RTU kit part number 150890910
6CP free contacts board part number 1086042400

Signed for and on behalf of: Xylem Service lItalia
Sl

Montecchio Maggiore, 20/12/2024
Alessio Vendraminelli . ]/L/(,\/(,:
Managing Director P N

rev. 00

The declaration(s) of conformity is(are) not valid if
used separately from the rest of the text of the
Xylem document code 001085042.

Lowara is a trademark of Xylem Inc. or one of its
subsidiaries.

1.6.2 UK Declaration of Conformity (No 12)

UK
CcA

1. LVD, EMCD - Apparatus/Product model:
Q-SMART (see label on the first page)
RoHS - Unique identification of the EEE:
Q-SMART

2. Name and address of the manufacturer:

Xylem Service ltalia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

Italy.

3. This declaration of conformity is issued under
the sole responsibility of the manufacturer.
4. Object of the declaration: control panel for elec-
tric pumps
5. The object of the declaration described above is
in conformity with the relevant UK legislative acts:
*S.1. 2016/1101 - the Electrical Equipment
(Safety) Regulations 2016 and subsequent
amendments.
» S.I. 2016/1091 - The Electromagnetic Compati-
bility Regulations 2016 and subsequent amend-
ments.
+ S.I. 2012/3032 - The Restriction of the Use of
Certain Hazardous Substances in Electrical and
Electronic Equipment Regulations 2012 and sub-
sequent amendments.
6. References to the relevant designated stand-
ards used or references to the other technical
specifications, in relation to which conformity is
declared:
« EN 60730-1:2011+A1:2019+A2:2019+
A2:2019+A11:2024, EN 60204-1:2018,
EN 61439-1:2011, EN IEC 61439-1:2021,
EN 61439-2:2011, EN |IEC 61439-2:2021.
+ EN 61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019,
EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021
EN 61000-6-1:2007, EN IEC 61000-6-1:2019,
EN 61000-6-3:2007, EN IEC 61000-6-3:2021.
+ ENIEC 63000:2018.
7. Approved body: - - -
8. Additional information:
RoHS - S.I. 2020/1647 - The Hazardous Sub-
stances and Packaging (Legislative Functions and
Amendment) (EU Exit) Regulations 2020 — regula-
tion 3(1), Schedule A2, Table 1 — Exempted appli-
cations from the restrictions: lead in electri-
cal/electronic components [21].
The declaration refers to the panel without the
addition of the following accessories:
Modbus RTU kit part number 150890910
B6CP free contacts board part number 1086042400

Signed for and on behalf of: Xylem Service ltalia
Sl

Montecchio Maggiore, 20/12/2024

S WL

Alessio Vendraminelli
Managing Director

rev. 00

The declaration(s) of conformity is(are) not valid if
used separately from the rest of the text of the
Xylem document code 001085042.

Lowara is a trademark of Xylem Inc. or one of its
subsidiaries.
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2 Transportation and Storage

2.1 Inspection and delivery

-

Check the outside of the package.

2. Notify our distributor within eight days of the
delivery date, if the product bears visible signs
of damage.

3. Open the carton.

4. Remove packing materials from the product.
Dispose of all packing materials in accord-
ance with local regulations.

5. Inspect the product to determine if any parts
have been damaged or are missing.

6. Contact the seller if anything is out of order.

2.2 Transportation and guidelines

Precaution

WARNING:
A . Observe the accident pre-
vention regulations in force.

Check the gross weight indicated on the package
in order to select the proper lifting equipment.

Position and fastening

Make sure that the unit is securely fastened during
transportation and cannot roll or fall over. The prod-
uct must be transported at an ambient temperature
between -10°C and 70°C (14°F to 158°F) with a
non-condensing humidity of <90%, and protected
against dirt, heat sources, and mechanical damage.

2.3 Storage guidelines

2.3.1 Storage location

NOTICE:

. Protect the product against humidity, dirt,
heat sources, and mechanical damage.

. The product must be stored at an ambient
temperature between -10°C and 70°C
(14°F and 158°F) and a non-condensing

humidity below 90%.
3 Product Description “ T

The Q-SMART control panel is a single-phase
electronic control panel intended to be used with 1
or 2 single-phase electric pumps for different fixed
speed applications.

It is suitable for pressurisation, emptying or sew-
age systems. Check your type of installation and
change the parameters (see sections 5.4.3, 5.4.4

and 10.7) accordingly.

3.1 Product overview

3.2 Product name

Mains power supply, single-phase
1x230Vac 50/60Hz

10 Number of pumps that can be connected
10: One
20: Two

15 Nominal motor power kW x 10
15=1.5kW x 10

D Default software application
D: sewagel/lifting
B: booster/pressurisation

12A Maximum current absorbed by one
electric pump

3.3 Technical data

Tab1 Standard version

Control panel

model Q-SMART 10| Q-SMART 20
Rated = voltage | 4,530\AC (-15% to +10%)
input (Uin)
Rated input fre- 50/60 Hz
quency
Rated input cur-
rent ! 12A 24A
(Uin=230V)
Recommended 20A 40A
line protection
Rated output
current 12A 2x12A
(Uin=230V)
Consumption in 1.8W
standb (standby power may vary according
¥ to the type of sensor connected)

Type of load Electric motor
Nominal Cosg >0.6
Box Self-extinguishing - grey
Frontal IP Pro-

- 55
tection
Connections Screw terminal blocks
(use copper

conductor only) (power supply, input and output)

Maximum input

power cable 4 mm?
section
Maximum motor
power cable 4 mm?
section
Pressure: 0 to 60 bar (0 to 6
MegaPa)
Set point 3 Level: 0 to 50 m (0 to 164 feet)

Temperature: -20 to 100°C (32
to 122°F)

Ambient  tem- 0 t0 40°C (32 to 122°F)

Example: Q-SMART 10/15/D 12A

Q- [ Trade name of control panel.

perature
melent Humidi- 10 to 90% non-condensing
Altitude * <2000m asl
Alarm buzzer 3.6kHz, Piezo
Motor protection 12A(9G)
fuse F1, F2 CH10

’ 10.3x38 mm
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Auxiliary protec- 1A Time-Lag 5 x20 mm

tion fuse F3 (T1L 250V IEC60127-2/3)
5 multifunctional inputs for
Digital inputs NO/NC contact (voltage-free,

12V, 4mA )

4 level electrode sensors,

1 reference electrode
Sensitivity: 5 to 100kOhm,
Line capacity: 10nF max,
Electrode voltage: 6.5V - 20Hz

Electric  Probe
inputs

Transducer 0-20/4-20mA
(Sensor active value input)
Analogue input | Current input 0-22 mA, accuracy

0.3%,
Sensor power supply +12 Vdc

1 Load relay 2 Load relays

Digital outputs 30(15)A @ 250VAC

Maximum current allowed for
the electric motor is 12A

Port for communication with the
supervision system via TTL with
ModBus communication protocol
Signals: +5V, RX, TX, RTS, 0V

TTL Serial port

Port RJ45 for communication with
the card with voltage-free relays
Signals: +12V - 120mA , 0V,
6 open collector outputs

RJ45 connector

Dimensions and

Weight See Figure 3

. Always refer to the local regula-
tions, legislation and codes in
force regarding the selection of
the installation site, plumbing and
power connection.

4.1 Electrical requirements

The local regulations in force overrule the specific
requirements given below.

Electrical connection checklist
Check that the following requirements are met:

. The electrical leads are protected against
high temperature, vibrations and collisions.

. The current type and voltage of the mains
connection must correspond to the specifi-
cations on the data plate on the pump.

. It is recommended to provide electrical
power to the control panel with a dedicated
power line equipped with:

o A high-sensitivity differential switch (30
mA\) [residual current device RCD].

o A mains isolator switch with a contact
gap of at least 3 mm.

Control panel checklist

1. The current supplied by the control panel shall
not be lower than the current absorbed by the
electric pumps, and depends also on the volt-
age drop due to the length of the cable.

2. Choose the current of the line protection de-
vice in relation to the maximum current ab-
sorbed by the motors.

3. Only if the electronic sensor is used.

4. For higher altitudes or other environmental
conditions not covered in this manual, please
contact your local After Sales / Service repre-
sentative.

3.4 Pump specifications

Refer to the user and maintenance manual of the
electric pump. It is essential to consider the limita-
tions of use of the control panel together with
those of the electric pump. See the

Technical data in Tab 1. The customer is respon-
sible for checking the limitations of the electric
pump if they are not specified in this manual.

4 Installation “

Precaution

WARNING:
A . Observe the accident pre-
vention regulations in force.

. Use suitable equipment and
protective devices.

NOTICE:

The control panel must be compatible with the
data of the electric pump powered by the same
panel. It is essential to consider the limitations of
use of the control panel together with those of the
electric pump. Inappropriate combinations do not
guarantee the functionality and protection of the
electric pump and control panel.

Check that the following requirements are met:

. The control panel must protect the pumps
against short circuits. A time lag fuse or a
circuit breaker (Type C model is suggested)
can be used to protect the control panel.

. A time lag fuse which is inside the control
panel protects the pump against short cir-
cuits. A 12A gG fuse for the pumps is pro-
vided (F1, F2). Refer to Figure 7.

. The control panel must be programmed cor-
rectly. Refer to the "Start-up and program-

ming" section (sections 5.4.3, 5.4.4)
Motor checklist
Use a 3-wire power cable (2 + earth/ground). All
cables must be heat-resistant up to a minimum of

+70°C (158 °F).

4.2 Mechanical installation

NOTICE:
. Incorrect mechanical installation can
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cause the control panel to malfunction
and break.

. Read this manual and the manual for
the electric pump before installation.

1 Mains power supply| Overload Circuit
1x230Vac, 50/60Hz breaker 1P+N,
In=32A

Ensure that the following conditions are met:

. Refer to figure 4 for proper mounting of
the control panel.

. Do not install the control panel in an
area exposed to direct sunlight and/or
near heat sources. Refer to the ambi-
ent temperature range in the

. Technical data section.

. Install the control panel and the electric
pump in a dry, frost-free site, observing
the limitations of use and ensuring the
motor is sufficiently cooled.

. Do not use the product in explosive
atmospheres or in the presence of
corrosive and/or flammable dust,
acid, or gas.

4.3 Electrical installation

Precaution

2 |2.1) M1= Electric pump| 2.1) UTM1=L1
1 supply 1x230Vac,| U2M1=N1
11max=12A 2.2) U2M2=N2
2.2) M2= Electric pump| U1M2=L2
2 supply 1x230Vac,

WARNING:
A . Make sure that all connec-
tions are executed by a

qualified installer and in
compliance with the regula-
tions in force.

. Before running the unit (con-
trol panel and electric
pump), make sure that the
unit and the control panel
are isolated from the power
supply and cannot be ener-
gised.

12max=12A

3 |Analogue and digital| Al/DI, Analogue and
sensors Digital inputs
3.1) Pressure/ temper-| 3.1) Al (0/4-20mA)
ature/ level sensor 3.2) D IN PROG
3.2) Programmable| 3.3) P MIN / G MIN
Digital input 34) P MAX /| G

3.3) Minimum pressure| MAX

switch or  Minimum| 3.5) P1/G1

level switch 3.6) P2/G2

3.4) Maximum pres-| 3.7) Electric probes
sure switch or High| 3.7.1) S COM

level switch 3.7.2) S MIN
3.5) Pressure/Float| 3.7.3) S 1
switch pump1 3.74)S 2

3.6) Pressure/Float| 3.7.5) S MAX
switch pump2

3.7) Electric probes
3.7.1) Common

3.7.2) Minimum level
3.7.3) Start/stop Pump 1
3.7.4) Start/stop Pump 2
3.7.5) High level

4 |RJ 45 fast connection| RILS
for voltage-free con-
tacts

Grounding (earthing)

5 |Switches for Electronic | M1
bypass: M2
M1: electric motor 1
control

M2: electric motor 2
control

(see section 4.6)

Electrical hazard
A . Always connect the external

protection conductor to the
ground (earth) terminal be-
fore making other electrical
connections.

6 |RTU 485 Modbus con-| TTL
nection

7 |lnner casing for RTU| -
485 Modbus kit.

4.3.2 Mains power supply connection

NOTICE:

Make sure that there are no bits of wire or
sheathing or other foreign materials in the control
panel when making the electrical connections.
Take all due care to avoid damaging the internal
parts when removing anything inside.

NOTICE:

The cross-section of the main power supply cable
is suitable for the maximum current consumption
of the electric motor and also considering the
maximum voltage drop (<4%).

4.3.1 Terminals

Refer to Figure 7

N° |Means/Connection Plastic signature
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Installation and replacement of the main power
supply cable

Refer to | 1. Ensure that the control panel is
figures 5, isolated from the power supply
6 7 and and cannot be energised.

’ 2. Open the front covers (1)
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8. and (3), and turn the main
switch (2) OFF.

3. Unfasten the 4 screws
M4x25 and open the REAR
cover (see Figure 6).

4. Insert the power cables in
the relevant cable gland (1),
Figure 5.

5. First connect the ground ca-
ble to the relevant terminal
and then connect the other
cables. It is good practice for
the ground cable to be long-
er than the other cables,
Figures 7 and 8.

6. Check that all the cables are
secured, close the REAR
cover and fasten the screws
if no other cables have been
connected.

NOTICE:

If some models have a power supply cable with a
cross-section of 4G2.5mm2, this is only for the
internal production test. Check the voltage drop
(24%) and replace it with a cable of an appropri-
ate cross-section.

Refer 1. Make sure that the control panel

to fig- is isolated from the power supply
and cannot be energised.

2. Open the front covers (1) and (3),

6,7 and turn the main switch (2) OFF.

and 9 3. Unfasten the 4 screws M4x25

’ and open the REAR cover (see
Figure 6).

4. Insert the cables in the relevant
cable glands, Figure 5, section 4.5.

5. Connect the cable to the rele-

vant terminals, Figures 7 and 9.
6. Check that all the cables are
secured, close the REAR cover
and fasten the screws if no other
cables have been connected.

ures 5,

435 Replacement of Fuse F1 or F2

If Fuse F1 or F2 needs to be replaced because it is
defective, replace it with one of the correct charac-
teristics.

Alarm A01 indicates that Fuse F1 is defective.
Alarm A02 indicates that Fuse F2 is defective.

433 Motor power cable connection

If the power cable of the motors needs to be added
or replaced, fit a new one of a cross-section suited
to the maximum current consumption of the elec-
tric motor and taking into account also the maxi-
mum voltage drop (4%).

Refer 1. Make sure that the control panel
to fig- is isolated from the power supply
ures 5 and cannot be energised.

2. Open the front covers (1) and (3),

6,7,8. and turn the main switch (2) OFF.

3. Unfasten the 4 screws M4x25
and open the REAR cover (see
Figure 6).

4. Insert the motor power cables in
the relevant cable glands (3) (5),
Figure 5.

5. First connect the ground cable to
the relevant terminal and then
connect the other cables. It is
good practice for the ground ca-
ble to be longer than the other
cables, Figures 7 and 8.

6. Check that all the cables are
secured, close the REAR cover
and fasten the screws if no other
cables have been connected.

Refer to 1. Make sure that the control panel
figures 5, is isolated from the power supply
6 7and and cannot be energised.

’ 2.  Open the front covers (1) and
8. (3), and turn the main switch (2)

OFF.

3. Unfasten the 4 screws M4x25
and open the REAR cover
(see Figure 6).

4. Use a proper tool to remove
fuse F1 (alarm AO01) or F2
(alarm A02).

5. Replace the Fuse according to
the correct

6. Technical data, see Tab 1.

7. Close the REAR cover and
fasten the screws if no other
cables have been connected.

4.3.4 1/0 connections

The terminals must be chosen according to the
application and the type of sensor used (figures 7
and 9). For application, refer to figures 77 to 64

4.4 Analogue sensor
An analogue sensor with 0/4-20mA output is re-

quired to show the pressure, level or temperature

of the system (refer to figures 7 and 9).
A sensor offers the possibility of additional func-
tions.

See section 5.3 Start-up and programming.

4.5 Cable glands and terminals

4.5.1 Q-SMART 10/bS set for pressur-
isation

Refer to figures 5, 7and 9
The following values are recommended
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Pump 1
4 - Sensor AIN 5to 10
- Pressure |P2
switch P2
5 - Motor M2 71013
Pump 2
6 - Minimum |P MIN 5t0 10
pressure |P MAX
switch G MIN
- Minimum |S COM
level Float |S MIN
switch S MAX
- Multiwire
probe ca-
ble(™
- Multiwire
pressure
switch ca-
ble(™
453 Q-SMART 10/SE sewage

drain/filling set

Refer to figures 5, 7 and 9

# Means/Conn |Serigra- Possible ca-
(Figure |ection phy Q-|ble diameter
5) (Figures 7, 9)|SMART (mm)
(Figures 7,
9)
1 - Input power |1x230Vac (7 to 13
supply
2 - Pressure P1 5t0 10
switch P1  [S COM
- Common
Probe
3 - Motor M1 71013
Pump 1
- Sensor AIN 5to 10
- Maximum P MAX 71013
pressure S MIN
switch
- Minimum
level probe
- Multiwire
probe ca-
ble®
6 - Minimum P MIN 51010
pressure |G MIN
switch P MAX
- Minimum
level Float
switch
- Maximum
pressure
switch

(1) Connect the multiwire cable to a junction box,
and then each probe with its cable.
Q-SMART 20/bS set for pressur-

452

isation

Refer to figures 5, 7 and 9

# Means/Conne |Serigraphy |Possible
(Figure |ction Q-SMART |cable
5) (Figures 7, 9) |(Figures 7,|diameter
1 - Input pow- [1x230Vac |7 to 13
er supply
2 - Pressure |P1 5to 10
switch P1 [P 2
- Multiwire  |P MAX
pressure |S COM
switch ca- (S MIN
ble M S1
- Multiwire [S2
probe ca- |S MAX
ble
3 - Motor M1 7t013
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# Means/Conne |Serigraphy (Possible
(Figure |ction Q-SMART |cable dia-
5) (Figures 7, 9) |(Figures 7, |meter (mm)
9)
1 - Inputpow- |- 1x230Va|7 to 13
er supply c
2 - Maximum |- GMAX |5to 10
level Float |- S MAX
switch
- Maximum
level Probe
3 - Motor - M1 71013
Pump 1
4 - Sensor - AIN 51010
- Level - 81
Probe
Pump 1
5 - Float - G 7t013
switch - SCOM
Pump 1 - SMIN
- Common |- S1
Probe - S MAX
- Multiwire
probe ca-
ble(™
6 - Minimum |- GMIN |5t0o10
level Float |- S MIN
switch
- Minimum
level Probe
454 Q-SMART 20/SE sewage

drain/filling set

Refer to figures 5, 7 and 9
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1,2 Increasing or decreasing the
value of a parameter selected in
STBY mode

Type of display:
Three digit LEDs with light symbols

Button for switching between the
operating modes:
. AUTOMATIC (Aut)
. MANUAL (MAn) and
. STANDBY (StY) (enable
programming menu)

5 Button for confirming the menu and

data.

5.2 Display information

This list describes the parts shown in figure 2.

Number Description

1 Green-lighted LED, indicating that
pump 1 is running

# Means/Conn (Serigra- (Possible
(Figure |ection phy Q- cable diame-
5) (Figures 7, 9) |SMART ter (mm)
(Figures
7,9)
1 - Inputpow- [- 1x230 |7to 13
er supply Vac
2 - Multiwire |- S COM|5to 10
probe ca- |- S MIN
ble® - 81
- Multiwire |- S2
float - S MAX
switchca- |- G 1
blet™ - G2
- GMAX
3 - Motor - M1 71013
Pump 1
4 - Sensor - AIN 51010
- Motor - M2 7t013
Pump 2
6 - Minimum |- GMIN |5to 10
level Float
switch

Blue-lighted LED, indicating AUTO-

2 MATIC mode

Green-lighted LED, indicating that
pump 2 is running

46 POWERING THE ELECTRIC PUMPS
IN AN EMERGENCY

In case the software or electronics of the Q-
SMART control panel is blocked, the pumps can
be powered by changing the position of the jumper

switches M1 and M2 (refer to figures 7 and 10).

Red-lighted LED, indicating a fault.
4 The LED is illuminated when there is
an alarm.

5 Yellow-lighted LED in MANUAL mode

WARNING:

. Make sure that this operation is
performed by qualified installa-
tion technicians and in compli-
ance with the regulations in
force.

. Before starting work on the unit,
make sure that the unit and the
control panel are isolated from
the power supply and cannot be
energised.

. This operation must be carried
out only in the case of emer-
gency.

Red-lighted LED indicating:
. Lack of water alarm ON,
for booster application
or
. High level alarm ON, for
sewage application.

Red-lighted LED indicating Tem-
perature °C, if selected

Red-lighted LED indicating head
(water column) in m, if selected

Steady green-lighted LED, indicating
the power is on

10 Red-lighted LED indicating pressure

in bar, if selected

5 System Description
5.1 User interface

The list describes the parts in Figure 1.

5.2.1 Locking/unlocking the user inter-
face

The buttons (4) are enabled in AUTOMATIC or
MANUAL mode and allow the user to view the

operation and alarms log (see section 5.4.2) or to
access the menus and edit the operating parame-
ters (see section 5.4.3).

5.3 Start-up and programming

Number Description

In MANUAL (MAnN) mode:

1 = Button for running the electric pump
1. Press and hold the button to run.

2 = Button for running the electric pump
2. Press and hold the button to run.

In STANDBY (StY) mode:

1and 2

NOTICE:
e If supplied individually, THE DE-
FAULT SOFTWARE IS:

- SEWAGE (SE) for Q-SMART10../D, Q-
SMART20../D, see section 3.2 and
5.4.3 tab. 2

- PRESSURISATION (bS) for Q-
SMART10../B, Q-SMART20, see sec-

39




en - Original instructions

tion 3.2 and 5.4.3 tab. 3.
Edit the values according to the type of elec-
tric pump and system, see section 5.4.4 and
refer to figures 11 to 64.

When the control panel is already
connected to an electric pump or a
booster set, the same has been pro-
grammed based on the characteris-
tics of the electric pump, and the de-
fault values may change. Edit the
function values of the system.

Incorrect configuration can damage
the electric pump and/or the system.

Refer to figures 71 and 2 for the user interface.

1.  Check that all the mechanical, electrical and
hydraulic connections have been made. See
Mechanical installation section 4.2, Electrical

installation section 4.3.
2. Turn on the power at the main switch (1) fig-

ure 7 and the control panel starts up.

3. The control panel performs an internal hard-
ware Auto-test and the LED (9) turns on. It is
possible to enter the CONFIGURATION
MENU to set the proper application (refer to
figures 11 to 64).

NOTICE:

Start-up mode after a shutdown is
always AUTOMATIC, and cannot be
changed.

In automatic mode, the electric pump
runs if the pressure, level or tem-
perature of the system is below the
value selected. If necessary, press
(4) to set MANUAL mode and the
electric pump turns off if running.

The parameters in the PARAMETER menu can
be edited ONLY in STANDBY (StY) mode. Press
(4) to switch between AUTOMATIC or MANUAL and
STANDBY (StY) mode; the LEDs (5) and (2) are off.

See section 5.4.4 for the proper procedure.

54 Programming

The control panel has three menus that can be
accessed with a combination of keys:

QUICK CONFIGURATION (see section
5.4.3)

ALARMS LOG (see section 5.4.2).
PARAMETERS (see section 5.4.4).

54.1 Texts shown on the display
Sim Description
MAn Operation Manual mode: pump is
stopped
Aut Operation Automatic mode.
StY Standby mode: Programming is enabled
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cnf Software selection (sE or bS)

SE The Q-SMART control panel is set in
SEWAGE mode.

bS Q-SMART control panel is set in Pres-
surisation BOOSTER mode.

c Configuration parameter

t Timing parameter

r Adjustment parameter menu

h Hour and Data value
Shown on display when the analogue

- sensor is not used. The digital sensor is
used.

un When the analogue sensor is not used
(no feedback), the pump is running

A Alarm log

tSt Auto-test running
Q-SMART control panel is disabled by

OFF the external command switch connect-
ed to the D IN PROGR (figure 9)
The status of the alarm in the alarm log.

On The status of the alarm in the alarm log.

P1 Pump 1 runs

P2 Pump 2 runs

5.4.2 Alarm log

It is possible to view information concerning any
alarms in either MANUAL or AUTOMATIC mode.
The menu is read-only and displays the last 20
alarms that have occurred.

Refer to figures 7 and 2.

Press and hold (4) for a few seconds to access

the menu. The LED (4) switches off.

Press (1) or (2) to select the alarm, and press

(5) to confirm.

- Press (5) several times and the following data
are displayed in sequence: alarm code, status
(OFF, ON), and day, month, year, hour, minute,
to indicate the time of occurrence.

Press (4) to exit or (1) or (2) to select another

alarm in the list.
Example in figure 65

Alarm number 20, type A53,
- deactivated (OFF) 12/11/2015 at 21h:36m
- activated (ON) 12/11/2015 at 20h:58m

54.3

Configuration menu

This is used for quick application selection (see
Figures 11 to 64).
SELECTION MUST BE DONE ONLY DURING

POWER-UP.

1. Refer to figure 6: Turn on the main switch (2).

2. Referto figures 7 and 2: Press buttons (1)
and (2) at the same time during power-up;
LED (9) is illuminated and “cnf” appears on
the display.

3. Press (5), and the actual configuration is
shown.
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4. Press button (1) or (2) to edit the type of con-
figuration:
. SE: Sewage.
. bS: booster pressurisation.
Press button (5) to confirm
1P or 2P are shown on the display.
Press button (1) or (2) to edit the number of
pumps:
. 1P: one pump
. 2P: two pumps
8. Press button (5) to confirm.
9. P orS are shown on the display. Press button
(1) or (2) to edit.
If pressurisation mode is set (bS):
. P: Pump control from pressure switch.
P1, P2, PMAX, PMIN enabled.
. S: Pump control from electronic pres-
sure sensor (A IN). A IN, P MAX, P
MIN enabled.

No o

If sewage mode is set (SE):
. G: Pump control from pressure switch
floats. G1, G2, GMAX, GMIN enabled.

10. Press button (5) to confirm
11. Turn the control panel off and then on again.
The new application is now activated.

5.4.4 Parameter menu

All the operating parameters can only be selected
and modified in STANDBY mode (StY) (see Tab 2
or Tab 3).

NOTICE:
After 3 minutes of inactivity and if no button is
used, automatic mode is restored.

The pump remains in standby during configuration.
Refer to figures 7 and 2

1. Press and hold (4) to access STANDBY (StY)
mode.

LEDs (2) and (5) switch off. LED (9) is ON.
Press (5) to access the parameter menu.
“000” flashes.

Press (1) or (2) to edit the password 066.
Press (5) to confirm. If password is wrong
press (4) for read-only mode.

Press (1) and (2) to view the parameter

Press (5) to edit the parameter. It flashes.
Press (1) or (2) to modify the value.

Press (5) to confirm.

Press (1) or (2) to confirm and move on to the
next parameter or press (4) for AUTOMATIC
or MANUAL mode.

12. Repeat points 7 to 9.

13. Press (4) for AUTOMATIC or MANUAL mode.
14. Switch off and back on.

oaswh

- 2 0o
239 ®:

Tab2 SEWAGE Application
(parameter SE is selected, section 5.4.3)

Par. |Description |Range |Unit |Defau|t
SYSTEM
c01  |Number of |1=1pump |- depend-
pumps 2= 2 pumps ing on the
control
panel
model
c02 [Filling func- |0= Disabled |- 0
tion. 1= Enabled
(Refer to
figures 11 to
16, 39 to 46,
54 to 64)
c03 |Type of 1= Float - 1
sensor that |switches
is used. 2= Sensor
level
3= Probes
4= Level
sensor with
automatic
switching to
float if sen-
sor is faulty
5= Level
sensor with
automatic
switching to
probes if
sensor is
faulty
c04 |[Sensorsig- [1=4-20mA |- 1
nal type 2= 0-20mA
c05 |[Initial scale |Pressure: vari- (0
value of the |0 to 60 bar |ous
sensor. Only [Tempera-
if sensoris |ture:
used. -20 to 100°C
Level:
0to 50 m
r05 |Calibration |0= Disabled |- 0
of the initial |1= Enabled
scale in mA.
t05 |[Software Standard - 3
filter for ana- [Lowara
logue input
c06 |Full scale Pressure: Vari- {10.0
value of the [0to 60 bar |ous
selected Tempera-
sensor. Only [ture:
if sensoris |-20 to 100°C
used. Level:
0to 50 m
THRESHOLD AND TIMING (threshold is active
only with sensor)
c07 |Unique level |0= Disabled |- 0
set point 1= Enabled
r07 |Set point 0 to Full Vari- |5
level value |Scale ous
r08  |Upper 0 to Full Vari- 0.5
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threshold Scale ous change of
delta the pumps is
r09 |Lower 0 to Full Vari- 0.5 disabled, the
threshold Scale ous floats or
delta probes must
r10 |Threshold 0 to Full|Vari- |8 be connect-
Start Pump 1[Scale ous ed to their
t10  [Delay time |0 to 100 sec |2 relative
start Pump 1 pumps: P1-
r11 |[Threshold [0 to Full|Vari- |2 G1 (or S1),
Stop Pump 1|Scale ous P2-G2 (or
t11  [Delay time [0to 100 sec |0 S2). )
stop Pump 1 _Thls fungtlon
112 [Threshold [0 to Full|Vari- |7 is essential
Start Pump 2|Scale ous when the
t12 [Delay time [0 to 100 sec |2 pumps are
start Pump 2 located at
r13  [Threshold [0 to Full|Vari- |1 ggﬁcf)enf:
Stop Pump 2|Scale ous :
113 |Delay time [0t0 100 |sec |0 c16 L“j‘;f;g;fp i ﬁmg Il
stop Pump 2 that you
COMBINATION (refer to section 6.2 for descrip- want to start
tion) first after
powering up
c14 |Enable O=only G1 |- 3 or after re-
combina-  |and G2 set.
tions of 1=only G Parameter
stopping MIN and S ¢15 must be
and/or start- [MIN con- in ENA-
ing the nected (float BLED mode
pumps by  [switch or c17 |If automatic [0= Disabled |Hour
the float probe S MIN pumprota- |1 to  12|s
switches (G) [+ common S tion does  (hours
and probes |COM probe) not take
(S). 2=only G place (the
MAX and S set has nev-
MAX con- er been able
nected (float to stop), a
switch or “forced”
probe S rotation of
MAX + the duty
common S pumps is
COM probe) performed
3= G MIN/S when the set
MIN and G time has
MAX /S elapsed.
MAX c18 |[Settable 0= Disabled |-
only inthe |1=Enabled
STARTING PUMP ROTATION case of sys-
tems with
c15 |Enable 0= Disabled |- 1 sensor.
pump rota- |1= Enabled Halves the
tion. Auto- timing (t10,
matic pump t11, 112, t13)
rotation in the case
takes place of excessive
each time variation of
the set is the feed-
restarted back (pres-
after stop- sure, levels,
ping in au- tempera-
tomatic ture).
mode. If
cyclic ex- REAL TIME CLOCK
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h19 |Setting the|Y -
date

h20 |Setting the|M=1to12 |-
month

h21 |Setting the|d=1to31 |-
day

h22 |Setting thelh=0t0o23 |-
hour

h23 |Setting the/m=00to 59 |-
minute

AUTO-TEST RUN
With this function, the pumps are started once per
week and at a set time and day, or after a time of
inactivity.
(Refer to section 6.7 for description)

c24 |Enabling 0= Disabled |- 0
periodic 1= Weekly
Auto-test 2= Time of
inactivity
t24  [Setting the |1 to 30 days |days |1
inactivity
period of
pump 1
(c24=2)
t25 |[Setting the |1 to 30 days |days |1
inactivity
period of
pump 2
(c24=2)
h26 |Setting the |1=Monday |- 1
day of week-|2= Tuesday
ly auto-test |3= Wednes-
(c24=1) day
4= Thursday
5= Friday
6= Saturday
7= Sunday
h27 |Setting the |0 to 23 hour (10
hour of
weekly auto-
test (c24=1)
h28 |Setting the |0to 59 min {00
minutes of
weekly auto-
test (c24=1)
h29 |Settingthe |2to 20 sec |5
operating
time of the
pump during
the weekly
auto-test
(c24=1)
CHANGE SET POINT (only for system with ana-
logue sensor)
c30 |Setting the |0=Disabled |- 0
mode to 1= Intemal
change the |clock
set point 2= From digi-
tal input DI5

r30 |Settingthe |0 to full vari- 0.5
change value |scale ous
of the set
point. The
start and stop
threshold of
each pump
(r08, r09, r10,
1,112, r13)
are in-
creased and
decreased by
the value
(c30=1)
h30 |Settingthe |[0to 23 hour |1
start hour for
changing the
set point
(c30=1)
h31 |Settingthe |0 to 59 Min |1
start minutes
for changing
the set point
(c30=1)
h32 |Settingthe |0 to 23 hour |1
stop hour for
changing the
set point
(c30=1)
h33 |Settingthe [0 to 59 min |1
stop minutes
for changing
the set point
(c30=1)
PROGRAMMING DIGITAL INPUTS
(refer to figures 7 and 9)
r34 |Setting the |1=NC, - 2
logic of the |Normally
digital input |closed
float switch |2= NO,
G1 Normally
open
r35 |Setting the [1=NC, - 2
logic of the |Normally
digital input |closed
float switch |2= NO,
G2 Normally
open
r36 |Setting the |1=NC, - 2
logic of the |Normally
digital input |closed
float switch |2= NO,
G MAX Normally
open
t36  |Delay time |0 to 200 sec (0
until activa-
tion of digital
input float
switch G
MAX (r36)
r37 |Setting the [1=NC, - 2
logic of the |Normally
digital input |closed
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float switch |2= NO,

G MIN Normally
open
t37 [Delay time |0 to 200 sec |0
until activa-
tion of digital
input float
switch G
MIN (r37)
c38 |Configura- |0= Not - 0

tion of pro- |used.
grammable |1= External
digital input |command
D IN_PROG |and the

™ pumps are
switched on
one ata
time (2 sec-
onds apart).
2= External
alarm

3= External
ON/OFF.
4= Change
set point

r38 |Settingthe [1=NC, - 2
logic of pro- |Normally
grammable |closed
digital input |2= NO,
D IN_PROG |Normally
open

t38 [Delay time |0 to 200 sec |0
until activa-
tion of pro-
grammable
digital input
D IN_PROG
(r38)

in progress.
10= Alarm
sensor fault
11= Power
ON
12=Aut/Man
mode
c41 |Configura- |See configu-|- 0
tion of ration c40
OUT_2
relay (K4 on
board)
c42 |Configura- |See configu-|- 0
tion of ration c40
OUT_3
relay (K5 on
board)
c43 |Configura- |See configu- |- 0
tion of ration c40
OuUT_4
relay (K6 on
board)
c44 |Configura- |See configu- |- 0
tion of ration c40
OUT_5
relay (K7 on
board)
c45 |Configura- |See configu- |- 0
tion of ration c40
OUT_6
relay (K8 on
board)

6CP Q-SMART MODULE (OPTION ACCESSO-
RY),

It is an electronic card with six relays and voltage-
free contacts (refer to figures 7, 9).

MODBUS Q-SMART MODULE
Programming field modbus RTU RS485
(refer to figures 7 and 10)

Note: With Even or Odd parity there is a one stop
bit, with no parity there are two stop bits.

Switch the Q-SMART control panel off and back
on after changing the r46-c47-r47 parameters.

c40 |Configura- |0= Disabled
tion of 1=P1 run-
OUT_1 ning

relay (K3 on |2= P2 run-
board) ning

3= Fuse 1
burned

4= Fuse 2
burned

5= High
level alarm
6= Alarm
Max level
threshold
7= Alarm
Minimum
level thresh-
old

8= External
alarm

9= Auto-test

T
o

c46 |Enable 0= Disabled |- 0
ModBus port|1= Enabled
communica-
tion

r46 |Setting the |1 to 255 - 247
address

c47  |Parity 0= None - 2

1= Even
2= 0dd

r47  |ModBus 0= 9600 - 1
Speed 1=19200

2= 38400
3= 57600

DEFAULT SETTING

c48 |Loads all the|0= No - 0
default pa- |1=Load
rameters default
(factory set-
ting)
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alarm for 1=Enabled
high level
threshold
(only with
system with
sensor)

HOUR COUNTER
h49 |Reads pump|-
1 operating
hours
h50 |Reads pump|-
2 operating
hours
h51 |Reads total |-
hours of
running of Q-
SMART
control panel
c52 |Resets 0= No - 0
memory of |[1= Reset
all pump pump 1 op-
hour coun- |erating
ters hours
2= Reset
pump 2 op-
erating
hours
3= Reset
pump 1+
pump 2 op-
erating
hours

r55 |Setting the |0 to Full Vari- |0
high level scale sensor |ous
threshold (0= disa-
alarm. All bled)
pumps are
activated in
case of
alarm

t55 |Delay time |0 to 200 sec (0
until activa-
tion of high
level alarm
threshold
(c55=1)

SETTING SYSTEM BLOCK ALARM

PROGRAMMING THE ALARMS
(alarms dedicated to sewage application)

c53

Control low
level
(parameter
available if
se c02=1)

0= Disabled
1= Enabled

1

c56 |Enables 0= Disabled |- 0
system 1= Enabled
block if the
same alarm
occurs five
times in 30
min. A man-
ual reset is
necessary to
restart the
system

c57 |Reset the 0= No - 0
alarm log 1=Yes

r53

Setting
probe sensi-
tivity accord-
ing to water
conductivity.

510 100

KQ

53

Delay time
until activa-
tion of
probes (r53)

0to 200

sec

c54

Enable
alarm for
minimum
level thresh-
old (only
with system
with sensor)

0= Disabled
1= Enabled

r54

Setting the
minimum
level thresh-
old alarm

0 to Full
scale sensor
(0= disa-
bled)

Vari-
ous

t54

Delay time
until activa-
tion of mini-
mum level
alarm
threshold
(c54=1)

0to 200

sec

20

c55

Enable

0= Disabled

6 SPECIAL FUNCTIONS

SEWAGE APPLICATION (par. SE is selected,
section 5.4.3)

6.1 Auto-test RUN

The Auto-test function can be used to switch on
the pumps when these have been turned off for a
long time.

The pumps are switched ON by the clock or after a
set period of inactivity (c24).

How to start the auto-test: activation by clock
(c24=1)

If the pumps are running, the auto-test is put on
hold and this text is shown on the display in blink-
ing mode:

tSt
When the pumps are in standby, the auto-test

starts and the test in progress and the pump in use
are shown on the display in blinking mode:

tSt
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How to stop the auto-test
The auto-test can be stopped at any time by press-
ing the OK button.

What does the auto-test do?
Auto-test activated by clock time

The Auto-test function involves the following set-
tings and sequences:

1. Enabling the function (c24=1)

2. Setting the day, hour, minutes of the test (h26,
h27, h28).

Switching ON pump P1 after the set time.
Stopping pump P1 after the set time (h29).
Waiting for a minute

Switching ON pump P2.

Stopping pump P2 after the set time (h29).

No ok

Auto-test activated after period of inactivity

The Auto-test function involves the following set-
tings and sequences:

1. Enabling the function (c24=2)

2. Setting the inactivity time for Pump 1 (t24) or
Pump 2 (t25).

Switching ON Pump P1 after the set time (t24).
Stopping pump P1 after the set time (h29).
Waiting for a minute

Switching ON Pump P2 after the set time (t25).
Stopping pump P2 after the set time (h29).

No o,

The Auto-test is interrupted if the pressure or the
level in the system changes, requiring the pumps
to run automatically. The Auto-test is postponed.

6.2 Starting and stopping the pumps
(parameter c14)

The following description is valid when the sewage
software is enabled (parameter c02=0). If lifting is
enabled in the parameter (c02=1), the start and
stop functions are reversed.

6.2.1 Float switches

The pumps are switched on and stopped by the
float switches. Various options are provided.

0=G1 and G2

Pump 1 is switched ON and stopped by float
switch G1.

Pump 2 is switched ON and stopped by float
switch G2.

The high level alarm is activated by G MAX but
neither of the pumps is switched ON.

1=G MIN

Pump 1 is switched ON by float switch G1.

Pump 2 is switched ON by float switch G2. Both
pumps are stopped by G MIN. The high level
alarm is activated by G MAX but neither of the
pumps is switched ON.

The break of G MIN is diagnosed, and the pumps
are switched on/stopped by G1, G2.
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2=G MAX

Pump 1 is switched ON and stopped by float
switch G1.

Pump 2 is switched ON and stopped by float
switch G2.

The high level alarm is activated by G MAX and
both pumps are switched ON. Pump 2 is switched
ON after 2 sec. This option is to prevent excessive
and rapid filling of the tank. The pumps are then
stopped by G1, G2.

The G MIN low level float switch does not impact
on the start condition of the pumps.

3=G MIN+G MAX

Pump 1 is switched ON by float switch G1.

Pump 2 is switched ON by float switch G2.

The high level alarm is activated by G MAX and
both pumps are switched ON. Pump 2 is switched
ON after 2 sec. This option is to prevent excessive
and rapid filling of the tank.

The break of G MIN is diagnosed, and the pumps
are switched on/stopped by G1, G2.

The G MIN low level float switch does not impact
on the start condition of the pumps.

6.2.2 Electric probes

Pumps are switched on and stopped by electric
level probes. Various options are provided.

Common probe “S COM” has to be connected.

0=S1 and S2
Pump 1 is switched ON and stopped by probe S1.
Pump 2 is switched ON and stopped by probe S2.

1=8 MIN

Pump 1 is switched ON by probe S1.

Pump 2 is switched ON by probe S2.

Both pumps are stopped by probe S MIN. The high
level alarm is activated by probe S MAX but nei-
ther of the pumps is switched ON.

The break of S MIN is diagnosed, and the pumps
are switched on/stopped by S1, S2.

2=S MAX

Pump 1 is switched ON and stopped by probe S1.
Pump 2 is switched ON and stopped by probe S2.
The high level alarm is activated by S MAX and
both pumps are switched ON. Pump 2 is switched
ON after 2 sec. This option is to prevent excessive
and rapid filling of the tank. The pumps are then
stopped by S1, S2.

The S MIN low level probe does not impact on the
start condition of the pumps.

3=8 MIN+S MAX

Pump 1 is switched ON by probe S1.

Pump 2 is switched ON by probe S2.

Both pumps are switched ON by S MAX. Pump 2
is switched ON after 2 sec. The high level alarm is
activated by S MAX. This option is to prevent ex-
cessive and rapid filling of the tank. Both pumps
are stopped by S MIN.
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The break of S MIN is diagnosed, and the pumps
are switched on/stopped by S1, S2.

The S MIN low level probe does not impact on the
start condition of the pumps.

7 ALARMS

SEWAGE APPLICATION (parameter SE is se-
lected, section 5.4.3)

List of alarms

[N° [Description [Reset

[A01  [Fuse F1 pump 1 burned. [Auto

Troubleshooting:

Fuse 1 for pump 1 is burned.

Pump 1 affected by the fault is excluded from op-
eration. When the fault is resolved, the pump is
reactivated automatically. The intervention of the
fuse automatically enables the other pump if there
is the demand condition. Follow these instructions:

Switch OFF the panel
Open the front cover
Replace Fuse F1
Close the cover
Switch ON the panel

orwNS

Causes/solutions:
. The motor of pump 1 is damaged and
must be replaced.
. The power cable of the motor is faulty
or worn: replace the cable.
. The capacitor of motor pump 1 is dam-
aged and must be replaced.

[N° [Description [Reset

[A02 [Fuse F2 pump 2 burned [Auto

Troubleshooting:

Fuse 2 for pump 1 is burned.

Pump 2 affected by the fault is excluded from op-
eration. When the fault is resolved, the pump is
reactivated automatically. The intervention of the
fuse automatically enables the other pump if there
is the demand condition.

Follow these instructions:
1. Switch OFF the panel
2. Open the front cover
3. Replace Fuse F1
4. Close the cover
5. Switch ON the panel
Causes/solutions:
. The motor of pump 2 is damaged and
must be replaced.
. The power cable of the motor is faulty
or worn: replace the cable.
. The capacitor of motor pump 2 is dam-
aged and must be replaced.

| N° |Description | Reset

[A05 [The sensor is faulty. In manual|[Auto

[ [mode the alarm is not managed. |

Troubleshooting:

The signal is below the minimum value of 3.8 mA.
In case of an alarm, all pumps are stopped. The
alarm will appear if the signal is below 3.8mA and
it is managed only if the sensor is used (c03=2).

Causes/solutions:

. Check that the sensor and connector
are connected.

. Open the cover and check that the
power cord of the sensor is connected
and secured to the terminals. Refer to
figures 6, 7 and 9.

. Check that the cable of the sensor is
connected correctly. Refer to figures 6,
7and 9.

. The power cable of the sensor has de-
teriorated: replace the cable.

. The plastic connector has deteriorated:
replace the connector.

. Replace the faulty sensor.

[N° [Description [Reset

[A36 [High Level Alarm [Auto

Troubleshooting:

The level of water has reached the float switch G
MAX or probe S MAX.

In sewage application (c02=0), all pumps are
switched ON.

In lifting application (c02=1), all
stopped.

The alarm is excluded in manual mode.

pumps are

Causes/solutions
. The level has reached the position of
float switch G MAX or probe S MAX if
used. The pumps might not run.

. If the alarm appears but the level has
not reached float switch G MAX or
probe S MAX:

o Float switch G MAX is damaged
and must be replaced.

o Probe S MAX is damaged and
must be replaced.

o The cable of the float switch is
faulty or worn, replace it.

o The cable of the probe is faulty or
worn, replace it.

o Check connection of float switch G
MAX to the Q-SMART control
panel terminal (refer to figures 6, 7
and 9).

o Check connection of probes S
MAX to the Q-SMART control
panel terminal (refer to figures 6, 7
and 9).

N° Description Reset

A37 |Minimum Level Alarm of the|Auto

water intake tank
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Troubleshooting:

Only for lifting application (c02=1)

The level of water has reached the float switch G
MIN or probe S MIN. LEDs (4), (6) on.

All pumps are stopped. The alarm is excluded in
manual mode.

Causes/solutions
. The level has reached the position of
float switch G MIN or probe S MIN if
used. Restore the water level.

. If the alarm appears but the level has
not reached float switch G MIN or
probe S MIN:

o Float switch G MIN is damaged
and must be replaced.

o Probe S MIN is damaged and
must be replaced.

o The cable of the float switch G
MIN is faulty or worn, replace it.

o The cable of the probe is faulty or
worn, replace it.

o Check proper connection of the
float switch G MIN to the Q-
SMART control panel terminal (re-

fer to figures 6, 7 and 9).

N° Description Reset

A39 |External fault alarm Auto
Configuration of the indication of
an external alarm connected to
digital input D IN PROG (c38=2).

Troubleshooting:

The Alarm is detected by an external device. The logic
is configured by the parameter r38. All pumps are
stopped and they don't run until the alarm appears.
The alarm is excluded in manual mode.

Causes/solutions
. Check the condition of the external de-
vice and replace it if damaged.
. If an alarm appears but the device is in
good condition:
o The cable is faulty or worn, re-

place it.
| N° |Description | Reset |
[A54  [Minimum threshold alarm [Auto |

Troubleshooting:

The level of the system does not exceed the set
value of the Minimum threshold parameter (r54).
After the delay time par t54 all pumps are stopped
and protected against dry running.

The lifting application alarm doesn’t stop the
pumps, it is only an alert.

The alarm is excluded in manual mode.

Causes/solutions

. No water on the intake side of the
pump: check the level.
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. The pump (impeller or diffuser) is dam-
aged. Contact the technical assistance
service.

. The motor doesn’t run:

o It is damaged and must be re-
placed. Contact the technical assis-
tance service.

o The thermal protector inside the
motor is faulty or broken.

o The capacitor is broken.

[N° [Description [Reset |
|A55 [Max threshold alarm |Auto |

Troubleshooting:

The level of the system exceeds the set value of
the Maximum threshold parameter (r55).

After the delay time par t55, all the pumps are
switched on for the sewage application (c02=0).
After the delay time par t55, all the pumps are
stopped for the lifting application (c02=1)

The alarm is excluded in manual mode.

Causes/solutions

. The water has exceeded the max level:
check the level.

. The pump (impeller or diffuser) is dam-
aged. Contact the technical assistance
service.

. The motor doesn’t run:

o It is damaged and must be re-
placed. Contact the technical assis-
tance service.

o The thermal protector inside the
motor is faulty or broken.

o The capacitor is broken.

N° Description Reset

A56 |The same alarm is detected 5|Manual

times in the last 30 minutes

Troubleshooting:
The system is blocked because the same alarm is
detected 5 times in the last 30 minutes. Use pa-
rameter c57 to reset and restart the system.
Causes/solutions

. Identify the type of alarm and resolve it.

Tab3 BOOSTER APPLICATION
(parameter bS is selected, section 5.4.3)

Par. [Description [Range [Unit  [Default
SYSTEM
c01 Number of |1=1 pump |- depending
pumps 2= 2 pumps on the
control
panel
model
c02 [Jockey 0= Disa- - 0
pump. bled
The jockey |1= Enabled
pump will
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stay on if threshold  |Scale ous
the second delta
pump P2 r10 Threshold 0 to Full|vari- (2.7
runs. Start Pump 1 |Scale ous
c03 |[Type of 1= Pressu- |- 1 t10 Delay time |0 to 100 sec 0
sensor or  [re sensor start Pump 1
control de- |2= Tempe- r11 Threshold 0 to Full|vari- |3.5
vice. rature sen- Stop Pump 1 |Scale ous
sor 11 Delay time |0 to 100 sec 0
3= Level stop Pump 1
sensor r12  [Threshold |0 to Full|Vari- |2.6
4= Pres- Start Pump 2 |Scale ous
sure switch t12 |Delaytime |0to 100 |sec |2
5= Probes start Pump 2
6= Pres- f13 |Threshold |0 to Full|Var- |3.4
sure sensor Stop Pump 2 |Scale ous
with auto- 113 |Delaytime |0to 100 |sec  |0.3
matic acti- {; 2 '
vation of stop Pump
the pres-

LOAD LOSS COMPENSATION

:\L,Jvri(taches if Available only for systems with an analogue
: sensor.
sensor is
faulty. For a description see section 8.2.
c04 |[Sensor 1=4-20mA |- 1
signal type |2= 0-20mA r14 Enable load |0 to full - 0
c05 Initial scale |Pressure: [vari- |0 loss com- scale:
value of the |0-60 bar  |ous pensation |0= Disa-
sensor. Tempera- with in- bled
Only if sen- |ture: -20 to crease of
sor is used. |100 °C the start and
Level 0 to stop thresh-
50 m olds, in bar,
r05 [Calibration [0= Disa- |- 0 for the
of the initial |bled pumps after
scale in 1= Enabled the first one.
mA.
t05 [Software [Standard |- 3 PUMPS SWITCHOVER
filter for Lowara
analogue c15 |[Enable 0= Disa-|- 1
input pump rota- |bled
c06 |Fullscale |Pressure: [Vari- [10.0 tion. Auto- | 1= Enabled
value of the |0-60 bar  |ous matic pump
selected Tempera- rotation
sensor. ture: takes place
Only if sen- |-20 to 100 each time
sor is used. [°C the setis
Level: 0 to restarted
50 m after stop-
ping in au-
tomatic
THRESHOLD AND TIMING (threshold is active mode.
only with analogue sensor) c16 |Insertthe |1=Pump1 |- 1
duty pump |2= Pump 2
c07  |Unique 0= Disa- |- 0 that you
pressure bled want to start
set point 1= Enabled first after
r07  |Setpoint |0 to Full Vari- (3.5 P?WhEFmQ up
pressure Scale ous of the set or
value after reset.
08 |Upper OtoFull  |Var- |05 Cpfgal;“:;zf
threshold Scale ous bled
delta )
09 |Lower OtoFull_|Var- |05 gjr‘r’]‘;k;y
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installed
(c02=1) the
first pump is
default P1.

c17

If automatic
pump rota-
tion does
not take
place (the
system has
never been
able to
stop), after
the set time
a “forced”
rotation of
the duty
pumps is
performed.

0= Disa-
bled

1 to 12
hours

Hours

c18

Settable
only for
system with
sensor.
Halves the
timing (10,
11,112,
t13) in the
case of
excessive
variation of
the feed-
back (pres-
sure, levels,
tempera-
ture).

0= Disa-
bled
1= Enabled

day of 2= Tuesday
weekly au- |3=
to-test Wednesday
(c24=1) 4= Thurs-
day
5= Friday
6= Satur-
day
7= Sunday
h27 |Setting the [0to 23 hour |10
hour of
weekly au-
to-test
(c24=1)
h28 |Setting the [0 to 59 min 00
minutes of
weekly au-
to-test
(c24=1)
h29 |[Setting the |0 to 300 sec 60
operating
time of the
pump dur-
ing the
weekly au-
to-test
(c24=1)

CHANGING THE SET POINT (only for system
with analogue sensor)

REAL

TIME CLOCK

h19

Setting the
date

Y

h20

Setting the
month

M=11to 12

c30

Setting the
mode to
change the
set point

0= Disa-
bled

1= Internal
clock

2= With
program-
mable digi-
tal input D
IN_PROG

h21

Setting the
day

d=1to 31

h22

Setting the
hour

h=0 to 23

h23

Setting the
minute

m= 00 to
59

AUTO-TEST RUN

With this function, the pumps are started once per
week and at a set time and day. For a description

see section 8.7.

r30

Setting the
value for
changing
the set
point. The
start and
stop thresh-
old of each
pump (r08,
r09 10, r11,
2, r13) are
increased
and de-
creased by
the value
(c30=1)

0 to full
scale

vari-
ous

0.5

h30

Setting the
start hour
for changing
the set point
(c30=1)

0to 23

hour

c24  |Enabling 0= Disa- -
periodic bled
Auto-test 1= Weekly

t25 Setting the |1 to 30 days
inactivity days
period of
pump 2
(c24=2)

h26  [Setting the [1= Monday |-

h31

Setting the
start
minutes for

0to 59

Min
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changing tal input sure switch.
the set D 2= External
point IN_PROG(" |alarm
(c30=1) 3= External
h32 |[Setting the |0to 23 hour |1 ON/OFF.
stop hour for 4= Change
changing set point
the set point r38 Setting the [1=NC, - 1
(c30=1) logic of Normally
h33 |[Setting the |0 to 59 min 1 program-  |closed
stop mable digi- |2= NO,
minutes for tal input Normally
changing D open
the set point IN_PROG
(c30=1) t38 Delay time |0 to 200 sec 0
until activa-
PROGRAMMING THE DIGITAL INPUTS tion of the
(refer to figures 7, 9) program-
mable digi-
34 |Settingthe [1=NC, |- 1 tal input
logic of the |Normally D
digital input [closed IN_PROG
of pressure |2= NO, (r38)
switch P1  [Normally
open 6CP Q-SMART MODULE (OPTIONAL ACCES-
35 |Settingthe |1=NC, |- 1 SORY), _ o
logic of the |Normally It is an electronic card with six relays and voltage-
digital input |closed free contacts (refer to figures 7 and 9).
of pressure [2=NO,
switch P2 [Normally c40 |Configura- |0= Disa- - 0
open tion of the |bled
r36 Setting the |1=NC, - 1 OUT_1 1=P1 run-
logic of the [Normally relay (K3 on |ning
digital input |closed board) 2= P2 run-
high pres- [2= NO, ning
sure switch |Normally 3= Fuse 1
P MAX open burned
t36  |Delay tme [0t0200 [sec [0 4= Fuse 2
until activa- burned
tion of the 5= Lack of
digital input water alarm
high pres- 6= Maxi-
sure switch mum pres-
P MAX sure
(r36) threshold
137 [Settingthe [1=NC, - 1 alarm.
logic of the |Normally 7= Mini-
digital input [closed mum pres-
minimum  |2= NO, sure
pressure  |Normally threshold
switch P |open alarm.
MIN 8= External
137 |Delay time |0t0o200 |sec |0 alarm
until activa- 9= Com-
tion of the mand for
digital input Auto-test
minimum 10= Auto-
pressure test faulty
switch P 11= Power
MIN (r37) ON
c38 |[Configura- [0= Not - 0 12=Aut/Ma
tion of the  |used. n mode
program- 1= Mem- c41 |Configura- |See config- |- 0
mable digi- |brane pres- tion of the |uration c40
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OUT_2 hours of
relay (K4 on power of
board) control
c42 |Configura- |See config- |- 0 panel Q-
tion of the  |uration c40 SMART
OUT_3 c52 |[Resets 0= No - 0
relay (K5 on memory of |1= Reset
board) the hour pump 1
c43 |Configura- |See config- |- 0 counter for |operating
tion of the |uration c40 all pumps  |hours
OUT_4 2= Reset
relay (K6 on pump 2
board) operating
c44 |Configura- |See config- |- 0 hours
tion of the |uration c40 3= Reset
OUT_5 pump 1 +
relay (K7 on pump 2
board) operating
c45 |Configura- |See config- |- 0 hours
tion of the |uration c40
OUT 6 PROGRAMMING THE ALARMS
relay (K8 on alarms dedicated to booster application
y (
board)
c53  |Lack of 0= Disa- - 1
MODBUS Q-SMART MODULE water bled
Programming the field modbus RTU RS485 alarm. Pro- | 1= Enabled
(refer to figures 7 and 10) tection
against dry
Note: With Even or Odd parity there is one stop bit, :}L:nnlng of
with no parity there are two stop bits. € pump
r53  [Setting 5to 100 KQ 5
46 |Enable  [0=Disa- |- |0 probe sen-
ModBus  |bled sitivity ac-
port com- |1= Enabled cording to
munication gjct:(tai\r/i%?n-
M6 |Setingthe 110285 |- 247 53 |Delay time (010200 [sec [0
47 |Parity 0=None |- 2 until activa-
1= Even tion of lack
2= Odd of water
47 |ModBus  |0=9600 |- 1 alarm (c53) |
Speed 1= 19200 c54  |Enable 0=Disa- |- 0
2= 38400 alarm for  |bled
3= 57600 minimum  |1= Enabled
pressure
threshold
DEFAULT SETTING (only for
c48 |Loadsall |0=No - 0 :ﬁtse(;rr‘)w'th
the defat”" ;szOﬁd 154 |Setting the |0 to Full _ |[Var- |0
z)faarcetl(r)ne ers jdetau minimum scale sen- |ous
settinn)/ pressure sor
9 threshold | (0= disa-
bled)
HOUR COUNTER 54 |Delay time [0t0 200 [sec |20
until activa-
h49 E:;iﬂ B tion of min-
. imum pres-
Eperatlng sure alarm
h50 Rourj threshold
eads - -
(c54=1)
pump 2 55 |Enable  |0= Disa- |- 0
gpera ing alarm for bled
o1 Rourj ol maximum__ |1= Enabled
eads total |-
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pressure
threshold
alarm (only
for system
with sensor)

55 Setting the [0 to Full Vari- |0
maximum |scale sen- |ous
pressure sor
threshold  |(0= disa-
alarm. All  [bled)
pumps are
stopped in
case of
alarm

t55 Delay time |0 to 200 sec 0
until activa-
tion of max-
imum pres-
sure alarm
threshold
(c55=1)

NOTICE:
The following components have to be used:

. Solenoid valve: it is required to drain
the water during the test.

. Membrane pressure switch or equiva-
lent device. It is used to check the per-
formance of the pump to prevent its
value from dropping too low. It is con-
nected to D IN PROGR of the Q-
SMART control panel (refer to figures 7

and 9)

. Q-SMART-6FVC MODULE, electronic
card relay voltage-free contacts (refer
to figures 7 and 9)

SETTING SYSTEM ALARM BLOCK

c56 |Enables 0= Disa- - 0
system bled

block ifthe |1= Enabled
same alarm
occurs five
times in 30
min. A man-
ual reset is
necessary to
restart the
system.

c57 |Resetthe |0=No - 0
alarm log 1=Yes

(1) D IN PROG=1 is set
(Minimum pressure out of operation range is detected)

If the pressure switch is activated in automatic mode

and not during Auto-test, the following happens:

- If the pumps are running they will not be
stopped and alarm A38 will be shown.

- If the pumps are not running they will not start
and alarm A38 will be shown. If there is a pres-
sure drop, however, they will be switched on
and alarm A38 continues to be shown.

If the minimum pressure is activated during the

Auto-test, see section 8.7.

8 SPECIAL FUNCTION

BOOSTER APPLICATION (parameter bS is se-
lected, see section 5.4.3)

8.1 Auto-test RUN

Using the Auto-test function, the pumps can be
switched ON when they have been OFF for a long
time.

The pumps are switched ON by the clock or by an
external digital contact (c24).

How to start the auto-test: activation by clock
(c24=1)

If the pumps are running, the auto-test is put on
hold and this text is shown on the display in blink-
ing mode:

tSt

When the pumps are in standby, the auto-test
starts and the test in progress and the pump in use
are shown on the display in blinking mode:

tSt

P1

How to stop the auto-test
The auto-test can be stopped at any time by press-
ing the OK button.

What does the Auto-test Run do?
Auto-test activated by clock time

The Auto-test function involves the following set-

tings and sequences:

1. Enabling the function (c24=1)

2. Setting the day, hour, minutes of the test (h26,
h27, h28).

3. Setting the programmable digital input D IN
PROGR (c38=1)

4. Setting the relay of the 6CP Q-SMART MOD-
ULE, c40=9, Command for Auto-test.

5. Setting the relay of the 6CP Q-SMART MOD-

ULE, c40=10, Auto-test faulty.

At the scheduled time, switching ON Pump P1

after the solenoid valve is opened.

7. Stopping pump P1 after the set time (h29).

8. Waiting for a minute

9

1

o

. Switching ON pump P2.
0. Stopping pump P2 after the set time (h29).

The Auto-test is interrupted in the following condi-
tions:
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. The membrane pressure switch is activated
(performance of pump is too low). Alarm
A24 or A25 is triggered. The dedicated re-
lay of the 6CP Q-SMART MODULE will be
activated. The buzzer of the Q-SMART con-
trol panel is also activated and the set re-
sumes working in automatic mode. Press
button (4), figure 1, to silence the buzzer.

. If the pressure or level in the system
changes, the set resumes working in auto-
matic mode. The Auto-test is postponed.

8.2 LOAD LOSS COMPENSATION (cr14)

Sometimes there is a pressure drop in the system
due to losses in the pipes which increase when the
demand for water increases.

To compensate for loss of load, it is possible to
enable a control that supplies pressure proportion-
al to the load. A direct measurement of the flow is
not taken, but it is assumed that it is proportional to
the number of pumps running.

When each duty pump after the first is started, the
UPPER and LOWER thresholds are increased by
the value indicated by parameter r14. The jockey
pump is excluded.

9 ALARMS

BOOSTER APPLICATION (parameter bS is se-

lected, section 5.4.3)
List of alarms

[N° [Description [Reset |
[A01  [Fuse F1 pump 1 burned. [Auto |

Troubleshooting:

Fuse 1 for pump 1 is burned.

Pump 1 affected by the fault is excluded from op-
eration. When the fault is resolved, the pump is
reactivated automatically. Intervention of the fuse
automatically enables the other pump if there is
demand condition.

Causes/solutions:
. The motor of pump 1 is damaged and
must be replaced.
. The power cable of the motor is faulty
or worn: replace the cable.
. The capacitor of the motor for pump 1
is damaged and must be replaced.

[N° [Description [Reset |
[A02  [Fuse F2 pump 2 burned [Auto |

Troubleshooting:

Fuse 2 for pump 1 is burned.

Pump 2 affected by the fault is excluded from op-
eration. When the fault is resolved, the pump is
reactivated automatically. Intervention of the fuse
automatically enables the other pump if there is
demand condition.
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Causes/solutions:
. The motor of pump 2 is damaged and
must be replaced.
. The power cable of the motor is faulty
or worn: replace the cable.
. The capacitor of the motor for pump 2
is damaged and must be replaced.

N° Description Reset

AO05 |The sensor is faulty. The|Auto
alarm is not managed in man-
ual mode.

Troubleshooting:

Signal below the minimum value of 3.8 mA. In the
case of an alarm, all the pumps are stopped. The
alarm will appear if the signal is below 3.8mA and
it is managed only if the sensor is used (c03=2).
The alarm is excluded in manual mode.

Causes/solutions:

. Check that the sensor and connector
are connected.

. Open the cover and check that the
power cord of the sensor is connected
and secured to the terminals. Refer to
figures 6, 7 and 9.

. Check if the cable of the sensor is con-
nected correctly. Refer to figures 6, 7
and 9.

. The power cable of the sensor has de-
teriorated: replace the cable.

. The plastic connector has deteriorated:
replace the connector.

. Replace the faulty sensor.

[N° [Description [Reset

[A24 |Auto-test pump 1 failed [Auto

Troubleshooting:

The Auto-test of pump 1 has failed. The test is
stopped due to intervention of the membrane
pressure switch connected to the D IN PROG
(c38=1). The pressure in delivery side achieves
the setting of the pressure switch.

Causes/solutions
. The pump (impeller or diffuser) is dam-
aged. Contact the technical assistance
service.
. The motor pump 1 doesn’t run:

o It is damaged and must be re-
placed. Contact the technical assis-
tance service.

o The thermal protector inside the
motor is faulty or broken.

o The capacitor is damaged.

| N° | Description | Reset

[A25 |Auto-test pump 2 failed [Auto

Troubleshooting:
The Auto-test of pump 2 has failed. The test is
stopped due to intervention of the membrane
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pressure switch connected to the D IN PROG
(c38=1). The pressure in delivery side achieves
the setting of the pressure switch.

Causes/solutions
. The pump (impeller or diffuser) is dam-
aged. Contact the technical assistance
service.
. The motor doesn’t run:

o It is damaged and must be re-
placed. Contact the technical as-
sistance service.

o The thermal protector inside the
motor is faulty or broken.

o The capacitor is damaged.

| N° |Description | Reset

[A36 [High pressure alarm [Auto

Troubleshooting:

The pressure value has reached the set value of
the high pressure switch P MAX.

All the pumps are stopped.

The alarm is excluded in manual mode.

Causes/solutions

. The pressure has reached the set val-
ue of the high pressure switch P MAX:
check the pump performance curve
and the proper set point (r07) or
thresholds of the pumps (r11, r13).

. If the alarm appears but the pressure
value does not reach the value of the
pressure switch P MAX:

o The maximum pressure switch
must be replaced.

o The cable of the pressure switch is
faulty or worn, replace it.

o Check connection of the pressure
switch P MAX to the Q-SMART
control panel terminal (see figures
6, 7and 9).

o The pressure switch P MAX is
damaged, replace it.

[N° [Description [Reset

[A37  [Minimum pressure alarm [Auto

Troubleshooting:

The pressure value has reached the set value of
the minimum pressure switch P MIN. LEDs (4), (6)
on.

All the pumps are stopped.

The alarm is excluded in manual mode.

Causes/solutions
. The pressure has reached the set val-
ue of the minimum pressure switch P
MIN. Check the pump performance
curve and the proper set point (r07) or
thresholds of the pumps (r10, r12).

. If the alarm appears but the pressure
value has not reached the set value of
the pressure switch P MIN:

o The pressure switch P MIN is
damaged and must be replaced.

o The cable of the pressure switch is
faulty or worn, replace it.

o Check connection of the pressure
switch P MIN to the Q-SMART con-
trol panel terminal (refer to figures
6, 7 and 9).

. The pump (impeller or diffuser) is dam-
aged. Contact the technical assistance
service.

. The motor doesn’t run:

o It is damaged and must be re-
placed. Contact the technical as-
sistance service.

o The thermal protector inside the
motor is faulty or broken.

o The capacitor is broken.

N° Description Reset

A38 |Minimum pressure out of op-|Auto

eration range.

Troubleshooting:

Tripping of the protection against operation of the
pump below the minimum pressure. The signal
arrives from the minimum pressure switch con-
nected to the digital input D IN PROG (c38=1). If it
appears during normal operation instead of during
the auto-test phase, all the pumps are enabled in
order after the set delay time (t38) to restore the
pressure.

Causes/solutions
. There is an alarm but the pumps are
stopped:

o The pressure switch is faulty or its
cable is damaged. Replace the
pressure switch or cable.

o Incorrect setting of the pressure
switch, change it.

. There is an alarm but the pumps are
running:

o The pressure switch is faulty or its
cable is damaged. Replace the
pressure switch or cable.

o The pumps cease to perform: the
impeller is broken.

o Wrong selection of pump: change
the pump.

. The motor doesn’t run:

o It is damaged and must be re-
placed. Contact the technical assis-
tance service.

o The thermal protector inside the
motor is faulty or broken.

o The capacitor is broken.

N° Description Reset

A39 |External fault alarm
Configuration of the indication
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of an external alarm connected
to digital input D IN PROG
(c38=2).

Troubleshooting:

The Alarm is detected by an external device. The
logic is configured by the parameter r38. All pumps
are stopped and they don’t run until the alarm ap-
pears.

The alarm is excluded in manual mode.

Causes/solutions
. Check the condition of the external de-
vice, replace it if it is damaged.
. If an alarm appears but the device is in
good condition:
o The cable is faulty or worn, re-

place it.
N° Description Reset
A53 |No flow of water to the pump|Auto
alarm.

Troubleshooting:

No flow of water from probe circuit alarm. The wa-
ter level at the suction of the pump or the pressure
set is below the minimum level. All the pumps are
stopped and protected against dry running. LEDs
(4), (6) on.

The alarm is excluded in manual mode.

[N° [Description [Reset

[A54  [Minimum threshold alarm [Auto

Troubleshooting:

The pressure of the system does not exceed the
set value of the Minimum threshold parameter
(r54). After the delay time par t54 all the pumps
are stopped and protected against dry running.
The alarm is excluded in manual mode.

Causes/solutions
. The pump (impeller or diffuser) is dam-
aged. Contact the technical assistance
service.
. The motor doesn’t run:

o It is damaged and must be re-
placed. Contact the technical as-
sistance service.

o The thermal protector inside the
motor is faulty or broken.

o The capacitor is broken.

[Reset |
[Auto |

[N° [Description
[A55 |Max threshold alarm

Troubleshooting:

The pressure of the system exceeds the set value
of the Maximum threshold parameter (r55).

After the delay time par t55 all the pumps are
stopped.

The alarm is excluded in manual mode.
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Causes/solutions
. The pressure has exceeded the max
pressure: check the set value (r55).
. Wrong pump selection: replace the
pump.

N° Description Reset
A56 |The same alarm is detected|Manual
5 times in the last 30 minutes

Troubleshooting:

The system is blocked because the same alarm is
detected 5 times in the last 30 minutes. Use pa-
rameter c57 to reset and restart the system.

Causes/solutions
. Identify the type of alarm and resolve it

10 SYSTEM SETUP AND
OPERATION

10.1 Parameters to check upon startup

Check the following programming parameters up-
on startup.

1. Define the installation and proper control de-
vices (sensor, digital inputs):
o 1 or 2 pressurisation pumps; refer
to Figures 17 to 38 and 47 to 53.
o 1 or 2 sewage or filling pumps; re-
fer to Figures 11 to 16, 39 to 46
and 54 to 64.
2. Connect the sensor and/or digital input to the
proper terminals. Refer to figures 7, 8 and 9.
3.  During switch on: Select the section soft-
ware 5.4.3 and the type of sensor
o sewage or filling pump = sE
software.
o booster pump = bS software.
o P= pressure switch
o S: electronic sensor
o G: float switch
4. Set the parameters in the parameter menu
according to the type of application and pump:
o sewage or lifting pump (sE soft-
ware), see Tab 2.
o booster pump (bS software), see
Tab 3.

11 MAINTENANCE 1‘

Precaution

WARNING:
A . Observe the accident pre-

vention regulations in force.
. Use suitable equipment and
protective devices.
. Always refer to the local
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regulations, legislation and
codes in force regarding the
selection of the installation
site, plumbing and power
connection.

11.1 General maintenance

Electrical hazard
Before any servicing or maintenance,

disconnect the system from the power
supply and wait at least 2 minutes be-
fore starting work on or in the unit.

Turn off and unplug the system before

installing

the wunit or carrying out

maintenance.

. The Q-SMART control panel does not
require any routine maintenance when
used within the limits that are indicated

in the

. Technical data.

. It is advisable to periodically check cor-
rect triggering of the high sensitivity dif-
ferential switch (30 mA) [RCD, residual
current device] suited to the ground
fault current.

12 Troubleshooting

Introduction

I

In addition to the alarm troubleshooting guide in
the List of alarms (sections 7 and 9), we also pro-
vide a guide for troubleshooting other possible

problems.

12.1 Faults, causes, and remedies

The pump does not run, the main switch is on.

Damaged power
cable, short cir-
cuited motor, or
the thermal protec-
tor or fuses are not
suited to the motor
current.

Check and replace the
components as neces-

sary.

Triggered thermal
overload switches
on single-phase
motors due to ex-
cessive current
input.

Check the operating con-
ditions of the pump.

The utilities are closed and the electric pump
runs at intermittent speeds

Cause

Solution

Water leaking out
of the non-return

Check the system to lo-
cate the leaks.

valve or out of the | Repair or replace the
system. components.

Diaphragm tank | Replace the diaphragm.
with broken dia-

phragm, when

applicable.

Operating point is
not calibrated cor-
rectly in relation to
the system. For
example, the value
is higher than the
pressure supplied
by the pump.

Recalibrate the threshold
and timing.

There could be a
problem with the
level float in the
intake tank.

Check the float and the
tank.

There could be a
problem with the
level float in the

intake tank.

Check the  pressure
switch and the intake
conditions (pressure).

The pump runs and there are vibrations in or

near the pump.

Cause

Solution

capacitor s
faulty.

Cause Solution

No power | Restore the power supply and

supply check that the mains connec-
tion is intact.

Triggered Reset the overload circuit

overload breaker.

Circuit breaker

Triggered Reset the differential protec-

ground  fault | tion.

protective

device.

Fuse F1 or F2 | Replace the fuse.

is faulty.

The motor | Replace the capacitor if it is an

external one. Contact the local
sales and service representa-
tive if it is an internal capaci-

tor.

The pump starts up but blows the converter

fuse

[ cause

| Solution

The operating
point is not cali-
brated correctly in
relation to the sys-
tem.

The value is below
the minimum pres-
sure that is sup-
plied by the pump.

Recalibrate the threshold
and timing.

The pump always runs at maximum speed.

Cause

Solution

There could be a
problem with the
Sensor.

Check the hydraulic con-
nection between the sen-
sor and the system.

Check the working order
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of the sensor.

There is air in the sensor
or the hydraulic circuit
concerned.

Threshold too high | Change the threshold.
and the pump
does not reach the
required value.

The pump is not | Check the suction line and
primed. priming of the pump.

The main protective device of the system is
triggered.

Cause Solution
Short circuit Check the connecting
cables.

In the case of a | Replace the capacitor if it
single-phase is an external one. Con-
pump, the motor | tact the local sales and
capacitor is faulty. service representative if it
is an internal capacitor.

13 Disposal

WARNING:
. The unit must be disposed of

through approved companies
specialised in the identification of
different types of materials
(steel, copper, plastic, etc.).

WEEE (EU/EEA)

=

INFORMATION TO USERS pursuant to art. 14 of
the Directive 2012/19/EU of the European Parlia-
ment and of the Council of 4 July 2012 on waste
electrical and electronic equipment (WEEE). The
crossed bin symbol on the appliance or on its
packaging indicates that the product at the end of
its useful life must be collected separately and not
disposed of together with other mixed urban
waste. Appropriate separate collection for the sub-
sequent start-up of the disused equipment for re-
cycling, treatment and environmentally compatible
disposal helps to avoid possible negative effects
on the environment and on health and favours the
re-use and / or recycling of the materials of which
the equipment is composed.

WEEE from users other than private households
(classification according to product type, use and
current local laws): the separate collection of this
equipment at the end of its life is organized and
managed by the producer (producer of EEE as per
Directive 2012/19/EU). The user who wants to get
rid of this equipment can then contact the producer
and follow the system that it has adopted to allow
the separate collection of equipment at the end of
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life or select an organization independently author-
ized to manage waste.

WEEE (UK)

{=-Z

INFORMATION TO USERS pursuant to art. 44 of
the The Waste Electrical and Electronic Equipment
Regulations 2013 (S. I. 2013 No. 3113). The
crossed bin symbol on the appliance or on its
packaging indicates that the product at the end of
its useful life must be collected separately and not
disposed of together with other mixed urban
waste. Appropriate separate collection for the sub-
sequent start-up of the disused equipment for re-
cycling, treatment and environmentally compatible
disposal helps to avoid possible negative effects
on the environment and on health and favours the
re-use and / or recycling of the materials of which
the equipment is composed

WEEE from users other than private households
(classification according to product type, use and
current local laws): the separate collection of this
equipment at the end of its life is organized and
managed by the producer (producer of EEE as per
WEEE Regulations 2013). The user who wants to
get rid of this equipment can then contact the pro-
ducer and follow the system that it has adopted to
allow the separate collection of equipment at the
end of life or select an organization independently
authorized to manage waste.
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1 Introduction et sécurité “ T
1.1 Introduction
Objectif du manuel

Ce manuel a pour but de fournir des informations
sur:

. Installation
. Exploitation
. Entretien

ATTENTION :
Lire attentivement ce manuel avant

d'installer et d'utiliser le produit.
L'usage impropre du produit peut
comporter des blessures ou des
dommages matériels et peut annuler
la garantie.

AVIS :
Conserver ce manuel pour référence ultérieure,
le garder a proximité de I'unité a tout moment.

1.2 Symboles et terminologie de sécurité

Niveaux de danger

Symbole Explication

Une situation
DANGER dangereuse qui,
A si elle n'est pas
évitée, causera

des blessures

graves ou mor-
telles.

Une situation

f AVERTISSEMENT | dangereuse qui,

si elle n'est pas
évitée, pourrait
causer des bles-
sures graves ou
mortelles.

Une situation
dangereuse qui,

f ATTENTION
si elle n'est pas
évitée, pourrait

causer des bles-
sures mineures
ou modérées.

* Une situation
AVIS : potentielle qui,
si elle n'est
pas évitée,
pourrait  pro-
voquer des
conditions in-
désirables

Une pratique
qui n'est pas
relative  aux
blessures

corporelles

Catégories de danger

Les catégories de danger peuvent correspondre
soit a des niveaux de danger soit a des symboles
spécifiques qui remplacent les symboles ordinaires
de niveau de danger.

Les dangers électriques sont indiqués par les
symboles spécifiques suivants :

f DANGER ELECTRIQUE :

1.3 Utilisateurs inexpérimentés

AVERTISSEMENT :
A Ce produit est destiné a étre utilisé uni-
quement par un personnel qualifié.

Il sera nécessaire de prendre les précautions sui-
vantes :

. Ce produit ne doit pas étre utilisé par
une personne atteinte d'un handicap
physique ou mental, ou par une per-
sonne qui ne possede pas l'expérience
et les connaissances requises, @ moins
qu'elles aient regu des consignes sur
I'utilisation de I'équipement et sur les
risques associés ou soient surveillées
par une personne responsable.

. Les enfants doivent étre surveillés afin
de s'assurer qu'ils ne jouent pas sur le
produit ou autour de celui-ci.

1.4 Garantie

Pour des renseignements sur la garantie, consul-
ter le contrat de vente.

1.5 Piéces détachées

AVERTISSEMENT :
A Utiliser uniquement des piéces déta-
chées d'origine pour remplacer les com-

posants usés ou défectueux. L'utilisation
de piéces détachées inadaptées peut
provoquer des dysfonctionnements, des
dommages et des blessures, ainsi
qu'annuler la garantie.

Pour plus d'informations sur les piéces détachées
de ce produit, veuillez contacter notre service
apres-vente.

1.6 Déclarations

Se référer a la déclaration spécifique relative au
marquage présent sur le produit.

1.6.1 Déclaration de conformité UE (n. 12)

ce
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-

LVD, EMCD - Modéle de produit/appareil :
Q-SMART (voir I'étiquette sur la premiére page)
RoHS - Identification unique de I'EEE :
Q-SMART
2. Nom et adresse du fabricant :
Xylem Service Italia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
36075 Montecchio Maggiore VI
Italie
3. La présente déclaration de conformité est pu-
bliée sous la seule responsabilité du fabricant.
4. Objet de la déclaration : panneau de commande
pour électropompes
5. L'objet de la déclaration décrite ci-dessus est
conforme a la directive relative a I'harmonisation
des législations des Etats membres de I'Union
européenne :
 Directive 2014/35/UE du 26 février 2014 et ses
modifications successives (basse tension).
+ Directive 2014/30/UE du 26 février 2014 et ses
modifications successives (compatibilité électro-
magnétique).
« Directive 2011/65/UE du 8 juin 2011 et ses mo-
difications successives, y compris la directive (UE)
2015/863 (restriction de I'utilisation de certaines
substances dangereuses dans les équipements
électriques et électroniques).
6. Références aux normes harmonisées perti-
nentes ou aux autres caractéristiques techniques,
par rapport auxquelles la conformité est déclarée :
+ EN 60730-1:2011+A1:2019+A2:2019+
A2:2019+A11:2024, EN 60204-1:2018,
EN 61439-1:2011, EN IEC 61439-1:2021,
EN 61439-2:2011, EN IEC 61439-2:2021.
+ EN61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019,
EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021
EN 61000-6-1:2007, EN IEC 61000-6-1:2019,
EN 61000-6-3:2007, EN IEC 61000-6-3:2021.
« ENIEC 63000:2018.
7. Organisme notifié : - - -
8. Informations supplémentaires :
RoHS - Annexe Il - Applications exemptées des
restrictions : plomb dans les composants élec-
triques/électroniques [7(c)-1].
La déclaration fait référence au panneau sans
ajout des accessoires suivants :
Kit Modbus RTU, numéro de piéce 150890910
Carte de contacts libres 6CP, numéro de piéce
1086042400

Signé par et au nom de : Xylem Service Italia S.r.l.
Montecchio Maggiore, 20/12/2024

Alessio Vendraminelli S f’_/ j .
Directeur général (470 [/ [UVEN
rév. 00

La ou les déclarations de conformité ne sont pas
valables si elles sont utilisées séparément du reste
du texte du document Xylem code 001085042.
Lowara est une marque déposée de Xylem Inc. ou

une de ses filiales.
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1.6.2 Pour le Royaume du Maroc (Cmim)

@

Déclaration @ de conformité

1. Produit/appareil : Q-SMART (voir I'étiquette sur
la premiére page)

2. Nom et adresse du producteur :

Xylem Service ltalia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI
Italie.

3. La présente déclaration de conformité est éta-
blie sous la seule responsabilité du producteur.
4. Objet de la déclaration : panneau de commande

pour électro-pompes

5. Objet de la déclaration décrit ci-dessus est con-
forme a (aux) l'arrété(s):

* Arrété du ministre de I'Industrie, du commerce,
de l'investissement et de I'économie numérique
n°® 2573-14 du 29 ramadan 1436 (16 juillet 2015)
relatif au matériel électrique destiné a étre em-
ployé dans certaines limites de tension

* Arrété du ministre de [I'Industrie, du com-
merce, de l'investissement et de I'économie nu-
mérique n° 2574-14 du 29 ramadan 1436 (16
juillet 2015) relatif a la compatibilité électroma-
gnétique des équipements.

6. Références des normes pertinentes appliquées
ou des autres spécifications techniques par rap-
port auxquelles la conformité est déclarée :

+ NM 21.07.066. (2004), NM 60730 1 (2012),
NM IEC 61439 1 (2023), NM IEC 61439 2

(2023).
« NM EN 61000 3 2 (2022), NM EN 61000 3 3
(2022), NM EN 61000 6 1 (2022), NM EN 61000
6 3 (2022).

7. Organisme agréé : - - -

8. Informations complémentaires :

Signé par et au nom de : Xylem Service ltalia S.r.l.
Montecchio Maggiore, 20/12/2024

Alessio Vendraminelli . L/ .
Directeur général P V

rév.00

La déclaration de conformité n'est pas valable si
elle est utilisée séparément du reste du texte du
document Xylem code 001085042.

Lowara est une marque déposée de Xylem Inc. ou
une de ses filiales.
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2 Transport et stockage

2.1 Inspection et livraison

-

Vérifier I'extérieur de I'emballage.

2. Informer notre distributeur dans les huit jours
suivant la date de livraison, si le produit pré-
sente des signes visibles de dommage.

3. Ouuvrir le carton.

4. Retirer tous les matériaux d'emballage du
produit. Eliminer tous les matériaux d'embal-
lage conformément a la réglementation locale.

5. Inspecter le produit afin d'établir si des piéces
sont endommagées ou manquantes.

6. En cas de probléme, contacter le vendeur.

2.2 Transport et lignes directrices

Précaution

AVERTISSEMENT :
A . Observer les réglements en

vigueur relatifs a la préven-
tion des accidents.

Vérifier le poids brut indiqué sur I'emballage afin
de choisir I'appareil de levage approprié.

Position et fixation

S'assurer que l'unité est solidement fixée pendant
le transport et qu'elle ne roule ou ne tombe pas. Le
produit doit étre transporté a une température am-
biante de -10 °C a +70 °C (de 14 °F a 158 °F)
avec une humidité maximale de non condensation
de 90 % et protégé contre la saleté, les sources de
chaleur et les dommages mécaniques.

2.3 Lignes directrices de stockage

2.3.1 Emplacement de stockage

AVIS :

. Protéger le produit contre I'humidité,
la saleté, les sources de chaleur et
les dommages mécaniques.

. Le produit doit étre conservé a une
température ambiante de -10 °C a 70
°C (de 14 °F a 158 °F) et une humidi-
té maximale de non condensation de
90 %.

3 Description du produit “ T

3.1 Présentation du produit

Le panneau de commande Q-SMART est un pan-
neau de commande électronique monophasé des-
tiné a étre utilisé avec 1 ou 2 électropompes mo-
nophasées pour différentes applications a vitesse
fixe.

Il est congu pour la pressurisation, la vidange ou
les eaux usées. Vérifier le type d'installation et

modifier les parametres (voir les sections 5.4.3,
5.4.4 et 10.1) en conséquence.

3.2 Nom du produit

Exemple : Q-SMART 10/15/D 12A

Q- Nom commercial du panneau de
SMART | commande.

Réseau  électrique,  monophasé
1x230 Vac 50/60 Hz

10 Nombre de pompes pouvant étre
connectées

10 : Une

20 : Deux

15 Puissance nominale du moteur kW x
10
15=1,5 kW x 10

D Application logiciel par défaut
D : eaux usées/relevage
B : surpression/pressurisation

12A Courant maximum absorbé par une

électropompe

3.3 Données techniques

Tab1 Version standard

Modéle pan-
neau de com-| Q-SMART 10 | Q-SMART 20
mande

Tension nomi-
nale  d'entrée | 1x230 VAC (de -15 % a +10 %)
(Uin)

Fréquence no-

. ) . 50/60 Hz
minale d'entrée
Courant  nomi-
nal dentrée ' 12A 24 A
(Uin=230 V)
Protection  de
circuit recom- 20A 40 A
mandée 2
Courant  nomi-
nal de sortie 12A 2x12A
(Uin=230 V)
1,8W

Consommation (la consommation en mode
en mode veille veille peut varier selon le type

de capteur connecté)
Type de charge Moteur électrique
Cosg nominal 20,6
Boite Gris auto-extinguible
Protection IP
frontale 55
Connexions

Borniers a vis
(courant, entrée et sortie)

(n'utiliser  que
des conduc-
teurs en cuivre)

Maximum sec-
tion cable d'ali-

. 4 mm?
mentation d'en-
trée
Maximum _sec- 4 mm?
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tion cable d'ali-
mentation du
moteur

Point de con-
signe ®

Pression : de 0 a 60 bars (de 0
a6 MPa)
Niveau:de 0a50m (de 0 a
164 pieds)
Température : de -20 a 100 °C
(de 32 a 122 °F)

Température
ambiante

de 0440 °C (de 324 122 °F)

Humidit¢  am-
biante

de 10 a 90 % non condensation

Altitude * <2000 m asl
Vibreur 3,6 kHz, Piezo
d'alarme

Protection  du 12 A (gG)
moteur par fu- CH10
sible F1, F2 10,3x38 mm

Protection  de
l'auxiliaire  par
fusible F3

1A action retardée 5 x20 mm
(T1L 250 V IEC60127-2/3)

Entrées numé-
riques

5 entrées multifonctions pour
contact NO/NC (hors tension,
12V, 4 mA)

Entrées sonde
électrique

4 capteurs d'électrode de ni-
veau,

1 électrode de référence
Sensibilité : de 5 a 100 kiloohm,
Capacité de la ligne : 10 nF
maximum,

Tension électrode : 6,5V - 20
Hz

Entrée  analo-

Transducteur 0-20/4-20 mA
(Entrée active capteur)
Courant d'entrée 0-22 mA, pré-

riques

gique cision 0,3 %,
Alimentation du capteur +12
Vdc
1 Relais de 2 Relais de
Sorties  numé- charge charge

30(15) A @ 250 VAC
Le courant maximum admis pour
le moteur électrique est 12 A

Port de communication avec le
systéme de supervision via TTL

Port série TTL avec le protocole de communi-
cation Modbus
Signaux : +5V, RX, TX, RTS, 0V
Port RJ45 pour la communica-
tion avec la carte avec des re-
Connecteur f )
RJ45 lais hors tension

Signaux : +12V-120mA,0V,
6 sorties a collecteur ouvert

Dimensions et
poids

Voir la figure 3

1. Le courant fourni par le panneau de com-
mande ne doit pas étre inférieur au courant
absorbé par les électropompes, et dépend
également de la chute de tension due a la
longueur du cable.
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2. Choisir le courant du dispositif de protection
de la ligne en fonction du courant maximum
absorbé par les moteurs.

3.  Seulement en cas d'utilisation de capteur
électronique.

4. Pour des altitudes plus élevées ou d'autres
conditions environnementales non prévues
par ce manuel, veuillez contacter le repré-
sentant local du service apres-vente.

3.4 Spécifications pompe

Consulter le manuel d'utilisation et d'entretien de
I'électropompe. Il est essentiel de tenir compte des
restrictions d'emploi du panneau de commande et
de celles de I'électropompe. Voir les

Données techniques dans Tab 1. Le client est
responsable de vérifier les restrictions de I'électro-
pompe si elles ne sont pas précisées dans ce ma-
nuel.

4 Installation “

Précaution

AVERTISSEMENT :
A . Observer les réglements en

vigueur relatifs a la préven-
tion des accidents.

. Utiliser I'équipement et les
dispositifs de protection ap-
propriés.

. Observer toujours la régle-
mentation locale, la législa-
tion et les codes en vigueur
sur le choix du lieu de mon-
tage, la plomberie et I'élec-
tricite.

4.1 Exigences électriques

Les réglementations locales en vigueur annulent
les exigences spécifiques indiquées ci-dessous.

Liste de contréle connexions électriques

S'assurer de respecter toutes les exigences ci-
dessous :

. Les fils électriques sont protégés
contre les hautes températures, les vi-
brations et les chocs.

. Le type de courant et la tension du ré-
seau doivent correspondre aux spécifi-
cations de la plaque de la pompe.

. Il est recommandé de fournir une ali-
mentation électrique au panneau de
commande par une ligne électrique
dédiée équipée de :

o Un disjoncteur différentiel a haute
sensibilité (30 mA) [courant diffé-
rentiel résiduel CDR].
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o Un sectionneur de courant avec
un écartement d'au moins 3 mm
entre les contacts.

Liste de contréle du panneau de commande

AVIS :

Le panneau de commande doit étre compatible
avec les données de I'électropompe alimentée
par celui-ci. Il est essentiel de tenir compte des
restrictions d'emploi du panneau de commande
et de celles de I'électropompe. Les combinaisons
inappropriées ne garantissent pas la fonctionnali-
té et la protection de I'électropompe et du pan-
neau de commande.

S'assurer de respecter toutes les exigences ci-
dessous :

. Le panneau de commande doit proté-
ger les pompes contre les courts-
circuits. Un fusible a action retardée ou
un disjoncteur (modele de type C re-
commandé) peuvent étre utilisés afin
de protéger le panneau de commande.

. Un fusible a action retardée a l'intérieur
du panneau de commande protége la
pompe contre les courts-circuits. Un
fusible 12 A gG pour les pompes est
fourni (F1, F2). Voir la figure 7.

. Le panneau de commande doit étre
programmé correctement. Voir la sec-
tion « Démarrage et programmation »
(sections 5.4.3, 5.4.4)

Liste de contréle du moteur
Utiliser un cable d'alimentation avec 3 fils (2 +
terre/masse). Tous les cables doivent étre résis-

tants a la chaleur jusqu'a +70 °C (158 °F).

4.2 Installation mécanique

tions d'emploi et en s'assurant que le
moteur est suffisamment refroidi.

. Ne pas utiliser le produit dans des at-
mosphéres explosives ou en présence
de gaz, acides, poussiéres corro-
sives et/ou inflammables.

4.3 Installation électrique

Précaution

AVERTISSEMENT :
A . S'assurer que toutes les

connexions sont exécutées
par un installateur qualifié et
en conformité avec la ré-
glementation en vigueur.

. Avant de démarrer l'unité (le
panneau de commande et
I'électropompe),  s'assurer
que l'unité et le panneau de
commande sont isolés de
l'alimentation et ne peuvent
pas étre mis sous tension.

Mise a la masse (terre)

Danger électrique
. Connecter toujours le con-

ducteur de protection ex-
terne a la masse (terre)
avant d'effectuer d'autres
connexions électriques.

AVIS :

. Une installation mécanique incorrecte
peut provoquer un dysfonctionnement
et un arrét du panneau de commande.

. Lire ce manuel et celui de I'électro-
pompe avant toute installation.

AVIS :

S'assurer qu'il n'y a pas de bouts de fil ou d'ar-
mures ou d'autres corps étrangers dans le pan-
neau de commande lors de la réalisation des
connexions électriques. Prendre toutes les pré-
cautions nécessaires afin d'éviter d'endommager
les piéces internes lors du retrait de composants
internes.

4.3.1 Bornes

Voir la figure 7.

S'assurer de respecter toutes les exigences ci-
dessous :

. Voir la figure 4 pour le montage correct
du panneau de commande.

. Ne pas installer le panneau de com-
mande dans un endroit exposé a la
lumiére directe du soleil et/ou a proxi-
mité de sources de chaleur. Consulter
la plage de température ambiante dans

la section
. Données techniques.
. Installer le panneau de commande et

I'électropompe dans un endroit sec, a
I'abri du gel, en respectant les restric-

N° |Dispositifs/‘Connexion | Sérigraphie plas-
tique

1 Réseau électrique| Disjoncteur surcharge
1x230 Vac, 50/60 Hz 1P+N, In=32 A

2 |2.1) M1= Electropompe| 2.1) UTM1=L1
1 alimentation 1x230| U2M1=N1
Vac, Mmax=12 A 2.2) U2M2=N2
2.2) M2= Electropompe| U1M2=L2

2 alimentation 1x230
Vac, 12max=12 A

3 |Capteurs analogiques| Al/DI, Entrées nu-
et numériques mériques et analo-
3.1) Capteur de ni-| giques
veau/pression/températ| 3.1) Al (0/4-20 mA)
ure 3.2) D IN PROG
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3.2) Entrée numérique| 3.3) P MIN/ G MIN
programmable 34) P MAX /| G
3.3) Interrupteur a| MAX

pression minimum ou| 3.5) P1/G1
Interrupteur de niveau| 3.6) P2/G2
minimum 3.7) Sondes
3.4) Interrupteur  a| électriques
pression maximum ou| 3.7.1) S COM
Interrupteur haut ni-| 3.7.2) S MIN

veau 3.7.3)S 1
3.5) Interrupteur a flot-| 3.7.4) S 2
teur/a pression| 3.7.5) S MAX
pompe1

3.6) Interrupteur a flot-

teur/a pression

pompe2

3.7) Sondes élec-

triques

3.7.1) Commun

3.7.2) Niveau minimum
3.7.3) Marche/arrét
pompe 1

3.7.4) Marche/arrét
pompe 2

3.7.5) Haut niveau

4. Insérer les cables d'alimenta-
tion dans le presse-étoupe cor-
respondant (1), figure 5.

5. Connecter d'abord le cable de
masse a la borne correspon-
dante, puis connecter les
autres cables. Il serait bon
pour le cable de masse d'étre
plus long que les autres
cables, figures 7 et 8.

6. Vérifier que tous les cables
sont bien fixés, fermer le cou-
vercle arriere et serrer les vis
s'il n'y a pas d'autres cables a
connecter.

AVIS :

Si certains modéles disposent d'un cable d'ali-
mentation d'une section de 4G2,5mm2, c'est seu-
lement pour le test de production interne. Vérifier
la chute de tension (<4 %) et le remplacer par un
cable d'une section appropriée.

4  [Connexion rapide RJ| RILS
45 pour contacts hors
tension

5 |Sectionneurs de déri-| M1
vation M2
électronique :

M1 : contréle moteur
électrique 1

M2 : contréle moteur
électrique 2

(voir la section 4.6)

433 Connexion cable d'alimentation
du moteur

Si le cable d'alimentation des moteurs doit étre ajou-
té ou remplacé, installer un nouveau d'une section
appropriée a la consommation maximale de courant
du moteur électrique et tenir compte également de
la chute de tension maximale (<4 %).

6 |Connexion Modbus| TTL
RTU 485

7 Boitier interne pour kit
Modbus RTU 485.

4.3.2 Connexion au réseau électrique

AVIS :

La section du cable du réseau électrique est
adapté a la consommation maximale de courant
du moteur électrique et tient compte aussi de la
chute de tension maximale (<4 %).

Installation et remplacement du cable du ré-
seau électrique

Voir les | 1. S'assurer que le panneau de

figures 5, commande est isolé de lali-

6 76t8 mentation et ne peut pas étre

’ ’ mis sous tension.

2. Ouvrir le couvercle frontal (1)
et (3), et positionner I'interrup-
teur principal (2) sur OFF.

3. Dévisser les 4 vis M4x25 et
ouvrir le couvercle arriére (voir

la figure 6).

Voir 1. S'assurer que le panneau de com-
les mande est isolé de I'alimentation et
figures ne peut pas étre mis sous tension.
2. Ouvrir le couvercle frontal (1) et
56,7, (3), et positionner l'interrupteur
principal (2) sur OFF.
8. 3. Dévisser les 4 vis M4x25 et ouvrir le

couvercle arriére (voir la figure 6).

4. Insérer les cables d'alimentation
dans les presse-étoupes corres-
pondants (3) (5), figure 5.

5. Connecter d'abord le cable de
masse a la borne correspondante,
puis connecter les autres cables. Il
serait bon pour le cable de masse
d'étre plus long que les autres
cables, figures 7 et 8.

6. Vérifier que tous les cables sont
bien fixés, fermer le couvercle ar-
riére et serrer les vis s'il n'y a pas
d'autres cébles a connecter.

4.3.4 Connections E/S

Les bornes doivent étre choisies en fonction de
I'application et du type de capteur utilisé (figures 7
et 9). Pour I'application, voir les figures de 11 a 64

64

|Voir|es ‘ 1. S'assurer que le panneau de

commande est isolé de I'alimenta-
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figures tion et ne peut pas étre mis sous Les valeurs suivantes sont recommandées
567 tension.
e 2. Ouvrir le couvercle frontal (1) et N° Dispositifs / |Sérigraphie |Diamétre
et 9. (3), et (PC;S“IOTQST linterrupteur (Figure [Connexion |Q-SMART |[cable pos-
principal (2) sur OFF. fi 7. 9) |(fi 7, 9) |sible (mm)
3. Déuvisser les 4 vis M4x25 et ouvrir le 2 ( lg‘ures ~ ) |(figures 7, 9) -
couvercle arriére (voir la figure 6). 1 - Alllmer’ﬂatlon 1x230Vac |de72a13
4. Insérer les cables dans les presse- d'entrée
étoupes correspondants, figure 5, 2 - Interrupteur |P 1 de5a10
section 4.5. apression |S COM
5. Connecter le cable aux bornes P1
correspondantes, figures 7 et 9. - Sonde
6. Vérifier que tous les cables sont commune
bien fixés, fermer le couvercle ar- N
riere et serrer les vis s'il n'y a pas 3 - Moteur M1 de7a13
d'autres cables & connecter. pompe 1
i - Capteur AIN de5a10
435 Remplacement du fusible F1 ou -
F2 - Interrupteur [P MAX de7a13
3 pression [SMIN
Si le fusible F1 ou F2 doit &tre remplacé parce qu'il maximum
est défectueux, le remplacer par un ayant les ca- - Sonde de
ractéristiques correctes. niveau mi-
L'alarme A01 indique que le fusible F1 est défec- nimum
tueux. - Cable
L'alarme A02 indique que le fusible F2 est défec- .
tueux sonde multi-
' filaire™
Voir les 1. S'assurer que le panneau de 6 - Interrupteur [P MIN de5a10
X commande est isolé de l'ali- 5 : G MIN
figures 5, A ' a pression
mentation et ne peut pas étre minimum P MAX
6 7et8. mis sous tension. - Interrupteur
’ 2. Ouvrir le couvercle frontal (1) et X P )
(3), et positionner l'interrupteur a flotteur ni-
principal (2) sur OFF. veau mini-
3. Dévisser les 4 vis M4x25 et mum
ouvrir le couvercle arriere (voir - Interrupteur
la figure 6). a pression
4. Utiliser un outil approprié pour maximum
retirer le fusible F1 (alarme
A01) ou F2 (alarme A02). N PN N
5. Renzplacer I(e fusible selt))n les '(1) C'onnec.ter le cable multlfllalre a une boite de
6. Données techniques correctes, jonction, puis chaque sonde a son cable.
voirle Tab 1. N 452 Q-SMART 20/bS pour la pressu-
7. Fermer le couvercle arriere et . )
serrer les vis sfil n'y a pas risation
d'autres cables a connecter.

4.4 Capteur analogique

Un capteur analogique avec la sortie 0/4-20 mA est
nécessaire pour montrer la pression, le niveau ou la

température du systéme (voir les figures 7 et 9).
Un capteur offre des fonctions supplémentaires.

Voir la section 5.3 Démarrage et programmation.

4.5 Bornes et presse-étoupes

Q-SMART 10/bS pour la pressu-
risation

4.5.1

Voir les figures 5, 7 et 9.

Voir les figures 5, 7 et 9.

N° Dispositifs /| |Sérigraphie |Diamétre
(Figure |Connexion Q-SMART [cable
5) (figures 7, 9) |(figures 7, 9) | Possible
(mm)
1 - Alimenta- |1x230Vac |de7a13
tion d'en-
trée
2 - Interrupteur |P 1 de5a10
apression (P2
P1 P MAX
- Cablede |[SCOM
linterrup-  |S MIN
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teur a pres- |S 1
sion multifi- |S 2
laire M S MAX
- Cable
sonde mul-
tifilaire ("
3 - Moteur M1 de7a13
pompe 1
4 - Capteur AIN de5a10
- Interrupteur |P 2
a pression
P2
5 - Moteur M2 de7a13
pompe 2
6 - Interrup- |P MIN de5a10
teur a P MAX
pression |G MIN
minimum |S COM
- Interrup- |S MIN
teur a flot- |S MAX
teur niveau
minimum
- Cable
sonde mul-
tifilaire(™
- Cable de
l'interrup-
teur a
pression
multifi-
laire™
453 Q-SMART 10/SE groupe eaux

Voir les figures 5, 7 et 9.

usées/remplissage

pompe1 |- S1
- Sonde - S MAX
commune
- Cable
sonde mul-
tifilaire("

6 - Interrup- GMIN |de5a10
teuraflot- |- S MIN
teur niveau
minimum

- Sonde de
niveau mi-
nimum

454 Q-SMART 20/SE groupe eaux
usées/remplissage

Voir les figures 5, 7 et 9.

N° Dispositifs /| |Sérigraphie |Diameétre
(Figure |Connexion |Q-SMART |cable pos-
5) (figures 7, 9) |(figures 7, g) [Sible (mm)
1 - Alimenta- [- 1x230 |de7a13
tion d'en- Vac
trée
2 - Cable - SCOM |de5a10
sonde mul-|- S MIN
tifilaire™ |- S 1
- Cable - 82
interrup- |- S MAX
teuraflot- |- G1
teur multifi-|- G2
laire - G MAX
3 - Moteur - M1 de7a13
pompe 1
4 - Capteur |- AIN de5a10
5 - Moteur - M2 de7a13
pompe 2
6 - Interrup- |- GMIN |de5a10
teur a flot-
teur niveau
minimum

N° Dispositifs/  |Sérigraphie |Diamétre
(Figure |Connexion Q-SMART |cable pos-
5) (figures 7,9) | (figures 7, 9) |SiPle (mm)
1 - Alimenta- |- 1x230 |de7a13
tion d'en- Vac
trée
2 - Interrup- |- GMAX |de5a10
teuraflot- |- S MAX
teur niveau
maximum
- Sonde de
niveau
maximum
3 - Moteur - M1 de7a13
pompe 1
4 - Capteur - AIN de5a10
- Sonde - 81
niveau
pompe 1
5 - Interrup- |- G1 de7a13
teur a flot- |- S COM
teur - SMIN
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4.6 ALIMENTATION DES ELECTRO-
POMPES EN CAS D'URGENCE

Au cas ou le logiciel ou I'électronique du panneau
de commande Q-SMART serait bloqué, les
pompes peuvent étre alimentées en changeant la
position des interrupteurs M1 et M2 (voir les fi-

gures 7 et 10).

AVERTISSEMENT :
. S'assurer que cet acte est ef-
fectué par des installateurs

qualifiés et en conformité avec
la réglementation en vigueur.

. Avant de commencer a travail-
ler sur l'unité, s'assurer que
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l'unité et le panneau de com-
mande sont isolés de I'alimen-
tation électrique et ne peuvent
pas étre mis sous tension.

. Il s'agit d'une procédure a
suivre uniqguement en cas
d'urgence.

est active, pour I'appli-
cation des eaux usées

LED rouge indiquant la tempéra-
ture °C, si elle est sélectionnée

LED rouge indiquant la hauteur
8 manométrique (colonne d'eau) en
m, si elle est sélectionnée

5 Description du systéme
5.1 Interface utilisateur

La liste décrit les différentes parties de la figure 7.

LED fixe verte indiquant la mise

Numéro Description

En mode manuel (MAn) :

1 = Bouton pour le démarrage de
I'électropompe 1. Appuyer sans
relacher sur le bouton pour la mise
en marche.

2 = Bouton pour le démarrage de
1et2 I'électropompe 2. Appuyer sans
relacher sur le bouton pour la mise
en marche.

En mode VEILLE (StY) :

1,2 augmenter ou diminuer la va-
leur d'un paramétre sélectionné en
mode VEILLE

9 sous tension
10 LED rouge indiquant la pression
en bars, si elle est sélectionnée
5.2.1 Verrouillage/déverrouillage de

I'interface utilisateur

Les boutons (4) sont activés en mode AUTOMA-
TIQUE ou MANUEL et permettent a I'utilisateur
d'afficher le journal des alarmes et des activités
(voir la section 5.4.2) ou d'accéder aux menus et
de modifier les paramétres de fonctionnement (voir

la section 5.4.3).

5.3 Démarrage et programmation

Type d'afficheur :
3 LED a trois chiffres avec symboles
lumineux

Bouton permettant de commuter

entre les modes de fonctionnement :
. AUTOMATIQUE (Aut)

4 . MANUEL (MAn) et

. VEILLE (StY) (activer
le menu de program-
mation)

Bouton permettant de valider le
menu et les données.

5.2 Informations sur I'afficheur

La liste décrit les différentes parties de la figure 2.

Numéro Description

1 LED verte indiquant que la pompe
1 est en marche

LED bleue indiquant le mode

2 AUTOMATIQUE

AVIS :
e En cas de fourniture individuelle, LE
LOGICIEL PAR DEFAUT EST :

- EAUX USEES (SE) pour Q-
SMART10../D, Q-SMART20../D, voir
section 3.2 et 5.4.3 tab. 2

- PRESSURISATION (bS) pour Q-
SMART10../B, Q-SMART20, voir sec-
tion 3.2 et 5.4.3 tab. 3.

Modifier les valeurs en fonction du type
d'électropompe et de systéme, voir la section
5.4.4 et les figures de 11 a 64.

. Lorsque le panneau de commande
est déja relié a une pompe électrique
ou un groupe de surpression, il a été
programmé en fonction des caracté-
ristiques de la pompe électrique, et
les valeurs par défaut peuvent chan-
ger. Modifier les valeurs fonction-
nelles du systéme.

. Une configuration incorrecte peut en-
dommager ['électropompe et/ou le
systéme.

LED verte indiquant que la pompe
2 est en marche

LED rouge indiquant un dysfonc-
4 tionnement. La LED s'allume lors-
qu'il y a une alarme.

LED jaune indiquant le mode MA-

5 NUEL.
LED rouge indiquant que :
. I'alarme absence d'eau
6 est active, pour I'appli-
cation de surpression
ou
. I'alarme de haut niveau

Voir les figures 1 et 2 pour l'interface de I'utilisateur.

1. Vérifier que toutes les connexions méca-
niques, électriques et hydrauliques ont été ef-
fectuées. Voir Installation mécanique section
4.2, Installation électrique section 4.3.

2. Mettre sous tension a l'aide de l'inter-
rupteur principal (1) figure 7 et le pan-
neau de commande démarre.

3. Le panneau de commande effectue un
autotest du matériel interne et la LED
(9) s'allume. Il est possible d'entrer
dans le MENU DE CONFIGURATION
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pour établir I'application correcte (voir
les figures de 11 a 64).

AVIS :

. Le mode démarrage aprés un arrét
est toujours AUTOMATIQUE, et ne
peut pas étre changé.

. En mode automatique, I'électro-
pompe fonctionne si la valeur de la
pression, du niveau ou de la tempé-
rature du systéeme est inférieure a la
valeur sélectionnée. Si nécessaire,
appuyer sur (4) pour régler le mode
MANUEL et I'électropompe s'arréte si
elle est en marche.

Les parameétres dans le menu des paramétres
peuvent étre modifiés UNIQUEMENT en mode
VEILLE (StY). Appuyer sur (4) pour commuter
entre les modes AUTOMATIQUE ou MANUEL et
VEILLE (StY) ; les LED (5) et (2) sont éteintes.

Voir la section 5.4.4 pour la procédure correcte.

54 Programmation

Le panneau de commande dispose de trois menus
qui peuvent étre accessibles avec une combinai-
son de touches :

D CONFIGURATION RAPIDE (voir sec-
tion 5.4.3)
D JOURNAL DES ALARMES (voir la sec-

tion 5.4.2).
. PARAMETRES (voir la section 5.4.4).

54.1 Textes affichés a I'écran
Sim Description
Mode de fonctionnement manuel : la
MAn A
pompe est a l'arrét
Aut Mode de fonctionnement automatique.
Mode en veille : La programmation est
StY )
active
cnf Sélection du logiciel (sE or bS)
SE Le panneau de commande Q-SMART

est réglé en mode EAUX USEES.

Le panneau de commande Q-SMART
bS est réglé en mode pressurisation SUR-
PRESSION.

Parametre de configuration

Parameétre de temps

c
t

r Menu des paramétres de réglage
h Heure et valeur correspondante

Affiché a I'écran lorsque le capteur ana-
- logique n'est pas utilisé. Le capteur
numérique est utilisé.

Lorsque le capteur analogique n'est pas

run utilisé (aucun indicateur), la pompe est
en marche.

A Journal des alarmes

St Autotest en cours

OFF Le panneau de commande Q-SMART

est désactivé par l'interrupteur de com-
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mande externe connecté a D IN

PROGR (figure 9)
L'état de l'alarme dans le journal des

alarmes.
on L'état de l'alarme dans le journal des
alarmes.
P1 Pompe 1 en marche
P2 Pompe 2 en marche
5.4.2 Journal des alarmes

Il est possible d'afficher les informations relatives
aux alarmes dans les deux modes MANUEL ou
AUTOMATIQUE. Le menu en lecture seule affiche
les 20 dernieres alarmes qui se sont produites.

Voir les figures 1 et 2.

Appuyer sans relacher sur (4) pendant quelques
secondes pour accéder au menu. La LED (4)
s'éteint.

Appuyer sur (1) ou (2) pour sélectionner
I'alarme, puis appuyer sur (5) pour valider.
Appuyer sur (5) a plusieurs reprises et les don-
nées suivantes seront affichées dans l'ordre :
code d'alarme, état (OFF, ON), jour, mois, an,
heure, minute, indiquant le moment de I'événe-
ment.

Appuyer sur (4) pour quitter ou sur (1) ou (2)
pour sélectionner une autre alarme dans la liste.
Exemple dans la figure 65.

Numéro d'alarme 20, de type A53,
- désactivée (OFF) le 12/11/2015 a 21h:36m
- activée (ON) le 12/11/2015 a 20h:58m

5.4.3 Menu de configuration

Il est utilisé pour la sélection de I'application rapide
(voir Figures 11 a 64).

LA SELECTION DOIT ETRE EFFECTUEE UNI-
QUEMENT LORS DU DEMARRAGE.

1. Voir la figure 6 : Allumer l'interrupteur principal
).

2. Voirles figures 1 et 2 : Appuyer sur les bou-
tons (1) et (2) en méme temps pendant le
démarrage ; la LED (9) s'allume et « CNF »
est affiché a I'écran.

3. Appuyer sur (5), et la configuration actuelle
est montrée.

4. Appuyer sur le bouton (1) ou (2) pour modifier
le type de configuration :

. SE : Eaux usées.
. bS : surpression pressuri-
sation

Appuyer sur le bouton (5) pour valider
1P ou 2P sont affichés a I'écran.
Appuyer sur le bouton (1) ou (2) pour modifier
le nombre de pompes :
. 1P : une pompe
. 2P : deux pompes
8. Appuyer sur le bouton (5) pour valider.

No o
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9. P ou S sont affichés a I'écran. Appuyer sur le
bouton (1) ou (2) pour modifier.
Si le mode de pressurisation est défini (bS) :

. P : Commande de la pompe depuis le
pressostat. P1, P2, PMAX, PMIN acti-
vés.

. S : Commande de la pompe depuis le
capteur de pression électronique (A
IN). A IN, P MAX, P MIN activés.

Si le mode eaux usées est défini (SE) :
. G : Commande de la pompe depuis les
flotteurs du pressostat. G1, G2, GMAX,
GMIN activés.

10. Appuyer sur le bouton (5) pour valider

11. Eteindre le panneau de commande, puis ral-
lumer. La nouvelle application est maintenant
activée.

5.4.4 Menu des paramétres

Tous les paramétres de fonctionnement peuvent
uniquement étre sélectionnés et modifiés en mode

STANDBY (StY) (voir Tab 2 ou Tab 3).

Par. [Description [Plage

[Unité [Défaut

AVIS :
Aprés 3 minutes d'inactivité et si aucun bouton
n'est touché, le mode automatique est rétabli.

La pompe reste en veille pendant la configuration.

Voir les figures 1 et 2

1. Appuyer sans relacher sur (4) pour accéder
au mode VEILLE (StY).

2. Les LED (2) et (5) s'éteignent. La LED (9) est
allumée.

3. Appuyer sur (5) pour accéder au menu des
paramétres.

4. « 000 » clignote.

5. Appuyer sur (1) ou (2) pour modifier le mot de
passe 066.

6. Appuyer sur (5) pour valider. Si le mot de
passe est incorrect appuyer sur (4) pour le
mode en lecture seule.

7. Appuyer sur (1) et (2) pour afficher le para-
metre

8. Appuyer sur (5) pour modifier le paramétre. Il
clignote.

9. Appuyer sur (1) ou (2) pour modifier la valeur.

10. Appuyer sur (5) pour valider.

11. Appuyer sur (1) ou (2) pour valider et passer
au parameétre suivant ou appuyer sur (4) pour
le mode AUTOMATIQUE ou MANUEL.

12. Répéter les points de 7 a 9.

13. Appuyer sur (4) pour le mode AUTOMA-
TIQUE ou MANUEL.

14. Eteindre puis rallumer.

Tab2 Application des EAUX USEES
(le parameétre SE est sélectionné, section 5.4.3)

SYSTEME
c01 |Nombre de |1=1 pompe |- en fonc-
pompes 2=2 tion du
pompes modéle
du pan-
neau de
com-
mande
c02 |Fonction de |0= désactivé |- 0
remplissage.|1= activé
(Voir les
figures de
112416, de
39 a 46, de
54 a 64)
c03 (Type de 1= Interrup- |- 1
capteur utili- |teurs a flot-
sé. teur
2= Capteurs
de niveau
3= Sondes
4= Capteur
de niveau
avec activa-
tion automa-
tique du
flotteur si le
capteur est
défectueux
5= Capteur
de niveau
avec activa-
tion automa-
tique des
sondes si le
capteur est
défectueux
c04 |(Typede 1=4-20 mA |- 1
signal de 2=0-20 mA
capteur
c05 |Valeur de Pression: |di- 0
I'échelle de 0460 vers
initiale du bars
capteur. Tempéra-
Seulement |ture :
si le capteur |de -20 a 100
est utilisé. |°C
Niveau :
de0a50m
r05 |Etalonnage |0= désactivé|- 0
de I'échelle |1= activé
initiale en
mA.
t05  [Filtre logiciel |Standard - 3
pour I'entrée [Lowara
analogique
c06 |Valeurde Pression: |[di- 10,0
pleine de 0260 vers
échelle du |bars
capteur sé- |Tempéra-
lectionné. ture :
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Seulement
si le capteur
est utilisé.

de -20 a 100
°C

Niveau :
de0a50m

SEUIL ET TEMPS (le seuil est actif uniquement

avec le capteur)

COM)

2= seule-
ment G
MAX et S
MAX con-
nectés (in-
terrupteur a
flotteur ou
sonde S
MAX +
sonde
commune S
COM)

3= G MIN/S
MIN et G
MAX /S
MAX

DEMARRAGE ROTATION POMPE

c07 |Point de 0= désactivé |- 0
consigne 1= activé
unique de
niveau
r07 |Valeur de deOa di- 5
niveau point [pleine vers
de consigne [échelle
r08 |Delta seuil |de O a di- 0,5
supérieur pleine vers
échelle
r09 |Delta seuil |deOa di- 0,5
inférieur pleine vers
échelle
r10  |Seuil dé- de 0 aldi- 8
marrage pleine vers
Pompe 1 échelle
t10 |[Délaid'at- |de0a 100 |sec |2
tente démar-
rage Pompe
1
r11 |Seuilarrét |de 0 aldi- 2
Pompe 1 pleine vers
échelle
t11 Délai d'at- |de0a100 |sec |0
tente arrét
Pompe 1
r12 |Seuil dé- de 0 aldi- 7
marrage pleine vers
Pompe 2 échelle
t12 [Délaid'at- |de0a 100 |sec |2
tente démar-
rage Pompe
2
r13 |Seuil arrét |de 0 a|di- 1
Pompe 2 pleine vers
échelle
t13 |[Délaid'at- |de0a100 |sec |0
tente arrét
Pompe 2

COMBINAISON (voir la section 6.2 pour la des-

cription)
c14 |Pour activer |0= seule- - 3
les combi- |ment G1 et
naisons G2
arrét et/ou  |1=seule-
démarrage |ment G MIN
des pompes |et S MIN
al'aide des |connectés
interrupteurs | (interrupteur
a flotteur (G)|a flotteur ou
et des sonde S
sondes (S). [MIN +
sonde
commune S

c15

Pour activer
la rotation de
la pompe. La
rotation
automatique
de la pompe
se vérifie a
chaque fois
que le
groupe est
redémarré
aprés l'arrét
en mode
automatique.
Si I'échange
cyclique des
pompes est
désactivé,
les flotteurs
oules
sondes doi-
vent étre
connectés
aux pompes
correspon-
dantes : P1-
G1 (ou S1),
P2-G2 (ou
S2).

Cette fonc-
tion est es-
sentielle
lorsque les
pompes sont
situées dans
plusieurs
stations.

0= désactivé
1= activé

c16

Insérer la
pompe de
service a
mettre en
marche en
premier
apres le
démarrage

1= Pompe 1
2= Pompe 2
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ou le redé-
marrage.

Le para-
meétre c15
doit étre en
mode ACTI-
VE

périodique [madaire
2= temps
d'inactivité

c17 |Silarotation |0= désactivé |Heur |0
automatique [de 1 a 12|es
de la pompe |heures
ne se vérifie
pas (le
groupe n'a
jamais pu
s'arréter),
une rotation
« forcée »
des pompes
de service
est effectuée
lorsque le
temps préé-
tabli s'est
écoulé.

t24 |Réglage de |de 1a 30 jours |1
la période |jours
d'inactivité
de la pompe
1(c24=2)

t25 |[Réglage de |de 1a 30 jours |1
la période |jours

d'inactivité
de la pompe
2 (c24=2)
h26 |Réglage du |1=lundi - 1
jour de 2= mardi

l'autotest 3= mercredi
hebdoma- |4= jeudi
daire 5= vendredi
(c24=1) 6= samedi
7= dimanche

c18 |Réglable 0= désactivé |- 0
uniquement |1= activé
dans le cas
de systemes
avec cap-
teur.

Pour réduire
de moitié le
temps (t10,
t11, 112, t13)
en cas de
variation
excessive de
l'indicateur
(pression,
niveaux,
tempéra-
ture).

h27 |Réglage de [de 0a 23 heure (10
I'heure de s
l'autotest
hebdoma-
daire
(c24=1)

h28 |Réglage des|de 0 a 59 min |00
minutes de
l'autotest
hebdoma-
daire
(c24=1)

HORLOGE TEMPS REEL

h29 |Réglage du [de 24 20 sec (5
temps de
fonctionne-
ment de la
pompe pen-
dant l'auto-
test hebdo-
madaire
(c24=1)

h19 |Réglage de|Y -

MODIFICATION DU POINT DE CONSIGNE (uni-
quement en cas de systéme avec capteur ana-
logique)

la date

h20 |Réglage du|M= de 1 a|-
mois 12

h21 |Réglage du|d=de 1a 31|-
jour

h22 |Réglage de|h=de 0 a 23|-
I'heure

h23 |Réglage des|m= de 00 a|-
minutes 59

EXECUTION DE L'AUTOTEST

Cette fonction permet de mettre en marche les
pompes une fois par semaine et a un temps et jour
préétablis, ou aprés un temps d'inactivité.

(voir la section 6.7 pour la description)

c24

Activation 0= désactivé |- 0
autotest 1= hebdo-

c30 |Réglage du |0= désactivé |- 0
mode pour |1=horloge
changerle |interne
point de 2=depuis
consigne I'entrée nu-
mérique DIS
r30 |Réglagede |[deOa di- 0,5
la modifica- |pleine vers
tion de va- |échelle
leur du point
de consigne.
Le seuil de
démarrage
et d'arrét de
chaque
pompe (r08,
r09 r10, r11,
r12, r13) est

7
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augmenté et
diminué de
la valeur
(c30=1)

MAX (r36)

h30

Réglage de
I'heure de
démarrage
pour chan-
ger le point
de consigne
(c30=1)

de0a23

heure

r37 |Réglage de [1=NC, - 2
la logique de|normale-
I'entrée nu- |ment fermé
mérique de |2=NO,
l'interrupteur [normale-

a flotteur G |ment ouvert
MIN

h31

Réglage des
minutes de
démarrage
pour chan-
ger le point
de consigne
(c30=1)

de0ab9

Min

t37 |Délaid'at- |de 0a200 |sec |0
tente avant
activation de
I'entrée nu-
mérique de
l'interrupteur
a flotteur G
MIN (r37)

h32

Réglage de
I'heure d'ar-
rét pour
changer le
point de
consigne
(c30=1)

de0a23

heure

h33

Réglage des
minutes
d'arrét pour
changer le
point de
consigne
(c30=1)

de0ab59

min

PROGRAMMATION DES ENTREES NUME-

RIQUES
(voir les figures 7 et 9)

c38 |Configura- |0= non utili- |- 0
tion de I'en- |sé.

trée numé- |1=com-
rique pro- mande ex-
grammable |terne et

D IN_PROG [pompes

™ s'allume une
aprés l'autre
(2 secondes
d'écart).

2= alarme
externe

3= ON/OFF
externe

4= modifica-
tion point de
consigne

r34

Réglage de
la logique de
I'entrée nu-
mérique de
l'interrupteur
a flotteur G1

1=NC,
normale-
ment fermé
2=NO,
normale-
ment ouvert

r38 |Réglage de [1=NC, - 2
la logique de|normale-
I'entrée nu- |ment fermé
mérique 2=NO,

program- normale-
mable D ment ouvert
IN_PROG

r35

Réglage de
la logique de
I'entrée nu-
mérique de
l'interrupteur
a flotteur G2

1=NC,
normale-
ment fermé
2=NO,
normale-
ment ouvert

t38 |[Délaid'at- |de0a200 |[sec |0
tente avant
activation de
I'entrée nu-
mérique
program-
mable

D IN_PROG
(r38)

r36

Réglage de
la logique de
I'entrée nu-
mérique de
l'interrupteur
a flotteur G
MAX

1=NC,
normale-
ment fermé
2=NO,
normale-
ment ouvert

6CP Q-SMART MODULE (ACCESSOIRE EN OP-
TION),
Une carte électronique avec six relais et des con-

tacts hors tension (voir les figures 7, 9).

136

Délai d'at-
tente avant
activation de
I'entrée nu-
mérique de
l'interrupteur
a flotteur G

de 0.a 200

sec

T
o

c40 |Configura- |0= désactivé
tion de 1=P1en
Out_1 relais |marche
(K3surle |2=P2en
clavier) marche

3= Fusible 1
bralé

4= Fusible 2
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2= impaire
r47 |Vitesse 0= 9600 - 1
ModbBus 1=19200
2= 38400
3=57600

REGLAGES PAR DEFAUT

c48 |Pour char- |0=non - 0
ger tous les |1= charge-
parameétres |ment par
par défaut |défaut

bralé
5= Alarme
haut niveau
6= Alarme
seuil niveau
maximum
7= Alarme
seuil niveau
minimum
8= alarme
externe
9= Autotest
en cours.
10= Alarme
dysfonction-
nement cap-
teur
11= Mise
sous tension
12= Mode
Aut/Man
c41 |Configuration |Voir la con- |- 0
deOUT_2 |figuration
relais (K4 sur |c40
le clavier)
c42 |Configura- |Voirla con- |- 0
tion de figuration
OUT_3re- |[c40
lais (K5 sur
le clavier)
c43 |Configura- |Voirla con- |- 0
tion de figuration
OUT_4re- |[c40
lais (K6 sur
le clavier)
c44 |Configura- |Voirla con- |- 0
tion de figuration
OUT_5re- |[c40
lais (K7 sur
le clavier)
c45 |Configura- |Voirla con- |- 0
tion de figuration
OUT_6re- |[c40
lais (K8 sur
le clavier)

MODBUS Q-SMART MODULE
Programmation champ Modbus RTU RS485

(voir les figures 7 et 10)

Remarque : Avec parité paire ou impaire il y a un
bit d'arrét, sans parité, il y a deux bits d'arrét.
Eteindre le panneau de commande Q-SMART
puis le rallumer aprés avoir changé les para-
meétres r46-c47-r47.

(réglages
d'usine)
COMPTEUR
h49 |Pour lire les |-
heures de
fonctionne-
ment de la
pompe 1
h50 |Pour lire les |-
heures de
fonctionne-
ment de la
pompe 2
h51 |Pourlirele |-
total des
heures de
fonctionne-
ment du
panneau de
commande
Q-SMART
c52 |Pour réinitia-|0= non - 0
liserlamé- |1=remeta
moire de zéro les
tous les heures de
compteurs |fonctionne-
heures ment de la
pompes pompe 1
2=remeta
zéro les
heures de
fonctionne-
ment de la
pompe 2
3=remet a
zéro les
heures de
fonctionne-
ment de
pompe 1+
pompe 2

c46 |Active la 0= désactivé |- 0
communica- | 1= activé
tion de port
Modbus

r46 |Réglage de |de 1a255 |- 247
I'adresse

c47 |Parité 0= aucune |- 2

1= paire

PROGRAMMATION DES ALARMES
(alarmes dédiées a I'application des eaux
usées)

c53 [Controle  [0= désactivé[- [1
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faible niveau
(paramétre
disponible si
se c02=1)

1= activé

CONFIGURATION ALARME SYSTEME DE BLO-
CAGE

r53

Réglage de
la sensibilité
de la sonde
en fonction
de la con-
ductivité de
l'eau.

de 52100

53

Délai d'at-
tente avant
activation
des sondes
(r53)

de 04200

sec

c54

Pour activer
I'alarme
pour le seuil
de niveau
minimum
(seulement
en cas de
systéme
avec cap-
teur)

0= désactivé
1= activé

T
o

c56 |Pour activer |0= désactivé
le bocage 1= activé

du systéme
sila méme
alarme se
produit cinq
fois en 30
minutes. Un
réarmement
manuel est
nécessaire
pour redé-
marrer le
systéme

c57 |Pour réinitia-|0= non - 0
liser le jour- |1= Oui
nal des
alarmes

r54

Réglage de
I'alarme de
seuil de
niveau mi-
nimum

capteur de O
apleine
échelle

(0= désacti-
vé)

=
0

vers

t54

Délai d'at-
tente avant
activation du
seuil
d'alarme de
niveau mi-
nimum
(c54=1)

de 0.a 200

sec

20

c55

Pour activer
l'alarme
pour le seuil
de haut ni-
veau (seu-
lement en
cas de sys-
téme avec
capteur)

0= désactivé
1= activé

r55

Réglage de
I'alarme de
seuil de haut
niveau.
Toutes les
pompes
sont acti-
vées en cas
d'alarme

capteur de O
apleine
échelle

(0= désacti-
vé)

=
0

vers

t55

Délai d'at-
tente avant
activation du
seuil
d'alarme de
haut niveau
(c55=1)

de 04200

sec
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6 FONCTIONS SPECIALES

APPLICATION DES EAUX USEES (par. SE sé-
lectionné, section 5.4.3)

6.1 EXECUTION DE L'AUTOTEST

La fonction de l'autotest peut étre utilisée pour
mettre en marche les pompes lorsque celles-ci ont
été arrétées pendant une longue période.

Les pompes sont mises en marche par I'horloge
ou aprés une période d'inactivité préétablie (c24).

Comment exécuter l'autotest : activation par
horloge (c24=1)

Si les pompes sont en marche, l'autotest est mis
en attente et ce texte est affiché a I'écran en mode
clignotant :

tSt

Lorsque les pompes sont en veille, l'autotest
commence et le test en cours et la pompe en
cours d'utilisation sont affichés a I'écran en mode
clignotant :

tSt

Comment arréter I'autotest
L'autotest peut étre interrompu a tout moment en
appuyant sur le bouton OK.

En quoi consiste l'autotest ?
Autotest activé par le temps d'horloge
La fonction autotest implique les réglages et les

séquences ci-dessous :
1. Activation de la fonction (c24=1)
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2. Réglage de jour, heure, minutes du test (h26,
h27, h28).

Mise en marche pompe P1 aprés temps préé-
tabli.

Arrét pompe P1 apres temps préétabli (h29).
Attendre une minute

Mise en marche pompe P2.

Arrét pompe P2 aprés temps préétabli (h29).

w

Noohs

Autotest activé aprés une période d'inactivité

La fonction autotest implique les réglages et les

séquences ci-dessous :

1. Activation de la fonction (c24=2)

2. Réglage du temps d'inactivité pour la pompe 1
(t24) ou la pompe 2 (T25).

3. Mise en marche pompe P1 aprés temps préé-
tabli (t24).

4. Arrét pompe P1 aprés temps préétabli (h29).

5. Attendre une minute

6. Mise en marche pompe P2 aprés temps préé-
tabli (t25).

7. Arrét pompe P2 aprés temps préétabli (h29).

L'autotest est interrompu si la pression ou le ni-
veau dans le systéme change, et les pompes doi-
vent fonctionner automatiquement. L'autotest est
retardé.

6.2 Démarrage et arrét des pompes (pa-
ramétre c14)

La description suivante est valable lorsque le logi-
ciel des eaux usées est activé (paramétre c02=0).
Si le relevage est activé dans le paramétre
(c02=1), les fonctions de démarrage et d'arrét sont
inversées.

6.2.1 Interrupteurs a flotteur

Les pompes sont mises en marche et arrétées par
les interrupteurs a flotteur. Diverses options sont
fournies.

0=G1 et G2

La pompe 1 est mise en marche et arrétée par
l'interrupteur a flotteur G1.

La pompe 2 est mise en marche et arrétée par
l'interrupteur a flotteur G2.

L'alarme de haut niveau est activé par G MAX,
mais aucune pompe est en marche.

1=G MIN

La pompe 1 est mise en marche par l'interrupteur
a flotteur G1.

La pompe 2 est mise en marche par l'interrupteur
a flotteur G2. Les deux pompes sont arrétées par
G MIN. L'alarme de haut niveau est activé par G
MAX, mais aucune pompe est en marche.

La pause de G MIN est diagnostiquée, et les
pompes sont activées/arrétées par G1, G2.

2=G MAX
La pompe 1 est mise en marche et arrétée par
l'interrupteur a flotteur G1.

La pompe 2 est mise en marche et arrétée par
l'interrupteur a flotteur G2.

L'alarme de haut niveau est activé par G MAX, et
les deux pompes sont mises en marche. La
pompe 2 est mise en marche apres 2 sec. Cette
option sert a empécher le remplissage excessif et
rapide du réservoir. Les pompes sont ensuite arré-
tées par G1, G2.

L'interrupteur a flotteur de niveau bas G MIN
n'influence pas la condition de démarrage des
pompes.

3=G MIN+G MAX

La pompe 1 est mise en marche par l'interrupteur
a flotteur G1.

La pompe 2 est mise en marche par l'interrupteur
a flotteur G2.

L'alarme de haut niveau est activé par G MAX, et
les deux pompes sont mises en marche. La
pompe 2 est mise en marche aprés 2 sec. Cette
option sert a empécher le remplissage excessif et
rapide du réservoir.

La pause de G MIN est diagnostiquée, et les
pompes sont activées/arrétées par G1, G2.
L'interrupteur a flotteur de niveau bas G MIN
n'influence pas la condition de démarrage des
pompes.

6.2.2 Sondes électriques

Les pompes sont mises en marche et arrétées par
des sondes de niveau électriques. Diverses op-
tions sont fournies.

La sonde commune « S COM » doit étre con-
nectée.

0=S1 et S2

La pompe 1 est mise en marche et arrétée par la
sonde S1.

La pompe 2 est mise en marche et arrétée par la
sonde S2.

1=S MIN

La pompe 1 est mise en marche par la sonde S1.
La pompe 2 est mise en marche par la sonde S2.
Les deux pompes sont arrétées par la sonde S
MIN. L'alarme de haut niveau est activé par S
MAX, mais aucune pompe est en marche.

La pause de S MIN est diagnostiquée, et les
pompes sont activées/arrétées par S1, S2.

2=8 MAX

La pompe 1 est mise en marche et arrétée par la
sonde S1.

La pompe 2 est mise en marche et arrétée par la
sonde S2.

L'alarme de haut niveau est activé par S MAX, et
les deux pompes sont mises en marche. La
pompe 2 est mise en marche apres 2 sec. Cette
option sert @ empécher le remplissage excessif et
rapide du réservoir. Les pompes sont ensuite arré-
tées par S1, S2.
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La sonde de niveau bas S MIN n'influence pas la
condition de démarrage des pompes.

3=S MIN+S MAX

La pompe 1 est mise en marche par la sonde S1.
La pompe 2 est mise en marche par la sonde S2.
Les deux pompes sont mises en marche par S
MAX. La pompe 2 est mise en marche aprés 2
sec. L'alarme de haut niveau est activé par S
MAX. Cette option sert a empécher le remplissage
excessif et rapide du réservoir. Les deux pompes
sont arrétées par S MIN.

La pause de S MIN est diagnostiquée, et les
pompes sont activées/arrétées par S1, S2.

La sonde de niveau bas S MIN n'influence pas la
condition de démarrage des pompes.

7 ALARMES

APPLICATION DES EAUX USEES (paramétre
SE sélectionné, section 5.4.3)

Liste des alarmes

L'intervention du fusible active automatiquement
I'autre pompe s'il y a un état de demande.

Suivre les consignes suivantes :
Eteindre le panneau

Ouvrir le couvercle frontal
Remplacer le fusible F1
Fermer le couvercle
Allumer le panneau

RN~

Causes/solutions :

. Le moteur de la pompe 2 est endom-
magé et doit étre remplacé.

. Le cable d'alimentation du moteur est
défectueux ou usé : remplacer le
cable.

. Le condensateur du moteur de la
pompe 2 est endommagé et doit étre
remplacé.

Réinitialisa-
tion

N° Description

AO05 |Le capteur est défectueux. En|Automa-
mode manuel l'alarme n'est|tique
pas gérée.

N° Description Réinitialisa-
tion

AO01 |Fusible F1 pompe 1 brdlé. Automa-
tique

Résolution des problémes :

Le fusible 1 de la pompe 1 est brilé.

La pompe 1 concernée par le probleme est exclue
du fonctionnement. Lorsque le probléeme est réso-
lu, la pompe est réactivée automatiquement.
L'intervention du fusible active automatiquement
I'autre pompe s'il y a un état de demande. Suivre
les consignes suivantes :

Eteindre le panneau
Ouvrir le couvercle frontal
Remplacer le fusible F1
Fermer le couvercle
Allumer le panneau

aRrwON =

Causes/solutions :
. Le moteur de la pompe 1 est endom-
magé et doit étre remplacé.
. Le cable d'alimentation du moteur est
défectueux ou usé : remplacer le
cable.

Résolution des problémes :

Le signal est inférieur a la valeur minimum de 3,8
mA. En cas d'alarme, toutes les pompes s'arrétent.
L'alarme apparait si le signal est inférieur a 3,8 mA
et est gérée uniquement si le capteur est utilisé
(c03=2).

Causes/solutions :

. Vérifier que le capteur et le connecteur
sont connectés.

. Ouvrir le couvercle et vérifier que le
cordon d'alimentation du capteur est
connecté et fixé aux bornes. Voir les
figures 6, 7 et 9.

. Vérifier que le cable du capteur est cor-
rectement connecté. Voir les figures 6,
7et9.

. Le cable d'alimentation du capteur est
détérioré : remplacer le cable.

. Le connecteur en plastique est détério-
ré : remplacer le connecteur.

. Remplacer le capteur défectueux.

. Le condensateur du moteur de la N° Description Réinitiali-
pompe 1 est endommagé et doit étre sation
remplacé. A36 |Alarme haut niveau Automa-

tique
N° Description Réinitialisa-
tion Résolution des problémes :
A02 |Fusible F2 pompe 2 brilé. Automatique Le niveau d'eau a atteint l'interrupteur a flotteur G

Résolution des problémes :

Le fusible 2 de la pompe 1 est brilé.

La pompe 2 concernée par le probleme est exclue
du fonctionnement. Lorsque le probléme est réso-
lu, la pompe est réactivée automatiquement.
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MAX ou la sonde S MAX.

Dans l'application des eaux usées (c02=0), toutes
les pompes sont en marche.

Dans l'application de relevage (c02=1), toutes les
pompes s'arrétent.

L'alarme est exclue en mode manuel.
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Causes/solutions

. Le niveau a atteint la position de l'inter-
rupteur a flotteur G MAX ou de la
sonde S MAX si elle est utilisée. Les
pompes pourraient ne pas fonctionner.

. Si l'alarme apparait mais le niveau n'a
pas atteint linterrupteur a flotteur G
MAX ou la sonde S MAX :

o L'interrupteur a flotteur G MAX est
endommagé et doit étre remplacé.

o La sonde S MAX est endomma-
gée et doit étre remplacée.

o Le cable de l'interrupteur a flotteur
est défectueux ou usé, le rempla-
cer.

o Le cable de la sonde est défec-
tueux ou usé : le remplacer.

o Vérifier la connexion de l'interrup-
teur a flotteur G MAX a la borne
du panneau de commande Q-
SMART (voir les figures 6, 7 et 9).

o Vérifier la connexion des sondes S
MAX a la borne du panneau de
commande Q-SMART (voir les fi-
gures 6, 7 et 9).

Configuration de l'indication
d'une alarme externe connec-
tée a l'entrée numérique D IN
PROG (c38=2).

Résolution des problémes :

L'alarme est détectée par un dispositif externe. La
logique est configurée par le parametre r38.
Toutes les pompes s'arrétent et ne se mettent pas
en marche jusqu'a ce que I'alarme apparait.
L'alarme est exclue en mode manuel.

Causes/solutions
. Vérifier I'état du dispositif externe et le
remplacer si endommagé.
. Si une alarme apparait, mais le dispo-
sitif est en bon état :
o Le cable est défectueux ou usé, le

remplacer.
N° Description Réinitialisa-
tion
A54 |Alarme seuil minimum Automatique

N° Description Réinitialisa-
tion
A37 |Alarme du niveau minimum du|Automa-
réservoir d'aspiration d'eau tique

Résolution des problémes :

Uniquement pour I'application de relevage (c02=1)
Le niveau d'eau a atteint l'interrupteur a flotteur G
MIN ou la sonde S MIN. LED (4), (6) allumées.
Toutes les pompes s'arrétent. L'alarme est exclue
en mode manuel.

Causes/solutions
. Le niveau a atteint la position de l'inter-
rupteur a flotteur G MIN ou de la sonde
S MIN si elle est utilisée. Rétablir le ni-
veau de l'eau.
. Si l'alarme apparait mais le niveau n'a
pas atteint linterrupteur a flotteur G
MIN ou la sonde S MIN :
o L'interrupteur a flotteur G MIN est
endommagé et doit étre remplacé.
o La sonde S MIN est endommagée
et doit étre remplacée.
o Le cable de l'interrupteur a flotteur
G MIN est défectueux ou usé, le
remplacer.
o Le cable de la sonde est défec-
tueux ou usé : le remplacer.
o Vérifier la connexion de l'interrup-
teur a flotteur G MIN a la borne du
panneau de commande Q-SMART

(voir les figuresé6, 7 et 9).

Résolution des problémes :

Le niveau du systéme ne dépasse pas la valeur de
consigne du paramétre de seuil minimum (r54).
Aprés le délai d'attente par t54 toutes les pompes
s'arrétent et sont protégées contre la marche a sec.
L'alarme de l'application de relevage n'arréte pas
les pompes, il s'agit seulement d'une alerte.
L'alarme est exclue en mode manuel.

Causes/solutions

. Absence d'eau sur le coté aspiration de
la pompe : vérifier le niveau.

. La pompe (roue ou diffuseur) est en-
dommagée. Contacter le service
d'assistance technique.

. Le moteur ne marche pas :

o il est endommagé et doit étre rempla-
cé. Contacter le service d'assistance
technique.

o La protection thermique a l'inté-
rieur du moteur est défectueuse
ou en panne.

o Le condensateur est en panne.

N° Description Réinitiali-
sation

A55 |Alarme seuil maximum Automa-
tique

N° Description Réinitialisa-
tion
A39 |Alarme dysfonctionnement|Automatique
externe

Résolution des problémes :

Le niveau du systéme dépasse la valeur de con-
signe du parametre de seuil maximum (r55).

Apres le délai d'attente par t55, toutes les pompes
sont mises en marche pour I'application des eaux
usées (c02=0).

Aprés le délai d'attente par t55, toutes les pompes
s'arrétent pour I'application des relevage (c02=1).
L'alarme est exclue en mode manuel.

Causes/solutions

7
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. L'eau a dépassé le niveau maximum :
vérifier le niveau.

. La pompe (roue ou diffuseur) est endom-
magée. Contacter le service d'assistance
technique.

. Le moteur ne marche pas :

o il est endommagé et doit étre rempla-
cé. Contacter le service d'assistance
technique.

o La protection thermique a linté-
rieur du moteur est défectueuse
ou en panne.

o Le condensateur est en panne.

de pression
avec acti-
vation
automa-
tique des
interrup-
teurs a
pression si
le capteur
est défec-
tueux.

c04 |Type de 1=4-20 mA |- 1
signal de 2=0-20 mA
capteur

N° Description Réinitiali-
sation

A56 |La méme alarme a été détectée|Manuelle
5 fois dans les 30 dernieres
minutes

Résolution des problémes :
Le systéme est bloqué parce que la méme alarme
a été détectée 5 fois dans les 30 derniéres mi-
nutes. Utiliser le paramétre c57 pour réinitialiser et
redémarrer le systéme.
Causes/solutions

. Identifier le type d'alarme et trouver une

solution.

Tab3 APPLICATION DE SURPRESSION
(parameétre bS sélectionné, section 5.4.3)

c05 |Valeurde |Pression: |divers |0
I'échelle de 0460
initiale du  |bars
capteur. Tempéra-
Seulement |ture : de -
si le capteur (20 a 100
est utilisé. |°C

Par. [Description [Plage [Unité [Défaut

SYSTEME
c01 [Nombre de |1=1 - en fonc-
pompes pompe tion du
2=2 modéle du
pompes panneau
de com-
mande

Niveau de
0a50m
r05 |Etalonnage |0= désacti- |- 0
de I'échelle |vé
initiale en 1= activé
mA.
t05 Filtre logi- |Standard |- 3
ciel pour Lowara
I'entrée
analogique
c06 |Valeurde |Pression: |divers |10,0
pleine de 0a 60
échelle du |bars
capteur Tempéra-

sélectionné. |ture :
Seulement |de -20 a

si le capteur|{100 °C

est utilisé.  [Niveau : de
0a50m

c02 [Pompe 0= désacti- 0
d'appoint. |vé

La pompe |1= activé
d'appoint
reste allu-
mée sila
deuxieme
pompe P2
esten
marche.

SEUIL ET TEMPS (le seuil est actif uniquement
avec le capteur analogique)

c07 [Point de 0= désacti- |- 0
consigne vé
unique de |1= activé

V
-

c03 |[Type de 1= capteur
capteur ou |pression
contréleur. |2= capteur
tempéra-
ture

3= capteur
niveau

4= interrup-
teur a pres-
sion

5= Sondes
6= capteur

pression
r07 Valeurde |deOa divers [3,5
pression pleine
point de échelle
consigne
r08 Delta seuil [de 0 a divers (0,5
supérieur  |pleine
échelle
r09 Delta seuil |de0a divers (0,5
inférieur pleine
échelle

r10 Seuil dé- de 0 aldivers 2,7
marrage pleine
Pompe 1 échelle

t10 Délai d'at- |de 0a 100 |sec 0
tente dé-
marrage
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Pompe 1

r1 Seuil arrét |de 0  aldivers |3,5
Pompe 1 pleine

échelle

t11 Délai d'at- |de 0 a 100 |sec 0
tente arrét
Pompe 1

r2 Seuil dé- de 0 ajldivers (2,6
marrage pleine
Pompe 2 échelle

t12 Délai d'at- |de 0 a 100 |sec 2
tente dé-
marrage
Pompe 2

3 Seuil arrét |de 0  aldivers |3,4
Pompe 2 pleine

échelle

t13 Délai d'at- |de 0 a 100 |sec 0,3
tente arrét
Pompe 2

service a
mettre en
marche en
premier
apres le
démarrage
ou le redé-
marrage. Le
parametre
c15 est
activé.

Si la pompe
d'appoint
est installée
(c02=1) la
premiére
pompe est
par défaut
P1.

2=
2

Pompe

COMPENSATION DE LA PERTE DE CHARGE
Disponible uniquement en cas de systémes

avec un capteur analogique.

Pour une description voir la section 8.2.

r14

Pour activer
la compen-
sation de la
perte de
charge
avec l'aug-
mentation
des seuils
de démar-
rage et d'ar-
rét, en bars,
pour les
pompes
aprés la
premiére
pompe.

de0a
pleine
échelle

0= désacti-
vé

c17

Si la rota-
tion auto-
matique de
la pompe
ne se vérifie
pas (le sys-
téeme n'a
jamais pu
s'arréter),
apres le
temps préé-
tabli une
rotation
«forcée»
des
pompes de
service est
effectuée.

0=
vé
de

désacti-

1412

heures

Heure
s

INVERSION POMPE

c15

Pour activer
la rotation
dela
pompe. La
rotation
automa-
tique de la
pompe se
vérifie a
chaque fois
que le
groupe est
redémarré
apres l'arrét
en mode
automa-
tique.

0= désacti-
vé
1= activé

c18

Réglable
uniquement
en cas de
systeme
avec cap-
teur.

Pour réduire
de moitié le
temps (t10,
t11, 112, t13)
en cas de
variation
excessive
de l'indica-
teur (pres-
sion, ni-
veaux, tem-
pérature).

0=
vé

désacti-

1= activé

HORLOGE TEMPS

REEL

h19

Réglage de
la date

h20

Réglage du
mois

M= de 1 a

c16

Insérer la
pompe de

= Pompe

NN

h21

Réglage du
jour

d=
31

de 1 a
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h22 |Réglage de|h= de 0 al-
I'heure 23

h23 [Réglage m= de 00 a|-
des minutes |59

EXECUTION DE L'AUTOTEST

Cette fonction permet de mettre en marche les
pompes une fois par semaine et a un temps et jour

préétablis. Pour une description voir la section 8.17.

c24

Activation
autotest
périodique

0= désactivé
1= hebdo-
madaire

0

t25

Réglage de
la période
d'inactivité
de la
pompe 2
(c24=2)

de1a30 |[jours
jours

r30

Réglage de
la valeur de
modification
du point de
consigne Le
seuil de
démarrage
et d'arrét de
chaque
pompe (r08,
r09 r10,
r1, r12,
r13) est
augmenté
et diminué
de la valeur
(c30=1)

deOa
pleine
échelle

divers

h26

Réglage du
jour de
l'autotest
hebdoma-
daire
(c24=1)

1= lundi

2= mardi

3= mercredi
4= jeudi

5= vendredi
6= samedi
7= dimanche

h30

Réglage de
I'heure de
démarrage
pour chan-
ger le point
de consigne
(c30=1)

de0a23

heure

h27

Réglage de
I'heure de
l'autotest
hebdoma-
daire
(c24=1)

de 0a23 |heure
s

h28

Réglage
des minutes
de l'autotest
hebdoma-
daire
(c24=1)

de0ab59 |min

00

h31

Réglage
des minutes
de démar-
rage pour
changer le
point de
consigne
(c30=1)

de0ab9

Min

h29

Réglage du
temps de
fonction-
nement de
la pompe
pendant
l'autotest
hebdoma-
daire
(c24=1)

de 0 a 300 |sec

60

h32

Réglage de
I'heure d'ar-
rét pour
changer le
point de
consigne
(c30=1)

de0a23

heure

MODIFICATION DU POINT DE CONSIGNE (uni-
quement en cas de systéme avec capteur ana-

h33

Réglage
des minutes
d'arrét pour
changer le
point de
consigne
(c30=1)

de0ab59

min

logique)
c30 |[Réglage du |0= désacti- |- 0
mode pour |vé
changerle [1=horloge
point de interne
consigne 2= avec
entrée nu-
mérique
program-
mable D
IN_PROG

PROGRAMMATION DES ENTREES NUME-
RIQUES

(voir les figures 7, 9)

r34 Réglage de [1=NC, - 1
la logique |[normale-
de I'entrée [ment fermé
numérique (2= NO,
de linter-  |normale-
rupteur a ment ouvert
pression P1

r35 |Réglage de |1=NC, - 1
la logiqgue  |normale-
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de I'entrée |ment fermé t38 Délai d'at- |de 0 a 200 |sec 0
numérique |2= NO, tente avant
de l'inter- normale- activation
rupteur a ment ouvert de l'entrée
pression P2 numérique
r36 Réglage de [1=NC, - 1 program-
la logique |normale- mable
de I'entrée [ment fermé D
numérique |2= NO, IN_PROG
de l'inter- normale- (r38)
rupteur de |ment ouvert
haute pres- 6CP Q-SMART MODULE (ACCESSOIRE EN OP-
sion P MAX TION),
t36 Délai d'at- |de 0a 200 |[sec 0 Une carte électronique avec six relais et des con-
ten.te a'vant tacts hors tension (voir les figures 7 et 9).
activation
de I'entrée - -
numérique c40 (?onﬁgura- O? désacti- |- 0
de l'inter- tion de |ve
rupteur de Out_1 relais|1=P1 en
haute pres- (K3 sur le m_arche
sion P MAX clavier) 2=p2en
(r36) - 3= Fusible
r37 Réglage de [1=NC, - 1 1 bralé
la logique |normale- _ .
de l'entrée |ment fermé g_b::ﬂl“llzlble
numérique |2= NO, 5= alarme
de l'inter- normale- absence
rupteur a ment ouvert deau
pr§§sion 6= alarme
mmmum P geuil pres-
t37 |Délaid'at- |de 0a200 |sec |0 o e
tente avant 7= alarme
activation seuil pres-
de I'e’n_trée sion mini-
numérique mum.
de l'inter- 8= alarme
ruptegr a externe
pression p 9= com-
minimum
MIN (r37) ;noilldaeuto—
c38 |Configura- |0=non - 0 test
tion de I'en- |utilisé. 10= auto-
trée numé- |1= interrup- test défec-
rique pro- |teur a pres- tueux
grammable |sion mem- 11= Mise
D brane 2= sous ten-
IN_PROG" |alarme sion
externe -
3= ON/OFF orode
i)it?nrgiiﬂ c41 Configura- |Voir la con- |- 0
L 5 tion de figuration
cation point OUT 2re- |c40
gi‘; r?gn' lais (K4 s)ur
- le clavier,
r38 Eelglaigﬁede :K_)rzglye ” 1 c42 |Configura- |Voir la con- |- 0
de I'grgrée ment fermé tion de figuration
- = OUT_3re- |c40
numérique [2= NO, lais (K5 sur
program-  [normale- le dlavier)
gable ment ouvert c43  |Configura- |Voir la con- |- 0
tion de figuration
IN_ PROG OUT 4re- |c40
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lais (K6 sur
le clavier)
c44  |Configura- |Voir la con- |- 0
tion de figuration
OUT _5re- (c40
lais (K7 sur
le clavier)
c45 |Configura- |Voir la con- |- 0
tion de figuration
OUT _6re- (c40
lais (K8 sur
le clavier)

MODBUS Q-SMART MODULE

Programmation champ Modbus RTU RS485

(voir les figures 7 et 10)

Remarque : Avec parité paire ou impaire il y a un
bit d'arrét, sans parité, il y a deux bits d'arrét.

c52

Pour réini-
tialiser la
mémoire du
compteur
des heures
pour toutes
les pompes

0= non
1=remeta
zéro les
heures de
fonction-
nement de
la pompe 1
2=remet a
zéro les
heures de
fonction-
nement de
la pompe 2
3=remet a
zéro les
heures de
fonction-
nement de
pompe 1+
pompe 2

PROGRAMMATION DES ALARMES
(alarmes dédiées a I'application des la pressuri-

sation)

c53

Alarme ab-
sence d'eau.
Protection
contre la
marche a
secdela
pompe

0= désacti-
vé
1= activé

c46  |Active la 0= désacti- |- 0
communica- [vé
tion de port [1= activé
Modbus
r46 Réglage de |de 1 a 255 |- 247
l'adresse
c47  |Parité 0= aucune |- 2
1= paire
2= impaire
r47 Vitesse 0= 9600 - 1
ModbBus  |1= 19200
2= 38400
3=57600
REGLAGES PAR DEFAUT
c48 [Pour char- |0=non - 0

ger tous les (1= char-
paramétres |gement par
par défaut |défaut
(réglages
d'usine)

r53

Réglage de
la sensibilité
de la sonde
en fonction
de la con-
ductivité de
l'eau.

de 52100

KQ

COMPTEUR

t53

Délai d'at-
tente avant
activation de
l'alarme
d'absence
d'eau (c53)

de 0.a 200

sec

h49  [Pour lire les
heures de
fonction-
nement de
la pompe 1

h50 [Pour lire les
heures de
fonction-
nement de
la pompe 2

c54

Pour activer
I'alarme pour
le seuil de
pression
minimum
(seulement
en cas de
systéme
avec cap-
teur)

0= désacti-
vé
1= activé

h51 Pour lire le
total des
heures
d'alimenta-
tion du
panneau de
commande
Q-SMART

r54

Réglage du
seuil de
pression
minimum

capteur de
0 a pleine
échelle
(0= désac-
tivé)

divers

t54

Délai d'at-
tente avant
activation du
seuil

de 0.a 200

sec

20
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d'alarme de
pression
minimum
(c54=1)

V
o

¢55  [Pour activer |0= désacti-
I'alarme pour |vé

le seuilde  |1= activé
pression
maximum
(seulement
en cas de
systéme
avec cap-
teur)

r55 Réglage de |capteur de |divers |0
lalarme de |0 a pleine
seuil de échelle
pression (0= désac-
maximum.  [tivé)
Toutes les
pompes
s'arrétent en
cas d'alarme

ront mises en marche et I'alarme A38 sera en-
core affichée.
Si la pression minimum est activée pendant I'auto-

test, voir la section. 8.17.

8 FONCTION SPECIALE

APPLICATION DE SURPRESSION (paramétre
bS sélectionné, section 5.4.3)

8.1 EXECUTION DE L'AUTOTEST

En utilisant la fonction autotest, les pompes peu-
vent étre mises en marche aprés une longue pé-
riode d'arrét.

Les pompes sont mises en marche par I'horloge
ou par un contact numérique externe (c24).

t55 Délaid'at- |de 0 a 200 |sec 0
tente avant
activation du
seuil
d'alarme de
pression
maximum
(c55=1)

REGLAGE ALARME BLOCAGE SYSTEME

c56  [Pour activer |0= désacti- 0
le bocage |vé

du systéme [1= activé
si la méme
alarme se
produit cinq
fois en 30
minutes. Un
réarmement
manuel est
nécessaire
pour redé-
marrer le
systéme.

AVIS :
Les composants suivants doivent étre utilisés :

. électrovanne : nécessaire afin de vi-
danger I'eau pendant le test.

. interrupteur a pression membrane ou
dispositif équivalent. Il est utilisé pour
vérifier la performance de la pompe
afin d'empécher que sa valeur puisse
atteindre un trop bas niveau. Il est con-
necté a D IN PROGR du panneau de
commande Q-SMART (voir les figures
7et9)

. Q-SMART-6FVC MODULE, carte élec-
tronique avec relai et contacts hors

tension (voir les figures 7 et 9)

c¢57  |Pour réini- |0=non - 0
tialiser le 1= Oui
journal des
alarmes

(1) D IN PROG=1 est établi
(Pression minimum hors plage de fonctionnement
détectée)

Si linterrupteur a pression est activé en mode

automatique et pas pendant l'autotest, il se produit

que :

- si les pompes sont en marche, elles ne s'arréte-
ront pas et I'alarme A38 sera affichée.

- si les pompes ne sont pas en marche, elles ne
démarreront pas et I'alarme A38 sera affichée.
Toutefois, en cas de chute de pression, elles se-

Comment exécuter l'autotest : activation par
horloge (c24=1)

Si les pompes sont en marche, l'autotest est mis
en attente et ce texte est affiché a I'écran en mode
clignotant :

tSt

Lorsque les pompes sont en veille, l'autotest
commence et le test en cours et la pompe en
cours d'utilisation sont affichés a I'écran en mode
clignotant :

tSt

1

I

Comment arréter |'autotest

L'autotest peut étre interrompu a tout moment en
appuyant sur le bouton OK.

En quoi consiste I'exécution de I'autotest ?

Autotest activé par le temps d'horloge
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La fonction autotest implique les réglages et les

séquences ci-dessous :

1. Activation de la fonction (c24=1)

2. Réglage de jour, heure, minutes du test (h26,
h27, h28).

3. Réglage de I'entrée numérique programmable
D IN PROGR (c38=1)

4. Réglage du relais du 6CP Q-SMART MO-
DULE, c40=9, commande pour autotest.

5. Réglage du relais du 6CP Q-SMART MO-

DULE, c40=10, autotest défectueux.

Au moment programmé, mise en marche de la

pompe P1 apres ouverture de I'électrovanne.

7. Arrét pompe P1 aprés temps préétabli (h29).

8. Attendre une minute

9

1

o

. Mise en marche pompe P2.
0. Arrét pompe P2 apres temps préétabli (h29).

L'autotest est interrompu dans les conditions suivantes :

. L'interrupteur a pression membrane est
activé (la performance de la pompe est
trop faible). L'alarme A24 ou A25 est
déclenchée. Le relais dédié du 6CP Q-
SMART MODULE est activé. Le vi-
breur du panneau de commande Q-
SMART est également activé et le
groupe reprend le travail en mode
automatique. Appuyer sur le bouton
(4), figure 1, pour désactiver le vibreur.

. Si la pression ou le niveau dans le sys-
teme change, le groupe reprend le tra-
vail en mode automatique. L'autotest
est retardé.

82 COMPENSATION DE LA PERTE DE
CHARGE (cr14)

Parfois, une chute de pression dans le systeme se
vérifie en raison de pertes dans les tuyaux et
augmente lorsque la demande en eau augmente.

Afin de compenser la perte de charge, il est pos-
sible d'activer un contréleur qui fournit une pres-
sion proportionnelle a la charge. Aucune mesure
directe du débit n'est prise, mais on suppose
qu'elle est proportionnelle au nombre de pompes
en marche.

Lorsque chaque pompe de service démarre aprés
la premiére, les seuils supérieur et inférieur sont
augmentés de la valeur indiquée par le paramétre
r14. La pompe d'appoint est exclue.

9 ALARMES

APPLICATION DE SURPRESSION (paramétre
bS sélectionné, section 5.4.3)

Liste des alarmes

Résolution des problémes :

Le fusible 1 de la pompe 1 est bralé.

La pompe 1 concernée par le probléme est exclue
du fonctionnement. Lorsque le probleme est réso-
lu, la pompe est réactivée automatiquement.
L'intervention du fusible active automatiquement
I'autre pompe s'il y a un état de demande.

Causes/solutions :

. Le moteur de la pompe 1 est endom-
magé et doit étre remplacé.

. Le cable d'alimentation du moteur est
défectueux ou usé : remplacer le
cable.

. Le condensateur du moteur de la
pompe 1 est endommagé et doit étre
remplacé.

Réinitialisa-
tion

N° Description

A02 |Fusible F2 pompe 2 brdlé. Automatique

Résolution des problémes :

Le fusible 2 de la pompe 1 est bralé.

La pompe 2 concernée par le probléme est exclue
du fonctionnement. Lorsque le probleme est réso-
lu, la pompe est réactivée automatiquement.
L'intervention du fusible active automatiquement
I'autre pompe s'il y a un état de demande.

Causes/solutions :

. Le moteur de la pompe 2 est endom-
magé et doit étre remplacé.

. Le cable d'alimentation du moteur est
défectueux ou usé : remplacer le
cable.

. Le condensateur du moteur de la
pompe 2 est endommagé et doit étre
remplacé.

Réinitialisa-
tion

N° Description

AO05 |Le capteur est défectueux.|Automa-
L'alarme n'est pas gérée en|tique
mode manuel.

N° Description Réinitialisa-
tion
AO1  |Fusible F1 pompe 1 brdlé. Automatique
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Résolution des problémes :

Le signal est inférieur a la valeur minimum de 3,8
mA. En cas d'alarme, toutes les pompes s'arrétent.
L'alarme apparait si le signal est inférieur a 3,8 mA
et est gérée uniquement si le capteur est utilisé
(c03=2).

L'alarme est exclue en mode manuel.

Causes/solutions :
. Vérifier que le capteur et le connecteur
sont connectés.
. Ouvrir le couvercle et vérifier que le
cordon d'alimentation du capteur est
connecté et fixé aux bornes. Voir les

figures 6, 7 et 9.
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. Vérifier que le cable du capteur est cor-
rectement connecté. Voir les figures 6,
7et9.

. Le cable d'alimentation du capteur est dé-
térioré : remplacer le cable.

. Le connecteur en plastique est détério-
ré : remplacer le connecteur.

. Remplacer le capteur défectueux.

N° Description Réinitialisa-
tion
A24 |Autotest de la pompe 1|Automatique
échoué

Résolution des problémes :

L'autotest de la pompe 1 a échoué. L'autotest
s'interrompt en raison de l'intervention de linter-
rupteur a pression membrane connecté au D IN
PROG (c38=1). La pression sur le c6té du refou-
lement atteint le tarage de l'interrupteur a pression.

Causes/solutions
. La pompe (roue ou diffuseur) est en-
dommageée. Contacter le service d'assis-

tance technique.
. Le moteur de la pompe 1 ne marche
pas :
o Il est endommagé et doit étre

remplacé. Contacter le service
d'assistance technique.

o La protection thermique a linté-
rieur du moteur est défectueuse
ou en panne.

o Le condensateur est endommagé.

Résolution des problémes :

La valeur de la pression a atteint la valeur de con-
signe de l'interrupteur a haute pression P MAX.
Toutes les pompes s'arrétent.

L'alarme est exclue en mode manuel.

Causes/solutions

. La pression a atteint la valeur de con-
signe de l'interrupteur a haute pression
P MAX : vérifier la courbe de perfor-
mance de la pompe et le point de con-
signe approprié (r07) ou les seuils des
pompes (r11, r13).

. Si l'alarme apparait, mais la valeur de
la pression n'a pas atteint la valeur de
l'interrupteur a pression P MAX :

o L'interrupteur de pression maxi-
mum doit étre remplacé.

o Le cable de linterrupteur a pres-
sion est défectueux ou usé, le
remplacer.

o Vérifier la connexion de l'interrup-
teur a pression P MAX a la borne
de panneau de commande Q-

SMART (voir les figures 6, 7 et 9).
o L'interrupteur a pression P MAX
est endommagé, le remplacer.

Réinitialisa-
tion

N° Description

A37 _|Alarme pression minimum Automatique

N° Description Réinitialisa-
tion
A25 |Autotest de la pompe 2|Automatique
échoué

Résolution des problémes :

L'autotest de la pompe 2 a échoué. L'autotest
s'interrompt en raison de l'intervention de linter-
rupteur a pression membrane connecté au D IN
PROG (c38=1). La pression sur le coté du refou-
lement atteint le tarage de l'interrupteur a pression.

Causes/solutions
. La pompe (roue ou diffuseur) est en-
dommagée. Contacter le service
d'assistance technique.
. Le moteur ne marche pas :

o I est endommagé et doit étre
remplacé. Contacter le service
d'assistance technique.

o La protection thermique a linté-
rieur du moteur est défectueuse
ou en panne.

o Le condensateur est endommagé.

Réinitialisa-
tion

N° Description

A36 |Alarme haute pression Automatique

Résolution des problémes :

La valeur de la pression a atteint la valeur de con-
signe de l'interrupteur a pression minimum P MIN.
LED (4), (6) allumées.

Toutes les pompes s'arrétent.

L'alarme est exclue en mode manuel.

Causes/solutions

. La pression a atteint la valeur de con-
signe de l'interrupteur a pression mini-
mum P MIN. Vérifier la courbe de per-
formance de la pompe et le point de
consigne correct (r07) ou les seuils des
pompes (r10, r12).

. Si l'alarme apparait, mais la valeur de
la pression n'a pas atteint la valeur de
consigne de l'interrupteur a pression P
MIN :

o L'interrupteur a pression P MIN
est endommagé et doit étre rem-
placé.

o Le cable de linterrupteur a pres-
sion est défectueux ou usé, le
remplacer.

o Vérifier la connexion de l'interrup-
teur a pression P MIN a la borne
du panneau de commande Q-

SMART (voir les figures 6, 7 et 9).
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. La pompe (roue ou diffuseur) est en-
dommagée. Contacter le service
d'assistance technique.

. Le moteur ne marche pas :

o I est endommagé et doit étre
remplacé. Contacter le service
d'assistance technique.

o La protection thermique a linté-
rieur du moteur est défectueuse
ou en panne.

o Le condensateur est en panne.

Réinitialisa-
tion

N° Description

A38 |Pression minimum hors plage|Automatique
de fonctionnement.

Résolution des problémes :

Déclenchement de la protection contre le fonction-
nement de la pompe au-dessous de la pression
minimum. Le signal arrive de l'interrupteur a pres-
sion minimum connecté a l'entrée numérique D IN
PROG (c38=1). S'il se vérifie pendant le fonction-
nement normal et pas pendant la phase d'autotest,
toutes les pompes sont activées de sorte que suite
au délai d'attente préétabli (t38) la pression est
rétablie.

Causes/solutions
. Il y a une alarme, mais les pompes ne
sont pas en marche :

o L'interrupteur a pression est dé-
fectueux ou le cable est endom-
magé. Remplacer l'interrupteur a
pression ou le cable.

o Réglage incorrect de l'interrupteur
a pression, le modifier.

. 'y a une alarme, mais les pompes
sont en marche :

o L'interrupteur & pression est dé-
fectueux ou le cable est endom-
magé. Remplacer linterrupteur a
pression ou le cable.

o Les pompes cessent de fonction-
ner : la roue est en panne.

o Sélection incorrecte de la pompe :
modifier la pompe.

. Le moteur ne marche pas :

o I est endommagé et doit étre
remplacé. Contacter le service
d'assistance technique.

o La protection thermique a linté-
rieur du moteur est défectueuse
ou en panne.

o Le condensateur est en panne.

N° Description Réinitialisa-
tion
A39 |Alarme dysfonctionnement
externe

Configuration de [lindication
d'une alarme externe connec-
tée a l'entrée numérique D IN
PROG (c38=2).

Résolution des problémes :
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L'alarme est détectée par un dispositif externe. La
logique est configurée par le parametre r38.
Toutes les pompes s'arrétent et ne se mettent pas
en marche jusqu'a ce que I'alarme apparait.
L'alarme est exclue en mode manuel.

Causes/solutions
. Vérifier I'état du dispositif externe et le
remplacer si endommagé.
. Si une alarme apparait, mais le dispo-
sitif est en bon état :
o Le cable est défectueux ou usé, le

remplacer.
N° Description Réinitialisa-
tion
A53 |Aucun débit d'eau a l'alarme|Automa-
de la pompe. tique

Résolution des problémes :

Aucun débit d'eau a partir de I'alarme de circuit de
la sonde. Le niveau d'eau a l'aspiration de la
pompe ou la pression définie est en dessous du
niveau minimum. Toutes les pompes sont arrétées
et protégées contre le fonctionnement a sec. LED
(4), (6) allumées.

L'alarme est exclue en mode manuel.

[N° [Description [Reéinitialisation

|A54 |AIarme seuil minimum |Automatique

Résolution des problémes :

La pression du systéeme ne dépasse pas la valeur
de consigne du parametre de seuil minimum (r54).
Apres le délai d'attente par t54 toutes les pompes
s'arrétent et sont protégées contre la marche a sec.
L'alarme est exclue en mode manuel.

Causes/solutions
. La pompe (roue ou diffuseur) est en-
dommagée. Contacter le service d'assis-
tance technique.
. Le moteur ne marche pas :

o Il est endommagé et doit étre rempla-
cé. Contacter le service d'assistance
technique.

o La protection thermique a linté-
rieur du moteur est défectueuse
ou en panne.

o Le condensateur est en panne.

Réinitialisa-
tion

N° Description

A55 |Alarme seuil maximum Automatique

Résolution des problémes :

La pression du systéme dépasse la valeur de con-
signe du parametre de seuil maximum (r55).

Aprés le délai d'attente par t55 toutes les pompes
s'arrétent.

L'alarme est exclue en mode manuel.

Causes/solutions
. La pression a dépassé la pression
maximum : vérifier la valeur de con-
signe (r55).
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. Sélection incorrecte de la pompe :
remplacer la pompe.

N° Description Réinitialisa-
tion

A56 |La méme alarme a été détec-|Manuel
tée 5 fois dans les 30 der-
niéres minutes

Résolution des problémes :

Le systéme est bloqué parce que la méme alarme
a été détectée 5 fois dans les 30 dernieres mi-
nutes. Utiliser le paramétre c¢57 pour réinitialiser et
redémarrer le systéme.

Causes/solutions
. Identifier le type d'alarme et trouver
une solution.

10 CONFIGURATION DU SYS-
TEME ET FONCTIONNE-
MENT

10.1 Paramétres a vérifier au démarrage

Vérifier les paramétres de programmation suivants
lors du démarrage.

1. Définir les dispositifs d'installation et de con-
tréle appropriés (capteur, entrées numé-
riques) :

o 1 ou 2 pompes de surpression,
voir les figures de 17 a 38 et de 47
ab3.

o 1 ou 2 pompe de relevage ou
d'eau usées, voir les figures de 11

a 16, de 39 a 46 et de 54 a 64.
2. Connecter le capteur et/ou l'entrée numérique
aux bornes appropriées. Voir les figures 7, 8 et

9.
3. Pendant I'allumage : Sélectionner le lo-

giciel lors du démarrage, section 5.4.3 et
le type de capteur.
o pompe de relevage ou des eaux
usées = logiciel sE.
o pompe de surpression = logiciel
bS.
o P = pressostat
o S : capteur électronique
o G : interrupteur a flotteur
4. Régler les paramétres dans le menu des
paramétres en fonction du type d'applica-
tion et de pompe :
o pompe de relevage ou des eaux
usées (logiciel sE), voir Tab 2.
o pompe de surpression (logiciel
bS), voir Tab 3.

11 ENTRETIEN “

Précaution

. Observer les réglements en
vigueur relatifs a la préven-
tion des accidents.

. Utiliser I'équipement et les
dispositifs de protection ap-
propriés.

. Observer toujours la régle-
mentation locale, la législa-
tion et les codes en vigueur
sur le choix du lieu de mon-
tage, la plomberie et I'élec-
tricité.

f AVERTISSEMENT :

11.1 Entretien général

Danger électrique

AAvant tout entretien ou maintenance,
couper le courant au systéme et at-
tendre au moins 2 minutes avant de
commencer a ftravailler sur ou dans
l'unité.
Eteindre et débrancher le systéme
avant d'installer I'unité ou exécuter de
I'entretien.

. Le panneau de commande Q-SMART
ne nécessite aucun entretien courant
lorsqu'il est utilisé dans les limites qui
sont indiquées dans les

. Données techniques.

. Il est conseillé de vérifier périodique-
ment le déclenchement correct du dis-
joncteur différentiel a haute sensibilité
(30 mA) [courant différentiel résiduel
CDR] adapté au courant de défaut a la
terre.

12 Résolution des problémes “

Introduction

En plus du tableau de diagnostic des pannes dans
la liste des alarmes (sections 7 et 9), nous fournis-
sons également un tableau de diagnostic d'autres
pannes possibles.

12.1 Dysfonctionnements, causes et re-
meédes

La pompe ne fonctionne pas, l'interrupteur
principal est allumé.

Cause Solution

Absence de | Rétablir le courant et vérifier

courant que la connexion au réseau
est intacte.

Surcharge Réinitialiser le disjoncteur

déclenchée de surcharge.

Disjoncteur

Dispositif de | Réinitialiser la protection

protection de | différentielle.
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défaut a la

La pompe marche et il y a des vibrations dans

Le condensa-
teur du moteur
est défec-
tueux.

Remplacer le condensateur
s'il est externe. Contacter le
représentant local du ser-
vice aprés-vente en cas de
condensateur interne.

terre  déclen- la pompe ou a coté de celle-ci.
ché. -

- - Cause Solution
Le ;Lés'blf dF,1 Remplacer le fusible. Le point de fonction- | Vérifier  I'étalon-
?ut est de- nement n'est pas éta- | nage du seuil et du
EClueuX. lonné correctement par | temps.

rapport au systéme.

La valeur est inférieure
a la pression minimum
qui est fournie par la

du convertisseur

La pompe démarre, mais fait sauter le fusible

pompe.

La pompe marche toujours a la vitesse maximum.

Cause Solution

Cause

Solution

Cable d'alimentation
endommagé, moteur
en court-circuit, soit
protection thermique
soit fusibles ne sont
pas adaptés au cou-
rant du moteur.

Vérifier et remplacer
les composants si
nécessaire.

Vérifier la connexion
hydraulique entre le
capteur et le systéme.
Vérifier I'état de fonc-
tionnement du cap-
teur.

Il'y a de I'air dans le
capteur ou le circuit

Le probléme pourrait
étre causé par le
capteur.

Disjoncteur de sur-

charge thermique
déclenché sur les
moteurs  monopha-
sés en raison de

I'entrée de courant
excessive.

Vérifier les conditions
de fonctionnement
de la pompe.

hydraulique concer-
né.
Modifier le seuil.

Seuil trop élevé et la
pompe n'atteint pas
la valeur requise.

La pompe est désa- | Vérifier la ligne

Les services publics sont fermés et I'électro
pompe marche a des vitesses intermittentes

morcée. d'aspiration et I'amor-
- ¢age de la pompe.

Le dispositif de protection principal du sys-

échéant.

Cause Solution téeme est déclenché.
- ; T — -
Emte jeallj a tI exti- VerlﬁerI le i systerlne Cause Solution
rletur u caze antl- ?9:'"- ocaliser les Court-circuit Vérifier les cables de
retour ou du sys- uites. connexion.
téme. Réparer ou rempla- ;
Dans le cas d'une | Remplacer le condensa-
cer les composants. "
Réservoir 3 mem- | Remplacer la merm pompe monopha- | teur s'il est externe.
brane avec mem brang sée, le condensa- | Contacter le représen-
brane brisée. le cas ) teur du moteur est | tant local du service
! défectueux. apres-vente en cas de

condensateur interne.

Le point de fonction-
nement n'est pas
étalonné correcte-
ment par rapport au
systéme. Par
exemple, la valeur
est supérieure a la
pression fournie par
la pompe.

Vérifier I'étalonnage
du seuil et du temps.

13 Elimination

AVERTISSEMENT:
. L'unité doit étre mise au rebut a

travers des sociétés habilitées
spécialisées dans l'identification
des différents types de maté-

Le probléme pourrait
étre causé par le

flotteur de niveau
dans le réservoir
d'aspiration.

Vérifier le flotteur et
le réservoir.

riaux (acier, cuivre, plastique,
etc.).

Le probléme pourrait | Vérifier linterrupteur
étre causé par le | a pression et les
flotteur de niveau | conditions d'aspira-
dans le réservoir | tion (pression)
d'aspiration.
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DEEE (UE/EEE)

=

INFORMATIONS POUR LES UTILISATEURS
conformément a lart. 14 de la Directive
2012/19/UE du Parlement européen et du Conseil
du 4 juillet 2012 relative aux déchets
d’équipements  électriques et  électroniques
(DEEE). Le symbole de la poubelle barrée sur
I'équipement ou sur son emballage indique que le
produit, a la fin de son cycle de vie, doit étre col-
lecté séparément et ne doit pas étre éliminé avec
les déchets municipaux non triés. Une collecte
sélective appropriée pour le recyclage, le traite-
ment et I'élimination écologique des équipements
mis au rebut peut éviter les effets nocifs sur la
santé et I'environnement et favorise la réutilisation
et/ou le recyclage des matériaux qui composent
I'équipement.

DEEE provenant d'utilisateurs autres que les mé-
nages (classification selon le type de produit,
I'utilisation et la législation locale en vigueur) : le
producteur (producteur d'EEE conformément a la
Directive 2012/19/UE) est responsable de
I'organisation et de la gestion du tri sélectif de ces
équipements en fin de vie. L'utilisateur qui sou-
haite se débarrasser de cet équipement peut con-
tacter le producteur et suivre le systeme adopté
par le producteur pour le tri sélectif de
I'équipement a la fin de son cycle de vie, ou bien
choisir indépendamment une chaine de gestion
des déchets.
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1 Einleitung und Sicherheit
1.1 Einleitung *

Zweck dieses Handbuchs
Dieses Handbuch enthalt Informationen Uber:

. Installation
. Betrieb
. Wartung

ACHTUNG:
A Dieses Handbuch vor der Installation
und Inbetriebnahme des Produkts auf-

merksam durchlesen. Die unsachge-
maRe Verwendung des Produkts kann
Verletzungen und Sachschaden zur
Folge haben und die Garantie nichtig
werden lassen.

HINWEIS:
Dieses Handbuch zum spéateren Nachschlagen
stets in der Nahe des Gerats aufbewahren.

1.2 Sicherheitsterminologie und Symbole

Gefahrenstufen

Symbol Hinweis
Eine zu vermeidende
GEFAHR:
andernfalls den Tod
oder schwere Verlet-
zungen zur Folge ha-

ben kann
Eine zu vermeidende
andernfalls den Tod
oder schwere Verlet-
zungen zur Folge ha-

ben kann
—— | Eine zu vermeidende
ACHTUNG: | Gefahrensituation, die
A weniger geringfiigige
Verletzungen zur Fol-

ge haben kann

» Eine potenzielle Situ-
HINWEIS: ation, die vermieden
unerwilinschte Bedin-
gungen zu vermeiden
Ein Verfahren nicht
in  Zusammenhang
mit Personenverlet-

Gefahrensituation, die
ACHTUNG: | Gefahrensituation, die
andernfalls mehr oder
werden muss, um
zungen

Gefahrenkategorien
Gefahrenkategorien kénnen entweder Gefahren-

stufen oder spezifischen Symbolen anstelle der
Uiblichen Gefahrenstufensymbole entsprechen.
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Elektrische Gefahren werden durch folgende spe-
zifische Symbole gekennzeichnet:

f ELEKTRISCHE GEFAHREN:

1.3 Unerfahrene Anwender

ACHTUNG:
A Dieses Produkt darf nur von Fachperso-

nal gehandhabt werden.

Folgende Vorsichtshinweise beachten:

. Dieses Produkt darf nicht von Personen
mit kérperlichen oder geistigen Behinde-
rungen oder von Personen ohne die er-
forderliche Erfahrung und notwendigen
Kenntnisse gehandhabt werden, es sei
denn, sie sind in die Handhabung des
Produkts eingewiesen worden oder wer-
den von einer verantwortlichen Person
Uberwacht.

. Kinder missen Uberwacht werden,
damit sie nicht auf oder an dem Pro-
dukt spielen.

1.4 Garantie

Fir Informationen (ber die Garantie, siehe den
Verkaufsvertrag.

1.5 Ersatzteile

ACHTUNG:
A Abgenutzte oder fehlerhafte Komponen-
ten ausschlieBlich durch Originalersatztei-

le ersetzen. Die Verwendung nicht geeig-
neter Ersatzteile kann Fehlfunktionen,
Schaden und Verletzungen sowie die
Nichtigkeit der Garantie zur Folge haben.

Fir weitere Informationen Uber Ersatzteile fir das
Produkt wende man sich auf die Verkaufs- und
Serviceabteilung.

1.6 Konformitatserkldarungen

Es wird auf die spezifische Erklarung fiir die am
Produkt vorhandene Kennzeichnung verwiesen.

ce

1.6.1 EU-Konformitatserklarung (Nr. 12)

-

LVD, EMCD - Gerat/Produktmodell:
Q-SMART (siehe Etikett auf der ersten Seite)
RoHS - Einmalige Kennnummer des Elektro-
oder Elektronikgerats:

Q-SMART

2. Name und Adresse des Herstellers:

Xylem Service Italia S.r.l.
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Via Vittorio Lombardi 14
36075 Montecchio Maggiore VI
Italien
3. Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung
dieser Konformitatserklarung tragt der Herstel-
ler.
4. Gegenstand der Erklarung: Steuereinheit fir
elektrische Pumpen
5. Der oben beschriebene Gegenstand der Erkla-
rung entspricht den einschlagigen Harmonisie-
rungsvorschriften der Union:
Richtlinie 2014/35/EU vom 26. Februar 2014
und nachfolgende Anderungen (Niederspan-
nung).
Richtlinie 2014/30/EU vom 26. Februar 2014
und nachfolgende Anderungen (elektromagneti-
sche Vertraglichkeit).
Richtlinie 2011/65/EU vom 8. Juni 2011 und
nachfolgende Anderungen, einschlieRlich der
(EU) Richtlinie 2015/863 (Beschrankung der
Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in
Elektrogeraten und elektronischen Geréaten).
. Angabe der einschlagigen harmonisierten Nor-
men, die zugrunde gelegt wurden, oder Angabe
der technischen Spezifikationen, fir die die Kon-
formitat erklart wird:
EN 60730-1:2011+A1:2019+A2:2019+
A2:2019+A11:2024, EN 60204-1:2018,
EN 61439-1:2011, EN IEC 61439-1:2021,
EN 61439-2:2011, EN IEC 61439-2:2021.
EN 61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019,
EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021
EN 61000-6-1:2007, EN IEC 61000-6-1:2019,
EN 61000-6-3:2007, EN IEC 61000-6-3:2021.
EN IEC 63000:2018.
Benannte Stelle: - - -
Zusatzliche Informationen:
RoHS - Anhang Il - Von den Beschrankungen
ausgenommene Anwendungen: Blei in elektri-
schen/elektronischen Bauteilen [7(c)-1].
Die Erklarung bezieht sich auf die Einheit ohne
die Einbeziehung des folgenden Zubehdrs:
Modbus RTU Satz Teilenummer 150890910
6CP freie Kontakte Platine Teilenummer
1086042400

(2]

® N

Unterzeichnet fir und in Vertretung von: Xylem
Service ltalia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 20/12/2024

Alessio Vendraminelli }/(' \W/Lj/“
Geschaftsfuihrer G, W N

Rev. 00

Die Konformitatserklarung/-en ist/sind ungiltig,
wenn sie getrennt vom restlichen Text des Xylem-
Dokuments mit der Nummer 001085042 verwen-
det wird/werden.

Lowara ist ein Warenzeichen von Xylem Inc. oder
einer ihrer Tochtergesellschaften.

Transport und Lagerung
1.7 Inspektion und Lieferung

1. Die Verpackung aufien priifen.

2. Benachrichtigen Sie unseren Vertriebshandler
innerhalb von einer Woche nach Lieferdatum,
wenn das Produkt sichtbare Anzeichen einer
Beschadigung aufweist.

3. Den Karton &ffnen.

4. Das Verpackungsmaterial des Produkts ent-
fernen. Das Verpackungsmaterial gemaR den
ortlichen Vorschriften entsorgen.

5. Das Produkt auf eventuelle Schaden oder
fehlende Teile prifen.

6. Setzen Sie sich fir jedes Problem mit dem
Verkaufer in Verbindung.

1.8 Transport und Richtlinien

Vorsicht

ACHTUNG:
A . Die geltenden Unfallverhi-

tungsvorschriften beachten.

Das auf der Verpackung angegebene Bruttoge-
wicht priifen und entsprechendes Hebezeug aus-
wahlen.

Position und Verzurren

Sicherstellen, dass das Gerat fir den Transport
sicher verzurrt ist und nicht rollen oder fallen kann.
Das Produkt muss bei Umgebungstemperatur
zwischen -10 °C und 70 °C (14 °F bis 158 °F) bei
einer nichtkondensierenden Luftfeuchtigkeit von
<90 % transportiert und vor Schmutz, Warmequel-
len und mechanischen Schaden geschiitzt wer-
den.

1.9 Richtlinien fiir die Lagerung

1.9.1 Lagerungsstelle

HINWEIS:

. Das Produkt vor Feuchtigkeit, Schmutz,
Warmequellen und mechanischer Be-
schadigung schiitzen.

. Das Produkt muss bei einer Umge-
bungstemperatur zwischen -10 °C und
70 °C (14 °F und 158 °F) und nicht kon-
densierender Feuchtigkeit unter 90 %
gelagert werden.

2 Produktbeschreibung “T
2.1 Produktiibersicht

Die Q-SMART-Steuereinheit ist eine elektronische
Einphasen-Steuereinheit, die fir die Verwendung
mit ein oder zwei elektrischen Einphasen-Pumpen
fur verschiedene Anwendungen mit fester Dreh-
zahl bestimmt ist.

Sie ist fur Druckbeaufschlagungs-, Entleerungs-
oder Abwassersysteme geeignet. lhren Anlagen-
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typ prifen und dementsprechend die Einstellungen

Niveau: 0 bis 50 m (0 bis 164

andern (siehe Abschnitte 4.4.3, 4.4.4 und 9.7) . FuR)
Temperatur: -20 bis 100 °C (32
2.2 Produktbezeichnung Urmgebungs bis 122 °F)
Beispiel: Q-SMART 10/15/D 12A temperatur 0 bis 40 °C (32 bis 122 °F)
SMART ::igdelsbezelchnung der Steuerein- erT(?:t%ukEts_ 10 bis 90 % nicht kondensierend
Netzstromversorgung, einphasig Héhe “ <2000 m 4. d. M.
1x230 V AC 50/60 Hz Alarmsummer 3,6 kHz, piezoelektrisch
10 Anzahl P_ympen, die angeschlossen Motorschutzsi- 12 A (gG)
werden kénnen herung F1. F2 CH10
10: Eine cherung F1, 10,3x38 mm
20: Zwei Hilfsschutzsi- 1A Zeitverzégerung 5 x20 mm
15 Motor-Nennleistung kW x 10 cherung F3 (T1L 250V IEC60127-2/3)
15=1,5 kW x 10 5 Multifunktionseingénge fiir
D Standard-Softwareanwendung Digitaleingange NO/NC-Kontakte (potenzialfrei,
D: Abwasser/Heben 12V,4mA)
B: Uberdruckpumpe/Druckbeauf- 4-Stufen-Elektrodensensoren,
schlagung 1 Bezugselektrode
12A Maximale  Stromaufnahme  einer Eingange elek- | Empfindlichkeit: 5 bis 100 kOhm,
elektrischen Pumpe trische Sonde Leitungskapazitat: 10 nF max,

2.3 Technische Angaben

Tab 4

Standardausfiihrung

Elektrodenspannung: 6,5 V - 20
Hz

Steuereinheit
Modell

Q-SMART 10 Q-SMART 20

Analoger  Ein-

Wandler 0-20/4-20 mA
(Sensor Eingabe aktiv)
Stromeingabe 0-22 mA, Genau-

Eingangsnenn-
spannung (Uin)

1x230 V AC (-15 % bis +10 %)

Eingangsnenn-

gang igkeit 0,3 %,
Sensorstromversorgung +12 V
DC
1 Lastrelais 2 Lastrelais
Digitale Aus-
gange 30(15) A bei 250 V AC
Maximal zulassiger fur den E-
Motor: 12 A
Kommunikationsschnittstelle mit
L serielle dem Uberwachungssystem tiber

Schnittstelle

TTL mit ModBus-
Kommunikationsprotokoll
Signale: +5V, RX, TX, RTS, 0V

RJ45-
Steckverbinder

RJ45-Schnittstelle fiir die Kom-
munikation mit der Platine mit
spannungsfreien Relais
Signale: +12V - 120 mA, 0V,
6 offene Abscheiderausgange

Abmessungen
und Gewicht

Siehe Abbildung 3

50/60 Hz
frequenz
Eingangs-
nennstrom ! 12A 24 A
(Uin=230 V)
Empfohlener
Leitungsschutz 2 20A 40A
Ausgangs-
nennstrom 12A 2x12A
(Uin=230 V)
1,8 W

Verbrauch in| (Standby-Leistung kann je nach
Standby angeschlossenem Sensortyp

unterschiedlich sein)
Art der Belas- E-Motor
tung
Nenn-Cosg 20,6
Box Selbstléschend - grau
Frontale IP- 55
Schutzart

Anschlisse (nur
Kupferleiter

Schraubklemmenleisten
(Stromversorgung, Eingang und

verwenden) Ausgang)
Maximaler Ein-

gangsstromka- 4 mm?
belquerschnitt

Maximaler Mo-

torstromkabel- 4 mm?

querschnitt

Sollwert ® Druck: 0 bis 60 bar (0 bis 6 Me-

gaPa)
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1. Der von der Steuereinheit gelieferte Strom
darf nicht niedriger sein als der von den E-
Pumpen aufgenommene Strom, und er ist
ebenfalls abhangig von dem Spannungsabfall
aufgrund der Kabellange.

2. Den Strom des Leitungsschutzgerats im Ver-
haltnis zur maximalen Stromaufnahme der
Motoren wahlen.

3. Nur wenn der elektronische Sensor benutzt

wird.

4. Fir groBere Hohen oder andere Umgebungs-
bedingungen, die in diesem Handbuch nicht
besprochen werden, setzen Sie sich bitte mit
Ihrem Kundendienst in Verbindung.
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2.4 Pumpenspezifikationen

Siehe Benutzer- und Wartungshandbuch der
elektrischen Pumpe. Es ist wichtig, die Benut-
zungseinschréankungen der Steuereinheit zusam-
men mit denen der E-Pumpe zu betrachten. Siehe
Technische Angaben in Tab 4. Der Kunde ist fir
die Kontrolle der Einschrankungen der E-Pumpe
verantwortlich, wenn sie in diesem Handbuch nicht
angegeben sind.

3 Installation “

Vorsicht

ACHTUNG:
A . Die geltenden Unfallverhi-
tungsvorschriften beachten.

. Angemessene Ausrustung
und PSA verwenden.

. Man beziehe sich stets auf die
geltenden ortlichen Vorschrif-
ten, die Gesetzgebung und
Codes hinsichtlich der Aus-
wahl des Installationsortes,
der Installationsarbeiten und
Stromanschllsse.

3.1 Elektrische Anforderungen

Die geltenden ortlichen Vorschriften haben den
Vorrang vor den spezifischen Anforderungen hier
oben.

Checkliste der Stromanschliisse

Sicherstellen, dass folgende Anforderungen ein-
gehalten werden:

. Die Stromkabel sind gegen hohe Tem-
peraturen, Vibrationen und StéRe ge-
schitzt.

. Der Stromtyp und die Spannung des
Netzanschlusses missen den Spezifi-
kationen des Datenschilds der Pumpe
entsprechen.

. Es wird empfohlen, die Stromversor-
gung der Steuereinheit Uber eine dedi-
zierte Stromleitung auszufiihren, die
ausgestattet ist mit:

o Einem hochsensiblen  Fehler-
strom-Schutzschalter (30 mA)
[RCD].

o Einem Hauptschalter mit einem
Kontaktabstand von mindestens 3
mm.

Steuereinheit-Checkliste

zungseinschrankungen der Steuereinheit zusam-
men mit denen der E-Pumpe zu betrachten. Nicht
geeignete Kombinationen sind keine Garantie fiir
Funktionalitdt und Schutz der E-Pumpe und der
Steuereinheit.

Sicherstellen, dass folgende Anforderungen ein-
gehalten werden:

. Die Steuereinheit muss die Pumpe ge-
gen Kurzschlisse schitzen. Eine trage
Sicherung oder ein Trennschalter (Typ
C wird empfohlen) kann fiir den Schutz
der Steuereinheit eingesetzt werden.

. Eine trage Sicherung in der Steuerein-
heit schutzt die Pumpe gegen Kurz-
schlisse. Eine 12-A-gG-Sicherung
wird flr die Pumpen geliefert (F1, F2).
Siehe Abbildung 7.

. Die Steuereinheit muss vorschriftsméa-
Rig programmiert werden. Siehe den
Abschnitt ,/nbetriebnahme und Pro-

grammierung® (Abschnitte 4.4.3, 4.4.4)
Motor-Checkliste
Ein 3-adriges Stromkabel verwenden (2 + Erde).
Alle Kabel mussen bis zu einer Mindesttemperatur
von +70 °C (158 °F) hitzebestandig sein.

3.2 Mechanische Installation

HINWEIS:

. Eine fehlerhafte mechanische Installati-
on kann die Fehlfunktion und den Aus-
fall der Steuereinheit verursachen.

. Vor der Installation dieses Handbuch
und das Handbuch der E-Pumpe lesen.

HINWEIS:

Die Steuereinheit muss mit den Daten der E-
Pumpe kompatibel sein, die lber dieselbe Steuer-
einheit gespeist wird. Es ist wichtig, die Benut-

Sicherstellen, dass folgende Bedingungen einge-
halten werden:

. Siehe Abbildung 4 fir den richtigen
Einbau der Steuereinheit.

. Die Steuereinheit nicht in einem Be-
reich installieren, der dem direkten
Sonnenlicht ausgesetzt ist und/oder
sich in der Nahe von Warmequellen
befindet. Siehe den Umgebungstempe-
raturbereich unter Abschnitt

. Technische Angaben.

. Die Steuereinheit und die elektrische
Pumpe in einer trockenen, frostge-
schiitzten Umgebung unter Beachtung
der Betriebseinschrankungen installie-
ren; fir ausreichende Motorkiihlung
sorgen.

. Das Produkt nicht in explosionsfahiger
Atmosphére oder in einer Umgebung
einsetzen, wo korrosive und/oder ent-
ziindbare Stoffe wie Staub, Saure
oder Gas vorhanden sind.

3.3 Stromanlage
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Vorsicht

Sicherstellen, dass alle An-

ACHTUNG:
L]
A schliisse von einem Fachtech-

niker gemaR den geltenden
Vorschriften ausgefiihrt wer-
den.

Vor der Inbetriebnahme der
Anlage (Steuereinheit und
elektrische Pumpe) sicherstel-
len, dass die Einheit und die
Steuereinheit vom Stromnetz
getrennt  sind und nicht
elektrisch erregt werden kon-
nen.

merschalter Pumpe2
3.7) Elektrische Sonden
3.7.1) Gemeinsam

3.7.2) Mindestniveau
3.7.3) Start-/Stopp Pum-
pe1

3.7.4) Start-/Stopp Pum-
pe 2

3.7.5) Hoher Flillstand

RJ 45  Schnellan-| RILS
schluss flr potenzial-
freie Kontakte

Erdung

Den externen Schutzleiter stets

Elektrische Gefahren
L]
A an den Erdungsanschluss an-

schlieRen, bevor andere elekt-
rische Anschllisse ausgefiihrt
werden.

Schalter fir elektroni-| M1
schen M2
Bypass:

M1: E-Motor 1 Steuerung
M2: E-Motor 2 Steuerung

(siehe Abschnitt 4.6)
RTU 485 Modbus-| TTL
Anschluss

Innengehause fir RTU| -
485 Modbus-Bausatz.

3.6) Druck-/Schwim-| 3.7.4) S 2
3.7.5) S MAX

HINWEIS:
Sicherstellen, dass sich bei der Ausfiihrung der
elektrischen Anschlisse keine Drahtstiicke oder
andere Fremdkorper in der Steuereinheit befinden.
Alle erforderlichen SicherheitsmalRnahmen treffen,
um die internen Komponenten beim Entfernen jegli-
cher Gegenstande nicht zu beschadigen.

3.3.2 Netzversorgungsanschluss

HINWEIS:

Der Querschnitt des Netzkabels ist fir den maximalen
Stromverbrauch des Motors auch unter Beachtung des
maximalen Spannungsabfalls (<4 %) geeignet.

3.3.1

Klemmen

Siehe Abbildung 7

Installation
kabels

und Auswechseln des Hauptstrom-

Nr.

Mittel

Plastikkennzeich-
nung

Stromversorgung
1x230 V AC, 50/60 Hz

Uberlastungsschutz
1P+N, In=32 A

2.1) M1= Elektrische
Pumpe 1 Anschluss
1x230 V AC, Mmax=12
A

2.2) M2= Elektrische
Pumpe 2 Anschlisse
1x230V AC, 12max=12 A

2.1) U1M1=L1
U2M1=N1
2.2) U2M2=N2
U1M2=L2

Analoge
Sensoren
3.1) Druck/ Tempera-
tur/Fullstandssensor

3.2) Programmierbarer
digitaler Eingang

3.3) Mindestdruck- oder
Mindestniveauschalter
3.4) Hochstdruckschalter
oder Schalter fir hohen
Fllstand

3.5) Druck-/Schwim-
merschalter Pumpe1

und digitale

Al/DI, Analog- und
Digitaleingénge
3.1) Al (0/4-20 mA)
3.2) D IN PROG

3.3) PMIN/ G MIN
3.4) P MAX / G MAX
3.5) P1/G1

3.6) P2/G2

3.7) Elektrische Son-
den

3.7.1) S COM

3.7.2) S MIN
3.7.3)81

Siehe
Abbil-
dungen
5 6 7
und 8.

Sicherstellen, dass die Steuer-
einheit von der Stromversorgung
isoliert ist und nicht elektrisch er-
regt werden kann.

Die vorderen Abdeckungen (1)
und (3) offnen und den Haupt-
schalter (2) auf OFF stellen.

Die vier Schrauben M4x25 |6sen
und die HINTERE Abdeckung
offnen (siehe Abbildung 6).

Die Stromkabel in die entspre-
chende Kabeldurchfiihrung (1)
einfihren, Abbildung 5.

Zunachst das Erdungskabel an
die entsprechende Klemme und
dann die anderen Kabel an-
schlieBen. Man sollte das Er-
dungskabel stets langer als die
anderen Kabel halten, Abbildun-
gen 7und 8.

Sicherstellen, dass alle Kabel ge-
sichert sind, die HINTERE Abde-
ckung schliefen und die Schrau-
ben festziehen, wenn keine weite-
ren Kabel angeschlossen wurden.
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HINWEIS:

Wenn einige Modelle ein Netzkabel mit einem Quer-
schnitt von 4G2,5 mm? haben, so ist dieses aus-
schlieflich fiir interne Produktionstests bestimmt. Den
Spannungsabfall prifen (<4 %) und Kabel durch eines
mit angemessenem Querschnitt ersetzen.

3.3.3 Motorstromversorgungskabel-
anschluss

Wenn ein Motorstromkabel hinzugefigt oder er-
setzt werden muss, ein neues mit einem Quer-
schnitt anschlieRen, das dem maximalen Strom-
verbrauch des E-Motors entspricht und ebenfalls
den maximalen Stromabfall (<4 %) berlcksichtigt.

Siehe 1. Sicherstellen, dass die Steuer-
Abbil- einheit von der Stromversorgung
dungen isoliert ist und nicht elektrisch er-

regt werden kann.

56,7, 2. Die vorderen Abdeckungen (1)
8. und (3) offnen und den Haupt-
schalter (2) auf OFF stellen.

3. Die vier Schrauben M4x25 I6sen
und die HINTERE Abdeckung
offnen (siehe Abbildung 6).

4. Die Motorstromkabel in die ent-
sprechenden Kabeldurchfiihrungen
(3) (5) einfuihren, Abbildung 5.

5. Zunachst das Erdungskabel an
die entsprechende Klemme und
dann die anderen Kabel an-
schlieBen. Man sollte das Er-
dungskabel stets langer als die
anderen Kabel halten, Abbildun-
gen 7und 8.

6. Sicherstellen, dass alle Kabel
gesichert sind, die HINTERE Ab-
deckung schlieBen und die
Schrauben festziehen, wenn kei-
ne weiteren Kabel angeschlos-
sen wurden.

4. Die Stromkabel in die ent-
sprechenden Kabeldurchfiih-
rungen einflihren, Abbildung
5, Abschnitt 3.5.

5. Das Kabel an die entspre-
chenden Klemmen, Abbil-
dungen 7 und 9, anschlie-
Ren.

6. Sicherstellen, dass alle Ka-
bel gesichert sind, die HIN-
TERE Abdeckung schlieRen
und die Schrauben festzie-
hen, wenn keine weiteren
Kabel angeschlossen wur-
den.

3.35 Auswechseln der Sicherung F1
oder F2

Durchgebrannte und auszuwechselnde Sicherun-
gen F1 oder F2 mussen durch eine gleichwertige
Sicherung ersetzt werden.

Alarm A01 zeigt an, dass die Sicherung F1 defekt ist.
Alarm A02 zeigt an, dass die Sicherung F2 defekt ist.

3.34 1/0-Anschliisse

Die Klemmenleisten missen je nach Anwendung
und verwendetem Sensortyp gewahlt werden

(Abb. 7 und 9). Fir Anwendungen, siehe Abbil-
dungen 717 bis 64

Siehe 1. Sicherstellen, dass die Steuer-
Abbildun- einheit von der Stromversorgung
isoliert ist und nicht elektrisch er-
regt werden kann.

7und 8. 2. Die vorderen Abdeckungen (1)
und (3) 6ffnen und den Haupt-
schalter (2) auf OFF stellen.

3. Die vier Schrauben M4x25 I6sen
und die HINTERE Abdeckung
offnen (siehe Abbildung 6).

4. Die Sicherung F1 (Alarm AO01)
oder F2 (Alarm A02) mit einem
geeigneten Werkzeug ausbauen.

5. Die neue Sicherung gemaR den
korrekten

6. Technische Angaben einsetzen,
siehe Tab 4.

7. Die HINTERE Abdeckung
schlieBen und die Schrauben
festziehen, wenn keine weiteren
Kabel angeschlossen wurden.

gen 5, 6,

Siehe Ab- 1. Sicherstellen, dass die Steu-

bildungen 5, ereinheit von der Stromver-
sorgung isoliert ist und nicht

6, 7und 9. elektrisch  erregt  werden
kann.

2. Die vorderen Abdeckungen
(1) und (3) offnen und den
Hauptschalter (2) auf OFF
stellen.

3. Die vier Schrauben M4x25
I6sen und die HINTERE Ab-
deckung 6ffnen (siehe Abbil-

dung 6).

3.4 Analoger Sensor

Ein analoger Sensor mit 0/4-20 mA-Ausgang ist
erforderlich, um Druck, Fllstand oder Temperatur

des Systems anzuzeigen (siehe Abbildungen 7
und 9).

Ein Sensor bietet die Moglichkeit zusatzlicher
Funktionen.

Siehe Abschnitt 4.3 Inbetriebnahme und Pro-
grammierung.

3.5 Kabeldurchfithrungen und Klemmen

351 Q-SMART 10/bS Druck-
beaufschlagungssatz
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Siehe Abbildungen 5, 7 und 9
Folgende Werte werden empfohlen

# Mittel / An-|Q-SMART- |Moglicher
(Abbil- |schluss Serigra- Kabeldurch-
dung 5)|(Abb. 7,9) |phie (Ab-/messer (mm)
bildungen
7,9)
1 - Eingangs- [1x230 V|7 bis 13
stromversor- [AC
gung
2 - Druckschal- |P 1 5 bis 10
ter P1 S COM
- Gemeinsa-
me Sonde
3 - Motor Pum- |M 1 7 bis 13
pe 1
- Sensor AIN 5 bis 10
- Hochst- P MAX 7 bis 13
druckschalter|S MIN
- Mindestfiill-
standssonde
- Mehradriges
Sondenka-
bel™
6 - Mindest- P MIN 5 bis 10
druckschalter|G MIN
- Mindestfiill- |P MAX
stand-
Schwimmer-
schalter
- Hochst-
druckschalter

Sondenka- |S 2
bel™ S MAX
3 - Motor Pum- |M 1 7 bis 13
pe 1
4 - Sensor AIN 5 bis 10
- Druckschal- |P 2
ter P2
5 - Motor Pum- |M 2 7 bis 13
pe 2
6 - Mindest- P MIN 5 bis 10
druckschal- [P MAX
ter G MIN
- Mindestfill- |S COM
stand- S MIN
Schwimmer- |S MAX
schalter
- Mehradriges
Sondenka-
bel®
- Mehradriges
Druckschal-
terkabel"
353 Q-SMART 10/SE Drainagesatz

fiir Abwasser/Fiillung

Siehe Abbildungen 5, 7 und 9

(1) Das mehradrige Kabel an eine Abzweigdose
anschlielen, dann jede Sonde an ihr Kabel.

3.5.2

Q-SMART 20/bS Druck-
beaufschlagungssatz

Siehe Abbildungen 5, 7 und 9

# Mittel / An-|Q-SMART- |[Méglicher
(Abbil- |schluss Serigra- Kabel-
dung 5)|(Abb. 7, 9) phie (Ab-{durchmes-
bildungen |ser (mm)
7,9)
1 - Eingangs- |1x230V AC|7 bis 13
stromver-
sorgung
2 - Druckschal- |P 1 5 bis 10
ter P1 P2
- Mehradriges |P MAX
Druckschal- |S COM
terkabel™  |S MIN
- Mehradriges |S 1

# Mittel / An- Q-SMART- |Moglicher
(Abbil- [schluss Serigra- Kabel-
dung 5)|(Abb. 7, 9) phie (Ab- |durchmes-
bildungen |ser (mm)
7,9)
1 - Eingangs- - 1x230V |7 bis 13
stromversor- | AC
gung
2 - Hochstflill- - GMAX |5bis 10
stand- - S MAX
Schwimmer-
schalter
- Hochstflill-
standssonde
3 - Motor Pumpe 1{- M 1 7 bis 13
4 - Sensor - AIN 5 bis 10
- Flllstand- -S1
sonde Pum-
pe 1
5 - Schwimmer- |- G1 7 bis 13
schalter - SCOM
Pumpe 1 - SMIN
- Gemeinsame |- S 1
Sonde - S MAX
- Mehradriges
Sondenka-
bel™
6 - Mindest- |- GMIN |5bis 10
flllstand- |- S MIN
Schwim-
merschalter
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- Mindest-
fullstand-
sonde

354 Q-SMART 20/SE Drainagesatz
fiir Abwasser/Fiillung

Siehe Abbildungen 5, 7 und 9

# Mittel / An- |Q-SMART-|Méglicher
(Abbil- |schluss Serigra- |Kabeldurch-
dung 5)|(Abb. 7, 9)  |phie (Ab- |messer (mm)
bildungen
7,9)
1 - Eingangs- |- 1x230 |7 bis 13
stromver- VAC
sorgung
2 - Mehradri- |- S COM|5 bis 10
ges Son- |- S MIN
denka- - 81
bel™® - 82
- Mehradri- |- S MAX
ges - G1
Schwim- |- G2
merschal- [- G MAX
terkabel
3 - Motor - M1 7 bis 13
Pumpe 1
- Sensor - AIN 5 bis 10
- Motor - M2 7 bis 13
Pumpe 2
6 - Mindest- |- GMIN (5bis 10
fullstand-
Schwim-
merschal-
ter

3.6 SPEISUNG DER PUMPEN IN NOT-
FALLEN

Bei Ausfall der Software oder der Elektronik der Q-
SMART-Steuereinheit kann die Pumpe durch Um-
stecken der Steckbriicken M1 und M2 (siehe Ab-

bildungen 7 und 10) gespeist werden.

ACHTUNG:
A . Sicherstellen, dass dieser Vor-

gang von Fachtechnikern ge-
maRk den geltenden Vorschrif-
ten ausgefiihrt wird.

. Bevor man die Einheit in Be-
trieb setzt sicherstellen, dass
die Einheit und die Steuerein-
heit von der Stromversorgung
isoliert sind und nicht elektrisch
erregt werden kénnen.

. Dieser Vorgang darf nur im
Notfall ausgefiihrt werden.

4 Systembeschreibung
4.1 Benutzerschnittstelle

Die Liste beschreibt die Komponenten in Abbildung 7.

Nummer | Beschreibung

Im MANUELLEN (MAn) Modus:

1 = Schaltflache fiir den Betrieb der
elektrischen Pumpe 1. Fir den Be-
trieb driicken und Schaltfliche ge-
driickt halten.

2 = Schaltflache fiir den Betrieb der
1und 2 elektrischen Pumpe 2. Fir den Be-
trieb driicken und Schaltflache ge-
drickt halten.

Im Standby- (StY) Modus:

1,2 Den Wert eines im STBY-Modus
gewahlten Parameters erhdhen oder

verringern

3 Anzeigetyp:
Dreistellige LEDs mit Lichtsymbolen
Schaltflache zum Umschalten zwi-
schen Betriebsmodi:

4 . AUTOMATISCH (Aut)

. MANUELL (MAn) und
. STANDBY (StY) (Pro-
grammiermeni aktivieren)

5 Schaltfeld zur Bestatigung des Me-
nis und der Daten.

4.2 Information anzeigen

Diese Liste beschreibt die in der Abbildung 2 ge-
zeigten Komponenten.

Nummer | Beschreibung
1 Die griine LED zeigt an, dass die
Pumpe 1 in Betrieb ist
P Die blaue LED zeigt den AUTOMA-
TISCHEN Modus an
3 Die griine LED zeigt an, dass die
Pumpe 2 in Betrieb ist
Die rote LED zeigt einen Fehler an.
4 Die LED leuchtet, wenn ein Alarm
auftritt.
Die LED leuchtet im MANUELLEN
5
Modus gelb
Die rote LED zeigt an:
. Wassermangelalarm EIN,
fur Booster-Anwendungen
6 oder
. Alarm fir hohen Fullstand
EIN, fir Abwasseranwen-
dungen.
7 Die rote LED zeigt Temperatur °C an,
wenn ausgewahlt
Wenn ausgewahlt zeigt die rote LED
8 die Forderhéhe (Wassersaule) in m
an
9 Bei eingeschalteter Spannung leuch-
tet die LED fest griin
10 Die rote LED zeigt den Druck in bar
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[ an, wenn ausgewahit |

4.2.1 Benutzerschnittstelle sper-
ren/entsperren

Die Schaltflachen (4) sind im AUTOMATISCHEN
oder MANUELLEN Modus aktiviert und der Benut-
zer kann das Betriebs- und Alarmprotokoll einse-

hen (siehe Abschnitt 4.4.2) oder auf die Menis

ELLEN Modus einzustellen, und die
elektrische Pumpe schaltet sich aus,
wenn sie in Betrieb ist.

zugreifen und die Betriebseinstellungen &ndern
(siehe Abschnitt 4.4.3).

4.3

Inbetriebnahme und Programmierung

HINWEIS:

e Falls einzeln geliefert, IST DIE STAN-
DARD-SOFTWARE:

- SEWAGE (SE) fir Q-SMART10./D, Q-
SMART20../D, siehe Abschnitt 3.2 und
5.4.3 Tab. 2

- DRUCKBEAUFSCHLAGUNG (bS) fiir Q-
SMART10../B, Q-SMART20, siehe Ab-

schnitt 3.2 und 5.4.3 Tab. 3.

Die Werte je nach Typ der elektrischen Pumpe
und System &ndern, siehe Abschnitt 4.4.4 und
siehe Abbildungen 11 bis 64.

. Wenn die Steuereinheit bereits an eine
Elektropumpe oder Druckerhéhungsan-
lage angeschlossen ist, wurde sie in
Funktion der Merkmale der Elektropum-
pe programmiert, und die Defaultwerte
kénnten ggf. auch andere sein. Die Funk-
tionswerte des Systems andern.

. Eine fehlerhafte Konfiguration kann die
elektrische Pumpe und/oder das System
beschadigen.

Siehe Abbildungen 7 und 2 fiir die Benutzer-
schnittstelle.

1.

Sicherstellen, dass alle mechanischen, elektri-
schen und hydraulischen Anschllsse ausgefiihrt
worden sind. Siehe Mechanische Installation Ab-
schnitt 3.2, Stromanlage Abschnitt 3.3.

Spannung uber den Hauptschalter (1), Abbil-

dung 7, einschalten und die Steuereinheit ist
in Betrieb.

Die Steuereinheit fiihrt einen internen Hard-
ware-Selbsttest aus und die LED (9) leuchtet
auf. Im KONFIGURATIONSMENU kann man
jetzt die richtige Anwendung einstellen (siehe
Abbildungen 11 bis 64).

HINWEIS:

. Die Inbetriebnahme nach einer Abschal-
tung ist immer AUTOMATISCH und kann
nicht gedndert werden.

. Im automatischen Modus lauft die elektri-
sche Pumpe, wenn der Druck, der Full-
stand oder die Temperatur des Systems
unter dem gewahlten Wert liegt. Falls er-
forderlich, (4) dricken, um den MANU-
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Die Parameter im PARAMETER-Menii kénnen
NUR im STANDBY-Modus (StY) gedndert wer-
den. (4) dricken, um zwischen AUTOMATI-
SCHEM ODER MANUELLEM UND STANDBY-
(StY)Modus umzuschalten: die LEDs (5) und (2)
sind aus. Siehe Abschnitt 4.4.4 fur die richtige
Vorgehensweise.

4.4 Programmierung

Die Steuereinheit hat drei Mends, auf die liber eine
Tastenkombination zugegriffen werden kann:

. SCHNELL-KONFIGURATION
Abschnitt 5.4.3)

. ALARMPROTOKOLL (Abschnitt 4.4.2).

. PARAMETER (siehe Abschnitt 4.4.4).

(siehe

4.4.1 Auf dem Display angezeigter
Text
Sim Beschreibung
Betrieb im manuellen Modus: Pumpe ist
MAnN
ausgeschaltet
Aut Betrieb im automatischen Modus.
Standby-Modus: Programmierung ist akti-
Sty viert

cnf Software-Auswahl (s oder bS)

SE Q-SMART-Steuereinheit ist im ABWAS-
SER-Modus eingestellt.

Die Q-SMART-Steuereinheit ist im
bS Druckbeaufschlagung-Modus DRUCK-
ERHOHUNG eingestellt.

Konfigurationsparameter

Timing-Parameter

c
t

r Einstellungsparameter-Meni
h Stunde und Datenwert

Wird auf dem Display angezeigt, wenn
- der Analogsensor nicht verwendet wird.
Der digitale Sensor wird verwendet.

Wird der analoge Sensor nicht verwendet

run (kein Feedback), lauft die Pumpe
A Alarmprotokoll
tSt Selbsttest lauft

Die Q-SMART-Steuereinheit wird durch
den externen Steuerschalter deaktiviert,
OFF der an D IN PROGR (Abbildung 9) ange-
schlossen ist

Der Alarmstatus im Alarmprotokoll.

On Der Alarmstatus im Alarmprotokoll.
P1 Pumpe 1 lauft
P2 Pumpe 2 lauft

4.4.2 Alarmprotokoll

Informationen Uber alle Alarme entweder im MA-
NUELLEN oder im AUTOMATISCHEN Modus
kénnen angezeigt werden. Das Men( ist schreib-
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geschitzt und zeigt die letzten 20 Alarmmeldun-
gen an.

Siehe Abbildungen 7 und 2.

- Einige Sekunden lang driicken und gedriickt
halten (4), um auf das Menu zuzugreifen. Die
LED (4) erlischt.

- (1) oder (2) driicken, um den Alarm zu wahlen,
und (5) zwecks Bestatigung driicken.

- (5) mehrmals driicken und die folgenden Daten
werden der Reihe nach angezeigt: Alarmcode,
Status (OFF, ON), und Tag, Monat, Jahr, Stun-
de, Minute, um den Zeitpunkt der Alarmmeldung
anzugeben.

- Zum Verlassen (4) driicken, oder (1) oder (2),
um einen anderen Alarm in der Liste zu auszu-
wahlen.

Beispiel in Abbildung 65.

Alarm Nummer 20, Typ A53,
- deaktiviert (OFF) 12.11.2015 um 21.36 Uhr
- aktiviert (ON) 12.11.2015 um 20.58 Uhr

443 Konfigurationsmenii

Dieses wird zur schnellen Auswahl der Anwen-
dung verwendet (siehe Abbildungen 11 bis 64).
DIE_AUSWAHL DARF NUR WAHREND DES
EINSCHALTVORGANGS GETROFFEN WER-
DEN.

1. Siehe Abbildung 6: Hauptschalter (2) ein-
schalten.

2. Siehe Abbildungen 7 und 2: Die Schaltfelder
(1) und (2) beim Einschalten gleichzeitig dri-
cken; die LED (9) leuchtet und ,.cnf* wird auf
dem Display angezeigt.

3. (5) driicken und die tatsachliche Konfiguration
wird angezeigt.

4. Die Taste (1) oder (2) driicken, um die Konfi-
gurationsart zu bearbeiten:

. SE: Abwasser.

. bS: Druckerhéhung / Druck-
beaufschlagung.

5. Zur Bestatigung die Taste (5) driicken.

6. 1P oder 2P werden auf dem Display ange-
zeigt.

7. Die Taste (1) oder (2) driicken, um die Pum-
penanzahl zu bearbeiten:

. 1P: 1 Pumpe

. 2P: 2 Pumpen

8. Zur Bestatigung die Taste (5) driicken.

9. P oder S werden auf dem Display angezeigt.
Zur Bearbeitung die Taste (1) oder (2) dri-
cken.

Wenn der Druckerhhungsmodus eingestellt
wurde (bS):

. P: Pumpensteuerung uber den Druck-
schalter. P1, P2, PMAX, PMIN akti-
viert.

. S: Pumpensteuerung Uber den elektro-
nischen Drucksensor (A IN). A IN, P
MAX, P MIN aktiviert.

Wenn der Abwassermodus eingestellt wurde (SE):

10.
1.

. G: Pumpensteuerung Uber Druck-
schwimmerschalter. G1, G2, GMAX,
GMIN aktiviert.

Zur Bestatigung die Taste (5) driicken.
Die Steuereinheit aus- und wieder einschal-
ten. Die neue Anwendung ist nun aktiviert.

444 Parametermenii

Alle Betriebsparameter kénnen ausschlieRlich im
STANDBY-Modus (StY) ausgewahlt und geandert

werden (siehe Tab 5 oder Tab 6).

HINWEIS:
Nach 3 Minuten Inaktivitdt und wenn keine Schaltfla-

che

betétigt wird, wird der automatische Modus wie-

derhergestellt.

Die

Pumpe bleibt wahrend der Konfiguration im

Standby.

Siehe Abbildungen 7 und 2

1.

Fir den Zugang zum Standby-(StY)Modus (4)
driicken und gedrickt halten.

LEDs (2) und (5) erléschen. LED (9) ist ON.
Fir den Zugang zum Parametermenu (5) dri-
cken.

,000" blinkt.

(1) oder (2) driicken, um das Kennwort 066 zu
bearbeiten.

Zur Bestatigung (5) driicken. Ist das Kennwort
falsch, (4) fur den schreibgeschitzten Modus
driicken.

(1) (2), driicken, um den Parameter anzuzei-
gen

(5) dricken, um den Parameter zu bearbeiten.
Er blinkt.

(1) oder (2) driicken, um den Wert zu &ndern.

. Zur Bestéatigung (5) driicken.
. (1) oder (2) driicken, um zu bestatigen und

zum nachsten Parameter iberzugehen, oder
(4) fur den AUTOMATISCHEN oder MANU-
ELLEN Modus driicken.

. Punkte 7 bis 9 wiederholen.
. Fur den AUTOMATISCHEN oder MANUEL-

LEN Modus (4) driicken.

. Ausschalten und wieder einschalten.

Tab5 ABWASSER-Anwendung
(Parameter SE ist gewahlt, Abschnitt 4.4.3)

Par. |Beschrei- Bereich Ein- |Standard
bung heit

SYSTEM

c01 |Anzahl 1=1 Pumpe |- je nach
Pumpen 2=2 Pum- Modell der

pen Steuerein-
heit
c02 |Fillfunktion. |0= deakti- |- 0
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unterschied de-
nes
r09 |Unterer 0 bis Full-  |Ver- 10,5
Schwellen- |scale schie
unterschied de-
nes
r10  |Grenzwert |0 bis Full-|Ver- |8
Start Pumpe |scale schie
1 de-
nes
t10 |Verzdge- 0 bis 100 Sek. (2
rung Start
Pumpe 1
r11  |Grenzwert |0 bis Full-|Ver- |2
Stopp scale schie
Pumpe 1 de-
nes
t11  |Verzdge- 0 bis 100 Sek. (0
rung Stopp
Pumpe 1
r12  |Grenzwert |0 bis Full-|Ver- |7
Start Pumpe |scale schie
2 de-
nes
t12  |Verzdge- 0 bis 100 Sek. (2
rung Start
Pumpe 2
r13  |Grenzwert |0 bis Full-|Ver- |1
Stopp scale schie
Pumpe 2 de-
nes
t13  |Verzdge- 0 bis 100 Sek. |0
rung Stopp
Pumpe 2

KOMBINATION (Siehe Abschnitt 5.2 fiir Be-

schreibung)

(Siehe Abb. |viert
11 bis 16, 39 [ 1= aktiviert
bis 46, und
54 bis 64)
c03 |Verwendeter|1=Schwim- |- 1
Sensortyp. [merschalter
2= Full-
standssensor
3= Sonden
4= Full-
standssensor
mit automati-
scher Um-
schaltung
zum
Schwimmer,
wenn der
Sensor de-
fekt ist
5= Full-
standssensor
mit automati-
scher Um-
schaltung zu
den Sonden,
wenn der
Sensor de-
fekt ist
c04 |Sensorsig- |[1=4-20 mA |- 1
naltyp 2=0-20 mA
c05 |Anfanglicher |Druck: Ver- |0
Skalenwert [0 bis 60 bar (schie
des Sen- Temperatur: |de-
sors. Nur bei|-20 bis nes
Verwendung|100 °C
des Sen- Niveau:
Sors. 0 bis 50 m
r05 |Kalibrierung |0= deakti- |- 0
der anfang- |viert
lichen Skala |1= aktiviert
in mA.
t05 |[Software- Lowara- - 3
Filter fur Standard
analogen
Eingang
c06 |Fullscale- Druck: Ver- (10,0
Wert des 0 bis 60 bar |schie
ausgewahl- [Temperatur: (de-
ten Sensors. |-20 bis nes
Nur bei Ver- (100 °C
wendung Niveau:
des Sensors.|0 bis 50 m

SCHWELLE UND ZEITPLAN (die Schwelle ist nur
mit dem Sensor aktiv)

c07 |Einziger 0= deakti- |- 0
Flllstand-  |viert
Sollwert 1= aktiviert
r07 |Fillstand- |0 bis Full- |Ver- |5
Sollwert scale schie
de-
nes
r08 |Oberer 0 bis Full-  |Ver- [0,5
Schwellen- |[scale schie

cl14

Kombinatio-
nen zum
Anhalten
und/oder
Starten der
Pumpen
Uber die
Schwim-
merschalter
(G) und
Sonden (S)
aktivieren.

0= aus-
schlieBlich
G1und G2
1= aus-
schlieRlich
bei ange-
schlossenen
G MIN und
S MIN
(Schwim-
merschalter
oder Sonde
S MIN +
gemeinsa-
me S-COM-
Sonde)

2= aus-
schlieRlich
bei ange-
schlossenen
G MAX und
S MAX
(Schwim-
merschalter
oder Sonde
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S MAX + startet wer-
gemeinsa- den soll,
me S-COM- einfligen.
Sonde) Der Para-
3= G MIN/S meter c15
MIN und G muss in
MAX /S AKTIVIER-
MAX TEM Modus
sein
PUMPENDREHUNG STARTET c17 |Erfolgtdie [0= deakti-|Stun- [0
automati- viert den
c15 |Pumpen- 0= deakti-|- 1 sche Pum- |1 bis 12
drehung viert pendrehung |Stunden
aktivieren. 1= aktiviert nicht (die
Die automa- Gruppe
tische Pum- konnte nie-
pendrehung mals ange-
findet immer halten wer-
dann statt, den), erfolgt
wenn die die
Gruppe LZwangs-
nach einer drehung*“
Unterbre- der Be-
chung im triebspum-
automati- pen, wenn
schen Mo- die Sollzeit
dus neu abgelaufen
gestartet ist.
wird. Wird c18 |Kannnurim [0=  deakti-|- 0
der zykli- Fall eines  |viert
sche Aus- Systems mit [1= aktiviert
tausch der Sensor ein-
Pumpen gestellt wer-
deaktiviert, den.
muissen die Halbiert den
Schwimmer Zeitablauf
oder Son- (t10, t11,
den an ihre t12, t13) im
jeweiligen Fall (iber-
Pumpen méaBiger
angeschlos- Schwan-
sen werden: kung des
P1-G1 (oder Feedback
S1), P2-G2 (Druck, Pe-
(oder S2). gel, Tempe-
Diese Funk- ratur).
tion ist von
grundlegen- ECHTZEITUHR
der Bedeu-
tung, wenn h19 |Einstellung [Y -
die Pumpen des Datums
sich an ver- h20 |Einstellung [M=1 bis 12 |-
schiedenen des Monats
Pumpensta- h21 |Einstellung |d=1 bis 31 |-
tionen be- des Tages
finden. h22 |Einstellung |h=0 bis 23 |-
c16 |Die Be- 1= Pumpe 1 |- 1 der Stunde
triebspum-  |2= Pumpe 2 h23 |[Einstellung |[m= 00 bis|-
pe, die nach der Minute |59
dem Ein-
schalten SELBSTTESTLAUF
oder nach Mit dieser Funktion werden die Pumpen einmal pro
der Ruck- Woche zu einer bestimmten Zeit an einem bestimm-
stellung ten Tag oder nach einer langeren Zeit der Inaktivitat
zuerst ge- gestartet.
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(Siehe Abschnitt 5.1 fiir die Beschreibung)

Die Start-
und Stopp-
schwellen
jeder Pumpe
(r08, r09 10,
r1, r12,
r13) werden
durch den
Wert
(c30=1)
erhéht und
verringert

h30

Einstellung
der Start-
stunde zur
Anderung
des Soll-
werts
(c30=1)

0 bis 23 Stun-
de

h31

Einstellung
der Startmi-
nuten zur
Anderung
des Soll-
werts
(c30=1)

0 bis 59 Min

h32

Einstellung
der Stopp-
stunde zur
Anderung
des Soll-
werts
(c30=1)

0 bis 23 Stun-
de

h33

Einstellung
der Stopp-
minute zur
Anderung
des Soll-
werts
(c30=1)

0 bis 59 min

c24 |Aktivierung |0= deakti- |- 0
des periodi- |viert
schen 1= wéchent-
Selbsttests |lich
2= Dauer
der Inaktivi-
tat
t24  |Einstellung |1 bis 30 Tage |1
der Inaktivi- |Tage
tatszeit der
Pumpe 1
(c24=2)
t25 |[Einstellung |1 bis 30 Tage |1
der Inaktivi- |Tage
tatszeit der
Pumpe 2
(c24=2)
h26 |Einstellung |1=Montag |- 1
des Tags 2= Dienstag
des wo- 3= Mittwoch
chentlichen |4= Donners-
Selbsttests |[tag
(c24=1) 5= Freitag
6= Samstag
7= Sonntag
h27 |Einstellung |0 bis 23 Stun- (10
der Stunde de
des wo-
chentlichen
Selbsttests
(c24=1)
h28 |Einstellung |0 bis 59 min {00
der Minuten
des wo-
chentlichen
Selbsttests
(c24=1)
h29 |Einstellung |2 bis 20 Sek. |5
der Be-
triebszeit
der Pumpe
wahrend
des wo-
chentlichen
Selbsttests
(c24=1)

PROGRAMMIERUNG DER DIGITALEN EINGANGE

(Siehe Abbildungen 7 und 9)

SOLLWERT ANDERN (nur fiir §

logem Sensor)

ysteme mit ana-

c30 |Einstellung |0= deakti- |- 0
des Modus |viert
zum Andern |1= Interne
des Soll- Uhr
werts 2= Von Digi-
taleingang
DI5
r30 |Die Erho- 0 bis Full- Ver- (0,5
hung des scale- schie
Sollwerts Ausschlag |de-
einstellen. nes
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r34 |Einstellung [1=NC, -
der Logik Normally
des digitalen |closed
Eingangs- |(Offner)
schwimmer- (2= NO,
schalters G1 [Normally
open
(SchlieRer)
r35 |Einstellung |1=NC, -
der Logik Normally
des digitalen |closed
Eingangs- |(Offner)
schwimmer- |2= NO,
schalters G2 |Normally
open
(SchlieRer)
r36 |Einstellung |1=NC, -
der Logik Normally
des digitalen |closed
Eingangs- |(Offner)
schwimmer- [2= NO,
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schalters G |Normally

MAX open c40 |Konfigurati- |0= deaktiviert |- 0
(SchlieBer) on von 1= P1 lauft
t36 |Verzoge- 0 bis 200 Sek. |0 OUT_1 Re- (2=P2lauft
rung bis zur lais (K3 auf |3 = Siche-
Aktivierung Platine) rung 1
des digitalen durchge-
Eingangs- brannt
schwimmer- 4 = Siche-
schalters G rung 2
MAX (r36) durchge-
r37 |Einstellung |1=NC, - 1 brannt
der Logik Normally 5 = Hochst-
des digitalen|closed flllstandsa-
Eingangs- |(Offner) larm
schwimmer- |2= NO, 6 = Schwel-
schalters G |Normally lenalarm
MIN open Hochstfill-
(SchlieRer) stand
t37  |Verzoge- 0 bis 200 Sek. |0 7 = Schwel-
rung bis zur lenalarm
Aktivierung Mindestfiill-
des digitalen stand
Eingangs- 8 = externer
schwimmer- Alarm
schalters G 9 = Selbst-
MIN (r37) testim Gan-
c38 |Konfigurati- |0 = nicht - 0 ge.
on des pro- |belegt. 10 =Sen-
grammierba-|1 = externer sorfehleral-
ren digitalen |Befehl und arm
Eingangs D |die Pumpen 11 =Span-
IN_PROG ( |werden ein- nung ON
zeln einge_ 12=Aut/Man-
schaltet (mit Modus
2 Sekunden c41 |Konfigurati- |Siehe Konfi- |- 0
Intervall). onvon guration c40
2 = externer OUT_2 Re-
Alarm lais (K4 auf
3 = ON/OFF Platine)
extern. c42 |Konfigurati- |Siehe Konfi- |- 0
4 = Sollwert onvon guration c40
andern OUT_3 Re-
r38 |Einstellung |[1=NC, - 2 lais (K5 auf
der Logik  [Normally Platine)
des pro- closed c43  |Konfigurati- |Siehe Konfi- |- 0
grammierba-|(Offner) on von guration c40
ren digitalen [2= NO, OUT_4 Re-
Eingangs D [Normally lais (K6 auf
IN_PROG |open Platine)
(SchlieRer) c44  |Konfigurati- |Siehe Konfi- |- 0
t38 [Verzdge- 0 bis 200 Sek. |0 onvon guration c40
rung bis zur OUT_5 Re-
Aktivierung lais (K7 auf
des pro- Platine)
grammierba- c45 |Konfigurati- |Siehe Konfi- |- 0
ren digitalen onvon guration c40
Eingangs OUT_6 Re-
D IN_PROG lais (K8 auf
(r38) Platine)
6CP Q-SMART-MODUL (OPTIONALES ZUBE- MODBUS Q-SMART-MODUL
HOR), Programmierung des Feld-Modbus RTU RS485

Eine Platine mit sechs Relais und potenzialfreien
Kontakten (siehe Abbildungen 7, 9).

(Siehe Abbildungen 7 und 10)
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Hinweis: Bei gerader oder ungerader Paritat gibt es
ein Stopp-Bit, ohne Paritat gibt es zwei Stopp-Bits.
Die Q-SMART-Steuereinheit ausschalten und
wieder einschalten, nachdem die Parameter r46-
c47-r47 gedndert wurden.

PROGRAMMIERUNG DER ALARME

(Alarme fiir Abwas

ser-Anwendung)

c53

Kontrolle
niedriges
Niveau

(der Para-
meter ist
verfligbar,
wenn c02=1)

0= deakti-
viert
1= aktiviert

r53

Einstellung
der Sonden-
empfindlich-
keit je nach
Wasserleit-
fahigkeit.

5 bis 100

t53

Verzégerung
bis zur Akti-
vierung der
Sonden (r53)

0 bis 200

Sek.

c54

Mindestfiill-
stand-
Schwellen-
alarm akti-
vieren (nur
System mit
Sensor)

0= deakti-
viert
1= aktiviert

r54

Einstellung
des Mindest-
fillstand-
Schwellen-
alarms

0 bis Full-
scale-
Sensor
(0= deakti-
viert)

t54

Verzégerung
bis zur Akti-
vierung des
Alarms des
Mindestfiill-
stand-
Schwellen-
alarms
(c54=1)

0 bis 200

20

c46 |Modbus- 0= deakti- 0
Port- viert
Kommunika- | 1= aktiviert
tion aktivie-
ren
r46 |Einstellung |1 bis 255 247
der Adresse
c47 |Paritat 0 = keine 2
1 = gerade
2 = ungerade
r47 |ModBus- 0=9600 1
Drehzahl 1=19200
2= 38400
3=57600
VOREINSTELLUNGEN
c48 |Ladtalle 0= nein 0
Standard- 1 = Stan-
Parameter |dard laden
(werksseiti-
ge Einstel-
lung)
STUNDENZAHLER
h49 |Zeigt die -
Betriebs-
stunden von
Pumpe 1 an
h50 |Zeigt die -
Betriebs-
stunden von
Pumpe 2 an
h51 |Zeigt die -
Gesamtbe-
triebsstun-
den der Q-
SMART-
Steuerein-
heit an
c52 |Setztden 0= nein 0
Speicher 1 = Rick-
aller Pum- |[setzen Be-
penstun- triebsstun-
denzahler |den Pumpe
zuruick 1
2 = Rlck-
setzen Be-
triebsstun-
den Pumpe
2
3 = Riick-
setzen Be-
triebsstun-
den Pumpe
1 + Pumpe
2

cb5

Hochstfiill-
stand-
Schwellen-
alarm akti-
vieren (nur
System mit
Sensor)

0= deakti-
viert
1= aktiviert

r55

Einstellung
der Hochst-
fullstand-
Schwellen-
alarms. Alle
Pumpen
sind im
Alarmfall
aktiviert

0 bis Full-
scale-
Sensor
(0= deakti-
viert)

Ver-
schie
de-
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t55

Verzégerung
bis zur Akti-
vierung des
Hochstfill-

0 bis 200
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stand-
Schwellen-
alarms
(c55=1)

EINSTELLUNG DER SYSTEMALARMSPERRE

c56 |Aktiviert die |0= deakti-
Systemsper- |viert

re, wenn 1= aktiviert
derselbe
Alarm fiinf-
mal inner-
halb von 30
Min. auftritt.
Eine manu-
elle Ruck-
setzung ist
fir den
Neustart des
Systems
erforderlich.

0

c57 |Alarm- 0= nein - 0
Protokoll 1=ja
ricksetzen

5 SONDERFUNKTIONEN

ABWASSER-ANWENDUNG (Par. SE ist ge-
wihlt, Abschnitt 4.4.3)

5.1 Selbsttestlauf

Die Selbsttestfunktion kann zum Einschalten der
Pumpen verwendet werden, wenn diese fiir lange-
re Zeit ausgeschaltet waren.

Die Pumpen werden durch die Uhr oder nach einer
bestimmten Inaktivitatszeit eingeschaltet (c24).

Selbsttest starten: Aktivierung durch die Uhr
(c24=1)
Wenn die Pumpen in Betrieb sind, wird der Selbst-
test ausgesetzt und dieser Text blinkt auf dem
Display:

tSt

Wenn die Pumpen in Standby sind, startet der
Selbsttest, und der laufende Test und die aktive
Pumpe werden blinkend auf dem Display ange-
zeigt:

tSt

P1
Selbsttest abbrechen
Der Selbsttest kann jederzeit durch Betatigung der
OK-Schaltflache abgebrochen werden.
Was bewirkt der Selbsttest?

Durch Uhrzeit aktivierter Selbsttest

Die Selbsttest-Funktion umfasst die folgenden

Einstellungen und Ablaufe:

1. Aktivierung der Funktion (c24=1)

2. Einstellung des Tags, der Stunde und Minuten
des Tests (h26, h27, h28).

3. Einschalten der Pumpe P1 gemaR der einge-
stellten Zeit.

4. Anhalten der Pumpe P1 gemaR der einge-

stellten Zeit (h29).

Eine Minute warten

Einschalten der Pumpe P2.

Anhalten der Pumpe P2 gemaR der einge-

stellten Zeit (h29).

No o

Selbsttest nach Inaktivitatszeit aktiviert

Die Selbsttest-Funktion umfasst die folgenden

Einstellungen und Ablaufe:

1. Aktivierung der Funktion (c24=2)

2. Einstellung der Inaktivitatszeit fir Pumpe 1
(t24) oder Pumpe 2 (t25).

3. Einschalten der Pumpe P1 gemaR der einge-
stellten Zeit (t24).

4. Anhalten der Pumpe P1 gemal der einge-
stellten Zeit (h29).

5. Eine Minute warten

6. Einschalten der Pumpe P2 gemaR der einge-
stellten Zeit (t25).

7. Anhalten der Pumpe P2 gemaR der einge-
stellten Zeit (h29).

Der Selbsttest wird unterbrochen, wenn der Druck
oder der Fiillstand in der Anlage sich andert und
den automatischen Betrieb der Pumpe erfordert.
Der Selbsttest wird verzogert.

5.2 Starten und stoppen der Pumpen
(Parameter c14)

Die folgende Beschreibung ist glltig, wenn die
Abwasser-Software  aktiviert ist (Parameter
c02=0). Ist die Hebefunktion im Parameter (c02=1)
aktiviert, sind die Start- und Stoppfunktionen inver-
tiert.

5.2.1 Schwimmerschalter

Die Pumpen werden von den Schwimmerschaltern
gestartet und gestoppt. Es stehen verschiedene
Optionen zur Verfigung.

0=G1 und G2

Pumpe 1 wird vom Schwimmerschalter G1 ein-
und ausgeschaltet.

Pumpe 2 wird vom Schwimmerschalter G2 ein-
und ausgeschaltet.

Der Hochstfiillstandsalarm wird von G MAX ausge-
|6st, aber keine der beiden Pumpen wird einge-
schaltet.

1=G MIN
Pumpe 1 wird vom Schwimmerschalter G1 einge-
schaltet.
Pumpe 2 wird vom Schwimmerschalter G2 einge-
schaltet. Beide Pumpen werden von G MIN aus-
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geschaltet. Der Hoéchstfillstandsalarm wird von G
MAX ausgel6st, aber keine der beiden Pumpen
wird eingeschaltet.

Der Ausfall von G MIN wurde diagnostiziert, und
die Pumpen werden von G1, G2 ein- und ausge-
schaltet.

2=G MAX

Pumpe 1 wird vom Schwimmerschalter G1 ein-
und ausgeschaltet.

Pumpe 2 wird vom Schwimmerschalter G2 ein-
und ausgeschaltet.

Der Hochstflllstandsalarm wird von G MAX ausge-
16st, und beide Pumpen werden EINGESCHAL-
TET. Pumpe 2 wird nach 2 Sek. eingeschaltet.
Diese Option soll das UbermafRige und schnelle
Flllen des Tanks verhindern. Die Pumpen werden
von G1, G2 gestoppt.

Der G MIN Mindestfiilllstand-Schwimmerschalter
wirkt sich nicht auf die Startbedingungen der Pum-
pen aus.

3=G MIN+G MAX

Pumpe 1 wird vom Schwimmerschalter G1 einge-
schaltet.

Pumpe 2 wird vom Schwimmerschalter G2 einge-
schaltet.

Der Hochstfiillstandsalarm wird von G MAX ausge-
l6st, und beide Pumpen werden EINGESCHAL-
TET. Pumpe 2 wird nach 2 Sek. eingeschaltet.
Diese Option soll das UbermafRige und schnelle
Flllen des Tanks verhindern.

Der Ausfall von G MIN wurde diagnostiziert, und
die Pumpen werden von G1, G2 ein- und ausge-
schaltet.

Der G MIN Mindestfillstand-Schwimmerschalter
wirkt sich nicht auf die Startbedingungen der Pum-
pen aus.

52.2 Elektrische Sonden

Die Pumpen werden von elektrischen Fullstand-
Messsonden ein- und ausgeschaltet. Es stehen
verschiedene Optionen zur Verfligung.

Die gemeinsame Sonde ,,S COM“ muss ange-
schlossen sein.

0=S1 und S2

Pumpe 1 wird von Sonde S1 ein- und ausgeschal-
tet.

Pumpe 2 wird von Sonde S2 ein- und ausgeschal-
tet.

1=S MIN

Pumpe 1 wird von Sonde S1 eingeschaltet.

Pumpe 2 wird von Sonde S2 eingeschaltet.

Beide Pumpen werden von der Sonde S MIN aus-
geschaltet. Der Alarm flir hohen Fullstand wird von
der Sonde S MAX ausgeldst, aber keine der Pum-
pen ist eingeschaltet.

Der Ausfall von G MIN wurde diagnostiziert, und
die Pumpen werden von S1, S2 ein- und ausge-
schaltet.
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2=S MAX

Pumpe 1 wird von Sonde S1 ein- und ausgeschal-
tet.

Pumpe 2 wird von Sonde S2 ein- und ausgeschal-
tet.

Der Hochstflillstandsalarm wird von S MAX ausge-
16st, und beide Pumpen sind EINGESCHALTET.
Pumpe 2 wird nach 2 Sek. eingeschaltet. Diese
Option soll das UbermaRige und schnelle Fillen
des Tanks verhindern. Die Pumpen werden von
S1, S2 gestoppt.

Die S MIN Mindestfiillstand-Sonde wirkt sich nicht
auf die Startbedingungen der Pumpen aus.

3=S MIN+S MAX

Pumpe 1 wird von Sonde S1 eingeschaltet.

Pumpe 2 wird von Sonde S2 eingeschaltet.

Beide Pumpen werden von S MAX. eingeschaltet.
Pumpe 2 wird nach 2 Sek. eingeschaltet. Der Full-
standsalarm wird von S MAX ausgeldst. Diese
Option soll das uberméaRige und schnelle Fillen
des Tanks verhindern. Beide Pumpen werden von
S MIN ausgeschaltet.

Der Ausfall von G MIN wurde diagnostiziert, und
die Pumpen werden von S1, S2 ein- und ausge-
schaltet.

Die S MIN Mindestfiillstand-Sonde wirkt sich nicht
auf die Startbedingungen der Pumpen aus.

6 ALARME

ABWASSER-ANWENDUNG (der Parameter SE
ist ausgewahlt, Abschnitt 4.4.3)

Liste der Alarme

Nr. Beschreibung Ruicksetzen

AO01 |Sicherung F1 Pumpe 1 durch-|Automatisch
gebrannt.

Fehlersuche:

Sicherung 1 Pumpe 1 ist durchgebrannt.

Die von diesem Fehler betroffene Pumpe 1 wird
auler Betrieb gesetzt. Wenn der Fehler behoben
ist, wird die Pumpe automatisch wieder aktiviert.
Der Eingriff der Sicherung aktiviert automatisch die
andere Pumpe, wenn Bedarf besteht. Diese Anlei-
tungen befolgen:

Die Bedientafel ausschalten
Die vordere Abdeckung 6ffnen
Sicherung F1 auswechseln
Abdeckung schlielen
Steuereinheit einschalten

RN~

Ursachen/Abhilfe:

. Der Motor von Pumpe 1 ist beschadigt
und muss ausgewechselt werden.

. Das Stromkabel des Motors ist defekt
oder abgenutzt: Kabel auswechseln.

. Der Kondensator des Motors der Pum-
pe 1 ist beschadigt und muss ausge-
wechselt werden.
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Nr. Beschreibung Ruicksetzen

A02 |Sicherung F2 Pumpe 2|Automatisch
durchgebrannt

Fehlersuche:

Sicherung 2 Pumpe 1 ist durchgebrannt.

Die von diesem Fehler betroffene Pumpe 2 wird
auller Betrieb gesetzt. Wenn der Fehler behoben
ist, wird die Pumpe automatisch wieder aktiviert.
Der Eingriff der Sicherung aktiviert automatisch die
andere Pumpe, wenn Bedarf besteht.

Diese Anleitungen befolgen:

Die Bedientafel ausschalten
Die vordere Abdeckung 6ffnen
Sicherung F1 auswechseln
Abdeckung schlieflen
Steuereinheit einschalten

aRrwN =

Ursachen/Abhilfe:

. Der Motor von Pumpe 2 ist beschéadigt
und muss ausgewechselt werden.

. Das Stromkabel des Motors ist defekt
oder abgenutzt: Kabel auswechseln.

. Der Kondensator des Motors der Pum-
pe 2 ist beschadigt und muss ausge-
wechselt werden.

Nr. Beschreibung Ruicksetzen

A05 |Der Sensor ist defekt. Im|Automatisch
manuellen Modus wird der
Alarm nicht verwaltet.

Fehlersuche:

Das Signal liegt unter einem Mindestwert von 3,8
mA. Im Alarmfall werden alle Pumpen ausgeschal-
tet. Der Alarm wird ausgeldst, wenn das Signal
unter 3,8 mA fallt, und er wird nur verwaltet, wenn
der Sensor verwendet wird (c03=2).

Ursachen/Abhilfe:

. Prifen, ob der Sensor und der Steck-
verbinder angeschlossen sind.

. Die Abdeckung 6ffnen und priifen, ob
das Stromkabel des Sensors ange-
schlossen und sicher an den Klemmen
befestigt ist. Siehe Abbildungen 6, 7
und 9.

. Prifen, ob das Kabel des Sensors vor-
schriftsmaRig angeschlossen ist. Siehe
Abbildungen 6, 7 und 9.

. Das Stromkabel des Sensors ist defekt:
auswechseln.

. Der Plastikverbinder ist beschadigt:
Verbinder auswechseln.

. Den defekten Sensor auswechseln.

Bei Abwasser-Anwendungen (c02=0) sind alle
Pumpen eingeschaltet.

Bei Hebe-Anwendungen (c02=1) sind alle Pumpen
ausgeschaltet.

Der Alarm ist im manuellen Modus ausgeschaltet.

Ursachen/Abhilfe

. Der Wasserstand hat die Position des
Schwimmerschalters G MAX oder der
Sonde S MAX erreicht, falls verwendet.
Die Pumpen kénnten nicht funktionie-
ren.

. Wenn der Alarm ausgel6st wird, der
Wasserstand den Schwimmerschalter
G MAX oder die Sonde S MAX jedoch
nicht erreicht hat:

o Schwimmerschalter G MAX ist be-
schadigt und muss ausgewechselt
werden.

o Sonde S MAX ist beschadigt und
muss ausgewechselt werden.

o Das Kabel des Schwimmerschal-
ters ist beschadigt oder abgenutzt,
auswechseln.

o Das Kabel der Sonde ist defekt
oder abgenutzt, auswechseln.

o Den Anschluss des Schwimmer-
schalters G MAX an die Q-
SMART-Steuereinheit prifen (sie-
he Abbildungen 6, 7 und 9).

o Den Anschluss der Sonden S
MAX an die Q-SMART-
Steuereinheit prifen (siehe Abbil-

dungen 6, 7 und 9).

Nr. Beschreibung Riicksetzen

A37 |Mindestflillstandsalarm des [Automatisch
Wassereinlasstanks

[Nr.  [Beschreibung

[Riicksetzen |

[A36 [Héchstfillstandsalarm

[Automatisch |

Fehlersuche:
Der Wasserstand hat den Schwimmerschalter G
MAX oder die Sonde S MAX erreicht.

Fehlersuche:

Nur fiir Hebe-Anwendung (c02=1)

Der Wasserstand hat den Schwimmerschalter G
MIN oder die Sonde S MIN erreicht. LEDs (4), (6)
ein.

Alle Pumpen sind ausgeschaltet. Der Alarm ist im
manuellen Modus ausgeschaltet.

Ursachen/Abhilfe

. Der Wasserstand hat die Position des
Schwimmerschalters G MIN oder der
Sonde S MIN erreicht, soweit verwen-
det. Den Wasserstand auffiillen.

. Wenn der Alarm ausgeldst wird, der
Wasserstand den Schwimmerschalter
G MIN oder die Sonde S MIN jedoch
nicht erreicht hat:

o Der Schwimmerschalter G MIN ist
beschadigt und muss ausgewech-
selt werden.

o Die Sonde S MIN ist beschadigt
und muss ausgewechselt werden.
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o Das Kabel des Schwimmerschal-
ters ist beschadigt oder abgenutzt,
auswechseln.

o Das Kabel der Sonde ist defekt
oder abgenutzt, auswechseln.

o Den richtigen Anschluss des
Schwimmerschalters G MIN an die
Q-SMART-Steuereinheit  prifen

(siehe Abbildungen 6, 7 und 9).

Nr. Beschreibung Riicksetzen

A39 |Extern Fehler-Alarm
Konfiguration der Anzeige eines
externen Alarm, der an den digi-
talen Eingang D IN PROGR
(c38=2) angeschlossen ist.

Automatisch

Fehlersuche:

Der Alarm wird von einem externen Gerat erkannt.
Die Logik wird Uber den Parameter r38 konfigu-
riert. Alle Pumpen sind ausgeschaltet und laufen
nicht, bis der Alarm erscheint.

Der Alarm ist im manuellen Modus ausgeschaltet.

Ursachen/Abhilfe

. Die Bedingungen des externen Gerats
prifen und bei Beschadigung aus-
wechseln.

. Wenn ein Alarm auftritt, das Gerat je-
doch in gutem Zustand ist:
o Das Kabel ist defekt oder abge-

nutzt, auswechseln.

Der Wasserstand des Systems Uberschreitet den
Sollwert des maximalen Schwellenparameters
(r55).

Nach der Verzégerung Par. t55 werden alle Pum-
pen fir Abwasser-Anwendungen eingeschaltet
(c02=0).

Nach der Verzdgerung Par. t55 werden alle Pum-
pen fiir Hebe-Anwendungen eingeschaltet (c02=1)
Der Alarm ist im manuellen Modus ausgeschaltet.

Ursachen/Abhilfe

. Das Wasser hat den Hochststand
Uberschritten: Wasserstand priifen.

. Die Pumpe (Flugelrad oder Diffusor) ist
beschadigt. Sich mit dem technischen
Kundendienst in Verbindung setzen.

. Der Motor lauft nicht:

o Er ist beschadigt und muss aus-
gewechselt werden. Sich mit dem
technischen Kundendienst in Ver-
bindung setzen.

o Der Thermoschutz im Motor ist
fehlerhaft oder defekt.

o Der Kondensator ist defekt.

Nr. Beschreibung Ruicksetzen

A56 |Derselbe Alarm wird 5 Mal in|Handbuch
den letzten 30 Minuten erkannt

|Nr. |Beschreibung

| Riicksetzen |

[A54  |[Mindestschwellenalarm

[Automatisch |

Fehlersuche:

Der Fillstand des Systems Uberschreitet nicht den
Sollwert des Mindestschwellenparameters (r54).
Nach der Verzégerung Parameter t54 sind alle
Pumpen ausgeschaltet und gegen Trockenlauf ge-
schitzt.

Der Hebe-Anwendungsalarm stellt die Pumpen
nicht aus, sondern ist lediglich eine Warnmeldung.
Der Alarm ist im manuellen Modus ausgeschaltet.

Ursachen/Abhilfe

. Kein Wasser an der Saugseite der
Pumpe: Wasserstand priifen.

. Die Pumpe (Flugelrad oder Diffusor) ist
beschadigt. Sich mit dem technischen
Kundendienst in Verbindung setzen.

. Der Motor lauft nicht:

o Er ist beschadigt und muss aus-
gewechselt werden. Sich mit dem
technischen Kundendienst in Ver-
bindung setzen.

o Der Thermoschutz im Motor ist
fehlerhaft oder defekt.

o Der Kondensator ist defekt.

Fehlersuche:
Das System ist blockiert, weil derselbe Alarm 5
Mal in den letzten 30 Minuten erkannt wurde. Pa-
rameter ¢57 zur Ruckstellung und zum Neustart
des Systems verwenden.
Ursachen/Abhilfe

. Den Alarmtyp erkennen und lésen.

Tab6 BOOSTER-ANWENDUNG
(Parameter bS ist gewahlt, Abschnitt 4.4.3)

[Nr.  [Beschreibung

[Ruicksetzen |

[A55  [Max. Schwellenalarm

[Automatisch|

Fehlersuche:

108

Abs. [Beschrei- ‘Bereich ‘Einheit |Standard
bung
SYSTEM
c01  [Anzahl 1= 1 Pumpe |- je nach
Pumpen 2= 2 Pum- Modell
pen der Steu-
ereinheit
c02 |Jockey- 0= deakti- - 0
Pumpe. viert
Die Jockey- | 1= aktiviert
Pumpe
bleibt in
Betrieb,
wenn die
zweite
Pumpe P2
lauft.
c03 |[Sensortyp |1=Druck- - 1
oder Steu- [sensor
ergerat. 2= Tempera-
tursensor
3= Wasser-
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stands- Stopp le schie-
sensor Pumpe 1 denes
4= Druck- t11 Verzdge- |0 bis 100 Sek. [0
schalter rung Stopp
5= Sonden Pumpe 1
6= Druck- r12  |[Grenzwert |0 bis Fullsca-|{Ver- (2,6
sensor mit Start le schie-
automati-. Pumpe 2 denes
scher Akti- t12  [Verzége- [0 bis 100 Sek. [2
vierung der rung Start
Druckschal- Pumpe 2
ter, wenn der r13  |Grenzwert |0 bis Fullsca-Ver- (3,4
Sensor de- Stopp le schie-
_ [fektist. Pumpe 2 denes
c04 |Sensorsig- |1=4-20 mA |- 1 t13  [Verzége- [0bis 100  [Sek. (0,3
naltyp 2=0-20 mA rung Stopp
c05 |Anfangli- Druck: 0-60 |Ver- |0 Pumpe 2
cher Ska- |bar schie-
lenwert des |Temperatur: |denes LASTVERLUSTAUSGLEICH
Sensors. ;20 bis 100 Verfiigbar ausschlieBlich fiir Systeme mit Ana-
\"/‘U’ bei Vflz tand logsensor.
erwen- asserstan
dung des |0 bis 50 m Fir eine Beschreibung siehe Abschnitt 7.2.
Sensors.
r05 |Kalibrierung [0= deakti- |- 0 r4 Lastvle_rll:‘st- I0 lxs Fullhslca- - 0
der anfang- |viert ausgleic e-Ausschiag
lichen Skala |1= aktiviert akti\ll_:ier:en, 0= deakti-
in mA. mit Erho-  |viert
t05 [Software- [Lowara- - 3 hung der
Filter far ~ |Standard gtaﬂ und
analogen opp-
Eingagr]}g Schwellen,
c06 |Fullscale- |Druck: Ver- (10,0 in bar, fir
Wertdes  |0-60 bar |schie- die der ers-
ausgewéhl- |Temperatur: |denes ten Pumpe
ten Sen-  |-20 bis 100 nachge-
sors. Nur °c schalteten
bei Ver- Niveau: 0 bis Pumpen.
wendun 50 m
des Seng_} PUMPENUMSCHALTUNG
SOrs.
c15 [Pumpen- 0= deakti- |- 1
SCHWELLE UND ZEITPLAN (Schwelle ist nur mit drehung  |viert
analogem Sensor aktiv) aDI§t|V|e;en. 1= aktiviert
ie auto-
c07 |Einziger  |0= deakti- |- 0 matische
Druck- viert Pumpen-
Sollwert  |1= aktiviert drehung
r07  [Solidruck- |0 bis Fullsca-|Ver- (3,5 findet im-
wert le schie- mer dann
denes s?att, wenn
r08  |Oberer 0 bis Fullsca-|Ver- (0,5 die Srqppe
Schwellen- |le schie- Da‘t; Slner
unterschied denes r?er re-
r09 Unterer 0 bis Fullsca-|Ver- 0,5 ZultJ:rgelartTi]—
Schwellen- |le schie- schen Mo-
unterschied denes dus neu
r10 Grenzwert |0 bis Fullsca-|Ver- 2,7
. gestartet
Start le schie- wird
Pumpe 1 denes — —
t0  |Verzége- |0bis 100  |Sek. |0 c16 tEr)i':bEng_ ;; ﬁﬂmszg !
rung Start pe, die
Pumpe 1 - nach Ein-
r11 Grenzwert |0 bis Fullsca-|Ver-  |3,5 schalten
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der Gruppe
oder nach
einer Ruck-
stellung
zuerst ge-
startet wer-
den soll,
einfugen.
Parameter
c15 ist akti-
viert.

Wenn die
Jockey-
Pumpe
installiert ist
(c02=1), ist
die erste
Pumpe
standard-
mafig P1.

h22 |Einstellung [h=0 bis 23 |-
der Stunde

h23 |Einstellung [m= 00 bis 59 |-
der Minute

SELBSTTESTLAUF

Mit dieser Funktion werden die Pumpen einmal pro
Woche zu voreingestellter Zeit und voreingestelltem
Tag gestartet. Fir eine Beschreibung siehe Ab-

schnitt 7.17.

c24

Aktivierung
des periodi-
schen

Selbsttests

0= deakti-
viert

1= wéchent-
lich

c17

Erfolgt die
automati-
sche Pum-
pendrehung
nicht (das
System
konnte
niemals
angehalten
werden),
erfolgt nach
der Sollzeit
die
Zwangs-
drehung der
Betriebs-
pumpen.

0= deakti-
viert

1 bis 12
Stunden

Stun-
den

t25

Einstellung
der Inaktivi-
tatszeit der
Pumpe 2
(c24=2)

1 bis 30 Ta-
ge

Tage

h26

Einstellung
des Tags
des wo-
chentlichen
Selbsttests
(c24=1)

1= Montag
2= Dienstag
3= Mittwoch
4= Donners-
tag

5= Freitag
6= Samstag
7= Sonntag

h27

Einstellung
der Stunde
des wo-
chentlichen
Selbsttests
(c24=1)

0 bis 23

Stunde

c18

AusschlieR-
lich flir Sys-
tem mit
Sensor
einstellbar.
Halbiert den
Zeitablauf
(t10, t11,
12, t13) im
Fall Gber-
maRiger
Schwan-
kung des
Feedback
(Druck,
Fillstand,
Tempera-
tur).

0= deakti-
viert
1= aktiviert

h28

Einstellung
der Minuten
des wo-
chentlichen
Selbsttests
(c24=1)

0 bis 59

min

00

h29

Einstellung
der Be-
triebszeit
der Pumpe
wéahrend
des wo-
chentlichen
Selbsttests
(c24=1)

0 bis 300

Sek.

60

ECHTZEITUHR

Andern des SOLLWERTS (nur fiir Systeme mit
Analogsensor)

c30 |[Einstellung |0= deakti- - 0
h19 Einstellung |Y - des Modus |viert
des Datums zum Andern|1= Interne
h20 |Einstellung [M=1 bis 12 |- des Soll- Uhr
des Monats werts 2= mit pro-
h21 |Einstellung |d=1 bis 31 |- grammierba-
des Tages rem digitalen
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Eingang D ters P2 (Schlieler)
IN_PROG r36 Einstellung [1=NC, Nor- |- 1
r30 Einstellung |0 bis Fullsca-|Ver- |0,5 der Logik |mally closed
des Werts [le-Ausschlag |schie- des digita- |(Offner)
zur Ande- denes len Ein- 2=NO,
rung des gangs des |[Normally
Sollwerts. Hochdruck- |open
Die Start- schalters P |(Schlieler)
und Stopp- MAX
schwellen t36 Verzdge- |0 bis 200 Sek. [0
jeder Pum- rung bis
pe (r08, r09 Aktivierung
10, r11,r12, des digita-
r13) werden len Ein-
durch den gangs des
Wert Hochdruck-
(c30=1) schalters P
erhoht und MAX (r36)
verringert r37 Einstellung [1=NC, Nor- |- 1
h30 |[Einstellung |0 bis 23 Stunde |1 der Logik |mally closed
der Start- des digita- |(Offner)
stunde zur len Min- 2=NO,
Anderung destdruck- |[Normally
des Soll- schalter P |open
werts MIN (Schlieler)
(c30=1) t37  [Verzége- |0 bis 200 Sek. |0
h31 |[Einstellung |0 bis 59 Min 1 rung bis
der Start- Aktivierung
minuten zur des digita-
Anderung len Ein-
des Soll- gangs des
werts Mindest-
(c30=1) druckschal-
h32 |[Einstellung |0 bis 23 Stunde |1 ters P MIN
der Stopp- (r37)
stunde zur c38 |Konfigurati- [0 = nicht - 0
Anderung on des pro- |belegt.
des Soll- grammier- |1= Memb-
werts baren digi- |randruck-
(c30=1) talen Ein-  |schalter. 2 =
h33 |[Einstellung |0 bis 59 min 1 gangs externer
der Stopp- D Alarm
minute zur IN_PROG(" |3 = ON/OFF
Anderung extern.
des Soll- 4 = Sollwert
werts andern
(c30=1)
r38 Einstellung |1= NC, Nor- |- 1
PROGRAMMIERUNG DER DIGITALEINGANGE der Logik  |mally closed
(siehe Abbildungen 7, 9) des pro-  |(Offner)
grammier- |2=NO,
34 |Einstellung |1= NC, Nor- |- 1 baren digi- |Normally
der Logik  |mally closed talen Ein- |open
des digita- |(Offner) gangs (Schliefer)
len Ein-  |2= NO, D
gangs des [Normally IN_PROG
Druckschal- |open — -
ters P1 (SchlieRer) t38 Verzoge— 0 bis 200 Sek. 0
135  |Einstellung |1= NC, Nor- |- 1 rung bis zur
der Logik  [mally closed Aktivierung
des digita- |(Offner) des pro-
lenEin-  |2=NO, grammier-
gangs des |Normally baren ‘?'9"
Druckschal- [open talen Ein-
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gangs
D
IN_PROG
(r38)

auf Platine)

6CP Q-SMART-MODUL (OPTIONALES ZUBE-
HOR),

Eine Platine mit sechs Relais und potenzialfreien
Kontakten (siehe Abbildungen 7 und 9).

c45

Konfigurati-
on von
OUT_6
Relais (K8
auf Platine)

Siehe Konfi-
guration c40

MODBUS Q-SMART-MODUL
Programmierung des Feld-Modbus RTU RS485

(Siehe Abbildungen 7 und 10)

Hinweis: Bei gerader oder ungerader Paritat gibt es
ein Stopp-Bit, ohne Paritét gibt es zwei Stopp-Bits.

c40 |Konfigurati- (0= deakti- - 0
on des viert
OUT_1- 1="P1 lauft
Relais (K3 |2 = P2 lauft
auf Platine) |3 = Siche-
rung 1
durchge-
brannt
4 = Siche-
rung 2
durchge-
brannt
5= Wasser-
mangel-
Alarm
6= Hochst-
druck-
Schwellen-
alarm.
7= Mindest-
druck-
Schwellen-
alarm.
8 = externer
Alarm
9= Befehl fir
Selbsttest
10= Selbst-
test defekt
11 = Span-
nung ON
12=Aut/Man-
Modus
c41  |Konfigurati- |Siehe Konfi- |- 0
onvon guration c40
OuUT_2
Relais (K4
auf Platine)
c42 |Konfigurati- |Siehe Konfi- |- 0
onvon guration c40
OUT_3
Relais (K5
auf Platine)
c43  |Konfigurati- |Siehe Konfi- |- 0
onvon guration c40
OUT_4
Relais (K6
auf Platine)
c44  |Konfigurati- |Siehe Konfi- |- 0
onvon guration c40
OUT_5
Relais (K7

112

c46  [Modbus- 0= deakti- - 0
Port- viert
Kommuni- |1= aktiviert
kation akti-
vieren
r46 Einstellung |1 bis 255 - 247
der Adresse
c47  |Paritat 0 = keine - 2
1 = gerade
2 = ungera-
de
r47 ModBus- 0=9600 - 1
Drehzahl 1=19200
2= 38400
3=57600
VOREINSTELLUNGEN
c48 |[Ladtalle 0= nein - 0
Standard- |1 = Standard
Parameter |laden
(werksseiti-
ge Einstel-
lung)
STUNDENZAHLER
h49 |Zeigt die -
Betriebs-
stunden
von Pumpe
1an
h50 |(Zeigt die -
Betriebs-
stunden
von Pumpe
2an
h51 Liest die -
Gesamtein-
schaltstun-
den der Q-
SMART-
Steuerein-
heit
c52 |[Setztden |0=nein - 0
Speicher 1 = Rickset-
des Stun- |zen Be-
denzahlers |triebsstun-
fur alle den Pumpe
Pumpen 1
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zurtick

2 = Ruckset-
zen Be-
triebsstun-
den Pumpe
2

3 = Ruickset-
zen Be-
triebsstun-
den Pumpe
1+ Pumpe 2

druck- (0= deakti- |denes
Alarm- viert)
schwelle. Im
Alarmfall
werden alle
Pumpen
ausgeschal-
tet

PROGRAMMIERUNG DER ALARME

(Alarme fiir Druckbeaufschlagungssatz)

c53

Wasser-
mangel-
Alarm.
Schutz ge-
gen Tro-
ckenlauf
der Pumpe

0= deakti-
viert
1= aktiviert

t65 Verzdge- |0 bis 200 Sek. |0
rung bis zur
Aktivierung
der Hochst-
druck-
Alarm-
schwelle
(c55=1)

EINSTELLUNG DER SYSTEMALARMSPERRE

r53

Einstellung
der Sonde-
nempfind-
lichkeit je
nach Was-
serleitfahig-
keit.

5 bis 100

kQ

53

Verzdge-
rung bis zur
Aktivierung
Wasser-
mangel-
Alarm (c53)

0 bis 200

Sek.

c54

Alarm fir
Mindest-
druck-
schwelle
aktivieren
(aus-
schlief3lich
fur System
mit Sensor)

0= deakti-
viert
1= aktiviert

c56  |Aktiviert die |0= deakti-
System- viert
sperre, 1= aktiviert
wenn der-
selbe Alarm
flinfmal
innerhalb
von 30 Min.
auftritt. Eine
manuelle
Riickset-
zung ist fur
den Neu-
start des
Systems
erforderlich.

v
o

c57  |Alarm- 0= nein - 0
Protokoll 1=ja
ricksetzen

r54

Einstellung
der Min-
destdruck-
schwelle

0 bis Fullsca-
le-Sensor
(0= deakti-
viert)

Ver-
schie-
denes

t54

Verzdge-
rung bis
Mindest-
druck-
Alarm-
schwelle
(c54=1)

0 bis 200

Sek.

20

c55

Alarm fur
Héchstdruck-
Alarm-
schwelle
(ausschliel®-
lich fur Sys-
tem mit Sen-
sor)

0= deakti-
viert
1= aktiviert

r55

Einstellung
der Hochst-

0 bis Fullsca-
le-Sensor

Ver-
schie-

(1) D IN PROG=1 eingestellt
(Mindestdruck auRerhalb des Betriebsbereichs
wird erkannt)

Wenn der Druckschalter im automatischen Modus
und nicht wahrend des Selbsttests aktiviert wird,
erfolgt Folgendes:

- Wenn die Pumpen laufen, werden sie nicht aus-
geschaltet und der Alarm A38 wird angezeigt.

- Wenn die Pumpen nicht laufen, werden sie nicht
gestartet und der Alarm A38 wird angezeigt. Bei
Druckabfall werden sie jedoch eingeschaltet und
der Alarm A38 wird weiterhin angezeigt.

Wird der Mindestdruck wahrend des Selbsttests

aktiviert, sieche Abschnitt 7.7.

7 SONDERFUNKTION

BOOSTER-ANWENDUNG (Parameter bS ist
ausgewahlt, Abschnitt 4.4.3)

7.1 Selbsttestlauf
Bei Verwendung der Selbsttest-Funktion kénnen

die Pumpen eingeschaltet werden, wenn sie fir
langere Zeit ausgeschaltet waren.
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Die Pumpen werden durch die Schaltuhr oder
durch einen externen digitalen Kontakt (c24) ein-
geschaltet.

HINWEIS:
Die folgenden Komponenten missen verwendet
werden:

. Magnetventil: ist zum Entleeren des
Wassers wahrend des Tests erforder-
lich.

. Membrandruckschalter oder gleichwer-
tiges Gerat. Wird zur Kontrolle der
Pumpenleistung eingesetzt, um zu ver-
hindern, dass die Werte zu stark abfal-
len. Ist an D IN PROGR angeschlossen
der Q-SMART-Steuereinheit ange-
schlossen (siehe Abbildungen 7 und 9)

. Q-SMART-6FVC MODULE, elektroni-
sches Platinenrelais, potenzialfreie

Kontakte (siehe Abbildungen 7 und 9)

Selbsttest starten: Aktivierung durch die Uhr
(c24=1)
Wenn die Pumpen in Betrieb sind, wird der Selbst-
test ausgesetzt und dieser Text blinkt auf dem
Display:

tSt

Wenn die Pumpen in Standby sind, startet der
Selbsttest, und der laufende Test und die aktive
Pumpe werden blinkend auf dem Display ange-
zeigt:

tSt

P1

Selbsttest abbrechen
Der Selbsttest kann jederzeit durch Betatigung der
OK-Schaltflache abgebrochen werden.

Was bewirkt der Selbsttestlauf?
Durch Uhrzeit aktivierter Selbsttest

Die Selbsttest-Funktion umfasst die folgenden

Einstellungen und Ablaufe:

1. Aktivierung der Funktion (c24=1)

2. Einstellung des Tags, der Stunde und Minuten
des Tests (h26, h27, h28).

3. Einstellung des programmierbaren digitalen
Eingangs D IN PROGR (c 38=1)

4. Einstellung des Relais des 6CP Q-SMART-
MODULS, c40=9, Befehl fiir Selbsttest.

5. Einstellung des Relais des 6CP Q-SMART-
Moduls, c40=10, Selbsttest fehlerhaft.

6. Zur geplanten Zeit, Einschalten der Pumpe P1
nach Offnen des Magnetventils.
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7. Anhalten der Pumpe P1 gemaR der einge-

stellten Zeit (h29).

Eine Minute warten

Einschalten der Pumpe P2.

0. Anhalten der Pumpe P2 gemaR der einge-
stellten Zeit (h29).

S0e®

Der Selbsttest wird unter folgenden Bedingungen
unterbrochen:

. Der Membrandruckschalter wird akti-
viert (Pumpenleistung zu niedrig).
Alarm A24 oder A25 wird ausgeldst.
Das dedizierte Relais des 6CP Q-
SMART-MODULS wird aktiviert. Der
Summer der Q-SMART-Steuereinheit
wird ebenfalls aktiviert und die Gruppe
nimmt die Arbeit im automatischen
Modus wieder auf. Schaltflache dru-
cken (4), Abbildung 7, um den Summer
auszuschalten.

. Wenn sich der Druck oder das Niveau
im System andert, nimmt die Gruppe
die Arbeit im automatischen Modus
wieder auf. Der Selbsttest wird verzo-
gert.

7.2 LASTVERLUSTAUSGLEICH (cr14)

In manchen Fallen tritt ein Druckabfall im System
aufgrund von Rohrlecks auf, die bei steigender
Wassernachfrage zunehmen.

Um diesen Lastverlust auszugleichen, kann eine
Kontrolle aktiviert werden, die einen zur Last pro-
portionalen Druck liefert. Eine direkte Messung
des Flusses wird nicht vorgenommen, aber es wird
angenommen, dass er proportional zur Anzahl
laufender Pumpen ist.

Wenn jede Betriebspumpe nach der ersten gestar-
tet wird, werden die OBEREN und UNTEREN
Schwellenwerte durch den unter Parameter r14
angegebenen Wert erhéht. Die Jockey-Pumpe ist
davon ausgeschlossen.

8 ALARME

BOOSTER-ANWENDUNG (Parameter bS ist
gewadhlt, Abschnitt 4.4.3)

Liste der Alarme

Nr. Beschreibung Rucksetzen

A01 |Sicherung F1 Pumpe 1 durch-|Automatisch
gebrannt.

Fehlersuche:

Sicherung 1 Pumpe 1 ist durchgebrannt.

Die von diesem Fehler betroffene Pumpe 1 wird
auler Betrieb gesetzt. Wenn der Fehler behoben
ist, wird die Pumpe automatisch wieder aktiviert.
Der Eingriff der Sicherung aktiviert automatisch die
andere Pumpe, wenn Bedarf besteht.
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Ursachen/Abhilfe:

. Der Motor von Pumpe 1 ist beschéadigt
und muss ausgewechselt werden.

. Das Stromkabel des Motors ist defekt
oder abgenutzt: Kabel auswechseln.

. Der Kondensator des Motors fiir Pum-
pe 1 ist beschadigt und muss ausge-
wechselt werden.

Nr. Beschreibung Riicksetzen

A02 |Sicherung F2 Pumpe 2|Automatisch
durchgebrannt

Fehlersuche:

Sicherung 2 Pumpe 1 ist durchgebrannt.

Die von diesem Fehler betroffene Pumpe 2 wird
auller Betrieb gesetzt. Wenn der Fehler behoben
ist, wird die Pumpe automatisch wieder aktiviert.
Der Eingriff der Sicherung aktiviert automatisch die
andere Pumpe, wenn Bedarf besteht.

Ursachen/Abhilfe:

. Der Motor von Pumpe 2 ist beschadigt
und muss ausgewechselt werden.

. Das Stromkabel des Motors ist defekt
oder abgenutzt: Kabel auswechseln.

. Der Kondensator des Motors fir Pum-
pe 2 ist beschadigt und muss ausge-
wechselt werden.

Nr Beschreibung Rucksetzen

A05 |Der Sensor ist defekt. Im ma-|Automatisch
nuellen Modus wird der Alarm
nicht verwaltet.

Fehlersuche:

Signal unter dem Mindestwert von 3,8 mA. Im Fall
eines Alarms werden alle Pumpen ausgeschaltet.
Der Alarm wird ausgeldst, wenn das Signal unter
3,8 mA fallt, und er wird nur verwaltet, wenn der
Sensor verwendet wird (c03=2).

Der Alarm ist im manuellen Modus ausgeschaltet.

Ursachen/Abhilfe:

. Priifen, ob der Sensor und der Steck-
verbinder angeschlossen sind.

. Die Abdeckung 6ffnen und priifen, ob
das Stromkabel des Sensors ange-
schlossen und sicher an den Klemmen
befestigt ist. Siehe Abbildungen 6, 7
und 9.

. Prifen, ob das Sensorkabel vor-
schriftsmaRig angeschlossen ist. Siehe
Abbildungen 6, 7 und 9.

. Das Stromkabel des Sensors ist defekt:
auswechseln.

. Der Plastikverbinder ist beschéadigt:
Verbinder auswechseln.

. Den defekten Sensor auswechseln.

Nr Beschreibung Rucksetzen

A24 |Selbsttest der Pumpe 1 fehl-|Automatisch
geschlagen

Fehlersuche:

Der Selbsttest der Pumpe 1 ist fehlgeschlagen.
Der Selbsttest wird aufgrund des Eingriffs des
Membrandruckschalters unterbrochen, der an D IN
PROG (c38=1) angeschlossen ist. Der Druck for-
derseitig erreicht die Einstellung des Druckschal-
ters.

Ursachen/Abhilfe
. Die Pumpe (Flugelrad oder Diffusor) ist
beschadigt. Sich mit dem technischen
Kundendienst in Verbindung setzen.
. Der Motor Pumpe 1 lauft nicht:

o Er ist beschadigt und muss aus-
gewechselt werden. Sich mit dem
technischen Kundendienst in Ver-
bindung setzen.

o Der Thermoschutz im Motor ist
fehlerhaft oder defekt.

o Der Kondensator ist beschadigt.

Nr. Beschreibung Riicksetzen

A25 |Selbsttest der Pumpe 2 fehl-|Automatisch
geschlagen

Fehlersuche:

Der Selbsttest der Pumpe 2 ist fehlgeschlagen.
Der Selbsttest wird aufgrund des Eingriffs des
Membrandruckschalters unterbrochen, der an D IN
PROG (c38=1) angeschlossen ist. Der Druck for-
derseitig entspricht der Einstellung des Druck-
schalters.

Ursachen/Abhilfe
. Die Pumpe (Flugelrad oder Diffusor) ist
beschéadigt. Sich mit dem technischen
Kundendienst in Verbindung setzen.
. Der Motor lauft nicht:

o Er ist beschadigt und muss aus-
gewechselt werden. Sich mit dem
technischen Kundendienst in Ver-
bindung setzen.

o Der Thermoschutz im Motor ist
fehlerhaft oder defekt.

o Der Kondensator ist beschadigt.

[Nr.  [Beschreibung [Riicksetzen

[A36 |Hochdruckalarm |Automatisch

Fehlersuche:

Der Druckwert hat den Sollwert des Hochdruck-
schalters P MAX erreicht.

Alle Pumpen sind ausgeschaltet.

Der Alarm ist im manuellen Modus ausgeschaltet.

Ursachen/Abhilfe
. Der Druck hat den Sollwert des Hoch-
druckschalters P MAX erreicht: die
Pumpenkennlinie und den korrekten
Sollwert (r07) oder die Schwellen der
Pumpen (r11, r13) prifen.
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. Wenn der Alarm ausgeldst wird, der
Druckwert jedoch den Wert des Druck-
schalters P MAX nicht erreicht:

o Der Hoéchstdruckschalter
ausgewechselt werden.

o Das Kabel des Druckschalters ist
defekt oder abgenutzt, auswech-

muss

seln.
o Den Anschluss des Druckschal-
ters P MAX am Q-SMART-

Steuereinheitanschluss
(siehe Abb. 6, 7 und 9).

o Der Druckschalter P MAX ist be-
schadigt und muss ausgewechselt
werden.

prifen

[Nr.  [Beschreibung [Riicksetzen

[A37 [Mindestdruckalarm |Automatisch

Fehlersuche:

Der Druckwert hat den Sollwert des Mindestdruck-
schalters P MIN erreicht. LEDs (4), (6) ein.

Alle Pumpen sind ausgeschaltet.

Der Alarm ist im manuellen Modus ausgeschaltet.

Ursachen/Abhilfe

. Der Druck hat den Sollwert des Min-
destdruckschalters P MIN erreicht. Die
Pumpenkennlinie und den Kkorrekten
Sollwert (r07) oder die Schwellenwerte
der Pumpen (r10, r12) prifen.

. Wenn der Alarm erscheint, der Druck-
wert jedoch den Sollwert des Druck-
schalters P MIN nicht erreicht hat:

o Der Druckschalter P MIN ist be-
schadigt und muss ausgewechselt
werden.

o Das Kabel des Druckschalters ist
defekt oder abgenutzt, auswech-
seln.

o Den Anschluss des Druckschal-
ters P MIN an den Q-SMART-
Steuereinheitanschluss prifen
(siehe Abbildungen 6, 7 und 9).

. Die Pumpe (Flugelrad oder Diffusor) ist
beschadigt. Sich mit dem technischen
Kundendienst in Verbindung setzen.

. Der Motor lauft nicht:

o Er ist beschadigt und muss aus-
gewechselt werden. Sich mit dem
technischen Kundendienst in Ver-
bindung setzen.

o Der Thermoschutz im Motor ist
fehlerhaft oder defekt.

o Der Kondensator ist defekt.

Nr. Beschreibung Riicksetzen

A38 |Mindestdruck auBerhalb des|Automatisch
Betriebsbereichs.

Fehlersuche:
Auslésen des Schutzes gegen Betrieb der Pumpe
unter dem Mindestdruck. Das Signal kommt vom
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Mindestdruckschalter, der an den digitalen Ein-
gang D IN PROG (c38=1) angeschlossen ist.
Wenn er wahrend des normalen Betriebs auftritt
und nicht wahrend der Selbsttestphase, werden
alle Pumpen der Reihe nach nach der Einstellung
der Soll-Verzégerungszeit (t38) aktiviert, um den
Druck wiederherzustellen.

Ursachen/Abhilfe
. Ein Alarm wird ausgel6st, aber die
Pumpen sind ausgeschaltet:

o Der Druckschalter ist defekt oder
sein Kabel ist beschadigt. Den
Druckschalter oder das Kabel
auswechseln.

o Fehlerhafte Einstellung des
Druckschalters, auswechseln.

. Ein Alarm wird ausgeldst, aber die
Pumpen sind eingeschaltet:

o Der Druckschalter ist defekt oder
sein Kabel ist beschadigt. Den
Druckschalter oder das Kabel
auswechseln.

o Der Pumpenbetrieb féllt aus: das
Fligelrad ist beschadigt.

o Falsche Auswahl der
Pumpe wechseln.

. Der Motor lauft nicht:

o Er ist beschadigt und muss aus-
gewechselt werden. Sich mit dem
technischen Kundendienst in Ver-
bindung setzen.

o Der Thermoschutz im Motor ist
fehlerhaft oder defekt.

o Der Kondensator ist defekt.

Pumpe:

Nr. Beschreibung Ruicksetzen

A39 |Externer Fehler-Alarm
Konfiguration der Anzeige ei-
nes externen Alarm, der an den
digitalen Eingang D IN PROGR
(c38=2) angeschlossen ist.

Fehlersuche:

Der Alarm wird von einem externen Gerat erkannt.
Die Logik wird Uiber den Parameter r38 konfigu-
riert. Alle Pumpen sind ausgeschaltet und laufen
nicht, bis der Alarm erscheint.

Der Alarm ist im manuellen Modus ausgeschaltet.

Ursachen/Abhilfe

. Die Bedingungen des externen Geréts
prifen und bei Beschadigung aus-
wechseln.

. Wenn ein Alarm auftritt, das Gerat je-
doch in gutem Zustand ist:
o Das Kabel ist defekt oder abge-

nutzt, auswechseln.

[Nr.  [Beschreibung [Riicksetzen |
|[A53  |Kein Wasser beim Ansaugen. |Automatisch]|
Fehlersuche:
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Alarm ,Kein Wasser* vom Sondenkreisalarm. Der
Wasserstand beim Ansaugen der Pumpe oder der
Druckerhdéungsanlage liegt unterhalb des Mindest-
pegels. Alle Pumpen halten an und sind so gegen
Trockenlauf geschiitzt. LEDs (4), (6) ein.

Der Alarm ist im manuellen Modus ausgeschaltet.

[Nr.  [Beschreibung [Riicksetzen

[A54 [Mindestschwellenalarm |Automatisch

Fehlersuche:

Der Druck des Systems Uberschreitet nicht den
Sollwert des Mindestschwellenparameters (r54).
Nach der Verzdgerung Par. t54 sind alle Pumpen
ausgeschaltet und gegen Trockenlauf geschitzt.
Der Alarm ist im manuellen Modus ausgeschaltet.

Ursachen/Abhilfe
. Die Pumpe (Flugelrad oder Diffusor) ist
beschadigt. Sich mit dem technischen
Kundendienst in Verbindung setzen.
. Der Motor lauft nicht:

o Er ist beschadigt und muss aus-
gewechselt werden. Sich mit dem
technischen Kundendienst in Ver-
bindung setzen.

o Der Thermoschutz im Motor ist
fehlerhaft oder defekt.

o Der Kondensator ist defekt.

[Nr.  [Beschreibung [Riicksetzen

|A55 |Max. Schwellenalarm |Automatisch

Fehlersuche:

Der Systemdruck Uberschreitet den Sollwert des
Hochstschwellenparameters (r55).

Nach der Verzégerung Parameter t55 sind alle
Pumpen ausgeschaltet.

Der Alarm ist im manuellen Modus ausgeschaltet.

Ursachen/Abhilfe
. Der Druck Uberschreitet den Hochst-
druck: den Solldruckwert priifen (r55).
. Falsche Pumpenauswahl: die Pumpe
auswechseln.

Nr. Beschreibung Riicksetzen

A56 |Derselbe Alarm wird 5 Mal in|Handbuch
den letzten 30 Minuten er-

9 SYSTEM-
INBETRIEBSETZUNG UND
BETRIEB

9.1 Bei Inbetriebsetzung zu priifende
Parameter

Die folgenden Programmierungsparameter bei
Inbetriebsetzung priifen.

1. Die Installation und die korrekten Steuergera-
te bestimmen (Sensor, Digitaleingange):
o 1 oder 2 Druckerh6hungspumpen;
nehmen Sie auf die Abbildungen
von 17 bis 38 und von 47 bis 53
Bezug.
o 1 oder 2 Abwasser oder Fillpum-
pen; nehmen Sie auf die Abbil-
dungen von 11 bis 16, 39 bis 46
und 54 bis 64.Bezug.

2. Den Sensor und/oder den digitalen
Eingang an die richtigen Anschlisse

anschlieBen. Siehe Abbildungen 7, 8

und 9.

3. Beim Einschalten: Softwareab-
schnitt 4.4.3 und Sensortyp auswih-
len.

o Abwasser- oder Hebepumpe =
sE-Software.

o Booster-Pumpe = bS-Software.

o P = Druckschalter

o S = Elektronischer Sensor

o G = Schwimmerschalter

4. Die Parameter im Parametermenu ge-
maR Anwendungstyp und Pumpe ein-
stellen:

o Abwasser- oder Hebepumpe (sE-
Software), siehe Tab 5.

o Booster-Pumpe (bS-Software),
siehe Tab 6.

10 WARTUNG

Vorsicht

ACHTUNG:
A . Die geltenden

tungsvorschriften beachten.

Unfallverhi-

kannt . Angemessene Ausristung und
PSA verwenden.
Fehlersuche: . Man beziehe sich stets auf die gel-

tenden ortlichen Vorschriften, die
Gesetzgebung und Codes hin-
sichtlich der Auswahl des Installa-
tionsortes, der Installationsarbei-
ten und StromanschlUsse.

Das System ist blockiert, weil derselbe Alarm 5
Mal in den letzten 30 Minuten erkannt wurde. Pa-
rameter ¢57 zur Rickstellung und zum Neustart
des Systems verwenden.

Ursachen/Abhilfe

e Den Alarmtyp erkennen und I6sen 10.1 Allgemeine Wartung

f Elektrische Gefahren
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Vor jeglichem Service oder Wartungseingriff ausgelegt.
das System vom Netz nehmen und mindes- Ausgeloste  Ther- | Die Betriebsbedingungen
tens 2 Minuten warten, bevor man mit der mo- der Pumpe prifen.
Arbeit an der Einheit beginnt. schutzschalter ~ an
Das System ausschalten und abstecken, Einphasenmotoren
bevor die Einheit installiert oder die War- aufgrund  dberma-
tung ausgefiihrt wird. Rigen Stromein-
gangs.

. Die Q-SMART-Steuereinheit erfordert
keine routinemaRige Wartung, wenn

Die Versorgungen sind geschlossen und die
sie innerhalb der von

elektrische Pumpe lauft mit diskontinuierlichen

. Technische Angaben gesetzten Gren- Drehzahlen
zen verwendet wird.
. Es wird empfohlen, die korrekte Auslo- Ursache Abhilfen
sung des hochempfindlichen Fehler- Wasser tritt am | Das System (berprifen

strom-Schutzschalters (30 mA) [RCD] Rickschlagventil und die Lecks auffinden.

regelmaRig zu prifen.

oder aus dem Sys-
tem aus.

Die Komponenten repa-
rieren oder auswechseln.

11 Fehlersuche T* Membranbehalter mit | Membran auswechseln.
defekter Mem-
Einleitung bran, wenn zutreffen.
Zusatzlich zu den Alarm-Fehlersuchanleitungen in Der Betriebspunkt | Die Schwellenwerte und
der Liste der Alarme (Abschnitte 7 und 9) stellen ist im Verhdltnis | das Timing neu kalibrie-
wir ebenfalls einen Fihrer fiir die Fehlersuche bei zum System nicht | ren.
anderen allfalligen Problemen zu Verfiigung. korrekt  kalibriert.

Zum Beispiel, der
Wert ist héher als
der von der Pumpe
gelieferte Druck.

11.1 Fehler, Ursache und Abhilfe

Der Pumpe lauft nicht, der Hauptschalter ist

eingeschaltet. Es konnte ein | Den Schwimmer und den
Problem mit dem | Tank prifen.
Ursache Abhilfen Schwimmerschalter
Keine Strom- | Die Stromversorgung wieder- im Einlauftank auf-
versorgung herstellen und prifen, ob der treten.
Netzanschluss intakt ist. Es konnte ein | Den Druckschalter und
Uberlastungs- | Den Uberlastungstrennschalter Problem mit dem | die Ansaugbedingungen
auslésung riicksetzen. Schwimmerschalter | prifen (Druck).
Trennschalter im Einlauftank auf-
Erdschluss- Den Fehlerstrom- treten.
schutzeinrich- Schutzschalter zurlicksetzen.
tung  ausge- Der Pumpe lauft und es treten Schwingungen
16st. in der Ndhe oder in der Pumpe auf.
Sicherung F1 | Die Sicherung auswechseln.
oder F2 st Ursache Abhilfen
defekt. Der Betriebspunkt | Die Schwellenwerte und
Der Motor- | Den Kondensator auswechseln, ist im Verhaltnis | das Timing neu kalibrieren.
kondensator wenn es sich um einen exter- zum System nicht
ist defekt. nen handelt. Handelt es sich korrekt kalibriert.

um einen internen Kondensator, Der Wert liegt un-

sich mit dem értlichen Ver- ter dem von der
triebs- und Servicedienst in Pgmpe gelieferten
Verbindung setzen. Mindestdruck.

Der Pumpe l4uft an, aber die Konvertersiche- Der Pumpe léuft stets mit den héchsten Dreh-

rung brennt durch zahlen.
Ursache Abhilfen Ursache Abhilfen
Beschadigtes Priifen und die erforderli- Es konnte ein | Die  Hydraulikverbindung

Stromkabel, Motor- | chen Komponenten aus- Problem mit dem | zwischen Sensor und Sys-
kurzschluss  oder | wechseln. Sensor vorliegen. | tem priifen.

der Thermoschutz Die Funktionstiichtigkeit
oder die Sicherun- des Sensors priifen.

gen sind nicht fur Im Sensor oder im betroffe-
den Motorstrom nen Hydraulikkreislauf ist
Luft eingeschlossen.
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Der Schwellenwert | Den Schwellenwert &n-
ist zu hoch und die | dern.

Pumpe erreicht
den gewiinschten

Wert nicht.
Die Pumpe saugt | Die Saugleitung und das
nicht an. Ansaugen der Pumpe priifen.

Das Hauptschutzgerit des Systems hat ausge-
1ost.

Ursache Abhilfen

Kurzschluss Die Anschlusskabel pri-
fen.

Im Fall einer Einzel- | Den Kondensator aus-

phasenpumpe ist | wechseln, wenn es sich
der Motorkondensa- | um einen externen han-
tor defekt. delt. Handelt es sich um
einen internen Konden-
sator, sich mit dem 6rtli-
chen Vertriebs- und Ser-
vicedienst in Verbindung
setzen.

12 Entsorgung

WARNUNG:
A . Die Einheit muss lber zuge-

lassene Unternehmen ent-
sorgt werden, die auf die
Bestimmung verschiedener
Materialien (Stahl, Kupfer,
Kunststoff usw.) speziali-
siert sind.

EEA (EU/EWR)

{=-Z

INFORMATION FUR DIE NUTZER gemaR Art. 14
der Richtlinie 2012/19/EU des Europaischen Par-
laments und des Rates vom 4. Juli 2012 Uber
Elektro- und Elektronik-Altgerate (EEA). Das Sym-
bol der durchgestrichenen Abfalltonne auf dem
Gerat oder auf der Verpackung weist darauf hin,
dass das Produkt am Ende seines Lebenszyklus
getrennt gesammelt werden muss und nicht mit
unsortiertem Hausmiill entsorgt werden darf. Eine
geeignete getrennte Sammlung fiir die anschlie-
Rende Wiederverwertung, Behandlung und um-
weltfreundliche Entsorgung der stillgelegten Gera-
te kann negative Auswirkungen auf die Gesundheit
und Umwelt vermeiden und fordert die Wiederver-
wendung sowie das Recycling der Materialien, aus
denen die Ausristung besteht.

Elektro- und Elektronik- Altgerdte anderer Nutzer
als privater Haushalte (Klassifizierung nach Pro-
duktart, Verwendung und geltender lokaler Ge-
setzgebung): Die getrennte Sammlung dieser Ge-
rate am Ende ihrer Lebensdauer wird vom Herstel-
ler (Hersteller von Elektro- und Elektronik-
Altgeraten gemafR der Richtlinie 2012/19/EU) an-
geordnet und verwaltet. Ein Benutzer, der dieses
Gerat entsorgen moéchte, kann sich an den Her-
steller wenden und das System in Anspruch neh-
men, das vom Hersteller fur die getrennte Samm-
lung der Gerate am Ende ihrer Lebensdauer ver-
wendet wird, oder aber unabh&ngig davon eine
andere Abfallentsorgungskette wahlen.

1 Introduccidén y seguridad “ T

1.1 Introducciéon

Propésito de este manual
El propésito de este manual es proveer informa-
cioén sobre:

. Instalacién
. Funcionamiento
. Mantenimiento

1.2 Simbolos y terminologia sobre se-

PRECAUCION:
Leer este manual con atencién antes

de instalar y usar el producto. El uso
inapropiado del producto puede cau-
sar lesiones al personal y dafios a la
propiedad, ademas puede extinguir la
garantia.

guridad
Niveles de peligro
Simbolo Indicacién
——————————— Una situacién peli-
PELIGRO grosa que, si no es
evitada, provocara
la muerte o una
lesion seria
_ | Una situacién peli-
ALERTA grosa que, si no es
evitada, puede

provocar la muerte
o una lesion seria

NOTA:
Guardar este manual para referencias futuras y
guardarlo cerca de la unidad en todo momento.

Una situacion peli-

PRECAUCION | grosa que, sino es

A evitada, puede

provocar una le-

siébn menor o mo-
derada
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* Una situacion
NOTA: potencial que, si
no es evitada,
podria llevar a
resultados o es-
tados no desea-
dos

Una préctica no
relacionada con
lesiones perso-
nales

Categorias de riesgo

Las categorias de riesgo pueden corresponder ya
sea con niveles de riesgo o con simbolos especifi-
cos que reemplacen los simbolos de nivel de ries-
go ordinarios.

Los riesgos eléctricos vienen indicados por los
siguientes simbolos especificos:

f RIESGO ELECTRICO:

1.3 Usuarios inexpertos

ALERTA:
A Este producto esta disefiado para que
sea manejado exclusivamente por per-

sonal cualificado.

Tener en cuenta las siguientes precauciones:

. Este producto no debe ser utilizado por
personas con discapacidades mentales o
fisicas, o sin las experiencia y conocimien-
tos necesarios, a menos que hayan recibi-
do instrucciones en el uso del equipo y en
los riesgos asociados o estas supervisados
por un responsable.

. Los nifios deben ser vigilados para asegu-
rarse de que no jueguen encima o alrede-
dor del producto.

1.4 Garantia

Para informacion sobre la garantia, ver el contrato
de compra.

1.5 Piezas de repuesto

ALERTA:
A Utilizar exclusivamente piezas de re-

puesto originales para reemplazar cual-
quier componente defectuoso o dafiado.
El uso de piezas de repuesto inadecua-
das puede causar malfuncionamientos,
dafios y lesiones, ademas de anular la
garantia.

Para mas informacion sobre las piezas de repues-
to del producto, refiérase al departamento de ven-
tas y servicios.

1.6 Declaraciones
Consulte la declaracion especifica relativa al mar-

cado del producto.
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1.6.1 Declaracién de conformidad UE
(n.° 12)
1 LVD, EMCD - Modelo del aparato/producto:

Q-SMART (vea la etiqueta en la primera pagina)
RoHS - Identificacién unica del AEE:
Q-SMART
2. Nombre y direccién del fabricante:
Xylem Service Italia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
36075 Montecchio Maggiore VI
Italy
3. Esta declaracién de conformidad se emite bajo
la responsabilidad Unica del fabricante.
4. Objeto de la declaracién: panel de control para
bombas eléctricas
El objeto de la declaracién antes descrito esta
de acuerdo con la legislacién de armonizacién
relevante de la Unién Europea
Directiva 2014/35/UE del 26 de febrero de 2014
y subsiguientes enmiendas (baja tension).
Directiva 2014/30/UE del 26 de febrero de 2014
y subsiguientes enmiendas (compatibilidad elec-
tromagnética).
Directiva 2011/65/UE de 8 de junio de 2011y
posteriores modificaciones, incluida la directiva
(UE) 2015/863 (restricciones a la utilizacion de
determinadas sustancias peligrosas en aparatos
eléctricos y electrénicos).
6. Referencias a los estandares relevantes armo-
nizados usados o referencias a otras especifi-
caciones técnicas, en relacion a cuya conformi-
dad se declara:
EN 60730-1:2011+A1:2019+A2:2019+
A2:2019+A11:2024, EN 60204-1:2018,
EN 61439-1:2011, EN IEC 61439-1:2021,
EN 61439-2:2011, EN IEC 61439-2:2021.
EN 61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019,
EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021
EN 61000-6-1:2007, EN IEC 61000-6-1:2019,
EN 61000-6-3:2007, EN IEC 61000-6-3:2021.
EN IEC 63000:2018.
Organismo notificado: - - -
Informacion adicional:
RoHS - Anexo Il - Aplicaciones exentas de la
restriccion: plomo en componentes eléctri-
cos/electronicos [7(c)-1].
La declaracion se refiere al panel, sin la adicion
de los siguientes accesorios:
Kit Modbus RTU numero de pieza 150890910
Placa de contactos libres 6CP nimero de pieza
1086042400

Firmado por y en nombre de: Xylem Service ltalia
Sl

Montecchio Maggiore, 20/12/2024

Alessio Vendraminelli \ /
Director gerente }/ . I[/,/ / -

rev. 00

o
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La(s) declaracién(es) de conformidad no es(son)
valida(s) si se utiliza(n) por separado del resto del
texto del documento de Xylem cédigo 001085042.

Lowara es una marca registrada de Xylem Inc. o
cualquiera de sus subsidiarios.

2 Transporte y Almacenamiento

2.1 Inspeccion y suministro

-

Comprobar el exterior del paquete.

2. Notificar a nuestro distribuidor no méas tarde de
ocho dias después de la fecha de entrega, si el
producto muestra signos visibles de dafio.

3. Abrir la caja.

4. Retirar los materiales de embalaje del produc-
to. Disponer todos los materiales de embalaje
en concordancia con las regulaciones locales.

5. Inspeccionar el producto para determinar si
alguna parte ha sido dafiada o falta.

6. Contactar con el vendedor si hay algo que no

esta en orden.

2.2 Transporte y directrices

Precaucion

ALERTA:
A . Observar las normas de preven-
cién de accidentes en vigor.

Comprobar el peso bruto indicado en el paquete
para seleccionar el equipo de elevacion apropiado.
Posicion y fijacion

Asegurarse de que la unidad esté correctamente
fijada durante el transporte y que no puede rodar o
caer. El producto debe ser transportado con una
temperatura ambiente de entre -10 °C y 70 °C (14
°F a 158 °F) con una humedad sin condensacién
menor del 90 %, y protegido contra la suciedad,
fuentes de calor y dafios mecanicos.

2.3 Directrices de almacenamiento

2.3.1 Lugar del almacenamiento

NOTA:

. Proteger el producto contra humedad, su-
ciedad, fuentes de calor y dafios mecani-
cos.

. El producto debe ser almacenado a una
temperatura ambiente de entre -10 °C y 70
°C (141 °F y 158 °F) y con una humedad
sin condensacion menor del 90 %.

3 Descripcion del producto “ T
3.1 Vision general del producto

El Q-SMART es un panel de control electrénico
previsto para ser utilizado con 1 0 2 bombas eléc-
tricas monofasicas para distintas aplicaciones con
velocidad fija.

Es adecuado para sistemas de presurizacion, va-
ciado o sistemas para aguas residuales. Com-
prueba el tipo de instalacién deseado y cambia los

parametros (ver secciones 5.4.3, 54.4 y 10.1)
segun corresponda.
3.2 Nombre del producto

Ejemplo: Q-SMART 10/15/D 12A

Q- Nombre comercial del panel de
SMART | control.

Alimentacion de red eléctrica mono-
fasica 1x230 Vac 50/60 Hz

10 Numero de bombas que pueden
conectarse
10: Una
20: Dos

15 Potencia nominal del motor kW x 10
15=1,5kW x 10

D Aplicacion de software por defecto

D: aguas residuales/elevacion
B: booster/presurizacién

12A Corriente maxima absorbida por
una bomba eléctrica

3.3 Datos técnicos

Tab1 Version estandar

Modelo de panel Q-SMART Q-SMART
de control 10 20

Entrada de voltaje | 1x230 VAC (-15 % a +10
nominal (Uin) %)

Entraga de fr_e- 50/60 Hz
cuencia nominal

Entrada de co-
rriente nominal ! 12A 24A
(Uin = 230 V)

Linea de protec-
cién recomendada 20A 40A
2

Salida de corrien-
te nominal (Uin = 12A 2x12A
230V)

1,8 W
(la energia en modo de es-
pera puede variar depen-
diendo del tipo de sensor
conectado)

Consumo en mo-
do de espera

Tipo de carga Motor eléctrico

Cosg nominal 20,6

Caja Auto extinguible - gris

Proteccion de IP

frontal 55
Conexiones (usar Regleta
exclusivamente ) ”
conductores de (fuente de allmer)tamon,
cobre) entrada y salida)

Seccion de cable
para potencia

" 4 mm?
maxima de entra-
da
Seccion de cable
para potencia 4 mm?

maxima del motor

Presién: De 0 a 60 bar (de 0

Punto de ajuste 3 a 6 MegaPa)

Nivel: De0a50m (de 0 a
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164 pies)
Temperatura: De -20 a 100
°C (de 32 a 122 °F)

Temperatura am- De 0a 40 °C (de 32 a 122

biente °F)

:—éumedad ambien- | 1o 10 a 90 % sin condensar
Altitud * <2000 m s.n.m.
Zumbador de 3,6 kHz, Piezo
alarma

Fusible de protec- 12 A (gG)

cion de motor F1, CH10

F2 10,3x38 mm

Fusible de protec- 1A desfasentqer;nporal 5x20

cion auxiliar F3 (T1L 250 V IEC60127-2/3)

5 entradas multifuncionales
Entradas digitales | para contactos NO/NC (sin
tensién, 12V, 4 mA)

4 electrodos de nivel
1 electrodo de referencia
Sensibilidad: De 5 a 100

Entrada de sonda kOhm,
eléctrica Capacidad de linea: 10 nF
max,
Tension de electrodo: 6,5 V
-20Hz

Transductor 0-20/4-20 mA
(Valor de la entrada activa
del sensor)
Entrada analégica Entrada de corriente 0-22
mA, precisién 0,3 %,
Fuente de alimentacion del
sensor +12 Vdc

1relé de 2 relés de
carga carga

Salidas digitales 30(15) A @ 250 VAC
La corriente maxima permi-
tida para el motor eléctrico

es12A

Puerto para la comunicacion
con el sistema via TTL con
protocolo de comunicacién

Puerto serie TTL ModBus

Senales: +5V, RX, TX,

RTS,0V

Puerto RJ45 para la comu-
nicacion con la tarjeta con
relés sin tension
Sefales: +12V -120mA, 0V,
6 salidas de colector abierto

Conector RJ45

Dimensiones y

peso Ver figura 3

1. La corriente suministrada por el panel de con-
trol no debe ser menor que la corriente ab-
sorbida por las bombas eléctricas, y depende
también de la caida de tension a través del
cable.

2. Elegir la corriente de la linea de proteccion
del dispositivo en relacién a la corriente ma-
Xxima absorbida por los motores.
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3. Sdlo si se usa el sensor electrénico.

4. Para mayores altitudes u otras condiciones
del entorno no contenidas en este manual,
por favor contacte con su representante local
del servicio postventa.

3.4 Especificaciones de la bomba

Consultar el manual de uso y mantenimiento de la
bomba eléctrica. Es esencial considerar las limita-
ciones del uso del panel de control junto con las
de la bomba eléctrica. Ver los

Datos técnicos en Tab 1. El comprador es el res-
ponsable de comprobar las limitaciones de la
bomba eléctrica si no estan especificadas en este
manual.

4 Instalacién “
Precauciéon
ALERTA:
A . Observar las normas de pre-
vencion de accidentes en vi-
gor.

. Usar equipamiento adecua-
do y dispositivos de protec-
cion.

. Consultar siempre las nor-
mas, legislacién y cdédigos
locales en vigor con referen-
cia a la selecciéon del lugar
de instalacion, fontaneria y
conexioén de energia.

4.1 Regquisitos eléctricos

Las normas locales en vigor rebaten los siguientes
requisitos dados.

Lista de comprobacion de la conexion eléctrica
Comprobar que se cumplen los siguientes requisitos:

. Los cables eléctricos estan protegidos
contra altas temperaturas, vibraciones
y colisiones.

. El tipo de corriente y el voltaje de los
puntos de conexion de la red deben
corresponder a las especificaciones
dadas en la placa de identificacién de
la bomba.

. Se recomienda suministrar energia
eléctrica al panel de control con una li-
nea energética dedicada equipada
con:

o Un interruptor diferencial de alta
sensibilidad (30 mA) [dispositivo
de corriente residual RDC].

o Un interruptor seleccionador de
red con una separacion entre con-
tactos de al menos 3 mm.

Lista de comprobacion del panel de control

NOTA:

El panel de control debe ser compatible con los
datos de la bomba eléctrica alimentada por el
mismo panel. Es esencial considerar las limita-
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ciones del uso del panel de control junto con las
de la bomba eléctrica. Las combinaciones
inapropiadas no garantizan el funcionamiento y la
protecciéon de la bomba eléctrica y del panel de
control.

Comprobar que se cumplen los siguientes requisi-
tos:

. El panel de control debe proteger las
bombas contra cortocircuitos. Un fusi-
ble de accion retardada o un seccio-
nador de potencia (se sugiere el mode-
lo del Tipo C) pueden ser utilizados pa-
ra proteger el panel de control.

. Un fusible de accién retardada dentro
del panel de control protege la bomba
contra cortocircuitos. Se proporciona
un fusible 12 A gG para las bombas
(F1, F2). Ver figura 7.

. El panel de control debe estar correcta-
mente programado. Consultar la seccion
"Puesta en marcha y programacion"

(secciones 5.4.3, 5.4.4)
Lista de comprobacién del motor

Utilizar un cable de alimentacion de 3 hilos (2 + tie-
rra/masa). Todos los cables deben ser resistentes
un calor para un minimo +70 °C (158 °F).

4.2 Instalaciéon Mecanica

. Asegurarse de que las co-
nexiones estén hechas por
un instalador cualificado y
que cumple las normas en
vigor.

. Antes de poner en marcha la
unidad (panel de control y
bomba eléctrica), asegurar-
se de que la unidad y el pa-
nel de control estén aislados
de la fuente de alimentacion
y que no puedan ser estimu-
lados.

Conexion a tierra (masa)

Riesgo eléctrico
A . Siempre conectar la protec-

cién externa a tierra (masa)
antes de hacer otras cone-
xiones eléctricas.

NOTA:

Asegurarse de que no hay restos de alambre o
del forro exterior del cable ni cualquier otro mate-
rial externo en el panel de control cuando se es-
tan haciendo las conexiones eléctricas. Actuar
con todo el cuidado posible para evitar dafar las
partes internas cuando se esté retirando cual-
quier cosa del interior.

NOTA:

. La instalacion mecanica incorrecta del pa-
nel de control puede causar malfuncio-
namiento y rotura.

. Leer tanto este manual como el ma-
nual de la bomba eléctrica antes de
comenzar la instalacién.

Asegurar que se cumplen las siguientes condicio-
nes:

. Consultar la figura 4 para el montaje
apropiado del panel de control.

. No instalar el panel de control en un
area expuesta directamente a los ra-
yos de sol y/o cerca de fuentes de ca-
lor. Ver el rango de temperatura am-
biente en la seccién

. Datos técnicos.

. Instalar el panel de control y la bomba
eléctrica en un lugar seco y libre de
congelaciones, teniendo en cuenta las
limitaciones de uso y asegurandose de
que el motor esta suficientemente re-
frigerado.

. No usar el producto en atmoésferas ex-
plosivas o en la presencia de polvos,
acidos o gases inflamables y/o co-
rrosivos.

4.3 Instalacion eléctrica

Precaucion

4.3.1 Terminales
Ver figura 7
N° |Significado/Conexién Serigrafia en el
plastico
1 |Alimentacién de la red| Disyuntores de
eléctrica 1x230 Vac,| sobrecarga termal
50/60 Hz 1P+N,In=32A

2 |2.1) M1 = Bomba eléctri-| 2.1) UTM1 = L1
ca 1 alimentacién 1x230| U2M1 = N1
Vac, Mmax =12 A 2.2) U2M2 = N2
2.2) M2 = Bomba eléctri-| UTM2 = L2
ca 2 alimentacion 1x230

f ALERTA:

Vac, 12max =12 A
3 |Sensores analdgicos y| Al/DI, Entradas ana-
digitales légica y digital

3.1) Sensor de presién| 3.1) Al (0/4-20 mA)
/ temperatura / nivel 3.2) D IN PROG
3.2) Entrada digital| 3.3) P MIN/ G MIN
programable 34) P MAX |/ G
3.3) Interruptor de pre-| MAX

sién minima o interrup-| 3.5) P1/G1

tor de nivel minimo 3.6) P2/G2

3.4) Interruptor de pre-| 3.7) Sondas
sion maxima o interrup-| eléctricas

tor de nivel elevado 3.7.1) S COM

3.5) Interruptor de pre-| 3.7.2) S MIN

sion / flotante bomba 1 | 3.7.3) S 1

3.6) Interruptor de pre-| 3.7.4) S 2

sion / flotante bomba 2 | 3.7.5) S MAX

3.7) Sondas eléctricas
3.7.1) Comun
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3.7.2) Nivel minimo
3.7.3) Arranque y pa-
rada bomba 1

3.7.4) Arranque y pa-
rada bomba 2

3.7.5) Nivel elevado

con una seccion transversal de 4G2,5 mm2, es
sélo para el test de produccion interno. Compro-
bar la caida de tensién (< 4 %) y reemplazarlo
con un cable de una seccion transversal apropia-
da.

4 [Conexion rapida RJ45( RILS
para contactos sin ten-
siéon

5 |Interruptores para by-| M1
pass M2
electrénico:

M1: motor eléctrico
control 1

M2: motor eléctrico
control 2

(ver seccion 4.6)

4.3.3 Cable de alimentacion de cone-
xién del motor

Si se necesita afiadir o reemplazar el cable de
alimentacion de los motores, obtener uno nuevo
de una seccioén transversal adecuada al consumo
maximo de corriente del motor eléctrico y teniendo
en cuenta, también, la caida de tensién maxima (<
4 %)

6 RTU 485 Conexion del| TTL
Modbus

7 |Revestimiento interno| -
para del kit RTU 485

Modbus.
432 Conexion de la fuente de ali-
mentacion
NOTA:

La seccion transversal del cable de la fuente de
alimentacién es adecuada para el maximo con-
sumo de corriente del motor eléctrico, conside-
rando, también, la mayor caida de tension (< 4%)

Instalacion y reemplazo del cable de la fuente
de alimentacion

Ver figu- 1. Asegurarse de que el panel de

ras 5, 6, control esta aislado de la fuente

7y 8 de alimentacion y que no pue-
’ de ser estimulado.

2. Abrir las tapas frontales (1) y
(3), y apagar el interruptor
principal (2).

3. Retirar los 4 tornillos M4 x 25
y abrir la cubierta trasera (ver
figura 6).

4. Insertar los cables eléctricos en
la entrada adecuada (1), figura 5.

5. Conectar primero el cable de
masa del terminal relevante y
posteriormente los demas ca-
bles. Es recomendable que el
cable a masa sea mas largo
que los demas cables, figuras 7
y 8.

6. Comprobar que todos los ca-
bles estan asegurados, cerrar
la cubierta trasera y poner los
tornillos si ninguin otro cable ha
sido conectado.

Ver 1. Asegurarse de que el panel de

figuras control esta aislado de la fuente de

alimentaciéon y que no puede ser

56,7, estimulado.

2. Abrir las tapas frontales (1) y (3), y

8. apagar el interruptor principal (2).

3. Retirar los 4 tornillos M4 x 25 y
abrir la cubierta trasera (ver figura
6).

4. Insertar los cables eléctricos en las
entradas adecuadas (3) y (5), figu-
ra 5.

5. Conectar primero el cable de masa
del terminal relevante y posterior-
mente los demas cables. Es reco-
mendable que el cable a masa sea
mas largo que los demas cables,
figuras 7y 8.

6. Comprobar que todos los cables
estan asegurados, cerrar la cubier-
ta trasera y poner los tornillos si
ningun otro cable ha sido conecta-
do.

4.3.4 Conexiones I/O

Los terminales tienen que ser elegidos depen-
diendo de la aplicacién y del tipo de sensor usado

(figuras 7 y 9). Para la aplicacion, consultar las
figuras de 11 a 64

NOTA:
Si alglin modelo tiene un cable de alimentacion
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Verfigu- | 1. Asegurarse de que el panel de
control esta aislado de la fuente
ras 5, 6, de alimentaciéon y que no puede
7y 9 ser estimulado.
’ 2. Abrir las tapas frontales (1) y (3), ¥
apagar el interruptor principal (2).

3. Retirar los 4 tornillos M4 x 25 y
abrir la cubierta trasera (ver figu-
ra 6).

4. Insertar los cables eléctricos en
las entradas adecuadas, figura 5,
seccion 4.5.

5. Conectar el cable en los bornes
correspondientes, figuras 7y 9.

6. Comprobar que todos los cables
estdn asegurados, cerrar la cu-
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bierta trasera y poner los tornillos
si ningun otro cable ha sido conec-
tado.

3 - Motor bom- (M 1
ba 1

De7a13

435 Sustitucioén del fusible F1 o F2

Si el fusible F1 o F2 necesita ser reemplazado por
ser defectuoso, reemplazar con uno de las si-
guientes caracteristicas.

Alarma A01 indica que el fusible F1 es defectuoso.
Alarma A02 indica que el fusible F2 es defectuoso.

Ver figu- 1. Asegurarse de que el panel de

control esta aislado de la fuente
ras 5, 6,7 de alimentacion y que no pue-
v 8 de ser estimulado.

2. Abrir las tapas frontales (1) y
(3), y apagar el interruptor prin-
cipal (2).

3. Retirar los 4 tornillos M4 x 25 y
abrir la cubierta trasera (ver fi-
gura 6).

4. Utilizar una herramienta apro-
piada para retirar el fusible F1
(alarma A01) o F2 (alarma
A02).

5. Reemplazar el fusible de
acuerdo a los

6.  Datos técnicos correcto, ver
Tab 1.

7. Cerrar la cubierta TRASERA
y poner los tornillos si ningin
otro cable ha sido conecta-

4 - Sensor AIN

De5a10

- Interruptor [P MAX
de presion  |S MIN
maxima

- Sonda de
nivel minimo

- Cable son-
da multipo-
lart)

De7a13

6 - Interruptor [P MIN
de presion |G MIN
minima P MAX

- Interruptor
flotante ni-
vel minimo

- Interruptor
de presion
maxima

De5a10

(1) Conectar el cable multipolar a una caja de em-

palme y cada sonda con su cable.

452 Q-SMART 20/bS preparado para

presurizacion

Ver figuras 5, 7y 9

do. # Significado/ |Serigrafia Diametro
4.4 Sensor analégico (Figura |Conexién Q-SMART |posible
Se requiere un sensor analégico con salida 0/4-20 % (Figuras 7, 9) | (figuras 7, 9) ?I:Im;:able
mA para mostrar la presion, nivel o temperatura
. . 1 - Entrada 1x230 Vac |De7a13
del sistema (ver figuras 7'y 9). fuente de
L!n sensor ofrece la posibilidad de funciones adi- alimentacion
clonales. 2 Interruptor (P 1 De5a10
\c/;;’ seccion 5.3 Puesta en marcha y programa- de presion  |P 2
’ P1 P MAX
4.5 Entradas y terminales - Cabledel |SCOM
interruptor  |S MIN
451 Q-SMART 10/bS preparado para de presion  |S 1
presurizacion multipolar® |8 2
- Cable sonda |S MAX
Ver figuras 5, 7y 9 multipolare
Se recomiendan los siguientes valores 3 - Motor bom- |M 1 De7a13
# Significa- Serigrafia |Diametro po- ba 1
(Figura [do/Conexién |Q-SMART |[sible del ca- 4 - ﬁﬁgiﬁz)tor 'SlzN De5a10
5) (Figuras 7, 9)|(figuras 7, 9)|ble (mm) de presion
1 - Entrada 1 x 230|De7a13 P2
fuentede  |Vac 5 - Motor bom- |M 2 De7a13
alimentacion ba 2
2 - Interruptor  |P 1 De5a 10 6 - Interruptor |P MIN De5a 10
de presion  |S COM de presion |P MAX
P1 minima G MIN
- Sonda co- - Interruptor |S COM
A flotante ni- (S MIN
man
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vel minimo  |S MAX

- Cable son-
da multipo-
lar®

- Cable del
interruptor
de presion
multipolart”

453

Q-SMART 10/SE modo de drena-
je de aguas residuales y llenado

Ver figuras 5, 7y 9

interruptor |- S MAX
flotante - G1
multipolar” |- G2
- G MAX
3 - Motor bom- [- M1 De7a13
ba 1
4 - Sensor - AIN De5a10
5 - Motor bom- |- M2 De7a13
ba 2
6 - Interruptor |- G MIN [De5a10
flotante ni-
vel minimo

# Significado/ |Serigrafia |Diametro
(Figura |Conexion Q-SMART |posible del
5) (Figuras 7, 9) |(figuras 7, 9) cable (mm)
1 - Entrada - 1x230 |De7a13
fuente de Vac
alimentacion
2 - Interruptor |- GMAX |De5a 10
flotante ni- |- S MAX
vel maximo
- Sonda nivel
maximo
3 - Motor bom- |- M1 De7a13
ba 1
4 - Sensor - AIN De 5a 10
- Sondade - 81
nivel bomba 1
5 - Interruptor |- G1 De7a13
flotante - SCOM
bomba 1 - SMIN
- Sondaco- |- S1
mun - S MAX
- Cable son-
da multipo-
lar"
6 - Interruptor |- GMIN |De5a 10
flotante ni- |- S MIN
vel minimo
- Sonda de
nivel minimo
454 Q-SMART 20/SE modo de drena-

je de aguas residuales y llenado

Ver figuras 5, 7y 9

# Significa- Serigrafia [Diametro
(Figura |do/Conexién |Q-SMART |posible del
5) (Figuras 7, 9) (figuras |cable (mm)
7, 9)
1 - Entrada - 1x230|De7a13
fuente de Vac
alimentacion
2 - Cable son- |- S COM|De5a10
da multipo- |- S MIN
lar(® - S1
- Cabledel |- S2
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46 ACCIONAMIENTO DE LAS BOMBAS
ELECTRICAS EN UNA EMERGEN-
CIA

En caso de que el software o los componentes
electronicos del panel de control Q-SMART estén
bloqueados, las bombas pueden ser accionadas
cambiando la posicion de los interruptores M1 y

M2 (ver figuras 7'y 10).

ALERTA:

. Asegurarse de que quien
ejecuta todas las conexiones
es un instalador cualificado y
cumple las normas en vigor.

. Antes de poner en marcha la
unidad, asegurarse de que
la unidad y el panel de con-
trol estan aislados de la
fuente de alimentacion y que
no puede ser estimulado.

. Esta operacién debe ser rea-
lizada sélo en caso de
emergencia.

5 Descripcion del sistema
5.1 Interfaz de usuario

La lista describe las partes de la figura 7.

Numero Descripcién

En modo MANUAL (MAn):

1 = Botén para accionar la bomba
eléctrica 1. Presionar y mantener
presionado el boton para encen-
der.

2 = Botén para accionar la bomba
1y2 eléctrica 2. Presionar y mantener
presionado el boton para encen-
der.

En modo STANDBY (StY):

1, 2 Incrementar o disminuir el
valor de un parametro selecciona-
do en modo STBY

Tipo de pantalla:

3 LEDs de tres digitos con simbolos
luminosos
4 Boton para cambiar entre los mo-

dos de operar:
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¢ AUTOMATICO (Aut)
. MANUAL (MAn) y
. STANDBY (StY) (habi-
litar el mend de pro-
gramacion)
Botoén para confirmar el ment y los
datos.

5

5.2 Informacién por pantalla

La lista describe las partes de la figura 2.

Numero Descripcion

LED de luz verde, indica que la

1 . . .
bomba 1 esta en funcionamiento

2 LED delluz azul, indica el modo
AUTOMATICO

3 LED de luz verde, indica que la
bomba 2 esta en funcionamiento
LED de luz roja, indica un error. El

4 LED se ilumina cuando hay una
alarma.

5 LED de luz amarilla, indica modo
MANUAL.

LED de luz roja, indica:.

. Alarma de falta de
agua encendida, para
la aplicaciéon de presu-

6 rizacion

. Alarma de alto nivel
encendida, para la
aplicacion de aguas
residuales.

LED de luz roja, indica la Temperatura
°C, si esta seleccionada

LED de luz roja, indica los metros
8 de la columna de agua, si esta
seleccionada

LED de luz verde fija, indica que

9 esta encendido
LED de luz roja, indica la presion
10 S .
en bar, si esta seleccionada
521 Bloqueo/Desbloqueo de la inter-

faz de usuario

Los botones (4) estan habilitados en Modo AU-
TOMATICO o MANUAL y permiten al usuario ver
el registro de operaciones y alarmas (ver seccion

5.4.2) o acceder a los menus y editar los parame-
tros de funcionamiento (ver seccién 5.4.3).

5.3 Puesta en marcha y programacion

NOTA:
e Si se suministra de forma individual,
EL SOFTWARE POR DEFECTO
ES:

- AGUAS RESIDUALES (SE) para Q-
SMART10../D, Q-SMART20../D, ver
seccion 3.2y 5.4.3 pestana 2

- PRESURIZACION (bS) para Q-
SMART10../.B, Q-SMART20, ver sec-

cion 3.2y 5.4.3 pestana 3.

Editar los valores de acuerdo al tipo de bom-
ba eléctrica y al sistema, ver seccién 5.4.4y
las figuras de 11 a 64.
. Si el panel de control esta conectado
a una bomba eléctrica o a un grupo
de presion, ya ha sido programada
segun las caracteristicas de la bom-
ba eléctrica y los valores por defecto
podrian cambiar. Editar los valores
de funcionamiento del sistema.
. Una configuraciéon incorrecta puede
dafar la bomba eléctrica y/o el sis-
tema.

Ver figuras 1y 2 para la interfaz de usuario.

1. Comprobar que se han realizado todas las
conexiones mecanicas, eléctricas e hidrauli-
cas. Ver la secciones 4.2 Instalacion Mecani-

cay 4.3 Instalacion eléctrica.

2. Encender la alimentacion con el interruptor
principal (1) figura 7 y el panel de control
arranca.

3. El panel de control lleva a cabo un Auto test
de hardware interno y el LED (9) se enciende.
Es posible entrar en el MENU DE CONFIGU-
RACION para configurar la aplicacion apro-
piada (ver figuras de 11 a 64)

NOTA:

. El modo de puesta en marcha en ca-
so de apagado es AUTOMATICO y
no se puede modificar.

. En modo automatico, la bomba eléc-
trica entra en funcionamiento si el
valor de la presioén, nivel o tempera-
tura del sistema es menor que el va-
lor seleccionado. Si es necesario,
presionar (4) para establecer el mo-
do MANUAL vy la bomba eléctrica pa-
ra de funcionar.

Los parametros en el meni PARAMETRO sélo
pueden ser editados en modo STANDBY (StY).
Presionar (4) para cambiar entre MANUAL o AU-
TOMATICO y modo STANDBY (StY); los LEDs (5)
y (2) se apagan. Ver seccién 5.4.4 para el proce-
dimiento adecuado.

54 Programacion

El panel de control tiene tres menus a los que se
puede acceder mediante una combinacion de te-
clas:

e  CONFIGURACION RAPIDA (ver seccién
5.4.3)

. REGISTRO DE ALARMAS (ver sec-
cion 5.4.2)

e« PARAMETROS (ver seccion 5.4.4).
5.4.1 Textos mostrados en la pantalla

[ Sim [ Descripcion

| MAn [ Operacion en modo Manual: la bomba
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esta parada

Aut Operacion en modo Automatico.

Modo Standby: La programacion esta
StY -

habilitada
cnf Seleccién de software (SE o bS)

El panel de control Q-SMART esta es-
SE tablecido en modo AGUAS RESIDUA-
LES

El panel de control Q-SMART esté es-
bS tablecido en modo Presurizacion
BOOSTER

Parametro de configuraciéon

Menu de ajustes de parametros

c
t Parametro de temporizacion
r
h

Hora y valor de sus datos

Mostrado en pantalla cuando el sensor
- analégico no estd en uso. El sensor
digital esta en uso.

Cuando el sensor analdgico no esta en

run uso (sin respuesta), la bomba esta en
funcionamiento

A Registro de alarmas

St Auto-test en marcha

El panel de control Q-SMART esta
deshabilitado por el interruptor de co-
mando externo conectado al D IN

OFF PROGR (figure 9).
El estado de la alarma en el registro de
alarmas.

on El estado de la alarma en el registro de
alarmas.

P1 Bomba 1 en funcionamiento

P2 Bomba 2 en funcionamiento

54.2 Registro de alarmas

Es posible ver cualquier informacién concerniente
a cualquier alarma ya sea en modo MANUAL o
AUTOMATICO. El menu se muestra en modo Sélo
lectura y muestra las ultimas 20 alarmas.

Ver figuras 1y 2.

- Presionar y mantener presionado (4) durante
unos segundos para acceder al menu. EI LED
(4) se apaga.

- Presionar (1) o (2) para seleccionar la alarma, y
presionar (5) para confirmar.

- Presionar (5) repetidas veces y los siguientes
datos seran mostrados en secuencia: cédigo de
alarma, estado (OFF, ON), y dia, mes, afio, ho-
ra, minuto para indicar el momento de la inci-
dencia.

- Presionar (4) para salir o (1) o (2) para selec-
cionar cualquier otra alarma de la lista.

Ejemplo en la figura 65.

Alarma numero 20, tipo A53,
- desactivada (OFF) 12/11/2015 a las 21:36h
- activada (ON) 12/11/2015 a las 20:58h

54.3 Menu de configuracion

Se utiliza para seleccionar la aplicacién rapida (ver
Figuras de 11 a 64).
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LA SELECCION DEBE HACERSE SOLO DU-
RANTE EL ARRANQUE

1. Verfigura 6: Accionar el interruptor principal (2).

2. Verfiguras 1y 2: Presionar los botones (1) y (2)
al mismo tiempo durante el arranque; el LED (9)
se ilumina y en pantalla se muestra “cnf”.

3. Presionar (5) y se muestra la configuracion
actual.

4. Presionar el botén (1) o (2) para editar el tipo

de configuracion:

. SE: Aguas residuales.
. bS: booster presurizacién.

Presionar el botén (5) para confirmar

En pantalla se muestra 1P o 2P.

Presionar el botén (1) o (2) para editar el nd-

mero de bombas:

. 1P: una bomba
. 2P: dos bombas

8. Presionar el boton (5) para confirmar.

9. En pantalla se muestra P 0 S. Presionar el bo-
ton (1) o (2) para editar.

Si estéa configurado el modo presurizacion (bS):
. P: Control de la bomba desde el inte-
rruptor de presion. P1, P2, PMAX,
PMIN habilitados.
. S: Control de la bomba desde el sen-
sor de presion electronico (A IN). A IN,
P MAX, P MIN habilitados.

No o

Si esta configurado el modo aguas residuales (SE):
. G: Control de la bomba desde el inte-
rruptor de presion flotante. G1, G2,
GMAX, GMIN habilitados.

10. Presionar el botdn (5) para confirmar
11. Apagar el panel de control y encenderlo de
nuevo. La nueva aplicacion esta ahora activa.

5.4.4 Menu de parametros

Todos los parametros de funcionamiento pueden
ser seleccionados y modificados en modo

STANDBY (StY) (ver Tab 2 0 Tab 3).

NOTA:

Después de 3 minutos de inactividad y si ningun
botén esta siendo utilizado, se restaura el modo
automatico.

La bomba permanece en standby durante la confi-
guracion.

Ver figuras 1y 2

1. Presionar y mantener presionado (4) para
acceder al modo STANDBY (StY).

2. Los LEDs (2)y (5) se apagan. EI LED (9) esta
encendido.

3. Presionar (5) para acceder al menu de para-

metros.

“000” parpadea.

Presionar (1) o (2) para editar la contrasefia 066.

Presionar (5) para confirmar. Si la contrasefia

es incorrecta presionar (4) para activar el mo-

do Solo lectura.

[SEUES
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7. Presionar (1) y (2) para ver el parametro. t05 |Filtro del Estandar - 3
8. Presionar (5) para ver el parametro. El para- software para |Lowara
metro parpadea. ingreso ana-
9. Presionar (1) o (2) para modificar el valor. l6gico
10. Presionar (5) para confirmar. c06 |Valor de es- |Presion: Varios 10,0
11.  Presionar (1) o (2) para confirmar y despla- cala completo [De 0 a 60
zarse al siguiente parametro o presionar (4) del sensor bar
para modo AUTOMATICO o MANUAL. seleccionado. |Temperatura:
12. Repetir desde el punto 7 al 9. Sélo si se usa|De -20 a 100
13. Presionar (4) para pasar a modo AUTO- el sensor. °C
MATICO o MANUAL. Nivel:
14. Apagary volver a encender. De0Oa50m

Tab2 Aplicacion de AGUAS RESIDUALES

(esta seleccionado el parametro SE, seccién LIMITES Y TEMPORIZADOR (los limites estan

activos sélo con el sensor)

5.4.3)
Par. |Descripcion  [Rango Unidad | Prede- c07 |Punto de 0= Deshabili- |- 0
termina- ajuste de tado
do nivel Gnico 1= Habilitado
r07 |Valor del ni- [De 0 a esca- |Varios (5
SISTEMA vel del punto |(la completa
de ajuste
c01 |Numero de 1=1bomba |- segun el r08 |Limite supe- [De 0 a esca- |Varios |0,5
bombas 2= 2 bombas modelo rior delta la completa
del panel r09 |Limite inferior |De 0 a esca- |Varios [0,5
de control delta la completa
€02 [Funcionde  |0= Deshabili- |- 0 r10 |Limite arran- [De O a esca-|Varios |8
llenado. tado que bomba 1 |la completa
(Ver figuras | 1= Habilitado t10 |Retrasodel [De0a100 [seg |2
de 11 a 16, tiempo de
de 39 a 46,y arranque de
de 54 a 64) la bomba 1
c03 |Tipo de sen- |1= Interrup- |- 1 r11 [Limite parada [De 0 a esca-|Varios |2
sor que se tores flotan- bomba 1 la completa
esta utilizan- |tes t11 |Retrasodel [De0a100 [seg [0
do. 2= Nivel del tiempo de
sensor parada de la
3= Sondas bomba 1
4= Sensor r12 |Limite arran- |[De 0 a esca-|Varios |7
de ”“{9| con que bomba 2 [la completa
cambio au- t12 |Retrasodel |[De0a100 [seg |2
tomatico a tiempo de
flotante si e’l arranque de
sensor esta la bomba 2
&e_jtg)peado r13 |Limite parada [De 0 a esca-|Varios |1
= Sensor bomba 2 la completa
de nivel con t13 |Retraso del |De0a 100 |seg |0
cambio au- .
tomético a tiempo de
sondas si el parada de la
! bomba 2
sensor esta
estropeado . . )
c04 [Tipo de sefal |1= 420 mA |- 1 COMBINACION (ver seccion 6.2 para la descrip-
del sensor 2=0-20 mA cion)
c05 |Valor de es- |Presion: varios |0
cala inicial del|De 0 a 60 c14 [Habilita com- [0=s6lo G1y |- 3
sensor. Sélo |bar binacio-nes de | G2
siseusael |Temperatura: paraday/o |1=solo G
sensor. De -20 a 100 arranque de  IMIN'y S MIN
°C las bombas a |conectados
Nivel: través de (interruptor
De0a50m interruptores  |flotante o
105 |Calibracion |0= Deshabil- |- 0 flotantes (G) - |sonda S MIN
de laescala |tado y sondas (S). |+ sonda co-
inicial en mA. |1= Habilitado min S COM)
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2=solo G
MAXy S
MAX
conectados
(interruptor
flotante o
sonda S
MAX +
sonda
comun S
COM)

3= G MIN/S
MINy G
MAX /S MAX

ARRANQUE ROTACION BOMBA

automatica de |tado
labombano [De 1 a 12
tiene lugar (la |horas
configuracion
no ha sido
nunca capaz
de parar), se
realiza una
rotacion “for-
zada” de las
bombas de
trabajo si el
tiempo confi-
gurado ha
transcurrido.

c15

Habilita la
rotacion de la
bomba. La
rotacion auto-
matica de la
bomba tiene
lugar cada vez
que el tiempo
configurado se
reactiva des-
pués de una
parada en
modo automa-
tico. Si el inter-
cambio ciclico
de las bombas
esta deshabili-
tado, los flo-
tantes o son-
das se tienen
que conectar a
sus bombas
correspon-
dientes: P1-G1
(0S1), P2-G2
(0 S2).

Esta funcion
es esencial si
las bombas se
encuentran en
estaciones
diferentes.

0= Deshabili-
tado
1= Habilitado

c18 |Se puede 0= Deshabili-
configurar sélo |tado

en caso de 1= Habilitado
sistemas con
sensor.
Reducir los
tiempos (t10,
11, t12,113)
en el caso de
excesiva va-
riacion de las
respuestas
(presién nive-
les, temperatu-
ra).

v
o

RELOJ EN TIEMPO REAL

h19 |Configurar la|Y -

data

h20 |Configurar el(M=de 1a12|-
mes

h21 |Configurar el{d=de 1a31 |-
dia

h22 |Configurar lalh=de0a 23 |-
hora

h23 |Configurar los|m= de 00 a|-
minutos 59

c16

Insertar la
bomba de
trabajo que se
desea arran-
car por prime-
ra después de
haber arran-
cado o des-
pués de un
reinicio.

El parametro
¢15 debe estar
en modo
ENABLED
(habilitado)

1= Bomba 1
2= Bomba 2

AUTO-TEST EN MARCHA

Con esta funcién, las bombas se arrancan una vez
por semana y en horas y dias configurados, o bien
después de un tiempo de inactividad.

(Ver seccion 6.7 para la descripcion)

c24 |Habilitar auto- |0= Deshabili-
test periédico |tado

1= Semanal

2= Tiempo de
inactividad

[
o

t24 |Configurar el |De 1 a 30 dias |1
periodo de dias
inactividad de
la bomba 1
(c24=2)

c17

Si la rotacion

0=_Deshabili-

Horas

t25 |Configurar el |De 1 a 30 dias |1
periodo de dias
inactividad de
la bomba 2
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(c24=2) da para modi-
h26 |Configurar el |1=Lunes - 1 ficar el punto
dia del auto- |2= Martes de ajuste
test semanal |3= Miércoles (c30=1)
(c24=1) 4= Jueves h33 |Configurar los |De 0 a 59 min 1
5= Viernes minutos de
6= Sabado parada para
7= Domingo modificar el
punto de ajus-
h27 |Configurar la |De 0 a 23 hora |10 te (c30=1)

hora del auto-

test semanal PROGRAMACION DE ENTRADAS DIGITALES
(c24=1) (ver figuras 7y 9)
h28 |Configurar los |De 0 a 59 min 00
minutos del r34 |Configurar la {1=NC, nor- |- 2
auto-test se- l6gica del malmente
manal interruptor cerrado
(c24=1) flotante de la |2= NO, nor-
h29 |Configurar el |De 2 a 20 seg 5 entrada digi- |malmente
tlem'po de' tal G1 abierto
funcionamien- r35 |Configurarla |1=NC, nor- |- 2
to de la bom- I6gica del malmente
ba durante el interruptor cerrado
auto-test se- flotante de la |2= NO, nor-
manal entrada digi- |malmente
/(c24=1) tal G2 abierto
MODIFICAR EL PUNTO DE AJUSTE (sélo si el r36 |Configurarfa 1= NC, nor- |- 12
légica del malmente

sistema es con sensor analégico) interruptor cerrado

flotante de la |2= NO, nor-
entrada digi- |malmente
tal G MAX abierto

V
o

c30 |Configurar el |0= Deshabili-
modo para tado

modificar el |1= Reloj

punto de interno t36 |Retrasodel |De0a200 [seg 0

ajuste 2= Desde la tie;ﬂPO_qe sl
entrada digi- a‘i IVaCI?n el
tal DI5 interruptor

flotante de la

r30 |Configurar el |De 0 a esca- |varios |0,5 entrada digital

valor modifi- |la completa

cado del pun- G MAX (r36) _
to de ajuste r37 Copflgurar la [1=NC, nor- |- 2
El limite de l6gica del malmente
interruptor cerrado

Sg;rélugey flotante de la {2= NO, nor-
cada bomba entrada digi- |malmente
(r08, r09, r10 tal G MIN abierto
1, 112, r13) 137 |Retrasodel |De0a200 |seg |0
aumenta 'y tiempo de
disminuye a activacion del
través del interruptor
valor (c30=1) flotante de la

h30 [Configurarla [De0a23 |hora [1 entrada digital
hora de G MIN (r37)
sqr:)?j?f?;a?— zlara c38 |Configuracion |0= No utili- |- 0
punto de ajus- delaentrada |zado.
te (c30=1) digital progra- |1= El co-

- mable D mando ex-

h31 z?ﬁkﬁ%gredlglos De 0 a 59 Min 1 IN PROG® |terno y las
arranque para bombag se
modificar el snmen en
punto de ajus- e uno en
te (c30=1) uno (con 2

segundos de
diferencia).

h32 |Configurarla |De 0 a 23 hora |1

hora de para-
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2= Alarma
externa

3= ON/OFF
externo.

4= Modifica
del punto de
ajuste

OUT_4 (K6
en la tarjeta)

c44 |Configuracion [Ver configu- |- 0
del relé racién c40
OUT_5 (K7

en la tarjeta)

r38 |Configurarla [1=NC, nor- |- 2
légicadela |malmente
entrada digi- |cerrado

tal programa- |2= NO, nor-
ble D malmente
IN_PROG abierto

c45 |Configuracion [Ver configu- |- 0
del relé racién c40
OUT_6 (K8

en la tarjeta)

t38 |Retraso del De 0a 200 |seg 0
tiempo de acti-
vacion de la
entrada digital
programable
D IN_PROG

(r38)

6CP Q-SMART MODULE (ACCESORIO OPCIONAL),
Es una tarjeta electronica con seis relés y contactos s

in tension (ver figuras 7. 9).

MODBUS Q-SMART MODULE
Programacion del Modbus de campo RTU RS485

(ver figuras 7y 10)

Nota: Con paridad par o impar hay un bit de parada,
sin paridad hay dos bits de parada.

Apagar y volver a encender el panel de control
Q-SMART después de haber modificado los pa-
rametros r46-c47-r47.

c46 |Habilitar 0= Deshabili- |- 0
puerto de tado
comunicacion | 1= Habilitado

ModBus
c40 |Configuracion |0= Deshabili- |- 0 r46 |Configurarla |De 1a255 |- 247
del relé tado direccion
OUT_1(K3 |1=P1en c47 |Paridad 0= Ninguna |- 2
en la tarjeta) |marcha 1= Par
2=P2en 2= Impar
marcha r47 |Velocidad 0= 9600 - 1
3= Fusible 1 ModBus 1= 19200
quemado 2= 38400
4= Fusible 2 3= 57600
quemado
5= Nivel de CONFIGURACIONES PREDETERMINADAS
alarma alto
6= Limite c48 |Cargatodos |0=No - 0
max del nivel los parametros|1= Carga
de alarma predetermi- predetermi-
7= Limite min nados (ajuste |nada
del nivel de de fabrica)
alarma
8= Alarma CONTADOR DE HORAS
externa
9= Auto-test h49 |Lee las horas |-
€en curso. de funciona-
10= Averia mien-to de la
del sensor de bomba 1
la alarma h50 |Lee las horas |-
11= Encendi- de funciona-
do mien-to de la
12=Modo bomba 2
Aut/Man h51 |Lee las horas |-
c41 |Configuracion |Ver configu- |- 0 totales de
del relé racién c40 funciona-
OUT_2 (K4 mien-to del
en la tarjeta) panel de con-
c42 |Configuracion [Ver configu- |- 0 trol Q-SMART
del relé racién c40 c52 |Reajustala [0=No - 0
OUT_3 (K5 memoria del |1= Reajusta
en la tarjeta) contador de |las horas de
c43 |Configuracion Ver configu- |- 0 horas de to-  (funciona-
del relé racion c40 das las bom- |miento de la
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bas. bomba 1

2= Reajusta
las horas de
funciona-
miento de la
bomba 2

3= Reajusta
las horas de
funciona-
miento de
bomba 1 +
bomba 2

alarma todas
las bombas
se activan

t55 |Retrasodel |De0a200 |[seg 0
tiempo de
activacion del
limite de la
alarma de
nivel alto
(c55=1)

PROGRAMACION DE LAS ALARMAS
(alarmas dedicadas a la aplicacién para aguas
residuales)

CONFIGURACION DE LA ALARMA POR BLO-
QUEO DEL SISTEMA

c56 |Habilita el 0= Deshabili-
bloqueo del |tado

sistema sila |1= Habilitado
misma alar-
ma se produ-
ce cinco ve-
ces en 30
min. Para
reiniciar el
sistema es
necesario un
reajuste ma-
nual

v
o

c57 |Reinicio del |0= No - 0
registro de 1=Si
alarmas

c53 |Control del 0= Deshabili- |- 1
nivel bajo tado
(parametro 1= Habilitado
disponible si
c02=1)
r53 |Configurarla |[De5a 100 [KQ 5
sensibilidad
de la sonda
segun la con-
ductividad del
agua.
t63 |Retraso del |De0a200 |seg 0
tiempo de
activacién de
las sondas
(r53)
c54 |Habilita la 0= Deshabili- |- 0
alarma para |tado
el limite de 1= Habilitado
nivel minimo
(solo para el
sistema con
sensor)
r54 |Configurala |De 0 a esca- |Varios |0
alarma del la completa
limite de nivel |del sensor
minimo (0= deshabili-
tado)
t54 |Retrasodel |De0a200 |seg 20
tiempo de
activacion del
limite de la
alarma de
nivel minimo
(c54=1)
c55 |Habilita la 0= Deshabili- |- 0
alarma para |tado
el limite del  |1= Habilitado
nivel maximo
(sélo para el
sistema con
sensor)
r55 |Configurala |De 0 a esca- |Varios |0
alarma del la completa
limite del del sensor
nivel alto En  |(0= deshabili-
caso de tado)

6 FUNCIONES ESPECIALES

APLICACION PARA AGUAS RESIDUALES (esta
seleccionado el parametro SE, seccion 5.4.3)

6.1 Auto-test EN MARCHA

La funcién Auto-test puede ser utilizada para en-
cender las bombas cuando éstas han permaneci-
do apagadas por un largo periodo de tiempo.

Las bombas se encienden por el reloj o después
de un largo periodo de inactividad (c24).

Como comenzar el auto-test: activacion por
reloj (c24=1)

Si las bombas estan en marcha, el auto-test per-
manece en suspension y en pantalla aparece el
siguiente texto en modo intermitente:

tSt

Cuando las bombas estan en standby, el auto-test
comienza a funcionar y el test en progreso y la
bomba en uso se muestran en pantalla en modo
intermitente:

tSt

Como parar el auto-test
El auto-test puede detenerse en cualquier momen-
to presionando el pulsador OK.

¢Qué hace el auto-test?
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Auto-test activado por el reloj

La funcién auto-test engloba las siguientes confi-

guraciones y secuencias:

1. Habilitar la funcién (c24=1)

2. Configurar el dia, hora y minutos del test
(h26, h27, h28).

3. Encender la bomba P1 después del configu-
rado.

4. Detener la bomba P1 después del tiempo

configurado (h29).

Esperar un minuto

Encender la bomba P2.

Detener la bomba P2 después del tiempo de

establecimiento(h29).

No o

Auto-test activado después de un periodo de
inactividad

La funcién auto-test engloba las siguientes confi-

guraciones y secuencias:

1. Habilitar la funcién (c24=2)

2. Configurar el tiempo de inactividad para la
Bomba 1 (t24) o la Bomba 2 (t25).

3. Encender la Bomba P1 después del tiempo
configurado (t24).

4. Detener la bomba P1 después del tiempo
configurado (h29).

5. Esperar un minuto

6. Encender la Bomba P2 después del tiempo
configurado (t25).

7. Detener la bomba P2 después del tiempo de
establecimiento(h29).

El auto-test se interrumpe si la presion o el nivel
del sistema cambia, requiriendo que las bombas
funcionen automaticamente. El Auto-test se pos-
pone.

6.2 Encendido y apagado de las bom-
bas (parametro c14)

La siguiente descripcién es valida cuando el soft-
ware para las aguas residuales estd habilitado.
(Parametro c02=0). Si la elevacion esta activada
en el parametro (c02=1), las funciones puesta en
marcha y paro se revierten.

6.2.1 Interruptores flotantes

Las bombas se encienden o apagan a través de
los interruptores flotantes. Se proporcionan dife-
rentes opciones.

0=G1y G2

La Bomba 1 se enciende y apaga mediante el
interruptor flotante G1.

La Bomba 2 se enciende y apaga mediante el
interruptor flotante G2.

La alarma de nivel alto se activa mediante G MAX
pero no lo hara ninguna de las otras bombas.

1=G MIN

La Bomba 1 se enciende mediante el interruptor
flotante G1.

La Bomba 2 se enciende mediante el interruptor
flotante G2, Ambas bombas se paran mediante G
MIN. La alarma de nivel alto se activa mediante G
MAX pero no lo hara ninguna de las otras bombas.
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La rotura de G MIN esta diagnosticada y las bom-
bas se encienden/paran mediante G1, G2.

2=G MAX

La Bomba 1 se enciende y apaga mediante el
interruptor flotante G1.

La Bomba 2 se enciende y apaga mediante el
interruptor flotante G2.

La alarma de nivel alto se activa mediante G MAX
y ambas bombas se encienden. La Bomba 2 se
enciende después de dos segundos. Esta opcion
es para prevenir el llenado excesivo y rapido del
tanque. Las bombas se paran mediante G1, G2.

El interruptor flotante de nivel bajo G MIN no influ-
ye en la condicion de arranque de las bombas.

3=G MIN+G MAX

La Bomba 1 se enciende mediante el interruptor
flotante G1.

La Bomba 2 se enciende mediante el interruptor
flotante G2,

La alarma de nivel alto se activa mediante G MAX
y ambas bombas se encienden. La Bomba 2 se
enciende después de dos segundos. Esta opcion
es para prevenir el llenado excesivo y rapido del
tanque.

La rotura de G MIN esta diagnosticada y las bom-
bas se encienden/paran mediante G1, G2.

El interruptor flotante de nivel bajo G MIN no influ-
ye en la condicién de arranque de las bombas.

6.2.2 Sondas eléctricas

Las bombas se encienden y apagan mediante
sondas de nivel eléctricas. Se proporcionan dife-
rentes opciones.

La sonda comun “S COM” debe estar conecta-
da.

0=S1yS2
La Bomba 1 se enciende y apaga mediante la
sonda S1.
La Bomba 2 se enciende y apaga mediante la
sonda S2.

1=S MIN

La Bomba 1 se enciende mediante la sonda S1.
La Bomba 2 se enciende mediante la sonda S2.
Ambas bombas se paran mediante la sonda S
MIN. La alarma de nivel alto se activa mediante la
sonda S MAX pero no lo hara ninguna de las otras
bombas.

La rotura de S MIN esta diagnosticada y las bom-
bas se encienden/paran mediante S1, S2.

2=S MAX

La Bomba 1 se enciende y apaga mediante la
sonda S1.

La Bomba 2 se enciende y apaga mediante la
sonda S2.

La alarma de nivel alto se activa mediante S MAX
y ambas bombas se encienden. La Bomba 2 se
enciende después de dos segundos. Esta opcion
es para prevenir el llenado excesivo y rapido del
tanque. Las bombas se paran mediante S1, S2.
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La sonda de nivel bajo S MIN no influye en la con-
dicion de arranque de las bombas.

3=S MIN+S MAX

La Bomba 1 se enciende mediante la sonda S1.
La Bomba 2 se enciende mediante la sonda S2.
Ambas bombas se encienden mediante S MAX.
La Bomba 2 se enciende después de dos segun-
dos. La alarma de nivel alto se activa mediante S
MAX. Esta opcién es para prevenir el llenado ex-
cesivo y rapido del tanque. Ambas bombas se
paran mediante S MIN.

La rotura de S MIN esta diagnosticada y las bom-
bas se encienden/paran mediante S1, S2.

La sonda de nivel bajo S MIN no influye en la con-
dicién de arranque de las bombas.

7 ALARMAS

APLICACION PARA AGUAS RESIDUALES (esta
seleccionado el parametro SE, seccion 5.4.3)

Listado de alarmas

|Reinicio |
[Fusible F1 bomba 1 quemado. [Auto

|N° |Descripcic’>n
[A01

Resolucién de problemas:

El fusible 1 de la bomba 1 esta quemado.

La bomba 1 afectada por la averia esta excluida
del funcionamiento. Cuando el error esté solucio-
nado, la bomba se reactivara automaticamente. La
intervencion del fusible habilita automaticamente
la otra bomba si se da la condicion demandada.
Seguir las siguientes instrucciones:

Apagar el panel

Abrir la cubierta frontal
Reemplazar el fusible F1
Cerrar la cubierta

. Encender el panel
ausas/soluciones:

. El motor de la bomba 1 esta dafiado y
debe ser reemplazado.

. El cable de alimentacion del motor es
defectuoso o estd desgastado: reem-
plazar el cable.

. El condensador del motor de la bomba
1 estd dafiado y debe ser reemplaza-

[QESUE N

do.
[N° [Descripcion [Reinicio |
[A02 [Fusible F2 bomba 2 quemado. _[Auto |

Resolucién de problemas:

El fusible 2 de la bomba 1 esta quemado.

La bomba 2 afectada por la averia esta excluida
del funcionamiento. Cuando el error esté solucio-
nado, la bomba se reactivara automaticamente. La
intervencion del fusible habilita automaticamente
la otra bomba si se da la condicién demandada.

Seguir las siguientes instrucciones:
1. Apagar el panel

Abrir la cubierta frontal
Reemplazar el fusible F1
Cerrar la cubierta
Encender el panel

arwN

Causas/soluciones:

. El motor de la bomba 2 estad dafiado y
debe ser reemplazado.

. El cable de alimentacion del motor es
defectuoso o estd desgastado: reem-
plazar el cable.

. El condensador del motor de la bomba
2 estd dafado y debe ser reemplaza-
do.

N° Descripcion Reinicio

AO05 |El sensor esta averiado. En mo-|Auto
do manual la alarma no se ges-
tiona.

Resolucién de problemas:

La sefial es inferior al valor minimo de 3,8 mA. En
caso de alarma, todas las bombas se paran. La alar-
ma se produce si la sefial es inferior a 3,8 mA y se
gestiona s6lo si el sensor esta siendo usado (c03=2).

Causas/soluciones:

. Comprobar que el sensor y el conector
estén conectados.

. Abrir la cubierta y comprobar si el cable
de alimentacién del sensor esta conecta-
do y asegurado en los terminales. Ver fi-
guras 6, 7y 9.

. Comprobar que el cable del sensor es-
td conectado correctamente. Ver figu-
ras 6,7y 9.

. El cable de alimentacion del sensor es-
ta deteriorado: reemplazar el cable.

. El conector de plastico esta deteriora-
do: reemplazar el conector.

. Reemplazar el sensor defectuoso.

[N° [Descripcion [Reinicio

[A36 [Nivel de alarma alto [Auto

Resolucién de problemas:

El nivel de agua ha alcanzado al interruptor flotan-
te G MAX o a la sonda S MAX.

En la aplicacion para aguas residuales (c02=0),
todas las bombas estan encendidas.

En la aplicacion de elevacion (c02=1), todas las
bombas estan paradas.

La alarma se excluye en modo manual.

Causas/soluciones
. El nivel ha alcanzado la posicién del in-
terruptor flotante G MAX o de la sonda
S MAX si estd siendo usada. Las
bombas pueden no funcionar.
. Si la alarma se produce pero el inte-
rruptor flotante G MAX o la sonda S
MAX no han alcanzado el nivel:
o El interruptor flotante G MAX esta
dafiado y debe ser reemplazado.
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o La sonda S MAX esta dafiada y
debe ser reemplazada.

o El cable del interruptor flotante es
defectuoso o esta desgastado, re-
emplazarlo.

o El cable de la sonda es defectuo-
so o esta desgastado, reemplazar-
lo.

o Comprobar la conexion del inte-
rruptor flotante G MAX al panel de
control terminal Q-SMART. (Ver
figuras 6, 7y 9).

o Comprobar la conexiéon de las
sondas S MAX al panel de control
terminal Q-SMART. (Ver figuras 6,

7y9).

N° Descripcion Reinicio

A37 |Alarma de nivel minimo del|Auto
tanque del agua de succion

Resolucién de problemas:

Solo para la aplicacion de elevacion (c02=1)

El nivel de agua ha alcanzado al interruptor flotan-
te G MIN o a la sonda S MIN. LED (4), (6) encen-
didos.

Todas las bombas se paran. La alarma se excluye
en modo manual.

Causas/soluciones

. El nivel ha alcanzado la posicion del in-
terruptor flotante G MIN o la sonda S
MIN esta siendo utilizada. Restaurar el
nivel de agua.

. Si la alarma se produce pero el nivel
no ha alcanzado el interruptor flotante
G MIN o la sonda S MIN:

o El interruptor flotante G MIN esta
dafiado y debe ser reemplazado.

o La sonda S MIN esta dafiada y
debe ser reemplazada.

o El cable del interruptor flotante G
MIN es defectuoso o estd desgas-
tado, reemplazarlo.

o El cable de la sonda es defectuo-
so o esta desgastado, reemplazar-
lo.

o Comprobar la conexiéon del inte-
rruptor flotante G MIN con el panel
de control terminal Q-SMART. (Ver

figuras 6, 7y 9).

N° Descripcion Reinicio

A39 |Alarma para averia externa Auto
Configuracién de la indicacion
de una alarma externa conec-
tada a la entrada digital D IN
PROG (c38=2).

Resolucién de problemas:
La alarma ha sido detectada por un dispositivo
externo. La l6gica esta configurada por el parame-
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tro r38. Todas las bombas se paran y no arrancan
hasta que la alarma aparezca.
La alarma se excluye en modo manual.

Causas/soluciones
. Comprobar las condiciones del disposi-
tivo externo y reemplazarlo si esta da-
fiado.
. Si una alarma aparece pero el disposi-
tivo esta en buenas condiciones:
o El cable es defectuoso o esta da-
fiado, reemplazarlo.

[N° [Descripcion [Reinicio |
|A54 |AIarma del limite minimo |Auto |

Resolucién de problemas:

El nivel del sistema no sobrepasa el valor configu-
rado del pardmetro limite minimo (r54). Debido al
retraso del tiempo del par t54 todas las bombas
seran detenidas y protegidas contra el funciona-
miento en seco.

La alarma de la aplicacion de elevacion no detiene
las bombas, es solo una alerta

La alarma se excluye en modo manual.

Causas/soluciones

. No hay agua en la admision de la
bomba: comprobar el nivel.

. La bomba (impulsor o difusor) esta da-
flada. Contactar con el servicio de
asistencia técnica.

. El motor no funciona:

o Estd dafado y debe ser reempla-
zado. Contactar con el servicio de
asistencia técnica.

o El protector térmico dentro del mo-
tor es defectuoso o esta roto.

o El condensador esta roto.

[N° [Descripcion [Reinicio |
[A55 |Alarma del limite maximo |Auto |

Resolucién de problemas:

El nivel del sistema no excede le valor configurado
del parametro limite maximo (r55).

Debido al retraso del tiempo del par t55 todas las
bombas se accionan para la aplicaciéon de aguas
residuales (c02=0).

Debido al retraso del tiempo del par t55, todas las
bombas se paran para la aplicacion de elevacion
(c02=1)

La alarma se excluye en modo manual.

Causas/soluciones

. El agua ha excedido el nivel maximo:
comprobar el nivel.

. La bomba (impulsor o difusor) esta da-
flada. Contactar con el servicio de
asistencia técnica.

. EIl motor no funciona:

o Esta dafiado y debe ser reempla-
zado. Contactar con el servicio de
asistencia técnica.
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o El protector térmico dentro del mo-
tor es defectuoso o esta roto.
o El condensador esta roto.

N° Descripcion Reinicio

A56 |La misma alarma ha sido detec-|Manual
tada 5 veces en los ultimos 30
minutos.

c05 |Valor de Presién: O- |varios |0
escala ini- |60 bar

cial del Temperatu-
sensor. ra: De -20 a
Sélosise |100 °C

usa el sen- [Nivelde 0 a
sor. 50m

Resolucién de problemas:
El sistema esta bloqueado porque la misma alarma
ha sido detectada 5 veces en los Ultimos 30 minutos.
Usar el parametro c57 para reiniciar el sistema.
Causas/soluciones
. Identificar el tipo de alarma y resolver-
lo.

Tab 3 APLICACIONES DE PRESURIZACION
(esta seleccionado el parametro bS, seccion 5.4.3)

r05 Calibracion |0= Desha- |- 0
de la escala |bilita-do
inicial en 1= Habili-
mA. tado

t05 Filtro del Estandar |- 3
software Lowara
para ingreso
analdgico

c06 |Valor de Presion: Varios {10,0
escala 0-60 bar

completo Temperatu-
del sensor |ra:
selecciona- |De -20 a
do. Sélosi |100 °C

se usa el Nivel: De 0
sensor. a50m

LIMITES Y TEMPORIZADOR (el limite esta acti-
vo so6lo con el sensor analégico)

c07 |Punto de 0= Desha-
ajuste de  |bilita-do
presion 1= Habili-
unico tado

T
o

r07 Valor de De 0 aes- |Varios |3,5
presion del |cala com-
punto de pleta

ajuste

r08 Limite su- [De 0 a es- |Varios |0,5
perior delta |cala com-
pleta

r09 Limite infe- |De 0 a es- |Varios |0,5
rior delta cala com-

pleta
r10 Limite ar- De 0 a es-|Varios (2,7
ranque cala com-

bomba 1 pleta

t10 Retraso del |De 0 a 100 |seg 0
tiempo de
arranque de
la bomba 1

11 Limite pa- |De 0 a es-|Varios (3,5
rada bomba |cala com-

1 pleta

t11 Retraso del |De 0 a 100 |seg 0
tiempo de
parada de
la bomba 1

r2 Limite ar- De 0 a es-|Varios (2,6
ranque cala com-

bomba 2 pleta

Par. |Descripciéon [Rango Unidad|Predeter-
minado
SISTEMA
c01 Numero de |1=1bom- |- segun el
bombas ba modelo
2= 2 bom- del panel
bas de control
c02 [Bomba Jo- |0= Deshabi-|- 0
ckey. lita-do
Labomba |1= Habili-
Jockey que- |tado
dara encen-
didasila
segunda
bomba P2
estaen
marcha.
c03 [Tipode 1= Sensor |- 1
sensor o de presion
dispositivo [2= Sensor
de control. |de tempera-
tura
3= Sensor
de nivel
4= Interrup-
tor de pre-
siéon
5= Sondas
6= Sensor
de presion
con activa-
cién auto-
matica de
los interrup-
tores de
presion si
el sensor
esta estro-
peado.
c04 [Tipode 1=4-20 mA |- 1
sefial del 2=0-20 mA
sensor

t12 Retraso del |De 0 a 100 |seg 2
tiempo de
arranque de
la bomba 2

r3 Limite pa- |De 0 a es-|Varios (3,4
rada bomba |cala com-
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pleta

t13

De 0 a 100 [seg

0,3

bomba pre-
determi-
nadaes la
P1.

COMPENSACION POR PERDIDA DE CARGA

Disponible sélo para sistemas con sensor ana-
légico.

Ver la descripcion en la seccion 8.2.

r14

escala
completa
0= Desha-
bilitado

0 al-

c17 |Silarotacion |0= Horas |0
automatica |Deshabilita-
de la bomba |do

non tiene De 1 a 12
lugar (el horas
sistema
nunca ha
sido capaz
de pararse),
después del
tiempo con-
figurado se
realiza una
rotacion
“forzada” de
las bombas
de trabajo.

CONVERSION DE

LAS BOMBAS

c15

bilita-do

Desha-

Habili-

T
o

c18 |Configurable [0= Desha-
sélo para bilita-do

sistemas 1= Habili-
con sensor. (tado
Reducir los

tiempos (t10,
t11, 112, t13)
en el caso
de excesiva
variacion de
las respues-
tas (presion
niveles,
temperatu-
ra).

RELOJ EN TIEMPO REAL

h19 [Configurar |Y -

c16

Bombal-

Bomba

la data

h20 |Configurar [M= de 1 al-
el mes 12

h21 |Configurar |[d= de 1 al-
el dia 31

h22 |Configurar |h= de 0 al-
la hora 23

h23 |Configurar |[m= de 00 a|-
los minutos |59

AUTO-TEST EN MARCHA

Con esta funcion, las bombas se arrancan una vez
por semana y en horas y dias configurados. Ver la

descripcion en la seccion 8.1.

c24  |Habilitar 0= Desha- |- 0
auto-test bilita-do
periodico 1= Sema-
nal
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el periodo |dias
de inactivi-
dad de la
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bomba 2
(c24=2)

(c30=1)

h26

Configurar
el dia del
auto-test
semanal
(c24=1)

1= Lunes
2= Martes
3= Miércoles
4= Jueves
5= Viernes
6= Sabado
7= Domingo

h31

Configurar
los minutos
de arranque
para modifi-
car el punto
de ajuste
(c30=1)

De 0 a 59

Min

h27

Configurar
la hora del
auto-test
semanal
(c24=1)

De0Oa23

hora

h28

Configurar
los minutos
del auto-test
semanal
(c24=1)

De 0 a 59

min

00

h32

Configurar la
hora de
parada para
modificar el
punto de
ajuste
(c30=1)

De0Oa23

hora

h29

Configurar
el tiempo de
funciona-
miento de la
bomba du-
rante el
auto-test
semanal
/(c24=1)

De 0 a 300

seg

60

h33

Configurar
los minutos
de parada
para modifi-
car el punto
de ajuste
(c30=1)

De 0 a 59

min

PROGRAMACION DE LAS ENTRADAS DIGITA-

LES

(ver figuras 7, 9)

MODIFICAR EL PUNTO DE AJUSTE (sélo si el
sistema es con sensor analégico)

c30 |[Configurar |0=Desha- |- 0
el modo bilita-do
para modi- |1= Reloj
ficar el pun- |interno
to de ajuste |2= Con
entrada
digital pro-
grama-ble
D
IN_PROG
r30  [Configurar el |De 0 a es- |varios |0,5

valor para |cala com-

modificar el |pleta

punto de

ajuste. El

limite de

arranque y

parada de

cada bomba

(r08, ro9,

r10, r11, r12,

r13) aumen-

ta y dismi-

nuye a tra-

vés del valor

(c30=1)

h30 [Configurarla|De 0 a23 |hora |1
hora de
arranque
para modifi-
car el punto
de ajuste

r34  |Configurar |1=NC, -
la légica de |normal-
la entrada |mente ce-
digital del |rrado
interruptor (2= NO,
de presién |normal-
P1 mente
abierto
r35 Configurar 1= NC, -
la I6gica de [norma-
laentrada |(Imente
digital del  |cerrado
interruptor (2= NO,
de presiéon [normal-
P2 mente
abierto
r36 Configurar 1= NC, -
la l6gica de [normal-
laentrada |mente ce-
digital del  |rrado
interruptor (2= NO,
de presiéon |norma-
P MAX mente
abierto
t36 Retraso del |De 0 a 200 |seg
tiempo de
activacion
de la entra-
da digital
del interrup-
tor de pre-
sién P MAX
(r36)
r37 Configurar 1= NC, -
la l6gica de |normal-
la entrada |mente ce-
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digital del  [rrado
interruptor 2= NO,
de presion |normal-
P MIN mente
abierto
t37 Retraso del |De 0 a 200 |seg 0
tiempo de
activacion
de la entra-
da digital
del interrup-
tor de pre-
sion P MIN
(r37)
c38 |[Configura- |0= No utili- |- 0
ciondela |zado.
entrada 1= Interrup-
digital pro- |tor de pre-
grama-ble |[si6n de
D membrana.
IN_PROG(" 2= Alarma
externa
3= ON/OFF
externo.
4= Modifica
del punto
de ajuste
r38 |Configurar |1=NC, - 1
la légica de |normal-
la entrada |mente ce-
digital pro- |[rrado
grama-ble |2=NO,
D normal-
IN_PROG |mente
abierto
t38 Retraso del |De 0 a 200 |seg 0
tiempo de
activacion
de la entra-
da digital
programa-
ble
D
IN_PROG
(r38)

de agua.
6= Alarma
por limite de
la presién
maxima.
7= Alarma
por limite de
la presién
minima.
8= Alarma
externa
9=
Comando
para Auto-
test
10= Auto-
test erréneo.
11= Encen-
dido
12=Modo
Aut/Man
c41 |Configura- |Ver confi- |- 0
cion del relé |gura-cion
OUT_2 (K4 |c40
en la tarjeta)
c42 |Configura- |Verconfi- |- 0
cion del relé |gura-cion
OUT_3 (K5 |c40
en la tarjeta)
c43 |Configura- |Verconfi- |- 0
cion del relé |gura-cion
OUT_4 (K6 |c40
en la tarjeta)
c44 |Configura- |Ver confi- |- 0
cion del relé |gura-cion
OUT_5 (K7 |c40
en la tarjeta)
c45 |Configura- |Ver confi- |- 0
cion del relé |gura-cion
OUT_6 (K8 |c40

en la tarjeta)

6CP Q-SMART MODULE (ACCESORIO OPCIO-
NAL),
Es una tarjeta electrénica con seis relés y contac-

tos sin tension (ver figuras 7'y 9).

MODBUS Q-SMART MODULE
Programacion del Modbus de campo RTU

RS485

(ver figuras 7y 10)

Nota: Con paridad par o impar hay un bit de para-

da, sin paridad hay dos bits de parada.

c40 |[Configura- |0= Deshabi-
cion del relé |lita-do
OUT_1 (K3 [1=P1en
en la tarje- |marcha

ta) 2=P2en
marcha

3= Fusible 1
quemado
4= Fusible 2
quemado
5= Alarma
por pérdida

T
o
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c46 |Habilitar 0= Desha- |- 0
puerto de  |bilita-do
comunica- |1= Habili-
cién Mo- tado
dBus
r46  |(Configurar |De 1a 255 |- 247
la direccion
c47 |Paridad 0= Ninguna |- 2
1= Par
2= Impar
r47  |Velocidad |0=9600 - 1
ModBus 1=19200
2= 38400
3=57600
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CONFIGURACIONES PREDETERMINADAS

dad de la
sonda se-
gun la con-
ductivi-dad
del agua.

t53

Retraso del
tiempo de
activaciéon
de la alar-
ma por pér-
dida de
agua (c53)

De 0 a 200

seg

c54

Habilitar la
alarma para
el limite de
la presion
minima
(solo para
el sistema
con sensor)

0= Desha-
bilita-do
1= Habili-
tado

r54

Configura el
limite de la
presion
minima

De 0 a es-
cala com-
pleta del
sensor

(0= desha-
bilita-do)

Varios

c48 [Cargato- |0=No - 0
dos los 1= Carga
parametros |predetermi-
predetermi- |nada
nados
(ajuste de
fabrica)

CONTADOR DE HORAS

h49 |Lee las -
horas de
funciona-
miento de
la bomba 1

h50 |Lee las -
horas de
funciona-
miento de
la bomba 2

h51 Lecturas de |-
horas tota-
les de en-
cendido del
panel de
control Q-

SMART

c52 |Reajustala |0=No - 0
memoria 1= Reajus-
del conta- |ta las horas
dor de ho- |de funcio-
ras para na-miento
todas las de la bom-
bombas. ba 1

2= Reajus-
ta las horas
de funcio-
na-miento
de la bom-
ba 2

3= Reajus-
ta las horas
de funcio-
na-miento
de bomba 1
+ bomba 2

t54

Retraso del
tiempo de
activacion
del limite de
la alarma
de presion
minima
(c54=1)

De 0 a 200

seg

20

cb5

Habilitar la
alarma para
el limite de
la presién
maxima
(sélo para
el sistema
con sensor)

0= Desha-
bilita-do
1= Habili-
tado

PROGRAMACION DE LAS ALARMAS
(alarmas dedicadas a la aplicacion para presu-

r55

Configura la
alarma del
limite de la
presion
maxima. En
caso de
alarma to-
das las
bombas se
paran

De 0 a es-
cala com-
pleta del
sensor

(0= desha-
bilita-do)

Varios

t55

Retraso del
tiempo de
activacion
del limite de
la alarma
de la pre-
sion maxi-
ma (c55=1)

De 0 a 200

seg

rizacién)
c53 |Alarma por |0= Desha- |- 1
pérdida de |bilita-do
agua. Pro- |1= Habili-
teccion tado
contra mar-
cha en seco
de la bom-
ba
r53  |Configurar |De 5a 100 [KQ 5
la sensibili-

CONFIGURACION DE LA ALARMA POR BLO-
QUEO DEL SISTEMA

141




es - Traduccion de las instrucciones originales

c56 [Habilitael |0=Desha-
bloqueo del |bilita-do
sistema si  |1= Habili-
la misma tado
alarma se
produce
cinco veces
en 30 min.
Para reini-
ciar el sis-
tema es
necesario
un reajuste
manual.

T
o

¢57 [Reinicio del |0= No - 0
registro de |1=Si
alarmas

(1) D IN PROG=1 esta configurado
(Se ha detectado una presién minima fuera del
rango operativo)

Si el interruptor de presion se activa en modo au-
tomatico y no durante el Auto-test, se produce lo
siguiente:

- Silas bombas estan funcionando no se pararan
y se muestra la alarma A38.

- Si las bombas no estan funcionando no arranca-
ran y se muestra la alarma A38. En caso de caida
de presion, no obstante, se encenderan y la alar-
ma A38 continuara a ser mostrada.

Si durante el Auto-test se activa la presién minima,

ver seccion 8.1.

8 FUNCION ESPECIAL

APLICACION PARA AGUAS RESIDUALES (esta
seleccionado el parametro bS, seccion 5.4.3)

8.1 Auto-test EN MARCHA

Usando la funcién de auto-test, las bombas pue-
den encenderse cuando han permanecido apaga-
das por un largo periodo de tiempo.

Las bombas se enciende o bien mediante el reloj o
mediante un contacto externo digital (c24).

NOTA:
Deben ser utilizados los siguientes componentes:

. Vaélvula solenoide: requerida para aspi-
rar el agua durante el test.

. Interruptor de presién de membrana o
un dispositivo similar. Se utiliza para
comprobar el rendimiento de la bomba
para prevenir que su valor baje dema-
siado. Esta conectado a D IN PROGR
del panel de control Q-SMART (ver figu-
ras7y9)

. Q-SMART-6FVC MODULE, relé de tar-
jeta electronica sin tension (ver figuras

7y9)
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Como comenzar el auto-test: activacion por
reloj (c24=1)

Si las bombas estan en marcha, el auto-test per-
manece en suspension y en pantalla aparece el
siguiente texto en modo intermitente:

tSt

Cuando las bombas estan en standby, el auto-test
comienza a funcionar y el test en progreso y la bomba
en uso se muestran en pantalla en modo intermitente:

tSt

P1

Como parar el auto-test
El auto-test puede detenerse en cualquier momen-
to presionando el pulsador OK.

¢Qué hace el auto-test?
Auto-test activado por el reloj

La funcién auto-test engloba las siguientes confi-

guraciones y secuencias:

1. Habilitar la funcién (c24=1)

2. Configurar el dia, hora y minutos del test
(h26, h27, h28).

3. Configurar la entrada digital programable D IN
PROGR (c38=1)

4. Configurar el relé del 6CP Q-SMART MODU-
LE, c40=9, Comando para auto-test.

5. Configurar el relé del 6CP Q-SMART MODU-
LE, c40=10, Auto-test defectuoso

6. Al tiempo previsto, encender la bomba P1 des-
pués de que la valvula solenoide esté abierta.

7. Detener la bomba P1 después del tiempo

configurado (h29).

Esperar un minuto

Encender la bomba P2.

0. Detener la bomba P2 después del tiempo de

establecimiento(h29).

I0®

El auto-test se interrumpe si se dan las siguientes
condiciones:

. Se activa interruptor de presion de
membrana (el rendimiento en la bom-
ba es demasiado bajo). Se activa la
alarma A24 o A25. El relé dedicado del
6CP Q-SMART MODULE sera activa-
do. El zumbador del panel de control
Q-SMART también sera activado y
volvera a funcionar en modo automati-
co. Presionar el pulsador (4), figura 7,
para silenciar el zumbador.

. Si la presiéon o el nivel en el sistema
cambian, el grupo vuelve a trabajar en
modo automatico. El Auto-test se pos-
pone.
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82 COMPENSACION POR PERDIDA DE
CARGA (cr14)

A veces hay una caida de presién en el sistema
debido a pérdidas en las tuberias que se incre-
menta cuando la demanda de agua sube.

Para compensar esta pérdida de carga, es posible
habilitar un control que suministre presiéon propor-
cional a la carga. No se coge una medida directa
del fluido, si no que se asume que es proporcional
al numero de bombas en funcionamiento.

Cuando cada una de las bombas después de la
primera empiezan, los limites alto y bajo se incre-
mentan en el valor indicado por el parametro r14
La bomba Jockey esta excluida.

9 ALARMAS

APLICACION DE PRESURIZACION (esta selec-
cionado el parametro bS, seccion 5.4.3)

Listado de alarmas

[N° [Descripcion [Reinicio

[A01  [Fusible F1 bomba 1 quemado. |Auto

Resolucién de problemas:

El fusible 1 de la bomba 1 esta quemado.

La bomba 1 afectada por la averia esta excluida
del funcionamiento. Cuando el error esté solucio-
nado, la bomba se reactivara automaticamente. La
intervencion del fusible habilita automaticamente
la otra bomba si se da la condicién demandada.

Causas/soluciones:

. El motor de la bomba 1 esta dafado y
debe ser reemplazado.

. El cable de alimentacion del motor es
defectuoso o estéd desgastado: reem-
plazar el cable.

. El condensador del motor de la bomba
1 esta dafado y debe ser reemplaza-
do.

N° Descripcion Reinicio

A02 |Fusible F2 bomba 2 quema-|Auto
do.

Resolucién de problemas:

El fusible 2 de la bomba 1 esta quemado.

La bomba 2 afectada por la averia esta excluida
del funcionamiento. Cuando el error esté solucio-
nado, la bomba se reactivara automaticamente. La
intervencion del fusible habilita automaticamente
la otra bomba si se da la condicién demandada.

Causas/soluciones:
. El motor de la bomba 2 esta dafiado y
debe ser reemplazado.
. El cable de alimentacion del motor es
defectuoso o estd desgastado: reem-
plazar el cable.

. El condensador del motor de la bomba
2 estd dafiado y debe ser reemplaza-
do.

N° Descripcion Reinicio

AO05 |El sensor esta averiado. La|Auto
alarma no se gestiona en
modo manual.

Resolucién de problemas:

La sefal es inferior al valor minimo de 3,8 mA. En
caso de alarma, todas las bombas se paran. La alar-
ma se produce si la sefial es inferior a 3,8 mA y se
gestiona solo si el sensor esta siendo usado (c03=2).
La alarma se excluye en modo manual.

Causas/soluciones:

. Comprobar que el sensor y el conector
estén conectados.

. Abrir la cubierta y comprobar si el cable
de alimentacién del sensor esta conecta-
do y asegurado en los terminales. Ver fi-
guras 6, 7y 9.

. Comprobar que el cable del sensor es-
td conectado correctamente. Ver figu-
ras 6, 7y 9.

. El cable de alimentacion del sensor es-
ta deteriorado: reemplazar el cable.

. El conector de plastico esta deteriora-
do: reemplazar el conector.

. Reemplazar el sensor defectuoso.

N° Descripcion Reinicio

A24  |Auto-test de la bomba 1 falla- |Auto
do

Resolucién de problemas:
El Auto-test de la bomba 1 ha fallado. El test se ha
parado por la intervencion del interruptor de mem-
brana conectado en D IN PROG (c38=1). La pre-
sion del lado de entrega alcanza la configuracion
del interruptor de presién.

Causas/soluciones
. La bomba (impulsor o difusor) esta da-
fiada. Contactar con el servicio de
asistencia técnica.
. La bomba 1 del motor no funciona:

o Esta dafiado y debe ser reempla-
zado. Contactar con el servicio de
asistencia técnica.

o El protector térmico dentro del mo-
tor es defectuoso o esta roto.

o El condensador esta dafiado.

[N° [Descripcion [Reinicio

[A25 |Auto-test de la bomba 2 fallado [Auto

Resolucién de problemas:

El Auto-test de la bomba 2 ha fallado. El test se ha
parado por la intervencion del interruptor de mem-
brana conectado en D IN PROG (c38=1). La pre-
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sién del lado de entrega alcanza la configuracion
del interruptor de presion.

Causas/soluciones
. La bomba (impulsor o difusor) esta da-
fiada. Contactar con el servicio de
asistencia técnica.
. EI motor no funciona:

o Esta dafiado y debe ser reempla-
zado. Contactar con el servicio de
asistencia técnica.

o El protector térmico dentro del mo-
tor es defectuoso o esta roto.

o El condensador esta dafiado.

[N° [Descripcion [Reinicio

[A36 |Alarma de presién alta [Auto

Resolucién de problemas:

El valor de la presion ha alcanzado el valor configura-
do en el interruptor de presién alta P MAX.

Todas las bombas se paran.

La alarma se excluye en modo manual.

Causas/soluciones

. La presién ha alcanzado el valor confi-
gurado en el interruptor de presion alta
P MAX: comprobar la curva de rendi-
miento de la bomba y el punto de ajus-
te adecuado (r07) o los limites de las
bombas (r11, r13).

. Si la alarma se produce pero el valor
de la presion no alcanza el valor del in-
terruptor de presion P MAX:

o El interruptor de presién maxima
debe ser reemplazado.

o El cable del interruptor de presion
es defectuoso o estd desgastado,
reemplazarlo.

o Comprobar la conexion del inte-
rruptor de presién P MAX al panel
de control terminal Q-SMART (ver
figuras 6, 7y 9).

o El interruptor de presién P MAX
esta dafiado, reemplazarlo.

[N° [Descripcién [Reinicio

[A37 |Alarma de presion minima __ [Auto

Resolucién de problemas:

El valor de la presiéon ha alcanzado el valor confi-
gurado en el interruptor de presiéon minima P MIN.
LED (4), (6) encendidos.

Todas las bombas se paran.

La alarma se excluye en modo manual.

Causas/soluciones
. El valor de la presion ha alcanzado el
valor configurado en el interruptor de
presiéon minima P MIN. Comprobar la
curva de rendimiento de la bomba y el
punto de configuracién adecuado (r07)
o los limites de las bombas (r10, r12).
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. Si la alarma se produce pero el valor
de la presion no alcanza el valor del in-
terruptor de presion P MIN:

o El interruptor de presion P MIN es-
td dafiado y debe ser reemplaza-
do.

o El cable del interruptor de presion
es defectuoso o estd desgastado,
reemplazarlo.

o Comprobar la conexiéon del inte-
rruptor de presion P MIN al panel
de control terminal Q-SMART (ver
figuras 6, 7y 9).

. La bomba (impulsor o difusor) esta da-
fiada. Contactar con el servicio de
asistencia técnica.

. EI motor no funciona:

o Esté dafado y debe ser reempla-
zado. Contactar con el servicio de
asistencia técnica.

o El protector térmico dentro del mo-
tor es defectuoso o esta roto.

o El condensador esta roto.

N° Descripcion Reinicio

A38 |Presion minima fuera del ran-|Auto
go operativo.

Resolucién de problemas:

Activacion de la proteccion contra el funcionamien-
to de la bomba por debajo de la presiéon minima.
La sefal llega desde el interruptor de presién mi-
nima conectado a la entrada digital D IN PROG
(c38=1). Si se produce durante el funcionamiento
normal en vez que durante el auto-test, todas las
bombas se habilitan en orden para configurar el
tiempo de retraso (t38) necesario para restaurar la
presion.

Causas/soluciones
. Se produce una alarma, pero las bom-
bas estan paradas:

o El interruptor de presion esta ave-
riado o su cable estd dafiado. Re-
emplazar el interruptor de presion
o el cable.

o Configuracién no correcta del inte-
rruptor de presion, reemplazarlo.

. Se produce una alarma, pero las bom-
bas estan en marcha:

o El interruptor de presion esta ave-
riado o su cable esta dafiado. Re-
emplazar el interruptor de presién
o el cable.

o Las bombas cesan sus funciones:
el impulsor esta roto.

o Seleccion de bombas equivocada:
reemplazar la bomba.

. El motor no funciona:

o Estd danado y debe ser reempla-
zado. Contactar con el servicio de
asistencia técnica.

o El protector térmico dentro del mo-
tor es defectuoso o esta roto.
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o El condensador esta roto.

N° Descripcion Reinicio

A39 |Alarma para averia externa
Configuracién de la indicacion
de una alarma externa conec-
tada a la entrada digital D IN
PROG (c38=2).

Resolucién de problemas:

La alarma ha sido detectada por un dispositivo
externo. La l6gica esta configurada por el parame-
tro r38. Todas las bombas estan paradas y no
arrancan hasta que la alarma aparezca.

La alarma se excluye en modo manual.

Causas/soluciones
. Comprobar las condiciones del disposi-
tivo externo y reemplazarlo si esta da-
fiado.
. Si una alarma aparece pero el disposi-
tivo esta en buenas condiciones:
o El cable es defectuoso o esta da-
fiado, reemplazarlo.

N° Descripcion Reinicio

A53 |En la alarma de la bomba no|Auto
hay caudal de agua.

Resolucién de problemas:

Ausencia de caudal de agua desde la alarma del
circuito de la sonda. El nivel de agua en la aspira-
cién de la bomba o la presion estan configurados
por debajo del nivel minimo. Todas las bombas se
paran y se protegidas contra el funcionamiento en
seco. LED (4), (6) encendidos.

La alarma se excluye en modo manual.

[N° " [Descripcion [Reinicio

[A54 |Alarma del limite minimo [Auto

Resolucién de problemas:

La presion del sistema no sobrepasa el valor con-
figurado del parametro limite minimo (r54). Debido
al retraso del tiempo del par t54 todas las bombas
seran detenidas y protegidas contra el funciona-
miento en seco.

La alarma se excluye en modo manual.

Causas/soluciones
. La bomba (impulsor o difusor) esta dafia-
da. Contactar con el servicio de asisten-
cia técnica.
. EI motor no funciona:

o Estd dafado y debe ser reempla-
zado. Contactar con el servicio de
asistencia técnica.

o El protector térmico dentro del mo-
tor es defectuoso o esta roto.

o El condensador esta roto.

|N° |Descripcic’>n |Reinicio |

[A55 [Alarma del limite maximo __ [Auto |

Resolucién de problemas:

La presion del sistema no excede le valor configu-
rado del parametro limite maximo (r55).

Debido al retraso del tiempo del par t55 todas las
bombas seran detenidas.

La alarma se excluye en modo manual.

Causas/soluciones
. La presion ha superado la presion max:
comprobar el valor configurado (r55).
. Selecciéon de la bomba equivocada: reem-
plazar la bomba.

N° Descripcion Reinicio
A56 |La misma alarma ha sido|Manual
detectada 5 veces en los
ultimos 30 minutos.

Resolucién de problemas:

El sistema esta bloqueado porque la misma alarma
ha sido detectada 5 veces en los dltimos 30 minutos.
Usar el parametro ¢57 para reiniciar el sistema.

Causas/soluciones
. Identificar el tipo de alarma y resolverlo

10 CONFIGURACION DEL SIS-
TEMA Y OPERACION

10.1 Parametros a comprobar al arrancar

Comprobar los siguientes parametros al arrancar.

1. Definir la instalacion y los dispositivos de con-
trol apropiados (sensor, entradas digitales):
o Bombas de presurizaciéon 1 o 2;
ver Figuras de 17 a 38 y de 47 a
53.
o Bombas de aguas residuales o de
llenado 1 o 2; ver Figuras de 11 a
16, de 39 a 46 y de 54 a 64.
2. Conectar el sensor y/o la entrada digital a los
terminales apropiados. Ver figuras 7, 8y 9.
3. Durante el encendido: Seleccionar el software

de la seccion 5.4.3y el tipo de sensor.

o bomba para aguas residuales o
de elevacion = software sE.

o bomba de presurizacion = softwa-
re bS.

o P= interruptor de presion

o S: sensor electronico

o G: interruptor flotante

4.  Configurar los parametros en el menu de

parametros de acuerdo al tipo de aplicacion y
bomba:
o bomba para aguas residuales o
elevacién (software sE), ver Tab
2.
o bomba de presurizacion (software

bS), ver Tab 3.
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11 MANTENIMIENTO 1*

Precaucion

ALERTA:
. Observar las normas de

prevencion de accidentes
en vigor.

. Usar equipamiento adecua-
do y dispositivos de protec-
cién.

. Consultar siempre las nor-
mas, legislacién y codigos
locales en vigor con refe-
rencia a la seleccion del lu-
gar de instalacién, fontane-
ria y conexion de energia.

11.1 Mantenimiento general

Riesgo eléctrico
Antes de cualquier reparacion o mante-

nimiento, desconectar el sistema del
suministro de energia y esperar al me-
nos 2 minutos antes de empezar el
trabajo en la unidad.

Apagar y desenchufar el sistema antes
de instalar la unidad o realizar mante-
nimiento

. El panel de control Q-SMART no re-
quiere ningun mantenimiento rutinario
cuando se usa dentro de los limites in-
dicados en los

. Datos técnicos.

. Es recomendable comprobar periédi-
camente el encendido del interruptor
diferencial de alta sensibilidad (30 mA)
[RCD, dispositivo de corriente residual]
adaptado a la corriente de masa.

12 Resolucion de problemas “

Introduccién

Ademas de la guia para la resolucién de problema
en caso de alarmas (secciones 7 y 9), proveemos
también una guia para solucionar otros posibles
problemas.

12.1 Averias, causas y remedios

La bomba no funciona, el interruptor principal
esta encendido.

Remedio

Restaurar el suministro de
energia y comprobar que la
conexion principal esta intacta.
Reiniciar el interruptor de
sobrecarga.

Causa
No hay suminis-
tro de energia

Salta el seguro
del interruptor
de sobrecarga
Salta el disposi-

Reiniciar la proteccién dife-
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tivo de protec-
cién de anoma-
lias de la toma

rencial.

de tierra.

Fusible F1 o F2 | Reemplazar el fusible.
defectuoso.

Condensador Reemplazar el condensador
del motor es | sies externo. Contactar con
defectuoso. el servicio local de ventas y

el representante del servicio
si es un condensador in-
terno.

La bomba arranca pero salta el fusible conver-

tidor

Causa

Remedio

Cable de alimenta-
cién dafiado, motor
cortocircuitado o el
protector  térmico
de los fusibles no
encaja con la co-
rriente del motor.

Comprobar y reemplazar
los componentes necesa-
rios.

La sobrecarga
térmica  dispara
los motores mo-
nofésicos debido
a una excesiva
entrada de co-
rriente.

Comprobar las condiciones
de funcionamiento de la
bomba.

Los servicios estan

cerrados y la bomba eléc-

trica funciona a velocidades intermitentes

Causa

Remedio

Fuga de agua en
la valvula de no
retorno o fuera del
sistema.

Comprobar el sistema
para localizar las fugas.
Reparar o reemplazar los
componentes.

Tanque con dia-
fragma roto, si
procede.

Reemplazar el diafragma.

El punto de funcio-
namiento no esta
calibrado  correc-
tamente en rela-
cién al sistema.
Por ejemplo, el
valor es mayor que
la presion suminis-
trada por la bom-
ba.

Recalibrar el limite y el
tiempo.

Podria haber un
problema con el
flotador de nivel en la
admisién del tanque.

Comprobar el flotador y el
tanque.

Podria haber un
problema con el
flotador de nivel en
la admision del
tanque.

Comprobar el interruptor
de presion y las condicio-
nes de admision (pre-
sion).




es - Traduccion de las instrucciones originales

La bomba funciona
cerca.

y hay vibraciones en ella o

Causa

Remedio

El punto de fun-
cionamiento no
esta calibrado
correctamente en
relacion al siste-
ma.

El valor estd por
debajo de la pre-
sién minima sumi-
nistrada por la
bomba.

Recalibrar el limite y el
tiempo.

La bomba siempre
dad.

funciona a maxima veloci-

Causa

Remedio

Podria haber un
problema con el
sensor.

Comprobar la conexién
hidraulica entre el sensor
y el sistema.

Comprobar el orden de
trabajo del sensor.

Hay aire en el sensor o en
el circuito hidraulico co-
rrespondiente.

El limite es dema-
siado alto y la
bomba no alcanza
el valor requerido.

Cambiar el limite.

La bomba no esta
imprimada.

Comprobar la linea de
succion y la imprimacion
de la bomba.

tema esta activado.

El dispositivo de proteccion principal del sis-

Causa

Remedio

Cortocircuito

Comprobar la conexién de
los cables

En caso de una
bomba monofasi-
ca, el condensa-
dor del motor es
defectuoso:

Reemplazar el condensa-
dor si es externo. Contac-
tar con el servicio local de
ventas y el representante
del servicio si es un con-
densador interno.

13 Desecho

ADVERTENCIA:
A . La unidad tiene que ser eli-

minada utilizando empresas
autorizadas especializadas
en la identificacién de distin-
tos tipos de materiales (ace-
ro, cobre, plastica, etc.).

RAEE (UE/EEE)

{=-Z

INFORMACION PARA LOS USUARIOS con
arreglo al art. 14 de la Directiva 2012/19/UE del
Parlamento Europeo y del Consejo del 4 de julio
de 2012 sobre los residuos de aparatos eléctricos
y electrénicos (RAEE). El simbolo del contenedor
tachado que aparece en el aparato o en su envase
indica que el producto, al final de su vida util, se
debe recoger separadamente y no se debe elimi-
nar junto con los otros residuos urbanos mixtos.
Una recogida selectiva adecuada que luego permi-
ta someter el aparato que ya no se utiliza al reci-
claje, al tratamiento y a la eliminaciéon compatible
con el medio ambiente contribuye a evitar posibles
efectos negativos sobre el medio ambiente y la
salud y favorece la reutilizacion y/o el reciclaje de
los materiales de los que el aparato esta com-
puesto.

RAEE no procedentes de hogares particulares
(Clasificaciéon segun tipo de producto, uso y leyes
locales vigentes): la recogida selectiva de este
aparato al final de su vida la organiza y gestiona el
productor (Productor de AEE con arreglo a la Di-
rectiva 2012/19/UE). Por lo tanto, si el usuario
quiere eliminar este aparato podra contactar con el
productor y seguir el sistema que éste utiliza para
permitir la recogida selectiva del aparato al final de
su vida, o seleccionar autbtnomamente una cade-
na autorizada para su gestion.
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1 Introdugdo e seguranga “ T

1.1 Introducao

Objetivo deste manual
O objetivo deste manual ¢é fornecer as
informacgdes necessarias para a:

. Instalagao
. Funcionamento
. Manutengao

CUIDADO:
Ler cuidadosamente este manual

antes de instalar e usar o produto. O
uso improprio do produto pode causar
danos as pessoas e as coisas e pode
anular a garantia.

AVISO:
Conservar este manual para consultas futuras e
manté-lo sempre perto da unidade.

1.2 Terminologia e simbolos de
seguranga

Niveis de perigo

Simbolo Indicacéo

—_ Uma situagéo
PERIGO perigosa que, se
A nao for evitada,
provocara a morte

ou ferimentos
graves

—_ Uma situagéo
ATENCAO perigosa que, se
A ndo for evitada,
pode provocar a

morte ou
ferimentos graves

Uma situagcéo
CUIDADO perigosa que, se

A ndo for evitada,
pode provocar

ferimentos  leves
ou moderados

« Uma situacédo

AVISO: potencialmente
perigosa que, se
nao for evitada,
pode provocar
condigdes
indesejaveis

« Uma pratica
nao relacionada
com ferimentos
pessoais

Categorias de perigo

As categorias de perigo podem corresponder a
niveis de perigo ou simbolos especificos que
substituem simbolos com niveis de risco normais.
Os perigos elétricos sao indicados pelos seguintes
simbolos especificos:

148

f PERIGO ELETRICO:

1.3 Utilizadores inexperientes

ATENGAO:
A Este produto destina-se a ser operado

somente por pessoal qualificado.

Deve estar ciente das precaugdes seguir:

. Este produto ndo deve ser utilizado por
pessoas com deficiéncias fisicas ou
mentais, nem por pessoas sem experiéncia
ou conhecimentos, a menos que tenham
recebido instrugbes sobre a utilizagdo do
equipamento e sobre os riscos associados
ou sejam supervisionadas por uma pessoa
responsavel.

. As criangas devem ser controladas para
garantir que nao brinquem sobre ou a volta
do produto.

1.4 Garantia

Para obter informagdes sobre a garantia, consultar
a documentagao contratual de venda.

1.5 Pecas de reposicao

ATENGAO:
A Utilizar apenas pegas de reposicdo de

origem para a substituicdo de eventuais
componentes desgastados ou
defeituosos. O uso de pegas de
reposicdo ndo adequadas pode
provocar o mau funcionamento, danos e
ferimentos, bem como anular a garantia.

Para mais informagdes sobre as pecas de
reposicdo do produto, consultar o Departamento
de Vendas e Assisténcia.

1.6 Declaragoes

Consultar a declaragdo de marcagdo especifica
presente no produto.

ce

1.6.1 Declaragao UE de Conformidade (N°
12)

-

LVD, EMCD - Modelo de aparelho/produto:
Q-SMART (ver etiqueta na primeira pagina)
RoHS - Identificacéo Unica do EEE:
Q-SMART
2. Nome e endereco do fabricante:

Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

Italy
3. A presente declaragdo de conformidade é
emitida sob a exclusiva responsabilidade do
fabricante.
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4. Objeto da declaragao: quadro de comando para
eletrobombas
5. O objeto da declaragdo acima descrito esta em
conformidade com a legislagdo  de
harmonizagéo da Uni&o aplicavel
« Diretiva 2014/35/UE de 26 de Fevereiro de
2014 e subsequentes alteragdes (baixa

tenséo).
+ Diretiva 2014/30/UE de 26 de Fevereiro de
2014 e subsequentes alteragbes

(compatibilidade eletromagnética).

« Diretiva 2011/65/EU de 8 de Junho de 2011
e subsequentes alteragdes, incluindo a
diretiva 2015/863 (UE) (restricdo do uso de
determinadas substancias perigosas em
equipamentos elétricos e eletrénicos).

6. Referéncias as normas harmonizadas
aplicaveis utilizadas ou as especificagdes
técnicas em relagdo as quais é declarada a
conformidade:

« EN 60730-1:2011+A1:2019+A2:2019+
A2:2019+A11:2024, EN 60204-1:2018,
EN 61439-1:2011, EN IEC 61439-1:2021,
EN 61439-2:2011, EN IEC 61439-2:2021.
+ EN 61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019,
EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021
EN 61000-6-1:2007, EN IEC 61000-6-1:2019,
EN 61000-6-3:2007, EN IEC 61000-6-3:2021.
+ ENIEC 63000:2018.

7. Organismo notificado: - - -

8. Informagao adicional:

RoHS - Anexo Ill- Aplicagdes isentas da
restricao: chumbo em componentes
eléctricos/electronicos [7(c)-1].

A declaragéo refere-se ao quadro sem a adigdo
dos seguintes acessorios:

Numero de pega do kit Modbus RTU 150890910
6CP contactos livres placa nimero de pega
1086042400

Assinado por e em nome de: Xylem Service ltalia
S.rl

Montecchio Maggiore, 20/12/2024

Alessio Vendraminelli y/ ! 1'%,:/ / -
Diretor Geral Vo, A
Rev. 00

A(s) declaracédo(des) de conformidade néo é (sdo)
valida(s) se for(em) utilizada(s) separadamente do

resto do texto do cddigo do documento Xylem
001085042.

Lowara é uma marca comercial da Xylem Inc. ou
de uma das suas subsididrias.

2 Transporte e armazenagem

2.1 Inspecéo e fornecimento

-

Verificar o exterior da embalagem.

2. Se o produto apresentar danos evidentes,
informar o nosso distribuidor dentro de oito
dias da entrega.

3. Abrir a caixa.

4. Remover os materiais de embalagem do
produto. Eliminar todos os materiais de
embalagem de acordo com as normas e
regulamentos locais.

5. Inspecionar o produto para determinar se
ha alguma pecga em falta ou com danos.

6. Se alguma coisa estiver fora de ordem,
entrar em contacto com o vendedor.

2.2 Diretrizes para e transporte

Precaucgao

ATENGAO:
A . Respeitar as normas de
prevencgéo de acidentes vigentes.
Verificar o peso bruto indicado na embalagem,

para poder selecionar o equipamento de elevagao
adequado.

Posicgao e fixagao

Durante o transporte, verificar que a unidade
esteja presa firmemente e ndo possa escorregar
ou cair. O produto deve ser transportado a uma
temperatura ambiente compreendida entre -10 °C
e 70 °C (14 °F a 158 °F), com uma humidade sem
condensagdo <90% e protegido da sujidade, das
fontes de calor e dos danos mecanicos.

2.3 Diretrizes para a armazenagem

2.31 Local de armazenagem

AVISO:

. Proteger o produto da humidade, da
sujidade, de fontes de calor e de
possiveis danos mecanicos.

. O produto deve ser armazenado a
uma temperatura ambiente
compreendida entre -10°C e 70°C
(14°F e 158°F) e uma humidade sem
fendmenos de condensagao inferior a
90%.

3 Descrigao do produto “ T
3.1 Visao geral do produto

O quadro de comando Q-SMART, é um quadro de
comando eletrénico monofasico que se destina ao
uso com 1 ou 2 eletrobombas monofasicas, em
diferentes aplicagdes de velocidade fixa.

E indicado para os sistemas de pressurizagio,
esvaziamento ou de aguas residuais. Verificar o
seu tipo de instalagdo e modificar os parametros
(consultar as secgbes 5.4.3, 54.4 e 10.1) em
conformidade.

3.2 Nome do produto

Exemplo: Q-SMART 10/15/D 12A

Q- Designagédo comercial do quadro de
SMART comando.

Fonte de alimentagdo, monofasica
1x230Vac 50/60Hz

10 Numero de bombas que podem ser
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ligadas
10: Uma
20: Duas

motor F1, F2

10,3x38 mm

15 Poténcia nominal do motor kW x 10

15=1.5kW x 10

Fusivel de
protecéo auxiliar
F3

1A Desfasagem 5 x20 mm
(T1L 250V IEC60127-2/3)

D Aplicacéo do software predefinido

D: aguas residuais/elevagao
B: grupo de presséo/pressurizacéo

Entradas digitais

5 entradas multifungées para
contacto NA/NF (sem tenséo,
12V, 4mA)

12A Corrente maxima absorvida por uma

eletrobomba

3.3 Dados técnicos

Tab 1

Versao standard

Modelo do
quadro de
comando

Q-SMART 10 | Q-SMART 20

Entradas
sondas elétricas

4 sensores elétrodos de nivel,
1 elétrodo de referéncia
Sensibilidade: 5 a 100kOhm,
Capacidade das linhas: 10nF
max,

Tenséao de elétrodos: 6.5V -
20Hz

Tensdo nominal
de entrada (Uin)

1x230VAC (-15% a +10%)

Frequéncia de
entrada nominal

50/60 Hz

Entrada
analdgica

Transdutor 0-20/4-20mA
(Entrada de sinal de valor ativo
para o sensor)
Entrada corrente 0-22 mA,
precisdo 0.3%,
Alimentagéo sensor +12 Vdc

Corrente de
entrada nominal
' (Uin=230V)

12A 24A

Protecéo da
linha
recomendada ?

20A 40A

Saidas digitais

1 Relé de 2 Relés de
carga carga

30(15)A @ 250VAC
A corrente maxima permitida
para o motor elétrico é 12A

Corrente de
saida  nominal
(Uin=230V)

12A 2x12A

Consumo  em
standby

1.8W
(a poténcia em standby pode
variar conforme o tipo de sensor

Porta Série TTL

Porta para comunicagéo com o

sistema de superviséo via TTL,

com protocolo de comunicagéo
Modbus

Sinais: +5V, RX, TX, RTS, 0V

Conector RJ45

Porta RJ45 para a comunicacédo
com o cartdo com relés sem
tenséo
Sinais: +12V - 120mA , 0V,

6 saidas por colector aberto

ligado)
Tipo de carga Motor elétrico
Cosg Nominal 2 0.6
Caixa Auto-extinguivel - Cinzenta
Protecéo P 55
frontal

Dimensdes e
Peso.

Consultar Figura 3

Ligagdes (usar
exclusivamente
condutores  de

Réguas de terminais a parafuso
(fonte de alimentagéo, entrada e

cobre) saida)
Secgdo do cabo
de’ .allmentat;,ao 4 mm2
maxima de
entrada
Secgdo do cabo
de’ .allmentat;,ao 4 mm2
maxima do
motor
Presséo: 0 a 60 bar (0 a 6
MegaPa)
Set point 3 Nivel: 0 a 50 m (0 a 164 pés)
Temperatura: -20 a 100°C (32 a

122°F)
Temperatura 02 40°C (32 a 122°F)
ambiente
Hum|dade 10 a 90% sem condensacéo
ambiente
Altitude * <2000m s.n.m.
Alarme buzer 3.6kHz, Piezoelétrico
Fusivel de 12 A (gG)
protegdo do CH10
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1. A corrente fornecida pelo quadro de comando
ndo deve ser inferior a corrente absorvida
pelas eletrobombas e também depende da
perda de tensdo devida ao comprimento do

cabo.

2. Escolha a corrente do dispositivo de protegdo
da linha em fungdo da corrente maxima
absorvida pelos motores.

3. Sé se for utilizado o sensor eletrénico.

4. Para altitudes mais elevadas ou outras
condigbes ambientais ndo abordadas neste

manual,

local.

queira por favor
Representante Pés-vendas /

contactar o
Assisténcia

3.4 Especificagbes da bomba

Consultar o manual de utilizagdo e manutengao da
eletrobomba. E essencial considerar as limitagdes
de uso do quadro de comando juntamente com as
da eletrobomba. Consultar os

Dados técnicos na Tab 1. O cliente é responsavel
por verificar as limitagdes da eletrobomba, se
essas nao forem especificadas neste manual.

4 Instalagdo “
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Precaugao

ATENGAO:
A . Respeitar as normas de prevengéo

de acidentes vigentes.

. Usar equipamentos e dispositivos de
protecdo adequados.
. Consultar sempre os regulamentos,

a legislacdo e os cdédigos locais
vigentes relativamente a selegédo do
local de instalagdo, tubagem e
ligacéo da alimentagao.

seccdo "Arranque e programagdo"
(seccdes 5.4.3, 5.4.4)
Lista de verificagdo do motor

Utilizar um cabo de alimentagdo de 3 fios (2 +
terra). Todos os cabos devem ser resistentes ao
calor até um minimo de + 70 °C (158 °F).

4.2 Instalagdo mecéanica

4.1 Requisitos elétricos

Os regulamentos locais em vigor anulam os
requisitos especificados a seguir.

Lista de verificagdo da ligacao elétrica
Verificar se os requisitos seguintes sdo cumpridos:

. Os condutores elétricos estdo protegidos
contra as temperaturas altas, as
vibragdes e as colisdes.

. O tipo de corrente e a tensdo da
ligacédo de rede devem coincidir com
as especificagdes da placa de dados
na bomba.

. Recomendamos o fornecimento de
energia elétrica ao quadro de
comando, com uma linha de energia
dedicada equipada com:

o Um interruptor diferencial de alta
sensibilidade (30 mA) [dispositivo
de corrente residual RCD].

o Um interruptor isolador da rede
com distancia de abertura dos
contatos de pelo menos 3 mm.

Lista de verificacao do quadro de comando

AVISO:

O quadro de comando deve ser compativel com os
dados da eletrobomba alimentada pelo mesmo
quadro. E essencial considerar as limitagdes de
uso do quadro de comando juntamente com as da
eletrobomba. Combinagdes erradas podem nao
garantir o funcionamento e a protegdo da
eletrobomba e do quadro de comando.

Verificar se os requisitos seguintes sdo cumpridos:

. O quadro de comando deve proteger

as bombas contra os curto-circuitos.

Para proteger o quadro de comando

pode ser utilizado um fusivel

temporizado ou um disjuntor
(sugerimos um modelo de Tipo C).

. A bomba estd protegida contra os
curtos-circuitos  por um  fusivel
temporizado que se encontra dentro
do quadro de comando. E fornecido
um fusivel 12A gG para bombas (F1,
F2). Consultar a Figura 7.

. O quadro de comando deve ser
programado corretamente. Consultar a

AVISO:

. Uma instalagdo mecanica incorreta pode
causar o mau funcionamento e a rotura do
quadro de comando.

. Ler o presente manual e o manual da
eletrobomba antes da instalagéo.

Confirmar que os requisitos seguintes séo
cumpridos:

. Consultar a figura 4 para a montagem
adequada do quadro de comando.

. N&o instalar o quadro de comando numa
area exposta a luz solar direta e/ou perto
de fontes de calor. Consultar a gama de
temperatura ambiente na seccéo

. Dados técnicos.

. Instalar o quadro de comando e a
eletrobomba num local seco, sem gelo,
respeitando as limitagbes de utilizacdo e
garantindo que o motor seja
suficientemente arrefecido.

. Nao wusar o produto em atmosferas
explosivas ou na presenga de poeira,
acido ou gases corrosivos elou
inflamaveis.

4.3 Instalagao elétrica

Precaugao

ATENGAO:
A . As ligagcdes devem ser realizadas

por um técnico qualificado e em
conformidade com as
regulamentagdes em vigor.

. Antes poér a unidade em
funcionamento (quadro de
comando e eletrobomba), verificar
que a unidade e o quadro de
comando estejam isolados da fonte
de alimentagéo e ndo possam ser
alimentados.

Ligacao a terra

Perigo elétrico
A . Antes de fazer outras ligagbes

elétricas, ligar sempre o condutor
de protecédo externa ao terminal de
terra.

AVISO:

Ao fazer as ligagbes elétricas, verificar que néo
haja pedagos de arame, revestimento ou outros
materiais estranhos no quadro de comando. Tomar
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todo o cuidado para ndo danificar as partes
internas ao remover qualquer coisa do interior.

4.31

Bornes

Consultar a Figura 7

indicada para o consumo maximo de corrente do
motor elétrico e também considera a perda maxima
de tenséo (24%).

Instalagdo e substituicdo do cabo de
alimentagao

Consultar | 1. Certifique-se de que o quadro de

as comando esta isolado da fonte de

figuras 5, alimentagdo e n&o pode ser
alimentado.

6,7e8.

2. Abrir as tampas frontais (1)
e (3), e ligar o interruptor
principal (2) OFF.

3. Desapertar os 4 parafusos
M4x25 e abrir a tampa
TRASEIRA (consultar a

Figura 6).

4. Inserir os cabos de
alimentagéo nos
respectivos prensa-cabos
(1), Figura 5.

5.  Primeiro ligar o cabo de
terra no respetivo borne e,
em seguida, ligar os
outros cabos. E uma boa
regra que o cabo de terra
seja mais comprido que os
outros cabos, Figuras 7 e
8.

6. Verificar que todos os
cabos estejam fixados,
fechar a tampa TRASEIRA
e apertar os parafusos se
ndo houver outros cabos
ligados.

AVISO:

Se alguns modelos tém um cabo de alimentagado
com uma secgéo transversal de 4G2.5mm2, este é
somente para o teste de produgéo interna. Verificar
se ha perda de tensdo (<4%) e substitui-lo com um
cabo com uma secgao transversal apropriada.

4.3.3 Ligagao do cabo de alimentagao
do motor

Se o cabo de alimentagdo dos motores deve ser
adicionado ou substituido, colocar um novo com uma
secgdo transversal adequada para o consumo
méaximo de corrente do motor elétrico, tendo também
em conta a perda de tensdo maxima (<4%).

N.° |Equipamentol/ligagées | Serigrafia em
plastico aposta no
produto

1 Fonte de alimentagdo| Disjuntor de

1x230Vac, 50/60Hz sobrecarga  1P+N,
In=32A
2 |2.1) M1= Eletrobomba 1| 2.1) UTM1=L1
alimentacdo1x230Vac, U2M1=N1
Mmax=12A 2.2) U2M2=N2
2.2) M2= Eletrobomba 2| U1M2=L2
alimentagdo1x230Vac,
Mmax=12A
3 |Sensores analdgicos e| Al/DI, Entradas
digitais analdgicas e digitais
3.1) Sensor de pressdo/| 3.1) Al (0/4-20mA)
temperatura/ nivel 3.2) D IN PROG
3.2) Entrada digital| 3.3) P MIN/ G MIN
programavel 3.4) P MAX / G MAX
3.3) Interruptor ~ de| 3.5) P1/G1
pressdo  minima  ou| 3.6) P2/G2
interruptor  de  nivel| 3.7) Sondas
minimo elétricas
34) Interruptor de| 3.7.1) S COM
pressdo maxima ou| 3.7.2) S MIN
interruptor de nivel alto 3.7.3)S 1
3.5) Interruptor ~ de| 3.7.4)S 2
pressao/bdia bomba1 3.7.5) S MAX
3.6) Interruptor  de
pressao/bdia bomba2
3.7) Sondas elétricas
3.7.1) Comum
3.7.2) Nivel minimo
3.7.3) Arranque/paragem
Bomba 1
3.7.4) Arranque/paragem
Bomba 2
3.7.5) Nivel alto
4 RJ 45 ligagdo rapida| RILS
para contactos sem
tenséo
5 |Interruptores para bypass| M1
eletronico: M2
M1:  controlo  motor
elétrico 1
M2:  controlo  motor
elétrico 2
(consultar a secgdo 4.6)
6 |Ligagdo Modbus RTU| TTL
485
7 |Caixa interna para kit| -
Modbus RTU 485.
432 Ligagao da fonte de alimentacao
AVISO:

A secgdo transversal do cabo de alimentagéo é

Consul | 1. Acertar-se de que o quadro de

tar as comando esta isolado da fonte de
figuras alimentagdo e ndo pode ser
alimentado.
56,7, 2. Abrir as tampas frontais (1) e
(3), e ligar o interruptor
8. principal (2) OFF.

3. Desapertar os 4 parafusos
M4x25 e abrir a tampa
TRASEIRA  (consultar a
Figura 6).

4. Inserir _ os cabos de
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alimentagdo do motor nos
respetivos prensa-cabos (3)
(5), Figura 5.

5. Primeiro ligar o cabo de terra
no respetivo borne e, em
seguida, ligar os outros
cabos. E uma boa regra que
o cabo de terra seja mais
comprido que os outros
cabos, Figuras 7 e 8.

6. Verificar que todos os cabos
estejam fixados, fechar a
tampa TRASEIRA e apertar
os parafusos se ndo houver
outros cabos ligados.

TRASEIRA (consultar a
Figura 6).

4. Utilizar uma ferramenta
apropriada para remover
o fusivel F1 (alarme A01)
ou F2 (alarme A02).

5. Substituir o fusivel de
acordo com os corretos

6. Dados técnicos, consultar
Tab 1.

7. Fechar a tampa
TRASEIRA e apertar os
parafusos, se ndo houver
outros cabos ligados.

434 Ligagoes I/O

Os bornes devem ser escolhidos de acordo com a
aplicagdo e o tipo de sensor utilizado (figuras 7 e
9). Para a aplicagao, consultar as figuras 717 a 64

Consultar | 1. Acertar-se de que o quadro de

as comando esta isolado da fonte
de alimentag@o e ndo pode ser

figuras 5, alimentado.

6,709 2. Abrir as tampas frontais

(1) e (3), e colocar o
interruptor  principal (2)
em OFF.

3. Desapertar os 4 parafusos
M4x25 e abrir a tampa
TRASEIRA  (consultar a
Figura 6).

4. Inserir  os cabos nos
respetivos  prensa-cabos,
figura 5, secgdo 4.5.

5. Ligar o cabo nos
respetivos bornes, figuras
7e9.

6. Verificar que todos os
cabos estejam fixados,
fechar a tampa
TRASEIRA e apertar os
parafusos se ndo houver
outros cabos ligados.

4.4 Sensor analégico

E necessario um sensor analégico com poténcia
de saida 0/4-20 mA para apresentar a pressao, o
nivel ou a temperatura do sistema (consultar as

figuras 7 e 9).
Um sensor oferece a possibilidade de fungdes
adicionais.

Consultar a secgéo 5.3 Arranque e programacéo.
4.5 Passa-cabos e bornes

4.5.1 Grupo Q-SMART 10/bS para
pressurizagao

Consultar as figuras 5, 7e 9
Sé&o recomendados os seguintes valores

435 Substituicao do fusivel F1 ou F2

Se o fusivel F1 ou F2 precisa de ser substituido
porque é defeituoso, substitui-lo com um com as
caracteristicas corretas.

O alarme A01 indica que o fusivel F1 é defeituoso.
O alarme A02 indica que o fusivel F2 é defeituoso.

Consultar 1. Acertar-se de que o quadro de

as figuras comando esta isolado da fonte
de alimentacdo e ndo pode ser
56,7e alimentado.

2. Abrir as tampas frontais
(1) e (3), e colocar o
interruptor principal (2)
em OFF.

3.  Desapertar os 4 parafusos
M4x25 e abrir a tampa

8.

# Equipamen- |Serigrafia Q-|Diametros
(Figura [to/lligagdes |SMART possiveis
5) (Figuras 7, 9)|(Figuras 7, 9) [do cabo
(mm)
1 - Fonte de 1x230Vac 7a13
alimentagéo
de entrada
2 - Interruptor [P 1 5a10
de pressdo |S COM
P1
- Sonda
comum
3 - Bomba M1 7a13
motor 1
4 - Sensor AIN 5a10
- Interruptor [P MAX 7a13
de pressdo |S MIN
maxima
- Sonda de
nivel
minimo
- Cabo
multifilar da
sonda(”
6 - Interruptor [P MIN 5a10
de pressdo |G MIN
P MAX
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453

Q-SMART 10/SE grupo de

minima
- Interruptor drenagem para aguas residuais
de boia de lenchimento
nivel
minimo Consultar as figuras 5, 7e 9
- Interruptor - - —
de pressao # Equipamento/ | Serigrafia Q- | Diametros
N (Figura |ligagoes SMART possiveis do
maxima cabo (mm)
5) (Figuras 7, 9) |(Figuras 7, 9)
(1) Ligar o cabo multiflar a uma caixa de N
derivacdo e, em seguida, cada sonda com o 1 - Fontede |- 1x230Vac|7a13
. alimentacéo
relativo cabo.
de entrada
452 Grupo C?-SM~ART 20/bS para 2 ~ Interruptor |- GMAX |54 10
pressurizagao de boiade |- S MAX
nivel
Consultar as figuras 5, 7e 9 maximo
- Sonda de
# Equipamento/ |Serigrafia |Diametros nivel
(Figura |ligacoes Q-SMART |possiveis maximo
5) (Figuras 7, 9) |(Figuras 7,/do  cabo 3 - Bomba YE 7313
9) (mm) motor 1
1 - Fonte de 1x230Vac |74 13 4 - Sensor - AIN 5a10
alimentacgéo - Sondade |- S1
de entrada nivel
2 - Interruptor |P 1 5a10 bomba 1
de presséo (P2 5 - Interruptor |- G1 7a13
P1 P MAX de boia - SCOM
- Cabo S COM bomba 1 - SMIN
multifilar do  |S MIN - Sonda - S1
interruptor de | S 1 comum - S MAX
pressdo S 2 - Cabo
- Cabo S MAX multifilar da
multifilar da sonda"
1
sonda® 6 - Interruptor |- GMIN |54 10
3 - Bomba M1 7a13 de boiade (- SMIN
motor 1 nivel
4 - Sensor AIN 5410 g“'”'g“od
- Interruptor [P 2 - ,onl ade
de presséo nive
p2 minimo
5 - Bomba M2 7a13 454 Q-SMART 20/SE grupo de
motor 2 drenagem para aguas residuais
6 - Interruptor |P MIN 5a10 lenchimento
de pressdo [P MAX
minima G MIN
C It fi 57e9
- Interruptor |S COM onsultaras figuras o, 7 €
de boiade |S MIN # Equipamento [Serigrafia |Diametros
nivel S MAX (Figura |/ligagdes Q-SMART |possiveis do
minimo . . b
- Cabo 5) (Figuras 7, 9) [(Figuras 7, cabo (mm)
multifilar da 9)
sonda"
_ Cabo 1 - ante de s 1x230Va |7 a 13
multifilar do alimentacd | ¢
interruptor ode
de entrada
pressao(" 2 - Cabo - SCOM |5a10
multifilar da [- S MIN
sonda(” - S1
- Cabo - 82
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multifilar do [- S MAX . AUTOMATICO (Aut)
interruptor |- G 1 MANUAL (MAn) e
de boia™ |- G2 . STANDBY (StY) (habilitar
- G MAX menu de programacéo)
3 - Bomba - M1 72313 5 Botdo para confirmagdo do menu e
motor 1 dos dados.
- Sensor - AIN 5410 5.2 Informagoées visualizadas no ecra
- Bomba - M2 7413 Esta lista descreve as partes apresentadas na figura
motor 2 2
6 - Interruptor |- G MIN 5a10 = o
de béia de Numero Descricéo
nivel 1 LED com luz verde, indica bomba 1
minimo em funcionamento
— 2 LED com luz azul, indica modo
46 ALIMENTACAO DAS AUTOMATICO
ELETROBOMBAS EM CASO DE 3 LED com luz verde, indicador de
EMERGENCIA bomba 2 em funcionamento
LED com luz VERMELHA, indica
No caso em que o software ou o sistema 4 defeito. O LED acende-se quando ha
eletrénico do quadro de comando Q-SMART um alarme.
esteja bloqueado, as bombas podem ser 5 LED com Iluz amarela no modo
alimentadas, mudando a posigédo dos jumpers M1 MANUAL
e M2 (consultar as figuras 7 e 10). LED com luz VERMELHA, indica:
= . Alarme de falta de agua
ATENCAO: ATIVADO, na aplicacdo
ﬁ e Esta operagdo deve ser 6 de pressurizagéo
realizada por um técnico de ou
instalagbes qualificado e em e Alarme de nivel alto
conformidade com as ATIVADO, na aplicagéo
regulamentagdes em vigor. aguas residuais.

e Antes de iniciar o trabalho na 7 LED com luz vermelha indica
unidade, verificar que a Temperatura em °C, se selecionada
unidade e o quadro de LED com luz vermelha indica alt.
comando estejam isolados da 8 man (coluna de agua) em m, se
fonte de alimentacdo e ndo selecionada
possam ser alimentados. 9 LED com luz verde fixa, indica que o

. Esta operacdo deve ser aparelho esta ligado
realizada somente em caso de 10 LED com Iluz vermelha indica
emergéncia. pressdo em bar, se selecionada

5 Descrigao do Sistema 5.2.1 Bloqueio/desbloqueio da

5.1 Interface do Utilizador

A lista descreve as partes na Figura 7.

Ndmero Descrigao

No modo MANUAL (MAn):

1 = Botdo para o funcionamento da
eletrobomba 1. Manter o botao
pressionado para o funcionamento.

2 = Botédo para o funcionamento da
1e2 eletrobomba 2. Manter o botao
pressionado para o funcionamento.
No modo STANDBY (StY):

1,2 Aumentar ou diminuir o valor de
um parametro selecionado no modo
STBY

interface do utilizador

Os botées (4) estdo ativados no modo
AUTOMATICO ou MANUAL e permitem que o
utilizador visualize o funcionamento e registo de

alarmes (ver secgdo 5.4.2) ou tenha acesso aos
menus e edite os parametros de funcionamento

(consultar a secgéo 5.4.3).

5.3 Arranque e programagao

Tipo de ecra:
3 LEDs de trés digitos com simbolos
luminosos

Botdo para alternar entre os modos
de funcionamento:

AVISO:
e Se for fornecido individualmente, O
SOFTWARE PADRAO E:

- DRENAGEM AGUAS RESIDUAIS (SE)
para Q-SMART10../D, Q-SMART20../D,
consultar a secgdo 3.2 e 5.4.3 tab. 2

e  PRESSURIZAGAO (SE) para Q-

SMART10../B, Q-SMART20,
consultar a secgao 3.2 e 5.4.3 tab. 3.
Editar os valores de acordo com o tipo de
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eletrobomba e de sistema, consultar a secgao
5.4.4 e tomar como referéncia as figuras 11 a 64.
. Se o quadro de comando ja esta ligado
a uma eletrobomba ou um grupo de
pressurizagéo, o mesmo foi
programado em fungéo das
caracteristicas da eletrobomba, e os
valores padrdo podem ser diferentes.
Editar os valores fungdo do sistema.
. A configuracéo incorreta pode danificar
a bomba eléctrica e/ou o sistema.

Consultar as figuras 7 e 2 para a interface do

utilizador.

1. Controlar que tenham sido feitas todas as
ligacdes mecanicas, elétricas e hidraulicas.
Consultar a secgdo Instalagdo mecénica 4.2,

seccao Instalagéo elétrica 4.3.
2. Ligar o quadro com o interruptor

principal (1) figura 7 e o quadro de
comando arranca.

3. O quadro de comando realiza um auto-
teste no hardware interno e o LED (9)
acende-se. E possivel entrar no MENU
CONFIGURACAO para definir a
aplicacdo apropriada (consultar as
figuras 11 a 64).

AVISO:

. O quadro de comando Q-SMART esta
configurado no modo MANUAL apés o
arranque inicial. Quando o quadro de
comando é ligado, o modo é o ultimo
selecionado antes do desligamento, e
pode ser AUTOMATICO ou MANUAL.

. No modo automatico, a eletrobomba
funciona se a pressdo, o nivel ou a
temperatura do sistema sao inferiores
ao valor selecionado. Se necessario,
pressionar (4) para definir o modo
MANUAL e a eletrobomba desliga-se,
se estiver em funcionamento.

Os parametros no menu PARAMETROS podem
ser editados SOMENTE no modo STANDBY
(StY). Pressionar (4) para alternar entre os modos
AUTOMATICO, MANUAL e STANDBY (StY); os
LEDs (5) e (2) estdo apagados. Consultar a
seccéo 5.4.4 para o procedimento apropriado.

54 Programagao

No quadro de comando ha trés menus, aos quais
se pode aceder com uma combinagéo de teclas:

. CONFIGURAGAO RAPIDA (consultar
a secgdo 5.4.3)

. REGISTO DE ALARMES (consultar a
secgdo 5.4.2).

. PARAMETROS (consultar a secgéo
5.4.4).

5.4.1 Textos apresentados no ecra
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Sim Descrigdo
Modo de funcionamento manual: a
MAnN .
bomba esta parada
Aut Modo de funcionamento automatico.
Modo Stanby: A programagdo esta
Sty o~
habilitada
cnf Selegdo do software (sE ou bS)
SE O quadro de comando Q-SMART esta

configurado no modo AGUAS RESIDUAIS.

O quadro de comando Q-SMART esta
bS configurado no modo Pressurizagéo
GRUPO DE PRESSAO.

Paréametro de configuragéo

Parametro de temporizagdo

c
t
r Menu de pardmetros de ajuste
h Hora e dados

Mostrado no ecrd quando o sensor
- analégico ndo é utilizado. O sensor
digital é utilizado.

Quando o sensor analégico ndo é

run utilizado (sem feedback), a bomba esta
em funcionamento

A Registo de alarmes

tSt Auto-teste de funcionamento

O quadro de comando Q-SMART é
desativado pelo interruptor externo de
comando ligado ao D IN PROGR

OFF (figura 9)
O estado do alarme no registo de
alarmes.

on O estado do alarme no registo de
alarmes.

P1 Bomba 1 funciona

P2 Bomba 2 funciona

5.4.2 Registo de alarmes

E possivel visualizar as informagdes sobre os
alarmes no modo AUTOMATICO ou MANUAL. O
menu é somente de leitura e apresenta os ultimos
20 alarmes ocorridos.

Consultar as figuras 7 e 2.

- Manter pressionado (4) por alguns segundos
para ter acesso ao menu. O LED (4) desliga-se.

- Pressionar (1) ou (2) para selecionar o alarme,
e pressionar (5) para confirmar.

- Pressionar (5) varias vezes e os seguintes
dados sdo apresentados em sequéncia: cédigo
do alarme, estados (OFF, ON), e dia, més, ano,
horas, minutos, para indicar o momento da
ocorréncia.

- Pressionar (4) para sair ou (1) ou (2) para
selecionar um outro alarme na lista.

Exemplo na figura 65.

Alarme numero 20, tipo A53,
- desativado (OFF) 12/11/2015 as 21h:36m
- ativado (ON) 12/11/2015 as 20h:58m

5.4.3 Menu de configuragao

E utilizado para uma rapida selegdo da aplicagéo
(consultar as Figuras 11 a 64).
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A SELECAO DEVE SER FEITA SOMENTE
DURANTE O ARRANQUE.

1. Consultar a figura 6. Ligar o interruptor
principal (2).

2. Consultar as figuras 7 e 2: pressionar, ao
mesmo tempo, os botdes (1) e (2) durante o
arranque; o LED (9) ilumina-se e aparece
"cnf" no ecra.

3. Pressionar (5) e € mostrada a configuragdo
real.

4. Pressionar o botdo (1) ou (2) para editar o

tipo de configuragéo:

e SE:Aguas residuais.
. bS: grupo de presséo pressurizacéo.

Pressionar o botéo (5) para confirmar

1P ou 2P sdo apresentados no ecra.

Pressionar o botéo (1) ou (2) para editar o

numero de bombas:

. 1P: uma bomba
. 2P: duas bombas

8. Pressionar o botdo (5) para confirmar.

9. P ou S sédo apresentados no ecra. Pressionar
o botéo (1) ou (2) para editar.

Se estiver configurado o modo pressurizagdo
(bS):

. P: Controlo bomba do interruptor de
pressédo. P1, P2, PMAX, PMIN habil-
itados.

. S: Controlo da bomba do sensor de
presséo eletrénico(A IN). A IN, P MAX,
P MIN habilitados.

Noo

Se estiver configurado o modo drenagem aguas
residuais (SE):
. G: Controlo da bomba pelos
interruptores de bdia de pressdo. G1,
G2, GMAX, GMIN habilitados.

10. Pressionar o botao (5) para confirmar

11. Desligar o quadro de comando e liga-lo
novamente. Agora, a nova aplicagdo esta
ativada.

5.4.4 Menu de parametros

Todos os parameros de funcionamento somente
podem ser selecionados e modificados no modo

STANDBY (StY) (consultar Tab 2 ou Tab 3).

3. Pressionar (5) para aceder ao menu dos
parametros.

4. “000” pisca.

5. Pressionar (1) ou (2) para editar a palavra-
passe 066.

6. Pressionar (5) para confirmar. Se a palavra-
passe for errada, pressionar (4) para o modo
apenas de leitura.

7. Pressionar (1) e (2) para ver o parametro.

8. Pressionar (5) para editar o parametro. Esse
pisca.

9. Pressionar (1) ou (2) para modificar o valor.

10. Pressionar (5) para confirmar.

11. Pressionar (1) ou (2) para confirmar e passar
para o proximo parametro ou pressionar (4)
para o0 modo AUTOMATICO ou MANUAL.

12. Repetir os pontos 7 a 9.

13. Pressionar (4) para o modo AUTOMATICO ou
MANUAL.

14. Desligar e voltar a ligar.

Tab2 Aplicagio AGUAS RESIDUAIS
(parametro SE selecionado, secgdo 5.4.3)

Par. [Descricio |Gama [Unidade [Padréo

SISTEMA

c01 |Ndmero de |1=1 bomba depende
bombas 2=2 do
bombas modelo
do
quadro
de
coman-
do

c02 |Fungcédode |[0= - 0
enchimento |Desabilitada
(Consultar  |1=

as Figuras |Habilitada
11a16, 39
ad46,e54a
64)

AVISO:

Passados 3 minutos sem atividade e se néo for
usado nenhum botdo, é restabelecido o modo
automatico.

A bomba permanece em standby durante a
configuragéo.

Consultar as figuras 7e 2

1. Manter pressionado (4) para ter acesso ao
modo STANDBY (StY).

2. Os LEDs (2) e (5) desligam-se. O LED (9)
esta LIGADO.

c03 |Tipo de 1= - 1
sensor Interruptores
utilizado. de boia

2= Sensor
de nivel

3= Sondas
4= Sensor
de nivel com
comutagéo
automatica
para boéia
em caso de
falha ou
avaria do
sensor

5= Sensor
de nivel com
comutagéo
automatica
para sonda
em caso de
falha ou
avaria do
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sensor ragem Escala
c04 |Tipo de sinal|1=4-20mA |- 1 bomba 2 Completa
do sensor _ |2= 0-20mA t13 [Tempode |[0a 100 seg 0
c05 |Valor de Pressao: varios |0 atraso
escala inicial|0 a 60 bar paragem
do sensor. |Temperatura: bomba 2
Sése o -20 a 100°C
sensor for  |Nivel: COMBINAGAO (consultar a secgio 6.2 para a
utilizado. 0a50m descrigéo)
r05 |Calibragdo |0= - 0
daescala |Desabilitada c14 |Habilitaras |0= somente |- 3
inicialem 1= combinagdes |G1 e G2
mA. Habilitada para paragem |1 = somente
t05 |Software de |Standard - 3 elou arranque |G MIN e S
filtragem Lowara das bombas, |MIN ligados
para entrada com os (interruptor
analdgica interruptores [de bodia ou
c06 |Valor da Pressao: Varios (10,0 de bdia (G) e [sonda S
escala 0 a 60 bar sondas (S). |[MIN +
completa do | Temperatura: sonda
sensor -20 a 100°C comum S
selecionado. [Nivel: COM)
Séseo 0a50m 2 = somente
sensor for GMAXeS
utilizado. MAX ligados
LIMIAR E TEMPORIZAGAO (o limiar esta ativo ggﬁ;‘;";ﬂr
somente com sensor) sonda S
- MAX +
c07 |Set point 0= - 0 sonda
nivel unico |Desabilitado comum S
= CoM)
Habilitado 3= G MIN/S
r07 |Valor do 0 para Vaérios |5 MIN e G
nivel de set |Escala MAX /S
point Completa MAX
r08 |Delta do 0 para Varios |0,5
limiar Escala ARRANQUE DA ROTAGAO DA BOMBA
superior Completa
r09 |Delta do 0 para Varios (0,5 c15 |Ativar a 0= - 1
limiar Escala rotacdo da |Desabilitada
inferior Completa bomba. A 1=
r10  |Limiar ar- 0 para|Varios |8 rotagdo Habilitada
ranque Escala automatica
bomba 1 Completa da bomba
t10 [Tempode [0a 100 seg 2 ocorre cada
atraso vez que o
arranque grupo é
bomba 1 reiniciado,
r11  |Limiar pa- |0 para|Varios |2 apos uma
ragem Escala paragem no
bomba 1 Completa modo
t11 |Tempode |0a 100 seg 0 automatico.
atraso Se troca
paragem ciclica das
bomba 1 bombas
r12 [Limiarar- [0 para|Varios |7 estiver
ranque Escala desativada,
bomba 2 Completa as boias ou
t12 |[Tempode |0a100 seg 2 sondas
atraso Qevem ser
arranque ligadas as
s
r13 |Limiarpa- [0 para|Varios |1 G1 (ou $1),
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P2-G2 (ou da data
S2). h20 |Programagdo [M=1a12 |-
Esta fungdo do més
€ essencial h21 |Programagéo [d=1a31 |-
quando as do dia
bombas h22 |Programagdo (h=0a23 |-
estéo da hora
|Oca|IZadEiS h23 |Programagdo [m=00a 59 |-
em estagoes dos minutos
diferentes.
c16 |Inserira 1 = Bombal|- 1 AUTO-TESTE DE FUNCIONAMENTO
bomba de 1 Com esta fung¢éo, as bombas sdo arrancadas uma
servicoque |2 = Bomba vez por semana, a hora e dia programados, ou
se deseja 2 apo6s um periodo de inatividade.
arranque c - L
como (Consultar a secgao 6.7 para a descrigdo)
2;2’:?' c24 [Ativagdo do [0= - 0
ligagdo ou autp:tgste Desativado
reposicao. periodico 1=
O parametro Semanalme
c15 deve nte
estar no 2=Tempo
modo de
HABILITA-DO inatividade
c17 |Senao 0= Horas |0 t24 Progra’magéo 1a30dias |dias 1
ocorrer a Desabilitada do periodo de
rotagdo 1a 12 horas inatividade da
automatica bomba 1
da bomba (o (c24=2) _ i i
grupo nunca t25 Progra’magao 1a30dias |dias 1
parou), uma fjo ;_)e_rlodo de
vez inatividade da
decorrido o bomba 2
tempo (c24=2)
programado, h26 |Programagéo |1= - 1
é efetuada do dia do Segunda-
uma rotagéo auto-teste feira
"forgada" semanal 2= Terga-
das bombas. (c24=1) feira
c18 |Pode ser 0= - 0 3= Quarta-
programado |Desabilitada feira )
apenas no |1= 4=_ Quinta-
caso de Habilitada feira
sistemas 5=. Sexta-
com sensor. feira
Reduz a 6= Sabado
metade a 7= Domingo
temporiza- h27 |Programagéo [0 a 23 hora 10
¢ao (T10, da hora do
T11, T12, auto-teste
T13) no semanal
caso de (c24=1)
uma h28 |Programagéo |0 a 59 min 00
variagao dos minutos
excessiva do auto-teste
do feedback semanal
(presséo, (c24=1)
niveis, h29 |Programagdo (2 a 20 seg 5
temperatura). do tempo de
funcionament
< o da bomba
RELOGIO EM TEMPO REAL durante o
= auto-teste
h19 [Programacéo [A - cemanal
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[(c24=1) [ [ [ de béia G1 [Normalmen-
da entrada |te aberto
MODIFICAR O SET POINT (s6 nos sistemas com digital
sensor analégico) r35 |Programa- [1=NF, -
¢éo da Normalment
c30 |Programaga |0= - 0 légica do e fechado
odomodo |Desabilitada interruptor  [2= NA,
para 1= Relogio de boia G2 |Normalment
modificar o  |interno da entrada |e aberto
set point 2=Da digital
entrada r36 |Programa- |[1=NF, -
digital DI5 ¢éo da Normalmen-
r30 |Configuraga |0 para vérios |0,5 légica do te fechado
odovalor |escala interruptor  [2= NA,
para completa de béia Normalmen-
modificagédo GMAX da |te aberto
do set point. entrada
O limiar de digital
arranque e t36 [Tempode |[0a 200 seg
paragem de atraso na
cada bomba ativagéo do
(r08, r09 10, interruptor
1, r12, de boia G
r13) séo MAX (r36)
aumentados da entrada
e reduzidos digital
pelo valor r37 |Programa- |1=NF, -
(c30=1) gao da Normalmen-
h30 |Programaca |0 a 23 hora 1 légica do te fechado
o da hora interruptor  |2= NA,
inicial para de boia G Normalmen-
modificagédo MIN da te aberto
do set point entrada
(c30=1) digital
h31 |Programaca |0 a 59 Min 1 t37 [Tempode |0a 200 seg
o dos atraso na
minutos ativagao do
iniciais para interruptor
modificar o de boia G
set point MIN (r37) da
(c30=1) entrada
h32 |Programaca |0 a 23 hora 1 digital
o da hora de c38 |Configura- |0= Nao -
paragem gao da usado.
para entrada 1=0
modificar o digital comando
set point programavel |externo e as
(c30=1) D IN_PROG [bombas sédo
h33 |Programaca [0 & 59 min 1 M ligados um
odos de cada vez
minutos de (separados
paragem de 2
para segundos).
modificar o 2= Alarme
set point externo
(c30=1) 3=
N LIGAR/DES
PROGRAMACAO DAS ENTRADAS DIGITAIS LIGAR
(consultar as figuras 7 e 9) ixterno.
r34  |Programaca |1= NF, - 2 Zﬂgggcsgi?
odalégica |Normalmen- —
do te fechado r38 Cf)nﬁgura- 1= NF, -
¢do da Normalmen-

interruptor  |2= NA,
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légica da te fechado na placa)
entrada 2=NA, c45 |Configura- |Consultara |- 0
digital Normalmen- ¢do do relé |configura-
programavel |te aberto OUT_6 (K8 |cdo c40
D IN_PROG na placa)
t38 |[Tempode |0a 200 seg 0
atraso na MODBUS Q-SMART MODULE
ativagdo da Programacéo do campo modbus RTU RS485
entrada (consultar as figuras 7 e 10)
digital
programavel Nota: Com paridade par ou impar, ha um bit de
D IN_PROG paragem, sem paridade ha dois bits de paragem.
(r38) Desligar e voltar a ligar o quadro de comando
6CP Q-SMART MODULE (ACESSORIO Q-SMART apoés a modificacdo dos parametros
OPCIONAL), r46-c47-r47.
E um cartdo eletronico com seis relés e contactos 46 TAtvara 0= - 0
sem tenséo (consultar as figuras 7, 9). porta de Desabilitada
comunicaga |1=
c40 |Configura- |0= - 0 o0 Modbus _ [Habilitada
¢do do relé |Desabilitada r46 |Configura- |1a255 - 247
OUT_1 (K3 [1=P1 ¢ao do
na placa) funcionamento enderego
2=P2
funcionamento c47 |Paridade 0= B 2
3= Fusivel 1 Nenhuma
queimado 1= Par
4= Fusivel 2 2= impar
queimado r47 |Velocidade [0= 9600 - 1
5= Alarme de ModBus 1=19200
nivel alto 2= 38400
6= Alarme de 3= 57600
limite de nivel
max CONFIGURAGAO PADRAO
7= Alarme de
limite de nivel c48 |Carrega 0= Nao - 0
minimo todos os 1= Carregar
8= Alarme parametros |default
externo de default
9= Auto-teste (programa-
em ¢éo de
andamento fabrica)
10= Falha do .
sensor de CONTADOR HORARIO
alarme
11= Power h49 |Leitura das |-
ON horas de
12=Modo funcioname
Aut/Man nto da
c41 [Configura- [Consultara |- 0 bomba 1
cdo dorelé |configura- h50 |Leituradas |-
OUT_2 (K4 |gd0 c40 horas de
na placa) funcionamento
c42 |Configura- |Consultara |- 0 da bomba 2
¢do do relé |configura- h51 |Leituradas |-
OUT_3 (K5 |[g&o c40 horas totais
na placa) de
c43 |Configura- |Consultara |- 0 funcionamento
¢édo do relé |configura- do quadro de
OUT_4 (K6 |cao c40 comando Q-
na placa) SMART
c44 |Configura- |Consultara |- 0 c52 |Faz oreset |0=Néo - 0
¢ao do relé |configura- da memoria |1=Fazo
OUT 5 (K7 |c8o c40 de todos os |reset das
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contadores
horarios da
bomba

horas de
funcionamento
da bomba 1
2=Fazo
reset das
horas de
funcionament
o da bomba 2
3=Fazo
reset das
horas de
funcionament
o da bomba 1
+ bomba 2

alarme de  [completa do
limiar de sensor

nivel alto.  |(0=

Todas as desativada)
bombas séo
ativadas em
caso de
alarme

PROGRAMAGAO DOS ALARMES
(alarmes dedicados a aplicagdo aguas

t65 |[Tempode |0a 200 seg 0
atraso na
ativagao do
alarme de
limiar de
nivel alto
(c55=1)

PROGRAMAGCAO DO ALARME DE BLOQUEIO

residuais) DO SISTEMA
¢53 |Controlo do (0= - 1 c56 |Ativa o 0= - 0
nivel baixo |Desabilitado bloqueio do |Desativada
(parametro (1= sistema, se |1= Ativada
disponivel |Habilitado ocorrer o
se c02=1) mesmo
alarme cinco
r53 |Regulacdo |[5a 100 KQ 5 vezes em 30
da min. E
sensibilida- necessario
de da sonda um reset
em fungéo manual para
da reiniciar o
condutivida- sistema
de da agua. c57 |Reset do 0= Nao - 0
t53 [Tempode |0a 200 seg 0 registo de |1=Sim
atraso na alarmes
ey 6 FUNGOES ESPECIAIS
€4 |Ativar o= | 0 APLICAGAO AGUAS RESIDUAIS (par. SE
alarme por |Desabilitado - -
limiar nivel 1= selecionado, secgdo 5.4.3)
g“;:‘;mo (s6 |Habilitado 6.1 Auto-teste de FUNCIONAMENTO
sistemas A funcdo de Auto-teste pode ser usada para ligar
com sensor) as bombas quando estas estiveram desligadas por
r54  |Programar o |0 para Vaérios |0 um longo periodo de tempo.
alarme de |escala As bombas sdo LIGADAS pelo relégio ou depois
limiar de completa do de um periodo definido de inatividade (c24).
nivel minimo s(;-)_nsor Como iniciar o auto-teste: ativagéo por relégio
Eﬂesativado) (c24=1)
A Se as bombas estdo em funcionamento, o auto-
t54 |Tempode |0a200 seg 20 teste sera posto em espera e no ecrd sera
atraso_na apresentada em modo intermitente a indicagéo a
ativagéo do seguir:
alarme
limiar nivel tSt
minimo
(0_54=1) Quando as bombas estdo em standby, o auto-teste
¢S5 |Ativar 0= - 0 inicia e no ecrd sdo apresentados em modo
alarme por |Desabilitado intermitente o teste em andamento e a bomba em
limiar nivel [1= Ativada uso:
alto (sé para
os sistemas tSt
com sensor)
r55 |Programa- |0 para Varios |0
gdoo escala
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Como interromper o auto-teste
O auto-teste pode ser interrompido a qualquer
momento, pressionando o botédo OK.

O que fazem os auto-testes?
Auto-teste ativado pelo horario

A fungdo de auto-teste implica as seguintes

configuragdes e sequéncias:

1. Ativacdo da fungéo (c24 = 1)

2. Programacgéo do dia, hora, minutos do teste
(h26, h27, h28).

3. Ligagdo da bomba P1 apdés o tempo

programado.
4. Paragem da bomba P1 apdés o tempo
programado (h29).

Espera de um minuto

Ligacéo da bomba P2.

Paragem da bomba P2 apdés o tempo
programado (h29).

No o

Auto-teste ativado apés um periodo de
inatividade

A fungdo de auto-teste implica as seguintes

configuragdes e sequéncias:

1. Ativacdo da fungéo (c24 = 2)

2. Programacgéo do tempo de inatividade para a
Bomba 1 (t24) ou Bomba 2 (t25).

3. Ligagdo da bomba P1 apdés o tempo
programado (t24).

4. Paragem da bomba P1 apdés o tempo
programado (h29).

5. Espera de um minuto

6. Ligagdo da bomba P2 apdés o tempo
programado (t25).

7. Paragem da bomba P2 apés o tempo
programado (h29).

O auto-teste é interrompido se a pressdo ou o
nivel no sistema mudar, exigindo que as bombas
funcionem automaticamente. O auto-teste é
adiado.

6.2 Arranque e paragem das bombas
(parametro c14)

A descrigao sucessiva ¢ valida quando o software
aguas residuais esta habilitado (parametro c02=0).
Se a elevagdo estd habilitada no parametro
(c02=1), o inicio e fim das fungdes estdo
invertidos.

6.2.1 Interruptores de béia

As bombas sdo ligadas e paradas por
interruptores de bdia. Sdo fornecidas varias
opgdes.

0=G1e G2

A Bomba 1 é ligada e parada pelo interruptor de
béia G1.

A Bomba 2 é ligada e parada pelo interruptor de
béia G2.

O alarme de nivel alto é ativado por G MAX, mas
nenhuma das bombas esta ligada.

1=G MIN
A Bomba 1 ¢ ligada pelo interruptor de boia G1.

A Bomba 2 é ligada pelo interruptor de bodia G2.
Ambas as bombas sdo paradas por G MIN. O
alarme de nivel alto é ativado por G MAX, mas
nenhuma das bombas esta ligada.

E diagnosticada a rotura de G MIN, e as bombas
sédo ligadas/paradas por G1, G2.

2=G MAX

A Bomba 1 é ligada e parada pelo interruptor de
béia G1.

A Bomba 2 é ligada e parada pelo interruptor de
béia G2.

O alarme de nivel alto é ativado por G MAX, e
ambas as bombas sado ligadas. A Bomba 2 é
ligada apds 2 segundos. Esta opgéo serve para
evitar o enchimento excessivo e rapido do tanque.
As bombas sdo entdo paradas por G1, G2.

O interruptor de boia de nivel baixo G MIN néo
tem influéncia na condigdo de arranque das
bombas.

3=G MIN+G MAX

A Bomba 1 ¢ ligada pelo interruptor de béia G1.

A Bomba 2 é ligada pelo interruptor de bédia G2.

O alarme de nivel alto é ativado por G MAX, e
ambas as bombas sdo ligadas. A Bomba 2 é
ligada apds 2 segundos. Esta opgdo serve para
evitar o enchimento excessivo e rapido do tanque.
E diagnosticada a rotura de G MIN, e as bombas
sao ligadas/paradas por G1, G2.

O interruptor de boia de nivel baixo G MIN néo
tem influéncia na condigdo de arranque das
bombas.

6.2.2 Sondas elétricas

As bombas sado ligadas e paradas por sondas
elétricas de nivel. Séo fornecidas varias opgdes.

Tem de ser ligada a sonda comum "SCOM".

0=S1e S2

A Bomba 1 ¢é ligada e parada pela sonda S1.

A Bomba 2 ¢ ligada e parada pela sonda S2.

1=S MIN

A Bomba 1 ¢ ligada pela sonda S1.

A Bomba 2 ¢é ligada pela sonda S2.

Ambas as bombas sdo paradas pela sonda S MIN.
O alarme de nivel alto é ativado por S MAX, mas
nenhuma das bombas esta ligada.

E diagnosticada a rotura de S MIN, e as bombas
séo ligadas/paradas por S1, S2.

2=S MAX

A Bomba 1 ¢ ligada e parada pela sonda S1.

A Bomba 2 ¢é ligada e parada pela sonda S2.

O alarme de nivel alto é ativado por S MAX, e
ambas as bombas sdo ligadas. A Bomba 2 é
ligada apds 2 segundos. Esta opgédo serve para
evitar o enchimento excessivo e rapido do tanque.
As bombas sdo entdo paradas por S1, S2.

A sonda de nivel baixo S MIN nZo tem influéncia
na condigdo de arranque das bombas.

3=S MIN+S MAX

A Bomba 1 é ligada pela sonda S1.
A Bomba 2 ¢ ligada pela sonda S2.
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Ambas as bombas sdo ligadas por S MAX. A
Bomba 2 ¢é ligada apds 2 seg. O alarme de nivel
alto é ativado por S MAX. Esta opgéo serve para
evitar o enchimento excessivo e rapido do tanque.
Ambas as bombas sdo paradas por S MIN.

E diagnosticada a rotura de S MIN, e as bombas
sao ligadas/paradas por S1, S2.

A sonda de nivel baixo S MIN ndo tem influéncia
na condigao de arranque das bombas.

7 ALARMES
APLICAGAO AGUAS RESIDUAIS (parametro
SE selecionado, secgéo 5.4.3)
Lista de alarmes

[N.° [Descricao [Reset |
[A01 [Fusivel F1 bomba 1 queimado. [Auto |

Resolugéo de problemas:

Fusivel F1 bomba 1 esté queimado.

Bomba 1 com falha ou avaria estd excluida do
funcionamento. Quando a falha ou avaria tiver
sido resolvida, a bomba reativa-se
automaticamente. A ativacdo do fusivel habilita
automaticamente a outra bomba se houver
pedido. Seguir estas instrugdes:

Desligar o quadro
Abrir a tampa frontal
Substituir o fusivel F1
Fechar a tampa
Ligar o quadro

arwN =

Causas/solugdes

. O motor da bomba 1 esta danificado e
deve ser substituido.

. O cabo de alimentagdo do motor é
defeituoso ou esta gasto: substituir o
cabo.

. O condensador do motor da bomba 1
esta danificado e deve ser substituido.

Reset
bomba 2|Auto

N.° Descrigdo
A02 |Fusivel F2
queimado

Resolugédo de problemas:

Fusivel F1 bomba 2 esta queimado.

Bomba 2 com falha ou avaria estd excluida do
funcionamento. Quando a falha ou avaria tiver
sido resolvida, a bomba reativa-se
automaticamente. A ativacdo do fusivel habilita
automaticamente a outra bomba se houver
pedido.

Seguir estas instrugdes:
Desligar o quadro
Abrir a tampa frontal
Substituir o fusivel F1
Fechar a tampa
Ligar o quadro

arwN=

Causas/solugdes
. O motor da bomba 2 esta danificado e
deve ser substituido.
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. O cabo de alimentacdo do motor é
defeituoso ou esta gasto: substituir o
cabo.

. O condensador do motor da bomba 2
esta danificado e deve ser substituido.

N.° Descricdo Reset

AO05 |Sensor defeituoso ou avariado. |Auto
O alarme n&o é controlado no
modo manual.

Resolugéao de problemas:

O sinal é inferior ao valor minimo de 3,8 mA. No
caso de um alarme, todas as bombas param. O
alarme ira aparecer se o sinal for inferior a 3.8mA
e é gerido s6 se o sensor for usado (c03 = 2).

Causas/solugdes

. Verificar que o sensor e o conector
estejam ligados.

. Abrir a tampa e verificar se o cabo de
alimentagdo do sensor esta ligado e
fixado nos bornes. Consultar as figuras
6,7e9.

. Verificar que o cabo do sensor esteja
ligado corretamente. Consultar as
figuras 6, 7 e 9.

. O cabo de alimentagdo do sensor esta
deteriorado: substituir o cabo.

. O conector de plastico deteriorou-se:
substituir o conector.

. Substituir o sensor defeituoso ou

avariado.
[N.°  [Descrigao [Reset |
[A36 |Alarme de nivel alto [Auto |

Resolugéo de problemas:

O nivel de agua atingiu o interruptor de béia G
MAX ou a sonda S MAX.

Na aplicagdo aguas residuais(c02 = 0), todas as
bombas estéo ligadas.

Na aplicagdo de elevagdo (c02 = 1), todas as
bombas estéo paradas.

O alarme ¢ excluido no modo manual.

Causas/solugoes

. O nivel de agua atingiu a posicdo do
interruptor de bdia G MAX ou da sonda S
MAX, se usada. As bombas podem nao
funcionar.

. Se o alarme aparecer, mas o nivel ndo
atingiu o interruptor de béia G MAX ou a
sonda S MAX:

o O interruptor de bdia G MAX esta
danificado e deve ser substituido.

o A sonda S MAX esta danificada e
deve ser substituida.

o O cabo do interruptor de bdia é
defeituoso  ou estd  gasto,
substitui-lo.

o O cabo da sonda é defeituoso ou
esta gasto: substitui-lo.

o Controlar  as ligacdes do
interruptor de bdia G MAX com os
bornes do quadro de comando Q-
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SMART (consultar as figuras 6, 7
e 9).
o Controlar as ligagcdes das sondas

S MAX com os bornes do quadro
de comando Q-SMART (consultar

as figuras 6, 7 e 9).

N.° Descrigéo Reset

A37 |Alarme de nivel minimo do|Auto
tanque de admisséo de agua

Resolugéo de problemas:
Somente para aplicagdes de elevagdo (c02=1)
O nivel de agua atingiu o interruptor de bdia G
MIN ou a sonda S MIN. LEDs (4), (6) acesos.
Todas as bombas param. O alarme é excluido no
modo manual.
Causas/solugdes
. O nivel de agua atingiu a posicdo do
interruptor de béia G MIN ou da sonda S
MIN, se usada. Restabelecer o nivel de
agua.
. Se o alaime se apresentar, mas o nivel ndo
atingiu o interruptor de béia G Min ou a sonda S
MIN:
o O interruptor de boia G MIN esta
danificado e deve ser substituido.
o A sonda S MIN esta danificada e
deve ser substituida.
o O cabo do interruptor de bdia G
MIN ¢é defeituoso ou estd gasto,
substitui-lo.
o O cabo da sonda é defeituoso ou
esta gasto: substitui-lo.
o Controlar a ligagdo correta do
interruptor de béia G MIN com os
bornes do quadro de comando Q-

SMART (consultar as figuras 6, 7
e9).

N.° Descrigéo Reset

A39 |Alarme por falha externa Auto
Configuragdo da indicagdo de um
alame  externo  conectado a
entrada digital D IN PROG (c38=2).

Resolugédo de problemas:

O alarme foi detectado por um dispositivo externo.
A l6gica é configurada pelo pardmetro R38. Todas
as bombas param e ndo funcionam enquanto o
alarme persistir.

O alarme ¢ excluido no modo manual.

Causas/solugdes

. Verificar o estado do dispositivo
externo e substitui-lo se estiver
danificado.

. Se apresentar-se um alarme, mas o
dispositivo estiver em boas condigdes:
o O cabo ¢é defeituoso ou esta

gasto: substitui-lo.

[N.° [Descricao [Reset

[A54 [Alarme de limiar minimo [Auto

Resolugéo de problemas:

O nivel do sistema néo ultrapassa o valor definido
do parametro de limiar minimo (R54). Apdés o
tempo de atraso programado no par t54 todas as
bombas param e s&o protegidas contra o
funcionamento a seco.

O alarme para aplicacdes de elevagdo nao para
as bombas, é apenas um alerta.

O alarme ¢ excluido no modo manual.

Causas/solugdes

. N&o ha agua no lado de admissdo da
bomba: controlar o nivel.

. A bomba (rotor ou difusor) esta
danificada. Contactar o servico de
assisténcia técnica.

. O motor néo funciona:

o Estd danificado e deve ser
substituido. Contactar o servico de
assisténcia técnica.

o O protetor térmico no interior do

motor ¢é defeituoso ou esta
quebrado.
o O condensador esta quebrado.
[N.° [Descricao [Reset |
[A55 |Alarme de limiar max [Auto |

Resolugéao de problemas:

O nivel do sistema ultrapassa o valor definido do
parametro de limiar maximo (r55).

Apbs o tempo de atraso programado no par t55,
todas as bombas sé&o ligadas na aplicagdo aguas
residuais (C02=0).

Apbs o tempo de atraso programado no par t55,
todas as bombas param na aplicagédo de elevagéo
(C02=1).

O alarme é excluido no modo manual.

Causas/solugdes

. A &gua ultrapassou o nivel maximo:
controlar o nivel.

. A bomba (rotor ou difusor) esta
danificada. Contactar o servico de
assisténcia técnica.

. O motor n&o funciona:

o Estd danificado e deve ser
substituido. Contactar o servico de
assisténcia técnica.

o O protetor térmico no interior do
motor é defeituoso ou esta
quebrado.

o O condensador esta quebrado.

N.° Descrigado Reset
A56 |Nos Ultimos 30 minutos foi|Manual
detectado o mesmo alarme 5
vezes

Resolugédo de problemas:
O sistema bloqueou-se porque nos Ultimos 30
minutos foi detectado o mesmo alarme 5 vezes.
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Use o parametro c57 para fazer reset e reiniciar o
sistema.
Causas/solugdes

. Identificar o tipo de alarme e resolvé-lo.

Tab3 APLICAGAO PRESSURIZAGAO
(parametro bS selecionado, secgao 5.4.3)

Par. [Descricio |Gama [Unidade [Padrao

Habilitada
t05 Software de |Standard |- 3
filtragem Lowara
para
entrada
analdgica
c06 |Valor da Presséo: |Varios 10,0
escala 0-60 bar

completa Temperatu-
do sensor |ra:
selecionado (-20 a

. Sése for [100°C
utilizado o [Nivel: 0 a
sensor. 50m

SISTEMA
c01 Numero de |1=1 - depende
bombas bomba do modelo
2=2 do quadro
bombas de
comando
c02 (Bomba 0= - 0
Jockey. Desabilita
A bomba da

jockey fica |1=

ligada se a |Habilitada
segunda
bomba P2
funciona.

LIMIAR E TEMPORIZAGAO ( o limiar esta ativo
apenas com os sensores analégicos)

c07 |Set point de |0= - 0
presséo Desabilita-
unico do
1=
Habilitado

c03 [Tipo de 1=Sensor |- 1
sensor do |de pressdo
dispositivo |2= Sensor
de controlo. |de
temperatura
3= Sensor
de nivel

4=
Interruptor
de pressdo
5= Sondas
6= Sensor
de presséo
com
ativagdo
automatica
dos
interrup-
tores de
pressdo em
caso de
falha ou
avaria do
sensor.

r07 Valor de 0 para Varios 3,5
presséo do |Escala
set point Completa

r08 Delta do 0 para Varios 0,5

c04 [Tipode 1=4- - 1
sinal do 20mA
sensor 2=0-
20mA

c05 |[Valor de Pressdo: |varios 0
escala 0-60 bar
inicial do Temperatu-
sensor. S6 |ra:-20 a

se for 100°C
utilizado o |Nivel 0 a
sensor. 50m
r05 Calibragdo (0= - 0

da escala |Desabilita-
inicialem |da
mA. 1=

limiar Escala
superior Completa

r09 Delta do 0 para Vérios 0,5
limiar Escala
inferior Completa

r10 Limiarar- |0 para|Varios 2,7
ranque Escala
bomba 1 Completa

t10 Tempode |0a 100 seg 0
atraso
arranque
bomba 1

r11 Limiar pa- |0 para|Varios 3,5
ragem Escala
bomba 1 Completa

t11 Tempode |0a 100 seg 0
atraso
paragem
bomba 1

r2 Limiarar- |0 para|Varios 2,6
ranque Escala
bomba 2 Completa

t12 Tempode |0a 100 seg 2
atraso
arranque
bomba 2

r13 Limiar pa- |0 para|Varios 3,4
ragem Escala
bomba 2 Completa

t13 Tempode |0a 100 seg 0,3
atraso
paragem
bomba 2
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Para uma descrigao consultar a sec¢édo 8.2.

r14

Habilitar a
compensa-
¢éo das
perdas de
carga com
incremen-
tos dos
limiares de
arranque e
de
paragem,
em bar,
para as
bombas
sucessivas
a primeira.

0 para
escala
completa
0= Desabi-
litada

0

automatica
da bomba
(o sistema
nunca
parou), é
efetuada
uma
rotagéo
"forgada" da
bomba de
servigo.

comu

TAGAO DAS BOMBAS

c15

Ativar a
rotacdo da
bomba. A
rotacdo
automatica
da bomba
ocorre cada
vez que o
grupo é
reiniciado,
apoés uma
paragem no
modo
automatico.

0=
Desativada
1= Ativada

c18

Pode ser
programado
s nos
sistemas
com sensor.
Reduz a
metade a
temporizagdo
(T10, T11,
T12, T13) no
caso de uma
variagdo
excessiva do
feedback
(pressao,
niveis,
temperatura).

0=
Desabilita-
do

1=
Habilitado

RELOGIO EM TEM

PO REAL

h19

Programa-
¢ao da data

A

c16

Inserir a
bomba de
servigo que
se deseja
arranque
como
primeira,
apods a
ligagéo ou
reposigao.
(¢]

parametro
c15 esta
habilitado.
Se a bomba
Jockey
estiver
instalada
(c02=1),a
primeira
bomba por
default é a
P1.

1=Bomba
1
2 = Bomba
2

h20

Programa-
¢do do més

M=1a12

h21

Programa-
¢ao do dia

d=1a31

h22

Programa-
¢éo da hora

h=0a23

h23

Programa-
céo dos

minutos

m= 00 a
59

AUTO-TESTE DE FUNCIONAMENTO

Com esta fungdo, as bombas arrancam uma vez
por semana e na hora e dia programados. Para

uma descrigdo consultar a secgéo 8.7.

c17

Se apds o
tempo
programado
, Ndo
ocorrer a

rotagdo

0=
Desabilita-
do

1 a 12
horas

Horas

c24 |Ativacdo do |0= Ativada |-
auto-teste |1=
periédico  |Semanal-

mente

t25 Programa- |1 a 30 dias|dias
¢éo do
periodo de
inatividade
da bomba 2
(c24=2)

h26 |Programa- |1= -
¢do do dia |Segunda-
do auto- feira
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teste 2= Terga- h31 Programacéo (0 & 59 Min 1
semanal feira dos minutos
(c24=1) 3= Quarta- iniciais para
feira modificar o set
4= Quinta- point (c30=1)
feira h32  |Programagéo [0 a 23 hora 1
5= Sexta- da hora de
feira paragem para
6= Sabado modificar o set
7= point (c30=1)
Domingo h33  |Programagéo [0 a 59 min 1
h27 |Programa- |0a 23 hora 10 dos minutos
¢&o da hora de paragem
do auto- para modificar
teste o set point
semanal (c30=1)
(c24=1)
h28  |Programagdo|0 a 59 min 00 PROGRAMAGAO DAS ENTRADAS DIGITAIS
dos minutos It fi 7,9
do auto-teste (consultar as figuras 7,
semanal
(c24=1) r34 Copﬂgurar 1= NF, - 1
h29 [Programacio|[0a 300 |[seg 60 alégicada |Normal-
do tempo de e_nt_rada mente
funcionamento digital do fechado
da bomba interruptqr 2= NA,
durante o de pressao |Normal-
auto-teste P1 mente
semanal aberto
(c24=1) r35 Cf)nﬁgura- 1= NF, - 1
¢éo da Normal-
MODIFICAGAO DO SET POINT (s6 nos sistemas l6gica da jmente
entrada fechado

com sensor analégico) digital do 2= NA

interruptor |Normal-

c¢30  |Programagéo |0= - 0 p 0| :
do modo para |Desabilitada P‘Z pressao mbenne
modificar o set | 1= Reldgio aberto
point intemo r36 Configura- |1= NF, - 1
2=Com ¢éo da Normal-
légica da mente
entrada
digital entrada fechado
5 digital do  |2=NA,
\p/):l)%rama interruptor (Normal-
de pressdo |mente
IN_PROG
r30  [Configuraro [0 para varios 0,5 alta P MAX ab‘erto
valor para escala t36  [Tempode (0 a 200 seg 0
modificar o set|completa at_raso~na
point. O limiar ativacéo do
de arranque e interruptor
paragem de de presséao
cada bomba alta G MAX
(r08, r09 10, (r36) da
r11,r12,r13) e_nt_rada
sdo digital
aumentados e r37  |Configura- |1=NF, - 1
reduzidos c&o da Normal-
pelo valor légica do mente
(c30=1) interruptor  |fechado
h30 |Programagéo [0 & 23 hora 1 de’ pressao 2=NA,
da hora inicial minima P [Normal-
para MIN da mente
modificagéo entrada aberto
do set point digital i
(c30=1) t37  |Tempode (0 a 200 seg 0
atraso na
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ativagéo do
interruptor
de pressao
minima P
MIN (r37)
da entrada
digital
c38 [Configura- |0=Néao - 0
céo da usado.
entrada 1=
digital Interruptor
programa- |de pressédo
vel de
D membrana.
IN_PROG" (2= Alarme
externo
3=
LIGAR/DES
LIGAR
externo.
4=
Modificagdo
do set point
r38 Configura- |[1=NF, - 1
céoda Normal-
l6gica da mente
entrada fechado
digital 2= NA,
programavel |[Normal-
D IN_PROG |mente
aberto
t38 Tempode [0a 200 seg 0
atraso na
ativagéo da
entrada
digital
programavel
D IN_PROG
(r38)

7= Alarme
de limiar de
pressao
minima.
8= Alarme
externo
9= Comando
para Auto-
teste
10= Auto-
teste falhado
11= Power
ON
12=Modo
Aut/Man
c41 |Configura- |Consultar |- 0
gaodorelé |a
OUT_2 (K4 |configura-
na placa) |¢&o c40
c42 |Configura- |Consultar |- 0
gaodorelé |a
OUT_3 (K5 |configura-
naplaca) |cdo c40
c43 |Configura- |Consultar |- 0
gaodorelé |a
OUT_4 (K6 |configura-
na placa) |¢&o c40
c44  |Configura- |Consultar |- 0
gaodorelé |a
OUT_5 (K7 |configura-
na placa) |cdo c40
c45 |[Configura- |Consultar |- 0
gédodorelé |a
OUT_6 (K8 |configura-
na placa) |cdo c40

6CP Q-SMART MODULE (ACESSORIO
OPCIONAL),
E um cartéo eletrénico com seis relés e contatos

sem tens&o (consultar as figuras 7 e 9).

MODBUS Q-SMART MODULE
Programagao do campo modbus RTU RS485

(consultar as figuras 7 e 10)

Nota: Com paridade par ou impar, ha um bit de
paragem, sem paridade ha dois bits de paragem.

c40 |[Configura- |0= - 0
¢éo do relé |Desabilita-da
OUT_1 (K3 |1=P1

na placa) |funciona-
mento
2=P2
funciona-
mento
3=Fusivel 1
queimado
4= Fusivel 2
queimado
5= Alarme
de falta de
agua

6= Alarme
de limiar de
presséo
maxima.

c46  |Ativar a porta |0= - 0
de Desativa-
comunicagao |da
Modbus 1= Ativada
r46 Configura- |1 a 255 - 247
¢éo do
enderego
c47 |Paridade 0= - 2
Nenhuma
1= Par
2 = impar
r47 Velocidade |0=9600 |- 1
ModBus 1=19200
2=38400
3=57600
CONFIGURAGAO PADRAO
c48 |Carrega ‘O= Nao - |0
todos os 1=
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parametros |Carregar condutivida-
de default |default de da agua.
(programa- t53 Tempode |[0a 200 seg 0
céo de atraso na
fabrica) ativagéo do
alarme de
CONTADOR HORARIO falta de
agua (C53)
h49 [Leituradas |- c54  |Ativar 0= - 0
horas de alarme por |Desabilita-
funciona- limiar de do
mento da presséo 1=
bomba 1 minima (s6 |Habilitado
h50 [Leituradas |- nos
horas de sistemas
funciona- com
mento da sensor)
bomba 2 r54 Programar |0 para Varios 0
h51 Leituradas |- o limiar de |escala
horas totais presséao completa
de minima do sensor
alimentacéo (0=
do quadro desativado)
de comando t54 Tempo de |0a 200 seg 20
Q-SMART atraso na
c52 |[Faz oreset |0= Nao - 0 ativagao do
da meméria [1= Faz o alarme de
do contador [reset das limiar de
horario de |horas de presséao
todas as funciona- minima
bombas mento da (c54=1)
bomba 1 c55  |Ativar 0= - 0
2=Fazo alarme de |Desativa-
reset das limiar de do
horas de presséo 1= Ativado
funciona- maxima (s6
mento da nos
bomba 2 sistemas
3=Fazo com
reset das sensor)
horas de
funciona- r55  |Programar |0 para Varios 0
mento da o alarme de |escala
bomba 1 + limiar de completa
bomba 2 nivel de do sensor
presséo (0=
PROGRAMAGAO DOS ALARMES maxima. desativado
(alarmes dedicados a aplicagédo pressurizagao) Em caso de |)
alarme,
c53 |Alarme de |0= - 1 todas as
falta de Desabilita- bombas
agua. do param
Protecédo 1= t55 Tempo de |0a 200 seg 0
contra o Habilitado atraso na
funciona- ativagao do
mento a alarme de
seco da limiar de
bomba presséo
r53 Regulagéo |5a 100 KQ 5 maxima
da (c55=1)
sensibilida-
de da PROGRAMAGAO DO ALARME DE BLOQUEIO
sonda em DO SISTEMA
fungéo da
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c56 |Ativa o 0= - 0
blogueio do |Desativa-
sistema, se [do

ocorrer o 1= Ativado
mesmo
alarme
cinco vezes
em 30 min.
E
necessario
um reset
manual
para
reiniciar o
sistema.

c57 |Reset do 0= Néao - 0
registo de |1= Sim
alarmes

(1) D IN PROG=1 esta definido
(Foi detectada uma pressao minima fora da gama
de funcionamento)

Se o interruptor de pressao for ativado no modo
automatico e ndo durante o Auto-teste, acontece o
seguinte:

- Se as bombas estiverem em funcionamento, ndo
serdo paradas e sera mostrado o alarme A38.

- Se as bombas ndo estiverem em
funcionamento, ndo serdo arrancadas e sera
mostrado o alarme A38. Se, no entanto, houver
uma perda de pressdo essas serdo ligadas e o
alarme A38 continuara a ser mostrado.

Se a pressdao minima for ativada durante o auto-

teste, consultar a secgéo 8.1.

8 FUNGAO ESPECIAL

APLICAGAO PRESSURIZAGAO (parametro bS
selecionado, consultar secgdo 5.4.3)

8.1 Auto-teste de FUNCIONAMENTO

Usando a fungdo Auto-teste, pode-se ligar as
bombas, quando as mesmas estiveram desligadas
por um longo periodo de tempo.

As bombas sdo LIGADAS pelo relégio ou por um
contacto digital externo (c24).

AVISO:
Podem ser utilizados os seguintes componentes:

. Vélvula solendide: necessaria para

drenar a agua durante os testes.

. Interruptor de pressdo de membrana ou
um dispositivo equivalente. E utilizado
para controlar a performance da bomba
e evitar que a mesma se torne
demasiado baixa. Esté ligado ao D IN
PROGR do quadro de comando Q-
SMART (consultar as figuras 7 e 9)

. Q-SMART-6FVC MODULE é um cartdo
eletronico de relé e contactos sem

tensdo (consultar as figuras 7 e 9).

Como iniciar o auto-teste: ativagdo por relégio
(c24=1)

Se as bombas estdo em funcionamento, o auto-teste
sera posto em espera e no ecra sera apresentada em
modo intermitente a indicac&o a seguir:

Quando as ombag%téo gm standby, o auto-

teste inicia e no ecrd sdo apresentados em modo
intermitente o teste em andamento e a bomba em
uso:

tSt

P1

Como interromper o auto-teste
O auto-teste pode ser interrompido a qualquer
momento, pressionando o botdo OK.

O que fazem os auto-testes?
Auto-teste ativado pelo horario

A fungdo de auto-teste implica as seguintes

configuragdes e sequéncias:

1. Ativagdo da fungéo (c24 = 1)

2. Programagéo do dia, da hora e dos minutos
do teste (h26, h27, h28).

3. Configuragcdo da entrada digital programavel
D IN PROGR (c38=1)

4. Configuragédo do relé do 6CP Q-SMART
MODULE, c40=9, Comando para o Auto-
teste.

5. Configuragdo do relé do 6CP Q-SMART
MODULE, c40=10, falha do Auto-teste.

6. Na hora programada, ligagdo da bomba P1
apds a abertura da valvula solendide.

7. Paragem da bomba P1 apdés o tempo

programado (h29).

Esperar por um minuto.

Ligagdo da bomba P2.

0. Paragem da bomba P2 apés o tempo
programado (h29).

I0®

O Auto-teste interrompe-se nas seguintes
condigoes:

. Ativa-se o interruptor de pressdo de
membrana (a performance da bomba é
demasiado baixa). E acionado o alarme
A24 ou A25. O relé dedicado do 6CP Q-
SMART MODULE sera ativado. O buzzer
do quadro de comando do Q-SMART
também é ativado e o grupo retoma a
trabalhar em modo automatico. Pressionar
o botdo (4), figure 1, para desativar o
buzzer.

. Se a presséo ou nivel no sistema mudar, o
grupo retorna a trabalhar no modo
automatico. O auto-teste é adiado.
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82 COMPENSAGAO DAS PERDAS DE
CARGA (cr14)

As vezes ha uma perda de pressdo no sistema,
causada pelas perdas nas tubagens que
aumentam com o aumentar das necessidades de
agua.

Para compensar as perdas de carga, é possivel
habilitar um controlo que fornece pressao
proporcional a carga. Ndo é efetuada uma
medicdo direta do caudal, mas julga-se que seja
proporcional ao numero de bombas em
funcionamento.

Quando cada bomba de servico, sucessiva a
primeira, arranca, os limiares SUPERIOR e
INFERIOR s&do aumentados do valor indicado no
parametro r14. A bomba jockey esta excluida.

9 ALARMES

APLICAGAO PRESSURIZAGAO (parametro bS
selecionado, secgdo 5.4.3)

Lista de alarmes

N.° Descrigéo Reset

A01  |Fusivel F1
queimado.

bomba 1|Auto

Resolugédo de problemas:

Fusivel 1 para a bomba 1 estd queimado.

Bomba 1 com falha ou avaria estd excluida do
funcionamento. Quando a falha ou avaria tiver
sido resolvida, a bomba reativa-se
automaticamente. A ativacdo do fusivel habilita
automaticamente a outra bomba se houver
pedido.

Causas/solugdes
. O motor da bomba 1 esta danificado e deve
ser substituido.
. O cabo de alimentagcdo do motor é
defeituoso ou esta gasto: substituir o cabo.
. O condensador do motor da bomba 1 esta
danificado e deve ser substituido.

[N.° [Descricao [Reset

[A02 [Fusivel F2 bomba 2 queimado|Auto

Resolugéo de problemas:

Fusivel 2 par a bomba 2 esta queimado.

Bomba 2 com falha ou avaria estd excluida do
funcionamento. Quando a falha ou avaria tiver
sido resolvida, a bomba reativa-se
automaticamente. A ativacdo do fusivel habilita
automaticamente a outra bomba se houver
pedido.

Causas/solugdes

. O motor da bomba 2 esta danificado e
deve ser substituido.
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. O cabo de alimentacdo do motor é
defeituoso ou esta gasto: substituir o
cabo.

. O condensador do motor da bomba 2
esta danificado e deve ser substituido.

N.° Descrigdo Reset

AO05 |Sensor defeituoso ou|Auto
avariado. O alarme nédo
funciona no modo manual.

Resolugéo de problemas:

Sinal inferior ao valor minimo de 3,8 mA. No caso
de um alarme, todas as bombas param. O alarme
ird aparecer se o sinal for inferior a 3.8mA e é
gerido s6 se o sensor for usado (c03 = 2).

O alarme ¢ excluido no modo manual.

Causas/solugdes

. Verificar que o sensor e o conector
estejam ligados.

. Abrir a tampa e verificar se o cabo de
alimentagdo do sensor estd ligado e
fixado nos bornes. Consultar as figuras
6,7¢€9.

. Verificar se o cabo do sensor esta
ligado corretamente. Consultar as
figuras 6, 7 e 9.

. O cabo de alimentagdo do sensor esta
deteriorado: substituir o cabo.

. O conector de plastico deteriorou-se:
substituir o conector.

. Substituir o sensor defeituoso ou
avariado.

N.° Descrigdo Reset

A24 |Auto-teste da
falhado

bomba 1|Auto

Resolugéo de problemas:
O Auto-teste da bomba 1 falhou. O teste foi
interrompido devido a ativagdo do interruptor de
pressdo de membrana ligado ao D IN PROG
(c38=1). A pressdo no lado da descarga atinge o
valor programado do interruptor de pressao.
Causas/solugoes
. A bomba (rotor ou difusor) esta
danificada. Contactar o servico de
assisténcia técnica.
. O motor da bomba 1 néo funciona:

o Estd danificado e deve ser
substituido. Contactar o servigo de
assisténcia técnica.

o O protetor térmico no interior do
motor ¢é defeituoso ou esta
quebrado.

o O condensador esta danificado.

N.° Descrigdo Reset

A25 |Auto-teste da
falhado

bomba 2|Auto

Resolugao de problemas:
O Auto-teste da bomba 2 falhou. O teste foi
interrompido devido a ativacdo do interruptor de
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pressédo de membrana ligado ao D IN PROG
(c38=1). A pressdo no lado da descarga atinge o
valor programado do interruptor de pressao.

Causas/solugdes
. A bomba (rotor ou difusor) esta
danificada. Contactar o servico de
assisténcia técnica.
. O motor ndo funciona:

o Estd danificado e deve ser
substituido. Contactar o servigo de
assisténcia técnica.

o O protetor térmico no interior do
motor é defeituoso ou esta
quebrado.

o O condensador esta danificado.

[N.°  [Descricao [Reset

[A36  [Alarme de pressao alta [Auto

Resolugéo de problemas:

O valor da presséo atingiu o valor programado do
interruptor de alta pressdo P MAX.

Todas as bombas param.

O alarme ¢ excluido no modo manual.

Causas/solugdes

. A presséo atingiu o valor programado
do interruptor de presséo alta P MAX:
verificar a curva de performance da
bomba e o correto setpoint (r07) ou os
limiares das bombas (r11, r13).

. Se o alarme se apresentar, mas o valor
da pressdo ndo atinge o valor do
interruptor de pressdo P MAX:

o O interruptor de pressdo maxima
deve ser substituido.

o O cabo do interruptor de pressao
é defeituoso ou estd gasto,
substitui-lo.

o Controlar a ligagdo do interruptor
de pressao P MAX com os bornes
do quadro de comando Q-SMART

(consultar as figuras 6, 7 e 9).
o O interruptor de pressdo P MAX
esta danificado, substitui-lo.

|N.° |Descrigéo |Reset

[A37 |Alarme de pressdo minima _ |Auto

Resolugédo de problemas:

O valor da presséo atingiu o valor programado do
interruptor de pressdo minima P MIN. LEDs (4),
(6) acesos.

Todas as bombas param.

O alarme ¢ excluido no modo manual.

Causas/solugdes
. A presséo atingiu o valor programado
do interruptor de pressdo minima P
MIN. Verificar a curva de performance

da bomba e o correto setpoint (r07) ou
os limiares das bombas (r10, r12).

. Se o alarme se apresentar, mas o valor
da pressdo ndo atingiu o valor
programado do interruptor de presséo
P MIN:

o O interruptor de pressdo P MIN
estd danificado e deve ser
substituido.

o O cabo do interruptor de pressao
é defeituoso ou estd gasto,
substitui-lo.

o Controlar a ligagdo do interruptor
de pressdo P MIN com os bornes
do quadro de comando Q-SMART
(consultar as figuras 6, 7 e 9).

. A bomba (rotor ou difusor) esta
danificada. Contactar o servico de
assisténcia técnica.

. O motor n&o funciona:

o Estd danificado e deve ser
substituido. Contactar o servico de
assisténcia técnica.

o O protetor térmico no interior do
motor ¢é defeituoso ou esta
quebrado.

o O condensador esta quebrado.

N.° Descricdo Reset

A38 |Pressdo minima fora da gama|Auto
de funcionamento.

Resolugéao de problemas:

Disparo da protegdo contra o funcionamento da
bomba abaixo da pressdo minima. O sinal chega
do interruptor de pressdo minima ligado a entrada
digital D IN PROG (c38=1). Se apresenta-se
durante o funcionamento normal, em vez de
durante a fase de auto-teste, todas as bombas séo
habilitadas, apds o tempo de atraso programado
(t38), para restaurar a pressao.

Causas/solugdes
. Ha um alarme, mas as bombas estdo
paradas:

o O interruptor de pressdo é
defeituoso ou o cabo esta
danificado. Substituir o interruptor
de pressao ou o cabo.

o Programacéao incorreta do
interruptor de presséo, modifica-
la.

. Ha um alarme, mas as bombas estao
em funcionamento:

o O interruptor de pressdo é
defeituoso ou o cabo esta
danificado. Substituir o interruptor
de pressao ou o cabo.

o As bombas deixam de funcionar: o
rotor esta roto.

o Selegéo errada da bomba: mudar
a bomba.

. O motor n&o funciona:
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o Estd danificado e deve ser
substituido. Contactar o servigo de
assisténcia técnica.

o O protetor térmico no interior do
motor ¢é defeituoso ou estad
quebrado.

o O condensador esta quebrado.

o Estd danificado e deve ser
substituido. Contactar o servigo de
assisténcia técnica.

o O protetor térmico no interior do
motor ¢é defeituoso ou esta
quebrado.

o O condensador esta quebrado.

N.° Descrigdo Reset

[N.°  [Descricao [Reset

A39 |Alarme por falha externa
Configuragdo da indicacdo de
um alarme externo conectado
a entrada digital D IN PROG
(c38=2).

Resolugdo de problemas:

O alarme foi detectado por um dispositivo externo.
A l6gica é configurada pelo pardmetro R38. Todas
as bombas param e ndo funcionam enquanto o
alarme persistir.

O alarme ¢ excluido no modo manual.

Causas/solugdes

. Verificar o estado do dispositivo
externo e substitui-lo se estiver
danificado.

. Se apresentar-se um alarme, mas o
dispositivo estiver em boas condigdes:
o O cabo é defeituoso ou esta

gasto: substitui-lo.

N.° Descrigdo Reset

A53 |Alarme de falta de agua na|Auto
aspiracéo.

Resolugéo de problemas:

Alarme de falta de agua do circuito de sondas. O
nivel da dgua na parte de sucgéo da bomba ou do
grupo de pressao € inferior ao nivel minimo.
Todas as bombas param e sdo protegidas contra
o funcionamento a seco. LEDs (4), (6) acesos.

O alarme estéa excluido no modo manual.

[N.° [Descricao [Reset

[A54 |Alarme de limiar minimo [Auto

Resolugédo de problemas:

A pressdo do sistema ndo excede o valor
programado do pardmetro de limiar minimo (r54).
Apods o tempo de atraso programado no par t54
todas as bombas param e s&o protegidas contra o
funcionamento a seco.

O alarme é excluido no modo manual.

Causas/solugdes
. A bomba (rotor ou difusor) esta
danificada. Contactar o servico de
assisténcia técnica.
. O motor ndo funciona:
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[A55 |Alarme de limiar max [Auto

Resolugéo de problemas:

A pressao do sistema excede o valor programado
do parametro de limiar maximo (r55).

Apds o tempo de atraso programado no par t55
todas as bombas param.

O alarme ¢ excluido no modo manual.

Causas/solugoes
. A pressdo excedeu a pressdo max:
verificar o valor programado (r55).
. Selegado da bomba errada: substituir a
bomba.

N.° Descricdo Reset

A56 |Nos ultimos 30 minutos foi|Manual
detectado o mesmo alarme 5
vezes

Resolugédo de problemas:

O sistema bloqueou-se porque nos Ultimos 30
minutos foi detectado o mesmo alarme 5 vezes.
Use o parametro c57 para fazer reset e reiniciar o
sistema.

Causas/solugdes
. Identificar o tipo de alarme e resolvé-lo.

10 CONFIGURAGAOE
FUNCIONAMENTO DO
SISTEMA

10.1 Parametros a controlar no arranque

Verificar os seguintes pardmetros de programagao
no arranque.

1. Identificar a instalagdo e os dispositivos de
controlo adequados (sensores, entradas
digitais):

o 1 ou 2 bombas de pressurizagao;
consultar as Figuras 17 a 38 e 47
ab53.

o 1 ou 2 bombas para aguas
residuais; consultar as Figuras 11
a 16,39 a46 e 54 a 64.

2. Ligar o sensor e/ou a entrada digital nos

bornes corretos. Consultar as figuras 7, 8 e
9.
3. Durante a ligagdo: Selecionar o software

secgao 5.4.3 e o tipo de sensor.
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o bomba para aguas residuais ou
elevatéria = Software sE.

o bomba de pressiao = bS
software

o P= Interruptor de pressao

o S: sensor eletronico

o G: interruptor de boéia

4. Programar os parametros no menu de
parametros em fungdo do tipo de aplicagdo
e de bomba:

o bomba para aguas residuais ou
elevatéria (software sE), consultar

Tab 2.
o bomba de pressao (software bS),
consultar Tab 3.

11 MANUTENCAO Y*

Precaugao

A

ATENGCAO:

. Respeitar as normas de

prevencdo de  acidentes
vigentes.

. Usar equipamentos e
dispositivos de  protegado
adequados.

. Consultar sempre os

regulamentos, a legislagéo e
os coédigos locais vigentes
relativamente a selegdo do
local de instalagédo, tubagem
e ligagdo da alimentacéo.

11.1 Manutencgao geral

I\

instalar a
manutengao.

Perigo elétrico

Antes de realizar qualquer operagéo de

assisténcia ou de manutencéo, desligar o

sistema da fonte de alimentacdo e

aguardar pelo menos 2 minutos, antes de

iniciar a trabalhar na unidade.

Ligar e desligar o sistema antes de
unidade ou realizar a

O quadro de comando Q-SMART néo
precisa de alguma manutengdo de
rotina desde que utilizado dentro dos
limites previstos nos

Dados técnicos.

E aconselhavel verificar
periodicamente o acionamento correto

do interruptor diferencial de alta
sensibilidade (30 mA) [RCD,
dispositivo de corrente residual]

indicado para a corrente de defeito a
terra.

12 Resolugao de problemas “

Introdugéao

Em adigdo ao guia de resolugdo de problemas e
alarmes, na Lista de alarmes (secgdes 7 e 9),

também fornecemos um guia para a resolugdo de
outros possiveis problemas.

12.1 Avarias, causas e solugoes

O interruptor principal esta ligado, mas a
bomba néao funciona.

Causa Solugao

Falta Restaurar a alimentagdo e
alimentagéo verificar se a ligagéo a rede
elétrica estd intata.

Disjuntor de | Fazer reset do disjuntor de
sobrecarga sobrecarga.

disparado

Dispositivo  de | Reset da protecéo
protecao de | diferencial.

defeito a terra

disparado.

Fusivel F1 ou F2
defeituoso  ou
avariado.

Substituir o fusivel.

Condensador do
motor defeituoso
ou avariado.

Substituir o condensador se
for externo. Contactar o
representante  local de
vendas e assisténcia se
trata-se dum condensador
interno.

A bomba arranca,
funde-se

mas fusivel do conversor

em curto-circuito,

protetor  térmico
do circuito ou
fusiveis néo

adequados para
a corrente do
motor.

Causa Solugao

Cabo de | Verificar e substituir os
alimentagéo componentes conforme
danificado, motor | necessario.

Interruptores  de
sobrecarga
térmica
acionados nos
motores
monofasicos
devido a wuma
corrente de
entrada
excessiva.

Verificar as condigdes de
funcionamento da bomba.

As utilizagbes fecharam-se e a eletrobomba
funciona a velocidade intermitente

[ causa

| Solugao
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Perdas de &gua | Controlar o sistema
através da valvula | para localizar as
anti-retorno  ou do | perdas.

sistema. Reparar ou substituir
0s componentes.

Tanque do diafragma
com membrana rota,
quando aplicavel.

Substituir o diafragma.

Calibrar o limiar e a
temporizagao.

O ponto de operagao
ndo esta calibrado
corretamente em
relagdo ao sistema.
Por exemplo, o valor
& superior a pressao
fornecida pela
bomba.

Verificar a bdia e o
tanque.

Pode haver um
problema com o nivel
da bdia no tanque de
admissao.

Pode haver um | Verificar o interruptor
problema com o nivel | de pressdo e as
da bodia no tanque de | condigdes de admissao
admissao. (pressao).

A bomba funciona e ha vibragdes na bomba ou
perto dela.

Causa Solugao
(6] ponto de | Calibrar o limiar e a
operacdo ndo estd | temporizagdo.
calibrado
corretamente  em
relagéo ao
sistema.
O valor é inferior a
pressdo  minima
fornecida pela
bomba.
A bomba funciona sempre a maxima
velocidade.
Causa Solugao
Pode haver um | Verificar a ligacédo
problema com o | hidraulica entre o sensor e
sensor. o sistema.
Verificar o funcionamento
do sensor.

Ha ar no sensor ou no
circuito  hidraulico em
causa.

O limiar é muito | Modificar o limiar.
alto e a bomba

ndo atinge o valor

requerido.
A bomba ndo estda | Verificar a linha de sucgédo
ferrada. e a ferragem da bomba.

O dispositivo de protecao principal do sistema
foi acionado.

| Causa | Solugao

| Curto-circuito | Verificar os cabos de

176

ligacéo.

Substituir o condensador
se for externo. Contactar
o representante local de
vendas e assisténcia se
trata-se dum condensador
interno.

No caso de uma
bomba
monofasica, o
condensador  do
motor é defeituoso
ou esta avariado.

13 Eliminagao

ATENCAO:
. A unidade deve ser eliminada

por empresas autorizadas e
especializadas na identificacdo
dos diversos tipos de materiais
(ago, cobre, plastico, etc.).

REEE (UE/EEE)

{=-Z

INFORMAGAO PARA OS UTILIZADORES nos
termos do art. 14° da Diretiva 2012/19/UE do
Parlamento Europeu e do Conselho, de 4 de julho
de 2012, relativa aos residuos de equipamentos
elétricos e eletronicos (REEE). O simbolo de
contentor de lixo barrado com uma cruz no
equipamento ou na embalagem indica que o
produto, no fim do seu ciclo de vida, deve ser
recolhido separadamente e n&o deve ser
eliminado com os residuos municipais mistos. A
recolha seletiva apropriada para a sucessiva
reciclagem, tratamento e eliminagdo ecoldgica do
equipamento desativado pode evitar efeitos
negativos para a saude e para o meio ambiente e
promover a reutilizagdo e/ou reciclagem dos
materiais que compdem o equipamento.

REEE provenientes de utilizadores né&o
particulares (classificagéo de acordo com o tipo de
produto, utilizagdo e legislagédo local): a recolha
seletiva deste equipamento no fim da sua vida util
é organizada e gerida pelo produtor (produtor de
EEE nos termos da Diretiva 2012/19/EU). Um
utilizador que deseje eliminar este equipamento
pode entrar em contacto com o produtor e seguir o
sistema adotado pelo mesmo para a recolha
seletiva do equipamento no fim da sua vida util, ou
entdo escolher de forma independente uma
entidade gestora licenciada.
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1 Inleiding en veiligheid “ T
1.1 Inleiding

Doel van deze handleiding

Het doel van deze handleiding is om de nodige
informatie te verstrekken over:

. Installatie

. Bediening

. Onderhoud

leiden tot on-
gewenste
omstandig-
heden

Een hande-
ling die niet
tot lichamelijk
letsel zal lei-
den

LET OP:
Lees deze handleiding zorgvuldig door

voordat u dit product installeert of ge-
bruikt. Door onjuist gebruik van het
product kan er letsel aan personen en
schade aan voorwerpen ontstaan en
hierdoor kan eveneens de garantie
ongeldig worden.

OPMERKING:

Bewaar deze handleiding voor toekomstig ge-
bruik en houd hem altijd in de buurt van het ap-
paraat.

1.2 Veiligheidsterminologie en symbo-
len

Gevarenniveau

Symbool Indicatie
Een gevaarlij-
GEVAAR ke situatie die,
A indien deze

niet  voorko-
men wordt,
leidt tot ernstig
of dodelijk
letsel

Een gevaarlij-

f WAARSCHUWING | ke situatie die,

indien deze
niet  voorko-
men wordt,
kan leiden tot
ernstig of do-
delijk letsel

Een gevaarlij-

LET OP ke situatie die,
indien deze
niet  voorko-

men wordt,
kan leiden tot
licht of matig
letsel

* Een potenti-

OPMERKING: ele situatie

die, indien
deze niet
voorkomen

wordt, kan

Gevarencategorieén

Gevarencategorieén kunnen ofwel vallen onder de
gevarenniveaus of specifieke symbolen zijn die de
gewone gevarenniveausymbolen vervangen.
Elektrische gevaren worden aangegeven met de
volgende specifieke symbolen:

f ELEKTRISCH GEVAAR:

1.3 Onervaren gebruikers

WAARSCHUWING:
A Dit product is bestemd om uitsluitend

door vakbekwaam personeel gebruikt te
worden.

Wees u bewust van de volgende voorzorgsmaat-
regelen:

. Het product is niet bestemd voor ge-
bruik door personen met verminderde
lichamelijke of geestelijke vermogens
of gebrek aan ervaring en kennis, ten-
Zij zij onder toezicht staan of geinstru-
eerd zijn met betrekking tot het gebruik
van het apparaat door een persoon die
verantwoordelijk is voor hun veiligheid.

. Kinderen moeten onder toezicht staan
om te verzekeren dat zij niet met het
product of in de buurt ervan spelen.

1.4 Garantie

Voor informatie over de garantie, zie het verkoop-
contract.

1.5 Reserveonderdelen

WAARSCHUWING:
A Gebruik alleen originele reserveonder-
delen om eventuele versleten of defecte

onderdelen te vervangen. Het gebruik
van reserveonderdelen die niet geschikt
zijn kan leiden tot storingen, schade en
letsel en hierdoor kan eveneens de ga-
rantie ongeldig worden.

Neem voor meer informatie over reserveonderde-
len voor het product contact op met onze verkoop-
en serviceafdeling.
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1.6 Verklaringen

Raadpleeg de specifieke verklaring van de marke-
ring, te vinden op het product.

g

1.6.1 EU-conformiteitsverklaring (nr. 12)

1 LVD, EMCD - Apparaat-/productmodel:
Q-SMART (zie het label op de eerste pagina)
RoHS - Uniek identificatienummer van de EEA:
Q-SMART

2. Naam en adres van de fabrikant:

Xylem Service ltalia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

Italy

3. Deze verklaring van overeenstemming wordt

verstrekt onder volledige verantwoordelijkheid van

de fabrikant.

4. Onderwerp van de verklaring: bedieningspaneel

voor elektrische pompen

5. Het voorwerp waarop de hierboven vermelde

verklaring betrekking heeft, voldoet aan de betref-

fende harmonisatiewetgeving van de Unie

+ Richtlijn 2014/35/EU van 26 februari 2014 en

latere wijzigingen (laagspanning).

+ Richtlijn 2014/30/EU van 26 februari 2014 en

latere wijzigingen (elektromagnetische compatibili-

teit).

« Richtlijn 2011/65/EU van 8 juni 2011 en latere

wijzigingen, waaronder de richtlijn (EU) 2015/863

(beperking van het gebruik van bepaalde gevaar-

lijke stoffen in elektrische en elektronische appara-

tuur).

6. Verwijzingen naar de relevante, geharmoni-

seerde standaarden, gebruikt of verwijst naar de

andere technische specificaties, in relatie tot welke
conformiteit verklaard is:

« EN 60730-1:2011+A1:2019+A2:2019+
A2:2019+A11:2024, EN 60204-1:2018,

EN 61439-1:2011, EN IEC 61439-1:2021,
EN 61439-2:2011, EN IEC 61439-2:2021.

+ EN 61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019,
EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021
EN 61000-6-1:2007, EN IEC 61000-6-1:2019,
EN 61000-6-3:2007, EN IEC 61000-6-3:2021.

« ENIEC 63000:2018.

7. Aangemelde instantie: - - -

8. Aanvullende informatie:

RoHS - Bijlage Il - Toepassingen die vrijgesteld

ziin van de beperkingen: lood in elektri-

sche/elektronische componenten [7(c)-].

De verklaring verwijst naar het bedieningspaneel,

zonder toevoeging van de volgende accessoires:

Set Modbus RTU artikelnummer 150890910

6CP  kaart vrije contacten artikelnummer

1086042400

Getekend voor en namens: Xylem Service ltalia
S.r.l.

Montecchio Maggiore, 20/12/2024
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Alessio Vendraminell y/ \ V’J-/ j .
Algemeen Directeur I, A
Rev. 00

De Conformiteitsverklaring(en) is/zijn niet geldig
als ze apart van de rest van de tekst van het Xy-
lem document met code 001085042 worden ge-

bruikt.

Lowara is een handelsmerk van Xylem Inc. of een
van haar dochterondernemingen

2 Transport en opslag

2.1 Inspectie en levering

-

Controleer de buitenkant van de verpakking.

2. Stel indien het product zichtbare beschadigin-
gen vertoont onze dealer hier binnen 8 dagen
na de leveringsdatum van op de hoogte.

3. Maak de doos open.

4. Verwijder het verpakkingsmateriaal van het
product. Gooi al het verpakkingsmateriaal
volgens de plaatselijke voorschriften weg.

5. Inspecteer het product om vast te stellen of er
delen beschadigd zijn of ontbreken.

6. Neem contact op met de verkoper als er iets

niet in orde is.

2.2 Transport en richtlijnen

Voorzorgsmaatregel

WAARSCHUWING:
A . Neem de geldende ongeval-

preventievoorschriften in
acht.

Controleer het bruto gewicht dat op de verpakking
vermeld is om het juiste hijs-/hefwerktuig te kiezen.

Plaatsing en bevestiging

Verzeker u ervan dat het apparaat tijdens het
transport stevig bevestigd is en niet kan verschui-
ven of omvallen. Het product moet getransporteerd
worden op een omgevingstemperatuur tussen -
10°C en 70°C (14°F tot 158°F) met een vochtig-
heid van <90% zonder condensvorming en be-
schermd worden tegen vuil, warmtebronnen en
mechanische schade.

2.3 Opslagrichtlijnen
2.3.1 Opslagplaats

OPMERKING:

. Bescherm het product tegen vocht,
vuil, warmtebronnen en mechanische
schade.

. Het product moet opgeslagen worden
op een omgevingstemperatuur tussen
-10°C en 70°C (14°F en 158°F) en
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een vochtigheid beneden 90% zonder
condensvorming.

3 Productbeschrijving

e

3.1 Productoverzicht

De Q-SMART schakelkast is een elektronische
eenfase schakelkast bedoeld voor gebruik met 1 of
2 elektrische eenfase pompen voor verschillende
applicaties met vaste snelheden.

Hij is geschikt voor drukverhogings-, legings- of
rioolsystemen. Controleer uw type installatie en
verander de parameters (zie paragraaf 5.4.3, 5.4.4

en 10.17) op basis daarvan.

3.2 Productnaam

Aansluitingen
(gebruik alleen
koperen gelei-

Schroefklemmenblokken
(stroomvoorziening, in- en uit-

ders) gang)
Maximale door-

snede ingangs- 4 mm?
stroomkabel

Maximale door-

snede  motor- 4 mm?

stroom-kabel

Druk: 0 tot 60 bar (0 tot 6 Me-

Voorbeeld: Q-SMART 10/15/D 12A

SMART

Q- Handelsnaam van de schakelkast
Netstroomvoorziening,
1x230Vac 50/60Hz

eenfase

10 Aantal pompen die aangesloten kun-
nen worden

10: Eén

20: Twee

gaPa)
I 3 Niveau: 0 tot 50 m (0 tot 164
nstelpunt

voet)

Temperatuur: -20 tot 100°C (32
tot 122°F)

Omgevings- 0 tot 40°C (32 tot 122°F)
temperatuur
Omgevings- 10 tot 90% zonder condens-
vochtigheid: vorming
Hoogte * <2000m b.z.n.
Alarmzoemer 3,6kHz, Piézo
Beschermings- 12 A (gG)
zekering F1, F2 CH10
voor motor 10,3x38 mm

15 Nominaal motorvermogen kW x 10
15=1,5kW x 10

D Standaard softwareapplicatie
D: sewage (riool)/opvoer
B: booster/drukverhoging

Beschermings-
zekering F3
voor  hulpsys-
teem

1A traag 5 x20 mm
(T1L 250V IEC60127-2/3)

12A Maximum stroom opgenomen door
één elektrische pomp

Digitale
gen

ingan-

5 multifunctionele ingangen
voor NO/NC contact (span-
ningsvrij, 12V, 4mA)

3.3 Technische gegevens

Tab 1

Standaard uitvoering

Model schakel-
kast

Q-SMART 10 | Q-SMART 20

Nominale in-
gangs-spanning
(Uin)

1x230VAC (-15% tot +10%)

Nominale in-
gangs-
frequentie

50/60 Hz

Nominale in-
gangsstroom '
(Uin=230V)

12A 24A

Aanbevolen
lijnbeveiliging 2

20A 40A

Nominale  uit-
gangsstroom
(Uin=230V)

12A 2x12A

Verbruik in
stand-by

1,8W
(het stand-by vermogen kan
variéren op basis van het type
sensor dat aangesloten is)

Type belasting

Elektrische motor

voorkant

Nominale Cosg 20,6
Kast Zelfdovend - grijs
IP bescherming 55

Ingangen  voor
elektrische sen-
soren

4 niveau-elektrodesensoren
1 referentie-elektrode
Gevoeligheid: 5 tot 100kOhm
Lijncapaciteit: 10nF max.
Elektrodespanning: 6,5V - 20Hz

Analoge ingang

Transducer 0-20/4-20mA
(voedingsingang sensor actief)
Stroomingang 0-22 mA, nauw-

keurigheid 0,3%
Stroomvoorziening sensor +12
Vdc

Digitale uitgan-
gen

1 Lastrelais 2 Lastrelais

30(15)A - 250VAC
Maximaal toegestane stroom
voor de elektrische motor is

12A

TTL seriéle
poort

Poort voor communicatie met
het supervisiesysteem via TTL
met Modbus communicatiepro-

tocol

Signalen: +5V, RX, TX, RTS,

oV

RJ45 connector

RJ45 poort voor communicatie
met de kaart met spanningsvrije
relais
Signalen: +12V - 120mA, 0V
6 open collector uitgangen

Afmetingen en
gewicht

Zie figuur 3

179




nl - Vertaling van de oorspronkelijke gebruiksaanwijzing

1. De stroom die door de schakelkast wordt ge-
leverd mag niet lager zijn dan de door de
elektrische pompen opgenomen stroom en
hangt ook af van de spanningsval vanwege
de lengte van de kabel.

2. Kies de stroom van de lijnbeveiliging op basis
van de maximale stroom die door de motoren
opgenomen wordt.

3. Alleen indien de elektronische sensor wordt
gebruikt.

4. Neem in geval van grotere hoogten of andere
omgevingsomstandigheden die niet vermeld
worden in deze handleiding contact op met
uw plaatselijke verkoop-
Iservicevertegenwoordiger.

3.4 Pompspecificaties

Zie de gebruiks- en onderhoudshandleiding van de
elektrische pomp. Het is van essentieel belang om
rekening te houden met de gebruiksbeperkingen
van de schakelkast en dat geldt ook voor die van
de elektrische pomp. Zie de

Technische gegevens in Tab 1. De klant is ver-
antwoordelijk voor het controleren van de beper-
kingen van de elektrische pomp als deze niet in
deze handleiding zijn gespecificeerd.

4 Installatie “

Voorzorgsmaatregel

. Er wordt geadviseerd om elektrische
stroom naar de schakelkast te voeren
via een speciaal daarvoor bestemde
stroomlijn die uitgerust is met:

o Een aardlekschakelaar met een
hoge gevoeligheid (30 mA) [rest-
stroomonderbreker RCD]

o Een netscheidingsschakelaar met
een contactopening van minstens
3 mm

Checklist schakelkast

OPMERKING:

De schakelkast moet verenigbaar zijn met de
gegevens van de elektrische pomp die door de
kast zelf bestuurd wordt. Het is van essentieel
belang om rekening te houden met de gebruiks-
beperkingen van de schakelkast en dat geldt ook
voor die van de elektrische pomp. Ongeschikte
combinaties garanderen geen goede werking en
bescherming van de elektrische pomp en de
schakelkast.

WAARSCHUWING:
A . Neem de geldende ongeval-

preventievoorschriften in acht.

. Gebruik geschikte appara-
tuur en beschermingsmidde-
len.

. Raadpleeg altijd de geldende
plaatselijke voorschriften,
wetgeving en normen voor
wat betreft de keuze van de

installatieplaats, loodgie-
terswerk en stroomaanslui-
tingen.

4.1 Elektrische vereisten

De geldende plaatselijke voorschriften hebben
voorrang op de specifieke vereisten die hieronder
worden gegeven.

Checklist elektrische aansluiting

Controleer of aan de volgende vereisten wordt
voldaan:

. De elektrische leidingen worden be-
schermd tegen hoge temperaturen, tril-
lingen en stoten.

. Het type stroom en spanning van de
netaansluiting moet overeenkomen
met de gegevens op het typeplaatje
van de pomp.
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Controleer of aan de volgende vereisten wordt
voldaan:

. De schakelkast moet de pompen tegen
kortsluiting beschermen. Er kan een
trage zekering of een circuitonderbre-
ker (model type C wordt geadviseerd)
gebruikt worden om de schakelkast te
beschermen.

. Een trage zekering die in de schakel-
kast is geplaatst beschermt de pomp
tegen kortsluiting. Een zekering van
12A gG voor de pompen is inbegrepen
(F1, F2). Zie figuur 7.

. De schakelkast moet op de juiste ma-
nier geprogrammeerd worden. Zie de
paragraaf "Starten en programmeren"
(zie paragraaf 5.4.3 en 5.4.4)

Checklist motor

Gebruik een 3-aderige stroomkabel (2 + aarde).
Alle kabels moeten hittebestendig zijn tot minimaal
+70°C (158°F).

4.2 Mechanische installatie

OPMERKING:

. Een onjuiste mechanische installatie
kan tot gevolg hebben dat de schakel-
kast slecht functioneert en kapot gaat.

. Lees voor het installeren eerst deze
handleiding en de handleiding van de
elektrisch pomp.

Controleer of aan de volgende omstandigheden
wordt voldaan:
. Zie figuur 4 om de schakelkast op de
juiste manier te monteren.
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. Installeer de schakelkast niet op een
plaats die blootgesteld is aan direct
zonlicht en/of in de buurt van warmte-
bronnen. Zie het omgevingstempera-
tuurbereik in de paragraaf

. Technische gegevens.

. Installeer de schakelkast en de elektri-
sche pomp op een droge, vorstvrije
plaats, neem daarbij de gebruiksbeper-
kingen in acht en controleer of de motor
voldoende gekoeld wordt.

. Gebruik het product niet in explosieve
atmosferen of op plaatsen waar cor-
rosief en/of ontvlambaar stof, zuur
of gas is.

4.3 Elektrische installatie

Voorzorgsmaatregel

Verzeker u ervan dat alle

f WAARSCHUWING:
L]
aansluitingen door een vak-

bekwame installateur en in
overeenstemming met de
geldende voorschriften uit-
gevoerd worden.

Alvorens de eenheid (scha-
kelkast en elektrische pomp)
in werking te stellen moet u
controleren of het geheel,
inclusief schakelkast, ge-
scheiden is van de stroom-
voorziening en niet inge-
schakeld kan worden.

Aarding

Sluit de externe beveili-

2 Elektrisch gevaar
L]
gingsgeleider altijd eerst op

de aardklem aan alvorens
andere elektrische aanslui-
tingen tot stand te brengen.

OPMERKING:

Controleer of er geen stukken draad of kabelbe-
kleding of andere vreemde voorwerpen in de
schakelkast liggen als de elektrische aansluitin-
gen tot stand gebracht worden. Wees heel voor-
zichtig als u iets aan de binnenkant verwijdert om
te voorkomen dat de inwendige delen beschadigd

worden.

4.31

Zie figuur 7

Aansluitklemmen

N° |Betekenis/Aansluiting

Plastic opdruk

1 Netstroomvoorziening | Overbelastings- kabel
1x230Vac, 50/60Hz onderbreker 1P+N,
In=32A [ Zie figuur | 1. Verzeker u ervan dat de scha- |

3.1) Druk-/temperatuur-
/niveausensor
3.2) Programmeerbare

2 |2.1) M1= Stroomvoor-| 2.1) U1M1=L1
ziening elektrische| U2M1=N1
pomp 1 1x230Vac,| 2.2) U2M2=N2
11max=12A U1iM2=L2
2.2) M2= Stroomvoor-
ziening elektrische
pomp 2 1x230Vac,
12max=12A

3 |Analoge en digitale sen-| Al/DI, analoge en
soren digitale ingangen

3.1) Al (0/4-20mA)

3.2) D IN PROG

3.3) PMIN/ G MIN

sluiting

digitale ingang 34) P MAX |/ G
3.3) Minimum drukscha- | MAX
kelaar of minimum ni- 3.5) P1/G1
veauschakelaar 3.6) P2/G2
3.4) Maximum drukscha- | 3.7) Elektrische
kelaar of hoog niveau- sensoren
schakelaar 3.7.1) S COM
3.5) Druk- 3.7.2) S MIN
Nlotterschakelaar pomp 1| 3.7.3) S 1
3.6) Druk- 3.7.4)S 2
Nlotterschakelaar pomp 2| 3.7.5) S MAX
3.7) Elektrische sensoren
3.7.1) Gemeenschappe-
lijk
3.7.2) Minimum niveau
3.7.3) Start/stop pomp 1
3.7.4) Start/stop pomp 2
3.7.5) Hoog niveau

4 |RJ45 snelle aansluiting| RILS
voor spanningsvrije
contacten

5 |Schakelaars voor elek-| M1
tronische M2
by-pass:
M1: besturing elektro-
nische motor 1
M2: besturing elektri-
sche motor 2
(zie paragraaf 4.6)

6 |RTU 485 Modbus aan-| TTL

7 |Inwendige  behuizing
voor RTU 485 Modbus

set
4.3.2 Aansluiten van de netstroomka-
bel
OPMERKING:

De doorsnede van de hoofdstroomkabel is ge-
schikt voor het maximale stroomverbruik van de
elektrische motor en hierbij is ook rekening ge-
houden met de maximale spanningsval (£4%).

Installeren en vervangen van de hoofdstroom-
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5,6, 7en kelkast gescheiden is van de
8 stroomvoorziening en niet in-
geschakeld kan worden.

2. Maak de voorste afdek-
kingen (1) en (3) open
en zet de hoofdscha-
kelaar (2) op OFF.

3. Draai de 4 schroeven
M4x25 los en maak de
afdekking aan de ACH-
TERKANT open (zie fi-
guur 6).

4. Laat de netstroomkabels
in de betreffende kabel-
doorvoer (1) lopen, zie
figuur 5.

5. Sluit eerst de aardkabel
op de betreffende aan-
sluitklem aan en sluit dan
de andere kabels aan.
Het is een goede ge-
woonte om ervoor te zor-
gen dat de aardkabel
langer is dan de andere
kabels, zie figuur 7 en 8.

6.  Controleer of alle kabels
stevig vastzitten, doe de
afdekking aan de ACH-
TERKANT dicht en draai
de schroeven vast als er
geen andere kabels
aangesloten hoeven te
worden.

5. Sluit eerst de aardkabel op de be-
treffende aansluitklem aan en sluit
dan de andere kabels aan. Het is
een goede gewoonte om ervoor te
zorgen dat de aardkabel langer is
dan de andere kabels, zie figuur 7

en 8.

6. Controleer of alle kabels stevig
vastzitten, doe de afdekking aan
de ACHTERKANT dicht en draai
de schroeven vast als er geen an-
dere kabels aangesloten hoeven te
worden.

4.3.4 1/0 aansluitingen

De aansluitklemmen moeten gekozen worden op
basis van de applicatie en het type sensor dat

wordt gebruikt (figuur 7 en 9). Voor de applicatie,
zie figuur 11 t/m 64

OPMERKING:

Sommige modellen kunnen voorzien zijn van een
stroomkabel met een doorsnede van 4G2,5mmz2,
dit is alleen voor de interne productietest. Contro-
leer de spanningsval (£4%) en vervang de kabel
door een kabel met een geschikte doorsnede.

4.3.3 Aansluiten van de motor-
stroomkabel

Als de motorstroomkabel toegevoegd of vervan-
gen moet worden, moet er een kabel aangesloten
worden met een doorsnede die geschikt is voor
het maximale stroomverbruik van de elektrische
motor en waarbij ook rekening gehouden moet
worden met de maximale spanningsval (£4%).

Zie fi- 1. Verzeker u ervan dat de schakel-
kast gescheiden is van de
stroomvoorziening en niet inge-
6. 7en schakeld kan worden.

’ 2. Maak de voorste afdekkingen (1)

9 en (3) open en zet de hoofdscha-
kelaar (2) op OFF.

3. Draai de 4 schroeven M4x25 los
en maak de afdekking aan de
ACHTERKANT open (zie figuur
6).

4. Laat de kabels in de betreffende
kabeldoorvoeren lopen, zie figuur
5, paragraaf 4.5.

5. Sluit de kabel aan op de betref-
fende aansluitklemmen, zie figuur
7en9.

6. Controleer of alle kabels stevig
vastzitten, doe de afdekking aan
de ACHTERKANT dicht en draai
de schroeven vast als er geen
andere kabels aangesloten hoe-
ven te worden.

guur 5,

Zie 1. Verzeker u ervan dat de schakel-
figuur kast gescheiden is van de stroom-

voorziening en niet ingeschakeld
56,7 kan worden.

2. Maak de voorste afdekkingen (1)
en (3) open en zet de hoofdscha-
kelaar (2) op OFF.

3. Draai de 4 schroeven M4x25 los
en maak de afdekking aan de
ACHTERKANT open (zie figuur 6).

4. Laat de motorstroomkabels in de
betreffende kabeldoorvoeren (3)

en (5) lopen, zie figuur 5.

en8

435 Vervangen van de zekering F1
of F2

Als de zekering F1 of F2 vervangen moet worden
omdat hij defect is, moet hij vervangen worden
door een zekering met de juiste kenmerken.

Alarm A01 geeft aan dat de zekering F1 defect is.
Alarm A02 geeft aan dat de zekering F2 defect is.

Zie figuur 1. Verzeker u ervan dat de scha-

kelkast gescheiden is van de

5.6, 7en stroomvoorziening en niet inge-

8 schakeld kan worden.

2. Maak de voorste afdekkingen
(1) en (3) open en zet de
hoofdschakelaar (2) op OFF.

3. Draai de 4 schroeven M4x25

182




nl - Vertaling van de oorspronkelijke gebruiksaanwijzing

los en maak de afdekking aan
de ACHTERKANT open (zie
figuur 6).

Gebruik geschikt gereedschap
om de zekering F1 (alarm
A01) of F2 (alarm A02) te ver-
wijderen.

Vervang de zekering op basis
van de juiste

Technische gegevens, zie Tab
1.

Doe de afdekking aan de
ACHTERKANT dicht en draai
de schroeven vast als er geen
andere kabels aangesloten
hoeven te worden.

4.4 Analoge sensor

Een analoge sensor met uitgang 0/4-20mA is ver-
eist om de druk, het niveau of de temperatuur van

het systeem te tonen (zie figuur 7 en 9).

Een sensor biedt de mogelijkheid van extra func-

ties.

Zie paragraaf 5.3 Starten en programmeren.

45 Kabeldoorvoeren en aansluitklem-
men

4.5.1

Q-SMART 10/bS set voor druk-
verhoging

Zie figuur 5, 7en 9
De volgende waarden worden aanbevolen.

# Betekenis/ |Opdruk Mogelijke
(figuur |Aansluiting |Q-SMART |kabel-
5) (figuur 7 en|(figuur 7 en|diameter
9 9) (mm)
1 - Ingangs- 1x230Vac |7 tot 13
stroomvoor-
ziening
2 - Druk- P1 5tot 10
schake- S COM
laar P1
- Gemeen-
schappelij-
ke sensor
3 - Motor M1 7 tot 13
pomp 1
- Sensor AIN 5tot 10
- Maximum (P MAX 7 tot 13
drukscha- S MIN
kelaar
- Minimum
niveau-
sensor

- Meer-
aderige
voelerka-
bel®

- Minimum
drukschake-
laar

- Minimum
niveau-
vlotter-
schakelaar

- Maximum
drukschake-
laar

P MIN
G MIN
P MAX

5tot 10

(1) Sluit de meeraderige kabel aan op een aan-
sluitkast en daarna elke sensor met de betreffende

kabel.

452

Q-SMART 20/bS set voor druk-

verhoging

Zie figuur 5, 7en 9

# Betekenis/ Opdruk Mogelijke
(figuur |Aansluiting |Q-SMART |kabel-
5) (figuur 7 en 9) |(figuur 7 en|diameter
1 - Ingangs- 1x230Vac |7 tot 13
stroomvoor-
ziening
2 - Drukschake- |P 1 5tot 10
laar P1 P2
- Meeraderige |P MAX
drukscha- S COM
kelaarkabel™|S MIN
- Meeraderige |S 1
voelerkabel™ [S 2
S MAX
3 - Motor pomp |M 1 7 tot 13
1
4 - Sensor AIN 5tot 10
- Drukschake- |P 2
laar P2
5 - Motor pomp |M 2 7 tot 13
2
6 - Minimum P MIN 5tot 10
drukscha- P MAX
kelaar G MIN
- Minimum S COM
niveauviot- |S MIN
terschakelaar|S MAX
- Meeraderige
voelerkabel™"
- Meeraderige
drukschake-
laarkabel™
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453 Q-SMART 10/SE sewage (riool)
afvoer-/vulset

Zie figuur 5, 7en 9

3 - Motor pomp 1 |-M 1 7 tot 13
4 - Sensor -AIN 5tot 10
5 - Motor pomp 2 |- M 2 7 tot 13
6 - Minimum -G MIN 5tot 10

niveau-

vlotter-

schakelaar

# Betekenis/ Opdruk Mogelijke
(figuur |Aansluiting |Q-SMART (kabel-
. . diameter
5) (figuur 7 en 9) |(figuur 7 en (mm)
9)
1 - Ingangs- - 1x230Vac |7 tot 13
stroomvoor-
ziening
2 - Maximum - G MAX 5tot 10
niveauvlot- |- S MAX
terschakelaar
- Maximum
niveausensor
3 - Motor pomp |-M 1 7 tot 13
1
4 - Sensor -AIN 5tot 10
- Niveausen- |-S 1
sor pomp 1
5 - Vlotter- -G1 7 tot 13
schakelaar [-S COM
pomp 1 -S MIN
- Gemeen- -S1
schappelijke [-S MAX
sensor
- Meeraderige
voelerkabel™
6 - Minimum -G MIN 5tot 10
niveau- -S MIN
vlotter-
schakelaar
- Minimum
niveausensor

454 Q-SMART 20/SE sewage (riool)
afvoer-/vulset

Zie figuur 5, 7en 9

# Betekenis/ Opdruk Mogelijke
(figuur |Aansluiting |Q-SMART |kabel-

" " diameter
5) (figuur 7en |(figuur 7 (mm)

9) en 9)

1 - Ingangs- - 1x230Vac |7 tot 13

stroomvoor-

ziening
2 - Meeraderige |-S COM |5tot 10

voelerkabel™ - S MIN
- Meeraderige |-S 1

vlotterscha- |-S 2
kelaar- - S MAX
kabel™® -G1
-G2
- G MAX
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4.6 INSCHAKELING VAN DE ELEKTRI-
SCHE POMP IN NOODSITUATIES

Indien de software of de elektronica van de Q-
SMART schakelkast geblokkeerd is, kunnen de
pompen ingeschakeld worden door de positie van
de jumperschakelaars M1 en M2 te veranderen

(zie figuur 7 en 10).

WAARSCHUWING:

. Verzeker u ervan dat deze
handeling door vakbekwame
installatietechnici en in over-
eenstemming met de gel-
dende voorschriften wordt
verricht.

. Alvorens aan de eenheid te
gaan werken moet u contro-
leren of de eenheid en de
schakelkast gescheiden zijn
van de stroomvoorziening en
niet ingeschakeld kunnen
worden.

. Deze handeling mag alleen
in geval van nood uitgevoerd
worden.

5 Beschrijving van het sys-
teem

5.1 Gebruikersinterface

De lijst geeft een beschrijving van de onderdelen
in figuur 1.

Nummer Beschrijving

In de HANDMATIGE (MAn) mo-
dus:

1 = Knop om de elektrische pomp
1 te laten draaien. Druk de knop in
en houd hem ingedrukt om de
pomp te laten draaien.

2 = Knop om de elektrische pomp
2 te laten draaien. Druk de knop in
en houd hem ingedrukt om de
pomp te laten draaien.

In de STAND-BY (StY) modus:
1,2 De waarde van een geselec-
teerde parameter in de STBY mo-
dus verhogen of verlagen

1en2

Type display:
Drie digits leds met lichtsymbolen

4 Knop om tussen de werkingsmodi
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te schakelen:
. AUTOMATISCH (Aut)
. HANDMATIG (MAn) en
. STAND-BY (StY) (pro-

grammermenu ac-
tiveren)
5 Knop om het menu en de gege-

vens te bevestigen.

5.2 Displayinformatie

De lijst geeft een beschrijving van de onderdelen
afgebeeld in figuur 2.

Nummer Beschrijving

1 Groen oplichtende led, geeft aan
dat pomp 1 in werking is

Blauw oplichtende led, geeft de

2 AUTOMATISCHE modus aan

Groen oplichtende led, geeft aan
dat pomp 2 in werking is

SMART10../D, Q-SMART20../D, zie pa-
ragraaf 3.2 en 5.4.3 tab. 2
- DRUKVERHOGING (bS) voor Q-
SMART10../B, Q-SMART20, zie para-
graaf 3.2 en 5.4.3 tab. 3.
Verander de waarden op basis van het type
elektrische pomp en systeem, zie paragraaf
5.4.4 en figuur 11 t/m 64.

. Als de schakelkast reeds aangeslo-
ten is op een elektrische pomp of
drukverhogingsgroep, is deze gepro-
grammeerd op basis van de kenmer-
ken van de elektrische pomp en kun-
nen de standaard waarden anders
zijn. Verander de werkingswaarden
van het systeem.

. Door een verkeerde instelling kan de
elektrische pomp en/of het systeem
beschadigd worden.

Rood oplichtende led, duidt op een
4 storing. De led licht op als er een
alarm is.

Geel oplichtende led in de HAND-
MATIGE modus

Rood oplichtende led die het vol-
gende aangeeft:
. Watergebrekalarm aan,
6 voor booster applicatie
of
. Hoog niveaualarm aan,
voor sewage (riool) ap-
plicatie

Rood oplichtende led, geeft de
7 temperatuur in °C aan, indien gese-
lecteerd

Zie figuur 1 en 2 voor de gebruikersinterface.

1. Controleer of alle mechanische, elektrische en
hydraulische aansluitingen tot stand gebracht
zijn. Zie Mechanische installatie paragraaf 4.2

en Elektrische installatie paragraaf 4.3.
2. Schakel de stroom in met de hoofd-

schakelaar (1), zie figuur 7 waarna de
schakelkast start.

3. De schakelkast voert een inwendige
automatische test van de hardware uit
en de led (9) gaat aan. Het is mogelijk
om in het CONFIGURATIEMENU te
komen om de eigen applicatie in te
stellen (zie figuur 11 t/m 64).

Rood oplichtende led, geeft de
8 opvoerhoogte (waterkolom) in m
aan, indien geselecteerd

Constant groen oplichtende led,
9 geeft aan dat de stroom ingescha-
keld is

Rood oplichtende led, geeft de druk

10 in bar aan, indien geselecteerd

521 Vergrendelen/ontgrendelen van
de gebruikersinterface

De knoppen (4) zijn geactiveerd in de AUTOMA-
TISCHE of HANDMATIGE modus en stellen de
gebruiker in staat om de werking en het alarmlog

te zien (zie paragraaf 5.4.2) of toegang te krijgen
tot de menu's en de werkingsparameters te veran-
deren (zie paragraaf 5.4.3).

5.3 Starten en programmeren

OPMERKING:
e Indien afzonderlijk geleverd, IS DE
STANDAARD SOFTWARE:

- SEWAGE (SE) (RIOOL) voor Q-

OPMERKING:

. De startmodus na uitschakeling is al-
tijd AUTOMATISCH en kan niet ver-
anderd worden.

. In de automatische modus is de elek-
trische pomp in werking als de druk,
het niveau of de temperatuur van het
systeem onder de ingestelde waarde
is. Druk indien nodig op (4) om de
HANDMATIGE modus in te stellen
waarna de elektrische pomp uitscha-
kelt als hij in werking was.

De parameters in het PARAMETER menu kun-
nen ALLEEN veranderd worden in de STAND-
BY (StY) modus. Druk op (4) om tussen de AU-
TOMATISCHE of HANDMATIGE en STAND-BY
(StY) modus te schakelen; de leds (5) en (2) zijn

uit. Zie paragraaf 5.4.4 voor de juiste procedure.

54 Programmeren
De schakelkast heeft drie menu's waar met een

toetsencombinatie toegang toe gekregen kan wor-
den:
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. SNELLE CONFIGURATIE (zie para-
graaf 5.4.3)

. ALARMLOG (zie paragraaf 5.4.2).

. PARAMETERS (zie paragraaf 5.4.4).

5.4.1 Getoonde teksten op de display

Sim Beschrijving

Handmatige werkingsmodus: de pomp
MAn
wordt gestopt

Aut Automatische werkingsmodus

Stand-by modus: De programmering is
StY .
geactiveerd

cnf Software selectie (sE of bS)

SE Q-SMART schakelkast is ingesteld op
de SEWAGE (riool) modus.

Q-SMART schakelkast is ingesteld op
de drukverhogings-/BOOSTER modus.

Configuratieparameter

Afstelparametermenu

c
t Tijdinstelparameter
r
h

Uur- en gegevenswaarde

Getoond op de display als de analoge
- sensor niet wordt gebruikt. De digitale
sensor wordt gebruikt.

Als de analoge sensor niet wordt ge-

run bruikt (geen feedbackgegevens), de
pomp is in werking

A Alarmlog

St Automatische test bezig

De Q-SMART schakelkast is uitgescha-
keld door een externe bedieningsscha-
OFF kelaar aangesloten op D IN PROGR

(figuur 9)

De status van het alarm in het alarmlog.
On De status van het alarm in het alarmlog.
P1 Pomp 1 in werking
P2 Pomp 2 in werking

54.2 Alarmlog

Zowel in de HANDMATIGE als in de AUTOMATI-
SCHE modus is het mogelijk om informatie over
eventuele alarmen te zien. Het menu is alleen-
lezen en toont de laatste 20 alarmen die zich
voorgedaan hebben.

Zie figuur 7 en 92.

Druk (4) in en houd hem een paar seconden

ingedrukt om toegang te krijgen tot het menu.

De led (4) gaat uit.

Druk op (1) of (2) om het alarm te selecteren en

druk op (5) om te bevestigen.

Druk herhaaldelijk op (5) waarna de volgende

gegevens op volgorde weergegeven worden:

alarmcode, status (OFF, ON) en dag, maand,

jaar, uren, minuten om de tijd dat het alarm zich

voorgedaan heeft aan te geven.

- Druk op (4) om het menu te verlaten of op (1) of
(2) om een ander alarm op de lijst te selecteren.

Voorbeeld in figuur 65.
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Alarmnummer 20, type A53:
- gedeactiveerd (OFF) op 12/11/2015 om 21h:36m
- geactiveerd (ON) op 12/11/2015 om 20h:58m

54.3 Configuratiemenu

Dit wordt gebruikt voor de selectie van snelle ap-
plicatie (zie figuur 11 t/m 64).

DIT MAG ALLEEN TIJDENS HET INSCHAKE-
LEN GESELECTEERD WORDEN.

1. Zie figuur 6: Schakel de hoofdschakelaar (2) in.

2. Zie figuur 1 en 2: Druk tijdens het inschakelen
gelijktijdig de knoppen (1) en (2) in; de led (9)
licht op en er verschijnt "cnf" op het display.

3. Druk op (5) waarna de huidige configuratie
wordt getoond.

4. Druk op knop (1) of (2) om het type configura-

tie te veranderen:

. SE: Sewage (riool).
. bS: booster drukverhoging.

Druk op knop (5) om te bevestigen.

Op het display wordt 1P of 2P getoond.

Druk op knop (1) of (2) om het aantal pompen

te veranderen:

. 1P: één pomp
. 2P: twee pompen

8. Druk op knop (5) om te bevestigen.

9. Op het display wordt P of S getoond. Druk op
knop (1) of (2) om te veranderen.

Als de drukverhogingsmodus is ingesteld (bS):
. P: Pompbesturing via drukschakelaar.
P1, P2, PMAX, PMIN geactiveerd.
. S: Pompbesturing via elektronische
druksensor (A IN). A IN, P MAX, P MIN
geactiveerd.

No o

Als de sewage (riool) modus is ingesteld (SE):
. G: Pompbesturing via druk-
Ivlotterschakelaar. G1, G2, GMAX,
GMIN geactiveerd.

10. Druk op knop (5) om te bevestigen.
11. Zet de schakelkast uit en daarna weer aan.
De nieuwe applicatie is nu geactiveerd.

5.4.4 Parametermenu

Alle werkingsparameters kunnen alleen geselec-
teerd en gewijzigd worden in de STANDBY modus

(StY) (zie Tab 2 of Tab 3).

OPMERKING:
Na 3 minuten stilstand en als er geen knop wordt
gebruikt wordt de automatische modus hersteld.

Tijdens de configuratie blijft de pomp in stand-by.

Zie figuur 1 en 2.
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10.
1.

12.
13.

14,

Druk (4) in en houd hem ingedrukt om toe-
gang te krijgen tot de STAND-BY (StY) mo-
dus.

De leds (2) en (5) gaan uit. De led (9) is aan.
Druk op (5) om toegang te krijgen tot het
parametermenu.

“000” knippert.

Druk op (1) of (2) om het wachtwoord 066 te
veranderen.

Druk op (5) om te bevestigen. Als het
wachtwoord onjuist is druk dan op (4) voor
de alleen-lezen modus.

Druk op (1) en (2) om de parameter te zien.

Druk op (5) om de parameter te veranderen.
Hij knippert.

Druk op (1) of (2) om de waarde te verande-
ren.

Druk op (5) om te bevestigen.

Druk op (1) of (2) om te bevestigen en ga
naar de volgende parameter of druk op (4)
voor de AUTOMATISCHE of HANDMATIGE
modus.

Herhaal punt 7 t/m 9.

Druk op (4) voor de AUTOMATISCHE of
HANDMATIGE modus.

Schakel uit en daarna weer in.

Tab2 SEWAGE (riool) applicatie
(de parameter SE is geselecteerd, zie paragraaf
5.4.3)

Par.

Beschrijving |Bereik
heid

Een- |Standaard

SYSTEEM

c01

Aantal pom- |1=1 pomp |- afhankelijk
pen 2= 2 pom- van het
pen model

schakelkast

c02

Vulfunctie 0= Gedeact- |- 0
(zie figuur 11 |veerd
t/m 16, 39 1= Geacti-
t/m 46, en 54 |veerd
t/m 64)

c03

T
-

Type sensor | 1= Vlotter-
dat wordt schakelaars
gebruikt 2 = Niveausen-
sor

3 =Sensoren
4 = Niveau-
sensor met
automatische
overschakeling
op viotterscha-
ke-laar als de
sensor defect
is

5 = Niveau-
sensor met
automatische
overschakeling
op sensoren
als de sensor
defect is

c04 |Typesen- |1=4-20mA |- 1
sor-signaal |2= 0-20mA
c05 |Initiéle Druk: div. (O
schaal- 0 tot 60 bar
waarde van |Temperatuur:
de sensor  |-20 tot
Alleen in- 100°C
dien de sen- |Niveau:
sor wordt 0tot50 m
gebruikt.
r05 |Afstelling 0= Gedeact- |- 0
van de initi- |veed
ele schaal in | 1= Geacti-
mA veerd
t05 |[Software- Standaard |- 3
filter voor Lowara
analoge
ingang
c06 (Volle Druk: Div. |10,0
schaalwaar- |0 tot 60 bar
devande |Tempera-
geselec- tuur:
teerde sen- |-20 tot
sor Alleen 100°C
indien de Niveau:
sensor 0tot 50 m
wordt ge-
bruikt.

GRENS EN TIJDINSTELLING (grens is alleen
actief met sensor)

c07 |Eén niveau- |0= Gedeact- |- 0

instelpunt  |veerd
1= Geacti-
veerd

r07 |Instelpunt 0 tot volle Div. |5
niveau- schaal
waarde

r08 |Bovenste 0 tot volle Div. (0,5
grensdelta |schaal

r09 |Onderste 0 tot volle Div. (0,5
grensdelta |schaal

r10 |Grens start |0 tot volle|Div. |8
pomp 1 schaal

t10 |Vertraging- |0 tot 100 sec (2
stijd start
pomp 1

r11 Grens stop |0 tot volle[Div. |2
pomp 1 schaal

t11  |Vertraging- |0 tot 100 sec (0
stijd stop
pomp 1

r12 |Grens start |0 tot volle|Div. |7
pomp 2 schaal

t12  |Vertraging- |0 tot 100 sec (2
stijd start
pomp 2

r13 |Grensstop [0 tot volle|Div. |1
pomp 2 schaal

t13  |Vertragings- |0 tot 100 sec (0
tijd stop
pomp 2
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COMBINATIE (zie paragraaf 6.2 voor de be-

schrijving)
c14 |Activeer 0= alleen 3
combinaties [G1 en G2
van stoppen | 1= alleen G
en/of starten [MIN en S
van de MIN aange-
pompen sloten (vlot-
door middel [terscha-
van de vlot- |kelaar of
ter- sensor S
schakelaars [MIN + ge-
(G)en de meen-
sensoren schappelijke
(S). S COM sen-
sor)
2= alleen G
MAX en S
MAX aan-
gesloten
(vlotterscha-
kelaar of
sensor S
MAX + ge-
meen-
schappelijke
S COM sen-
sor)
3= G MIN/S
MIN en G
MAX /S
MAX

G1 (of S1),
P2-G2 (of
S2).

Deze functie
is van essen-
tieel belang
als de pom-
pen op ver-
schillende
stations zijn
geplaatst.

c16

Geef de 1= Pomp 1
bedrijfs- 2= Pomp 2
pomp in die
u na inscha-
keling of
reset als
eerste wilt
laten star-
ten.

De parame-
ter 15 moet
in de GE-
ACTI-
VEERDE
modus zijn

ROULATIE VAN DE POMPEN STARTEN

c15

Activeer de
roulatie van
de pompen
Automa-
tische roula-
tie van de
pompen vindt
plaats tel-
kens als de
set opnieuw
gestart wordt
na stoppen in
de automati-
sche modus.
Als de cycli-
sche wisse-
ling van de
pompen
gedeacti-
veerd is,
moeten de
viotterschake-
laars of de
sensoren op
de betreffen-
de pompen
aangesloten
worden: P1-

0= Gedeact-
veerd
1= Geacti-
veerd

1

c17

Alsde auto- (0= Gedeacti-
matische veerd

roulatie van |1 tot 12 uur
de pompen
niet plaats-
vindt (de set
heeft nooit
kunnen stop-
pen) wordt er
een "gefor-
ceerde" roula-
tie van de
bedriffs-
pompen uit-
gevoerd als
de ingestelde
tijd verstreken
is.

Uren

c18

Alleen instel- |0= Gedeacti-
baar in geval |veerd

van sys- 1= Geacti-
temenmet |veerd

sensor
Halveert de
tijdinstelling
(t10, t11, t12,
t13) in geval
van sterke
verandering
van de feed-
back-
gegevens
(druk, ni-
veaus, tem-
peratuur).

REAL TIME KLOK
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h19

[Datum  in-[Y
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stellen

h20

Maand in-
stellen

M= 1 tot 12

h21

Dag instel-
len

d= 1 tot 31

h22

Uren instel-
len

h=0 tot 23

h23

Minuten
instellen

m= 00 tot 59

AUTO-TEST RUN

Met deze functie worden de pompen één keer in de
week en op een ingestelde tijd en dag of na een

stilstandtijd gestart.

(zie paragraaf 6.7 voor de beschrijving)

c24 |Periodieke |0=Gedeact- |- 0
automa- veerd
tische test  |1= Wekelijks
activeren 2= Stilstand-
tijd
t24  |De stilstand- |1 tot 30 da- |Da- (1
periode van |gen gen
pomp 1 in-
stellen
(c24=2)
t25 |[De stilstand- |1 tot 30 da- |Da- (1
periode van |gen gen
pomp 2 in-
stellen
(c24=2)
h26 |Dagvan de |1=Maandag |- 1
wekelijkse |2= Dinsdag
automati- 3= Woens-
sche test dag
instellen 4= Donder-
(c24=1) dag
5= Vrijdag
6= Zaterdag
7= Zondag
h27 |Uren van de |0 tot 23 uren (10
wekelijkse
automati-
sche test
instellen
(c24=1)
h28 |Minuten van |0 tot 59 min {00
de wekelijk-
se automa-
tische test
instellen
(c24=1)
h29 |Werkingstijd |2 tot 20 sec |5
van de pomp
tijdens de
wekelijkse
automa-
tische test
instellen
(c24=1)

INSTELPUNT VERANDEREN (alleen bij sys-
temen met analoge sensor)

c30 |Wijze voor |0=Gedeact- |- 0
veranderen |veerd
van instel- |1= Inwen-
punt instel- |dige klok
len 2= Via digi-
tale ingang
DI5
r30 |Waarde voor |0 tot volle div. (0,5
veranderen |schaal
van instel-
punt instel-
len. De start-
en stopgrens
van elke
pomp (r08,
r09, r10, r1,
r12,r13)
wordt ver-
hoogd en
verlaagd met
de waarde
(c30=1)
h30 |Startuur 0 tot 23 uren |1
voor veran-
deren van
instelpunt
instellen
(c30=1)
h31 |Startminuten|0 tot 59 Min. |1
voor veran-
deren van
instelpunt
instellen
(c30=1)
h32 |Stopuur 0 tot 23 uren |1
voor veran-
deren van
instelpunt
instellen
(c30=1)
h33 |Stopminuten |0 tot 59 Min. |1
voor veran-
deren van
instelpunt
instellen
(c30=1)
DIGITALE INGANGEN PROGRAMMEREN
(zie figuur 7 en 9)
r34 |Logicavan |1=NC, - 2
de digitale |Normally
ingang van |closed (ver-
de vlotter-  |breekcon-
schakelaar [tact)
G1 instellen [2= NO,
Normally
open
(maakcon-
tact)
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meerbare closed
digitale in-  |(verbreek-
gang D contact)
IN_PROG [2=NO,
instellen Normally
open (maak-
contact)
t38  |Vertragings- |0 tot 200 Sec. (0
tijd tot acti-
vering van
de program-
meerbare
digitale in-
gang
D IN_PROG
(r38)
6CP Q-SMART MODULE (OPTIONELE ACCES-
SOIRE)

Dit is een elektronische kaart met zes relais en

spanningsvrije contacten (zie figuur 7 en 9).

c40 |Configuratie |0= Gede- - 0
van OUT_1 |acti-veerd
relais (K3 op|1=P1in
kaart) werking
2=P2in
werking

3= Zekering
1 door-
gebrand

4= Zekering
2 door-
gebrand

5= Hoog
niveaualarm
6= Alarm
max. ni-
veaugrens
7= Alarm
min. niveau-
grens

8= Extern
alarm

9= Auto-test
bezig

10= Storing
alarmsensor
11= Stroom
aan
12=Aut/Man
modus

T
o

c41 |Configuratie |Zie configu-
van OUT_2 |ratie c40
relais (K4 op
kaart)

c42 |Configuratie |Zie configu- |- 0
van OUT_3 |ratie c40
relais (K5 op
kaart)

r35 |Logicavan |[1=NC, -
de digitale |Normally
ingang van |closed (ver-
de vlotter-  |breek-
schakelaar |contact)

G2 instellen |2= NO,
Normally
open (maak-
contact)

r36 |Logicavan [1=NC, -
de digitale |Normally
ingang van |closed (ver-
de vlotter-  |breekcon-
schakelaar [tact)

G MAXin- [2=NO,

stellen Normally
open
(maakcon-
tact)

t36  |Vertragings- |0 tot 200 Sec.
tijd tot acti-

vering van

de digitale

ingang van

de vlotter-

schakelaar

G MAX (r36)

r37 |Logica van |1=NC, Nor- |-
de digitale |mally closed
ingang van |(ver-

de vlotter-  |breekcon-

schakelaar |tact)

G MINin-  [2=NO, Nor-

stellen mally open
(maakcon-
tact)

t37  |Vertragingstijd |0 tot 200 sec
tot activering

van de digi-

tale ingang

van de vlot-

terscha-

kelaar G

MIN (r37)

c38 |Configuratie 0= Niet ge- |-
van de pro- |bruikt

gram- 1= Externe

meerbare besturing en

digitale in- |de pompen
gang D worden één

IN_PROG " |voor één
ingescha-
keld (tus-
sen-
tijd van 2
seconden)
2= Extern
alarm
3= Extern
ON/OFF
4= Instel-
punt veran-
deren

r38 |Logicavan |[1=NC, -
de program- |Normally

c43 |Configuratie |Zie configu- |- 0
van OUT_4 |ratie c40
relais (K6 op
kaart)
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c44

Configuratie
van OUT_5
relais (K7

ingebouwd)

Zie configu-
ratie c40

c45

Configuratie
van OUT_6

relais (K8 op
kaart)

Zie configu-
ratie c40

MODBUS Q-SMART MODULE
Field Modbus RTU RS485 programmeren

(zie figuur 7 en 10)

Opmerking: Bij even of oneven pariteit is er één
stopbit, bij geen pariteit zijn er twee stopbits.

Schakel de Q-SMART schakelkast uit en weer in
nadat de parameters r46-c47-r47 veranderd zijn.

c46 |Modbus 0= Gedeac- |- 0
poort com- [tiveerd
muni-catie  [1= Geacti-
activeren veerd
r46 |Adres instel- |1 tot 255 - 247
len
c47 |Pariteit 0= Geen - 2
1= Even
2= Oneven
r47  |Modbus 0=9600 - 1
snelheid 1=19200
2= 38400
3= 57600
STANDAARD INSTELLING
c48 |Laadtalle |0=Nee - 0
standaard |1= Stan-
parameters |daard para-
(fabrieks- meters la-
instelling) den
URENTELLER
h49 |Leest -
werkings-
uren van
pomp 1 af
h50 |Leest -
werkings-
uren van
pomp 2 af
h51 |Leest het -
totaal aantal
werkings-
uren van de
Q-SMART
schakelkast
af
c52 |Reset het 0= Nee - 0
geheugen |1= Reset
van de uren-|werkingsu-
tellers van  [ren pomp 1
alle pompen 2= Reset
werkings-

uren pomp 2
3= Reset
werkings-
uren pomp 1
+ pomp 2
DE ALARMEN PROGRAMMEREN
(alarmen bestemd voor sewage (riool) applica-
tie)
c53 |Controle 0= Gedeact- |- 1
laag niveau |veerd
(parameter |1= Geacti-
beschikbaar |veerd
als se
c02=1)
r53 |Gevoelig- |5 tot 100 KQ |5
heid sensor
op basis van
geleidings-
vermogen
water instel-
len
t53  |Vertragings- |0 tot 200 Sec. |0
tijd tot acti-
vering van
de sensoren
(r53)
c54 |Alarm voor |0=Gedeact- |- 0
minimum veerd
niveaugrens | 1= Geacti-
activeren veerd
(alleen bij
systemen
met sensor)
r54  |Minimum 0 tot volle Div. |0
niveau- schaal sen-
grensalarm |sor
instellen (0= gedeact-
veerd)
t54  |Vertragings- |0 tot 200 Sec. |20
tijd tot active-
ring van mi-
nimum ni-
veau-
grensalarm
(c54=1)
c55 |Alarm voor |0= Gedeac- |- 0
hoog niveau- |tiveerd
grens active- [1= Geacti-
ren (alleen bij |veerd
systemen
met sensor)
r55  |Hoog ni- 0 tot volle Div. |0
veau- schaal sen-
grensalarm  |sor
instellen In  |(0= gede-
geval van acti-veerd)
alarm wor-
den alle
pompen
ingescha-
keld
t55 |Vertragings- |0 tot 200 Sec. |0
tijd tot active-
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ring van
hoog niveau-
grensalarm
(c55=1)

SYSTEEMBLOKKEERALARM INSTELLEN

c56 |Activeert de |0=Gedeact- |- 0
blokkering  |veerd

van het sys- 1= Geacti-
teem als veerd
hetzelfde
alarm in 30
minuten vijf
keer plaats-
vindt. Een
handmatige
reset is
noodzakelijk
om het sys-
teem op-
nieuw te
starten.

c57 |Reset 0= Nee - 0
alarmlog 1=Ja

6 SPECIALE FUNCTIES

SEWAGE (RIOOL) APPLICATIE (de parameter
SE is geselecteerd, zie paragraaf 5.4.3)

6.1 Auto-test RUN

De automatische testfunctie kan gebruikt worden
om de pompen in te schakelen als zij lange tijd
uitgeschakeld zijn geweest.

De pompen worden ingeschakeld door de klok of
na een ingestelde stilstandperiode (c24).

Hoe u de automatische test kunt starten: acti-
vering door de klok (c24=1)

Als de pompen in werking zijn wordt de automati-
sche test gestaakt en wordt de tekst knipperend op
het display weergegeven:

tSt
Als de pompen in stand-by zijn start de automati-
sche test en wordt de test die uitgevoerd wordt en
de pomp die in gebruik is knipperend op het dis-
play weergegeven:

tSt

Hoe u de automatische test kunt stoppen

De automatische test kan op elk moment gestopt
worden door op de OK knop te drukken.

Wat doet de automatische test?

Automatische test geactiveerd door kloktijd
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De automatische testfunctie brengt de volgende
instellingen en volgorden met zich mee:

1. Functie activeren (c24=1).

2. Dag, uren, minuten van de test instellen (h26,
h27, h28).

Pomp P1 na de ingestelde tijd inschakelen.
Pomp P1 na de ingestelde tijd stoppen (h29).
Wachttijd van een minuut.

Pomp P2 inschakelen.

Pomp P2 na de ingestelde tijd stoppen (h29).

NoOohw

Automatische test geactiveerd na een stils-
tandperiode

De automatische testfunctie brengt de volgende

instellingen en volgorden met zich mee:

1. Functie activeren (c24=2).

2. De stilstandtijd voor pomp 1 (t24) of pomp 2
(t25) instellen.

3. Pomp P1 na de ingestelde tijd (t24) inschake-
len.

4. Pomp P1 na de ingestelde tijd stoppen (h29).

5. Wachttijd van een minuut.

6. Pomp P2 na de ingestelde tijd (t25) inschake-
len.

7. Pomp P2 na de ingestelde tijd stoppen (h29).

De automatische test wordt onderbroken als de
druk of het niveau in het systeem verandert, waar-
door de pompen automatisch moeten functione-
ren. De automatische test wordt uitgesteld.

6.2 De pompen starten en stoppen (pa-
rameter c14)

De volgende beschrijving geldt als de sewage
(riool) software is geactiveerd (parameter c02=0).
Als de parameter opvoer is geactiveerd (c02=1),
dan zijn de start- en stopfuncties omgekeerd.

6.2.1 Vlotterschakelaars

De pompen worden ingeschakeld en gestopt door
de vlotterschakelaars. Er zijn diverse opties:

0=G1en G2

Pomp 1 wordt ingeschakeld en gestopt door de
vlotterschakelaar G1.

Pomp 2 wordt ingeschakeld en gestopt door de
vlotterschakelaar G2.

Het hoog niveaualarm wordt geactiveerd door G
MAX maar geen van beide pompen wordt inge-
schakeld.

1=G MIN

Pomp 1 wordt ingeschakeld door de vlotterscha-
kelaar G1.

Pomp 2 wordt ingeschakeld door de vlotterscha-
kelaar G2. Beide pompen worden gestopt door G
MIN. Het hoog niveaualarm wordt geactiveerd
door G MAX maar geen van beide pompen wordt
ingeschakeld.

De onderbreking van G MIN wordt vastgesteld en
de pompen worden ingeschakeld/gestopt door G1,
G2.
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2=G MAX

Pomp 1 wordt ingeschakeld en gestopt door de
vlotterschakelaar G1.

Pomp 2 wordt ingeschakeld en gestopt door de
vlotterschakelaar G2.

Het hoog niveaualarm wordt geactiveerd door G
MAX en beide pompen worden ingeschakeld.
Pomp 2 wordt na 2 sec. ingeschakeld. Deze optie
is om overmatig en snel vullen van de tank te
voorkomen. De pompen worden daarna gestopt
door G1, G2.

De G MIN laag niveau vlotterschakelaar heeft
geen invloed op de starttoestand van de pompen.

3=G MIN+G MAX

Pomp 1 wordt ingeschakeld door de vlotterscha-
kelaar G1.

Pomp 2 wordt ingeschakeld door de vlotterscha-
kelaar G2.

Het hoog niveaualarm wordt geactiveerd door G
MAX en beide pompen worden ingeschakeld.
Pomp 2 wordt na 2 sec. ingeschakeld. Deze optie
is om overmatig en snel vullen van de tank te
voorkomen.

De onderbreking van G MIN wordt vastgesteld en
de pompen worden ingeschakeld/gestopt door G1,
G2.

De G MIN laag niveau vlotterschakelaar heeft
geen invloed op de starttoestand van de pompen.

6.2.2 Elektrische sensoren

De pompen worden ingeschakeld en gestopt door
elektrische niveausensoren. Er zijn diverse opties.

De gemeenschappelijke sensor "S COM" moet
aangesloten worden.

0=S1en S2
Pomp 1 wordt ingeschakeld en gestopt door de
sensor S1.
Pomp 2 wordt ingeschakeld en gestopt door de
sensor S2.

1=S MIN

Pomp 1 wordt ingeschakeld door de sensor S1.
Pomp 2 wordt ingeschakeld door de sensor S2.
Beide pompen worden gestopt door de sensor S
MIN. Het hoog niveaualarm wordt geactiveerd
door de sensor S MAX maar geen van de pompen
wordt ingeschakeld.

De onderbreking van S MIN wordt vastgesteld en
de pompen worden ingeschakeld/gestopt door S1,
S2.

2=8 MAX
Pomp 1 wordt ingeschakeld en gestopt door de
sensor S1.
Pomp 2 wordt ingeschakeld en gestopt door de
sensor S2.
Het hoog niveaualarm wordt geactiveerd door S
MAX en beide pompen worden ingeschakeld.
Pomp 2 wordt na 2 sec. ingeschakeld. Deze optie
is om overmatig en snel vullen van de tank te

voorkomen. De pompen worden daarna gestopt
door S1, S2.

De S MIN laag niveau sensor heeft geen invioed
op de starttoestand van de pompen.

3=S MIN+S MAX

Pomp 1 wordt ingeschakeld door de sensor S1.
Pomp 2 wordt ingeschakeld door de sensor S2.
Beide pompen worden ingeschakeld door S MAX.
Pomp 2 wordt ingeschakeld na 2 sec. Het hoog
niveaualarm wordt geactiveerd door S MAX. Deze
optie dient om overmatig en snel vullen van de
tank te voorkomen. Beide pompen worden gestopt
door S MIN.

De onderbreking van S MIN wordt vastgesteld en
de pompen worden ingeschakeld/gestopt door S1,
S2.

De S MIN laag niveau sensor heeft geen invioed
op de starttoestand van de pompen.

7 ALARMEN

SEWAGE (RIOOL) APPLICATIE (de parameter
SE is geselecteerd, zie paragraaf 5.4.3)

Lijst van alarmen

N° Beschrijving Reset
AO01 |Zekering F1 pomp 1 doorge-|Auto
brand.

Lokaliseren van storingen:

Zekering 1 voor pomp 1 is doorgebrand.

Pomp 1 die getroffen is door de storing wordt van
de werking uitgesloten. Als de storing opgelost is
wordt de pomp automatisch weer ingeschakeld.
Door het doorbranden van de zekering wordt bij
vraag automatisch de andere pomp ingeschakeld.
Volg deze aanwijzingen op:

Schakel de schakelkast uit.
Doe de voorste afdekking open.
Vervang de zekering F1.
Doe de afdekking weer dicht.
Schakel de schakelkast in.

arwN=

Oorzaken/oplossingen:

. De motor van pomp 1 is beschadigd en
moet vervangen worden.

. De stroomkabel van de motor is defect
of versleten: vervang de kabel.

. De condensator van de motor van
pomp 1 is beschadigd en moet ver-
vangen worden.

N° Beschrijving Reset
AO02 |Zekering F2 pomp 2 door-|Auto
gebrand.

Lokaliseren van storingen:

Zekering 2 voor pomp 1 is doorgebrand.

Pomp 2 die getroffen is door de storing wordt van
de werking uitgesloten. Als de storing opgelost is
wordt de pomp automatisch weer ingeschakeld.
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Door het doorbranden van de zekering wordt bij
vraag automatisch de andere pomp ingeschakeld.

Volg deze aanwijzingen op:
1. Schakel de schakelkast uit.
2. Doe de voorste afdekking open.
3.  Vervang de zekering F1.
4. Doe de afdekking weer dicht.
5.  Schakel de schakelkast in.

Oorzaken/oplossingen:

. De motor van pomp 2 is beschadigd en
moet vervangen worden.

. De stroomkabel van de motor is defect
of versleten: vervang de kabel.

. De condensator van de motor van
pomp 2 is beschadigd en moet ver-
vangen worden.

N° Beschrijving Reset
A05 |De sensor is defect. In de|Auto
handmatige modus wordt het
alarm niet beheerd.

Lokaliseren van storingen:

Het signaal is beneden de minimum waarde van
3,8 mA. In geval van een alarm worden alle pom-
pen gestopt. Het alarm zal verschijnen als het sig-
naal beneden 3,8mA is en wordt alleen beheerd
als de sensor wordt gebruikt (c03=2).

Oorzaken/oplossingen:

. Controleer of de sensor en de stekker-
verbinding aangesloten is.

. Doe de afdekking open en controleer of
het stroomsnoer van de sensor aange-
sloten is en stevig bevestigd is aan de
aansluitklemmen. Zie figuur 6, 7 en 9.

. Controleer of de kabel van de sensor
goed aangesloten is. Zie figuur 6, 7 en
9.

. De stroomkabel van de sensor is be-
schadigd: vervang de kabel.

. De plastic stekkerverbinding is be-
schadigd: vervang de stekkerverbin-
ding.

. Vervang de defecte sensor.

[N° [Beschrijving [Reset |
[A36  [Hoog niveaualarm [Auto |

Lokaliseren van storingen:

Het waterniveau heeft de vlotterschakelaar G MAX
of de sensor S MAX bereikt.

Bij de sewage (riool) applicatie (c02=0) worden
alle pompen ingeschakeld.

Bij de opvoer applicatie (c02=1) worden alle pom-
pen gestopt.

Het alarm is uitgesloten in de handmatige modus.

Oorzaken/oplossingen
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. Het niveau heeft de positie van de vlot-
terschakelaar G MAX of de sensor S
MAX;, indien gebruikt, bereikt. Het kan
Zijn dat de pompen niet in werking zijn.

. Als het alarm verschijnt maar het ni-
veau heeft de vlotterschakelaar G MAX
of de sensor S MAX niet bereikt:

o De vlotterschakelaar G MAX is
beschadigd en moet vervangen
worden.

o De sensor S MAX is beschadigd
en moet vervangen worden.

o De kabel van de vlotterschakelaar
is defect of versleten, vervang
hem.

o De kabel van de sensor is defect
of versleten, vervang hem.

o Controleer de aansluiting van de
vlotterschakelaar G MAX op de
aansluitklem van de Q-SMART
schakelkast (zie figuur 6, 7 en 9).

o Controleer de aansluiting van de
sensoren S MAX op de aansluit-
klem van de Q-SMART schakel-

kast (zie figuur 6, 7 en 9).

N° Beschrijving Reset

A37 |Minimum niveaualarm van de|Auto
waterinlaattank

Lokaliseren van storingen:

Alleen voor de opvoer applicatie (c02=1)

Het waterniveau heeft de vlotterschakelaar G MIN
of de sensor S MIN bereikt. LEDs (4), (6) aan.

Alle pompen worden gestopt. Het alarm is uitge-
sloten in de handmatige modus.

Oorzaken/oplossingen

. Het niveau heeft de positie van de vlot-
terschakelaar G MIN of de sensor S
MIN, indien gebruikt, bereikt. Herstel
het waterniveau.

. Als het alarm verschijnt maar het ni-
veau heeft de vlotterschakelaar G MIN
of de sensor S MIN niet bereikt:

o De vlotterschakelaar G MIN is be-
schadigd en moet vervangen wor-
den.

o De sensor S MIN is beschadigd en
moet vervangen worden.

o De kabel van de vlotterschakelaar
G MIN is defect of versleten, ver-
vang hem.

o De kabel van de sensor is defect
of versleten, vervang hem.

o Controleer of de aansluiting van
de vlotterschakelaar G MIN op de
aansluitklem van de Q-SMART

schakelkast juist is (zie figuur 6, 7

en 9).
[N° [Beschrijving [Reset |
[A39  |Extern storingsalarm [Auto |
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Configuratie van de indicatie van
een extern alarm aangesloten
op de digitale ingang D IN

PROG (c38=2).

Lokaliseren van storingen:

Het alarm wordt waargenomen door een extern
systeem. De logica is geconfigureerd door de pa-
rameter r38. Alle pompen worden gestopt en zij
gaan niet draaien totdat het alarm verschijnt.

Het alarm is uitgesloten in de handmatige modus.

Oorzaken/oplossingen
. Controleer de staat van het externe
systeem, vervang het systeem als het
beschadigd is.
. Als het alarm verschijnt maar het sys-
teem in goede staat is:
o De kabel is defect of versleten,
vervang hem.

. Het water heeft het max. niveau over-
schreden: controleer het niveau.

. De pomp (waaier of diffuser) is be-
schadigd. Neem contact op met de
technische service.

. De motor draait niet:

o Hij is beschadigd en moet vervan-
gen worden. Neem contact op met
de technische service.

o De thermische beveiliging in de
motor is gebrekkig of defect.

o De condensator is defect.

N° Beschrijving Reset

A56 |Hetzelfde alarm is tijdens de|Hand-
afgelopen 30 minuten 5 keer|matig
waargenomen.

[N° [Beschrijving [Reset

[A54  [Minimum grensalarm [Auto

Lokaliseren van storingen:

Het niveau van het systeem overschrijdt de inge-
stelde waarde van de minimum grensparameter
(r54) niet. Na de vertragingstijd van par. t54 wor-
den alle pompen gestopt en beschermd tegen
drooglopen.

Bij de opvoer applicatie worden de pompen door
dit alarm niet gestopt en is dit alleen een waar-
schuwing.

Het alarm is uitgesloten in de handmatige modus.

Oorzaken/oplossingen

. Geen water bij de inlaatzijde van de
pomp: controleer het niveau.

. De pomp (waaier of diffuser) is be-
schadigd. Neem contact op met de
technische service.

. De motor draait niet:

o Hij is beschadigd en moet vervan-
gen worden. Neem contact op met
de technische service.

o De thermische beveiliging in de
motor is gebrekkig of defect.

o De condensator is defect.

[N [Beschrijving [Reset

[A55 [Max. grensalarm [Auto

Lokaliseren van storingen:

Het niveau van het systeem overschrijdt de inge-
stelde waarde van de maximum grensparameter
(r55).

Na de vertragingstijd van par. t55 worden bij de
sewage (riool) applicatie alle pompen gestopt
(c02=0).

Na de vertragingstijd van par. t55 worden bij de
opvoer applicatie alle pompen gestopt (c02=1).
Het alarm is uitgesloten in de handmatige modus.

Oorzaken/oplossingen

Lokaliseren van storingen:
Het systeem is geblokkeerd omdat hetzelfde alarm
tijdens de afgelopen 30 minuten 5 keer waarge-
nomen is. Gebruik de parameter c57 om te reset-
ten en het systeem opnieuw te starten.
Oorzaken/oplossingen

. Stel het type alarm vast en los dit op.

Tab3 BOOSTER APPLICATIE
(de parameter bS is geselecteerd, zie paragraaf

5.4.3)

Par. |Beschrijving |Bereik Een- ‘Standaard
heid
SYSTEEM
c01  [Aantal 1=1 pomp |- afhanke-
pompen 2= 2 pom- lijk van
pen het model
schakel-
kast
c02 |Jockeypomp (0= Gede- |- 0
De jockey- |acti-veerd
pomp blijt 1= Geacti-
aanalsde |veerd
tweede pomp
P2 draait.
c03 [Type sen- |1=Druk- - 1

sor of con- |sensor
trole- 2= Tempe-
systeem ra-
tuursensor
3= Niveau-
sensor

4= Druk-
schakelaar
5 = Sen-
soren

6= Druk-
sensor met
automa-
tische in-
schake-ling
van de
drukscha-
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tijd stop
pomp 2

COMPENSATIE VAN DRUKVERLIEZEN
Alleen beschikbaar bij systemen met een ana-
loge sensor

Voor een beschrijving zie paragraaf 8.2.

kelaars als
de sensor
defect is
c04 |[Typesen- |1=4-20mA |- 1
sor-signaal |2= 0-20mA
c05 |[Initiéle Druk: 0-60 |div. 0
schaal- bar
waarde van |Tempera-
de sensor  tuur: -20 tot
Alleenin- |[100°C
dien de Niveau 0
sensor tot 50 m
wordt ge-
bruikt.
r05  |Afstelling 0= Gede- |- 0
van de initi- |acti-veerd
ele schaal |1= Geacti-
in mA veerd
t05 Software- |Standaard |- 3
filter voor Lowara
analoge
ingang
c06 |[Volle Druk: Div. 10,0
schaal- 0-60 bar
waarde van |Tempera-
de geselec- |tuur:
teerde sen- |-20 tot
sor Alleen {100°C
indien de Niveau: 0
sensor tot 50 m
wordt ge-
bruikt.

T
o

r14 Activeer de [0 tot volle
compen- schaal

satie van 0= Gedeac-
druk- tiveerd
verliezen
met verho-
ging van de
start- en
stopgren-
zen, in bar,
voor de
pompen na
de eerste
pomp.

OMSCHAKELING VAN DE POMPEN

GRENS EN TIJDINSTELLING

(grens is alleen

c15 |Activeerde |0= Gede-|- 1
roulatie van |acti-veerd
de pompen [1= Geacti-
Automa- veerd
tische rou-
latie van de
pompen
vindt plaats
telkens als
de set op-
nieuw ge-
start wordt
na stoppen
in de auto-
ma-tische
modus.

T
-

c16 |Geefde 1= Pomp 1
bedrijffspomp |2= Pomp 2
in die u na
inschakeling
van de set of
reset als
eerste wilt
laten starten.
De parame-
terc15is
geactiveerd.
Als er een
jockeypomp
is geinstal-
leerd
(c02=1)is
de eerste
pomp stan-
daard P1.

actief met analoge sensor)

c07 |Eéndruk- [0= Gede- |- 0
instelpunt |acti-veerd

1= Geacti-
veerd

r07 Drukwaarde |0 tot volle  |Div. 3,5
instelpunt _|schaal

r08 Bovenste |0 tot volle |Div. 0,5
grensdelta [schaal

r09 Onderste 0 tot volle  |Div. 0,5
grensdelta |schaal

r10 Grens start |0 tot volle [Div. 2,7
pomp 1 schaal

t10 Vertraging- |0 tot 100 Sec. |0
stijd start
pomp 1

r1 Grens stop |0 tot volle [Div. 3,5
pomp 1 schaal

t11 Vertraging- |0 tot 100 Sec. |0
stijd stop
pomp 1

r12  |Grens start |0 totvolle [Div. |2,6
pomp 2 schaal

t12 Vertraging- |0 tot 100 Sec. |2
stijd start
pomp 2

r13 Grens stop |0 tot volle [Div. 3,4
pomp 2 schaal

t13 Vertragings- |0 tot 100 Sec. 10,3

c17 |Alsdeau- |0= Gedeac-|Uren |0
toma-tische |tiveerd

roulatie van |1 tot 12 uur
de pompen
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niet plaats-
vindt (de set
heeft nooit
kunnen
stoppen)
wordt er een
"geforceer-
de" roulatie
van de be-
drijfs-
pompen
uitgevoerd.

c18 |Alleenin- 0= Gede-
stelbaar bij |acti-veerd
systemen 1= Geacti-
met sensor. |veerd
Halveert de
tijdinstelling
(t10, t11,
t12,113)in
geval van
sterke ver-
andering
van de
feedback-
gegevens
(druk, ni-
veaus, tem-
pera-tuur).

T
o

REAL TIME KLOK

h19 [Datum in-|Y -
stellen

h20 [Maand in-|M=1 tot 12
stellen

h21 |[Dag instel-|d= 1 tot 31
len

h22 [Uren instel-|h= 0 tot 23
len

h23  [Minuten m=00tot |-
instellen 59

AUTO-TEST RUN

Met deze functie worden de pompen één keer in de
week en op een ingestelde tijd en dag gestart. Voor

een beschrijving zie paragraaf 8.7.

c24  |Periodieke |0= Gedeac-|- 0
automa- tiveerd
tische test |1= Weke-
activeren lijks
t25 De stil- 1 tot 30 dagen (1
stand- dagen
periode van
pomp 2
instellen
(c24=2)
h26 |Dagvande |1=Maan- |- 1
wekelijkse |dag
automa- 2= Dinsdag
tische test |3= Woens-

instellen dag
(c24=1) 4= Donder-
dag
5= Vrijdag
6= Zater-
dag
7= Zondag
h27  |Uren van 0 tot 23 uren |10
de wekelijk-
se automa-
tische test
instellen
(c24=1)
h28  [Minuten 0 tot 59 Min. |00
van de we-
kelijkse
automa-
tische test
instellen
(c24=1)
h29 |Werkings- |0 tot 300 Sec. |60
tijd van de
pomp tij-
dens de
wekelijkse
automa-
tische test
instellen
(c24=1)
INSTELPUNT VERANDEREN (alleen bij sys-
temen met analoge sensor)
c30 |Wijze voor |0= Gede- |- 0
veranderen |acti-veerd
van instel- |1= Inwen-
punt instel- |dige klok
len 2= Met
program-
meerbare
digitale
ingang D
IN_PROG
r30 Waarde voor|0 tot volle  [div. 0,5
veranderen |[schaal
van instel-
punt instel-
len. De start-
en stop-
grens van
elke pomp
(r08, r09,
r10, r11, r12,
r13) wordt
verhoogd en
verlaagd
met de
waarde
(c30=1)
h30 (Startuur 0 tot 23 uren |1
voor veran-
deren van
instelpunt
instellen
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(c30=1) de digitale  |Normally
h31 |[Start- 0 tot 59 Min. |1 ingang van |closed
minuten de minimum |(ver-
voor veran- drukschake- |breekcon-
deren van laar P MIN |tact)
instelpunt instellen 2=NO,
instellen Normally
(c30=1) open
h32  [Stopuur 0 tot 23 uren |1 (maakcon-
voor veran- tact)
deren van t37 Vertragings- |0 tot 200 Sec. |0
instelpunt tijd tot active-
instellen ring van de
(c30=1) digitale in-
h33 [Stop- 0 tot 59 Min. |1 gang van de
minuten minimum
voor veran- drukscha-
deren van kelaar P
instelpunt MIN (r37)
instellen c38 |Configuratie|0= Nietge- |- 0
(c30=1) van de pro- |bruikt
gram- 1= Mem-
DIGITALE INGANGEN PROGRAMMEREN meerbare |braan-
(zie figuur 7 en 9) digitale drukschake-
ingang laar 2= Ex-
- D tern alarm
r34  |Logicavan [1=NC, - 1 IN_PROG(" |3= Extern
de digitale  [Normally - ON/OFF
ingang van |closed 4= Instel-
de druk- (verbreek- punt veran-
schake-laar |contact) deren
P1 instellen 2= NO,
Normally r38 |Logicavan [1=NC, - 1
open de pro- Normally
(maak- gram- closed
; contact) meerbare |(verbreek-
r35 LOQ"?? van [1=NC, - 1 digitale contact)
de digitale  [Normally ingang 2= NO,
ingang van |closed D Normally
de druk- (verbreek- IN_PROG |open
schake-laar |contact) instellen (maak-
P2 instellen |2= NO, contact)
Normally t38  |Vertragings- [0 tot 200 [Sec. [0
open tijd tot active-
(maak- ring van de
i contact) program-
r36 Logicavan |1=NC, - 1 meerbare
de digitale  [Normally digitale in-
ingang van |closed gang
de hoge (verbreek- DIN PROG
drukschake- |contact) (r38)
laar P MAX [2=NO,
instellen | Normally 6CP Q-SMART MODULE (OPTIONELE ACCES-
open SOIRE)
(maak- Dit is een elektronische kaart met zes relais en
contact) ) . o
136 |Vertragings- |0tot 200 |Sec. |0 spanningsvrije contacten (zie figuur 7 en 9).
tijd tot active-
ring van de c40 |Configuratie |0= Gedeacti-|- 0
digitale in- van OUT_1 |veerd
gang van de relais (K3 |1=P1in
hoge druk- op kaart) werking
schake-laar 2=P2in
P MAX (r36) werking
137 [Logicavan [1=NC, - 1 3= Zekering
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1 door- [ [3=57600 ] |
gebrand
4= Zekering STANDAARD INSTELLING
2 door-
gebrand c48 |Laadtalle |0=Nee - 0
5= Water- standaard |1= Stan-
gebrekalarm parameters |daard pa-
6= Maxi- (fabrieks-  |rameters
mum druk- instelling) |laden
grensalarm
7= Minimum
drukgrens- URENTELLER
alarm
8= Extemn h49 [Leest -
alam werkings-
9= Besturing uren van
voor Auto- pomp 1 af
test h50 [Leest -
10= Auto- werkings-
test mislukt uren van
11= Stroom pomp 2 af
aan h51 |Leest het -
12=Aut/Ma totaal aantal
n modus stroomuren
c41  |Configuratie|Zie configu-|- 0 van de
van OUT_2 |ratie c40 Q-SMART
relais (K4 schakelkast af
op kaart) c52 |Resethet |0=Nee E 0
c42 |Configuratie|Zie configu-|- 0 geheugen |1= Reset
van OUT_3 |ratie c40 van de werkings-
relais (K5 urenteller  |uren pomp 1
op kaart) vooralle 2= Reset
c43  |Configuratie |Zie configu- |- 0 pompen werkings-
van OUT_4 |ratie c40 uren pomp 2
relais (K6 3= Reset
op kaart) werkings-
c44  |Configuratie|Zie configu- |- 0 uren pomp 1
van OUT_5 |ratie c40 + pomp 2
relais (K7
op kaart) DE ALARMEN PROGRAMMEREN
c45 |Configuratie |Zie configu- |- 0 (alarmen bestemd voor drukverhoging applicatie)
van OUT_6 |ratie c40
relais (K8 c53  |Watergebrek- (0= Gede- |- 1
op kaart) alarm Beveili- |acti-veerd
ging tegen 1= Geacti-
MODBUS Q-SMART MODULE drooglopen  |veerd
Field Modbus RTU RS485 programmeren van de pomp
e r53 Gevoelig- 5 tot 100 KQ 5
(zie figuur 7 en 10) heid sensor
o .. op basis van
Opmerking: Bij even of oneven pariteit is er één geleidings-
stopbit, bij geen pariteit zijn er twee stopbits. vermogen
water instel-
c46  [Modbus 0= Gede- |- 0 len
poort com- |act-iveerd 53 |Vertragings- |0 tot 200 |Sec. |0
muni-catie | 1= Geacti- tiid tot active-
activeren | veerd ring van
r46  |Adres in- 1tot255 |- 247 water-
stellen gebrekalarm
c47  |Pariteit 0=Geen |- 2 (c53)
1=Even c54  |Alarmvoor |0= Gede- |- 0
2= Oneven minimum  |acti-veerd
r47 Modbus 0= 9600 - 1 drukgrens  |1= Geacti-
snelheid 1=19200 activeren  |veerd
2= 38400
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(alleen bij
systemen
met sensor)

r54 Minimum 0 tot volle |Div. 0
drukgrens  [schaal sen-
instellen sor

(0= gede-
acti-veerd)

t54  |Vertragings- [0 tot 200 |Sec. |20
tijd tot active-
ring van
minimum
drukgrens-
alarm
(c54=1)

c55 |Alarmvoor |0= Gede- |- 0
maximum  |acti-veerd
drukgrens  [1= Geacti-
activeren veerd
(alleen bij
systemen
met sensor)

r55 Maximum |0 tot volle |Div. 0
drukgrens- [schaal sen-
alarm instel- |sor

len. In geval |(0= gede-
van alarm  |acti-veerd)
worden alle
pompen
gestopt

Als de drukschakelaar in de automatische modus
en niet tijdens de automatisch test ingeschakeld
wordt, gebeurt er het volgende:

- Als de pompen draaien worden zij niet gestopt
en wordt het alarm A38 getoond.

- Als de pompen niet draaien starten zij niet en
wordt het alarm A38 getoond. Als er een druk-
daling is worden zij echter ingeschakeld en blijft
het alarm A38 getoond worden.

Als de minimum drukschakelaar tijdens de auto-

matische test wordt ingeschakeld, zie paragraaf

8.1.

8 SPECIALE FUNCTIE

BOOSTER APPLICATIE (de parameter bS is
geselecteerd, zie paragraaf 5.4.3)

8.1 Auto-test RUN

De automatische testfunctie kan gebruikt worden
om de pompen in te schakelen als zij lange tijd
uitgeschakeld zijn geweest.

De pompen worden ingeschakeld door de klok of
een extern digitaal contact (c24).

t55  |Vertra- O0tot200 |Sec. |0
gingstijd tot
activering
van maxi-
mum druk-
grensalarm
(c55=1)

SYSTEEMBLOKKEERALARM INSTELLEN

OPMERKING:
De volgende onderdelen moeten gebruikt worden:

. Elektroklep: is vereist om het water tij-
dens de test af te voeren.

. Membraandrukschakelaar of soortgelijk
systeem. Wordt gebruikt om de presta-
ties van de pomp te controleren om te
voorkomen dat de waarde te veel daalt.
Deze wordt aangesloten op D IN
PROGR van de Q-SMART schakelkast
(zie figuur 7 en 9).

. Q-SMART-6FVC MODULE, elektroni-
sche kaart met relais en spanningsvrije

contacten (zie figuur 7 en 9)

c56 |Activeert de |0= Gede- |- 0
blokkering |acti-veerd
van het 1= Geacti-
systeem als |veerd
hetzelfde
alarm in 30
minuten vijf
keer plaats-
vindt. Een
handmatige
reset is
nood-
zakelijk om
het systeem
opnieuw te
starten.

c57 |Reset 0= Nee - 0
alarmlog 1=Ja

(1) D IN PROG=1 is ingesteld
(Minimum druk buiten werkingsbereik is waarge-
nomen)
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Hoe u de automatische test kunt starten: acti-
vering door de klok (c24=1)

Als de pompen in werking zijn wordt de automati-
sche test gestaakt en wordt de tekst knipperend op
het display weergegeven:

tSt

Als de pompen in stand-by zijn start de automati-
sche test en wordt de test die uitgevoerd wordt en
de pomp die in gebruik is knipperend op het dis-
play weergegeven:

tSt

Hoe u de automatische test kunt stoppen
De automatische test kan op elk moment gestopt
worden door op de OK knop te drukken.
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Wat doet de automatische test?
Automatische test geactiveerd door kloktijd

De automatische testfunctie brengt de volgende

instellingen en volgorden met zich mee:

1. Functie activeren (c24=1).

2. Dag, uren, minuten van de test instellen (h26,
h27, h28).

3. Programmeerbare digitale ingang D IN
PROGR instellen (c38=1)

4.  Relais van de 6CP Q-SMART MODULE
instellen, c40=9, Besturing voor Auto-
test.

5. Relais van de 6CP Q-SMART MODULE
instellen, c40=10, Auto-test mislukt.

6. Op de geplande tijd pomp P1 inschakelen
nadat de elektroklep is geopend.

7. Pomp P1 na de ingestelde tijd stoppen
(h29).

8.  Wachttijd van een minuut.

. Pomp P2 inschakelen.

10. Pomp P2 na de ingestelde tijd stoppen

(h29).

De Auto-test wordt onderbroken in de volgende
omstandigheden:

. De membraandrukschakelaar wordt in-
geschakeld (de prestatie van de pomp
is te laag). Alarm A24 of A25 treedt op.
Het speciale relais van de 6CP Q-
SMART MODULE wordt geactiveerd.
De zoemer van de Q-SMART schakel-
kast wordt ook ingeschakeld en het
systeem hervat de werking in de auto-
matische modus. Druk op de knop (4),
zie figuur 7, om de zoemer uit te scha-
kelen.

. Als de druk of het niveau in het sys-
teem verandert, hervat het systeem de
werking in de automatische modus. De
automatische test wordt uitgesteld.

8.2 COMPENSATIE VAN DRUKVERLIE-
ZEN (cr14)

Soms is er een drukdaling in het systeem door
verliezen in de leidingen waardoor de watervraag
toeneemt.

Om de drukverliezen te compenseren is het moge-
lijk om een besturing te activeren die druk evenre-
dig aan de belasting levert. Een directe meting
van het debiet wordt niet uitgevoerd, maar er wordt
aangenomen dat het evenredig is aan het aantal
pompen dat in werking is.

Als elke bedrijffspomp na de eerste wordt gestart
worden de BOVENSTE en ONDERSTE grenzen
verhoogd door de waarde die aangegeven is bij de
parameter r14. De jockeypomp is uitgesloten.

9 ALARMEN

BOOSTER APPLICATIE (de parameter bS is
geselecteerd, zie paragraaf 5.4.3)

Lijst van alarmen

N° Beschrijving Reset
AO01 |Zekering F1 pomp 1 doorge-|Auto
brand.

Lokaliseren van storingen:

Zekering 1 voor pomp 1 is doorgebrand.

Pomp 1 die getroffen is door de storing wordt van
de werking uitgesloten. Als de storing opgelost is
wordt de pomp automatisch weer ingeschakeld.
Door het doorbranden van de zekering wordt bij
vraag automatisch de andere pomp ingeschakeld.

Oorzaken/oplossingen:

. De motor van pomp 1 is beschadigd en
moet vervangen worden.

. De stroomkabel van de motor is defect
of versleten: vervang de kabel.

. De condensator van de motor van
pomp 1 is beschadigd en moet ver-
vangen worden.

N° Beschrijving Reset
AO02 |Zekering F2 pomp 2 doorge-|Auto
brand.

Lokaliseren van storingen:

Zekering 2 voor pomp 1 is doorgebrand.

Pomp 2 die getroffen is door de storing wordt van
de werking uitgesloten. Als de storing opgelost is
wordt de pomp automatisch weer ingeschakeld.
Door het doorbranden van de zekering wordt bij
vraag automatisch de andere pomp ingeschakeld.

Oorzaken/oplossingen:

. De motor van pomp 2 is beschadigd en
moet vervangen worden.

. De stroomkabel van de motor is defect
of versleten: vervang de kabel.

. De condensator van de motor van
pomp 2 is beschadigd en moet ver-
vangen worden.

N° Beschrijving Reset

AO05 |De sensor is defect. Het alarm|Auto
wordt niet beheerd in de
handmatige modus.

Lokaliseren van storingen:

Het signaal is beneden de minimum waarde van
3,8 mA. In geval van een alarm worden alle pom-
pen gestopt. Het alarm zal verschijnen als het sig-
naal beneden 3,8mA is en wordt alleen beheerd
als de sensor wordt gebruikt (c03=2).

Het alarm is uitgesloten in de handmatige modus.
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Oorzaken/oplossingen:

. Controleer of de sensor en de stekker-
verbinding aangesloten is.

. Doe de afdekking open en controleer of
het stroomsnoer van de sensor aange-
sloten is en stevig bevestigd is aan de
aansluitklemmen. Zie figuur 6, 7 en 9.

. Controleer of de kabel van de sensor
goed aangesloten is. Zie figuur 6, 7 en
9.

. De stroomkabel van de sensor is be-
schadigd: vervang de kabel.

. De plastic stekkerverbinding is be-
schadigd: vervang de stekkerverbin-
ding.

. Vervang de defecte sensor.

[N [Beschrijving [Reset |
[A24  |Auto-test pomp 1 mislukt [Auto |

Lokaliseren van storingen:

De automatische test van pomp 1 is mislukt. De
test is gestopt door inschakeling van de mem-
braandrukschakelaar die aangesloten is op D IN
PROG (c38=1). De druk aan de perszijde bereikt
de instelling van de drukschakelaar.

Oorzaken/oplossingen
. De pomp (waaier of diffuser) is be-
schadigd. Neem contact op met de
technische service.
. De motor van pomp 1 draait niet:

o Hij is beschadigd en moet vervan-
gen worden. Neem contact op met
de technische service.

o De thermische beveiliging in de
motor is gebrekkig of defect.

o De condensator is beschadigd.

[N° [Beschrijving [Reset |
[A25 |Auto-test pomp 2 mislukt [Auto |

Lokaliseren van storingen:

De automatische test van pomp 2 is mislukt. De
test is gestopt door inschakeling van de mem-
braandrukschakelaar die aangesloten is op D IN
PROG (c38=1). De druk aan de perszijde bereikt
de instelling van de drukschakelaar.

Oorzaken/oplossingen
. De pomp (waaier of diffuser) is be-
schadigd. Neem contact op met de
technische service.
. De motor draait niet:

o Hij is beschadigd en moet vervan-
gen worden. Neem contact op met
de technische service.

o De thermische beveiliging in de
motor is gebrekkig of defect.

o De condensator is beschadigd.
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[N° [Beschrijving [Reset |
[A36  |Hoog drukalarm [Auto |

Lokaliseren van storingen:

De drukwaarde heeft de ingestelde waarde van de
hoge drukschakelaar P MAX bereikt.

Alle pompen worden gestopt.

Het alarm is uitgesloten in de handmatige modus.

Oorzaken/oplossingen

. De druk heeft de ingestelde waarde
van de hoge drukschakelaar P MAX
bereikt: controleer de prestatiecurve
van de pomp en het juiste instelpunt
(r07) of de grenzen van de pomp (r11,
r13).

. Als het alarm verschijnt maar de druk-
waarde bereikt de waarde van de
drukschakelaar P MAX niet:

o De maximum drukschakelaar
moet vervangen worden.

o De kabel van de drukschakelaar is
defect of versleten, vervang hem.

o Controleer de aansluiting van de
drukschakelaar P MAX op de aan-
sluitklem van de Q-SMART scha-
kelkast (zie figuur 6, 7 en 9).

o De drukschakelaar P MAX is be-
schadigd, vervang hem.

[N° [Beschrijving [Reset |
[A37  [Minimum drukalarm [Auto |

Lokaliseren van storingen:

De drukwaarde heeft de ingestelde waarde van de
minimum drukschakelaar P MIN bereikt. LEDs (4),
(6) aan.

Alle pompen worden gestopt.

Het alarm is uitgesloten in de handmatige modus.

Oorzaken/oplossingen

. De druk heeft de ingestelde waarde
van de minimum drukschakelaar P
MIN bereikt. Controleer de prestatie-
curve van de pomp en het juiste instel-
punt (r07) of de grenzen van de pom-
pen (r10, r12).

. Als het alarm verschijnt maar de druk-
waarde bereikt de waarde van de
drukschakelaar P MIN niet:

o De drukschakelaar P MIN is be-
schadigd en moet vervangen wor-
den.

o De kabel van de drukschakelaar is
defect of versleten, vervang hem.

o Controleer de aansluiting van de
drukschakelaar P MIN op de aan-
sluitklem van de Q-SMART scha-
kelkast (zie figuur 6, 7 en 9).

. De pomp (waaier of diffuser) is be-
schadigd. Neem contact op met de
technische service.
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. De motor draait niet:

o Hij is beschadigd en moet vervan-
gen worden. Neem contact op met
de technische service.

o De thermische beveiliging in de
motor is gebrekkig of defect.

o De condensator is defect.

N° Beschrijving Reset

A38 |Minimum druk buiten|Auto
werkingsbereik.

Lokaliseren van storingen:

De beveiliging van de werking van de pomp onder
de minimum druk is ingeschakeld. Het signaal is
afkomstig van de minimum drukschakelaar die
aangesloten is op de digitale ingang D IN PROG
(c38=1). Als dit verschijnt tijdens de normale wer-
king in plaats van tijdens de automatische testfase
worden alle pompen op volgorde ingeschakeld na
de ingestelde tijdsvertraging (t38) om de druk te
herstellen.

Oorzaken/oplossingen
. Er is een alarm maar de pompen zijn
gestopt:

o De drukschakelaar is defect of de
betreffende kabel is beschadigd.
Vervang de drukschakelaar of de
kabel.

o Verkeerde instelling van de druk-
schakelaar, verander de instelling.

. Er is een alarm maar de pompen
draaien:

o De drukschakelaar is defect of de
betreffende kabel is beschadigd.
Vervang de drukschakelaar of de
kabel.

o De pompen leveren geen goede
prestaties: de waaier is gebroken.

o Verkeerde pompkeuze: vervang
de pomp.

. De motor draait niet:

o Hij is beschadigd en moet vervan-
gen worden. Neem contact op met
de technische service.

o De thermische beveiliging in de
motor is gebrekkig of defect.

o De condensator is defect.

N° Beschrijving Reset

A39 |Extern storingsalarm
Configuratie van de indicatie
van een extern alarm aange-
sloten op de digitale ingang D
IN PROG (c38=2).

Lokaliseren van storingen:

Het alarm wordt waargenomen door een extern
systeem. De logica is geconfigureerd door de pa-
rameter r38. Alle pompen zijn gestopt en zij gaan
niet draaien totdat het alarm verschijnt.

Het alarm is uitgesloten in de handmatige modus.

Oorzaken/oplossingen
. Controleer de staat van het externe
systeem, vervang het systeem als het
beschadigd is.
. Als het alarm verschijnt maar het sys-
teem in goede staat is:
o De kabel is defect of versleten,
vervang hem.

N° Beschrijving Reset
A53 |Alarm geen water naar de|Auto
pomp.

Lokaliseren van storingen:

Alarm geen water van het sensorcircuit. Het wa-
terniveau bij de aanzuiging van de pomp of de
drukinstelling is onder het minimum niveau. Alle
pompen worden gestopt en beschermd tegen
drooglopen. LEDs (4), (6) aan.

Het alarm is uitgesloten in de handmatige modus.

[N° [Beschrijving [Reset
[A54  [Minimum grensalarm [Auto

Lokaliseren van storingen:

De druk van het systeem overschrijdt de ingestel-
de waarde van de minimum grensparameter (r54)
niet. Na de vertragingstijd van par. t54 worden alle
pompen gestopt en beschermd tegen drooglopen.
Het alarm is uitgesloten in de handmatige modus.

Oorzaken/oplossingen
. De pomp (waaier of diffuser) is be-
schadigd. Neem contact op met de
technische service.
. De motor draait niet:

o Hij is beschadigd en moet vervan-
gen worden. Neem contact op met
de technische service.

o De thermische beveiliging in de
motor is gebrekkig of defect.

o De condensator is defect.

[N [Beschrijving [Reset |
[A55 |Max. grensalarm |Auto |

Lokaliseren van storingen:

De druk van het systeem overschrijdt de ingestel-
de waarde van de minimum grensparameter (r55).
Na de vertragingstijd van par. t55 worden alle
pompen gestopt.

Het alarm is uitgesloten in de handmatige modus.
Oorzaken/oplossingen

. De druk heeft de max. druk overschre-
den: controleer de ingestelde waarde

(r55).
. Verkeerde pompkeuze: vervang de
pomp
eschrijving eset
N° Beschrijvi R

[A56 |Hetzelfde alarm is tijdens de|Handmatig |
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afgelopen 30 minuten 5 keer
waargenomen.

Lokaliseren van storingen:

Het systeem is geblokkeerd omdat hetzelfde alarm
tijdens de afgelopen 30 minuten 5 keer waarge-
nomen is. Gebruik de parameter c57 om te reset-
ten en het systeem opnieuw te starten.

Oorzaken/oplossingen
. Stel het type alarm vast en los dit op.

10 INSTELLING EN WERKING
VAN HET SYSTEEM

10.1 Te controleren parameters bij starten
Controleer de volgende parameters bij starten.

1. Definieer de installatie en de juiste controle-
systemen (sensor, digitale ingangen):
o 1 of 2 drukverhogingspompen; zie
figuur 17 t/m 38 en 47 t/m 53.
o 1 of 2 sewage (riool) of vulpom-
pen; zie figuur 11 t/m 16, 39 t/m
46 en 54 t/m 64.

2. Sluit de sensor en/of de digitale ingang
aan op de juiste aansluitklemmen.

3. Tijdens inschakelen: Selecteer de pa-
ragraaf software 5.4.3 en het type of
sensor.

o sewage (riool) of opvoerpomp =
sE software
boosterpomp = bS software
P= drukschakelaar
S: elektronische sensor
G: vlotterschakelaar

O O O O

4.  Stel de parameters in het parameter-
menu in op basis van het type applica-
tie en de pomp:

o sewage (riool) of opvoerpomp (sE
software), zie Tab 2.

o boosterpomp (bS software), zie
Tab 3.

11 Onderhoud “

Voorzorgsmaatregel

f WAARSCHUWING:

. Neem de geldende ongeval-
preventievoorschriften in acht.

. Gebruik geschikte appara-
tuur en beschermingsmid-
delen.

. Raadpleeg altijd de gelden-
de plaatselijke voorschrif-
ten, wetgeving en normen
voor wat betreft de keuze
van de installatieplaats,
loodgieterswerk en stroom-
aansluitingen.
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11.1 Algemeen onderhoud

Elektrisch gevaar
Koppel alvorens enige service- of on-

derhoudswerkzaamheden uit te voeren
eerst het systeem van de stroomvoor-
ziening af en wacht tenminste 2 minu-
ten alvorens aan of in de eenheid te
gaan werken.

Schakel het systeem uit en haal de stekker
uit het stopcontact alvorens de eenheid te
installeren of onderhoud uit te voeren.

. De Q-SMART schakelkast vergt geen
routine onderhoud indien hij gebruikt
wordt binnen de grenzen die in de

. Technische gegevens vermeld zijn.

. Er wordt geadviseerd om regelmatig te
controleren of de aardlekschakelaar
met hoge gevoeligheid (30 mA) [RCD,
reststroomonderbreker] goed inscha-
kelt, passend voor de aardlekstroom.

12 Lokaliseren van storingen “

Inleiding

Als aanvulling op de leidraad voor het lokaliseren
van alarmen in de Lijst van alarmen (zie hoofdstuk
7 en 9), geven we ook een leidraad voor het lokali-
seren van andere mogelijke problemen.

12.1 Storingen, oorzaken en oplossingen

De pomp draait niet, de hoofdschakelaar is
ingeschakeld.

Oorzaak Oplossing

Geen  stroom- | Herstel de stroomvoor-
voor-ziening. ziening en controleer of
de netaansluiting intact is.
De overbelastings- | Reset de overbelastings-
onderbreker onderbreker.

is ingeschakeld.
De aardlekbevei- | Reset de aardlekbeveili-
liging is inge- | ging.

schakeld.
De zekering F1 | Vervang de zekering.
of F2 is defect.
De condensator | Vervang de condensator
van de motor is | als het een uitwendige
defect. condensator is. Neem
contact op met de plaat-
selijke verkoop- en servi-
cevertegenwoordiger als
het een inwendige con-
densator is.

De pomp start maar de omzetterzekering slaat
door.

Oorzaak Oplossing

De stroomkabel is | Controleer en vervang
beschadigd, er is | de onderdelen indien
kortsluiting van de | nodig.

motor of de thermi-
sche beveiliging of
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zekeringen zijn niet
geschikt voor de mo-
torstroom.

De pomp heeft | Controleer de zuigleiding
niet aangezogen. en aanzuiging van de
pomp.

De thermische over-
belastings-
schakelaars op de
eenfase motoren zijn
ingeschakeld vanwe-
ge te hoge ingangs-
stroom.

Controleer de
werkingsomstandig-
heden van de pomp.

De verbruikers zijn gesloten en de elektrische
pomp werkt op intermitterende snelheden.

Oorzaak

Oplossing

Waterlekkage uit de
terugslagklep of het
systeem.

Controleer het sys-
teem om de lekken te
lokaliseren.

Repareer of vervang
de onderdelen.

Membraantank met
gebroken membraan,
indien van toepassing.

Vervang de
braan.

mem-

Het werkpunt is niet
goed afgesteld ten
opzichte van het sys-
teem. Bijvoorbeeld, de
waarde is hoger dan de
door de pomp gelever-
de druk.

Stel de grens en de
tijdinstelling opnieuw
af.

Er kan een probleem
zijn met de niveauvlot-
terschakelaar in de
inlaattank.

Controleer de vlotter-
schakelaar en de
tank.

Er kan een probleem
zijn met de niveauvlot-
terschakelaar in de
inlaattank.

Controleer de druk-
schakelaar en de
inlaatomstandighe-
den (druk).

De pomp draait en er zijn trillingen in of in de

buurt van de pomp.

Oorzaak

Oplossing

Het werkpunt is niet
goed afgesteld ten op-
zichte van het systeem.
De waarde is beneden
de minimale druk die
door de pomp wordt
geleverd.

Stel de grens en de
tijdinstelling opnieuw af.

De pomp draait altijd op maximale snelheid.

Oorzaak

Oplossing

Er kan een pro-
bleem aan de
sensor zijn.

Controleer de hydraulische
verbinding tussen de sensor
en het systeem.

Controleer de werkvolgorde
van de sensor.

Er is lucht in de sensor of in
het betreffende hydraulische
circuit.

De grens is te
hoog en de pomp
bereikt de vereiste
waarde niet.

Verander de grens.

De hoofdbeveiliging van het systeem is inge-
schakeld.

Oorzaak Oplossing
Kortsluiting Controleer de aansluitka-
bels.

In geval van een
eenfase pomp is

Vervang de condensator
als het een uitwendige
de condensator | condensator is. Neem
van de motor de- | contact op met de plaat-
fect. selijke verkoop- en servi-
cevertegenwoordiger als
het een inwendige con-
densator is.

13 Verwijdering

. De unit moet verwijderd worden
via goedgekeurde bedrijven die
gespecialiseerd zijn in de identi-
ficatie van verschillende soorten
materiaal (staal, koper, plastic,
enz.).

f WAARSCHUWING:

AEEA (EU/EER)

{=Z

INFORMATIE VOOR DE GEBRUIKERS op grond
van art. 14 van de Richtlijn 2012/19/EU van het
Europees Parlement en de Raad van 4 juli 2012
betreffende afgedankte elektrische en elektroni-
sche apparatuur (AEEA). Het symbool van de
doorgekruiste verrijdbare afvalbak, dat op de ap-
paratuur of op de verpakking is aangebracht, geeft
aan dat het product aan het einde van de levens-
cyclus gescheiden moet worden ingezameld en
niet samen met het ongesorteerd stedelijk afval
mag worden verwijderd. Passende gescheiden
inzameling voor latere recycling, verwerking en
milieuvriendelijke verwijdering van de afgedankte
apparatuur kan negatieve effecten voor de ge-
zondheid en het milieu vermijden en bevordert
hergebruik en/of recycling van de materialen waar
de apparatuur uit bestaat.

AEEA van andere gebruikers dan particuliere
huishoudens (Classificatie volgens producttype,
gebruik en huidige plaatselijke wetgeving): de ge-
scheiden inzameling van deze apparatuur aan het
einde van de levenscyclus wordt geregeld en be-
heerd door de producent (Producent van EEA op
grond van de Richtlijn 2012/19/EU). Een gebruiker
die deze apparatuur wil verwijderen kan contact
opnemen met de producent en het systeem in acht
nemen dat door de producent gehanteerd wordt
voor de gescheiden inzameling van de apparatuur
aan het einde van de levenscyclus of anders zelf-
standig een afvalverwerkingsketen kiezen.

205



pl - Thumaczenie oryginalnej instrukcji

1 Wprowadzenie i kwestie bezpie-
czenstwa “

1.1 Wprowadzenie

Cel niniejszej instrukcji

Celem niniejszej instrukcji jest zapewnienie infor-
magcji na temat:

. montazu,

. obstugi,

. konserwaciji.

moze doprowa-
dzi¢

do niewielkich
lub $rednich ob-

PRZESTROGA:
Przed montazem i obstugag produktu

nalezy zapoznac sie z niniejszg instruk-
cja. Nieprawidiowe uzycie produktu mo-
ze prowadzi¢ do obrazen ciata i uszko-
dzenia mienia. Moze tez spowodowac
uniewaznienie gwaranciji.

razen ciata
* Oznacza sytua-
UWAGA: cje, ktora w

przypadku nie-
podjecia odpo-
wiednich  dzia-

fan zaradczych
moze doprowa-
dzi¢

do powstania
niepozgdanych

warunkow

zwigzane

ciata

UWAGA:
Nalezy zachowaé niniejszg instrukcje do uzytku
w przysztosci i zawsze przechowywacé jg

w poblizu jednostki.

1.2 Terminologia i symbole dotyczace
bezpieczenstwa

Poziomy zagrozenia

Kategorie zagrozenia

Kategorie zagrozenia mogg odnosi¢ si¢ do pozio-
moéw zagrozenia lub okreslonych symboli zastepu-
jacych zwykte symbole okreslajgce poziomy za-
grozenia.

Zagrozenia elektryczne oznaczone sg za pomocg
nastepujacych symboli:

Dziatanie nie-

z obrazeniami

/\ ZAGROZENIE ELEKTRYCZNE:

Symbol Znaczenie

ktéra

dzi¢
do $mierci

obrazen ciata

Oznacza niebez-

f NIEBEZPIECZENSTWO | pieczng sytuacie,

w przypadku
niepodjecia  od-
powiednich dzia-
fan  zaradczych
moze doprowa-

lub  powaznych

tuacje, ktéra

dzi¢
do $mierci

obrazen ciata

Oznacza nie-

f OSTRZEZENIE bezpieczng  sy-
w

przypadku
niepodjecia od-
powiednich dzia-
fan  zaradczych
moze doprowa-

lub  powaznych

f PRZESTROGA
tuacje, ktora
w

Oznacza nie-
bezpieczng sy-

przypadku
niepodjecia od-
powiednich dzia-
fan  zaradczych
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1.3 Niedoswiadczeni uzytkownicy

OSTRZEZENIE:
A Niniejszy produkt powinien by¢ obstugi-

wany wytgcznie przez wykwalifikowany
personel.

Nalezy mie¢ na uwadze nastepujgce Srodki
ostroznosci:

. Niniejszy produkt nie powinien by¢
uzywany przez osoby z niepetno-
sprawnoscig fizyczng lub umystowg lub
osoby nieposiadajgce odpowiedniego
doswiadczenia i wiedzy, o ile nie zosta-
ty one poinstruowane na temat uzyt-
kowania sprzetu i zwigzanych z tym
ryzyk lub nie sg nadzorowane przez
osobe odpowiedzialna.

. Nalezy nadzorowa¢ dzieci, aby upew-
ni¢ sie, Ze nie bawig sie produktem
lub w jego poblizu.

1.4 Gwarancja

Informacje na temat gwarancji zawarte sg w umo-
wie sprzedazy.

1.5 Czesci zamienne

OSTRZEZENIE:
A Do wymiany zuzytych lub wadliwych kom-
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ponentéw nalezy uzywaé wylgcznie orygi-
nalnych czesci zamiennych. Uzycie nieod-
powiednich czgsci zamiennych moze pro-
wadzi¢ do wadliwego dziatania, obrazen
ciata i uniewaznienia gwaranciji.

Wiegcej informacji na temat czg$ci zamiennych do
tego produktu uzyska¢ mozna w Dziale Sprzedazy
i Obstugi.

1.6 Deklaracje

Nalezy zapozna¢ sig¢ z konkretng deklaracjg doty-
czgcg oznaczenia na produkcie.

ce

1.6.1 Deklaracja zgodnosci UE (nr 12)

1 LVD, EMCD - Model urzadzenia/produktu:
Q-SMART (patrz etykieta na pierwszej stronie)
RoHS - Niepowtarzalny identyfikator EEE:
Q-SMART

2. Nazwa i adres producenta:

Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

Italy

3. Niniejsza deklaracja zgodnosci wydana zostaje

na wytgczng odpowiedzialno$¢ producenta.

4. Przedmiot deklaracji: panel sterowania do pomp

elektrycznych

5. Przedmiot deklaracji opisany powyzej jest zgod-

ny z odpowiednimi przepisami harmonizacyjnymi

UE

« Dyrektywa 2014/35/UE z 26 lutego 2014 r. z

poézniejszymi zmianami (niskonapieciowa).

« Dyrektywa 2014/30/UE z 26 lutego 2014 r.

(kompatybilno$¢ elektromagnetyczna) z pdzniej-

szymi zmianami.

« Dyrektywa 2011/65/UE z dnia 8 czerwca 2011 r.

(ograniczenie stosowania niektérych niebezpiecz-

nych substancji w sprzecie elektrycznym i elektro-

nicznym) z pézniejszymi zmianami, w tym dyrek-
tywg 2015/863 (UE).

6. Odniesienia do odpowiednich zastosowanych

norm zharmonizowanych oraz odniesienia do in-

nych danych technicznych, wzgledem ktérych de-
klarowana jest zgodnos$¢:

« EN 60730-1:2011+A1:2019+A2:2019+
A2:2019+A11:2024, EN 60204-1:2018,

EN 61439-1:2011, EN IEC 61439-1:2021,
EN 61439-2:2011, EN IEC 61439-2:2021.

+ EN 61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019,
EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021
EN 61000-6-1:2007, EN IEC 61000-6-1:2019,
EN 61000-6-3:2007, EN IEC 61000-6-3:2021.

« ENIEC 63000:2018.

7. Jednostka notyfikowana: - - -

8. Informacje dodatkowe:

RoHS - Zatacznik 1l - Zastosowania wytgczone z

ograniczenia: otéw w komponentach elektrycz-

nych/elektronicznych [7(c)-1].

Niniejsza deklaracja odnosi si¢ do panelu bez na-
stepujgcych akcesoriow:

Zestaw Modbus RTU, numer cze$ci 150890910
Plytka z wolnymi stykami 6CP, numer czesci
1086042400

Podpisano w imieniu: Xylem Service Italia S.r.I.
Montecchio Maggiore, 20/12/2024

Alessio Vendraminelli 1 j j .
Dyrektor zarzgdzajgcy | -(,7_“ lﬁ Ln N
Rew. 00

Deklaracja(-e) zgodnosci jest/sa niewazna(-e), jesli
jest/sg uzywana(-e) w oderwaniu od reszty tekstu
dokumentu Xylem o kodzie 001085042.

Lowara jest znakiem towarowym firmy Xylem Inc.
lub jednej z jej spotek zaleznych.

2 Transport i przechowywanie

2.1 Kontrola i dostawa

-

Sprawdzié¢ opakowanie z zewnatrz.

2. Powiadomi¢ dystrybutora w ciggu o$miu dni
od daty dostawy, jezeli produkt nosi jakiekol-
wiek widoczne oznaki uszkodzenia.

3. Otworzy¢ karton.

4. Usung¢ z produktu materiaty do pakowania.
Utylizowa¢ wszystkie materiaty do pakowania
zgodnie z lokalnymi przepisami.

5. Sprawdzi¢ produkt pod katem uszkodzenia
lub braku czesci.

6. Skontaktowa¢ sie ze sprzedawcg w przypad-

ku stwierdzenia uszkodzenia lub braku czesci.

2.2 Transport i wytyczne

Srodki ostroznosci

OSTRZEZENIE:
A . Przestrzega¢  obowigzuja-

cych wymogoéw prawnych
dotyczacych  zapobiegania
nieszczesliwym wypadkom.

Sprawdzié ciezar brutto podany na opakowaniu,
aby dobra¢ odpowiedni sprzet do podnoszenia.

Potozenie i mocowanie

Zapewni¢, by jednostka byta dobrze zamocowana
na czas transportu i nie mogta sie przewrocic.
Produkt nalezy transportowa¢ w temperaturze
otoczenia migdzy -10°C i 70°C (14°F i 158°F) przy
wilgotnosci < 90% bez kondensacji. Musi by¢ on
takze zabezpieczony przed brudem, zrédtami cie-
pta i uszkodzeniami mechanicznymi.

2.3 Wytyczne dotyczace przechowywania

2.31 Miejsce przechowywania
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UWAGA:

. Chroni¢ produkt przed wilgocia, bru-
dem, zrédtami ciepta i uszkodzeniami

mechanicznymi.

. Produkt nalezy przechowywac
w temperaturze otoczenia migdzy -
10°C i 70°C (14°F i 158°F) przy wil-
gotnosci ponizej 90% bez kondensa-

cji.

Pobor mocy
w trybie gotowo-
Sci

1,8W
(warto$¢ mocy w trybie gotowo-
$ci moze sig réznic w za-
leznosci od rodzaju podtgczo-
nego czujnika)

Rodzaj obcigze-
nia

Silnik elektryczny

Warto$¢  nomi-

3 Opis produktu
3.1 Przeglad produktu

Panel sterowania Q-SMART to jednofazowy elek-
troniczny panel sterowania przeznaczony do uzyt-
ku z jedng lub dwiema jednofazowymi pompami
elektrycznymi do réznych zastosowan o statych

predkosciach.

Znajduje zastosowanie w systemach podwyzsza-
nia cisnienia, oprozniania lub kanalizacji. Nalezy
sprawdzi¢ typ instalacji i odpowiednio zmieni¢ pa-
rametry (patrz rozdziaty 5.4.3, 5.4.4i 10.1).

3.2 Nazwa produktu

nalna Cosg 206

Obudowa Samogasnaca — szara
Zabezpieczenie 55

IP z przodu

Zﬁ?@g@ni dynie Bloki zaciskéw $rubowych
przewodow (zasilanie (?Iek'gljy(_:zne, wejscie
miedzianych) F wyjscie)
Maksymalny

przekréj  prze-

wodu  zasilajg- 4 mm?

cego  wejscio-

wego

Maksymalny

przekréj  prze- 4 mm?

wodu  zasilaja-

Przykiad: Q-SMART 10/15/D 12A

- Nazwa handlowa panelu sterowania.
SMART | Zasilanie z sieci elektrycznej, jedno-
fazowe, 1 x 230 V AC 50/60 Hz

15=15kWx 10

10 Mozliwa liczba podigczanych pomp
10: jedna
20: dwie

15 Nominalna moc silnika kW x 10

cego silnik
Cisnienie: od 0 do 60 barow
(od 0 do 6 MPa)
Poziom: od 0 do 50 m
Nastawa 3 (od 0 do 164 stdp)
Temperatura: od -20 do 100°C
(od 32 do 122°F)
Temperatura od 0 do 40°C (od 32 do 122°F)
otoczenia

Wilgotnosé  oto-

od 10 do 90% bez kondensacji

D Domysine oprogramowanie czenia
D: kanalizacja / podnoszenie Wysokos¢ <2000 m n.p.m.
B: }Jrzngen}g wspomagajace / pod- Brzeczyk alar- 3,6 kHz, piezo
wyzszanie cisnienia mowy

12A Maksymalny prad pobierany przez Bezpiecznik
B - . 12 A (gG)
jedng pompe elektryczng zabezpieczenia CH10

silnika F1, F2 10,3x38 mm
3.3 Dane techniczne Bezpiecznik

Tab1 Wersja standardowa

zabezpieczenia
pomocniczego
F3

1A Opodznienie 5 x 20 mm
(T1L 250 V IEC 60127-2/3)

Model panelu
sterowania

Q-SMART 10 | Q-SMART 20

Napiecie  zna-
mionowe  wej-

Wejscia cyfrowe

5 wejs¢ wielofunkcyjnych na
styki NO/NC (bezpotencjatowe,
12V, 4 mA)

1x230VAC (od -15%

4 czujniki elektrodowe poziomu,

0,
$ciowe (Uin) do +10%) Weisci d 1 elektroda odniesienia
Znamionowa lelj(fC'a shon Czuto$¢: od 5 do 100 kOhm,
czestotliwosé 50/60 Hz elekirycznyc Pojemnosé linii: maks. 10 nF,
wejsciowa Napiecie elektrody: 6,5V, 20 Hz
Znamionowy Przetwornik 0-20/4-20 mA
prad wejsciowy ' 12A (wejscie zmiennej aktywnej
(Uin = 230 V) Wejscie analo- czujnika)
Zalecane za- gowe Prad pobierany 0-22 mA, do-
bezpieczenie 20A ktadnos¢ 0,3%,
linii 2 Zasilanie czujnika +12V DC
Znamionowy - 1 przekaznik 2 przekazniki
prad wyjciowy 12A 2x12A Wyjscia cyfrowe o en S
(Uin = 230 V) obcigzenia obcigzenia
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30(15) A przy 250 V AC
Maksymalny dopuszczalny prad
silnika elektrycznego wynosi
12A

Port do komunikacji z systemem
nadzoru przez ukfad TTL
Port szeregowy | za pomocg protokotu komunika-

TTL cyjnego Modbus
Sygnaty: +5 V, RX, TX, RTS,
oV

Port RJ45 do komunikac;ji
z kartg za pomocg przekazni-
kéw bezpotencjatowych
Sygnaty: +12V, 120 mA, 0 V,
6 wyj$¢ z kolektorem otwartym

Ztacze RJ45

Wymiary i waga Patrz rysunek 3

1. Prad dostarczany przez panel sterowania nie
powinien by¢ mniejszy niz prad pobierany
przez pompy elektryczne i jest zalezny od
spadku napiecia wynikajgcego z dtugosci ka-
bla.

2. Nalezy dobra¢ prad urzadzenia zabezpiecza-
jacego linie odpowiednio do maksymalnego
pradu pobieranego przez silniki.

3. Wylgcznie wowczas, gdy uzywany jest czujnik
elektryczny.

4. W przypadku zastosowania na wiekszej wy-
soko$ci n.p.m. lub w innych warunkach nieo-
pisanych w niniejszej instrukcji nalezy skon-
taktowac sie z przedstawicielem obstugi po-
sprzedazowej/serwisowe;j.

3.4 Specyfikacja pompy

Patrz instrukcja obstugi i konserwacji pompy elek-
trycznej. Konieczne jest uwzglednienie ograniczen
uzywania panelu sterowania i ograniczen uzywa-
nia pompy elektrycznej. Patrz Dane techniczne w
Tab 1. Klient jest odpowiedzialny za sprawdzenie
ograniczen pompy elektrycznej, jezeli nie zostaty
okreslone w niniejszej instrukc;ji.

4 Montaz “

Srodki ostroznosci

Przepisy lokalne sg nadrzedne wobec podanych
ponizej wymogow szczegotowych.

Lista kontrolna potaczenia elektrycznego

Sprawdzié, czy zostaly spetnione nastepujace
wymogi:

. Przewody elektryczne sg zabezpieczo-
ne przed wysokg temperaturg, drga-
niami i zderzeniami.

. Typ pradu i napiecie potaczenia z sie-
cig elektryczng odpowiada danym na
tabliczce znamionowej pompy.

. Zaleca si¢ podtgczenie zasilania elek-
trycznego panelu sterowania przez de-
dykowang linie elektroenergetyczng
wyposazong w:

o przetgcznik réznicowy o wysokiej
czutoéci (30 mA) [wytgcznik rézni-
cowoprgdowy RCD],

o wylgcznik sieciowy z przerwg sty-
kowg co najmniej 3 mm.

Lista kontrolna panelu sterowania

UWAGA:

Panel sterowania musi byé kompatybilny
z danymi pompy elektrycznej zasilanej przez ten
panel. Konieczne jest uwzglednienie ograniczen
uzywania panelu sterowania i ograniczen uzywa-
nia pompy elektrycznej. Nieodpowiedni dobér nie
gwarantuje funkcjonalnosci i zabez-
pieczenia pompy elektrycznej i panelu sterowa-
nia.

OSTRZEZENIE:
A . Przestrzega¢é  obowigzuja-

cych wymogéw prawnych
dotyczgcych  zapobiegania
nieszczesliwym wypadkom.

. Uzywac odpowiedniego
sprzetu i urzadzen za-
bezpieczajgcych.

. Przy wyborze miejsca mon-
tazu, instalacji wodociggowej
i potaczenia ze zrodiem
energii nalezy zawsze
uwzgledniaé  obowigzujgce
przepisy lokalne.

4.1 Wymogi elektryczne

Sprawdzi¢, czy zostaly spetnione nastgpujace
wymogi:

. Panel sterowania musi zabezpieczac¢
pompy przed zwarciami. Do zabezpie-
czenia panelu sterowania mozna uzy¢
bezpiecznika zwiocznego lub wytgcz-
nika (sugerowany model typu C).

. Bezpiecznik zwiloczny zamontowany
wewnatrz panelu sterowania zabezpie-
cza pompe przed zwarciami. Zapew-
niony jest bezpiecznik 12 A gG (F1,
F2) do ochrony pomp. Patrz rysunek 7.

. Panel sterowania musi by¢ odpowied-
nio zaprogramowany. Patrz rozdziat
LUruchomienie i programowanie” (roz-
dziaty 5.4.3, 5.4.4)

Lista kontrolna silnika

Uzy¢ 3-zylowego przewodu zasilajgcego (2 +
uziemienie). Wszystkie kable muszg by¢ odporne
na temperature co najmniej +70°C (158°F).

4.2 Montaz mechaniczny

UWAGA:
. Nieprawidtowy montaz moze dopro-
wadzi¢ do awarii i zniszczenia panelu
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sterowania.

. Przed rozpoczgciem montazu nalezy
przeczyta¢ niniejsza instrukcje oraz
instrukcje pompy elektrycznej.

podczas demontazu elementéw wewnatrz urza-

Nalezy sprawdzi¢, czy zostaty spetnione nastepu-
jace warunki:

. Prawidtowy montaz panelu sterowania

przedstawiono na rysunku 4.
Nie nalezy montowaé panelu sterowa-
nia W miejscu narazonym na
bezposrednie dziatanie promieni sto-
necznych i/lub blisko zrodet ciepta. Za-
kres temperatur otoczenia podano w
rozdziale Dane techniczne.

. Panel sterowania i pompe elektryczng
nalezy zamontowa¢ w miejscu suchym
i niezamarzajgcym, przestrzegajac
ograniczen uzytkowania i zapewniajgc
wystarczajgce chtodzenie silnika.

. Nie nalezy uzywa¢ produktu w atmos-
ferze wybuchowej lub w miejscu, w
ktérym wystepuja powodujace koro-
zje i/lub palne pyly, kwasy lub gazy.

4.3 Montaz elektryczny

Srodki ostroznosci

OSTRZEZENIE:
A . Nalezy zapewni¢, by

wszystkie przytgcza zostaty
wykonane przez wykwalifi-
kowanego instalatora i
zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami.

. Przed rozpoczeciem jakich-
kolwiek prac na jednostce
(panelu sterowania i pompie
elektrycznej) nalezy spraw-
dzi¢, czy pompa i pa-
nel sterowania zostaty odi-
zolowane od zasilania elek-
trycznego i zasilanie nie mo-
ze zostac wigczone.

Uziemienie

Zagrozenie elektryczne
A . Nalezy zawsze poditgczac

zewnetrzny przewodnik za-
bezpieczajgcy do zacisku
uziemienia przed wykona-
niem innych potgczen elek-
trycznych.

UWAGA:

Podczas wykonywania potgczen elektrycznych
nalezy zapewni¢, by w panelu sterowania nie
pozostaty kawatki przewodoéw, izolacji lub inne
ciala obce. Nalezy zachowa¢ nalezytg ostroz-
nos$¢, aby nie uszkodzi¢ czesci wewnetrznych

dzenia.
4.3.1 Zaciski
Patrz rysunek 7.
Lp. |Element/potaczenie Oznaczenie
1 Zasilanie z sieci elek-| Wylacznik przecia-
trycznej, 1x 230V AC,| zeniowy 1P+N,
50/60 Hz In=32A
2 |2.1) M1 = Pompa elek-| 2.1) U1M1 = L1
tryczna 1, zasilanie| U2M1 = N1
1x230 VAC, Mmaks. =| 2.2) U2M2 = N2
12A UiM2 =12
2.2) M2 = Pompa elek-
tryczna 2, zasilanie
1x230VAC, 12maks. =
12A
3 |Czujniki analogowe| Al/DI, wejscia ana-
i cyfrowe logowe i cyfrowe
3.1) Czujnik ci$nie-| 3.1) Al (0/4-20 mA)
nia/temperatury/ po-| 3.2) D IN PROG
ziomu 3.3) PMIN/ G MIN
3.2)  Programowalne| 3.4) P MAX /
wejscie cyfrowe G MAX
3.3) Przetacznik ci-| 3.5) P1/G1
$nienia  minimalnego| 3.6) P2/G2
lub przetacznik pozio-| 3.7) Sondy elek-
mu minimalnego tryczne
3.4) Przetacznik ci-| 3.7.1) S COM
$nienia maksymalnego| 3.7.2) S MIN
lub przetgcznik wyso-| 3.7.3) S 1
kiego poziomu 3.74)S 2
3.5) Przetacznik ci-| 3.7.5) S MAX
$nienia/przeptywu -
pompa 1
3.6) Przetacznik ci-
$nienia/przeptywu -
pompa 2
3.7) Sondy elektryczne
3.7.1) Wspdlna
3.7.2) Poziom minimal-
ny
3.7.3) Start/stop -
pompa 1
3.7.4) Start/stop -
pompa 2
3.7.5) Poziom wysoki
4 |Szybkie zlagcze RJ45| RILS
dla stykéw bezpoten-
cjatowych
5 |Przetgczniki M1
do bocznika M2
elektronicznego:
M1: sterowanie silni-
kiem elektrycznym 1
M2: sterowanie silni-
kiem elektrycznym 2
(patrz rozdziat 4.6)
6 |Polaczenie RTU 485| TTL
Modbus
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7 |Obudowa wewnetrzna

zestawu RTU 485

Modbus
4.3.2 Przytacze zasilania sieciowego
UWAGA:

Przekréj gtéwnego przewodu zasilajgcego jest
odpowiedni dla maksymalnego zuzycia pradu
przez silnik elektryczny, uwzgledniajac réwniez
maksymalny spadek napiecia (< 4%).

Montaz i wymiana gtéwnego przewodu zasila-
jacego

Patrz 1. Upewni¢ sie, czy panel stero-
rysunki 5, wania zostat odtgczony od zasi-
678 lania i czy nie moze zosta¢ ono

wigczone.

2. Otworzy¢ pokrywy przednie (1)
i (3) i przestawi¢ wigcznik
gtéwny (2) w potozenie OFF
(wyt.).

3. Odkreci¢c 4 Sruby M4 x25
i otworzy¢ pokrywe TYLNA
(patrz rysunek 6).

4. Wiozy¢ przewody zasilajgce
w odpowiednie dtawiki kablowe
(1), rysunek 5.

5. Najpierw podtaczy¢é przewdd
uziemiajgcy do odpowiedniego
zacisku, a potem pozostate
kable. Dobrg praktyka jest, gdy
przewdd uziemiajgcey jest diuz-
szy niz pozostate kable, rysun-
ki7i8.

6. Sprawdzi¢, czy wszystkie
przewody sg przymocowane,
zamkng¢ pokrywe TYLNA
i przykreci¢ $ruby, jezeli nie
zostaty podtgczone zadne inne
kable.

UWAGA:

Jezeli niektére modele sg wyposazone
w przewod zasilajgcy o przekroju 4G 2,5 mm?,
stuzy on tylko do wewnetrznych
prob fabrycznych. Sprawdzi¢ spadek napiecia
(£ 4%) i wymieni¢ wspomniany przewdd na kabel
o odpowiednim przekroju.

4.3.3 Podtaczenie przewodu zasilaja-
cego silnik

Jezeli konieczna jest wymiana lub dodanie prze-
wodu zasilajgcego silnik, nalezy zainstalowaé
przewod o przekroju dostosowanym do mak-
symalnego zuzycia pradu przez silnik elektryczny z
uwzglednieniem maksymalnego spadku napigcia
(= 4%).

| Patrz | 1. Upewnic¢ sig, czy panel sterowania

rysunki zostat odtgczony od zasilania i czy
nie moze zosta¢ ono wigczone.
56,7 2. Otworzy¢ pokrywy przednie (1) i

8 (3) i przestawi¢ wigcznik gtéowny

’ (2) w potozenie OFF (wyt.).

3. Odkrecic 4 $Sruby M4x25
i otworzy¢ pokrywe TYLNA (patrz
rysunek 6).

4. Wiozy¢ przewody zasilajace silnik
w odpowiednie dtawiki kablowe (3)
(5), rysunek 5.

5. Najpierw podtgczy¢ przewdd uzie-
miajgcy do odpowiedniego zaci-
sku, a potem pozostate kable. Do-
bra praktykg jest, gdy przewod
uziemiajgcy jest diuzszy niz pozo-
state kable, rysunki 7i 8.

6. Sprawdzi¢, czy wszystkie przewo-
dy sg przymocowane, zamkngé
pokrywe TYLNA i przykreci¢ $ruby,
jezeli nie zostaly podtaczone zad-
ne inne kable.

434 Potaczenia wej./wyj. (1/0)

Nalezy wybra¢ zaciski odpowiednio do zastoso-
wania i rodzaju uzytego czujnika (rysunki 7 i 9).
Zastosowanie — patrz rysunki od 77 do 64

Patrz 1.
rysunki

Upewni¢ sie, czy panel sterowa-
nia zostat odtgczony od zasilania i
czy nie moze zosta¢ ono wigczo-
56,7 ne.

2. Otworzy¢ pokrywy przednie (1)
i (3) i przestawi¢ wigcznik gtow-
ny (2) w potozenie OFF (wyt.).

3. Odkreci¢ 4 $ruby M4 x25
i otworzy¢ pokrywe TYLNA
(patrz rysunek 6).

4. Wiozy¢é przewody zasilajgce
w odpowiednie dtawiki kablowe,
rysunek 5, rozdziat 4.5.

5. Podtgczy¢ przewody do odpowied-
nich zaciskéw, rysunki 7i 9.

6. Sprawdzi¢, czy wszystkie prze-

wody sg przymocowane, za-

mknaé pokrywe TYLNA i przy-
kreci¢ Sruby, jezeli nie zostaty
podiaczone zadne inne kable.

i9.

435 Wymiana bezpiecznika F1 lub
F2

Jezeli konieczna jest wymiana bezpiecznika F1 lub
F2 z powodu wadliwego dziatania, nalezy zamon-
towa¢ nowy bezpiecznik o odpowiedniej charakte-
rystyce.

Alarm AO01 wskazuje, ze bezpiecznik F1 jest
uszkodzony.

Alarm AO02 wskazuje, ze bezpiecznik F2 jest
uszkodzony.
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Patrz 1. Upewni¢ sie, czy panel stero-

wania zostat odigczony od zasi-

lania i czy nie moze zosta¢ ono
6.7i8 wigczone.

’ ’ 2. Otworzy¢ pokrywy przednie (1)
i (3) i przestawi¢ wigcznik
gtéwny (2) w potozenie OFF
(wyt.).

3. Odkreci¢c 4 $ruby M4 x25
i otworzy¢ pokrywe TYLNA
(patrz rysunek 6).

4. Do demontazu bezpiecznika F1
(alarm A01) lub F2 (alarm A02)
uzy¢ odpowiedniego narzedzia.

5. Wymieni¢ bezpiecznik zgodnie
z opisem podanym w Dane
techniczne, patrz Tab 1.

6. Zamkngé pokrywe TYLNA
i przykreci¢ $ruby, jezeli nie zo-
staly podtgczone zadne inne
kable.

rysunki 5,

ziomu mini-
malnego

- Wielozytowy
kabel son-
dy™

6 - Przetgcznik [P MIN od 5do 10
ciénienia mi- |G MIN
nimalnego P MAX

- Przetgcznik
ptywakowy
poziomu mi-
nimalnego

- Przetgcznik
cisnienia
maksymal-
nego

4.4 Czujnik analogowy

Do pomiaru ci$nienia, poziomu lub temperatury
systemu wymagane jest zastosowanie czujnika
analogowego z wyjsciem 0/4—20 mA (patrz rysunki
7i9).

Czujnik oferuje dodatkowe funkcje.

Patrz rozdziat 5.3 Uruchomienie i programowanie.

4.5 Dlawiki kablowe i zaciski
451 Q-SMART 10/bS ustawiony w
celu podwyzszania ci$nienia

Patrz rysunki 5, 71 9.
Zalecane sg nastepujgce wartosci:

(1) Podtaczy¢ kabel wielozytowy do skrzynki przy-
taczeniowej, a nastgpnie kazdg sonde z
odpowiednim kablem.

452 Q-SMART 20/bS ustawiony w
celu podwyzszania cisnienia

Patrz rysunki 5, 7 9.

Lp. Ele- Serigrafia |Dopusz-
(Rysu- |ment/potacze |Q-SMART |czalna
nek 5) |nie (rysunki 7,|Srednica
(Rysunki 7, 9) 9) przewo-
du (mm)
1 - Wejsciowe |1x230V od7
zasilanie AC do 13
elektryczne
2 - Przetacznik |P 1 od5
cisnienia P1 |P 2 do 10

- Wielozytowy |P MAX
kabel prze- |S COM
facznika ci- |S MIN
$nienia™  |S1
Wielozytowy (S 2
kabel sondy [S MAX
(1)

Lp. Ele- Serigrafia |Dopuszczalna
(Rysu- |ment/potacze [Q-SMART (sSrednica
nek 5) |nie (rysunki 7,|Przewodu
(Rysunki 7, 9) | g) (mm)
1 - Wejsciowe |1 x230V Ajod 7 do 13
zasilanie c
elektryczne
2 - Przetgcznik |P 1 od 5do 10
cisnienia P1 |S COM
- Sonda
wspdlna
3 - Silnik pompy |M 1 od 7 do 13
1
4 - Czujnik AIN od 5do 10
- Przetgcznik [P MAX od 7 do 13
ciénienia S MIN
maksymal-
nego
- Sonda po-

3 - Silnik pompy |M 1 od7
1 do 13
4 - Czujnik AIN od5
- Przetagcznik |P 2 do 10
ci$nienia P2
5 - Silnik pompy |M 2 od7
2 do 13
6 - Przetagcznik |P MIN od5
ci$nienia P MAX do 10

minimalnego |G MIN
Przetgcznik |S COM
ptywakowy S MIN
poziomu mi- |S MAX
nimalnego
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- Wielozytowy . (mm)
kabel son- nek 5) |(Rysunki7, |(7,9)
dy™ 9)
. x\g&'e‘l’zp{'z"g"’y 1 - Wejsciowe |- 1x230 |od7do 13
tacznika ci- zlasklltanle V AC
$nienia elektryczne
2 - Wielozyto- |- SCOM |od 5do 10
453  Q-SMART 10/SE zestaw opréz- o o™
niania /napetniania kanalizacji - Wielozyto- |- S2
wy kabel - S MAX
Patrz rysunki 5, 71i 9. przetaczni- |- G1
ka ptywako- [- G 2
Lp. Ele- Serigrafia |Dopusz- wego" - GMAX
(Rysu- |ment/potacze |Q-SMART |czalna 3 - Silnik pom- |- M1 od 7 do 13
nek 5 |Me (rysunki 7, |Srednica py 1
(Rysunki 7, 9) przewodu 4 Czujnik AIN  |od5do 10
g (mm) - Czujni - o o
1 - Wejsciowe |- 1x230 |od 7 do 13 5 . S"’;k pom- |- M2 lod7do13
zasilanie VAC Py
elektryczne 6 - Przetacznik |- GMIN |od 5do 10
2 - Przetacznik |- GMAX |od 5do 10 ggf:iv:mwy
plywakowy |- S MAX minimalne-
poziomu o
maksymal- 9
nego
- Sonda po- 46 AWARYJNE WLACZENIE POMP
ziomu mak- ELEKTRYCZNYCH
symainego w dku, gd ie lub elektronik:
— przypadku, gdy oprogramowanie lub elektronika
3 - Silnik pompy |- M1 od 7.do 13 panelu sterowania Q-SMART zostang zablokowa-
1 ne, pompy mozna zasili¢, zmieniajgc potozenie
4 - Czujnik - AN od 5do 10 zworek M1 i M2 (patrz rysunki 7 i 10).
- Sondapo- |- S1
ziomu — o -
pompa 1 OSTRZEZENIE:
. Operacja ta musi by¢ prze-
5 - Przelgcznik |- G 0d 7 do 13 A E;‘\’N"‘;‘:,ZC‘;”E t‘éf:;gfwa“ﬁ:
plg/r\za:awy i 2 E/I(I:;\IM instalatoréw i zgodnie z ob-
B FS)on(;)a . S1 owigzujgcymi przepisami.
wepolna |- S MAX T o jednostee natery
- Wielozytowy przy J€ : Y
sprawdzi¢, czy jednostka i
kabel son- .
dy® panel sterowania zostaty
- odizolowane od zasilania
6 - Przetgcznik |- GMIN |od 5do 10 elektrycznego i zasilanie nie
ptywakowy |- S MIN moze zosta¢ wigczone.
poziomu mi- . Te operacje nalezy wykony-
nimalnego wac tylko w sytuacji awaryj-
- Sonda po- nej.
ziomu mini-
mainego 5 Opis systemu
454 Q-SMART 20/SE zestaw opréz- 5.1 Interfejs uzytkownika

niania /napetniania kanalizacji . ) ) ) -
Ponizsza lista zawiera opis czesci pokazanych

Patrz rysunki 5, 7 9. na rysunku 7.
N N Numer Opis
Lp. Ele- Serigrafia |Dopuszczal- " -
(Rysu- |ment/potacze|Q-SMART |na srednica 1i2 \1Nt_ryb|e Rﬁf(:ZNYMh(MI_\n)‘.
nie (rysunki |przewodu = przycisk uruchamiania pompy
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elektrycznej 1. Nacisnagé
i przytrzymaé przycisk, aby urucho-
mi¢ pompe.

2 = przycisk uruchamiania pompy
elektrycznej 2. Nacisnagé
i przytrzymaé przycisk, aby urucho-
mi¢ pompe.

W trybie CZUWANIA (StY):

1, 2 Zwigkszanie lub zmniejszanie
wartosci parametru wybranego
w trybie CZUWANIA

Typ wyswietlacza:
trzycyfrowy wyswietlacz LED
z symbolami

521

Blokowanie/odblokowywanie
interfejsu uzytkownika

Przyciski (4) sa wiaczone w trybie AUTOMA-
TYCZNYM lub RECZNYM. Umozliwiajg uzytkow-
nikowi przegladanie operacji i dziennika alarmoéw

(patrz rozdziat 5.4.2) lub dostep do menu

i edy-

cji parametroéw pracy (patrz rozdziat 5.4.3).

5.3 Uruchomienie i programowanie

Przycisk przetagczania miedzy trybami

pracy:
. AUTOMATYCZNY (Aut)

. RECZNY (MAn) oraz

. CZUWANIA (StY) (wia-
czanie menu programo-
wania)

Przycisk potwierdzania opcji menu i
danych.

5.2 Informacje na wyswietlaczu

Ponizsza lista zawiera opis czesci pokazanych

na rysunku 2.

Numer

Opis

1

Zielona dioda LED wskazujgca, ze
pompa 1 pracuje

2

Niebieska dioda LED wskazujaca, ze
wigczony jest tryb AUTOMATYCZNY

Zielona dioda LED wskazujgca, ze
pompa 2 pracuje

Czerwona dioda LED wskazujgca
usterke. Ta dioda LED zaswieca sie
w przypadku wystgpienia alarmu.

UWAGA:

W przypadku dostawy indywidualnej,
DOMYSLNYM OPROGRAMOWA-
NIEM JEST:

- SEWAGE (SE) dla Q-SMART10../D, Q-
SMART20../D, patrz rozdziat 3.2 i 5.4.3
tab. 2
- PRESSURISATION (bS) dla Q-
SMART10../B, Q-SMART20, patrz roz-
dziat 3.2 5.4.3 tab. 3.
Wartosci edytowa¢ odpowiednio do uzywane-

go typu pomp elektrycznych

i systemu,

patrz rozdziat 5.4.4 i rysunki od 11 do 64.

Jezeli panel sterowania jest juz podia-
czony do pompy elektrycznej lub ze-
stawu wspomagajacego, te same war-
tosci zostaty zaprogramowane na pod-
stawie cech pompy elektrycznej
i domyslne warto$ci mogg ulec zmia-
nie. Edytowaé wartosci funkcji sys-
temu.

Nieprawidtowa konfiguracja moze pro-
wadzi¢ do uszkodzenia pompy elek-
trycznej i/lub systemu.

Zétta dioda LED wskazujgca, ze wig-
czony jest tryb RECZNY

Czerwona dioda LED wskazujgca na:
. wigczenie alarmu braku
wody do zastosowania
urzadzenia wspomagaja-
cego
lub
. wigczenie alarmu wyso-
kiego poziomu do zasto-
sowania kanalizacyjnego.

Czerwona dioda LED wskazujgca
temperature w °C, jezeli wybrano te
opcije

Interfejs uzytkownika — patrz rysunki 7i 2.
1. Sprawdzi¢, czy wykonano wszystkie potgcze-
nia mechaniczne, elektryczne i hydrauliczne.

Patrz Montaz mechaniczny rozdziat 4.2,
Montaz elektryczny rozdziat 4.3.

2. Wigczy¢ wiacznik gtéwny zasilania (1), rysu-
nek 7. Uruchomi sig panel sterowania.

3. Panel

sterowania przeprowadzi autotest

sprzetowy i zaswieci sie dioda LED (9). W tym
momencie mozna otworzy¢é MENU KONFI-
GURACJI, aby ustawi¢ odpowiednie zastoso-
wanie (patrz rysunki od 11 do 64).

Czerwona dioda LED wskazujgca
wysoko$ci podnoszenia (stup wody)
w m, jezeli wybrano te opcje

Swiecaca stale zielona dioda LED
wskazujgca wigczenie zasilania

10

Czerwona dioda LED wskazujgca
ci$nienie w barach, jezeli wybrano te
opcje
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UWAGA:

Po wytaczeniu tryb rozruchu jest zaw-
sze ustawiany na tryp AUTOMA-
TYCZNY i nie moze zosta¢ zmieniony.
W trybie automatycznym pompa elek-
tryczna dziata, kiedy cisnienie, poziom
lub temperatura systemu spadng poni-
zej wybranej wartosci. W razie potrze-
by nacisna¢ przycisk (4), aby ustawi¢
tryp RECZNY. Pompa elektryczna wy-
faczy sie, jezeli w tym momencie pra-
cowata.
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Parametry w menu PARAMETR mozna edyto-
waé¢ WYLACZNIE w trybie CZUWANIA (StY).
Nacisng¢ przycisk (4), aby przetgczaé miedzy try-
bem AUTOMATYCZNYM, RECZNYM i CZUWA-
NIA (StY). Diody LED (5) i (2) sg wytaczone. Od-
powiednia procedura — patrz rozdziat 5.4.4.

54 Programowanie

Panel sterowania jest wyposazony w trzy menu,
ktére mozna otworzy¢ za pomocag kombinacji przy-
ciskow:

. SZYBKA  KONFIGURACJA (patrz
rozdziat 5.4.3)
. DZIENNIK ALARMOW (patrz rozdziat

5.4.2),
. PARAMETRY (patrz rozdziat 5.4.4).

54.1 Tekst pokazywany na wyswie-

tlaczu

Tekst | Opis
Praca w trybie recznym: pompa jest za-

MAn
trzymana

Aut Praca w trybie automatycznym

sty Tryb czuwania: programowanie wigczo-
ne

cnf Wybér oprogramowania (sk lub bS)

SE Panel sterowania Q-SMART jest usta-
wiony w trybie KANALIZACJA.

Panel sterowania Q-SMART jest usta-
bS wiony w trybie podwyzszania ci$nienia
URZADZENIE WSPOMAGAJACE.

Parametr konfiguracyjny

Parametr regulacji czasu

c

t

r Menu parametru regulacyjnego
h Godzina i wartos$¢ danych

Wyswietlane, gdy czujnik analogowy nie
- jest uzywany. Uzywany jest czujnik cy-

frowy.
Kiedy czujnik analogowy nie jest uzywa-
run ny (brak informacji zwrotnych), pompa
pracuje
A Dziennik alarméw
St Trwa autotest

Panel sterowania Q-SMART jest wyta-
czany przez polecenie zewnetrzne wy-
stane przez przetgcznik podtgczony do

OFF wejécia cyfrowego D IN PROG (rysunek
9).
Stan alarmu w dzienniku alarméw.
On Stan alarmu w dzienniku alarméw.
P1 Pompa 1 pracuje
P2 Pompa 2 pracuje
5.4.2 Dziennik alarmoéow

Przegladanie informacji dotyczacych alarmoéw
mozliwe jest zaréwno w trybie RECZNYM, jak i
AUTOMATYCZNYM. Menu jest tylko do odczytu i
wyswietla 20 ostatnich alarméw.

Patrz rysunki 7i 92.

Aby otworzy¢ menu, nacisng¢ i przytrzymaé
przycisk (4) przez kilka sekund. Dioda LED (4)
wylgczy sie.

Nacisng¢ przycisk (1) lub (2), aby wybra¢ alarm.
Nacisng¢ przycisk (5), aby potwierdzi¢.

- Nacisna¢ kilka razy przycisk (5). Wy$wietlone
zostang kolejno nastepujace dane: kod alarmu,
stan (wyt., wt.), dzien, miesigc, rok, godzina, mi-
nuty, wskazujgce czas wystgpienia alarmu.
Nacisng¢ przycisk (4), aby wyjs$¢ lub przycisk (1)
lub (2), aby wybra¢ inny alarm z listy.

Przyktad na rysunku 65.

Numer alarmu 20, typ A53,
- wylaczony (OFF) 12.11.2015 o godz. 21:36
- wigczony (ON) 12.11.2015 o godz. 20:58

5.4.3 Menu konfiguracji

Stuzy do szybkiego wyboru zastosowania (patrz
Rysunki 11 do 64).

WYBORU NALEZY DOKONYWAC WYLACZNIE
PODCZAS WLACZANIA ZASILANIA.

1. Patrz rysunek 6: Wigczy¢ gtéwny wiacznik (2).

2. Patrz rysunki 1i 2: Nacisng¢ réwnoczesnie
przyciski (1) i (2) podczas wigczania zasilania.
Dioda LED (9) zaswieci sig, a na wyswietla-
czu pojawi sie¢ komunikat ,.cnf”.

3. Nacisng¢ przycisk (5): wyswietlona zostanie
biezgca konfiguracja.

4. Nacisng¢ przycisk (1) lub (2), aby edytowac

rodzaj konfiguracji:

. SE: Kanalizacja.
. bS: urzadzenie wspomagaja-
ce/podwyzszanie ci$nienia.

Nacisna¢ przycisk (5), aby potwierdzi¢.

Na wyswietlaczu pojawi sig napis 1P lub 2P.

Nacisng¢ przycisk (1) lub (2), aby edytowaé

liczbe pomp:

. 1P: jedna pompa
. 2P: dwie pompy

8. Nacisng¢ przycisk (5), aby potwierdzic¢.

9. Na wyswietlaczu pojawi sie napis P lub S.
Nacisna¢ przycisk (1) lub (2), aby edytowaé.
Jezeli tryb podwyzszania ci$nienia jest wy-
brany (bS):

. P: Sterowanie pompa
z wykorzystaniem przetgcznika ci$nie-
nia. P1, P2, PMAX, PMIN wigczone.

o S: Sterowanie pompag
z wykorzystaniem elektronicznego
czujnika cisnienia (A IN). A IN, P MAX,
P MIN wtgczone.

Noo

Jezeli tryb kanalizacji jest wybrany (SE):
. G: Sterowanie pompa
z wykorzystaniem ptywakowych prze-
tacznikéw cisnienia. G1, G2, GMAX,
GMIN wigczone.
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10. Nacisng¢ przycisk (5), aby potwierdzic.

11. Wylgczy¢ panel sterowania, a nastgpnie wig-
czy¢ go ponownie. Wybrana opcja oprogra-
mowania jest teraz aktywna.

5.4.4 Menu parametréw

Wszystkie parametry pracy mozna wybieraé
i edytowaé tylko w trybie CZUWANIA (StY) (patrz

Tab 2 lub Tab 3).

UWAGA:

Jezeli po 3 minutach braku aktywnosci nie zostanie
nacisniety zaden przycisk, przywrécony zostanie
tryb automatyczny.

Podczas konfiguracji pompa pozostaje w trybie
czuwania.

Patrz rysunki 7i 2

1. Nacisng¢ i przytrzymac przycisk (4), aby uzy-
ska¢ dostep do trybu CZUWANIA (StY).

2. Diody LED (2) i (5) wylaczg sie. Dioda LED
(9) Swieci sie.

3. Nacisng¢ przycisk (5), aby uzyska¢ dostep do
menu parametrow.

4. Komunikat ,000” miga.

5. Nacisngé przycisk (1) lub (2), aby edytowac
hasto 066.

6. Nacisngé przycisk (5), aby potwierdzi¢. Jezeli
hasto jest nieprawidiowe, nacisng¢ przycisk
(4), aby przejsé do trybu tylko do odczytu.

7. Nacisng¢ przycisk (1) i (2), aby wyswietli¢
parametr.

8. Nacisng¢ przycisk (5), aby edytowa¢ para-
metr. Parametr miga.

9. Nacisngé przycisk (1) lub (2), aby zmodyfiko-
wacé warto$é.

10. Nacisng¢ przycisk (5), aby potwierdzi¢.

11. Nacisng¢ przycisk (1) lub (2), aby potwierdzi¢
i przej$¢ do kolejnego parametru lub nacisnaé
przycisk (4), aby wiaczy¢ tryp AUTOMA-
TYCZNY lub RECZNY.

12. Powtorzy¢ czynnosci opisane w punktach od
7 do9.

13. Nacisna¢ przycisk (4), aby wiaczy¢ tryb AU-
TOMATYCZNY lub RECZNY.

14. Wytgczy¢ i ponownie wigczy¢.

Tab2 Zastosowanie KANALIZACYJNE
(wybrany jest parametr SE, rozdziat 5.4.3)

Par. |Opis Zakres Jed- [Domysiny
nost-
ka
SYSTEM
c01 |Liczba pomp|1 =1 pompa |- w zalezno-
2 =2 pompy $ci od mo-
delu panelu
sterowa- nia

c02 |Funkcjana- |0 = wylg- - 0
petniania czona
(patrz rysunki|1 = wtgczo-
od11do 16, |na
od 39 do 46, i
od 54 do 64)
c03 |Rodzaj uzy- |1 = prze- - 1
wanego faczniki pty-
czujnika wakowe
2 = czujnik
poziomu
3 = sondy
4 = czujnik
poziomu z
automa-
tycznym
przetacza-
niem na
plywak, je-
zeli czujnik
jest wadliwy
5 = czujnik
poziomu z
automa-
tycznym
przetacza-
niem na
sondy, jezeli
czujnik jest
wadliwy
c04 |Typsygnatu |1 = - 1
czujnika 4-20 mA
2=
0-20 mA
c05 |Wartos¢ Cisnienie: Ré6z- |0
poczatkowa |0 do ne
skali czujni- |60 baréw
ka. Wytgcz- | Temperatu-
nie wéw- ra:
czas, gdy od -20 do
czujnik jest |100°C
uzywany. Poziom:
od 0 do
50m
r05 |Kalibracja |0 =wylgczo- |- 0
skali po- na
czatkowej w |1 = wtgczona
mA.
t05 |Filtrprogra- |Standardo- |- 3
mowy dla wy Lowara
wejécia ana-
logowe-go
c06 |Wartos¢ Cisnienie: Roz- |10,0
petnej skali |0 do ne
wybranego |60 baréw
czujnika. Temperatu-
Wylgcznie |ra:
woéwczas, |od -20 do
gdy czujnik |100°C
jest uzywa- |Poziom:
ny. od 0 do
50m

WARTOSC PROGOWA | REGULACJA CZASU
(wartos¢ progowa jest aktywna tylko wtedy, gdy
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uzywany jest czujnik) wakowy lub
c07 |Niepowta- [0=wytg- |- 0 sonda S
rzalna na-  |czona MAX +
stawa po- |1 = wigczo- wspoélna
ziomu na sonda S
07 |Wartosé O-petna [Roz- [5 COM)
poziomu  |[skala ne 3 =G MIN/S
nastawy MIN i
08 |Delta gomej |0 — petna  |R6z- 0,5 G MAXIS M
wartosci skala ne AX
progowej
109 |Delta dolnej [0 pemna Roz- 05 URUCHAMIANIE ROTACJI POMP
wartosm' skala ne c15 |Wigczanie |0 = wyta-|- 1
PrOgowe] rotacji czona
M0 |Wartosé |0 — pelna|Roz |8 bomm. Au- |1 2 wiaczo-
progowa — |[skala ne tomatyczna |na
Fs)tyar11 pom- rotacja
10 |Czas zwioki [0d 0do 100 [s |2 Poiace po
- Stf"t pom- kazdym
py
r1 Wartos$¢ 0 - petna|R6z- |2 5?&1;:’;%2
progowa — |[skala ne niu po za-
zatrzym1anie trzymaniu w
pompy trybie auto-
t11 sze;fé;vr’;]o:i od 0do 100 (s 0 myaty-cznym.
- - Jezeli cy-
nie pompy 1 kliczna za-
r12  |Wartos¢ 0 - petna|R6z- |7 miana pomp
progowa — [skala ne jest wytg-
start pom- czona, ply-
py 2 waki lub
t12 |Czas zwtoki |od 0 do 100 (s 2 sondy mu-
— start pom- szg byé
py 2 podtgczone
r13 |Wartos¢ 0 - petna|R6z- |1 do odpowia-
progowa — |[skala ne dajacych im
zatrzymanie pomp:
pompy 2 P1-G1 (lub
t13  |Czas zwtoki [od 0 do 100 |s 0 S1), P2-G2
— zatrzyma- (lub S2).
nie pompy 2 Ta funkcja
. i . jest bardzo
KOMBINACJA (opis szczegétowy — patrz rozdziat wazna, kie-
6.2) dy pompy
znajdujg sie
14 |Wiaczanie [0=tyko G1]- |3 w réznych
kombinacji |i G2 stacjach.
uruchomie- |1 = podta-
nia i/lub czor?e ty?ko c16 |Wprowadzi¢ |1 = pompa 1 |- 1
zatrzymania |G MIN i S numer pom- |2 = pompa 2
pomp przez |MIN (prze- py, ktéra ma
przetaczniki |tacznik ply- by¢ urucha-
ptywakowe |wakowy lub miana jako
(G)isondy |sondaS pierwsza po
(S). MIN + wlqueplu
wspoina zasilania Iqb
sonda S resetowaniu.
COM) Parametr
2 = podia- 01? musi )
czone tylko \t/:/)II;cv:otr?;?%e
G MAXiS
MAX (prze- (ENABLED)
tgcznik ply- c17 |Jezeli auto- |0 = wylg-|Godz. |0
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matycz-na
rotacja
pomp nie
zachodzi
(zestaw nie
moze sie
zatrzymac),
po uptywie
ustawionego
czasu prze-
prowa-
dzana jest
wymuszona
rotacja
pomp.

czona
od 1 do 12
godz.

pracy

c18

Konfiguro-
walne tylko
w przypadku
systemow

z czujnikiem.
W przypadku
nadmiernej
zmiennosSci
informacji
zwrotnych
(ci$nienie,
poziom, tem-
peratura)
skraca usta-
wienie regu-
lacji czasu o
potowe (110,
t11, 112, t13).

0 = wyls-
czona

1 = wigczo-
na

ZEGA

R CZASU RZ

ECZYWISTEGO

h19

Ustawianie
daty

Y

czasu braku |do 30 dni
aktywnosci
pompy 1
(c24 =2)
t25 |Ustawianie |od 1 dni 1
czasu braku |do 30 dni
aktywnosci
pompy 2
(c24 =2)
h26 |Ustawianie |1 =ponie- |- 1
dnia cotygo- |dziatek
dnio-wego |2 = wtorek
autotestu 3 =$roda
(c24 =1) 4 = czwartek
5 = pigtek
6 = sobota
7 = niedziela
h27 |Ustawianie [od 0do23 [go- |10
godziny dziny
cotygodnio-
wego auto-
testu (c24 =
1)
h28 |Ustawianie [od 0do59 [min |00
minut coty-
godnio-
wego auto-
testu (c24 =
1)
h29 |Ustawianie |od2do20 |s 5
czasu pracy
pompy pod-
czas coty-
godnio-
wego auto-
testu (c24 =

1)

h20

Ustawianie
miesigca

M=od 1
do 12

h21

Ustawianie
dnia

d=od1
do 31

ZMIANA NASTAWY (wytacznie w systemach
z czujnikiem analogowym)

h22

Ustawianie
godziny

h=0d0
do 23

h23

Ustawianie
minut

m = od 00
do 59

URUCHOMIENIE AUTOTESTU

Ta funkcja jest wtaczana dla pomp raz w tygodniu
i 0o okreslonej godzinie w danym dniu lub po czasie

braku

aktywnosci.

(Opis — patrz rozdziat 6.7)

c24 |Wigczanie |0 = wylg- -
okresowego |czona
autotestu 1=coty-
dzien
2 = po cza-
sie braku
aktywnosci
t24  |Ustawianie [od 1 dni
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c30 |Ustawianie |0 = wylg- - 0
trybu do czona
zmiany na- |1 =zegar
stawy wewnetrzny
2=
z wejscia
cyfrowego
DI5
r30 |Ustawianie |0 — petna Réz- 10,5
warto$ci skala ne
zmiany na-
stawy. War-
to$¢ progo-
wa urucho-
mie-nia i
zatrzy-
mania kaz-
dej pompy
(r08, r09 10,
r1,r12,
r13) jest
zwigkszana
lub zmniej-
szana o te
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warto$¢ (c30 t37 |Czas zwioki |od 0 do 200 0
=1) aktywacji
h30 |Ustawianie |od 0 do 23 |godz. wejscia cy-
godziny frowego
uruchomie- przetgcznika
nia dla zmia- ptywakowe-
ny nastawy go G MIN
(c30 =1) (r37)
h31 |Ustawianie |od 0do59 [min c38 |Konfiguracja |0 = nieuzy- 0
minut uru- programo- |wane
chomienia walnego 1 = polece-
dla zmiany wejécia cy- |nie ze-
nastawy frowego D |wnetrzne i
(c30=1) IN_PROG ™ [pompy sg
h32 |Ustawianie |od 0 do 23 |godz. wigczane
godziny réwnocze-
zatrzymania $nie
dla zmiany (w odstepie
nastawy 2 sekund)
(c30=1) 2 = alarm
h33 |Ustawianie |od 0do59 [min zewnetrzny
minut za- 3 = polece-
trzymania nie ze-
dla zmiany wnetrzne
nastawy wh./wyt.
(c30=1) 4 = zmiana
nastawy
. r38 |Ustawianie |1=NC, 2
PROGRAMOWANIE WEJSC CYFROWYCH logiki pro- normalnie
iz gramo- zamkniety
(patrz rysunki 7 9) walnego 2=NO.
— — wejscia cy- |normalnie
r34 Ust.aywarlu'e. 1= NC’. ” frowego D |otwarty
logiki wejscia normal_nle IN PROG
;ﬁg:ﬁgﬁk . ;azmr\'jg?‘y 138 |Czas zwioki |od 0 do 200 0
ptywakowe- |normalnie przed akty-
go G1 otwarty ;";‘ﬁ)pm'
9 Ich;tii;Nvl\ia?léiia rlorrweflzﬁie wa!r’1e'go
) wejscia cy-
cyfrowego  [zamkniety frowe
. - go
przetacznika |2 = NO, D IN PROG
ptywakowe- [normalnie (r38)_
go G2 otwarty
r36 |Ustawianie |1=NC, - 6CP Q-SMART MODULE (WYPOSAZENIE OP-
logiki wejscia [normalnie CJONALNE)
cyfrowego  |zamknigty Jest to karta elektroniczna z sze$cioma przekazni-
przetacznika |2 = NO, - . . . .
plywakowe- |normalnie kami i stykami bezpotencjatowymi (patrz rysunki 7 i
go G MAX  |otwarty 9).
t36 |Czas zwtoki [od 0 do 200 |s
aktywacji c40 [Konfiguracja |0 = wyta- 0
wejscia cy- przekaznika |czona
frowego OUT 1 (K3 [1=P1 pra-
przetgcznika na plycie) |cuje
ptywakowe- 2 = P2 pra-
go G MAX cuje
(r36) 3 = bez-
r37  |Ustawianie |1=NC, - piecznik 1
logiki wej-  |normalnie przepal.
$cia cyfro-  |zamkniety 4 = bez-
wego prze- |2=NO, piecznik 2
tgcznika normalnie przepal.
ptywakowe- |otwarty 5 = alarm
9o G MIN wysokiego
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r47

Predkosé
Modbus

0=9600

1=19200
2 =38400
3 =57600

DOMYSLNE USTAWIENIA

c48

Powoduje
zatadowanie
wszystkich
parametrow
domysinych
(ustawien
fabrycznych)

0 = nie
1 = zatadyj
domysine

LICZNIK GODZIN

h49

Odczyt go-
dzin pracy
pompy 1

h50

Odczyt go-
dzin pracy
pompy 2

h51

Odczyt cat-
kowitej licz-
by godzin
pracy pane-
lu sterowa-
nia Q-
SMART

poziomu
6 = alarm
warto$ci
progowej
poziomu
maksymal-
nego
7 = alarm
warto$ci
progowej
poziomu
minimalnego
8 = alarm
zewnetrzny
9 = autotest
w toku
10 = alarm
usterki czuj-
nika
11 = wia-
czanie zasi-
lania
12 =tryb
auto/reczny
c41 |Konfiguracja |Patrz konfi- |- 0
przekaznika |guracja c40
OUT_2 (K4
na plycie)
c42 |Konfiguracja |Patrz konfi- |- 0
przekaznika |guracja c40
OUT_3 (K5
na plycie)
c43 |Konfiguracja |Patrz konfi- |- 0
przekaznika |guracja c40
OUT_4 (K6
na ptycie)
c44 |Konfiguracja |Patrz konfi- |- 0
przekaznika |guracja c40
OUT_5 (K7
na ptycie)
c45 |Konfiguracja |Patrz konfi- |- 0

przekaznika |guracja c40
OUT_6 (K8
na plycie)

c52

Resetowa-
nie pamigci
wszystkich
licznikow
godzin pracy
pomp

0 = nie

1 = resetuj
godziny
pracy pom-
py 1

2 = resetuj
godziny
pracy pom-
py 2

3 =resetyj
godziny
pracy pom-
py 1

i pompy 2

MODBUS Q-SMART MODULE

PROGRAMOWANIE ALARMOW

Programowanie magistrali Modbus RTU RS485 (alarmy dotyczace zastosowan kanalizacyjnych)
(patrz rysunki 7i 10) c53 |Kontrola 0=wyla- |- 1
niskiego czona
Uwaga: przy parzystosci lub nieparzystosci — jeden poziomu 1 = wigczo-
bit stopu, przy braku parzystosci — dwa bity stopu. (parametr  |na
Wytaczy¢ i ponownie wiaczy¢ panel sterowania dostepny,
Q-SMART po zmianie parametrow r46-c47-r47. jezeli se c02
=1)
c46 |Wigczenie |0 =wyla- - 0 r53 |Ustawianie |od 5do 100 [kOh |5
komunikacji [czona czutosci m
przez port |1 = witgczo- sondy zgod-
Modbus na nie
r46 |Ustawianie |od 1do 255 |- 247 z przewod-
adresu noscig wo-
c47 |Parzystos¢ |0 = brak - 2 dy.
1= parzy- t563  |Czas zwtoki |od 0 do 200 |s 0
stosé przed akty-
2 = nieparz. wacjg sond
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(r53)

c54 |Wigczanie |0 = wylg- - 0
alarmu dla |czona
wartosci 1 = wigczo-
progowej na
poziomu
minimalnego
(wytacznie
w systemach
z czujnikiem)

nownego
uruchomie-
nia systemu
konieczne
jest reseto-
wanie recz-
ne.

c57 |Resetowa- |0 = nie - 0
nie dzienni- |1 = tak
ka alarméw

r54  |Ustawianie |czujnik 0 — |Ro6z- |0
alarmu war- |petna skala |ne
tosci progo- |(0 = wyta-
wej poziomu |czony)

minimalnego

t54 |Czas zwtoki |od 0 do 200 |s 20
przed akty-
wacjq alar-
mowej war-
tosci progo-
wej poziomu
minimalnego
(c54 =1)

c55 |Wigczanie |0 = wylg- - 0
alarmu dla |czona
wartosci 1 = wigczo-
progowej na
wysokiego
poziomu
(wytacznie
w systemach
z czujnikiem)

r55 |Ustawianie |czujnik 0 — |Ro6z- |0
alarmu war- |petna skala |ne
tosci progo- |(0 = wyta-
wej wyso-  |czony)
kiego po-
ziomu.

W przypadku
wystgpienia
alarmu wia-
czane sg
wszystkie
pompy

t55 |Czas zwtoki |od 0 do 200 |s 0
przed akty-
wacjq alar-
mowej war-
tosci progo-
wej wyso-
kiego po-
ziomu (c55
=1)

USTAWIANIE ALARMOWEJ BLOKADY SYSTEMU

c56 |Wigcza blo- |0 = wylg- 0
kade syste- [czona

mu, jezeli 1 = witgczo-
ten sam na

alarm wy-
stapi pigé
razy w ciggu
30 minut.

W celu po-

6 FUNKCJE SPECJALNE

ZASTOSOWANIA KANALIZACYJNE (wybrany
jest parametr SE, rozdziat 5.4.3)

6.1  Uruchomienie autotestu

Funkcja autotestu moze by¢ uzywana do wigcza-
nia pomp, kiedy te przez diuzszy czas byly wyta-
czone.

Pompy sg wigczane przez zegar lub po uptywie
okreslonego czasu braku aktywnosci (c24).

Jak uruchomi¢ autotest: aktywacja zegarem
(c24=1)

Jezeli pompy pracujg, autotest zostaje zatrzyma-
ny, a na wyswietlaczu miga nastepujgcy komuni-
kat:

tSt

Jezeli pompy dziatajg w trybie czuwania, autotest
zostaje uruchomiony, a na wyswietlaczu miga in-
formacja o trwajgcym tescie i pompie:

tSt

Jak zatrzymac autotest
Autotest mozna zatrzyma¢ w dowolnym momencie
poprzez nacisniecie przycisku OK.

Na czym polega autotest?
Autotest uruchamiany wedtug zegara

Funkcja autotestu obejmuje nastepujgce ustawie-

nia i sekwencje:

1. Wigczanie funkcji (c24 = 1).

2. Ustawianie dnia, godziny, minut testu (h26,
h27, h28).

3. Wigczenie pompy P1 po uptywie okre$lonego
czasu.

4. Zatrzymanie pompy P1 po uptywie okreslone-

go czasu (h29).

Minuta oczekiwania.

Wigczanie pompy P2.

Zatrzymanie pompy P2 po uptywie okreslone-

go czasu (h29).

Noo

Autotest uruchamiany po okresie braku aktyw-
nosci
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Funkcja autotestu obejmuje nastgpujace ustawie-

nia i sekwencje:

1. Wigczanie funkcji (c24 = 2).

2. Ustawianie czasu braku aktywnosci dla pom-
py 1 (t24) lub pompy 2 (t25).

3. Wigczenie pompy P1 po uptywie okreslonego
czasu (t24).

4. Zatrzymanie pompy P1 po uptywie okreslone-
go czasu (h29).

5. Minuta oczekiwania.

6. Wigczenie pompy P2 po uptywie okreslonego
czasu (t25).

7. Zatrzymanie pompy P2 po uptywie okreslone-
go czasu (h29).

Autotest jest przerywany, jezeli ci$nienie lub po-
ziom w systemie zmieni si¢ w stopniu wymagajg-
cym automatycznego uruchomienia pompy. Auto-
test jest przektadany na pézniej.

6.2 Uruchomienie i zatrzymanie pomp
(parametr c14)

Ponizszy opis dotyczy sytuacji, gdy wigczone jest
oprogramowanie dla zastosowan kanalizacyjnych
(parametr c02 = 0). Jezeli wigczone jest oprogra-
mowanie dla podnoszenia, parametr (c02 =
1), funkcje uruchomienia i zatrzymania sa odwré-
cone.

6.2.1 Przetaczniki ptywakowe

Pompy sa wigczane i zatrzymywane przez prze-
faczniki ptywakowe. Dostepne sg rézne opcje.

0=G1iG2

Pompa 1 jest wigczana i zatrzymywana przez
przetacznik ptywakowy G1.

Pompa 2 jest wigczana i zatrzymywana przez
przetacznik ptywakowy G2.

Alarm wysokiego poziomu jest aktywowany przez
G MAX, ale zadna pompa nie jest wigczana.

1=GMIN

Pompa 1 jest wigczana przez przetgcznik ptywa-
kowy G1.

Pompa 2 jest wigczana przez przetgcznik ptywa-
kowy G2. Obie pompy sa zatrzymywane przez G
MIN. Alarm wysokiego poziomu jest aktywowany
przez G MAX, ale zadna pompa nie jest wigczana.
Diagnozowane jest uszkodzenie G MIN, a pompy
sg wigczane/zatrzymywane przez G1, G2.

2 =G MAX

Pompa 1 jest wigczana i zatrzymywana przez
przetacznik ptywakowy G1.

Pompa 2 jest wigczana i zatrzymywana przez
przetacznik ptywakowy G2.

Alarm wysokiego poziomu jest aktywowany przez
G MAX i obie pompy sa wigczane. Pompa 2 jest
wigczana po 2 sekundach. Ta opcja zapobiega
nadmiernemu i gwattownemu napetianiu zbiorni-
ka. Pompy sg nastepnie zatrzymywane przez G1,
G2.
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Przetgcznik ptywakowy niskiego poziomu G MIN
nie ma wptywu na uruchamianie pomp.

3 =G MIN + G MAX

Pompa 1 jest wigczana przez przetacznik ptywa-
kowy G1.

Pompa 2 jest wigczana przez przetacznik ptywa-
kowy G2.

Alarm wysokiego poziomu jest aktywowany przez
G MAX i obie pompy sg wigczane. Pompa 2 jest
wigczana po 2 sekundach. Ta opcja zapobiega
nadmiernemu i gwattownemu napetnianiu zbiorni-
ka.

Diagnozowane jest uszkodzenie G MIN, a pompy
sg wigczane/zatrzymywane przez G1, G2.
Przetgcznik ptywakowy niskiego poziomu G MIN
nie ma wptywu na uruchamianie pomp.

6.2.2 Sondy elektryczne

Pompy sg wigczane i zatrzymywane przez elek-
tryczne sondy poziomu. Dostgpne sg rézne opcje.

Musi by¢ podtaczona sonda wspélna ,,S COM”.

0=S1iS82
Pompa 1 jest wigczana i zatrzymywana przez
sonde S1.
Pompa 2 jest wigczana i zatrzymywana przez
sonde S2.

1=S8 MIN

Pompa 1 jest wigczana przez sonde S1.

Pompa 2 jest wigczana przez sonde S2.

Obie pompy sa zatrzymywane przez S MIN. Alarm
wysokiego poziomu jest aktywowany przez sonde
S MAX, ale zadna pompa nie jest wiaczana.
Diagnozowane jest uszkodzenie S MIN, a pompy
sg wigczane/zatrzymywane przez S1, S2.

2 =8 MAX

Pompa 1 jest wigczana i zatrzymywana przez
sonde S1.

Pompa 2 jest wigczana i zatrzymywana przez
sonde S2.

Alarm wysokiego poziomu jest aktywowany przez
S MAX iobie pompy sg wigczane. Pompa 2 jest
wigczana po 2 sekundach. Ta opcja zapobiega
nadmiernemu i gwattownemu napetnianiu zbiorni-
ka. Pompy sg nastepnie zatrzymywane przez S1,
S2.

Sonda niskiego poziomu S MIN nie ma wptywu na
uruchamianie pomp.

3 =8 MIN + S MAX

Pompa 1 jest wigczana przez sonde S1.

Pompa 2 jest wigczana przez sonde S2.

Obie pompy sa wigczane przez S MAX. Pompa 2
jest wigczana po 2 sekundach. Alarm wysokiego
poziomu jest aktywowany przez S MAX. Ta opcja
zapobiega nadmiernemu i gwattownemu napetnia-
niu zbiornika. Obie pompy sg zatrzymywane przez
sonde S MIN.

Diagnozowane jest uszkodzenie S MIN, a pompy
sg wigczane/zatrzymywane przez S1, S2.
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Sonda niskiego poziomu S MIN nie ma wptywu na
uruchamianie pomp.

7 ALARMY

ZASTOSOWANIE KANALIZACYJNE (wybrany
jest parametr SE, rozdziat 5.4.3)

Wykaz alarméw

. Kondensator silnika pompy 2 jest
uszkodzony i wymaga wymiany.

Liczba |Opis Reset

A05 Czujnik jest wadliwy. Ten|Automaty-
alarm nie jest obstugiwany w|czny
trybie recznym.

Liczba |Opis Reset
A01 Bezpiecznik F1 pompa 1|Automaty-
przepalony. czny

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Bezpiecznik 1 pompy 1 jest przepalony.

Pompa 1, na kitérg wplywa ta usterka, jest wytg-
czona z pracy. Kiedy przyczyna usterki zostanie
usunieta, pompa zostanie automatycznie ponow-
nie wigczona. Zadziatanie bezpiecznika powoduje
automatyczne wigczenie drugiej pompy, jezeli jest
taka potrzeba. Postgpowaé wedtug ponizszych
wskazowek:

Wytaczy¢ panel.

Otworzy¢ pokrywe przednia.
Wymieni¢ bezpiecznik F1.
Zamknaé pokrywe.

Wigczy¢ panel.

arwN =

Przyczyny/rozwigzania:
. Silnik pompy 1 jest uszkodzony i wy-
maga wymiany.
. Przewdd zasilajacy silnik jest wadliwy
lub ulegt zuzyciu — wymieni¢ przewdd.
. Kondensator silnika pompy 1 jest
uszkodzony iwymaga wymiany.

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Sygnat ma warto$¢ nizszg niz minimalna (3,8 mA).
Jezeli wystgpi alarm, wszystkie pompy zostang za-
trzymane. Alarm wystapi, jezeli wartos¢ sygnatu
bedzie nizsza niz 3,8 mA. Alarm jest obstugiwany
wytgcznie wtedy, gdy uzywany jest czujnik (c03 = 2).

Przyczyny/rozwigzania:

. Sprawdzi¢, czy czujnik i ztacze sg po-
faczone.

. Otworzy¢ pokrywe i sprawdzi¢, czy prze-
wadd zasilajgey czujnika jest podtgczony i
przymocowany do zaciskéw. Patrz rysunki
6,7i9.

. Sprawdzi¢, czy przewdd czujnika jest
prawidtowo podtgczony. Patrz rysunki
6,7i9.

. Stan przewodu zasilajgcego czujnika
ulegt pogorszeniu — wymieni¢ przewdd.

. Stan zlgcza z tworzywa sztucznego
ulegt pogorszeniu — wymieni¢ ztgcze.

. Wymieni¢ wadliwy czujnik.

Liczba |Opis Reset
A36 Alarm wysokiego poziomu  [Automaty-
czny

Liczba |Opis Reset
A02 Bezpiecznik F2 pompa 2|Automaty-
przepalony czny

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Bezpiecznik 2 pompy 1 jest przepalony.

Pompa 2, na ktérg wptywa ta usterka, jest wytg-
czona z pracy. Kiedy przyczyna usterki zostanie
usunieta, pompa zostanie automatycznie ponow-
nie wigczona. Zadziatanie bezpiecznika powoduje
automatyczne wigczenie drugiej pompy, jezeli jest
taka potrzeba.

Postepowaé wedtug ponizszych wskazéwek:
Wyltgczy¢ panel.

Otworzy¢ pokrywe przednig.

Wymieni¢ bezpiecznik F1.

Zamkngé pokrywe.

Wigczy¢ panel.

arwN =

Przyczyny/rozwigzania:
. Silnik pompy 2 jest uszkodzony i wy-
maga wymiany.
. Przewdd zasilajacy silnik jest wadliwy
lub ulegt zuzyciu — wymieni¢ przewdd.

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Poziom wody siegnat przetgcznika ptywakowego
G MAX lub sondy S MAX.

W zastosowaniach kanalizacyjnych (c02 = 0)
wszystkie pompy sg wtgczone.

W przypadku podnoszenia (c02 = 1) wszystkie
pompy sg zatrzymane.

Ten alarm nie dziata w trybie recznym.

Przyczyny/rozwigzania

. Poziom wody siegnat przetgcznika pty-
wakowego G MAX lub sondy S MAX,
jezeli sg uzywane. Pompy moga nie
dziatac.

. Jezeli alarm wystgpi, chociaz poziom
wody nie siggnat przetgcznika ptywa-
kowego G MAX lub sondy S MAX:

o Przetgcznik ptywakowy G MAX
jest uszkodzony i wymaga wymia-

ny.

o Sonda S MAX jest uszkodzona i
wymaga wymiany.

o Przewodd przetgcznika ptywako-
wego jest wadliwy lub ulegt zuzy-
ciu — wymieni¢ przewod.

o Przewodd sondy jest wadliwy lub
ulegt zuzyciu — wymieni¢ go.

o Sprawdzié  pofgczenie  miedzy
przetacznikiem ptywakowym G
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MAX i zaciskiem panelu ste-
rowania Q-SMART (patrz rysunki
6,7i9).

o Sprawdzi¢  potgczenie  miedzy
sondami S MAX i zaciskiem pa-
nelu sterowania Q-SMART

(patrz rysunki 6, 7 9).

o Przewdd jest wadliwy lub ulegt zu-
zyciu — wymieni¢ go.

Liczba |Opis Reset
Ab4 Alarm  minimalnej wartosci|Automaty-
progowej czny

Liczba |Opis Reset
A37 Alarm poziomu minimalnego |Automaty-
zbiornika ujecia wody czny

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Dotyczy wylacznie podnoszenia (c02 = 1)

Poziom wody siegnat przetgcznika ptywakowego
G MIN lub sondy S MIN. Diody LED (4), (6) $wieca
sie.

Wszystkie pompy zostajg zatrzymane. Ten alarm
nie dziata w trybie recznym.

Przyczyny/rozwigzania

. Poziom wody siegnat przetgcznika pty-
wakowego G MIN lub sondy S MIN, je-
zeli sg uzywane. Przywréci¢ odpo-
wiedni poziom wody.

. Jezeli alarm wystgpi, chociaz poziom
wody nie siegngt przetgcznika ptywa-
kowego G MIN lub sondy S MIN:

o Przetgcznik ptywakowy G MIN jest
uszkodzony i wymaga wymiany.

o Sonda S MIN jest uszkodzona i
wymaga wymiany.

o Przewdd przetgcznika pltywako-
wego G MIN jest wadliwy lub
ulegt zuzyciu — wymieni¢ przewod.

o Przewoéd sondy jest wadliwy lub
ulegt zuzyciu — wymienic¢ go.

o Sprawdzi¢ prawidtowo$¢ potacze-
nia miedzy przetgcznikiem pltywa-
kowym G MIN i zaciskiem pa-
nelu sterowania Q-SMART

(patrz rysunki 6, 7i 9).

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Poziom systemu nie przekracza wartosci zadanej
parametru minimalnej warto$ci progowej (r54). Po
uptywie czasu zwioki (parametr t54) wszystkie pompy
s3 zatrzymywane i chronione przed pracg na sucho.
Podczas podnoszenia alarm nie powoduje zatrzy-
mania pomp, bowiem ma tylko status alertu.

Ten alarm nie dziata w trybie recznym.

Przyczyny/rozwigzania

. Brak wody po stronie wlotu pompy —
sprawdzi¢ poziom.

. Pompa jest uszkodzona (wirnik lub dy-
fuzor). Skontaktowa¢ sie z serwisem
pomocy technicznej.

. Silnik nie pracuje:

o Jest uszkodzony i wymaga wy-
miany. Skontaktowa¢ sig¢ z serwi-
sem pomocy techniczne;j.

o Zabezpieczenie termiczne w silni-
ku jest wadliwe lub uszkodzone.

o Kondensator jest uszkodzony.

Liczba |Opis Reset
A55 Alarm maksymalnej wartosci|Automaty-
progowej czny

Liczba |Opis Reset

A39 Zewnetrzny alarm usterki Automaty-
Konfiguracja  wskazania  ze-|czny
wnetrznego alatmu podigczone-
go do wejscia cyfrowego D IN
PROG (c38 = 2).

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Alarm jest wykrywany przez urzadzenie zewnetrz-
ne. Logike konfiguruje si¢ za pomocg parametru
r38. Wszystkie pompy sg zatrzymane i nie zostang
uruchomione do momentu wystgpienia alarmu.
Ten alarm nie dziata w trybie rgcznym.

Przyczyny/rozwigzania
. Sprawdzi¢ stan urzgdzenia zewnetrz-
nego i wymienic je, jezeli jest uszko-
dzone.
. Jezeli wystagpi alarm, a urzgdzenie jest
w dobrym stanie:
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Wykrywanie i usuwanie usterek:

Poziom systemu przekracza warto$¢ zadang pa-
rametru maksymalnej wartosci progowej (r55).

Po uptywie czasu zwioki (parametr t55) wszystkie
pompy sg wigczane dla zastosowan kanalizacyj-
nych (c02 = 0).

Po uplywie czasu zwioki (parametr t55) wszystkie
pompy sg zatrzymywane dla podnoszenia (c02 = 1).
Ten alarm nie dziata w trybie recznym.

Przyczyny/rozwigzania

. Poziom wody przekroczyt poziom mak-
symalny — sprawdzi¢ poziom.

. Pompa jest uszkodzona (wirnik lub dy-
fuzor). Skontaktowa¢ si¢ z serwisem
pomocy technicznej.

. Silnik nie pracuje:

o Jest uszkodzony i wymaga wy-
miany. Skontaktowa¢ sig¢ z serwi-
sem pomocy techniczne;j.

o Zabezpieczenie termiczne w silni-
ku jest wadliwe lub uszkodzone.

o Kondensator jest uszkodzony.

Liczba |Opis Reset

A56 Ten sam alarm zostat wykryty|Reczny
S5razy w ciggu ostatnich
30 minut

Wykrywanie i usuwanie usterek:
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System jest blokowany, poniewaz ten sam alarm
zostat wykryty 5 razy w ciggu ostatnich 30 minut.
Zresetowac i na nowo wigczy¢ system za pomocag
parametru c57.
Przyczyny/rozwigzania
. Zidentyfikowaé rodzaj alarmu i usungé
jego przyczyne.

Tab3 ZASTOSOWANIE - URZADZENIE
WSPOMAGAJACE

(wybrany jest parametr bS, rozdziat 5.4.3)

w mA. czona

T
w

t05 Filtr progra- |Standar-
mowy dla  |dowy Lo-
wejscia wara
analogo-
wego

c06 |Wartos¢ Cisnienie: |Rézne (10,0
petnej skali |0-60 barow
wybranego |Tempera-
czujnika. tura:
Wytgcznie |od -20 do
woéwczas, [100°C

gdy czujnik |Poziom: od
jest uzywa- [0 do 50 m
ny.

WARTOSC PROGOWA | REGULACJA CZASU
(wartos¢ progowa jest aktywna tylko wtedy, gdy
uzywany jest czujnik analogowy)

c07 [Niepowta- |0=wytg- |- 0
rzalna na- |czona
stawa ci- 1=wia-
$nienia czona

r07 Wartos¢ 0—petna [Rdzne |3,5
ci$nienia skala

nastawy

r08 Delta gérnej|0 — petna  |Rézne (0,5
wartosci skala
progowej

r09 Delta dolnej |0 — petna  |Rézne (0,5
warto$ci skala
progowej

r10 Wartos¢ 0 — petna|Rézne |2,7
progowa — |[skala
start pom-
py 1

t10 Czas zwioki [od 0 do 100|s 0
— start
pompy 1

r11 Wartos¢ 0 — petna|Rdzne |3,5
progowa — |[skala
zatrzymanie
pompy 1

t11 Czas zwioki [od 0 do 100(s 0
— zatrzy-
manie

pompy 1

r2 Wartos$¢ 0 - petna|Rézne (2,6
progowa — |[skala
start pom-
py 2

t12 Czas zwtoki |od 0 do 100|s 2
—start
pompy 2

r13 Wartos$¢ 0 - petna|Rézne (3,4
progowa — |[skala
zatrzymanie
pompy 2

Par. [Opis [Zakres [Jedn. [Domysiny
SYSTEM
c01 Liczba 1=1pom- |- w zaleznosci
pomp pa od modelu
2 =2 pom- panelu ste-
py rowania
c02 [Pompa 0=wytg- |- 0
dobijajgca. |czona
Pompa 1=wia-
dobijajgca |czona
pozostanie
wigczona,
jezeli pracu-
je druga
pompa P2.
c03 [Rodzaj 1=czujnik |- 1
czujnika lub [ci$nienia
urzadzenia |2 = czujnik
sterowni- temperatury
czego. 3 = czujnik
poziomu
4 = prze-
facznik ci-
$nienia
5 = sondy
6 = czujnik
cisnienia z
automa-
tyczng ak-
tywacjg
przetgczni-
koéw cisnie-
nia, jesli
czujnik jest
wadliwy
c04 [Typsygnatu|1 = - 1
czujnika 4-20 mA
2=
0-20 mA
c05 |Wartos¢ Cisnienie: |Rézne |0
poczatkowa |0-60 baréw
skali czujni- [Temperatu-
ka. Wytacz- |ra: od -20
nie wow- do 100°C
czas, gdy [Poziom od
czujnik jest [0 do 50 m
uzywany.
r05 Kalibracja |0 =wytg- |- 0
skali po- czona
czgtko-wej |1 = wia-

t13 Czas zwtoki |od 0 do 100|s 0,3
— zatrzy-
manie

pompy 2
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KOMPENSACJA STRAT OBCIAZENIA

Dostepna wytacznie w systemach z czujnikiem

analogowym.

Opis — patrz rozdziat 8.2.

r14

Wigczanie
kompensaciji
strat obcig-
Zenia przez
zwigkszenie
wartosci
progowych
uruchomie-
nia i zatrzy-
mania, w
barach,

dla kazdej

Z pomp wig-
czanych po
urucho-
mieniu
pierwszej
pompy.

0 - petna

skala
0=

wytgczona

maty-czna |czona pracy
rotacja od 1 do 12
pomp nhie godz.
zachodzi
(system nie
moze sie
zatrzymac),
po uplywie
ustawionego
czasu prze-
prowa-
dzana jest
wymuszona
rotacja
pomp.

PRZELACZANIE POMP

c15

Wigczanie
rotacji
pomp. Au-
tomaty-
czna rotacja
pomp ma
miejsce po
kazdym
ponownym
uruchomie-
niu po za-
trzymaniu w
trybie au-
tomatycz-
nym.

0 =
czona
1 =
czona

wyta-

wig-

c18 [Mozliwos¢ |0 = wylg-|- 0
konfiguracji |czona
wytgcznie 1 = wils-
w syste- czona
mach

z czujnikiem.
W przypad-
ku nadmier-
nej zmien-
nosci infor-
magji zwrot-
nych (ci-
$nienie,
poziom,
temperatura)
skraca
ustawienie
regulacji
czasu o
potowe (110,
11,112,
t13).

ZEGAR CZASU RZECZYWISTEGO

c16

Wprowadzié¢
numer pom-
py, ktéra ma
by¢ urucha-
mia-na jako
pierwsza po
wigczeniu
zasilania
zestawu lub
po resecie.
Parametr
c15 jest
wigczony.
Jezeli zain-
stalowana
jest pompa
dobijajgca
(c02=1),
pierwsza
pompa jest
domyslnie
pompa P1.

1=

pompa 1

2=

pompa 2

h19 |Ustawianie |Y -
daty

h20 |Ustawianie (M = od 1|-
miesigca do 12

h21 Ustawianie |d =od 1 -
dnia do 31

h22 |Ustawianie |h=o0d0 -
godziny do 23

h23 |Ustawianie |m = od 00|-
minut do 59

URUCHOMIENIE AUTOTESTU

Ta funkcja jest wigczana dla pomp raz w tygodniu
i o okreslonej godzinie w danym dniu. Opis — patrz

rozdziat 8.1.

c24 |Wigczanie |0=wylg- |- 0
okresowego [czona
autotestu 1=coty-
dzien

c17

Jezeli auto-

0 =

wytg-

Godz.

t25 Ustawianie |od 1 dni 1
czasu braku [do 30 dni
aktywnosci
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h30

Ustawianie
godziny
uruchomie-
nia dla
zmiany
nastawy
(c30=1)

od 0 do 23

godz.

h31

Ustawianie
minut uru-
chomie-nia
dla zmiany
nastawy
(c30=1)

od 0 do 59

min

h32

Ustawianie
godziny
zatrzymania
dla zmiany
nastawy
(c30 =1)

od 0 do 23

godz.

pompy 2
(c24=2)
h26 |Ustawianie |1 =ponie- |- 1
dnia coty- |dziatek
go- 2 = wtorek
dniowego |3 = $roda
autotestu |4 = czwar-
(c24=1) tek
5 = pigtek
6 = sobota
7 = niedzie-
la
h27 |Ustawianie |od 0 do 23 [godz. |10
godziny
cotygo-
dniowego
autotestu
(c24=1)
h28 |Ustawianie |od 0 do 59 |min 00
minut coty-
go-
dniowego
autotestu
(c24=1)
h29 |Ustawianie |od 0do 300(s 60
czasu pracy
pompy
podczas
cotygo-
dniowego
autotestu
(c24=1)

h33

Ustawianie
minut za-
trzymania
dla zmiany
nastawy
(c30=1)

od 0 do 59

min

PROGRAMOWANIE WEJSC CYFROWYCH

(patrz rysunki 7, 9)

ZMIANA NASTAWY (wytacznie

w systemach

z czujnikiem analogowym)
c30 |Ustawianie |0=wylg- |- 0
trybu do czona
zmiany 1 =zegar
nastawy wewnetrzny
2 = przez
programo-
walne wej-
Scie cyfro-
we D
IN_PROG
r30 Ustawianie |0 —petna [Rdézne [0,5
wartosci skala
zmiany na-
stawy. War-
to$¢ progo-
wa urucho-
mie-nia i
zatrzy-
mania kaz-
dej pompy
(r08, r09 10,
M1, r12,
r13) jest
zwigkszana
lub zmniej-
sza-naote
wartos$¢
(c30=1)

r34 Ustawianie |1 =NC, -
logiki wej-  [normalnie
$cia cyfro- |zamknigty
wego prze- |2 = NO,
faczni-ka normalnie
ci$nie- otwarty
niowego P1

r35  |Ustawianie |1=NC, -
logiki wejécia|normalnie
cyfrowego |zamkniety
przetgcznika (2 = NO,
cisnienio- normalnie
wego P2 otwarty

r36 Ustawianie |1 =NC, -
logiki wejscia|normalnie
cyfrowego |zamkniety
przetgcznika (2 = NO,
wysokiego |normalnie
ci$nienia otwarty
P MAX

t36 Czas zwioki |od 0 do 200|s
przed akty-
wacjg wej-
$cia cyfro-
wego prze-
facznika
wysokiego
cisnienia
P MAX (r36)

r37 Ustawianie |1 =NC, -
logiki wejécia|normalnie
cyfrowego |zamkniety
przetgcznika (2 = NO,
cisnienia normalnie
minimalnego |otwarty
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P MIN
t37 Czas zwtoki [od 0 do 200(s 0
przed akty-
wacjg wej-
$cia cyfro-
wego prze-
taczni-ka
ci$nienia
minimalne-
go P MIN
(r37)
c38 |Konfigura- |0 =nieu- |- 0
cja progra- |zywane
mowalnego |1 =
wejscia membra-
cyfrowego [nowy prze-
D facznik
IN_PROG" |ci$nienia 2
= alarm
zewnetrzny
3 = polece-
nie ze-
wnetrzne
wh./wyt.
4 =zmiana
nastawy
r38  |Ustawianie |1=NC, - 1
logiki pro-  |[normalnie
gramo- zamkniety
walnego 2=NO,
wejscia normalnie
cyfrowego |otwarty
D
IN_PROG
t38 Czas zwtoki [od 0 do 200(s 0
przed akty-
wacjg pro-
gramo-
walnego
wejscia
cyfrowego
D IN_PROG
(r38)

6CP Q-SMART MODULE (WYPOSAZENIE OP-
CJONALNE)
Jest to karta elektroniczna z sze$cioma przekazni-

kami i stykami bezpotencjatowymi (patrz rysunki 7 i
9).

braku wody
6 = alarm
warto$ci
progowej
cisnienia
maksymal-
nego
7 = alarm
warto$ci
progowej
cisnienia
minimal-
nego
8 = alarm
zewnetrzny
9 = polece-
nie wyko-
nania auto-
testu
10 = btad
autotestu
11 = wia-
czanie zasi-
lania
12 =tryb
auto/reczny
c41 |Konfigura- |Patrz konfi- |- 0
cja prze- gura-cja
kaznika c40
OUT_2 (K4
na ptycie)
c42 |Konfigura- |Patrz konfi- |- 0
cja prze- gura-cja
kaznika c40
OUT_3 (K5
na ptycie)
c43 |Konfigura- |Patrz konfi- |- 0
cja prze- gura-cja
kaznika c40
OUT_4 (K6
na plycie)
c44  |Konfigura- |Patrz konfi- |- 0
cja prze- gura-cja
kaznika c40
OUT_5 (K7
na plycie)
c45 |Konfigura- |Patrz konfi- |- 0
cja prze- gura-cja
kaznika c40
OUT_6 (K8
na plycie)

T
o

c40 |[Konfigura- |0 = wylg-
cja prze- czona
kaznika 1=P1 pra-
OUT_1 (K3 |cuje

na ptycie) |2 =P2 pra-

MODBUS Q-SMART MODULE
Programowanie magistrali Modbus RTU RS485

(patrz rysunki 7i 10)

cuje

3 i bez- Uwaga: Przy parzystos$ci lub nieparzysto$ci — jeden
piecznik 1 bit stopu, przy braku parzystosci — dwa bity stopu.
przepal. _

4 = bez- c46 |Wigczenie |0=wytg- |- 0

piecznik 2 komunikacji [czona

przepal. przez port |1 =wig-

5 = alarm Modbus czona
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zgodnie
z przewod-

noscigwody.

t53

Czas zwioki
przed akty-
wacjg alar-
mu braku
wody (c53)

od 0 do 200

c54

Wigczanie
alarmu dla
wartosci
progowej
ci$nienia
minimalne-
go (wyla-
cznie w
syste-
mach z
czujnikiem)

0 = wyta-
czona
1=wia-
czona

r54

Ustawianie
wartosci
progowej
cisnienia
minimalne-
go

czujnik 0 —
petna skala
(0 =wytg-
czony)

Rézne

t54

Czas zwioki
przed akty-
wacjg alar-
mowej war-
tosci pro-
gowej ci-
$nienia
minimalne-
go (c54 =1)

od 0 do 200

20

r46 Ustawianie |od 1 do 255|- 247
adresu
c47  |Parzystos¢ |0=brak - 2
1= parzy-
stos¢
2 = nieparzy-
stos¢
r47  |Predkos¢ |0=9600 |- 1
Modbus 1=19200
2 =38400
3 =57600
DOMYSLNE USTAWIENIA
c48 [Powoduje |0 = nie - 0
zatadowanie |1 = zataduj
wszystkich  |domysine
parametrow
domyslinych
(ustawien
fabrycznych)
LICZNIK GODZIN
h49 [Odczyt go- |-
dzin pracy
pompy 1
h50 [Odczytgo- |-
dzin pracy
pompy 2
h51 |Odczytcat- |-
kowitej liczby
godzin wig-
czenia pane-
lu sterowa-
nia Q-
SMART
c52 |[Resetowa- |0 = nie - 0
nie pamieci |1 = resetuj
licznika godziny
godzin pracy pom-
wszystkich |py 1
pomp 2 = resetuj
godziny
pracy pom-
py 2
3 =resetyj
godziny
pracy pom-
py 1
i pompy 2

c55

Wigczanie
alarmu dla
wartosci
progowej
cisnienia
maksymal-
nego (wy-
facznie w
syste-
mach

Z czuj-
nikiem)

0 = wyla-
czona
1=wia-
czona

PROGRAMOWANIE ALARMOW
(alarmy dotyczace podwyzszania ci$nienia)

r55

Ustawianie
alarmu war-
tosci pro-
gowej ci-
$nienia
maksymal-
nego.

W przypadku
wystgpienia
alarmu za-
trzymy-
wane sg
wszystkie
pompy

czujnik 0 —
petna skala
(0 = wyta-
czony)

Roézne

c53 |Alarm braku|0 = wytg- |- 1
wody. czona
Ochrona 1=wia-
przed pracg |czona
pompy na
sucho
r53 Ustawianie |od 5 do 100|kOhm (5
czuto$ci
sondy

t55

Czas zwioki
przed akty-
wacjg alar-

mowej war-

od 0 do 200
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tosci pro-
gowej ci-
$nienia
maksymal-
nego
(c55=1)

USTAWIANIE ALARMOWEJ BLOKADY SYSTEMU

0

c56  [Wigcza 0 = wyta-
blokade czona
systemu, 1=wia-
jezeli ten czona
sam alarm
wystapi
pie¢ razy

w ciggu

30 minut.
W celu po-
nownego
uruchomie-
nia systemu
konieczne
jest reseto-
wanie recz-
ne.

. Zawoér elektromagnetyczny: konieczny
do usuniecia wody podczas testu.

. Membranowy przetgcznik ci$nienia lub
urzadzenie réwnorzedne. Stuzy do
sprawdzania wydajnosci pompy, aby
zapobiec zbyt duzemu spadkowi jej
wartosci. Jest podtgczony do wejscia D
IN PROG panelu sterowania Q-SMART
(patrz rysunki 7 9).

. Modut Q-SMART-6FVC MODULE -
karta elektroniczna z przekaznikami i
stykami bezpotencjatowymi (patrz ry-

sunki 7i 9).

c57 |Resetowa- |0 = nie - 0
nie dzienni- |1 = tak
ka alarmow

(1) Ustawiono D IN PROG = 1
(wykrycie ci$nienia minimalnego spoza zakresu
roboczego)

Jezeli przetacznik cisnienia zostanie aktywowany
w trybie automatycznym, a nie podczas autotestu,
ma miejsce nastepujgca sytuacja:

- Jezeli pompy pracujg, nie zostang one zatrzy-
mane. Wyswietlony zostanie alarm A38.

- Jezeli pompy nie pracuja, nie zostang one uru-
chomione. Wyswietlony zostanie alarm A38.
Jednak jezeli wystgpi spadek ci$nienia, pompy
zostang uruchomione, a alarm A38 nadal bedzie
wyswietlany.

Jezeli podczas autotestu aktywowane zostanie

ci$nienie minimalne, patrz rozdziat 8.1.

8 FUNKCJA SPECJALNA

ZASTOSOWANIE - URZADZENIE WSPOMA-
GAJACE (wybrany jest parametr bS, rozdziat

5.4.3)

8.1 Uruchomienie autotestu

Jezeli uzywana jest funkcja autotestu, pompy mo-
g3 zosta¢ wigczone, jezeli przez diuzszy czas byly
wytgczone.

Pompy sg witgczane przez zegar lub przez ze-
wnetrzne wejscie cyfrowe (c24).

UWAGA:
Muszg by¢ wykorzystywane nastepujgce kompo-
nenty:
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Jak uruchomi¢ autotest: aktywacja zegarem
(c24=1)

Jezeli pompy pracujg, autotest zostaje zatrzyma-
ny, a na wys$wietlaczu miga nastepujgcy komuni-
kat:

tSt

Jezeli pompy dziatajg w trybie czuwania, autotest
zostaje uruchomiony, a na wyswietlaczu miga in-
formacja o trwajgcym tescie i pompie:

tSt

P1

Jak zatrzymac¢ autotest
Autotest mozna zatrzyma¢ w dowolnym momencie
poprzez naci$niecie przycisku OK.

Na czym polega autotest?
Autotest uruchamiany wedtug zegara

Funkcja autotestu obejmuje nastepujgce ustawie-

nia isekwencje:

1. Wigczanie funkcji (c24 = 1).

2. Ustawianie dnia, godziny, minut testu (h26,
h27, h28).

3. Konfiguracja programowalnego wejscia cy-
frowego D IN PROG (c38 = 1)

4. Konfiguracja przekaznika 6CP Q-SMART
MODULE, c40 = 9, polecenie wykonania auto-
testu.

5. Konfiguracja przekaznika 6CP Q-SMART
MODULE, c40 = 10, btad autotestu.

6. Wigczenie pompy P1 o okre$lonym czasie po
otwarciu zaworu elektromagnetycznego.

7. Zatrzymanie pompy P1 po uptywie okreslone-

go czasu (h29).

Minuta oczekiwania.

Wigczanie pompy P2.

0. Zatrzymanie pompy P2 po uptywie okreslone-

go czasu (h29).

S0e®

Autotest jest wstrzymywany w nastepujgcych wa-
runkach:
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. Aktywowany jest membranowy prze-
facznik cisnienia (wydajno$¢ pompy
jest zbyt niska). Wyzwalany jest alarm
A24 lub A25. Zostanie aktywowany
odpowiedni przekaznik 6CP Q-
SMART MODULE. Aktywowany zosta-
nie réwniez brzeczyk panelu sterowa-
nia Q-SMART. Zestaw kontynuuje pra-
ce w trybie automatycznym. Nacisng¢
przycisk (4), rysunek 1, aby wylaczyé
brzgczyk.

. Jezeli ci$nienie lub poziom w systemie
ulegnie zmianie, zestaw bedzie konty-

nuowat prace w trybie automatycz-
nym. Autotest jest przektadany na
pozniej.

8.2 KOMPENSACJA STRAT OBCIAZE-
NIA (cr14)

Czasami w systemie wystgepuje spadek ci$nienia
wynikajgcy ze strat w rurociggach i zwieksza sig,
kiedy wzrasta zapotrzebowanie na wode.

Aby zrekompensowa¢ spadek obcigzenia, mozna
wigczy¢ element sterujgcy zapewniajgcy cisnienie
proporcjonalne do obcigzenia. Nie jest wykony-
wany bezposredni pomiar przeptywu. Zaktada sig
jednak, ze jest on proporcjonalny do liczby pracu-
jacych pomp.

W momencie wigczenia kazdej z pomp eksploata-
cyjnych nastgpujgcego po uruchomieniu pierwszej
pompy, GORNA lub DOLNA wartos$¢ progowa jest

zwigkszana o warto$¢ okreslong W parame-
trze r14. Nie obejmuje to pompy dobijajace;j.
9 ALARMY

ZASTOSOWANIE - URZADZENIE WSPOMA-
GAJACE (wybrany jest parametr bS, rozdziat

5.4.3)

Wykaz alarméw

. Przewdd zasilajgcy silnik jest wadliwy
lub ulegt zuzyciu — wymieni¢ przewdd.

. Kondensator silnika pompy 1 jest
uszkodzony i wymaga wymiany.

Liczba |Opis Reset
A02 Bezpiecznik F2 pompa 2|Automaty-
przepalony czny

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Bezpiecznik 2 pompy 1 jest przepalony.

Pompa 2, na ktérg wptywa ta usterka, jest wyta-
czona z pracy. Kiedy przyczyna usterki zostanie
usunigta, pompa zostanie automatycznie ponow-
nie witgczona. Zadziatanie bezpiecznika powoduje
automatyczne wigczenie drugiej pompy, jezeli
istnieje taka potrzeba.

Przyczyny/rozwigzania:
. Silnik pompy 2 jest uszkodzony i wy-
maga wymiany.
. Przewod zasilajgey silnik jest wadliwy
lub ulegt zuzyciu — wymienié przewod.
. Kondensator silnika pompy 2 jest
uszkodzony i wymaga wymiany.

Liczba |Opis Reset

A05 Czujnik jest wadliwy. Alarm|Automaty-
nie jest obstugiwany w try-|czny
bie recznym.

Liczba |Opis Reset
A01 Bezpiecznik F1 pompa 1|Automaty-
przepalony. czny

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Bezpiecznik 1 pompy 1 jest przepalony.

Pompa 1, na kitérg wplywa ta usterka, jest wytg-
czona z pracy. Kiedy przyczyna usterki zostanie
usunieta, pompa zostanie automatycznie ponow-
nie wigczona. Zadziatanie bezpiecznika powoduje
automatyczne wigczenie drugiej pompy, jezeli
istnieje taka potrzeba.

Przyczyny/rozwigzania:
. Silnik pompy 1 jest uszkodzony i wy-
maga wymiany.

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Sygnat ma warto$¢ nizszg niz minimalna (3,8 mA).
Jezeli wystgpi alarm, wszystkie pompy zostang za-
trzymane. Alarm wystapi, jezeli warto$¢ sygnatu
bedzie nizsza niz 3,8 mA. Alarm jest obstugiwany
wytgcznie wtedy, gdy uzywany jest czujnik (c03 = 2).
Ten alarm nie dziata w trybie recznym.

Przyczyny/rozwigzania:

. Sprawdzié, czy czujnik i ztacze sg po-
faczone.

. Otworzy¢ pokrywe i sprawdzi¢, czy
przewdd zasilajacy czujnika jest podta-
czony i przymocowany do
zaciskéw. Patrz rysunki 6, 7 i 9.

. Sprawdzié, czy przewdd czujnika jest
prawidtowo podtgczony. Patrz rysunki
6,7i9.

. Stan przewodu zasilajgcego czujnika
ulegt pogorszeniu — wymieni¢ przewdd.

. Stan zlgcza z tworzywa sztucznego
ulegt pogorszeniu — wymieni¢ ztgcze.

. Wymieni¢ wadliwy czujnik.

Liczba |Opis Reset
A24 Autotest pompy 1 nie po-|Automaty-
wiodt sie czny

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Autotest pompy 1 nie powiodt sie. Test jest za-
trzymywany z powodu zadziatania membranowego
przetgcznika cisnienia podifgczonego do wejscia
cyfrowego D IN PROG (c38 = 1). Cisnienie po
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stronie tlocznej pompy osigga warto$¢ nastawng
przetacznika cisnienia.
Przyczyny/rozwigzania
. Pompa jest uszkodzona (wimnik lub dyfu-
zor). Skontaktowac sie z serwisem pomocy
techniczne;j.
. Silnik pompy 1 nie pracuje:

o Jest uszkodzony i wymaga wy-
miany. Skontaktowa¢ sig¢ z serwi-
sem pomocy techniczne;j.

o Zabezpieczenie termiczne w silni-
ku jest wadliwe lub uszkodzone.

o Kondensator jest uszkodzony.

o Sprawdzié¢ prawidlowo$é potacze-
nia miedzy przetacznikiem cisnie-

nia P MAX i zaciskiem panelu
sterowania Q-SMART (patrz ry-
sunki 6, 71 9).

o Przetacznik cisnienia P MAX jest
uszkodzony — wymieni¢ go.

Liczba |Opis Reset
A37 Alarm ci$nienia minimalne-|Automaty-
go czny

Liczba |Opis Reset
A25 Autotest pompy 2 nie po-|Automaty-
wiodt sie czny

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Autotest pompy 2 nie powiddt sie. Test jest za-
trzymywany z powodu zadziatania membranowego
przetacznika cisnienia podigczonego do wejscia
cyfrowego D IN PROG (c38 = 1). Cisnienie po
stronie ttocznej pompy osigga wartos¢ nastawng
przetacznika cisnienia.

Przyczyny/rozwigzania
. Pompa jest uszkodzona (wirnik lub dy-
fuzor). Skontaktowa¢ si¢ z serwisem
pomocy technicznej.
. Silnik nie pracuje:

o Jest uszkodzony i wymaga wy-
miany. Skontaktowa¢ sie¢ z serwi-
sem pomocy techniczne;j.

o Zabezpieczenie termiczne w silni-
ku jest wadliwe lub uszkodzone.

o Kondensator jest uszkodzony.

Liczba |Opis Reset
A36 Alarm wysokiego ci$nienia |[Automaty-
czny

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Cisnienie osiggneto warto$¢ zadang przetgcznika
wysokiego cisnienia P MAX.

Wszystkie pompy zostajg zatrzymane.

Ten alarm nie dziata w trybie recznym.

Przyczyny/rozwigzania

. Cisnienie osiggneto warto$¢ zadang
przetacznika wysokiego cisnienia P
MAX — sprawdzi¢ krzywg wydajnosci
pompy i prawidlowo$é nastawy (r07)
lub wartoéci progowych pomp (r11,
r13).

. Jezeli alarm wystagpi, chociaz cisnienie
nie osigga wartosci nastawionej prze-
facznika cisnienia P MAX:

o Przetgcznik cisnienia maksymal-
nego wymaga wymiany.

o Przewdd przefacznika cisnienia jest
wadliwy lub ulegt zuzyciu — wymieni¢
przewod.

232

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Cisnienie osiggneto warto$¢ zadang przetgcznika
ci$nienia minimalnego P MIN. Diody LED (4), (6)
Swieca sie.

Wszystkie pompy zostajg zatrzymane.

Ten alarm nie dziata w trybie recznym.

Przyczyny/rozwigzania

. Cisnienie osiggneto warto$¢ zadang
przetgcznika cisnienia minimalnego P
MIN. Sprawdzi¢ krzywg wydajnosci
pompy i prawidlowo$é nastawy (r07)
lub wartosci progowych pomp (r10,
r12).

. Jezeli alarm wystapi, chociaz ci$nienie
nie osigga wartosci zadanej przetgcz-
nika ci$nienia P MIN:

o Przetacznik cisnienia P MIN jest
uszkodzony i wymaga wymiany.

o Przewdd przetacznika cisnienia
jest wadliwy lub ulegt zuzyciu —
wymieni¢ przewod.

o Sprawdzié¢ prawidlowos$é potacze-
nia miedzy przetacznikiem cisnie-

nia P MIN i zaciskiem panelu
sterowania Q-SMART (patrz ry-
sunki 6, 7i 9).

. Pompa jest uszkodzona (wirnik lub dy-
fuzor). Skontaktowaé sie¢ z serwisem
pomocy technicznej.

. Silnik nie pracuje:

o Jest uszkodzony i wymaga wy-
miany. Skontaktowaé sig¢ z serwi-
sem pomocy techniczne;j.

o Zabezpieczenie termiczne w silni-
ku jest wadliwe lub uszkodzone.

o Kondensator jest uszkodzony.

Liczba |Opis Reset
A38 Cisnienie minimalne poza|Automaty-
zakresem roboczym. czny

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Zadziatanie zabezpieczenia pompy przed pracg
przy ci$nieniu nizszym niz minimalne. Sygnat wy-
sytany z przetacznika ci$nienia minimalnego pod-
taczonego do wejscia cyfrowego D IN PROG (c38
= 1). Jezeli sytuacja taka wystapi podczas normal-
nej pracy, a nie podczas autotestu, wigczone zo-
stang wszystkie pompy w celu przywrécenia ci-
$nienia po uptywie ustawionego czasu zwioki (t38).
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Przyczyny/rozwigzania
. Wystepuje alarm, ale pompy s3g za-
trzymywane:

o Przetgcznik cisnienia jest wadliwy
lub jego przewdd jest uszkodzony.
Wymienic¢ przetgcznik cisnienia lub
przewdd.

o Nieprawidtowe ustawienie prze-
tacznika ci$nienia — zmienic.

. Wystepuje alarm, ale pompy pracuja:

o Przetgcznik cisnienia jest wadliwy
lub jego przewdd jest uszkodzony.
Wymieni¢ przetgcznik cisnienia lub
przewdd.

o Pompy tracg wydajnos¢ — wirnik
jest zepsuty.

o Nieprawidtowy wybér pompy -
zmieni¢ pompe.

. Silnik nie pracuje:

o Jest uszkodzony i wymaga wy-
miany. Skontaktowa¢ sie z serwi-
sem pomocy techniczne;.

o Zabezpieczenie termiczne w silni-
ku jest wadliwe lub uszkodzone.

o Kondensator jest uszkodzony.

Liczba |Opis Reset

A39 Zewnetrzny alarm usterki
Konfiguracja wskazania ze-
wnetrznego alarmu podta-
czonego do wejscia cyfrowe-
goDIN PROG  (c38 = 2).

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Alarm jest wykrywany przez urzadzenie zewnetrz-
ne. Logike konfiguruje sie za pomoca parametru
r38. Wszystkie pompy sg zatrzymane i nie zostang
uruchomione do momentu wystgpienia alarmu.
Ten alarm nie dziata w trybie recznym.

Przyczyny/rozwigzania
. Sprawdzi¢ stan urzgdzenia zewnetrz-
nego i wymieni¢ je, jezeli jest
uszkodzone.
. Jezeli wystgpi alarm, a urzgdzenie jest
w dobrym stanie:
o Przewdd jest wadliwy lub ulegt zu-
zyciu — wymienic¢ go.

Liczba |Opis Reset
A53 |Alarm braku przeptywu wody|Au-
do pompy. tomatyczny

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Alarm braku przeptywu wody z obwodu sondy.
Poziom wody po stronie ssawnej pompy lub na-
stawione ci$nienie jest ponizej poziomu minimal-
nego. Wszystkie pompy zostajg zatrzymywane
w celu ochrony przed pracg na sucho. Diody LED
(4), (6) Swieca sie.

Ten alarm nie dziata w trybie rgcznym.

[Liczba [Opis [Reset

Alarm minimalnej wartosci

progowej

Automaty-

A54
czny

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Cisnienie systemu nie przekracza wartosci zada-
nej parametru minimalnej warto$ci progowej (r54).
Po uptywie czasu zwitoki (parametr t54) wszystkie
pompy s3g zatrzymywane i chronione przed pracg
na sucho.

Ten alarm nie dziata w trybie recznym.

Przyczyny/rozwigzania
. Pompa jest uszkodzona (wirnik lub dy-
fuzor). Skontaktowaé sie z serwisem
pomocy techniczne;j.
. Silnik nie pracuje:

o Jest uszkodzony i wymaga wy-
miany. Skontaktowa¢ sie¢ z serwi-
sem pomocy technicznej.

o Zabezpieczenie termiczne w silni-
ku jest wadliwe lub uszkodzone.

o Kondensator jest uszkodzony.

Liczba |Opis Reset
A55 Alarm maksymalnej warto$ci|Automaty-
progowej czny

Wykrywanie i usuwanie usterek:

Cisnienie systemu przekracza warto$¢ zadang
parametru maksymalnej wartosci progowej (r55).
Po uptywie czasu zwtoki (parametr t55) wszystkie
pompy sg zatrzymywane.

Ten alarm nie dziata w trybie recznym.
Przyczyny/rozwigzania

. Cisnienie przekroczyto warto$¢ mak-
symalng — sprawdzi¢ warto$¢ zadang

(r55).
. Nieprawidtowy wybér pompy — wymie-
ni¢ pompe.
Liczba |Opis Reset
A56 Ten sam alarm zostat wykry-|Reczny
ty S5razy w ciggu ostatnich
30 minut

Wykrywanie i usuwanie usterek:

System jest blokowany, poniewaz ten sam alarm
zostat wykryty 5 razy w ciggu ostatnich 30 minut.
Zresetowac i na nowo wigczy¢ system za pomocg
parametru c57.

Przyczyny/rozwigzania
. Zidentyfikowac¢ rodzaj alarmu i usung¢
jego przyczyne.

10 KONFIGURACJA | OBSLU-
GA SYSTEMU

10.1 Parametry, ktére nalezy sprawdzi¢
po uruchomieniu
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Po uruchomieniu nalezy sprawdzi¢ nastepujgce
parametry programowania.

1. Zidentyfikowa¢ instalacje i stosowne urzadze-
nia sterownicze (czujnik, wejscia cyfrowe):
o 1 lub 2 pompy zwigkszania ci$nie-
nia, patrz Rysunki 17 do 38 i 47 do
53.

o 1 lub 2 pompy kanalizacyjne lub
napetniajgce, patrz Rysunki 11 do

16, 39 do 46 i 54 do 64.
2. Podtaczy¢ czujnik i/lub wejscie cyfrowe do
odpowiednich zaciskéw. Patrz rysunki 7, 8 i

9.
3. Wczasie wiaczania: Wybraé¢ oprogra-
mowanie sekcji 5.4.3 i rodzaj czujnika.
o pompa kanalizacyjna lub ssaca
= oprogramowanie sk
o pompa wspomagajagca = opro-
gramowanie bS
o P = przetacznik ci$nienia
o S: czujnik elektroniczny
o G: przelacznik ptywakowy

4. Ustawi¢ parametry w menu parametrow
odpowiednio do rodzaju zastosowania i
pompy:

o pompa kanalizacyjna lub ssaca
(oprogramowanie sE), patrz Tab
2.

o pompa wspomagajgca (oprogra-
mowanie bS), patrz Tab 3.

11 KONSERWACJA “

Srodki ostroznosci

OSTRZEZENIE:
A . Przestrzega¢  obowigzujgcych

wymogow prawnych dotycza-
cych zapobiegania nieszczesli-
wym wypadkom.

. Uzywa¢ odpowiedniego sprzetu
i urzadzen zabezpieczajacych.

. Przy wyborze miejsca montazu,
instalacji wodociggowej
i potgczenia ze zrodtem energii
nalezy zawsze uwzglednia¢ ob-
owigzujgce przepisy lokalne.

11.1 Konserwacja ogélna

Zagrozenie elektryczne

APrzed rozpoczeciem prac serwisowych
lub konserwacyjnych na jednostce lub w
jej wnetrzu nalezy odtgczy¢ system od
zrodta zasilania elektrycznego
i odczekaé co najmniej 2 minuty.
Wytgczyé system i wyjaé wtyczke przed
montazem jednostki lub jej konserwa-
cja.
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. Panel sterowania Q-SMART nie wy-
maga rutynowej konserwaciji, jezeli jest
uzywany w granicach podanych w roz-
dziale Dane techniczne.

. Zaleca sie okresowg kontrole prawi-
diowosci wyzwalania przetacznika roz-
nicowego o wysokiej czutosci (30 mA)
[wytacznika réznicowoprgdowego,
RCD] dostosowanego do pradu ziem-
nozwarciowego.

12 Wykrywanie i usuwanie “
usterek

Wprowadzenie

Poza instrukcjg wykrywania i usuwania usterek
dot. alarméw podang w Wykazie alarméw (roz-
dziaty 7 i 9), zapewniamy réwniez wskazéwki na
temat wykrywania i usuwania innych mozliwych
problemow.

12.1 Usterki, przyczyny i rozwigzania

Pompa nie pracuje, wiacznik gtéwny jest wia-
czony

Przyczyna Rozwiazanie

Brak zasila- | Przywrdcic zasilanie elektryczne

nia elek- | i sprawdzi¢, czy potgczenie z

tryczne-go siecig zasilajgcg jest w nienaru-
szonym stanie.

Zadziatat ZresetowaC wytgcznik przecig-

wytgcznik zeniowy.

Przecigze-

niowy

Zadziatato Zresetowac zabezpieczenie

urzgdzenie réznicowe.

zabezpie-

czenia ziem-

nozwarcio-

wego.

Bezpiecznik Wymieni¢ bezpiecznik.

F1 lub F2

jest wadliwy.

Kondensator | Wymieni¢, jezeli jest to konden-

silnika  jest | sator zewnetrzny. Jezeli jest to

wadliwy. kondensator wewnetrzny, skon-
taktowac sie z lokalnym dziatem
sprzedazy i przed-
stawicielem handlowym.

Pompa uruchamia sig, lecz powoduje przepa-
lenie bezpiecznika przetwornika.

Przyczyna Rozwiazanie
Uszkodzony przewod | Sprawdzi¢ i wymieni¢
zasilajacy, zwarcie | komponenty w razie

w silniku | potrzeby.
lub niedopasowanie

zabezpieczenia ter-

micznego lub

bezpiecznikéw do

pradu silnika.

Wyzwolenie przetgcz- | Sprawdzi¢  warunki
nikéw przecigzenia | pracy pompy.

termicznego
na silnikach jednofazo-
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wych
z powodu nadmiernego
pradu pobieranego.

Media sa zamknigte, a pompa elektryczna pra-

cuje z rézng predkoscia

Przyczyna

Rozwigzanie

Woda wycieka
z zaworu jednokierun-
kowego lub z systemu.

Sprawdzi¢  system
i zlokalizowa¢ wycie-
ki.

Naprawi¢ lub wymie-
ni¢ czesci.

Peknigta membrana
zbiornika  membrano-
wego (jezeli jest zain-
stalowany).

Wymieni¢ membra-
ne.

Punkt pracy nie jest
skalibrowany zgodnie
z systemem. Na przy-
ktad warto$é jest wyz-
sza niz cisnienie do-
prowadzania cieczy do
pompy.

Zmieni¢  ustawienia
wartosci progowej
i regulacji czasu.

Moze wystepowaé pro-
blem z ptywakiem po-
ziomu w zbiorniku uje-
cia wody.

Sprawdzi¢
i zbiornik.

ptywak

Moze wystepowaé pro-
blem z ptywakiem po-
ziomu w zbiorniku uje-
cia wody.

Sprawdzi¢ przefgcz-
nik ci$nienia i warun-
ki ujecia wody (ci-
$nienie).

Pompa pracuje i wystepuja drgania w pompie

lub w jej poblizu

Przyczyna

Rozwigzanie

Punkt pracy nie jest
skalibrowany  zgodnie
z systemem.

Wartos¢ jest nizsza niz
minimalne cisnienie
doprowadzania cieczy
do pompy.

Zmieni¢  ustawienia
wartosci progowej
i regulacji czasu.

Pompa zawsze dziata z predkoscia maksymal-

na
Przyczyna Rozwiazanie
Moze  wystepowac¢ | Sprawdzié potaczenie
problem hydrauliczne migdzy
z czujnikiem. czujnikiem
a systemem.
Sprawdzi¢ sprawnos$é
czujnika.
W danym czujniku lub
obwodzie  hydraulicz-
nym obecne jest powie-
trze.
Wartosé progowa | Zmieni¢ wartos¢ pro-
jest zbyt wysoka | gowa.

i pompa nie osigga
warto$ci wymaganej.

Pompa nie jest zala-
na.

Sprawdzi¢ przewdd
ssawny i zalanie pom-
py.

Zadziatato gtéwne urzadzenie zabezpieczajace
systemu

Przyczyna Rozwigzanie

Zwarcie Sprawdzi¢  przewody

przytgczeniowe.

W przypadku pompy
jednofazowej — kon-
densator silnika jest
wadliwy.

Wymieni¢, jezeli jest to
kondensator zewnetrz-
ny. Jezeli jest to kon-
densator wewnetrzny,
skontaktowac sig
z lokalnym dziatem
sprzedazy

i przedstawicielem
handlowym.

13 Utylizacja

OSTRZEZENIE:
A . Urzadzenie musi by¢ unieszko-

dliwiane przez zatwierdzone
przedsiebiorstwa specjalizujgce
sie w identyfikacji réznych typéw
materiatéw (stal, miedz, tworzy-
wo sztuczne itp.).

Zuzyty sprzet elektryczny i elektroniczny
(UE/EOG)

{=Z

INFORMACJE DLA UZYTKOWNIKOW na
podstawie art. 14 Dyrektywy 2012/19/UE Par-
lamentu Europejskiego i Rady z 4 lipca 2012 w
sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektro-
nicznego (ZSEIE). Symbol przekreslonego kosza
na $mieci umieszczony na urzgdzeniu lub jego
opakowaniu oznacza, ze na koniec okresu
uzytkowania urzgdzenia nalezy je zutylizowac
odrebnie od odpadéw komunalnych. Powyzsze
obowigzki ustawowe wprowadzone zostaty w celu
ograniczenia ilosci odpadéw powstatych ze
zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego
oraz zapewnienia odpowiedniego poziomu zbiera-
nia, odzysku i recyklingu zuzytego sprzetu. Pra-
widfowa realizacja tych obowigzkéw ma znaczenie
zwlaszcza w przypadku, gdy w zuzytym sprzecie
znajdujg sie sktadniki niebezpieczne, ktére majg
szczegdlnie negatywny wplyw na $rodowisko i
zdrowie ludzi.

ZSEIE pochodzgcy od innych uzytkownikéw niz
gospodarstwa domowe (Klasyfikacja wedtug ro-
dzaju produktu, zastosowania i obowigzujgcych
przepisdw lokalnych): za selektywng zbidrke ni-
niejszego urzadzenia na koniec okresu uzytkowa-
nia jest odpowiedzialny producent (Producent EEE
na podstawie dyrektywy 2012/19/UE). Uzytkownik,
ktory zamierza sie pozby¢ tego produktu, zobo-
wigzany jest do oddania go do punktu zbierania
zuzytego sprzetu, np. sprzedawcy w/w sprzetu lub
innej jednostki prowadzgcej zbieranie odpadow
tego typu.
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1 Uvod i sigurnost “ El
1.1 Uvod

Svrha ovog priruénika

Svrha ovog priruénika jest pruziti informacije o:
. Ugradniji

. Uporabi

. Odrzavanje

OPREZ:
Pozorno proéitajte ovaj priru¢nik prije

ugradnje i koriStenja proizvoda. Nepri-
kladna uporaba proizvoda moze
prouzroCiti oStec¢enja na osobama ili
predmetima te dovesti do prestanka
vazenja jamstva.

NAPOMENA
Cuvajte priruénik za budu¢a ¢itanja i drzite ga
blizu uredaja u svakom trenutku.

1.2 Terminologija i oznake koje se odnose
na sigurnost

Razine rizika

Oznaka Upute

Opasna situacija
f OPASNOST:

teske ozljede.

Opasna situacija
koja bi, ako se ne
izbjegne, mogla
prouzrociti smrt ili
teSke ozljede.

koja bi, ako se ne
f UPOZORENJE:

Opasna situacija
koja bi, ako se ne
izbjegne, mogla
prouzrociti  lakSe
ili umjereno teske
ozljede.

izbjegne, mogla
f OPREZ:

» Potencijalna
situacija koja bi,
ako se ne izb-
jegne, mogla
prouzrogditi
nezeliene  si-
tuacije
Postupak  koji
nije povezan s
osobnim ozlje-
dama

prouzrociti smrt ili
NAPOMENA

Kategorije rizika

Kategorije rizika mogu odgovarati razinama rizika ili,
umjesto toga, specificnim oznakama koje mogu za-
mijeniti obiéne oznake razina rizika.

Rizici elektriéne prirode su oznaceni sljedeéim speci-
fiénim oznakama:
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f RIZIK ELEKTRICNE PRIRODE:

1.3 Neiskusni korisnici

UPOZORENJE:
A Ovaj proizvod treba koristiti isklju¢ivo
kvalificirano osoblje.

Moraju se postovati sljedeée mjere opreza:

. Ovaj proizvod ne smiju koristiti osobe s
fizickim ili mentalnim invaliditetom, ili
osobe bez potrebnog iskustva i znanja,
osim ako nisu obu¢ene o radu na ureda-
ju i o povezanim rizicima, ili ako ne rade
pod nadzorom odgovorne osobe.

. Djeca moraju biti pod nadzorom te se
treba uvjeriti da se ne igraju s uredajem
ili u njegovoj blizini.

1.4 Jamstvo

Informacije o jamstvu potrazite u prodajnom ugovo-
ru.

1.5 Rezervni dijelovi

UPOZORENJE:
A Pri zamjeni moguc¢ih istrosenih kompo-
nenti koristite samo izvorne rezervne

dijelove. Uporaba neodgovarajucih dije-
lova moZe dovesti do nepravilnog rada,
ostecenja i prouzrociti prestanak vazen-
ja jamstva.

Za viSe informacija o rezervnim dijelovima za proiz-
vod, obratite se Sluzbi za prodaju i pomo¢.

1.6 lzjave o sukladnosti

Pogledajte posebnu deklaraciju ozna¢avanja koja se
nalazi na proizvodu.

g

1.6.1 lzjava o sukladnosti EU (br. 12)

1 LVD, EMCD - Model uredaja/proizvod:
Q-SMART (pogledati naljepnicu na prvoj stranici)
RoHS - jedinstvena identifikacija EEE:
Q-SMART
2. Naziv i adresa proizvodaca:
Xylem Service ltalia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
36075 Montecchio Maggiore VI
Italija
3. Ova izjava o sukladnosti izdana je pod isklju¢ivom
odgovorno$c¢u proizvodaca.
4. Predmet izjave: upravijatka plo¢a za elektricne
pumpe
5. Prethodno opisani predmet izjave je u skladu s
relevantnim zakonodavstvom Unije o uskladivanju
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* Direktivom 2014/35/EU od 26. veljate 2014. i
naknadnim izmjenama i dopunama (niski napon).
+ Direktivom 2014/30/EU od 26. veljace 2014. i
naknadnim izmjenama i dopunama (elektroma-
gnetska kompatibilnost).
* Direktivom 2011/65/EU od 8. lipnja 2011. i nak-
nadnom izmjenama i dopunama, uklju€ujuci Direk-
tivu 2015/863/EU (ogranienje uporabe pojedinih
opashih tvari u elektri¢noj i elektroni¢koj opremi).
6. Upucivanje na odgovarajuée uskladene standard
u koristenju ili upucivanje na druge tehnicke specifi-
kacije, u odnosu na koje se sukladnost izjavljuje:
+ EN60730-1:2011+A1:2019+A2:2019+
A2:2019+A11:2024, EN 60204-1:2018,
EN 61439-1:2011, EN IEC 61439-1:2021,
EN 61439-2:2011, EN IEC 61439-2:2021.
EN 61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019,
EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021
EN 61000-6-1:2007, EN IEC 61000-6-1:2019,
EN 61000-6-3:2007, EN IEC 61000-6-3:2021.
EN IEC 63000:2018.
Prijavljeno tijelo: - - -
Dodatne informacije:
RoHS - Prilog Ill. — Primjene izuzete od ogranicen-
ja: olovo u elektriénim i elektronickim kompo-
nentama [7(c)-1].
Izjava se odnosi na ploéu bez dodatka sljedece
opreme:
Modbus RTA kompleta broj dijela 150890910
6CP ploge slobodnih kontakata broj dijela
1086042400

© N

Potpisao za i u ime: Xylem Service ltalia S.r.I.

Montecchio Maggiore, 20/12/2024
' 1I 'i/ j )
! .‘-"7.,‘ l/ Pl.)'\ V\

Izjava(e) o sukladnosti nije(nisu) vazeéa(e) ako se
koristi(e) odvojeno od ostalog teksta dokumenta
tvrtke Xylem kod 001085042.

Alessio Vendraminelli
Glavni Direktor

Rev. 00

Lowara je zastitni znak tvrtke Xylem Inc. ili neke od
njenih podruznica.

2 Prijevoz i skladistenje

2.1 Pregled iisporuka

-

Provjerite vanjsku ambalazu.

2. Obavijestite naseg distributera, u roku od osam
dana od datuma isporuke, ako su na proizvodu
vidljivi znakovi oste¢enja.

3. Otvorite kartonsku ambalazu.

4. Uklonite materijal za pakiranje s proizvoda. Od-
loZite sav materijal za pakiranje u skladu s lo-
kalnim vazecim smjernicama.

5. Pregledajte proizvod kako biste utvrdili moguée
dijelove koji nedostaju ili koji su osteceni.

6. Obratite se trgovcu ako su prisutni problemi.

2.2 Prijevoz i smjernice

Mjere opreza

UPOZORENJE:
A . Pridrzavajte se vazecih sig-

urnosnih propisa.

Provjerite da je bruto teZina navedena na ambalazi
prikladna za dijelove koji se koriste za punjenje.

Pozicioniranje i priévrséivanje

Uvjerite se da je uredaj Cvrsto pric¢vrSéen tijekom
prijevoza i da se ne moze kotrljati niti pasti. Proizvod
se mora prevoziti na okoliSnoj temperaturi izmedu -
10°C i 70°C (izmedu 14°F i 158°F) na vlaznosti od
<90% bez kondenzata, zasticen od prasine, izvora
topline i mehanickih ostecenja.

2.3 Smjernice za skladistenje

2.3.1 Mjesto skladistenja

NAPOMENA

. Zastitite proizvod od vlage, praSine,
izvora topline i moguéih mehanickih
ostecenja.

. Proizvod se mora skladistiti na
okoli$noj temperaturi izmedu -10°C i
70°C (izmedu 14°F i 158°F) i na
vlaznosti nizoj od 90% bez konden-
zata.

3 Opis proizvoda ?
3.1 Prikaz proizvoda “

Q-SMART je razvodna jednofazna ploca projektirana
za uporabu s 1 ili 2 elektricne jednofazne pumpe za
razne primjene na fiksnoj brzini.

Prikladna je za sustave za izjednaCavanje tlaka, za
praznjenje ili u sustavima za otpadne vode. Provjeri-
te vrstu vase ugradnje i izmijenite parametre suklad-

no tome (pogledaijte dijelove 5.4.3, 5.4.4i10.1).

3.2 Ime proizvoda

Primjer: Q-SMART 10/15/D 12A
Q- Trgovacko ime razvodne ploce.
SMART | Mrezno napajanje, jednofazno
1x230Vac 50/60Hz
10 Broj pumpa koje se mogu spojiti
10: Jedna
20: Dvije
15 Nazivna snaga motora kW x 10
15=1,5kW x 10
D Zadana aplikacija softvera
D: otpadne vode/ punjenje
B: izjednaCavanije tlaka
12A Maksimalna apsorbirana snaga el-
ektri¢ne pumpe

3.3 Tehnicki podaci
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Tab1 Standardna verzija

Model razvodne

(Aktivni ulaz vrijednosti senzora)
Ulaz struje 0-22 mA, to¢nost
0,3%,

ploge Q-SMART 10|  Q-SMART 20 Napajanje senzora +12 Vdc

r’:‘:Z(')Vn”'(Uin)rad”' 1x230VAC (od -15% do +10%) 1 Relej 2 Releja

N B¢ a opterecenja opterecenja

S::é‘;”a radna 50/60 Hz Digitalni izlazi SOCI5VA & S50VAC

Nazivna ulazna Maksimalna dopus$tena struja za

struja ! 12A 24A elektriéni motor je 12A

(Uin=230V) Ulaz za komunikaciju s nadzor-

Preporuéena oL nim sustavom pomo¢ ModBus

zastita linije 2 20A 40A Serijski ulaz TTL |\ o unikacijskog protokola TTL

Nazivna izlazna Signali: +5V, RX, TX, RTS, 0V

struja 12A 2x12A Ulaz RJ45 za komunikaciju s

(Uin=230V) karticom s relejima bez potenci-

Potrosni 1,8 W Konektor RJ45 jala

ngézginja rE (Rezervna snaga se moze mi- Signali: +12V - 120mA , 0V,
ravnosti p jenjati ovisno o vrsti povezanog i _ i 6 izlaza otvoreni kolektor

P senzora) Dimenzije i Vidi Sliku 3

Vrsta punjenja Elektri¢ni motor tezina

Nazivni Cosg 20,6

Kutija Samogasivo - sivo 1. Struja koju isporucuje razvodna ploca ne smije

IP prednja zasti- 55 biti manja u odnosu na struju koju apsorbiraju

ta

Povezivanja
(koristiti  samo
bakrene vodice)

Vijéane uvodnice
(Napajanje, ulaz i izlaz)

Maksimalni pre-
sjek kabela za

e 4 mm?
napajanje na
ulazu
Maksimalni pre-
sjek kabela za 4 mm2

napajanje moto-
ra

Postavna vrijed-
nost®

Tlak od 0 do 60 bara (od 0 do 6
MegaPa)

Razina: od 0 do 50 m (od 0 do
164 stopa)
Temperatura: od -20 do 100°C
(od 32 do 122°F)

Okolisna  tem-

od 0 do 40°C (od 32 do 122°F)

peratura
Prostorna 0d 10 do 90% bez kondenzata
vlaznost
N_a_dm(zrska <2000 m nadmorske visine
visina
Zujalica alarma 3,6 kHz, Piezo
Osigurac za 12 A (gG)
zastitu  motora CH10
F1,F2 10,3x38 mm
Zastitni pomoc¢ni 1A zadrzani 5x20 mm
osigura¢ F3 (T1L 250V IEC60127-2/3)

5 viSefunkijskih ulaza po kontak-
Digitalni ulazi tu NO/NC (bez potencijala, 12V,

4mA)

Ulazi elektri¢ne
sonde

4 senzora razine s elektrodama,
1 referentna elektroda
Osijetljivost: od 5 do 100kOhma,
Kapacitet linije: 10nF max,
Napon elektrode: 6,5V - 20Hz

Analogni ulaz

Transduktor 0-20/4-20mA
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elektricne pumpe, i ovisi takoder o padu napona
zbog duljine kabela.

2. lzaberite struju zastitnog linijskog uredaja ovisno
o maksimalnoj struji koju apsorbiraju motori.

3. Samo ako se koristi elektronski senzor.

4. Za vece nadmorske visine ili drugacije okoliSne
uvjete koji nisu razmotreni u ovom priruéniku,
obratite se lokalnom predstavniku Postprodajne
sluzbe & Usluge.

3.4 Tehnicke znac¢ajke pumpe

Oslonite se na Priru¢nik za uporabu i odrzavanje
elektricne pumpe. Vrlo je vazno razmotriti granice
uporabe razvodne ploce kao i one koje se odnose na
elektricnu pumpu. Oslonite se na Tehnicki podaci u
Tab 1. Klijent je odgovoran za kontrolu granica elek-
tricne pumpe, ako nisu navedene u ovom priru¢niku.

4 Ugradnja “

Mjere opreza

UPOZORENJE:
A . Pridrzavajte se vazecih sig-

urnosnih propisa.

. Koristite odgovarajucu
zastitnu opremu.

. Kod odabira mjesta monti-
ranja i hidraulickog te el-
ektri¢nog priklju€ivanja,
pridrzavajte se uvijek
vazecih lokalnih zakona i
propisa.

4.1 Elektri¢ni zahtjevi

Vazedi lokalni propisi imaju prednost nad specificnim
zahtjevima navedenim u nastavku.
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Popis provjera za elektri¢ne prikljucke

Provjerite jesu li zadovoljeni sljedec¢i zahtjevi:

Elektricni vodi¢i su zasticeni od visoke
temperature, vibracije i udaraca.

Vrsta struje i napon glavnog napajanja
moraju odgovarati podacima navedenim
na plogici tijela pumpe.

Potrebno je isporugiti elektricnu energiju
razvodnoj plo¢i pomo¢u namjenske linije

i/ili blizu izvora topline. Oslonite se na ra-
spon prostorne temperature u dijelu
Tehnicki podaci.

. Ugradite razvodnu plocu i elektri¢nu
pumpu na suho mjesto i zasticenu od
mraza i pritom se pridrzavajte granica
uporabe i uvjerite se da se je motor
dovoljno ohladio.

. Nemojte koristiti proizvod u eksplozivnim
okruZenjima ili ako su prisutni prasina,
kiseline, nagrizajuci ilili zapaljivi pli-

napajanja koja sadrzi:

o Jedan diferencijalni prekida¢ visoke
osjetljivosti (30 mA) [RCD uredaj za
zaostalu struju].

o Jedan prekida¢ za odspajanje s
mreze sa udaljenosti otvaranja kon-
takta od najmanje 3 milimetara.

Popis provjera za razvodnu plocu

NAPOMENA

Razvodna plo¢a mora biti kompatibilna s podaci-
ma elektricne pumpe koju napaja sama ploca.
Vrlo je vazno razmotriti granice uporabe razvod-
ne plo¢e kao i one koje se odnose na elektricnu
pumpu. Neprikladne kombinacije ne jamce rad i
zastitu elektriénih pumpi i razvodne ploce.

Provjerite jesu li zadovoljeni sljedec¢i zahtjevi:

. Razvodna plo¢a mora Stititi pumpe od
mogucih kratkih spojeva. Osigura¢ s ka-
Snjenjem ili termomagnetski prekidac
(preporucuje se znacajka tipa C) su prik-
ladna zastita razvodne ploce.

. Osigura¢ s kasnjenjem unutar razvodne
plo¢e stiti pumpu od kratkih spojeva. Za
pumpe je isporuc¢en osigura¢ tipa 12A
gG (F1, F2). Oslonite se na Sliku 7.

. Razvodna plo€a mora biti ispravno pro-
gramirana.  Oslonite se na dio
“Pokretanje i programiranje” (dijelovi
5.4.3,5.4.4)

Popis za provjeru motora
Koristite kabel s 3 vodi¢a (2 + uzemljenje/masa). Svi
kablovi moraju biti otporni na toplinu do najmanje

+70°C (158 °F).

4.2 Mehanic¢ka ugradnja

NAPOMENA:
. Neispravna mehanicka ugradnja moze
prouzrociti neispravan rad i lom

razvodne ploce.
. Progitajte ovaj priruénik i priruénik el-
ektricne pumpe prije ugradnje.

Uvjerite se da su zadovoljeni sljedeéi uvjeti:
. Oslonite se na Sliku 4 za ispravnu mon-
tazu razvodne ploce.
. Nemojte ugradivati razvodnu plo¢u u
zonu izloZenu izravnoj suncevoj svjetlosti

novi.

4.3 Elektricna ugradnja

Mjere opreza

UPOZORENJE:
A . Provjerite da su sve spojeve

izveli kvalificirani instalateri u
skladu s vaze¢im propisima.

. Prije pustanja jedinice u rad
(razvodne ploce i elektri¢éne
pumpe), uvjerite se da su
uredaj i razvodna ploc¢a izoli-
rani od elektricnog napajanja
i da se ne mogu staviti pod
napon.

Uzemljenje

Rizik elektricne prirode
A . Spojite uvijek zastitni vodi¢

uzemlijenja na stezaljku

uzemljenja (masa) prije
izvodenja  elektrinih  pri-
kljucaka.

NAPOMENA:

Uvjerite se da u razvodnoj plo¢i nisu prisutni ko-
madi Zice ili ovojnice ili neki tre¢i materijali kada
izvodite elektricne prikljucke. Poduzmite sve pot-
rebne mjere kako biste izbjegli oStecenja tijekom
uklanjanja unutarnjih dijelova.

4.31 Stezaljke

Oslonite se na Sliku 7.

Br. |Znacenje/Prikljucci Sitotisak na plastici

1 Mrezno napajanje| Termomagnetski

1x230Vac, 50/60Hz prekidac pre-
optere¢enja 1P+N,
In=32A

2 |21) M1= Elektricna| 2.1) UTM1=L1

pumpa 1 napajanje| U2M1=N1

1x230Vac, |1max=12A 2.2) U2M2=N2

2.2) M2= Elektricna| UTM2=L2

pumpa 2 napajanje

1x230Vac, 12max=12A

3 |Analogni i digitalni sen-| Al/DI, Ingressi ana-
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zori

3.1) Senzor tlacni /
temperaturni / razine
3.2) Digitalni ulaz koji
se moze programirati
3.3) Tlaéna sklopka
minimalne razine ili
prekidac minimalne
razine

3.4) Tlaéna sklopka
maksimalne razine ili
prekida¢ maksimalne
razine

3.5) Tlaéna sklopka /
Plovak pumpe1

3.6) Tlaéna sklopka /
Plovak pumpe2

3.7) Elektri¢ne sonde
3.7.1) Uobicajeno
3.7.2) Minimalna razina
3.7.3) Start/stop pumpa
1
3.7.4) Start/stop pumpa
2

3.7.5) Visoka razina

logici e digitali

3.1) Al (0/4-20mA)
3.2) D IN PROG

3.3)PMIN/G MIN
34) P MAX / G

MAX

3.5) P1/G1
3.6) P2/G2
3.7)
elettriche
3.7.1) S COM
3.7.2) S MIN
3.7.3)S1
3.74)S 2
3.7.5) S MAX

Sonde

odgovarajuéu  uvodnicu (1),
Slika 5.

5. Priklju¢ite najprije kabel uzem-
lienja na odgovarajucu stezaljku
i zatim ostale kablove. Pozeljno
je da je kabel za uzemljenje
dulji od ostalih kablova, Slika 7 i
8.

6. Provjerite da su svi kablovi
osigurani, zatvorite STRAZNJI
poklopac i zategnite vijke ako
nisu prikljueni drugi kablovi.

NAPOMENA:

Ako su neki modeli opremljeni kablom za napa-
janje popre¢nog presjeka od 4G2.5mm2, ovaj
potonji sluzi samo za unutarnji test proizvodnje.
Provjerite pad napona (< 4%) i zamijenite kabel
drugim koji je opremljen prikladnim popre¢nim
presjekom.

Brzo povezivanje RJ
45 za kontakte bez
potencijala

RILS

PrekidaCi za elektron-
sko zaobilazenje:

M1:  kontrola elekt-
ricnog motora 1

M2: kontrola el-
ektriénog motora 2

(Vidi odjeljak 4.6)

M1
M2

433 Priklju¢ak kabela za napajanje
motora

Ako se kabel za napajanje motora mora dodati ili
zamijeniti, koristite kabel prikladnog presjeka za
maksimalnu potrosnju struje elektricnog motora i,
uzimajuéi u obzir takoder pad maksimalnog napona
(24%).

Priklju¢ivanje  Modbus
RTU 485

TTL

unutarnje leziste za
Modbus RTU 485.
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Prikljuéivanje na mrezu napajanja

NAPOMENA:
Popre¢ni presjek kabla za glavno napajanje je
prikladan za maksimalnu potro$nju struje el-
ektriénog motora, uzimajuéi u obzir takoder i pad

maksimalnog napona (< 4%).

Osloni- | 1. Uvjerite se da je razvodna ploca
te se izolirana od elektricnog napajanja i
na da se ne moze staviti pod napon.

Slike 2. Otvorite prednje poklopce (1) i (3)

te iskljucite glavni prekidac (2).

56,7, 3. Odvrnite 4 vijka M4x25 i otvorite
STRAZNJI poklopac (vidi Sliku 6).

4. Unesite kablove napajanja motora
u odgovaraju¢e uvodnice (3) (5),
Slika 5.

5.  Prikljucite najprije kabel uzemljenja
na odgovarajuéu stezaljku i zatim
ostale kablove. PoZeljno je da je
kabel za uzemljenje dulji od ostalih
kablova, Slika 7 8.

6. Provjerite da su svi kablovi osig-
urani, zatvorite STRAZNJI
poklopac i zategnite vijke ako nisu
priklju€eni drugi kablovi.

8.

Ugradnja i zamjena kabela za glavno napajanje

se

Oslonite 1. Uvjerite se da je razvodna
na plo¢a izolirana od elektricnog
5, napajanja i da se ne moze

Slike
6,7i

8.

).

Sliku 6).

staviti pod napon.
2. Otvorite prednje poklopce (1) i
(3) te iskljucite glavni prekida¢

3. Odvrnite 4 vika M4x25 i ot-
vorite STRAZNJI poklopac (vidi

4. Unesite kablove napajanja u

434 Prikljucci /O

Stezaljke se moraju odabrati ovisno o aplikaciji i vrsti

koristenog senzora (Slike 7 i 9). Za aplikaciju se
oslonite na Slike 11+64.

Oslonite 1. Uvjerite se da je razvodna plo¢a

se na izolirana od elektricnog napajanja
. i da se ne moZe staviti pod na-
Slike 5, pon.

2. Otvorite prednje poklopce (1) i (3)
te iskljucite glavni prekidac (2).
3. Odvrnite 4 vika M4x25 i otvorite

6,7i09.
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STRAZNJI poklopac (vidi Sliku 6).

4. Unesite kablove za napajanje u
odgovarajuée uvodnice, Slika 5,
presjek 4.5.

5. Prikljugite kabel u odgovarajuée
stezaljke, Slike 7i 9.

6. Provjerite da su svi kablovi osig-
urani,  zatvorite  STRAZNJI
poklopac i zategnite vijke ako nisu
priklju€eni drugi kablovi.

435 Zamjena osiguraca F1 ili F2

Ako se osigura¢ F1 ili F2 mora zamijeniti jer je neis-
pravan, zamijenite ga drugim osiguraéem prikladnih
znacajki.

Alarm A01 oznacCava da je osigura¢ F1 neispravan.
Alarm A02 oznacgava da je osigura¢ F2 neispravan.

Oslonite 1. Uvjerite se da je razvodna
se na plo¢a izolirana od elektri¢nog
. napajanja i da se ne moze

Slike 5, 6, staviti pod napon.

2. Otvorite prednje poklopce (1) i
(3) te iskljucite glavni prekida¢
2).

3. Odvrnite 4 vijka M4x25 i ot-
vorite STRAZNJI poklopac (vidi
Sliku 6).

4. Koristite prikladan alat za
ukloniti osigura¢ F1 (alarm A01)
ili F2 (alarm A02).

5. Zamijenite osigura¢ ovisno o
ispravnim Tehnic¢ki podaci, vidi
Tab 1.

6. Zatvorite STRAZNJI poklopac i
zategnite vijke ako nisu pri-
klju€eni drugi kablovi.

7i8.

4.4 Analogni senzor

Potreban je analogni senzor s izlazom od 0/4-20mA,
za oznacavanje tlaka,razine ili temperature sustava

(oslonite se na Slike 7 e 9).
Senzor nudi mogu¢nost dodatnih funkcija.
Vidi dio 5.3 Pokretanje i programiranje.

4.5 Uvodnice i stezaljke
451 Q-SMART 10/bS sklop za izjed-
nacavanje tlaka

Oslonite se na slike 5, 71 9.
Preporucuju se dolje navedene vrijednosti

# Znacenje/ Sitotisak |Moguci

(Sliku |Prikljuéci Q-SMART |(promjer kabla

5) (Slike 7, 9)  |(Slike 7, 9) |(mm)

1 - Elektricno  |1x230Vac |od7a 13
napajanje

na ulazu

2 - Tlacna P1
sklopka P1 |S COM

- Zajednicka
sonda

od5a10

3 - Pumpa mo- (M 1 od7a13

tora 1

- Senzor AIN od5a10

- Tlaéna P MAX
sklopka S MIN
maksimalne
razine

- Sonda mi-
nimalne ra-
zine

- Visezi¢ni
kabel son-
de

od7a13

6 - Tlagna P MIN
sklopka mi- |G MIN
nimalne ra- |P MAX
zine

- Plovak mi-
nimalne ra-
zine

- Tlaéna
sklopka
maksimalne
razine

od5a10

(1) Prikljucite viSezi¢ni kabel na spojnu kutiju i zatim
svaku sondu na svoj kabel.

452 Q-SMART 20/bS sklop za izjed-
nacavanje tlaka

Oslonite se na slike 5, 71 9.

# Znacenje/ Sitotisak Q-(Moguci
(Sliku  |Prikljucci SMART promjer
5) (Slike 7,9)  |(Slike 7, 9) |kabla
(mm)
1 - Elektricno [1x230Vac |od7a 13
napajanje
na ulazu
2 - Tlaéna P1 od5a10
sklopka P1 [P 2
- Visezitni [P MAX
kabel S COM
tlacne S MIN
sklopke™ |S 1
- Visezitni [S2
kabel son- |S MAX
de
3 - Pumpa M1 od7a13
motora 1
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4 - Senzor AIN od5a10
- Tlaéna P2
sklopka P2
5 - Pumpa M2 od7a13
motora 2
6 - Tlaéna P MIN od5a10
sklopka P MAX
minimalne |G MIN
razine S COM
- Plovak S MIN
minimalne |S MAX
razine
- Visezicni
kabel son-
de
- Visezicni
kabel
tlane
sklopke("
453 Q-SMART 10/SE sklop za drenazu

otpadnih/voda za punjenje

Oslonite se na slike 5, 71 9.

# Znacenje/ Sitotisak Q- |Moguci
(Sliku  |Prikljucci SMART promjer
5) (Slike 7,9)  |(Slike 7, 9) |Kabla (mm)
1 - Elektricno |- 1x230Valod 7 a 13
napajanje c
na ulazu
2 - Plovak - GMAX |od5a10
maksimal- |- S MAX
ne razine
- Sonda
maksimal-
ne razine
3 - Pumpa - M1 od7a13
motora 1
4 - Senzor - AIN od5a10
- Sonda - 81
razine
pumpe 1
5 - Plovak - G od7a13
pumpe1 |- SCOM
- Zajedni¢ka |- S MIN
sonda - 81
- ViSezitni |- S MAX
kabel son-
de
6 - Plovak - GMIN |od5a10
minimalne |- S MIN
razine
- Sonda
minimalne
razine

454

Q-SMART 20/SE sklop za drenazu

otpadnih/voda za punjenje
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Oslonite se na Slike 5, 7i 9.

# Znacenje/ Sitotisak |Moguci
(Sliku |Prikljuéci Q-SMART (promjer
5) (Slike 7,9)  |(Slike 7, 9) |k@bla (mm)
1 - Elektricno |- 1x230V |od 7 a 13
napajanje ac
na ulazu
2 - Viseziéni |- SCOM |od5a 10
kabel son- - S MIN
de(” - 81
- Viseziéni |- S2
kabel plov- [- S MAX
ka" - G1
- G2
- G MAX
3 - Pumpa - M1 od7a13
motora 1
- Senzor - AIN od5a10
- Pumpa - M2 od7a13
motora 2
6 - Plovak - GMIN |od5a10
minimalne
razine

4.6 NAPAJANJE ELEKTRICNIH PUMPI U
HITNOM STANJU

Ako su softver ili elektronika razvodne plo¢e Q-
SMART blokirani,
izmjenom poloZaja prekidaca sa zaobilazenjem M1 i

pumpe se mogu

M2 (oslonite se na Slike 7i 70).

A\

UPOZORENJE:

. Provjerite da su ovu operaci-
ju izveli kvalificirani instalate-
ri u skladu s vazec¢im propi-
sima.

. Prije pusStanja jedinice u rad,
uvjerite se da su uredaj i
razvodna ploca izolirani od
elektricnog napajanja i da se
ne mogu staviti pod napon.

. Ova operacija se mora
provesti samo u hitnom stan-
ju.

5 Opis sustava

5.1

Korisnicko sucelje

U popisu su opisani dijelovi prikazani na Slici 7.

Broj Opis
U RUCNOM naéinu (MAn):
1 = Gumb za ukljugivanje el-
1i2 ektricne pumpe 1. Drzite pritisnut

gumb za ukljucivanje.
2 = Gumb za uklju¢ivanje el-
ektriéne pumpe 2. Drzite pritisnut

napajati
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gumb za ukljucivanje.

U nacinu PRIPRAVNOSTI (StY):
1,2 Povecanje ili smanjenje vrijed-
nosti odabranog parametra u
nacdinu PRIPRAVNOSTI

Vrsta zaslona:

3 LED s tri brojke sa svjetlosnim
oznakama
Komutacijski gumb izmedu nacina
rada:

. AUTOMATSKOG (Aut)

4 ¢  RUCNOG (Man)i

. PRIPRAVNOSTI (StY)
(aktiviranje izbornika za
programiranje)

5 Gumb za potvrditi izbornik i podat-
ke.

5.2 Informacije na zaslonu

U popisu su opisani dijelovi prikazani na Slici 2.

Broj Opis
1 LED zeleno svjetlo ukljuéeno: oz-
nacava da je pumpa 1 u radu
2 LED plavo svjetlo uklju¢eno: oz-
na¢ava AUTOMATSKI na¢in
3 LED zeleno svjetlo ukljuéeno: oz-

nacava da je pumpa 2 u radu

LED zeleno svjetlo uklju¢eno: oz-
4 nacava nepravilnost. LED svjetlo
se obasjava kad je prisutan alarm.

LED Zuto svjetlo ukljueno u

5 RUCNOM naginu
LED crveno svjetlo uklju¢eno: oz-
nacava
. Alarm nedostatka vode
ukljuéen, za aplikaciju
6 izjednaCavanja tlaka
ili
. Alarm za visoku razinu
ukljuéen, za aplikaciju
otpadnih voda.
7 LED crveno svjetlo: oznacava

temperaturu u °C, ako je odabrana

LED crveno svjetlo uklju¢eno: oz-
8 nacava prevalenciju (stup vode) u
m, ako je odabrana

LED s postojanim zelenim svjetlom
9 oznatava da je napajanje
ukljuéeno

LED crveno svjetlo uklju¢eno: oz-
10 nacava tlak u barima, ako je
odabran

521 Zaklju¢avanje/otkljuc¢avanje
korisni¢kog sucelja

Gumbi (4) su aktivirani u AUTOMATSKOM ili

RUCNOM naginu i dopustaju korisniku prikaz regis-

tra rada i alarma (vidi dio 5.4.2) ili pristup izborniku i

izmjenu parametara rada (vidi dio 5.4.3).

5.3 Pokretanje i programiranje

NAPOMENA:
Ako se isporucuje pojedinac¢no, ZADANI
SOFTVER JE: }
- OTPADNE VODE DRENAZE (SE) za Q-
SMART10.. /D, Q-SMART20../D , vidi
dio 3.2i 5.4.3 tab. 2
1ZJEDNACAVANJE TLAKA (bS) za Q-
SMART10.. /B, Q-SMART20, vidi dio 3.2

i 5.4.3 tab. 3.

Izmijenite vrijednosti na temelju vrste
elektriécne pumpe i sustava, vidi dio 5.4.4 i
oslonite se na slike 11+ 64).

. Ako je razvodna plo¢a veé
prikljuéena na elektriénu pumpu ili na
tlacni sklop, programirana je prema
znaCajkama elektricne pumpe i
zadane  vrijednosti se  mogu
promijeniti. Izmijenite funkcijske vri-
jednosti sustava.

. Neispravna konfiguracija moze osteti-
ti elektricnu pumpu i/ili sustav.

Oslonite se na Slike 7i 2 za korisni¢ko sucelje.

1. Provjerite jesu li provedeni svi mehanicki, elek-
triéni i hidrauliéni prikljuCci. Vidi Mehani¢ka u-
gradnja dio 4.2, Elektricna ugradnja dio 4.3.

2. Ukljucite napajanje na glavnom prekidacu (1)
Slika 7; tako se pokrece razvodna ploc¢a.

3. Razvodna plo¢a izvodi samostalni test unu-
tarnjeg hardvera i ukljuuje se LED svjetlo (9).
Moze se pristupiti IZBORNIKU KONFIGURACI-
JE radi postavljanja prikladne aplikacije (oslonite
se na Slike od 77 do 62).

NAPOMENA:

. Nacin pokretanja nakon iskljucivanja
je uvijek AUTOMATSKI i ne moze se
izmijeniti.

. U automatskom nacinu elektricna
pumpa radi ako su tlak, razina ili
temperatura  sustava nizi od
odabrane vrijednosti. Ako je po-
trebno, pritisnite (4) za postaviti
RUCNI nagin i elektriéna pumpa se
iskljuCuje u radu.

Parametri u izborniku PARAMETRI se mogu izmi-
jeniti SAMO u nac¢inu PRIPRAVNOSTI (StY). Priti-
snite (4) za prijeci iz jednog u drugi nacin: AUTO-
MATSKI, RUCNI i PRIPRAVNOSTI (StY); LED svjet-
la (5) i (2) su isklju¢ena. Vidi dio 5.4.4 za ispravan
postupak.

54 Programiranje

Razvodna plo€a ima tri izbornika kojima se moze
pristupiti kombinacijom tipki;

. BRZA KONFIGURACIJA (vidi dio 5.4.3)
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. REGISTAR ALARMA (vidi dio 5.4.2).
. PARAMETRI (vidi dio 5.4.4).

5.4.1 Tekstovi prikazani na zaslonu

Sim Opis

MAnN rl?:cnl nacin rada: pumpa je zaustavlje-

Aut Automatski naéin rada.

Sty Nacin Pripravnosti: Programiranje je
omogucéeno

cnf Odabir softvera (sE ili bS)
Razvodna plo¢a Q-SMART je post-

SE avljena u nacinu otpadnih voda DREN-
AZE
Razvodna plo¢a Q-SMART je post-

bS avljena u nacinu otpadnih voda DREN-
AZE.

Parametar konfiguracije

Parametar vremenske kontrole

c

t

r Izbornik parametara prilagodavanja
h Vrijeme i odgovarajuéa vrijednost

Prikazano na zaslonu kada analogni
- senzor nije prikazan. Digitalni senzor se

koristi.
Kada se analogni senzor ne koristi
run (nema povratne informacije) pumpa je u
radu
A Registar alarma
tSt Samostalni test u izvedbi

Razvodna ploce Q-SMART e
iskljuena s kontrolnog vanjskog pre-
OFF kidaéa povezanog na D U PROGR

(Slika 9)

Stanje alarma u registru alarma
On Stanje alarma u registru alarma
P1 Pumpa 1 u radu
P2 Pumpa 2 u radu
54.2 Registar alarma

Moze se pregledati informacije koje se odnose na
moguée alarme u RUCNOM ili AUTOMATSKOM
nacinu. Izbornik je samo za ¢&itanje i prikazuje
posljednjih 20 alarma koji su se dogodili.

Oslonite se na Slike 7i 2.

- Drzite pritisnuto (4) nekoliko sekundi za pristupiti

izborniku. LED svjetlo (4) se isklju€uje.

Pritisnite (1) ili (2) za odabrati alarm i pritisnite (5)

za potvrditi.

Pritisnite (5) viSe puta za pregledati redom

sliedec¢e podatke: kod alarma, stanje (ISKLJUCE-

NO, UKLJUCENO) te dan, mjesec, godinu, sat,

minute, za oznacditi trenutak dogadaja.

- Pritisnite (4) za izaci ili (1) ili (2) za odabrati drugi
alarm iz popisa.

Primjer na Slici 65.

Broj alarma 20, tip AS3,
- deaktiviran (ISKLJUCEN) dana 12. 11. 2015. u
21:36 sati
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- aktiviran (UKLJUCEN) dana 12. 11. 2015. u 20:58
sati

5.4.3 Izbornik Konfiguracije

Koristi se za brzi odabir aplikacije (oslonite se na
Slike 11+64).

ODABIR SE MORA [ZVRSITI SAMO TIJEKOM
UKLJUCIVANJA.

1. Oslonite se na Sliku 6: Ukljucite glavni prekida¢
().
2. Oslonite se na Slike 7i 2: Pritisnite gumbe (1) i
(2) istovremeno tijekom uklju¢ivanja; LED svjetlo
(9) se ukljuuje i na zaslonu se pojavljuje ,cnf*.
Pritisnite (5) za prikaz trenutacne konfiguracije.
Pritisnite gumbe (1) ili (2) za izmijeniti tip konfi-
guracije:
. SE: Otpadne vode drenaze.
. bS: pojac¢ano izjednacavanje tlaka.
Pritisnite gumb (5) za potvrditi
1P ili 2P se prikazuju na zaslonu.
Pritisnite gumb (1) ili (2) za izmijeniti tip konfigu-
racije:
. 1P: jedna pompa
. 2P: dvije pompe
Pritisnite gumb (5) za potvrditi
P ili S se prikazuju na zaslonu. Pritisnite gumb
(1) ili (2) za izmijeniti.
Ako je postavljeno izjednacavanje tlaka (bS):
. P: Kontrola pumpe s tlaéne sklopke.
P1, P2, PMAX, PMIN omoguéeni.
. S: Kontrola pumpe sa tlaénog elektron-
skog senzora (A IN).
A IN, P MAX, P MIN omoguceni.

o

No o

© x

Ako je postavljeno na otpadne vode drenaze (SE):

. G: Kontrola pumpe s plovaka tlaéne
sklopke.
G1, G2, GMAX, GMIN omoguceni.

10. Pritisnite gumb (5) za potvrditi
11. Iskljugite razvodnu plo€u i ponovno ju ukljucite.
Nova aplikacija je sada aktivirana.

5.4.4 Izbornik Parametara

Svi radni parametri se mogu odabrati i izmijeniti sa-
mo u nacinu PRIPRAVNOSTI (StY): (vidi Tab 2 ili
Tab 3).

NAPOMENA:
Nakon 3 minute bez rada i ako se ne koristi nije-
dna tipka, obnavlja se automatski nacin.

Pumpa ostaje u nacinu pripravnosti tijekom konfigu-
racije.

Oslonite se na slike 7 2
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12.
13.
14.

Drzite pritisnuto (4) za pristupiti nacinu PRI-
PRAVNOSTI (StY).

LED svjetla (2) i (5) se iskljuuju. LED svjetlo (9)
se ukljucuje.

Pritisnite (5) za pristupiti izborniku parametara.
,000" treperi.

Pritisnite (1) ili (2) za izmijeniti lozinku 066.
Pritisnite (5) za potvrditi Ako je lozinka
pogresna, pritisnite (4) za nacin samo ¢itanja.
Pritisnite (1) i (2) za prikaz parametra

Pritisnite (5) za izmijeniti parametar. Treperi.
Pritisnite (1) ili (2) za izmijeniti vrijednost.
Pritisnite (5) za potvrditi

Pritisnite (1) ili (2) za potvrditi i prije¢i na sljedeci
parametar ili pritisnite (4) za AUTOMATSKI ili
RUCNI nagin.

Ponovite to¢ke od 7 do 9.

Pritisnite (4) za AUTOMATSKI ili RUCNI nagin.
Iskljugite i ponovno ukljucite.

Tab2 Popis Parametara Aplikacije OTPADNE
VODE, DRENAZA

(odabran je parametar SE, dio 5.4.3)

se koristi ra:
senzor. od -20 do
100°C
Razina:
Od 0 do 50
m
r05 |Kalibracija |0= Onemo- |- 0
pocetne gucéeno
vrijednosti u [1= Omo-
mA. gucéeno
t05  |Filtar softve- [Standard - 3
ra za analo- |Lowara
gni ulaz
c06 |Najveca Tlak: Raz- |10
vrijednost na|Od 0 do 60 |ne
ljestvici bara
odabranog |Temperatu-
senzora. ra:
Samo ako |od -20 do
se koristi 100°C
senzor. Razina:
Od 0 do 50
m

Par. |Opis Raspon Jedi- |Zadana
nica |vrijednost
SISTEM
c01 |Broj pumpe |1=1 pompa |-
2= 2 pompe
c02 |Funkcija 0= Onemo- |- 0
punjenja. guéeno
(Vidi Slike  [1= Omo-
11+16, guéeno
39+46,
54+64)
c03 |Tip koriste- |1= Plovci - 1
nog senzo- |2= Senzor
ra. razine
3 Sonde
4 = Senzor s
automa-
tskom ko-
mutacijom
na plovak
ako je sen-
Zor neispra-
van
5= Senzor s
automa-
tskom ko-
mutacijom
na sonde
ako je sen-
zor neispra-
van
c04 |Tipsignala |1=4-20mA |- 1
senzora 2= 0-20mA
c05 |Pocetna Tlak: razne |0
vrijednost  |Od 0 do 60
senzora. bara
Samo ako |Temperatu-

PRAG VREMENSKE KONTROLE (prag je ak-
tivan samo sa senzorom)

c07 |Zadana 0= Onemo- |- 0
vrijednost  |guceno
jedinstvene |[1= Omo-
razine gucéeno
r07 |Vrijednost |Od 0 do Raz- |5
razine za-  [Najvece ne
dane vri- vrijednosti
jednosti na ljestvici
r08 |Delta gornji |Od 0 do Raz- (0,5
prag Najvece ne
vrijednosti
na ljestvici
r09 |Delta donji |Od 0 do Raz- |0,5
prag Najvece ne
vrijednosti
na ljestvici
r10 |Prag pokre- |Od 0 do Raz- |8
tanja pumpe |Najvece ne
vrijednosti
na ljestvici
t10  [Vrijeme od0a100 |sek |2
kasnjenja
pokretanja
pumpe 1
r11 |Prag zau- |Od 0 do Raz- |2
stavljanja Najvece ne
pumpe 1 vrijednosti
na ljestvici
t11  [Vrijeme od0a100 |sek |0
kasnjenja
zaustavljan-
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ja pumpe 1 nakon zau-
stavljanja u
r12 |Prag pokre- |Od 0 do Raz- |7 automa-
tanja pumpe |Najvece ne tskom
vrijednosti nacinu. Ako
na ljestvici e C'k.l icka
razmjena
ti2 |Vijeme  |od0a 100 [sek |2 %”ogﬂgggz’
kasnjenja plovci li
pokretanja sonde mora-
pumpe 2 ju biti
medusobno
r13 |Pragzau- |OdO0do Raz- |1 povezani na
stavljanja Najvece ne njihove
pumpe 2 vrijednosti pumpe: P1-
na ljestvici G1 (ili $1),
P2-G2 (ili
t13 |Vrjeme  [od0a100 |sek |0 s2).
kasnjenja _Ova fun!(cua
. je temeljna
zaustavljan-
: kada su
ja pumpe 2 pumpe
smjestene
na razli¢itim
KOMBINACIJA (oslonite se na dio 6.2 za opis) stanicama.
c16 |Unesite 1=Pompa 1 |-
c14 |Omo- 0=samo G1 |- 3 servisnu 2= Pompa 2
gucavanje |i G2 pumpu za
kombinacija [1=samo G koju Zelite
zaustavljan- [MIN i S MIN da se po-
ja i/ili pokre- |povezanih krene prva
tanja pumpe |(plovak ili nakon elek-
pomocu sonda S tricnog ukl-
plovaka (G) i|MIN + son- jucivanja ili
sondi (S). da S COM nakon rese-
zajednicka) ta.
2=samo G Parametar
MAXiS c15 mora
MAX pove- biti u nacinu
zanih (plo- OMO-
vak ili sonda GUCENO
S MAX + c17 |Akosene |0= Onemo-|Sati
sonda S dogodi gucéeno
COM ciklicka Od 1 do 12
zajednicka) razmjena u |sati
3= G MIN/S automa-
MIN i G tskom
MAX /S nacinu
MAX (sklop se
nikada nije
POKRETANJE CIKLICKE RAZMJENE uspio zau-
staviti),
c15 |Omo- 0= Onemo-|- 1 nakon &to
guéavanje |guceno prode po-
ciklicke 1= Omo- stavljeno
razmjene. |guceno vrijeme,
Automatska izvodi se
ciklicka prisilna*
razmjena se ciklicka
dogada kod razmjena
svakog po- servisnih
novnog po- pumpi.
kretanja c18 |Moze se 0= Onemo-|-
sklopa postaviti guéeno
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samo u 1= Omo- stalni test
slu¢aju su- [guceno (c24=1)
stava sa h28 |Postavljanje |od 0 a 59 min (00
senzorom. minuta u
Prepolovlju- tiednu za
je vremen- samostalni
sku kontrolu test (c24=1)
(10, 11, h29 [Postavljanje [od2a20 [sek |5
t12,113) u vremena
slucaju pre- rada pumpe
velike vari- tijekom sa-
jacije mostalnog
povratne tjednog te-
informacije sta (c24=1)
(tlak, razine,
temperatu- IZMJENA ZADANE VRIJEDNOSTI (samo za su-
ra). stav s analognim senzorom)
c30 |Postavljanje (0= Onemo- |- 0
SAT U STVARNOM VREMENU (RTC) nadinaza |guceno
izmjenu 1= Unutarnji
h19 Postavljanje Y - zadane vri- |sat
datuma jednosti 2= S digital-
h20 |Postavljanje |[M= od 1 do|- nog ulaza
mjeseca 12 DI5
h21 |Postavljanje [d= od 1 do|- r30 |Postavljanje |Od 0 do razne (0,5
dana 31 promjene Najvece
h22 |Postavljanje |h= od 0 do|- vrijednosti  |vrijednosti
sata 23 zadane vri- |na ljestvici
h23 |Postavljanje |m= od 00 do|- jednosti.
minuta 59 Prag pokre-
tanja i zau-
1ZVODENJE SAMOSTALNOG TESTA stavljanja
Ovom funkcijom se pumpe pokre¢u jednom tjedno, svake
u unaprijed odredeno vrijeme i dan, nakon pumpe (r08,
odredenog razdoblja bez rada. r09, r10,
(Oslonite se na dio 6.7 za opis) ri1, r12,
r13) se po-
c24 |Periodi¢éna |0= Onemo- |- 0 vecaval
L R smanjuje
aktivacija guceno .
Samostal- |1=Tjedno pomocu
e vrijednosti
nog testa 2= Vrijeme (c30=1)
bez rada —
124 |Postavijanje |od 1 do 30 |dana |1 h3o P"tSta"'JIf”Je od0a23 |sat |1
razdoblja  |dd fa a pokre-
bez rada tanja za
pumpe 1 izmjenu
(c24=2) _zadane_vrl—
— jednosti
t25 |Postavljanje |od 1 do 30 |dana (1 _
razdoblja  |dd (c30=1)
b h31 |Postavljanje |od 0 a 59 Min |1
ez rada minuta po-
pumpe 2 kretanja za
(c24=2) izm'enju
h26 |Postavljanje | 1= Ponedje- |- 1 ) )
- . zadane vri-
dana u tjed- |ljak iednosti
nu za samo- |2= Utorak 1o _
stalni test 3= Srijeda 32 ::30_13' ~Tod0a 23 1
(c24=1) 4= Getvrtak ostavljanje |od 0 a sat
5= Petak sata zausta-
6= Subota Y'Ja!‘la za
h27 |Postavljanje |od 0 a 23 sat |10 : f
sata u tjed- jednosti
nu za samo- (c30=1)
h33 |Postavljanje [od 0 a 59 min__ |1
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minuta zau- zadane vri-
stavljanja za jednosti
izmjenu r38 |Postavljanje [1= NC, - 2
zadane vri- logike digi- [Obi¢no zat-
jednosti talnog ulaza |voreno
(c30=1) koji se moze |2= NO,
programirati |Obi¢no otvo-
PROGRAMIRANJE DIGITALNIH ULAZA D IN_PROG [reno
(oslonite se na Slike 7i 9) 138 Vrller'ne' 0d0a200 |sek |0
kasnjenja do
134 |Postavijanje [1= NC, - 2 3:“!"“”6
. - gitalnog
logike plov- |Obi¢no zat- ulaza koji se
ka na digi- |voreno moze pro-
talnom ulazu|2= NO, s
. gramirati
G1 Obi¢no otvo- D IN_PROG
reno (r38)
r35 |Postavljanje [1= NC, - 2
logike plov- |Obi¢no zat- 6CP Q-SMART MODUL (IZBORNA OPREMA),
ka na digi- |voreno Radi se o elektronskoj kartici koju &ini Sest releja i
tGalznom ulazu ébigr?(; otvo- kontakti bez potencijala (oslonite se na Slike 7, 9).
reno .
r36 |Postavijanje |1= NC, -2 c40 |Konfiguraci- (0= Onemo- |- |0
logike plov- |Obi¢no zat- ja releja guceno
ka na digi- |voreno OUT_1 (K3 |1=P1u
talnom ulazu|2= NO, na kartici)  |radu
G MAX Obigno otvo- 2=P2u
reno radu
36 |Vijeme  |od0a200 |sek |0 3= lzgoreni
kasnjenja do osigurat 1.
aktivacije 4= lzgoreni
plovka na osigura¢ 2
digitalnom 5= Alarm
ulazu G visoke razi-
MAX (r36) ne
137 |Postavijanje |1= NC, T2 6= Alarm
logike plov- |Obi¢no zat- praga max
ka na digi- |voreno ra_zme
talnom ulazu|2= NO, 7= Alarm
GMIN Obicno otvo- f;;gni min
reno L
37 |Vrjeme  |od 02200 |sek |0 2@2’5”’3"'
kasnjenja do 9= Samo-
aktivacije ;
plovka na s"talm testu
digitalnom zlj(?:lxlarm
ulazu G MIN
(r37) za kvar sen-
c38 |Konfiguraci- |0= Ne koristi |- 0 ?c‘l)erapa-
ja digitalnog |se. janje
ulaza koji se [1= Vanjska ukljuceno
moZe pro-  |kontrola i 12=Aut/Rud
gramirati D(1) pumpe se nadin
IN_PROG J.l:elgj: : lgs c41 !(onﬂg_uraci— Vid_i_ konfigu- |- 0
jedna (u ja releja raciju c40
razmaku od OUT—Z. (.K4
2 sekunde). na kartici) —T
2= Vanjski c42 !(onﬂg_uram— V|d_|_ konfigu- |- 0
alarm ja releja raciju c40
3= Vanjsko OUT—3. (.KS
UKLJ /ISKLJ nakartic) 1 __
c43 |Konfiguraci- |Vidi konfigu- |- 0
4= Izmjena ja releja raciju c40
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OUT_4 (K6 2= Reset
na kartici) sati rada
c44 |Konfiguraci- |Vidi konfigu- |- 0 pumpe 2
ja releja raciju c40 3= Reset
OUT_5 (K7 sati rada
na kartici) pumpe 1 +
c45 |Konfiguraci- |Vidi konfigu- |- 0 pumpe 2
ja releja raciju c40
OUT_6 (K8 PROGRAMIRANJE ALARMA
na kartici) (alarmi namijenjeni aplikaciji otpadnih voda)
MODBUS Q-SMART MODUL c53 |Provjera 0= Onemo- |- SE1=0
Programiranje komunikacije uredaja modbus niske razine |gué¢eno SE2=0
RTU RS485 (parametar |1= Omo-
(oslonite se na Slike 7 10) dostupan  |guceno
ako c02=1)
Napomena: S paritetom Parno ili Neparno prisutan r53 Po_sta_yljanj_e od5a100 |KQ |5
je jedan bit zaustavljanja, bez pariteta su prisutna OSJetljlvo§t|
dva bita zaustavljanja. sonde ovi-
Iskljucite i ponovno ukljucite plocéu Q-SMART u Sno o pro-
slu€aju izmjene parametara r46-c47-r47. \\;gglélvostl
46 |Omo- 0= Onemo- - 0 53 Vrijer_ne_ od0a200 |sec |0
guc¢avanje |guéeno kasnjenja do
komunikaci- [{1= Omo- aktlvgcue
jskih vrata  [guéeno sondi (r53)
ModBus c54 |Aktivacija  |0= Onemo- |- 0
r46 |Postavijanje [od 12255 |-  |247 alarma pra- | guéeno
adrese ga mln.lmal- 1='Omo-
cA7 |Paritet 0= Nijedan |- 2 nerazine - \guceno
1= Parno (samo za
2= Nepamo sisteme sz;
- senzorom
ra7 I\B/IZénBausa ?; ?gggo ! r54  |Postavljanje |Senzor od 0 |Varie |0
2= 38400 aIarma_pra— dq_NajveQe
3= 57600 ga minimal- |vrijednosti
ne razine na ljestvici
ZADANO POSTAVLJANJE (0= onemo-
gucéeno)
c48 |Ugitavanje [0=Ne - 0 t54  |Vrijeme od0a200 |sec |20
svih zadanih 1= Ugitati kasnjenja do
parametara |zadano po- aktlvacug
(tvornicko  |stavljanje alarma mi-
postavljanje) nimalnog
praga razine
BROJILO (c54=1)
c55 |Aktivacija 0= Onemo- |- 0
h49 |Citanje sati |- alarma pra- |guceno
rada pumpe ga visoke 1= Omo-
1 razine (sa- |guéeno
h50 [Citanje sati |- mo za si-
rada pumpe steme sa
2 senzorom)
h51 |[Citanje - r55  |Postavljanje |Senzor od 0 |Varie |0
ukupnog alarma pra- |do Najvece
broja sati gavisoke  |vrijednosti
rada razine Sve |na ljestvici
razvodne pumpe su (0= onemo-
ploce Q- aktivirane u |guceno)
SMART slu¢aju
c52 |Resetme- |0=Ne - 0 alarma
morije svih  |1= Reset t65  |Vrijeme od0a200 |sec |0
brojila sati rada kasnjenja do
pumpe pumpe 1 aktivacije
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alarma viso-
kog praga
razine
(c55=1)

IMPOSTAZIONE ALLARME BLOCCO DEL SI-
STEMA

c56 |Omogucava |0= Onemo- |- 0
blokadu guéeno
sustava ako [1= Omo-
se isti alarm [guc¢eno
pojavi pet
puta u 30
min. Potre-
ban je ruéni
reset za
novo pokre-
tanje susta-
va.

c57 |Resetregi- |0=Ne - 0
stra alarma_[1=Da

6 POSEBNE FUNKCIJE

APLIKACIJA OTPADNIH VODA (ako se odabere
par. SE, dio 5.4.3)

6.1 1ZVODENJE Samostalnog testa

Funkcija samostalnog testa se moze koristiti za ukl-
jucivanje pumpi ako su deaktivirane dulje vremensko
razdoblje.

Pumpe ukljuéuje sat ili se pokreéu nakon odredenog
vremena bez rada (c24).

Kako pokrenuti samostalni test: aktivacija po-
mocu sata (c24=1)

Ako su pumpe u radu, samostalni test je stavljen na
¢ekanje i na zaslonu se pojavljuje ova poruka koja
treperi:

tSt
Kad su pumpe u nacinu pripravnosti, samostalni test

se pokrece i test u tijeku i pumpa u uporabi se prika-
zuju na zaslonu u nadinu treperenja:

tSt

Kako zaustaviti samostalni test

Samostalni test se mozZe zaustaviti u svakom trenut-
ku pritiskom na gumb OK.

Sto &ini samostalni test?

Samostalni test aktivira sat

Funkcija samostalnog testa ukljucuje postavke i slje-
dece redoslijede:
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1. Omoguéavanje funkcije (c24=1)

2. Postavljanje dana, sata i minuta testa (h26, h27,
h28).

3. Ukljugivanje pumpe P1 nakon postavljenog
vremena.

4. Zaustavljanje pumpe P1 nakon postavljenog
vremena (h29).

Cekanje jednu minutu

Ukljugivanje pumpe P2.

Zaustavljanje pumpe P2 nakon postavljenog
vremena (h29).

No o

Samostalni test aktiviran nakon razdoblja bez
rada

Funkcija samostalnog testa ukljucuje postavke i slje-

dece redoslijede:

1. Omogucavanje funkcije (c24=2)

2. Postavljanje vremena bez rada za pumpu 1
(t24) ili za pumpu 2 (£25).

3. UkljuCivanje pumpe P1 nakon postavljenog
vremena (t24).

4. Zaustavljanje pumpe P1 nakon postavljenog
vremena (h29).

5. Cekanje jednu minutu

6. Uklju¢ivanje pumpe P2 nakon postavljenog
vremena (t25).

7. Zaustavljanje pumpe P2 nakon postavljenog
vremena (h29).

Samostalni test se prekida ako se tlak ili razina su-
stava ne promijene i zahtijevaju automatski rad
pumpi. Samostalni test se odgada.

6.2 Pokretanje i zaustavljanje pumpi (pa-
rametar c14)

Sljedeci opis vrijedi kada je aktiviran softver za ot-
padne vode (parametar c02=0). Ako je aktivirano
punjenje u parametru (c02=1), funkcije start i stop su
preokrenute.

6.2.1 Plovci

Pumpe uklju€uju i zaustavljaju plovci. Dostupne su
razne opcije.

0=G1iG2

Pumpu 1 uklju€uje i zaustavlja plovak G1.

Pumpu 2 uklju€uje i zaustavlja plovak G2.

Alarm za visoku razinu aktivira G MAX; ali nijedna od
pumpi se ne ukljucuje.

1=G MIN

Pumpu 1 uklju€uje plovak G1.

Pumpu 2 ukljuéuje i plovak G2. Obje pumpe zaus-
tavlja G MIN. Alarm za visoku razinu aktivira G MAX,
ali nijedna od pumpi se ne ukljuéuje.

Dijagnosticira se lom G MIN i pumpe ukljuu-
ju/zaustavljaju G1, G2.

2=G MAX
Pumpu 1 uklju€uje i zaustavlja plovak G1.
Pumpu 2 ukljuuje i zaustavlja plovak G2.
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Alarm za visoku razinu aktivira G MAX i obje pumpe
se ukljuuju. Pumpa 2 se uklju¢uje nakon 2 sek. Ova
opcija sluzi za sprjeCavanje brzog i pretjeranog pu-
njenja spremnika. Pumpe zatim zaustavljaju G1, G2.
Plovak za nisku razinu G MIN ne utjee na stanje
pokretanja pumpi.

3=G MIN+G MAX

Pumpu 1 uklju€uje plovak G1.

Pumpu 2 ukljuéuje i plovak G2.

Alarm za visoku razinu aktivira G MAX i obje pumpe
se ukljuCuju. Pumpa 2 se ukljuéuje nakon 2 sek. Ova
opcija sluzi za sprjecavanje brzog i pretjeranog pu-
njenja spremnika.

Dijagnosticira se lom G MIN i pumpe ukljuu-
ju/zaustavljaju G1, G2.

Plovak za nisku razinu G MIN ne utjeCe na stanje
pokretanja pumpi.

6.2.2 Elektriéne sonde

Pumpe uklju€uju i zaustavljaju elektricne sonde ra-
zine. Dostupne su razne opcije.

Zajednicka sonda ,,S COM“ mora biti priklju¢ena.

0=S1i82
Pumpu 1 uklju€uje i zaustavlja sonda S1.
Pumpu 2 uklju€uje i zaustavlja sonda S2.

1=S MIN

Pumpu 1 ukljuéuje sonda S1.

Pumpu 2 uklju€uje sonda S2.

Obje pumpe zaustavlja S MIN. Alarm za visoku razi-
nu aktivira S MAX, ali nijedna od pumpi se ne u-
klju€uje.

Dijagnosticira se lom S MIN i pumpe ukljuu-
ju/zaustavljaju S1, S2.

2=S MAX

Pumpu 1 uklju€uje i zaustavlja sonda S1.

Pumpu 2 ukljuuje i zaustavlja sonda S2.

Alarm za visoku razinu aktivira S MAX i obje pumpe
se ukljuCuju. Pumpa 2 se ukljuéuje nakon 2 sek. Ova
opcija sluzi za sprjecavanje brzog i pretjeranog pu-
njenja spremnika. Pumpe zatim zaustavljaju S1, S2.
Sonda za nisku razinu S MIN ne utje¢e na stanje
pokretanja pumpi.

3=S MIN+S MAX

Pumpu 1 ukljuéuje sonda S1.

Pumpu 2 ukljuéuje sonda S2.

Obje pumpe zaustavlia S MAX. Pumpa 2 se ukl-
juCuje nakon 2 sek. Alarm za visoku razinu aktivira S
MAX. Ova opcija sluzi za sprjeavanje brzog i
pretieranog punjenja spremnika. Obje pumpe
zaustavlja S MIN.

Dijagnosticira se u svakom slu¢aju lom S MIN i
pumpe ukljuéuju/zaustavljaju S1, S2.

Sonda za nisku razinu S MIN ne utjeCe na stanje
pokretanja pumpi.

7 ALARMI

APLIKACIJA OTPADNIH VODA (odabire se pa-
rametar SE, dio 5.4.3)

Popis alarma

[Br.  TOpis [Reset |
[A01 |Osigurag F1 pumpe 1 izgorio. |Automatski |

TrazZenje kvarova:

Osigura¢ 1 za pumpu 1 je izgorio.

Pumpa 1 koja je u kvaru je izuzeta iz rada. Nakon
rieSavanja kvara, pumpa se automatski ponovno
pokrece. Uklju€ivanje osiguraCa aktivira automatski
drugu pumpu, ako je prisutno stanje zahtjeva. Sli-
jedite ove upute:

Iskljucite (OFF) plo¢u
Otvorite prednji poklopac
Zamijenite osigura¢ F1
Zatvorite poklopac
Ukljuite razvodnu plocu

aRrwON=

Uzroci/rjeSenja:
. Motor pumpe 1 je oSteéen i mora se za-
mijeniti.
. Kabel za napajanje motora je neispravan
ili istroSen: zamijenite kabel.
. Kondenzator pumpe motora 1 je oSte¢en
i mora se zamijeniti.

[Br.  Jopis [Reset |
|A02 |Osiguraé F2 pumpe 2 izgorio. |Automatski |

Trazenje kvarova:

Osigura¢ 2 za pumpu 1 je izgorio.

Pumpa 2 koja je u kvaru je izuzeta iz rada. Nakon
rieSavanja kvara, pumpa se automatski ponovno
pokrec¢e. Ukljugivanje osiguraa aktivira automatski
drugu pumpu, ako je prisutno stanje zahtjeva.

Slijedite ove upute:

6. Iskljucite (OFF) plocu

7. Otvorite prednji poklopac
8. Zamijenite osigura¢ F1

9. Zatvorite poklopac

10. Ukljucite razvodnu plocu

Uzroci/rieSenja:
. Motor pumpe 2 je oSteéen i mora se za-
mijeniti.

. Kabel za napajanje motora je neispravan
ili istroSen: zamijenite kabel.

. Kondenzator pumpe motora 2 je oStecen
i mora se zamijeniti.

Br. Opis Reset
A05 |Senzor je neispravan. |Automatski
Alarmom se ne upravija u
ru¢nom nacinu.

TrazZenje kvarova:
Signal je nizi od minimalne vrijednosti od 3,8 mA. U
slu€aju alarma, sve pumpe se zaustavljaju. Alarm se
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prikazuje ako je signal nizi od 3,8 mA i njime se
upravlja samo ako se koristi senzor (c03=2).

Uzroci/rjeSenja:
. Provjerite da su senzor i konektor
prikljuceni.

. Otvorite poklopac i provjerite da je kabel
za napajanje senzora prikljuéen i
pricvr§éen na stezaljke. Oslonite se na
slike 6, 71 9.

. Provjerite da je kabel senzora ispravno
prikljuen. Oslonite se na slike 6, 7i 9.

. Kabel za napajanje senzora je u loSem
stanju: zamijenite kabel.

. Plasti¢ni konektor je u loSem stanju:
zamijenite konektor.

. Zamijenite oSteceni senzor.

[Br.  Jopis [Reset |
[A36 |Alarm visoke razine |Automatski |

TrazZenje kvarova:
Razina vode je dostigla plovak G MAX ili sondu S
MAX.
U aplikaciji otpadnih voda (c02=0), sve pumpe su
uklju¢ene.
U aplikaciji punjenja (c02=1), sve pumpe su
zaustavljene.
Alarm se izuzima u ru¢nom nacinu.
Uzroci/rieSenja
. Razina vode je dostigla polozaj plovka G
MAX ili sonde S MAX, ako se Kkoriste.
Pumpe bi mogle ne raditi.
. Ako se pojavi alarm, ali razina vode nije
dostigla plovak G MAX ili sondu S MAX:
o Plovak G MAX je oSteéen i mora se
zamijeniti.
o Sonda S MAX je oSte¢ena i mora se
zamijeniti.
o Kabel plovka je istrosen li
neispravan; zamijenite ga.
o Kabel sonde je istroSen ili neispra-
van; zamijenite ga.
o Provjerite priklju¢ak plovka G MAX
na stezaljku razvodne ploce Q-
SMART (oslonite se na slike 6, 7 i
9).
o Provjerite priklju¢ak sonde S MAX
na stezaljku razvodne plo¢e Q-

SMART (oslonite se na slike 6, 7 i
9).

Br. Opis Reset
A37 |Alarm minimalne razine |Auto-
spremnika za usisavanje vode |matski

Trazenje kvarova:

Samo za aplikaciju punjenja (c02=1)

Razina vode je dostigla plovak G MIN ili sondu S
MIN. Led svjetla (4), (6) uklju¢ena.

Sve pumpe se zaustavljaju. Alarm se izuzima u
ruénom nacinu.
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Uzroci/rjeSenja
. Razina vode je dostigla polozaj plovka G
MIN ili sonde S MIN, ako se koriste. Ob-
novite razinu vode.
. Ako se pojavi alarm, ali razina vode nije
dostigla plovak G MIN ili sondu S MIN:
o Plovak G MIN oSte¢en i mora se
zamijeniti.
o Sonda S MIN je oSte¢ena i mora se
zamijeniti.
o Kabel plovka G MIN je istroSen ili
neispravan; zamijenite ga.
o Kabel sonde je istroSen ili neispra-
van; zamijenite ga.
o Provjerite prikljuéak plovka G MIN
na stezaljku razvodne plo¢e Q-

SMART (oslonite se na slike 6, 7 i
9).

Br. Opis Reset

A39 |Alarm za vanjski kvar Auto-
Konfiguracija oznake za vanjski|matski
alarm povezan s digitalnim
ulazom D IN PROG (c38=2).

TrazZenje kvarova:

Alarm ocitava vanjski uredaj. Logiku konfigurira
parametar r38. Sve pumpe se zaustavljaju i ne rade
dok se ne prikaze alarm.

Alarm se izuzima u ruénom nacinu.

Uzroci/rieSenja
. Provjerite stanje vanjskog uredaja i zami-
jenite ga ako je ostecen.
. Ako se prikaze alarm, ali uredaj je u do-
brom stanju:
o Kabel je istroSen ili neispravan;
zamijenite ga.

Br. Opis Reset
A54  |Alarm min praga Auto-
matski

TrazZenje kvarova:

Razina sustava ne prelazi vrijednost postavljenu
parametrom minimalne razine (r54). Nakon $to je
proslo vrijeme kasnjenja postavljeno parametrom
t54, sve pumpe se zaustavljaju i zasticene su od
funkcije rada na suho.

Alarm aplikacije punjenja ne zaustavlja pumpe; radi
Se samo o upozorenju.

Alarm se izuzima u ru¢nom nacinu.

Uzroci/rieSenja
. Nedostatak vode sa strane usisavanja
pumpe: provjerite razinu.
. Pumpa (rotor ili rasprsivac) je oStecena.
Obratite se servisu za tehni¢ku pomoé.
. Motor ne radi:
o Ostec¢en je i mora se zamijeniti.
Obratite se servisu za tehnicku po-
mo¢.
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o Toplinska zastita unutar motora je u zora ili kon- |tlaka
kvaru ili neispravna. trole ureda- |2= Senzor
o Kondenzator je u kvaru. ja temperatu-
re
Br. Opis Reset 3= Senzor
A55 |Alarm max praga Auto- razine
matski 4= Tla¢na
sklopka
TrazZenje kvarova: 5 Sonde
Razina sustava prelazi vrijednost postavijenu par- 6 = Senzor
ametrom maksimalne razine (r55). tlaka s au-
Nakon $to je pro$lo vrijeme ka$njenja postavljeno tomatskom
parametrom t55, sve pumpe se ukljuCuju za ap- aktivacijom
likaciju otpadnih voda (c02=0). tlacnih
Nakon §to je proslo vrijeme kasnjenja postavljeno sklopki ako
parametrom t55, sve pumpe se zaustavljaju za ap- je senzor
likaciju punjenja (c02=1). neispravan
Alarm se izuzima u ruénom nacinu. c04 |[Tip signala |1=4-20mA |- 1
senzora 2= 0-20mA
Uzroci/rieSenja c05 |Pocetna Tlak: 0-60 |razne (0
. Voda je prekoradila maksimalnu razinu: vrijednost  |bar
provjerite razinu. senzora. Temperatu-
. Pumpa (rotor ili rasprSivac) je oSteéena. Samo ako (ra: od -20
Obratite se servisu za tehni¢ku pomo¢. se koristi do 100°C
. Motor ne radi: senzor. Razina od
o  OS$teéen je i mora se zamijeniti. 0do50m
Obratite se servisu za tehni¢ku po- r05  |Kalibracija [0= Onemo- |- 0
moc. pocetne guceno
o Toplinska zastita unutar motora je u vrijednosti u|1= Omo-
kvaru ili neispravna. mA. guceno
o Kondenzator je u kvaru. t05  |Filtar Standard |- 3
softvera za |Lowara
Br. Opis Reset analogni
A56 |Isti alarm je ocitan 5 puta u|Rucno ulaz
posljednjih 30 minuta c06 [Najveca Tlak: Razne |10
vrijednost  [0-60 bar
Trazenje kvarova: na ljestvici |Temperatu-
Sustav je blokiran jer je isti alarm ogitan 5 puta u odabranog |ra:
posliednjih 30 minuta Koristite parametar c57 za senzora. od -20 do
resetirati i ponovno pokrenuti sustav. Samo ako [100°C
Uzroci/rjeSenja se koristi Razina: od
e Odredite vrstu alarma i rijesite ga. senzor. 0do50m
Tab3 APLIKACIJA IZJEDNACAVANJA TLAKA PRAG | VREMENSKE KONTROLE (prag je akti-
(odabran je parametar bS dio 5.4.3) van samo s analognim senzorom)
Par. |Opis Raspon Jedi- |Zadana c07 |Jedinstvena 0= Onemo- |- 0
nica __|vrijednost zafjana gEceno
vrijednost  |1= Omo-
tlaka gucéeno
SISTEM r07 Zadana Od 0 do Razne (3,5
- — vrijednost  |Najvece
c01  |Broj pumpe :); 1pom- - tlaka vrijednosti
2= 2 pom- na ljestvici
pe r08 Delta gornji Od'O c!o Razne |0,5
c02 |Pilotna 0= Onemo- |- 0 prag Nz_-}_jv:ce "
pumpa. guéeno zgjlejegtc\)/?cli
e o ;ucngoo 109 |Deftadonji [0d0do |Razne|0,5
ostati ukl- prag Najvece
jucena ako ra s
JPeszl: r:;%e:]. r10 Prag pokre- [Od 0 do|Razne (2,7
c03 _|Vrstasen- [1=Senzor |- 1 tanja Najvece
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pumpe 1 vrijednosti

na ljestvici
t10 Vrijeme od 0a 100 |sek 0
kasnjenja
pokretanja
pumpe 1

r1 Pragzau- |Od 0 do|Razne (3,5
stavljanja  |Najvece

pumpe 1 vrijednosti
na ljestvici

t11 Vrijeme od 0a 100 |sek 0
kasnjenja
zaustavljan-
ja pumpe 1

ciklicka
razmjena
se dogada
kod svakog
ponovnog
pokretanja
sklopa
nakon zau-
stavljanja u
automa-
tskom
nacinu.

r12 Prag pokre- |Od 0 do|Razne (2,6

tanja Najvece
pumpe 2 vrijednosti
na ljestvici
t12 Vrijeme od 0a 100 |sek 2
kasnjenja
pokretanja
pumpe 2

r13 |Pragzau- |Od 0 do|Razne|3,4
stavljanja  |Najvece

pumpe 2 vrijednosti
na ljestvici

13 Vrijeme od 0a 100 |sek 0,3
kasnjenja

zaustavljan-
ja pumpe 2

c16

Unesite
servisnu
pumpu za
koju zelite
da se po-
krene prva
nakon elek-
triénog ukl-
jucivanja
sklopa ili
nakon rese-
ta. Parame-
tarc15je
omogucen.
Ako je
ugradena
pilotna
pumpa
(c02=1),
prva zada-
na pumpa
je P1.

1=

2=

Pompa

Pompa

KOMPENZACIJA GUBITAKA OPTERECENJA
Dostupno samo sa sustavima s analognim sen-
zorom.

Za opis pogledati dio 8.2.

r14 Omo- Od 0 do - 0
gucavanje |[Najvece
kompen- vrijednosti

zacije gubi- |na ljestvici.
taka opte- |0= Onemo-
re¢enjas |guéeno
povecanjem
praga po-
kretanja i
zaustavljan-
ja, u bari-
ma, za
pumpe koje
dolaze
nakon prve.

c17

Ako se ne
dogodi
ciklicka
razmjena u
automa-
tskom
nacinu (su-
stav se
nikada nije
uspio zau-
staviti),
nakon $to
prode po-
stavljeno
vrijeme,
izvodi se
Jprisilna“
ciklicka
razmjena
servisnih
pumpi.

0= Onemo-|Sati

gucéeno
Od 1 do 12

sati

KOMUTACIJA PUMPI

c15 [Omo- 0= Onemo-|- 1
gucavanje [guceno
ciklicke 1= Omo-
razmjene. |guéeno
Automatska
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c18

Moze se
postaviti
samo za
sustave sa
senzorom.
Prepolovlju-
je vremen-
sku kontrolu
(t10, t11,

t12, t13) u

0= Onemo-
gucéeno

1=

guéeno

Omo-
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IZMJENA ZADANE VRIJEDNOSTI (samo za su-

stave s analognim senzorom)

c30

Postavljanje
nacina za
izmjenu
zadane
vrijednosti

0= Onemo-
guéeno
1=Unu-
tarnji sat
2= S digi-
talnim ula-
zom koji se
moze pro-
gramirati D
IN_PROG

slucaju pre-
velike vari-
jacije
povratne
informacije
(tlak, razi-
ne, tempe-
ratura).
SAT U STVARNOM VREMENU (RTC)
h19 |Postavljanje|Y -
datuma
h20 |Postavljanje|M= od 1 do|-
mjeseca 12
h21 |Postavljanje|d= od 1 do|-
dana 31
h22 |Postavljanje|h= od 0 do|-
sata 23
h23 |Postavljanje|m= od 00|-
minuta do 59

IZVODENJE SAMOSTALNOG TESTA

Ovom funkcijom se pumpe pokre¢u jednom tjedno,
u unaprijed odredeno vrijeme i dan. Za opis pogle-

r30

Postavljanje
promjene
vrijednosti
zadane
vrijednosti.
Prag pokre-
tanja i zau-
stavljanja
svake
pumpe (r08,
r09, r10,
11, r12,
r13) se po-
vecava i
smanjuje
pomocu
vrijednosti
(c30=1)

Od 0 do
Najvece
vrijednosti
na ljestvici

razne

h30

Postavljanje
sata pokre-
tanja za
izmjenu
zadane
vrijednosti
(c30=1)

od0a23

sat

h31

Postavljanje
minuta po-
kretanja za
izmjenu
zadane
vrijednosti
(c30=1)

od 0a59

Min

h32

Postavljanje
sata zau-
stavljanja
za izmjenu
zadane
vrijednosti
(c30=1)

od0a23

sat

dati dio 8.7.
c24  |Periodicna |0= Onemo- |- 0
aktivacija  [guceno
Samostal- [1= Tjedno
nog testa
t25 Postavljanje|od 1 do 30 |dana (1
razdoblja  |dd
bez rada
pumpe 2
(c24=2)
h26 |Postavljanje|1= Poned- |- 1
danau jeljak
tiednuza |2= Utorak
samostalni |3= Srijeda
test (c24=1) |4= Cetvrtak
5= Petak
6= Subota
7= Nedjelja
h27 |Postavljanje|od 0 a 23 |sat 10
sata u tjed-
nu za sa-
mostalni
test (c24=1)
h28 |Postavljanje|lod 0 a 59 |min 00
minuta u
tiednu za
samostalni
test (c24=1)
h29 |Postavljanje|od 0 a 300 |sek 60
vremena
rada pumpe
tijekom
samostal-

nog tjednog
testa
(c24=1)

h33

Postavljanje
minuta zau-
stavljanja
za izmjenu
zadane
vrijednosti
(c30=1)

od 0a59

min

PROGRAMIRANJE DIGITALNIH ULAZA
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(oslonite se na Slike 7, 9)

koji se

moze pro-
gramirati D
IN_PROG

2=NO,
Obi¢no
otvoreno

38

Vrijeme
kasnjenja
do aktivaci-
je digitalnog
ulaza koji
se moze
programirati
D
IN_PROG
(r38)

od 0a 200 |sek

6CP Q-SMART MODUL (IZBORNA OPREMA),
Radi se o elektronskoj kartici koju Cini Sest releja i

kontakti bez potencijala (oslonite se na Slike 7 9).

c40

Konfiguraci-
ja releja
OUT_1 (K3
na kartici)

0= Onemo-
gucéeno
1=P1u
radu
2=P2u
radu

3= Izgoreni
osigurac 1
4= |zgoreni
osigurac 2
5= Alarm
za nedosta-
tak vode
6= Alarm
praga mak-
simalnog
tlaka.

7= Alarm
praga mi-
nimalnog
tlaka.

8= Vanjski
alarm

9= Kontrola
za samo-
stalni test
10= Samo-
stalni test
neispravan
11= Napa-
janje
uklju¢eno
12=Aut/Ru¢
nacin

0

c41

Konfiguraci-
ja releja
OUT_2 (K4
na kartici)

Vidi konfi- |-
guraciju
c40

c42

Konfiguraci-
ja releja
OUT_3 (K5
na kartici)

Vidi konfi- |-
guraciju
c40

r34  |Postavljanje|1= NC, -
logike digi- |Obi¢no
talnog ulaza|zatvoreno
tlacne sklo- [2= NO,
pke P1 Obi¢no
otvoreno
r35 Postavljanje 1= NC, -
logike digi- |Obi¢no
talnog ulaza|zatvoreno
tlaéne sklo- |2= NO,
pke P2 Obi¢no
otvoreno
r36 Postavljanje 1= NC, -
logike Obi¢no
tlacne sklo- |zatvoreno
pke visokog 2= NO,
tlaka na Obi¢no
digitalnom |otvoreno
ulazu P
MAX
36 Vrijeme od 0a 200 |sek
kasnjenja
do aktivaci-
je tlaéne
sklopke na
digitalnom
ulazu P
MAX (r36)
r37 Postavljanje 1= NC, -
logike Obi¢no
tlaéne sklo- |zatvoreno
pke za mi- [2= NO,
nimalni tlak |Obi¢no
na digital- |otvoreno
nom ulazu
P MIN
t37 Vrijeme od 0a 200 |sek
kasnjenja
do aktivaci-
je tlacne
sklopke za
minimalni
tlak na digi-
talnom ula-
zu P MIN
(r37)
c38 |Konfiguraci- |0= Ne ko- |-
ja digitalnog [risti se.
ulaza koji 1= Tlaéna
se moze sklopka s
programirati jopnom.
D 2= Vanjski
IN_PROG |alarm
3= Vanjsko
UKLJ./ISKL
J.
4= Izmjena
zadane
vrijednosti
r38 Postavljanje 1= NC, -
logike digi- |Obi¢no
talnog ulaza|zatvoreno

c43

Konfiguraci-
ja releja
OUT_4 (K6

Vidi konfi- |-
guraciju
c40
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na kartici)
c44  |Konfiguraci- |Vidi konfi- |- 0
ja releja guraciju
OUT_5 (K7 [c40
na kartici)
c45  |Konfiguraci- |Vidi konfi- |- 0
ja releja guraciju
OUT_6 (K8 [c40
na kartici)

sve pumpe |pumpe 1
2= Reset
sati rada
pumpe 2
3= Reset
sati rada
pumpe 1 +
pumpe 2

MODBUS Q-SMART MODUL
Programiranje komunikacije uredaja modbus
RTU RS485

(oslonite se na Slike 7 10)

Napomena: S paritetom Parno ili Neparno prisutan
je jedan bit zaustavljanja, bez pariteta su prisutna
dva bita zaustavljanja.

Iskljucite i ponovno ukljucite plocéu Q-SMART u
slu€aju izmjene parametara r46-c47-r47.

PROGRAMIRANJE ALARMA
(alarmi namijenjeni aplikaciji bW sklopa za po-
jacani tlak)

c53 |Alarm za 0= Onemo- |- 1
nedostatak |guéeno
vode Zasti- |1= Omo-
taodrada |guceno
na suho
pumpe

r53 Postavljanje|od 5a 100 |KQ 5
osjetljivosti
sonde ovi-
SNo o pro-
vodljivosti
vode.

t53 Vrijeme
kasnjenja
do aktivaci-
je alarma
za nedosta-
tak vode
(c53)

od 0a 200 |sek 0

T
o

c54 |Aktivacija |0= Onemo-
alarma pra- [gu¢eno

ga minimal- [1= Omo-
nog tlaka  |guéeno
(samo za
sisteme sa
senzorom)

r54 Postavljanje |Senzor od |Razne |0
praga mi- |0 do
nimalnog Najvece

c46  [Omo- 0= Onemo- |- 0
gucavanje [guceno
komunikaci- | 1= Omo-
jskih vrata |guéeno
ModBus
r46 Postavljanje|od 1 a 255 |- 247
adrese
c47  |Paritet 0= Nijedan |- 2
1= Parno
2= Neparno
r47 Brzina 0=9600 - 1
ModBusa |1= 19200
2= 38400
3= 57600
ZADANO POSTAVLJANJE
c48 [Ucitavanje |0=Ne - 0
svih zada- |1= U¢itati
nih parame- |zadano
tara (tvor- |postavljanje
nicko po-
stavljanje)
BROJILO
h49 |[Citanje sati |-
rada pumpe
1
h50 |[Citanje sati |-
rada pumpe
h51 |[Citanje -
ukupnog
broja sati
napajanja
razvodne
ploce Q-
SMART
c52 |Resetira 0= Ne - 0
memoriju 1= Reset
brojila za sati rada

tlaka vrijednosti
na ljestvici
(0= one-
moguceno)
t54 Vrijeme od 0a 200 |sek 20
kasnjenja
do aktivaci-
je alarma
praga mi-
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nimalnog
tlaka
(c54=1)

T
o

c55 |Aktivacija |0= Onemo-
alarma pra- [guceno

ga maksi- [1= Omo-
malnog guéeno
tlaka (samo
za sisteme
sa senzo-
rom)

r55 Postavljanje |Senzor od |Razne |0
praga mak- |0 do
simalnog Najvece
tlaka Sve  |vrijednosti
pumpe su |na ljestvici
zaustavlje- [(0= one-
ne u sluc¢aju |[moguceno)
alarma

t55 Vrijeme od 0a 200 |sek 0
kasnjenja
do aktivaci-
je alarma
praga mak-
simalnog
tlaka

(c55=1)

POSTAVLJANJE ALARMA BLOKADE SUSTAVA

c56 [Omogucava|0= Onemo- 0
blokadu guéeno
sustava ako [1= Omo-
se isti alarm [guceno
pojavi pet
puta u 30
min. Potre-
ban je ruéni
reset za
novo pokre-
tanje susta-
va.

c57 [Resetregi- |0=Ne - 0
stra alarma_[1=Da

(1) D IN PROG=1 je postavljen
(Ocitan je minimalni tlak izvan radnog raspona)

Ako se tlacna sklopka aktivira u automatskom nacinu
a ne tijekom samostalnog testa, dolazi do sljedeceg:
- Ako su pumpe u radu, neée se zaustaviti i prikazat
¢e se alarm A38.

Ako pumpe nisu u radu, ne¢e se pokrenuti i prika-
zat ¢e se alarm A38. Ako dode do pada tlaka, una-
to€ tome, pumpe ée se ukljuditi i nastavit ¢e se pri-
kazivati alarm A38.

Ako se minimalni tlak aktivira tijekom samostalnog

testa, vidi dio 8.7.

8 POSEBNA FUNKCIJA

APLIKACIJA IZJEDNACAVANJA
(odabran je parametar bS, dio 5.4.3)

TLAKA
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8.1 1ZVODENJE Samostalnog testa

Koriste¢i funkciju samostalnog testa, pumpe se mo-
gu ukljuciti nakon $to su bile isklju¢ene dulje vre-
mensko razdoblje.

Pumpe uklju€uje sat ili vanjski digitalni kontakt (c24).

NAPOMENA:
Moraju se koristiti sljedeée komponente:

. Elektricni ventil: potreban je za drenazu
vode tijekom testa.

. Tlaéna sklopka s opnom ili jednakovri-
jedni uredaj. Koristi se za kontrolu
izvedbe pumpe, za sprjeavanje preve-
likog smanjenja vrijednosti. Priklju¢ena
je na D IN PROGR razvodne ploge Q-
SMART (oslonite se na Slike 7i 9)

. Q-SMART-6FVC MODUL, elektronska
kartica koju ¢ine releji i kontakti bez po-
tencijala (oslonite se na Slike 7 9)

Kako pokrenuti samostalni test: aktivacija po-
mocu sata (c24=1)

Ako su pumpe u radu, samostalni test je stavljen na
Cekanje i na zaslonu se pojavljuje ova poruka koja
treperi:

tSt

Kad su pumpe u nacinu pripravnosti, samostalni test
se pokrece i test u tijeku i pumpa u uporabi se prika-
zuju na zaslonu u nacinu treperenja:

tSt

P1

Kako zaustaviti samostalni test
Samostalni test se mozZe zaustaviti u svakom trenut-
ku pritiskom na gumb OK.

Sto ¢&ini samostalni test?
Samostalni test aktivira sat

Funkcija samostalnog testa ukljucuje postavke i slje-

dece redoslijede:

1. Omoguéavanje funkcije (c24=1)

2. Postavljanje dana, sata i minuta testa (h26, h27,
h28).

3. Postavljanje ulaza koji se moze programirati D
IN PROGR (c38=1)

4. Postavljanje releja za 6CP Q-SMART MODUL,
c40=9, Kontrola za samostalni test.

5. Postavljanje releja za 6CP Q-SMART MODUL,
c40=10, Kontrola za samostalni test neispravna.

6. U unaprijed odredenom trenutku, ukljuéivanje
pumpe P1 nakon otvaranja elektri¢nog ventila.

7. Zaustavljanje pumpe P1 nakon postavljenog
vremena (h29).

8. Cekanje jednu minutu

9. Uklju€ivanje pumpe P2.
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10. Zaustavljanje pumpe P2 nakon postavljenog
vremena (h29).

Samostalni test se prekida u sljede¢im uvjetima:

. Tlaéna sklopka s opnom se aktivira (iz-
vedbe pumpe preniske). Ukljugivanje al-
arma A24 ili A25. Namijenjeni relej za
6CP Q-SMART MODUL ¢e se aktivirati.
Aktivira se takoder i zvucni signal
razvodne ploce Q-SMART i sklop ponov-
no pocinje raditi u automatskom nacinu.
Pritisnite tipku (4), Slika 7, za iskljuciti
zvugni signal.

. Ako se tlak ili razina sustava promijene,
sklop ¢e ponovno poceti raditi u auto-
matskom nacinu. Samostalni test se od-
gada.

82 KOMPENZACIJA GUBITAKA OPTE-
RECGENJA (cr14)

Ponekad se dogodi pad tlaka u sustavu zbog gubita-
ka u cijevima, koje se povecavaju kada se poveca
potraznja vode.

Za kompenzirati gubitke optere¢enja moZze se omo-
guditi kontrola koja daje tlak proporcionalan opte-
recenju. Ne izvodi se izravno mjerenje protoka nego
se smatra da je proporcionalno broju pumpi u radu.
Tijekom uklju€ivanja servisne pumpe, pored one
prve, pragovi GORNJI i DONJI se povecavaju za
vrijednost koja je navedena u parametru r14. Pilotna
pumpa je izuzeta.

9 ALARMI

APLIKACIJA 1ZJEDNACAVANJA
(odabran je parametar bS, dio 5.4.3)

TLAKA

Popis alarma

[Br.  TOpis [Reset |
[A01 |Osigurag F1 pumpe 1 izgorio. |Automatski |

TrazZenje kvarova:

Osigura¢ 1 za pumpu 1 je izgorio.

Pumpa 1 koja je u kvaru je izuzeta iz rada. Nakon
rieSavanja kvara, pumpa se automatski ponovno
pokrec¢e. Uklju€ivanje osiguraCa aktivira automatski
drugu pumpu, ako je prisutno stanje zahtjeva.

Uzroci/rjeSenja:
. Motor pumpe 1 je oSte¢en i mora se za-
mijeniti.

. Kabel za napajanje motora je neispravan
ili istroSen: zamijenite kabel.

. Kondenzator motora pumpe 1 je oStecen
i mora se zamijeniti.

[Br.  TOpis [Reset |
[A02 |Osigurag F2 pumpe 2 izgorio. |Automatski |

Trazenje kvarova:

Osigura¢ 2 za pumpu 1 je izgorio.

Pumpa 2 koja je u kvaru je izuzeta iz rada. Nakon
rieSavanja kvara, pumpa se automatski ponovno
pokrece. Uklju€ivanje osiguraCa aktivira automatski
drugu pumpu, ako je prisutno stanje zahtjeva.

Uzroci/rieSenja:
. Motor pumpe 2 je oSteen i mora se za-
mijeniti.

. Kabel za napajanje motora je neispravan
ili istro§en: zamijenite kabel.

. Kondenzator motora pumpe 2 je oStecen
i mora se zamijeniti.

Br. Opis Reset
A05 |Senzor je neispravan. Alarm|Automatski
je izuzet u ruénom nacinu.

TrazZenje kvarova:

Signal je nizi od minimalne vrijednosti od 3,8 mA. U
slu€aju alarma, sve pumpe se zaustavljaju. Alarm se
prikazuje ako je signal nizi od 3,8 mA i njime se
upravlja samo ako se koristi senzor (c03=2).

Alarm se izuzima u ruénom nacinu.

Uzroci/rjeSenja:
. Provjerite da su senzor i konektor
prikljuceni.

. Otvorite poklopac i provjerite da je kabel
za napajanje senzora priklju¢en i
pricvr§éen na stezaljke. Oslonite se na
slike 6, 71 9.

. Provjerite da je kabel senzora ispravno
priklju¢en. Oslonite se na slike 6, 7i 9.

. Kabel za napajanje senzora je u loS§em
stanju: zamijenite kabel.

. Plasti¢ni konektor je u loSem stanju:
zamijenite konektor.

. Zamijenite oSte¢eni senzor.

Br. Opis Reset
A24 |Samostalni test pumpe 1 nije|Automatski
uspio

Trazenje kvarova:

Samostalni test pumpe 1 je neuspjesan. Test je pre-
kinut zbog ukljucivanja tla¢ne sklopke s opnom prik-
ljucene na D IN PROG (c38=1). Tlak sa strane
dovoda dostize postavku tlacne sklopke.

Uzroci/rieSenja
. Pumpa (rotor ili rasprsivac) je oStecena.
Obratite se servisu za tehni¢ku pomoé.
. Pumpa motora 1 ne radi:
o Ostec¢en je i mora se zamijeniti.
Obratite se servisu za tehnicku po-
mo¢.
o Toplinska zastita unutar motora je u
kvaru ili neispravna.
o Kondenzator je oStecen.

[Br.  Jopis [Reset |
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|A25

Samostalni test pumpe 2 nije|Automatski
uspio

Trazenje kvarova:
Samostalni test pumpe 2 je neuspjeSan. Test je pre-
kinut zbog ukljucivanja tla¢ne sklopke s opnom prik-
ljucene na D IN PROG (c38=1). Tlak sa strane
dovoda dostize postavku tlacne sklopke.
Uzroci/rjeSenja
. Pumpa (rotor ili rasprSivac) je oSteéena.
Obratite se servisu za tehni¢ku pomo¢.
. Motor ne radi:
o Oste¢en je i mora se zamijeniti.
Obratite se servisu za tehnicku po-
mo¢.
o Toplinska zastita unutar motora je u
kvaru ili neispravna.
o Kondenzator je oStecen.

[Br.  TOpis [Reset |
[A36  |Alarm za visoki tlak [Automatski |

TrazZenje kvarova:

Vrijednost tlaka je dostigla postavljenu vrijednost
tlaéne sklopke za visoki tlak P MAX.

Sve pumpe se zaustavljaju.

Alarm se izuzima u ruénom nacinu.

Uzroci/rieSenja

. Tlak je dostigao postavljenu vrijednost
tlaéne sklopke za visoki tlak P MAX:
provjerite krivulju izvedbi pumpe i is-
pravnu zadanu vrijednost (r07) ili pra-
gove pumpe (r11, r13).

. Ako je alarm prisutan ali vrijednost tlaka
ne dostize vrijednost tlaéne sklopke P
MAX:

o Tlaéna sklopka maksimalnog tlaka
se mora zamijeniti.

o Kabel tlaéne sklopke je istroSen ili
neispravan; mora se zamijeniti.

o Provjerite prikljuc¢ak tlaéne sklopke P
MAX na stezaljci razvodne ploce Q-
SMART (oslonite se na Slike 6, 7 i
9).

o Tlaéna sklopka P MAX je oSte¢ena i
mora se zamijeniti.

[Br.  Jopis [Reset |
[A37 [Alarm za minimalni tlak |Automatski |

Trazenje kvarova:

Vrijednost tlaka je dostigla postavljenu vrijednost
tlacne sklopke za niski tlak P MIN.

Led svjetla (4), (6) uklju¢ena. Sve pumpe se zausta-
vljaju.

Alarm se izuzima u ruénom nacinu.
Uzroci/rieSenja
. Vrijednost tlaka je dostigla postavljenu

vrijednost tlaéne sklopke za niski tlak P
MIN. Provjerite krivulju izvedbe pumpe i
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ispravnu zadanu vrijednost (r07) ili pra-
gove pumpe (r10, r12).

. Ako je alarm prisutan ali vrijednost tlaka
nije dostigla postavljenu vrijednost tlacne
sklopke P MIN:

o Tlaéna sklopka P MIN je oStec¢ena i
mora se zamijeniti.

o Kabel tlaéne sklopke je istroen ili
neispravan; mora se zamijeniti.

o Provjerite prikljucak tlaéne sklopke P
MIN na stezaljci razvodne ploce Q-
SMART (oslonite se na Slike 6, 7 i
9).

. Pumpa (rotor ili rasprsivac) je oStecena.
Obratite se servisu za tehni¢ku pomoé.

. Motor ne radi:

o Ostec¢en je i mora se zamijeniti.
Obratite se servisu za tehnicku po-
mo¢.

o Toplinska zastita unutar motora je u
kvaru ili neispravna.

o Kondenzator je u kvaru.

Br. Opis Reset
A38 |Minimalni tlak je izvan radnog|Automatski
raspona.

Trazenje kvarova:

Ukljuivanje zastite od rada pumpe ispod minimal-
nog tlaka. Signal dolazi s tla¢ne sklopke za minimal-
ni tlak priklju¢ene na digitalni ulaz D IN PROG
(c38=1). Ako se pojavi tijekom normalnog rada
umijesto tijekom faze samostalnog testa, sve pumpe
se aktiviraju slijedom, nakon postavljenog vremena
kasnjenja (t38) kako bi se tlak obnovio.

Uzroci/rieSenja
. Prisutan je alarm, ali su pumpe
zaustavljene:

o Tlaéna sklopka je neispravna ili je
kabel oSteéen. Zamijenite tlaénu
sklopku ili kabel.

o PogresSna postavka tlaéne sklopke;
mora se izmijeniti.

. Prisutan je alarm, ali su pumpe u radu:

o Tlaéna sklopka je neispravna ili je
kabel oSteéen. Zamijenite tlaénu
sklopku ili kabel.

o Pumpe prestaju raditi: rotor je u kva-
ru.

o Pogresan odabir pumpe: promijenite
pumpu.

. Motor ne radi:

o Ostec¢en je i mora se zamijeniti.
Obratite se servisu za tehnicku po-
mo¢.

o Toplinska zastita unutar motora je u
kvaru ili neispravna.

o Kondenzator je u kvaru.

Br. Opis Reset

A39 |Alarm za vanjski kvar
Konfiguracija oznake za vanijski
alarm povezan s digitalnim
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[ [ulazom D IN PROG (c38=2). | |

[A55  [Alarm max praga [Automatski |

Trazenje kvarova:

Alarm ocitava vanjski uredaj. Logiku konfigurira pa-
rametar r38. Sve pumpe su zaustavljene i ne rade
dok se ne prikaze alarm.

Alarm se izuzima u ruénom nacinu.

Uzroci/rieSenja
. Pregledajte stanje vanjskog uredaja i
zamijenite ga ako je oSteéen.
. Ako se prikaze alarm, ali uredaj je u do-
brom stanju:
o Kabel je istroSen ili neispravan;
zamijenite ga.

TrazZenje kvarova:

Tlak sustava prelazi vrijednost postavljenu par-
ametrom praga maksimalne razine (r55).

Nakon $to je proSlo vrijeme kaSnjenja postavljeno
parametrom t55, sve pumpe se zaustavljaju.

Alarm se izuzima u ruénom nacinu.

Uzroci/rieSenja
. Tlak je prekoradio maksimalni tlak:
provjerite postavljenu vrijednost (r55).
. PogreSan odabir pumpe: zamijenite
pumpu.

Br. Opis Reset
A56 |Isti alarm je o€itan 5 puta u|Ruéno

Trazenje kvarova:

Alarm za nedostatak vode iz kruga sondi. Razina
vode na usisavanju pumpe ili tlaénog sklopa se
spusta ispod minimalne razine. Sve pumpe se zau-
stavljaju i zasticene su od rada na suho. Led svjetla
(4), (6) uklju¢ena

Alarm se izuzima u ru¢nom nacinu.

Uzroci/rjeSenja
. Pumpa (rotor ili rasprSivac) je oSteéena.
Obratite se servisu za tehni¢ku pomo¢.
. Motor ne radi:
o Ostec¢en je i mora se zamijeniti.
Obratite se servisu za tehnicku po-
mo¢.
o Toplinska zastita unutar motora je u
kvaru ili neispravna.
o Kondenzator je u kvaru.

[Br.  TOpis [Reset |
[A54 |Alarm min praga [Automatski |

TrazZenje kvarova:

Tlak sustava ne prelazi vrijednost postavljenu par-
ametrom praga minimalne razine (r54). Nakon $to je
proslo vrijeme kasnjenja postavljeno parametrom
t54, sve pumpe se zaustavljaju i zasticene su od
funkcije rada na suho.

Alarm se izuzima u ru¢nom nacinu.

Uzroci/rjeSenja
. Pumpa (rotor ili rasprsivac) je oStecena.
Obratite se servisu za tehni¢ku pomoé.
. Motor ne radi:
o Ostec¢en je i mora se zamijeniti.
Obratite se servisu za tehnicku po-
mo¢.
o Toplinska zastita unutar motora je u
kvaru ili neispravna.
o Kondenzator je u kvaru.

[Br.  [Opis [Reset |

Br. Opis Reset posljednjih 30 minuta
A53 |Alarm za nedostatak vode na|Automatski
usisavanju Trazenje kvarova:

Sustav je blokiran jer je isti alarm ocitan 5 puta u
posljednjih 30 minuta Koristite parametar c57 za
resetirati i ponovno pokrenuti sustav.

Uzroci/rjeSenja
. Odredite vrstu alarma i rijeSite ga.

10 POSTAVLJANJE | RAD
SUSTAVA

10.1 Parametri za provjeriti tijekom pokre-
tanja

Provjerite sljede¢e parametre programiranja tijekom
pokretanja.

1. Utvrdite ugradnju i prikladne kontrolne uredaje
(senzore, digitalne ulaze):

o 1 ili 2 pumpe za izjednacavanje tla-
ka, oslonite se na Slike 17+38,
47+53.

o 1ili 2 pumpe za izjednacavanje tla-
ka, oslonite se na Slike 11+16,
39+46, 54+64

2. Prikljuc¢ite senzor i/ili digitalni ulaz na prikladne
stezaljke. Oslonite se na Slike 7, 8i 9.

3. Tijekom ukljuéivanja: Odaberite softver dije-
la 5.4.3i tip senzora.
o pumpa za otpadne vode ili za
podizanje = softver sE.
o pumpa za izjednacavanje tlaka =
softver bS.
o P= tla¢na sklopka
o S: elektronski senzor
o G: plovak

4. Postavite parametre u izborniku parametara,
ovisno o vrsti aplikacije i pumpe:
o pumpa za otpadne vode ili punjenje
(softver sE), vidi Tab 2.

261



hr - Prijevod izvornih uputa

o pumpa za izjednaCavanje tlaka
(softver bS), vidi Tab 3.

11 ODRZAVANJE “

Mjere opreza

UPOZORENJE:
A . Pridrzavajte se vazecih si-

gurnosnih propisa.

. Koristite odgovarajuc¢u
zastitnu opremu.

. Kod odabira mjesta monti-
ranja i hidraulickog te el-
ektri¢nog priklju€ivanja,
pridrzavajte se uvijek
vazecih lokalnih zakona i
propisa.

11.1 Opée odrzavanje

Rizik elektricne prirode
Prije bilo kojeg zahvata pomoéi ili od-
rzavanja, iskopcCajte sustav napajanja i

pricekajte najmanje 2 minute prije
pocetka rada na jedinici ili unutar nje.

Iskljugite i odspojite sustav prije
ugradnje jedinice ili izvodenja odrzavan-
ja.

. Razvodna ploéa Q-SMART ne zahtijeva
nikakvo redovno odrzavanje ako se kori-
sti unutar granica koje su navedene u
Tehnicki podaci.

. Pozelino je periodi¢no provjeravati is-
pravnu aktivaciju diferencijalnog prekida-
¢a visoke osjetljivosti (30 mA) [RCD, u-
redaj za zaostalu struju] koji je prikladan
struji kvara uzemljenja.

12 Rjesavanje problema “

Uvod
Osim vodi¢a za traZenje kvarova u Popisu alarma

(dio 7 i 9), isporu¢ujemo takoder i jedan vodi¢ za
odredivanje mogucih drugih problema.

12.1 Neispravnosti u radu, uzroci i rjeSenja

Pumpa ne radi, glavni prekidac je uklju¢en.

Uzrok Rjesenje

Nema el- | Obnovite elektricno napajanje
ektricnog na- | i provjerite da je priklju¢ak na
pajanja mrezu netaknut.

Uklju¢ilo  se | Obnovite termomagnetski

preopterecen- prekida¢ za preopterecenje
je

Termomag-
netski pre-
kida¢

Ukljugio se | Obnovite diferencijalnu zastitu
uredaj za
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zastitu  kvara

uzemljenja.

Osigura¢ F1ili | Zamijenite osigura¢.

F2 je neispra-

van.

Kondenzator Zamijenite kondenzator ako se
motora je | radi o vanjskom kondenzatoru.
neispravan. Ako se radi o unutarnjem kon-

denzatoru, obratite se lokal-
nom predstavniku Postprodaj-
nog servisa.

gorio

Pumpa se pokrece ali je osigura¢ pretvaraca iz-

Uzrok

Rjesenje

Kabel za napajanje je
ostecen, motor je u
kratkom  spoju, ili
termicka zastita ili
osiguradi nisu
prikladni za struju
motora.

Provjerite i zamijenite
komponente ako je
potrebno.

Uklju¢ivanje  zastita
od preoptere¢enja na
jednofaznim  motori-
ma zbog prevelike

apsorpcije struje.

Provjerite radne uvjete
pumpe.

Usluge su zatvorene i elektricna pumpa radi na

nestalnim brzinama

Uzrok

Rjesenje

Voda koja izlazi iz
nepovratnog venti-
laili iz sustava.

Provjerite sustav kako
biste odredili gubitke.
Popravite ili zamijenite
komponente.

Opna spremnika s
opnom je u kvaru;
kad je primjenjivo.

Zamijenite opnu.

Tocka rada nije
ispravno umjerena
u odnosu na su-
stav. Na primjer,
vrijednost je veca
od tlaka koji ispo-
rucuje pumpa.

Ponovno umjerite prag i
vremenske kontrole.

Moglo bi se raditi o
problemu s
plovkom razine u
spremniku za usi-
savanje.

Provjerite plovak i
spremnik.

Moglo bi se raditi o
problemu s
plovkom razine u
spremniku za usi-

savanje.

Provjerite tlaénu sklopku i
uvjete usisavanja (tlak).

Pumpa ne radi i prisutne su vibracije u pumpi ili

blizu nje.

Uzrok

Rjesenje

Tocka rada nije
ispravno _umijerena u

Ponovno umijerite prag i
vremenske kontrole.
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odnosu na sustav.
Vrijednost je manja
od minimalnog tlaka
koji isporu€uje pum-
pa.

Pumpe rade sve na maksimalnoj brzini.

Uzrok

Rjesenje

Moglo bi se raditi o
problemu sa senzo-
rom.

Provjerite hidrauli¢ni
priklju¢ak izmedu sen-
zora i sustava.

Provjerite radni redosli-

jed senzora.
U senzoru ili u do-
ticnom hidrauliénom

krugu je prisutan zrak.

Prag je previsok i
pumpa ne dostize
traZzenu vrijednost.

Izmijenite prag.

Pumpa se ne puni.

Provjerite  liniju  za
usisavanje i punjenje
pumpe.

Aktivira se glavni zastit

ni uredaj sustava.

Uzrok Rjesenje
Kratki spoj Provjerite prikljuéne
kabele.

Ako je pumpa jedno-

fazna, kondenzator
motora je neispra-
van.

Zamijenite kondenzator
ako se radi o vanjskom
kondenzatoru. Ako se
radi o unutarnjem kon-
denzatoru, obratite se
lokalnom predstavniku
Postprodajnog servisa.

13 Odlaganje

UPOZORENJE:
. Jedinica se mora odlagati

putem ovlastenih tvrtki koje
su specijalizirane za identi-
ficiranje raznih vrsta materi-

jala
itd.).

(Celik, bakar, plastika

OEEO (EU/EGP)

=

INFORMACIJE ZA KORISNIKA u skladu s ¢l. 14
direktive 2012/19/EU Europskog parlamenta i Vije¢a
iz 4. srpnja 2012. o otpadnoj elektricnoj i elektro-
nickoj opremi (OEEOQ). Simbol prekrizene kante za
smece na opremi ili njezinom pakiranju ozna¢ava da
proizvod na kraju njegovog radnog vijeka treba zbri-
nuti zasebno i ne smije se baciti u nerazvrstani
komunalni otpad. Odgovaraju¢im zasebnim prikupl-
janjem radi naknadnog recikliranja, obrade i ekolo$ki
osvijeStenog odlaganja otpadne opreme mogu se
izbje¢i negativni uginci na zdravlje i okoli§ te promo-
virati ponovna uporaba i/ili recikliranje materijala od
kojih je oprema izradena.

OEEO od korisnika koji nisu privatna gospodarstava
(Klasifikacija prema vrsti proizvoda, uporabi i lokal-
nom zakonodavstvu na snazi): zasebno prikupljanje
ove opreme na kraju radnog vijeka ureduje
proizvoda¢ (Proizvoda¢ EEO u skladu s direktivom
2012/19/EVU). Korisnik koji zeli zbrinuti ovu opremu
moze se obratiti proizvodadi i slijediti proizvodacev
sustav za zasebno prikupljanje opreme na kraju rad-
nog vijeka ili na drugi nacin neovisno uporabiti lanac
za zbrinjavanje otpada.
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1  Eicaywyn Kal ac@daAgia “w
1.1 EicaywyR

ZKOTOG TOU eyXEIpISiou

2KOTTOG Tou eyxelpIdiou autol eival n TTapoxn
TTANPOPOPNONG YIa TNV:

. EykardoTaon

. Aeimoupyia

. 2uvTtApnon

MPOXZOXH:
Mpiv TNV eykatdoTaon kai T Xprion Tou

TIPOIOVTOG, JIOPRACTE TIPOCEKTIKA TO €y-
XeIpidio autd. H akat@AAnAn xprjon Tou
TIPOIOVTOG PTTOPET VO TTPOKAAEDEI CWHO-
TIKEG BAGBEG Kal UNIKEG gniEg, Kal UTTOpEi
VO OKUPWOEI TV €yyunon.

IHMEIQZH:
DuAaETE TO EYXEIPiOIO AUTO yia PEANOVTIKA Xpron,
Kal dlaTnpeeiTe TO TTavTa TANCiov TNG povadag.

1.2 OpoAoyia ko1 cUpBoAa ao@dAeiag

Emimeda kivoUvou

ZUpBoAo Ymodeign

—————————— Emkivduvn katd-

KINAYNOZX oTO0N N OTIoia, av

A dev  amro@euyOei,

6a odnynoel  oe

Bdavaro 3 oofapd
TPAUUOTIONO.

—_— | Emkivduvn katd-
NPOEIAONOIHZH | graon n omoia, av

A Oev  amo@euyOei,
utTopei va odnyn-

ogl og Bdavato R
ooBapd TpaupaTi-

Opo.
- | Emkivduvn koTd-
MPOZOXH oTO0N N OTIoIA, av
A dev  amro@euyOei,

uTTopei va odnyn-
oel og ehagpl N
pETpIO  TpaupaTt-
Opo.

« MBavh KOTA-
gTtaon n otoia,
eqv  dev  aro-
@euxBei, ptopei
va odnyfoel o€
avemmOUuNTEG
KOTOOTACEIG.

* [MpokTIKA un
OXETICOMEVN  ME
OWHOTIKEG BAG-

ZHMEIQZH:

Beg.

Kartnyopigg kivduvou

O1 katnyopieg KIvdUvou pTTopolv va avTIoTOIXOUV
€ite oe emimeda KIVOUVOU €iTE OE OUYKEKPIYEVA
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oUuBoAa TTou avTikaBioTouv Ta ouvitn oUpuBoAa
ETMITTEDOU KIVOUVOU.

O1 nAekTpikoi kivduvol utrodeikviovTtal aTrd Ta akd-
AouBa €1dikd oUuuBoAa:

f HAEKTPIKOZ KINAYNOZ:

1.3 ATeIpol XPNOTEG

MPOEIAOMNOIHEZH:
A To Tpoidv autd TTPoopiCeTal va AEITOUPYET

HOVOo aTrd €EEIBIKEUPEVO TTPOCWTTIKO.

NGBeTe uTTOWN 0aG TIG AKOAOUBEG TTPOPUAGEEIG:

. AuTé TO TTpOIdV dev TIPETTEI va XPNOI-
potroigital amd AToua PE CWHOTIKA N
TIVEUPOTIKA avaTrnpia, A Xwpig Tn oxe-
TIK EMTIEIPIA KAl YVWOEIG, EKTOG €AV
€xouv AGBel odnyieg OXETIKA pE TN XPN-
on Tou €§OTTAIOPOU Kal TOUG OUVAQEIG
KIvdUvoug fj erToTrrelovtal aTmod éva u-
TeUBuUVo TTPOoWTTO.

. Ta maidid TPETTEl va eTTOTITEUOVTAI W-
oTe va egacpahioTei 6T dev Ba Traiouv
TEPIS 1 PE TO TTPOIGV.

14 Eyyunon

la TAnpo@opieg OXETIKA PE TNV €yydnon, avoTpES-
TE OTO CUPPWVNTIKO TTWANONG.

1.5 AVTAAAOKTIKA

NPOEIAOMOIHZH:
A Na XpnoIyoTIoIEITE ATTOKAEIOTIKG QUOEVTIKG

avtaAAOKTIKG yia TNV avTIKATdoTaon TuxXov
Xahaopévwy egaptnudTtwy. H xprion aka-
TAANAWY avTaAAOKTIKWY MPTTOPET va TTPo-
KaAéoel duoAeitoupyieg, BAAGReEG kal Tpau-
paTiopolg, KaBWwg Kal TNV akupwon Tng
£yyunong.

MNa mepIoodTEPEG TTANPOPOPIEG OXETIKA WE TA Q-
VTOAAQKTIKG yio TO TTPOIGV, avaTpéETeE OTO TUANO
MwAnoewv kar ZEPPIG.

1.6 AnAWOEIC CUPNHOPPWOTEIC

AvaTtpégte oTn ouykekpipévn dnAwon orpavong
TTOU BPIOKETAI GTO TTPOIOV.

ce

1.6.1 ARAwon Zupudépewong EE (ap. 12)

1 LVD, EMCD - povtéAo Zuokeurg/lMpoidvTog:
Q-SMART (BAéTTe TNV €TIKETA OTNV TTPWTN O€Ai-
oa)
RoHS - Eviaia avayvwpion tou HHE (nAekTpi-
KoU Kal NAEKTPOVIKOU e§OoTTAIopOU):
Q-SMART
2. Ovopa kai d1elBuvon TOU KATAOKEUAOTH:
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Xylem Service ltalia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
36075 Montecchio Maggiore VI
Italy
3. AuT n dNAWON CUPPOPPWONG EKBIETAI PE HO-
vadikr €uBUvn TOU KATAOKEUOODTH.
4. AvTikeigevo TnG dNAwONG: TTivakag eAEyxou yia
NAEKTPIKEG QVTAIEG.
5. To avTikeipevo NG dNAWONG TTOU TTEPIYPAPETAI
TIAPOTIAVW CUPHPOPPWVETAI HE TN OXETIKA EVWOIO-
Kr) vopoBeaia evappdviong
+ Odnyia 2014/35/EE Tng 26ng ®ePpouapiou 2014
KOl UETAYEVEOTEPEG TPOTTOTTOINCEIG (XaunAdg Ta-
ong).
» Odnyia 2014/30/EE 1ng 26ng PePpouapiou 2014
KO METAYEVETTEPEG TPOTTOTTOINTEIG (NAEKTPOPAYVN-
TIK oupBaTOTNTA).
* Odnyia 2011/65/EE 1ng 8ng louviou 2011 kai
UETAYEVEOTEPEG TPOTTOTTOINTEIG, CUMTTEPIAapBavo-
pévng Tng odnyiag 2015/863/EE (repiopiopds Tng
XPAONG OPIoPEVWY ETTIKIVOUVWY OUCIWV O€ nAe-
KTPIKO KOl NAEKTPOVIKO ECOTTAIONO).
6. O1I ava@opég OTa OXETIKA eVWwOlaka TTPOTUTIA
EVOPPOVIONG TIOU XPNOIUOTTOIOUVTAI 1) ava@OpPES
o€ GAAEG TEXVIKEG TTPOdIAYPAPEG, OE OXEQN ME TO
TTOI0 CUPUOPQWAN dNAWVETAI:
« EN 60730-1:2011+A1:2019+A2:2019+
A2:2019+A11:2024, EN 60204-1:2018,
EN 61439-1:2011, EN IEC 61439-1:2021,
EN 61439-2:2011, EN IEC 61439-2:2021.
+ EN 61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019,
EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021
EN 61000-6-1:2007, EN IEC 61000-6-1:2019,
EN 61000-6-3:2007, EN IEC 61000-6-3:2021.
» EN IEC 63000:2018.
7. Kovotroinuévo 6pyavo: - - -
8. Mp6obeTEG TTANPOPOPIEG:
RoHS — Mapdaptnua 1l - EQappoyég Tou e§aipou-
vial ammd Tov TrEPIoPIops: WOAUBOOG O NAEKTPI-
K&/nAekTpovika egaptripaTta [7(c)-1].
H dnAwon avagépetal oTov TTivaKa Xwpig TNV
TTPooBAKN Twv akdAoubwyv agecoudp:
Kit Modbus RTU apiBuég egaptripatog 150890910
MAakéta Xwpig emagég 6CP apiBudg e¢aptipaTog
1086042400

YToypdgeTtal yia Aoyaplaoud Kail € ovouaTog TnG:
Xylem Service ltalia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 20/12/2024

Alessio Vendraminelli 1

AiguBivwy ZUpRouAo y/ . M-/ /"
HBouAog / b, Wi N

avaB. 00

H/O1 dnAwon/dnAwoelg ouppdpewong dev gival
£YKUPN/EyKUpPES eav XpnoipoTroin-
Bei/xpnoiyotroinBolv XwpIioTd ammd TO UTTOAOITTO
KeiyEVvO  Tou  egyypdgou  Xylem pe  KwdIikd
001085042.

Lowara eivail eptropiké ofpa g Xylem Inc. i Twv
BuyaTpIKWV TNG.

2 MeTagopd Kai ATro8nkeucon

2.1 Em@swpnon kai Tapdadoon

-

EAéygre TO €§WTEPIKG TNG OUCKEUATIAG.

2. Eidotroifote TOV BlOVOPEA HOG EVTOG OKTW
nUEPWV atd Tnv nuepopnvia Tapddoang, eav
TO TTPOIOV PEPEI 0paTd oNUAEdIa POOPAG.

3. Avoigte TO KOUTI.

4. AogaipéoTe To UANIKG OUOKeuaciag amé To
Tpoidv. AlaBéoTe 6Aa Ta UAIKE ouokeuaoiag
oUP@WVa JE TOUG TOTTIKOUG KAVOVIOHOUG.

5. EAéy&re To TTpoidv yia va BeBaiwBeite av e§ap-
TAMATA €XOUV UTTOOTEI ¢nuId i AgiTrouv.

6. EmkoivwvnoTe pe Tov TTWANTA av KAaT gival

aoUP@WVO PE TNV TTapayyeAia.

2.2 MeTtagopd Kal odnyieg
Mpo@UAagn

MPOEIAOMNOIHEZH:
A . Na Tnpeite Toug 10XUOVTEG KO-

voviopoUG TTPOANWNG aTtuxn-
HATWV.

EAéyéte TO pektd Bdpog TTou avaypdageTal oTnv
ouokKeuaoia yia va €TIAEEeTE TOV KOTAAANAO €€o-
TAIOPS aviywong.

O¢on Kal OTEPEWON

BeBaiwOeite 611 N povdada gival KOAG OTEPEWUEVN
KOTA TN PETAQOPA KAl BEV PTTOPE va KUAADEI 1) va
méoel. To TIpoidv TTPETTEl va PETAQEPETAI O Bep-
pokpacia mepIBaAlovTog petagy -10°C kai 70°C
(14°F €wg 158°F) pe pn oupTukvwpévn uypaoia
<90%, Kal TTPOOTATEUHEVO ATTé akaBapaieg, TTNyEG
BepPOTNTAG KAl UNXAVIKEG BAGBEG.

2.3 0dnyieg amobnkevong

2.3.1 Xwpog arobnkeuong

THMEIQZH:

. MpooTareloTe 1O TTPOIGV aTTO TNV UYPA-
oia, TN Bpwuid, TTNYEG BepudTnTag Kal
pnxavikég BAGBeG.

. To Tpoidv Tpémrel va atmoBnkeUeTal o€
Beppokpaaia TepIBEAAOVTOG pETAgU -
10°C ka1 70°C (14°F ka1 158°F) ka1 u-
ypaoia Xwpig ouptrUKvwon KAtw Tou
90%.

3 Nepiypaepn Mpoiévrog “w
3.1 EmoKotnon mpoiovrog

O mivakag eAéyxou Q-SMART eival évag povoga-
OIKOG NAEKTPOVIKOG TTIVOKOG EAEYXOU TTPOOPICOME-
VOG va XpnoiyotroinBei ye 1 4 2 povoPaaIKEG nAe-
KTPIKEG AVTAIEG YIa DIQQOPETIKEG EQAPUOYEG OTABE-
prig TaxuTNTaG.

EvdeikvuTal yia gupTriean, G3€100PA 1} ATTOXETEUTI-
K& ouoTAuata. EAEyETe Tov TUTO Tng JIKAG 0OG
eykatdoTaong Kai aAAGgTe TIG TTapapéTpoug (BAETTE
evotnTeG 5.4.3, 5.4.4 kau 10.1) avTioToIXa.

3.2 ‘Ovopa TpoiovTog

[ Napédeyua: Q-SMART 10/15/D 12A
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Q- EpTropikry ovopaoia Tou Trivaka eAEy- Yypacia . o . .
SMART XOU. MepiBaMovTo 10 £wg 90% Xwpig ouPTTUKVWON
Tpogodoaia armd 1o KUpIo OiKTUO, HO- w6 4 <2000m aTré TNV M. TNG BA-
vogaaikd 1x230Vac 50/60Hz WOHETPO Aacoag
10 ApIBUOG  avTAILOV  TTOU  PTTOPOUV  Va Boppntg :
ouvdeBolv ouvayepuou 3.6kHz, Piezo
10: qu Ac@daAeila  TTpo- 12 A (gG)
20: Auo oTaciag  KivnTAh- CH10
15 OvopaoTikA 10XUG KivnTApa kKW x 10 pa F1, F2 10,3x38 mm
15=1.5kW x 10 E@edpikn . .
D MpoemmAeypévn epappoyr Aoyiopikou aog@aAeia 1A xpovikn uaTépnon 5 x20 mm

D: Adpata/aviywaon
B: aU¢non mieong/cupTrieon

TpooTaciag F3

(T1L 250V IEC60127-2/3)

5 TmoAuAeIToupyikég gicodol yia

12A MéyioTo atroppo@olpevo pelpa ato qfnq)élm(ag NO/NC emaer| (xwpig Téon, 12V,
Jia NAEKTPIKA avTAia Elgooorl 4mA)
3.3 Texvikd oToixeia 4 cuoBnriipec TGBNG nAzkTpo-
. HAexrpikég 1 nAsKTpéGGI:Z)U&vcx(popdg
Tab 1 Zrdvrap ékSoon gfzﬁglmoo EuvaigBnoia: 5 og 100kOhm,
< T . XwpnTik&TNTA Ypapung: 10nF
g\‘;&i"f TVOKA | 9 -SMART 10 | Q-SMART 20 nhekTpodiou PITICOTITE, JoakknS
P’ Tdon nAektpodiou: 6.5V - 20Hz
OvopaoTik TAOo! .
SIO()gOU (U?n) M| 1x230VAC (-15% éwg +10%) Mop@oTpoTréag 0-20/4-20mA
OVopaoTIKNA . (TiuA aloBnTAPa evepyous €106-
ouxveTnTa 50/60 Hz Avahoyikn . _ oy )
£1G650U gicodog Pelpa g10650u 0—022 mA, akpiBeia
OvopaoTikd , 0.3%, ,
pevpa  g106d0u’ 12A 24A AigBnTpag Trapoxrg +12 Vde
porcvera goprios | 2PN oopron
A 20A 40A Wnolakég £€odol
ﬁ") 0‘:";2 siac? NIakEC £ 30(15)A @ 250VAC
OVOHOoTIKG To péyioTo emMTPETTTO PEUA YIO
pElpa £€650U 12A 2% 12 A TOV NAEKTPIKG KIvnTApPa gival 12A
(Uin=230V) OUpa yia TMKOIVWVia PE TO 0U-
18W L Seipiaki oTnua emoTTeiag péow TTL pe

KatavaAwon oe

(n 10X0g o€ KATAOTOON AVAUOVAG

BUpa

ModBus TTpwTOKOAAO ETTIKOIVW-
viag
Ayata: +5V, RX, TX, RTS, 0V

2Uvdeouog
RJ45

OUpa RJ45 yia eTmiKoIvwvia pe

TNV KApTa PE PEAE Xwpig Tdon
ZAdaTa: +12V - 120mA , 0V,
6 £€0001 avOIKTOU GUAAEKTN

KOTAOTOON uTTopei va diagépel avaloya pe

AVAUOVAG TOV TUTTO TOU oUVOEdEPEVOU al-
obnrripa)

Eidog gopriou HAEKTPIKOG KIvNTHPOG

OvopaoTiké Cosg >0.6

Kouri AutooBevépevo, YKpI

METWTTIKA 55

MpooTtagia IP

Alaotdoeig  Kal
Bdapog

BAéme Eikéva 3

Tuvdéoeig (Xxpn-
OIUOTTOINCTE
pévo  aywyoug

KoxAiag akpodEKTWV
(Trapoxn NAEKTPIKOU, €i0000G Kal

XaAkoU) £¢odog)
Méyiotn diatoun
KaAwdiou 4 mm?
£10050U
Méyiotn diaToun
KaAwdiou 4 mm?
KIvnTApQ
Migon: 0 éwg 60 bar (0 £éwg 6
MegaPa)
nueio puBuiong | Emitredo: 0 éwg 50 m (0 éwg 164
(Set point) 3 modia)
O¢gppokpaoia: -20 €éwg 100°C (32
£wg 122°F)
S:gfé%‘;\‘)’\‘;ﬂgg 0 éwc 40°C (32 éwg 122°F)
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1.  To pedpa TToU TTOPEXETAl OTTO TOV TTIVOKA EAEY-
XOU Oev TIPETTEl va gival XapnAOTEPO aTrd TO
pelua TTOU ATTOPPOPATAI ATTO TIG NAEKTPIKESG a-
VTAIEG, KOl EaPTATAI £TTIONG ATIO TNV TITWON TE-
ang Adyw Tou PKoug Tou KaAwdiou.

2. EmA£ETE TO pelpa TNG GUOKEUNG TTPOOTaATiag
YPOUUAG O€ OXEON HE TO PEYIOTO peUUa TTOU
ATTOPPOPATAl ATTO TOUG KIVNTHPEG.

3. Mobvo av xpnoiyotroigital 0 NAEKTPOVIKOG ai-

obnTpag.

4. Tia yeyoAUTepa uwopeTpa A GAAeG TTepiBaAAo-
VTIKEG OUVONKEG TTOU BEV KAAUTITOVTOI O€ QUTO
TO EYXEIPIDIO, TTAPOKAAOUME ETTIKOIVWVACTE PE
TO TOTTKG OOG QAVTITTPOOWTIO YIO TNV TEXVIKA

uTTOOTAPIEN.

3.4 Mpodiaypapég avrAiag
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AvaTpéSTE OTO EYXEIPIDIO XPrONG Kal GUVTAPNONG
TNG NAeKTPIKAG avTAiag. Eival amapaitnto va ege-
TaoToUVv Ol TIEPIOPICHOI 0T XPAON Tou TIivaKa €-
Aéyxou, padi pe ekeivoug NG NAEKTPIKAG avTAiag.
BAétre Ta Texvikd oroixeia otov Tab 1. O TeAdTng
gival uTTEUBUVOG YIa TOV EAEYXO TWV TTEPIOPITUWV
NG NAEKTPIKAG avTAiag, €dv auTtoi dev TTpoadiopi-
govTal 0€ AuTO TO EYXEIPIDIO.

4 EykartdoTaon “
Mpo@UuAagn

avTAiag Kal Tou Trivaka AEyXou.

MNPOEIAOMOIHZH:
A . Na Tnpeite TOUG 10XUOVTEG Ka-

voviopoUg TTpoAnYng atuxn-
HaTWV.

. Na xpnoiuoTroInaTE ToV KaTaA-
AnAo egomAiopd kai TIG TTpo-
OTATEUTIKEG DIATAGEIG.

. Na avarpéxete TAvia OTOUG
1ox00vTeG  TOTTIKOUG  KOVOVI-
gpoug, Tn vouobeaia Kal Toug
KWOIKEG OXETIKA UE TNV ETTIAO-
Yl TOU XWPOU EYKATAOTOONG,
TIG UDPOAUAIKEG OUVOECEIG Kal
€KEIVNG TNG NAEKTPIKAG 1I0XUOG.

4.1 HAeKkTPIKEG ATTAUTAOEIG

OI 10KU0UCEG TOTTIKEG KOAVOVIOTIKEG BIATASEIG UTTE-
PICYXUOUV TWV EIBIKWY OATTAITACEWY TTOU QVAQEPO-
VTaI KOTWTEPW.

AioTa EAEyXOU NAEKTPIKWYV OUVBECEWV
EAéy&re av TAnpoUvTal oI akAoUBEG ATTAITAOEIG:

. Ta nAekTpIKG KaAwdia TTpooTaTEUOVTAl
amd uwnAég Bepuokpaoieg, Kpada-
opoUg Kal OUYKPOUOEIG.

. To €idog pevpaTog Kai n Tédaon Tng olv-
deong BIKTUOU TTPETTEI VA OVTATTOKPIVO-
vTal OTIG TTPOdIaypaPES TNG TTIVAKIdAG
OToIXEIWV TNG avTAiag.

. ZuvIOTATal N TTOPOXA NAEKTPIKAG EVEP-
YEIOG OTOV TTVAKO EAEYXOU HE pIa E1DI-
KA YPOUMA pEUPOTOG EEOTTAIOUEVN PE:

o ‘Eva d10¢opikd BIakOTITN uwnAng
euaiobnaiag (30 mA) [uTToAerTo-
yevo pevpa ouokeurig RCD].

o ‘Eva d10k6TITNG amopévwong di-
KTUOU TTaPOXAG ME Gvolypa €TTO-
@WV TOUAdxIoTOV 3 mm.

AioTa eAéyxou Tou Trivaka eAéyxou

EAéyETe av TTAnpoUvTal oI akOAOUBEG OTTAITATEIG:

. O mivakag eAéyxou TTPETTEI va TTPOCTA-
TeUEI TIG AVTAIEG aTTO BPaYUKUKAWHATA.
Mia aoc@dAeia pe xpovokaBuoTépnon n
évag dIaKOTITNG KUKAWUATOG (TTPOTEI-
vopevo povtého TUTTOoU C) pTropei va
XpnoigoTroindei yia Tnv TTpooTaCia Tou
TTivaka eAéyyou.

. Mia ao@dAsia pe xpovokaBuaTépnon
TToU BPIOKETAI EVTOG TOU TTivaKa €AEyY-
XOu TTpoaTaTelel TNV avTAia amé Bpa-
XUKUKAWpaTa. Mo TIg avtANieg TTapExe-
Tai (F1, F2) pa aocgdieia 12A gG.
Avarpégre otnv Eikéva 7.

. O Tmivakag eAéyxou TIPETTEl va TTPO-
ypoupaTIoTEl owoTd. AvaTtpégre oTtnv
evotnta "EKkivnon kai Tpoypauuari-
opog" (evétnTeg 5.4.3, 5.4.4)

AioTa gAéyxou KivnTipa

XpnoipotroinoTe éva KaAWdIo pelpaTog 3 aywywv (2
+ yeiwan). OAa Ta KaAwdia TIPETTEN var €ival avOEKTIKG
oTn BeppdTNTa OE ToUAG)IoToV +70°C (158 °F).

4.2 Mnxaviki €yKATAoTAoN

THMEIQZH:
. H eo@aApévn unxaviki TotmmoBéTnon
utropei va TrpogevAoel duoAeiToupyia
KaI nuIG oTov TTivaka eAéyxou.
. Mpiv TNv eykatdoTaon dIaBAOTE TO EyXEl-
pidlo aUTO Kal TO EYXEIPIDIO YO TIG NAE-
KTPIKEG AVTAIEG.

ZHMEIQZH:

O Tivakag eA€yxou TIPETTEN va gival oupBaTdg pE Ta
OTOIXEIO TNG NAEKTPIKAG aVTAIaG TTOU TPOPOdOTOU-
vTal a1d Tov idlo Trivaka. Eival amrapaitnto va ee-
TaoTOUV Ol TTEPIOPICHOI OTN XPAON TOu Trivaka €-
Aéyxou, padi pe exeivoug TnNG NAEKTPIKAG avTAiOG.
AkatdAAnAol cuvduacopoi dev eyyuwvTal Tn Ael-
TOUPYIKOTNTA Kal TNV TIPOOTACIA TNG NAEKTPIKAG

BeBaiwBeite 611 TANpoUVTal OI aKOAOUBEG aTTaITH-
otIg:

. Avatpégte oTnVv €ikéva 4 yia TN cwoTh
TOTTOBETNON TOU TTiVOKA EAEYXOU.

. Mnv ToTT0BETEITE TOV TTiVaKQ EAEYXOU OF
Mo TTEpIoXn ekTEBEIUévn O€ AUECO N-
Nok6 @wg A /kal TTAnciov TIywv Bep-
poTNTaG. AvaTpégTe 01O €UpOG TNG Bep-
Hokpaaoiag TTepIBAAAOVTOG TNV €VOTN-
Ta TexVIKG oToIxEia

. EykaTaoTAOTE TOV TTivaKa €AEyXOU Kal
TNV NAEKTPIKA QVTAiO O€ XWPO OTeEYVO,
XWPIG TTAYETO, TNPWVTAG TOUG TTEPIOPI-
opolg Xprong kai egac@aliovrag Ot
0 KIVNTAPAG WUXETAI ETTOPKWG.

. Mn xpnoigoTroieite To TIPOIdV O€ TTEPI-
BaAov pe mBavéTnTa €KPNENG A TTa-
pouagia dIaBPWTIKWV N Kal e0@Ae-
KTWV oUoIWV (OKOVN, o§éa 1 aépia).

4.3 HAEeKTpIKA €yKATACTAON

Mpo@UAagn

MPOEIAOMOIHZH:
A . BeBaiwBeite 611 OAeg oI GUVOE-

oelg  exTehoUvTal amméd  e&eldi-
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KEUPEVO TEXVIKO Kal OUUQWVA
ME TOUG I0XUOVTEG KOVOVI-
ououg.

Mpiv ammé Tn Béon oe Aeiroup-
yia Tng povadag (Tivakag €-
Aéyxou kai nAekTpIKA avTAia),
BeBaiwbeite 0TI N povada Kal o
Tivakag eAéyxou eival atmopo-
VwHEva atmd Tnv TTapoxr nAe-
KTPIKOU PEUPATOG Kal OeV PTTO-
poUV va evepyoTroinBoulv.

leiwon

3.7) HAekTpikG doKIpa-
OTIKA NAEKTPOBIO

3.7.1) Koivé

3.7.2) ENdxioTO €TTiTTE-
60

3.7.3) Ekkivn-

on/otapdtnua  AvTAiog
1

3.7.4) Ekkivn-
on/oTapdtnua  AvtAiag
2

3.7.5) YynAo6 emitredo

RJ 45 Ttaxeia ouvdeon| RILS
VIO ETTAPEG XWPIG TAoN
HAekTpIk6G Kiviuvog AiokomTeg  yia HAe-| M1
. Na ouvdéete TavTa Tov €§wTe- KTPOVIKO M2
PIKO TTPOCTATEUTIKO Aywyo OTO bypass:

TEPUATIKO  €DAPOUG  (XWHOA)
TIPIV KAVETE AAAEG NAEKTPIKEG
ouvd£oEIG.

ZHMEIQZH:

M1: nAekTPIKOG KIvNTA-
pag 1 dIOKOTITNG

M2: nAekTpIKOG KIVNTA-
paAg 2 dIOKOTITNG

(BAéTTe evoTnTa 4.6)

BeBaiwBeite 611 dev uTTdp)OoUV KOPPATIa aTmd gUppa
A emkaAuwn i GAAa éva UAIKG oTov TTivaka eAEy-
XOU OTAV KAVETE TIG NAEKTPIKEG OUVOEDEIG. AWOTE TN
déouca TTPOCOXA WOTE va ATTOPUYETE TNV TTPOKAN-
on BAGBNg ota eowTepikd e€apTApATA KOTA TNV
agaipean oTIBATIOTE ATTO TO ECWTEPIKO.

6 |RTU

485
ouvdeon

Modbus| TTL

7 |Eowrtepikd TrepiBAnual -
yia 10 KIT RTU 485
Modbus.

4.31

TeppaTikd

Avatpééte atnv Eikéva 7

432

HAekTpIK} 0UVSEON TTAPOXAS

ZHMEIQZH:

H diatopn Tou KUpIou KaAwdiou TTapoxrg PEUPATOG
va gival KatdAAnAn yia Tnv péyiotn katavaAwon
peUPATOG TOU NAEKTPIKOU KivnTApa AauBdvovTtag,
€TMioNng, uTTOéWnN TN PEYIOTN TITWON Tdong (4%).

TomoB£TNOoN KAl AVTIKATAOTAON TOU KUpPIOU
KaAwdiou NAEKTPIKAG TTOPOXAS

Ap. [Méoa/zovdeon MAaoTIKA Tvakida
OTOIXEIWV

1 Mapoxy pevpatog di-| AlokoTTNG YTTEPPOP-
KTUOU 1x230Vac,| Twong  KukAwparog
50/60Hz 1P+N, In=32A

2 |21) M1=  HAektpiki| 2.1) UTM1=L1
avTAia 1 mapoxn| U2M1=N1
1x230Vac, 1MTmax=12A | 2.2) U2M2=N2
2.2) M2= HAextpikn| U1M2=L2
avTAia 2 TTapoxn
1x230Vac, 12max=12A

3 |Avoloyikoi kai wnoia-| Al/DI, AvaAloyikég Kal

Koi a100nTAPES Wnolakég eigodol
3.1) Mie-| 3.1) Al (0/4-20mA)
on/Beppokpaaia/ordB-un | 3.2) D IN PROG
aiodnTmpa 3.3) PMIN /G MIN

3.2) Mpoypapyatifoue-
vn Ynelakr €icodog
3.3) EAaxiotn Tieon
diakéTTn 3 EAdxioTo
€TiTTedO JIAKOTITN

3.4) P MAX / G MAX
3.5) P1/G1

3.6) P2/G2

3.7) HAekTpikd& Soki-
HaaoTIKG NAEKTPOBIT

3.4) Méyiotn mieon| 3.7.1) S COM
S1aKk6TITN 1 YWnAo ei-| 3.7.2) S MIN
ed0 dIAKATITN 3.7.3) S 1
3.5) Mie-| 3.7.4)S 2
on/MAwTnpodiakdé-mrtng | 3.7.5) S MAX
avTAiag 1

3.6) Mie-

an/MAWTNPOJBIAKS-TITNG
avTAiag 2

Avarpégre
aTIg

€IKOVEG 5,
6, 7 kau 8.

1.

BeBaiwBeite 611 0 TiVOKOG EAEY-
XOU €ival OTTOPOVWHEVOG ATTO TNV
TTapoxf NAEKTPIKOU PEUPATOG Kal
Oev UTTOpPEi va evepyoTToinoei.
Avoigte TO PTTPOOTIVG KOAUppaTa
(1) kau (3), KOl YUPIOTE TO KEVTPIKO
diakéTTn (2) OFF.
ZeBidwaTe TIG 4 Bideg M4x25 kai
avoigte 10 MIZQ kGAuppa (BAETTE
Eikéva 6).
TomoBeTroTE TA KAAWDIA TPOPO-
doaiag aTo OXETIKO OTUTTIOBAITITN
(1), Eixéva 5.
MpwTa ouvdéoTe TO KOAWDIO
yeiwong OTo OXETIKO TEPUATIKO
Kal, OTn OUVEXela, OuvdEéoTe Ta
GMa koAwdia. Eivar kahf mpa-
KTIKA YIa TO KAAWSIO yeiwong va
gival yakpUTePo atd Ta AAAQ Ka-
Awdia, Eikéveg 7 kai 8.
6. BeBaiwbdeite 61 OAa TO KO-
Awdia _eival _acaligpéva,
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kAgiote 10 MIZQ KAGAUpPa
Kol o@igTe TIG Bideg v dev
€xouv ouvdeBei GAa Ka-
Awdia.

IHMEIQZH:

Edv opiopéva povréAa £xouv KaAwdio Tpopodoaiag
ye diatopr 4G2.5mm2, autd eivar yévo yia Tn doki-
pA eowTepIKAG TTapaywyng. EAéyEre tnv TTwon
Taong (£4%) Kal avTIKATOOTAOTE TO YE KAAWDIO Ka-
TAAANANG dlaToung.

433 20vdeon KaAwdiou
TpOPOdoaiag KIvNTHpa

Edv 1O KaAWdio Tpogodogiag Twv KIVNTAPWV
XpeIGdeTal va TTpooTedei i va avTikataoTaBei, To-
ToBeTAOTE €va véo dlatoung KATAAANANg yia tnv
MEYIOTN KATavAAWON PEUPATOG TOU NAEKTPOKIVNTH-
pa kol Aappdavovrtag €Tmiong umown Tn PEYIOTN
TTWon 1édong (£4%).

avoigte To MIZQ kdAuppa (BAéTe
Eikéva 6).

4. TomoBeTAoTe Ta KOAWdIA TPO-
podoaiag OToug OXETIKOUG OTU-
moBAiTTTeg, Eikéva 5, evotnta

4.5.
5. ZuvdéoTe TO KAAWDIO OTA OXETI-

K& TEPUATIKG, EIKOVEG 7 Kai 9.

6. BeBaiwBeite 611 6Aa Ta KAAWdIA
eival ac@aliopéva, KAgiote TO
MIZQ kdAuppa kai oigre TIg Bi-
O¢g €div dev £xouv ouvdeDei GAAa
KoAwdIa.

Avatpé- | 1. BeBaiwBeite 611 0 Trivakag eAéyxou

£1e OTIG gival aTmmopovwpévog amd TNV TTa-

EIKOVEC poxr NAEKTpIKOU PeUPOTOG Kal Oev
UTTOPEi va EvePYOTTOINOEI.

56,7, 2. Avoi€te TO pPTTPOOTIVE KAAUpUOTO
(1) kai (3), KaI yupioTE TO KEVTPIKO

8. SiakéTrTn (2) OFF.

3. Zefidwote mig 4 Bideg M4x25 kai
avoigte 10 MIZQ kdAuppa (BAéTTe
Eikéva 6).

4. TomoBeTAoTe Ta KaAwdIa TPoPodo-
giag KIvNTAPa OTOUG OXETIKOUG OTU-
moBAiTrTeg (3) (5), Eikéva 5.

5. MNpwrta ouvdéoTe TO KAAWDIO Yeiw-
ONG OTO OXETIKO TEPUATIKO Kal, OTn
OuVEéxeld, ouvdEéoTe Ta GAAO KOAW-
dia. Eival kaAf TpakTIkA yia 10 Ka-
AWBIO yeiwong va eival HOKPUTEPO
atré Ta GAAa kaAwdIa, Eikéveg 7 kal
8.

6. BeBaiwbeite 611 0Aa 1O KOAWDIA €i-
val ac@aliopéva, kAeiote 10 MIZQ
K&GAuppa kal o@igTe TIG Bideg edv dev
€xouv ouvOeBei AN KaAwdIa.

435 AvTtikatdoTaon Tng Ac@dAsiag
F1n1QF2

Av n Ac@dAeia F1 | F2 TTpétrel va avTikaTaoTadei,
emmeIdn) eival EAATTWUATIKN, AVTIKATAOTACTE T ME
Mia JE TO CWOTA XAPOKTNPIOTIKA.

O oguvayepuodg A01 deixvel 611 N AogdaAeia F1 givai
EAATTWHATIKA.

O oguvayepuodg A02 deixvel 611 N AogdaAeia F2 givai
EAATTWHATIKA.

434 1/0 cuvdéoeig

Ta TepuaTik@ TTPETTEI va ETTIAéyovTal QVAAOYQ E
NV €Qapyoyn kal Tov TUTIO TOU aioBNTAPA TTouU

xpnoipotroigital (eikéveg 7 kai 9). Ta e@apuoyn
avaTpégTe OTIG €IKOvEG 171 Ewg 64

Avatpégre | 1. BeBaiwBeite 611 0 Tivakag eAEy-

oTIg XOU €ival aTToJOVWUEVOG aTTo

i NV TTapoxr NAeKTpIKoU pelpa-
EIKOVES 5, TOG Kal Ogv UTTOPEi va evepyo-
6,7 kai 8. T0INOEI.

2. Avoite T PTTPOCTIVG KOAUPMO-
a (1) kai (3), kal yupioTe TO Ke-
vTpIKS dIakoTITN (2) OFF.

3.  Zefidwore TG 4 Bideg M4x25 kai
avoigte 10 MIZQ kGAuppa (BAETTE
Eikéva 6).

4. XpnolyotroiRoTe €va KatdAAnAo
gpyaAgio yia TNV agaipeon Tng
ao@aAeiag F1 (ouvayepudg A01T)
n F2 (ouvayepudg A02).

5. Avmikaraotiote TV Ac@AaAsia
oUP@WVa PE Ta CWOTA

6. Texvika aToixeia, BAétre Tab 1.

KAgiote 10 MIZQ KAAUpPO Kal

oigTe TIG Bideg €dv dev €xouv

ouvdeBei dAAa KaAwdia.

~

Avatpégre | 1. BeBaiwBeite 611 0 Tivakag eAéy-

oTIg XOU €ival aTTOJOVWUEVOG aTTO

| TNV TTapoXn NAEKTPIKOU pelpa-

EIKOVEG 5, TOG KOl Ogv WTTOPEiI va evePyo-
T0INOEI.

6,7 kan 9. 2. Avoigte Ta pmmpooTivd KaAUuua-

Ta (1) kar (3), Kal yupioTe TO Ke-
vTpIké diakdTITn (2) OFF.
3. ZefidwoTe Tig 4 Bideg M4x25 kal

4.4 Avoloyikog aiobnTipag

‘Evag avaAoyikég aigbntipag pe 0/4-20mA £€odo
aTaiTeital yia va Seixvel T Triean, Tn oTadun i Tn
Beppokpaacia Tou CUCTAPATOG (avaTPEETE OTIG €l-
KOVEG 7 Kal 9).

‘Evag aioBnTtipag mpoa@épel Tn duvaTtétnTa TIPo-
0BeTWV AEITOUPYIWV.

BAétre evotnta 5.3 EKkivnon Kai Tpoypauuariouog.

4.5 ZTUTTIOBAITITEG KOI TEPHATIKA

451 Zet Q-SMART 10/bS yia oupTri-
g€on
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AvaTpégTe OTIG £IKOVEG 5, 7 Kal 9
MporteivovTal ol akOAoUBEG TIPEG

#
(Eiko-
va 5)

Méoa/ZUvde-
on

(Eikoveg 7,
9)

Metagotu |AuvaTth
Tia Q-|Si1apeTpog
SMART KaAwdiou
(Eikéveg 7,|(mm)

9

- Mapoxn
NAEKTPIKOU
peUPATOG
£10650U

1x230Vac |7 éwg 13

- AIoKOTITNG
mrieong P1

- Koivég
QAVIXVEUTAG

P1 5 éwg 10

S COM

- Kivntpag
AvrtAiag 1

M1 7 éwg 13

- AiobnTipag

AIN 5 £wg 10

- Méyiotn
TTieon
SIaKAOTITN

- EAaxioTo
ETMiTTEdO
QVIXVEUTH

- KaAwdio
TTOAATTAWYV
AYWYWV
avixveutpM

P MAX 7 £wg 13

S MIN

- EAaxiotn
TTieon
SIaKAOTITN

- EAaxioTo
ETiTTEdO
TAWTNPOJI-
akoTITN

- Méyiotn
Tieon
SIaKAOTITN

P MIN 5 £éwg 10

G MIN
P MAX

(mm)
1 - Mapoxn 1x230Vac |7 éwg 13
NAEKTPIKOU
pevpaTog
€10600U
2 - Niokomng |P 1 5 éwg 10
mieang P1 P2
- KaAwdio P MAX
ToMatAwv |S COM
aywywv dia- |S MIN
KOTITN TriE- (S 1
ong™ S2
- KaAwdio S MAX
TTOAOTTAWV
aAyWwywv
avixveutq
3 - Kivnmipag  |[M 1 7 éwg 13
AvTAiag 1
4 - Aigbnmipag |A IN 5 éwg 10
- Niokoémng  |P 2
mieong P2
5 - Kivnmipag  |M 2 7 éwg 13
AvTAiag 2
6 - EAaxion P MIN 5 éwg 10
TTieon P MAX
SI0KOTITN G MIN
- EAaxioto S COM
€TmiTTEdO S MIN
TAWTNPEOJI- |S MAX
QaKOTITN
- KaAwdio
TTOAOTTAWV
aAYWywv
avixveutp™M
- KaAwdio
TTOAOTTAWV
aywywv dia-
KOTTTN TTiE-
ong®
453 Q-SMART 10/SE oet amrooTpdy-

yiong/TTARpwong AUparog

AvaTpégTte OTIG EIKOVEG 5, 7 Kal 9

(1) ZuvdéaTe TO0 KOAWDIO TTOAAATIAWY aywYWv O€
£va KIBWTIO oUVOEDNG Kal PETA KABE QVIXVEUTH WE
TO KAAWSIG TOU.

452

2eT Q-SMART 20/bS yia cupTri-

gon

AvaTpégTe OTIG £IKOVEG 5, 7 Kal 9

#
(Eiko-
va 5)

Méoa/ZUvde-
on
(Eikéveg 7, 9)

MeTagoTuTri-
o Q-SMART

(Eikéveg 7,
9)

Auvarn
Siape-
TPOG Ka-
Awdiou

270

# Méoa/Z0vdeon | MeTtagotuTri- [Auvarh
(Eikéva (Eikéveg 7, 9) aQ-'SMART 2::)\'5;?::
5) (Eikoveg 7, (mm)
9)

1 - MNapoxn - 1x230Vac |7 éwg 13

NAEKTPIKOU

peUPATOg

£10650U
2 - MéyioTto - G MAX 5 éwg 10

emTiTTed0 - S MAX

TAWTNPOJI-

akoTTN

- MéyioTto
emTiedo
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QAVIXVEUTH
3 - Kivnmpag |- M1 7 €éwg 13
AvTthiag 1
4 - AigBntipag |- AIN 5 €éwg 10
- Z1d0un - S1
QAVIXVEUTH
AvTthiag 1
5 - NMAwtnpodi- |- G1 7 €éwg 13
QAKOTITNG - SCOM
Avthiag 1 - SMIN
- Koivog - S1
avixveutig |- S MAX
- KaAwdio
TTOAATTAWV
aywywv
avixveutA™
6 - EAdxioTo - GMIN 5 ¢wg 10
€TTITTEDO - SMIN
TTAWTNPODJI-
aKOTITN
- EAéxioTo
eTTiTTIEdO
QAVIXVEUTH
454 Q-SMART 20/SE oet atmrooTpdy-

yiong/TrTApwong AUparTog

AvaTpégTe OTIG £IKOVEG 5, 7 Kal 9

# Méoo/Zovde- |MeragoTui- [AuvaTth
(Eikéva (on o Q-SMART |Si1dpeTpog
. . KaAwdiou
5) (Eikoveg 7, 9) |(Eikoveg 7, (mm)
9)
1 - Mapoxn - 1x230Vac |7 éwg 13
NAEKTPIKOU
pevparog
€10600U
2 - Kahwdio -SCOM |5¢wg 10
ToMatAwv |- S MIN
aywywyv -S1
avixveuti® |- S 2
- Kahwdio - S MAX
ToAMOTTAWY |- G 1
aAYWYwv -G2
TAwTNPEOdIa |- G MAX
kémTn™M
3 - Kivnmpag |- M1 7 éwg 13
AvTthiag 1
4 - AigBntApag |- AIN 5 éwg 10
5 - Kivnmpag |- M2 7 éwg 13
AvthAiag 2
6 - EAdxioTo - GMIN 5 ¢wg 10
€TTITTEDO
TTAWTNPOJI-
aKoTITN

46 TPO®OAOZIA TQON HAEKTPIKQN
ANTAIQN ZE NEPINTQZH EKTA-
KTHZ ANATKHZ

Z¢ TTEPITITWON TTOU TO AOYIOUIKO 1| O TTivaKag EAEy-
xou Tou Q-SMART eival pTrAokapiopéva, ol avTAieg
utmmopouv va  Tpo@odotnBoulv aAAdloviag Béon
oToug dlakéTTeg M1 kal M2 Tou BpayukukAwTApa
(avaTpégTe OTIG €1KOVEG 7 Kt 10).

MNPOEIAONOIHZH:

. BeBaiwBeite 611 n evépyela
autr) ekTeAeiTal oo €&EIdI-
KEUUEVOUG  TEXVIKOUG  €yKa-
TdOTOONG KAl OUPQWVO  HE
TOUG I0XUOVTEG KAVOVIGHOUG.

. Mpiv amd 1n Béon ot Ael-
Toupyia Tng povadag, Pe-
BaiwBeite 611 N Povada kail o
Tivakag eAéyyxou eival ato-
HoVwMEVa aTTé TRV TTOpOXn
NAEKTPIKOU PEUPATOG KOl DEV
JTTopoUV  va  EVEPYOTTOIN-
Bouv.

. H evépyeia auth TpéTrel va
eKTEAEITAI HOVO OE TTEPITITW-
on €KTOKTNG QVAYKNG.

5 MNepiypaen ZuoTApATOg
5.1 MepiBdaAAov SigmmiKoIvwviag XpARoTn

H Aiota mepiypd@er Ta pépn Tng Eikdvag 1.

ApiBuég | Mepiypaen

Ze XEIPOKINHTH (MAn) Ac-
Toupyia:

1 = KoupTri yia Tn 8éon o€ Asitoup-
yia Tng nAekTpIkAG avTAiag 1. Ma-
TAOTE KOI KPOTAOTE TTATNUEVO TO
KOUWTTI yia va TeBEi oe Aeitoupyia.

2 = KoupTri yia Tn 6éon o€ Acitoup-
1 kai 2 yia NG nAekTpIKAG avTAiag 2. Ma-
TAOTE KOI KPOTAOTE TTATNUEVO TO
KOUWTTI yia va TeBei o€ AeiToupyia.
Ze KATAITAZH ANAMONHZ
(StY):

1,2 Augdavovtag A peiwvovTag Tnv
TIMA pIag ETTIAEYUEVNG TTOPAPETPOU
o€ katdotaon STBY

ToTog
3 08dvng:
Tpwpneia LEDs pe  @wtigopeva
oUuBoAa
KoupTri yia Tnv evaAhayn Twv 1p0-
TTwV AgIToupyiag:
. AYTOMATA (Aut)
4 . XEIPOKINHTA (MAn)

Kai
. YE KATAITAZH A-
NAMONHX (StY) (e-
VEPYOTTOIOTE TO JEVOU
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TTIPOYPAUHATIOOU)
Koupti yia tnv empBefaiwon Tou
MUEVOU Kal TwV dedoPEVWV.

52 MNAnpogopieg 086vng

H NioTa mepiypd@el Ta pépn TngG €IKOVAG 2.

ApiBuds | Mepiypaen
1 Mpdaoivo @wTti{opevo LED, deixvel
6T n avtAia 1 gival o€ Aeitoupyia
2 MrtrAe @wTig6pevo LED, deixvel Tnv
AYTOMATH Aeiroupyia
Mpdaoivo QwTtifopevo LED, deixvel
6T n avTAia 2 gival g€ Aeitoupyia
Kokkivo @wTtifopevo LED, deixvel
4 éva o@aApa. To LED quwrtiCeTal
étav ugioTartal £évag ouvayepuog.
5 Kitpivo @wrtigépevo LED oe XEI-
POKINHTH Aeimoupyia
Kokkivo wTi{opevo LED deixver:
. Evepydgs  ouvayepuodg
EMelyng  vepol,  yia
gappoyn augnong g
6 Tieong

. Zuvayeppog uwnhou -

mmédou ON, yia Tnv €-
@appoyr AupaTwv.

LED o@wTtiopévo kékkivo TTou Oti-

7 XVel TN Oegppokpacia °C, av Exel

eTTIAEYED

LED owTiopévo KOKKIVO TToU O€i-

8 XVEl KEQOAR (OTAAN vepol) oe m,

av €Xel ETTIAEYET

LED @wTtiopyévo otaBepd mpdaivo,

TTou eixvel OTI N 1I0XUG gival evepyn

LED owTiopévo KOKKIVO TToU O€i-

XVEl TTieon o€ bar, av éxel emAeyei

10

521 KAgidwpa/§ekAeiSwpa Tou TepI-
BaAAovTog SiETKOIVWVIAG XPRH-
oTtn

Ta koupmia (4) eival evepyd otov AYTOMATO ny
XEIPOKINHTO T1p0oTT0 KaI £MTPETTOUV OTO XPAOTN
va BAéel 10 log file TNG AeiToupyiag kal Twv ouva-

YEPHWV (BAETTE evoTnTa 5.4.2) R va €xel TTpOoBaon
aTa PEVOU Kal va €TTEGEPYALeETal TIG AEITOUPYIKEG
TTapapETpoug (BAETTE evéTnTa 5.4.3).

5.3 Ekkivnon kai TpoypapUaTIONOG

ZHMEIQZH:

e av TOpEXETal pepovwpéva, TO
NPOKAGOPIZMENO SOFTWARE

EINAI:
- AYMATA (SE) yia Q-SMART10../D, Q-
SMART20../D, BAéme evotnTa 3.2 KaI

5.4.3 miv. 2
- ZYMMIEZH (bS) yia Q-SMART10../B, Q-
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SMART20, BAétre evoTnTa 3.2 kai 5.4.3
miv. 3.
EmedepyaoTeite TIG TINEG OUMQWVA HE TOV
TUOTTO TNG NAEKTPIKAG OAVTAiOG Kal TOU OUOCTH-
HoToG, BAETTE EVOTNTA 5.4.4 KOl AVOATPESTE OTIG
e1koveg 11 éwg 64.
. Otav o Tivakag eAéyxou eival Adn
OUVOEDEPEVOG OE HIO NAEKTPIKN -
VvTAia | o€ pia evioXuTikf Jovada, o
idlog €xel TTpoypaupaTioTel pe Bdaon
TO XOPOKTNPIOTIKA TNG NAEKTPIKAG O-
VTAiQG Kal oI TTPOKOBOPIOUEVEG TIPEG
utropei va aAAagouv. EmegepyaoTeite
TIG TIMEG AEITOUPYiAG TOU CUCTANATOG.
. Tuxév eg@aApévn diaudpewaon UTTo-
pei va TTpogevAael ¢nuIG oTnV nAe-
KTPIK) avTAia ri/kal 010 oUoTNUa.

AvaTpéte oTIG €IKOVEG T Kal 2 yia To TepIBAAov

SIETTIKOIVWViag XproTn.

1. EMéyETe av OAeg o1 pnXavikéG, NAEKTPIKEG Kal
UdpauAIkéG ouvdEéoelg E€xouv  OAOKANPWBEI.
BAéme Mnyavikry eykardotaon evotnta 4.2,

HAektpikn eykardoraon evotnta 4.3.

2. EvepyotroiioTe TNV TpO0QOB0OCIA UE TOV KEVTPI-
K6 d1aKOTITN (1) €IKOvVa 7 Kal O TTivakag eAEy-
XOU EKKIVEI.

3. O mivakag eAéyxou dievepyei Evav auToéAeyxo
Tou eowTepIkoU hard ware kal avaBel To LED
(9). Mmopeite va ei10éABete oto MENOY AIA-
MOP®QZHX yia va puBuioete Tn owoTh €-
pappoyn (avatpéEre oTig eikdveg 11 €wg 64).

IHMEIQZH:

. H Aemoupyia ekkivnong peTd ommd  pia
mauon eivar Tavia AYTOMATH kai dev
uTTOpEi Vo aANGEE!.

. ZTOV QUTOMATO TPOTTO, N NAEKTPIKA
avTAia douAelel av n Trieon, n oTaOun
f n Beppokpaagia Tou GUOTAPATOG Ei-
val XOMNAOTEPES TNG ETTIAEYEICOG TI-
ung. Av xpelaoTei, TatioTe (4) yia va
Béoete Tov XEIPOKINHTO Tp6TTO Kal
n nAekTPIKA avTAia, av douAelel, Ba
OTAPOATACTEL.

O1 Trapdauerpol oto pevou MAPAMETPQN ptro-
pouv va TOxouv emefepyaciog MONO oe Aci-
Toupyia ANAMONHZE (StY). MatrioTe (4) yia evoA-
Aayfy TpoTTOU  Aeitoupyiag petagy AYTOMATOY,
XEIPOKINHTOY 1 ZE ANAMONH (StY). Ta LEDs
(5) kar (2) oBrivouv. BAéme evéTnTa 5.4.4 yia TNV
opBn diadikaaia.

54 TlpoypapMaTIONOG

O Trivakag eAéyxou diabéTel Tpia pevoU OTa OTToia UTTO-
PEITE VA £XETE TIPOORACN PE CUVOUACO KOUMTTILV:

. FTPHFOPH  AIAMOP®QXH  (BAéme
evotnTa 5.4.3)
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. LOG ZYNAFEPMQN (BAéme evotnTa
5.4.2).
. MAPAMETPOI (BAémre evotnta 5.4.4).

5.4.1 Keipeva mrou gpgavifovral otnv
oBévn

Sim Mepiypaen

MAnN Agitoupyia og Xeipokivnto TPOTTO: N avTAia
OTOUOTAE!

Aut Aeimoupyia g AutépaTo TpOTTO.

Kardotaon avapovig: O TTpoypapuaTIoNOG
Sty . )
gival diaBéaipog

cnf EmiAoyr) AoyiopikoU (sE 1 bS)

SE O mivakag eAéyxou Q-SMART éxel Tebei o€
Aeitoupyia AYMATQN.

O mivakag eAéyxou Q-SMART éxel Tebei o€
Aeitoupyia ZupTtrieong ENIZXYZHZ.

Alapdpewaon TTapapéTpou

ZUYXPOVIGUOG TTOPAPETPOU

c
t
r Mpooapuoyn pevou TTapauéTpwy
h Qpa kail TiuA Aedopévwy

Epeavi¢etar otnv 086vn 6tav dev xpnoiuo-
- ToleiTal - 0 avaloylikég  aiobntipag. O
Wn@Iakog aigbnTApag XpnoIYoTToIgiTal.

Otav dev xpnolpoTIOIEITAl O avVAAOYIKOG
run aigOnTrpag (6x1 avaTpo@odoTnan), N avtAia
AeiToupyei

A Log file Zuvayepuwyv

tSt Tpéxel 0 auToéAeyxog

O mivakag eAéyxou Q-SMART éxel atrevep-
yotroinBei atéd pia e§wTePIKr EVTOAR S10KO-
TN ouvdedepévou o1o D IN PROGR (eikd-

OFF
va 9)
H kardoTtaon Tou cuvayeppou ato log file
ouvaygppou.

on H kardotaon Tou cuvayeppou ato log file
guvayepyou.

P1 H avtAia 1 Asitoupyei

P2 H avtAia 2 Asitoupyei

5.4.2 Log file Zuvayeppwv

MTropeite va deite TTANPOQOPIEG TXETIKA UE TUXOV
ouvayeppolg eite ge XEIPOKINHTO eite oe AY-
TOMATO T1pdT0 AciToupyiag. To pevou eival pévo
yia avdyvwaon kai gp@avigel Toug TeAeutaioug 20
guvayeppoUg TTou cuvéRnaoav.

AvaTpégTe OTIG £IKOVEG T KA 2.

- MatroTe Kal KpaTAaTE TTaTNUEVA (4) yia PEPIKE
OeuTepOAETITA yia TTpdCoRacn aTo pevol. To LED
(4) oBnver.

- MatAoTe (1) A (2) yia va eTIAEGETE TO OUVayEPHO,
kal TatAoTe (5) yia emBeRaiwon.

- MatAoTe (5) apkeTéG POPES Kal epavigovTal
SiadoxIkd Ta akdAouBa dedopéva: KwIIKOG ou-
vayeppou, kardataon (OFF, ON), kai nuépa,
HAvag, €106, WPA, AETTTA, TTOU UTTODEIKVUOUV TO
XPOVO Tou OUPBAVTOG.

- MatoTe (4) yia £€0d0 A (1) 1 (2) yia va eTTIAEEETE
&AAov cuvayepuo atrd Tn AioTa.

Mapddelypa otnv eikéva 65.

Apleuog ouvayeppou 20, Tutrog A53,
amevepyotroinuévog  (OFF) 12/11/2015 oTig
21h:36m

- evepyorroinuévog  (OFF)  12/11/2015  oTig
21h:58m

5.4.3 Mevou diapéppwaong

AuTd XpnoidoTtroleital yia ypriyopn €mmAoyn e@ap-
poyng (BAétre Eikéveg 11 £wg 64).

H ENIAOIH MPEMNEI NA TINETAI MONO KATA
THN EKKINHZH.

1. Avarpégre otnv Eikéva 6: EvepyotroioTe 10
YEVIKO SIOKATITN (2).

2. Avatpégre oTig eIkOveg 1 kai 2: MaTtAoTe Ta
KoupTmid (1) Kai (2) Tautdxpova KaTd TNV eKKi-
vnon. To LED (9) ewrtiCeTal kai oTnv 08dvn
epgavigetal “enf”.

3. MatAoTe (5), Kal eppaviCeTal n Tpéxouca dia-
popewon.

4. MatoTe 10 KOoupTri (1) A (2) yia TNV eTTe€epya-

gia Tou TUTTOU BIaPéPPWONG:

. SE: Aupara.
. bS: oupticon evioyuTiKiAg povadag.

MatAoTe To koupTri (5) yia emReRaiwan

21NV 086vn gpgavi¢ovtal 1P ) 2P.

MatAoTe To koupTri (1) A (2) yia TNV eTTegEpya-

gia Tou apIBuoU TwV avTAILV:

. 1P: pia avTAia
. 2P: duo avTAieg
8. [MatAoTe To koupTri (5) yia emReRaiwan.
9. Ztnv 0B6vn epgavi¢ovtal P 4 S. MNartAoTe 10
koupTri (1) A (2) yia eTe€epyaaia.
Av €xel 1eBEi 0 TPOTTOG AEITOUpPYiaGg CUPTTIEONS
(bS):
. P: ‘EAeyxog avTAiag atrd SIakoTITn Trie-
ong. P1, P2, PMAX, PMIN gvepyd.
. S: ‘EAeyxog avrtAiag atmmd nAekTpoviKo
aioBntipa mieang (A IN). A IN, P MAX,
P MIN evepyd.

Av €xel 1eBei 0 TpOTTOG AeiToupyiag AupdTwy (SE):

. G: ‘EAeyxog avtAiag amd mAwtnpodia-
kotTn Tmieong. G1, G2, GMAX, GMIN
EVEPYA.

Noo

10. NatAoTe 10 KoupTT (5) yia emBeRaiwan
11. ZBAoTe Tov TTivaKa EAEYXOU Kal avayTe ToV
TIAAL. Twpa n véa epapuoyn €Xel EvEPYOTTOINDE.

5.4.4 MevoU TrapapéTpwyv
‘OAgg o1 AIToupyIKEG TTAPAPETPOI PTTOPOUV POVO va

emAgyoUv Kal va TPOTTOTroINBoUv o€ TPOTIO Ael-
Toupyia STANDBY (StY) (BAémre Tab 2 4 Tab 3).

ZHMEIQZH:
Metd ammd 3 Aemrta i adpdveia Kai av Oev Xpnoi-
MOTTOINONKE TO KOUMTT, ETTAVAQPEPETAlI O QUTOMA-
TOG TPOTTOG.
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H avtAia TTapapével o€ KATAOTOON AVAMOVAG KOTA
™ diIaudpewan.

AvaTpégTe OTIG £IKOVEG T KOl 2

1.

2.

10.
11.

12.
13.

14.

MoTrAoTe kal kpaTrOTE TIATNPEVO (4) yia TTpéofaon
otnv KATAZTAZH ANAMONHZ (StY).

Ta LEDs (2) kai (5) ofrivouv. To LED (9) eival
ENEPIO.

MatAoTe (5) yia va TpéofBacn oTo pevou Tra-
POPETPWV.

“000” avaAapTréG.

MatoTe (1) A (2) yia Tnv emegepyaaia Tou
password 066.

MatAoTe (5) yia emBeRaiwon. Av To password
gival eo@aApévo TratioTe (4) yia pévo ava-
yvwon.

MamoTe (1) kai (2) yia va BeiTe TNV TTAPEUETPO.
MatAoTe (5) yia va emegepyaaTeite TNV Tapd-
ueTpo. AvaBooBnvel.

MarAoTe (1) A (2) yia TRV TpOTTOTIOINCN TNG TIWAG.
MatAoTe (5) yia empBePaiwon.

MNamoTe (1) A (2) y19a emBePaiwan kal PeTa-
Beite oTnv eméuevn TTapdueTpo f TatAoTe (4)
yia AYTOMATO 1 XEIPOKINHTO T1p6TT0 A€l
Toupyiag.

EmavaAaBeTe Ta onpeia 7 éwg 9.

MatAoTe (4) yia AYTOMATO i XEIPOKINH-
TO T1poTTO ASITOUPYIOG.

ATTEVEPYOTTOINOTE KaI EVEPYOTTOINGTE avd.

Tab2 Eg@appoyq AYMATQN
(TrapdaueTpog SE emiAeyeioa, evoTnta 5.4.3)

5= Emiredo
aioBnmpa pe
auTtopaTn
evalMayn oe
QVIXVEUTEG QV
o aioBnmpag
eival ehamTw-
HOTIKOG
c04 |Tutog 1=4-20mA |- 1
ofuaTog 2= 0-20mA
aiodnTrpa
c05 |Apxikn Tiyn |Migon: Aidpo-|0
KAipakag 0 €wg 60 bar|po
ToU aI06n-  |@gpuoKpa-
mpa. Mévo |aia:
av xpnoiyo- |-20 £wg
Trol-eital o~ |100°C
alo0nTApag. |ETmimedo:
0£€wg50m
r05 |BaBuovoun- [0= Avevepyn |- 0
on mg apxi- |1= Evepyn
KAG KAipa-
Kag g€ mA.
t05  |®iAtpo Aoy | ZTAvTOp - 3
OMIKoU yia Lowara
avaoyiki
eicodo
c06 |TA TAR- Mieon: Aidpo-|10,0
poug KAipa- |0 éwg 60 bar |po
Kag Tou €TT- | @gppoKkpaai-
Aeypévou a:
ailoOnmpa.  [-20 éwg
Moévo av 100°C
xpnoigotrol- |Etritredo:
eitan o aion- |0 éwg 50 m
TAPAG.

OPIAKH TIMH KAI XPONIZMOX (n opiaki TIHA
€ival evepyn poévo pe Tov aigbnTipa)

Map. |I'I£p|qucpr'] |EUpog Movd—|l'|pom60p|—
da opévo
ZYZITHMA
c01 |ApiBudg 1=1 avtAia |- egaptaTal
avtAIV 2= 2 avTAieg aré 1o
JovTéAo
TOU TTivVaKa
eAéyxou
c02 |Aermoupyia |0= Avevepyn |- 0
MARpwong. |1= Evepyn
(BAére EI-
Koveg 11
éwg 16, 39
éwg 46, 54
£wg 64)
c03 |Tutog 1=NAwmpo- |- 1
XPNOIPOTIOI- | BIO-KAOTITEG
oupevou 2= Emiedo
aiodnTpa. |aiodnTipa
3= Avixveutég
4= Emitredo
aioBnmpa pe
auTtopaTn
evalayn oe
TTAWTAPQ av O
aioBnmpag
eival eAaTTw-
HOTIKOG
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c07 |Movadiké |0= Avevepyn |- 0
etiTedo set [1= Evepyn
point

r07  |TiwA 0 o MNAApn  |Aidgo-|5
ETMITTESOU KAipaka po
Set point

r08 |Avw AéAta [0 oe MAApn |Adgo-|0,5
oplakA TiuA  |KAipaka po

r09 |Kdatw AéAta |0 o MAApn |Aidgpo-|0,5
oplakA Tipr _|KAipaka po

r10 |Katwrtato 0 ot TMAApn|Aidgo-|8
6pio KAipaka po
Ekkivnong
Avrthiag 1

t10  {Xpdvog 0€éwg 100 |sec |2
uoTépnong
€KKivnaong
AvtAiag 1

r11  |Katwrtato [0 og MARpn|Aidpo-|2
oplo KAipoka po
Mavong
AvtAiag 1

11 [Xpdvog 0€éwg 100 |sec |0
uoTépnang
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TTavong
Avrthiag 1

r2

Karwrato
6pio
Ekkivnong
Avthiag 2

0 ot MMAApn
KAipaka

Aidgo-
po

12

Xpbévog
uoTéPNONG
€KKivnong
AvTAiag 2

0 éwg 100

sec

r13

Karwrato
oplo
Mavong
AvTAiag 2

0 oe MAApn
KAipoka

Do
[ole]

t13

Xpoévog
uoTéPNong
TTavong
Avthiag 2

0 éwg 100

sec

ZYNAYAZIMOZ (avatpégre otnv evotnTta 6.2 yia

TEPIYPAPT])

c14

Evepyotroi-
non ouvduo-
oMWV dlaKo-
TG A /kai
€KKivnong
TWV AVTAILOV
aTrd Toug
TAWTNPOJIa-
KOTITEG (G)
Kal TOUG avi-
XVEUTEG (S).

0= poévo G1
kar G2

1= pévo G
MIN kai S
MIN ouvde-
Sepé-va
(81aKATTTNG
yE TTAWTAPO
i AVIXVEUTAG
S MIN +
Koiv S
COM avi-
XVEUTH)

2= pévo G
MAX kai S
MAX ouvode-
Sepé-va
(810KATTTNG
ye TTAWTAPQ
i aVIXVEUTAG
S MAX +
KOIVOG S
COM avi-
XVEUTAS)
3=G MIN/S
MIN ka1 G
MAX /S
MAX

ETTAVEKKIVEI-
Tal META TN
dlaKoTTA
oTnV auTo-
yatn Aei-
Toupyia. Av
KUKAIKN O-
vToAAayn
TWV aVTAIV
gival arre-
VEPYOTTOI-
nuévn, ol
TIAWTAPES 1
Ol AVIXVEUTEG
TIPETTEI VOl
eival ouvde-
Oepé-vol pe
TIG OXETIKEG
avTAieg Toug:
P1-G1 (1
S1), P2-G2
(1 S2).

H Aeitoupyia
auTn givai
BaoiknA érav
ol avTAieg
eival TOTTo0E-
TNUE-VEG OE
SlaQOpPETI-
KoUg oTaB-
youg.

c16

O¢oTe TNV
avTAia TTou
BéAeTe va
gekivioeTe
TIPWTN PETA
TNV EVEPYO-
Troin-on A
METG TNV
£TTAVAPOPA.
H mapdpe-
TpOG C15
TIPETTEI VO
eival o€ E-
NEPIO 1p6-
o

1= AvtAia 1
2= AvtAia 2

EKKINHZH MEPIZTPO®HZ ANTAIAZ

c15

Evepyorroin-
on G TepPI-
OTPO-PriG
avTAiag. H
auTopaTn
TIEPIOTPOPN
NG avtAiog
AapBavel
Xwpa Kabe
@Oopd TTOU N
OUOKEUR

0= Avevepyn
1= Evepyn

c17

Edv n auto-
paTn TrepI-
OTPOY O-
vTAiag dev
AapBdvel
Xwpa (To oeT
Sev fTav
TIoTé O€ Béon
va oTapaTh-
oel), dievep-
YeiTan pia
"avaykaoTi-
K" TTEPI-
OTPOPr) TWV
avTAIV oTav
£x€l TTAPENDEI
0 KaBopIopE-
VOG XPOVOG.

0= Avevepyn
1 éwg 12
WPES

Qpeg

c18

PuBpiCetai

0= Avevepyn

275




el - Metdgpaon Twv TTPWTOTUTTWY 0dNYIWV

uévo o€ TTE-
piTrTwon
OuoTNUATWY
ye aioBnTA-
pa.

Miod Tou
XPoviopou
(t10, t11, t12,
t13) otnv
TIEPITITWON
UTTEPBONIKAG
HETABOARG
NG avaTpo-
od6-TNONG
(TTieon,
OTABUES,
Beppokpaai-
Q).

)

1= Evepyn

aiou auToe-
Aéyxou
(c24=1)

h28

PUBuIon
TWV AETITWV
Tou gBdopa-
dI-aiou au-
ToeAEyXOU
(c24=1)

0 éwg 59

min

00

h29

PUBuIon Tou
XpOvou Ael-
Toupyiag Tng
avTAiag kaTd
Tov £Bdopa-
diaio auToé-
Aeyxo

(c24=1)

2 éwg 20

sec

NPAT

MATIKOZ XP!

ONOZ POAOI

rioy

h19

P0BuIon
nuepounviag

Y

AAAA

vaAoyiké aiocOnTipa)

H SET POINT (p6vo yia oUoTnpa pe a-

h20

PUBuIon Tou
prva

M= 1 €wg 12

h21

PUBuIoNn
nuépag

d=1 éwg 31

h22

PUBuIoNn
WPESG

h=0 éwg 23

c30

PUBuIon Tou
TPOTTOU OA-
Aayrg Tou
set point

0= Avevepyn
1= Eowrtepl-
K& POAGI

2= Amé yn-
@IaK gigo-
So DI5

h23

P0Buion

m= 00 éwg

AETTTWV

59

AYTOEAEIMXOZ EKKINHZIHZ
Me auth Tn Aeimoupyia, ol avTAieg Eekivnoav pia @opd
v eRdopdda Kal o€ €vav KaBopIopévo XPOvo Kal n-
MEPQ, A PETE aTTd pIa TTEPIOBO AdPAVEING.

(AvaTtpégre oTnv evoTnTa 6.7 YIa TTEPIYPAPR)

r30

PGBuIon g
aMayrg Tiung
Tou set point.
To 6pio évap-
&ng kai dio-
KOTTAG TNG
Kkd&Be avtAiag
(r08, r09, r10,
r1,r12,r13)
augdvetal kal
MEIVETAI
KOTG TNV TIPA
(c30=1)

0 og TTAfPN
KAipoka

Aibpo-
po

0,5

h30

PuBpion Tng
wpag évap-
&ng yia aA-
Aayr) Tou set
point
(c30=1)

0 éwg 23

wpa

h31

P0BuIon
TWV AETTTWOV
évapéng yia
aAAayr Tou
set point
(c30=1)

0 éwg 59

Min

h32

PuBuion Tng
wpag dia-
KOTTAG YIx
aAAayr Tou
set point
(c30=1)

0 éwg 23

wpa

c24 |Evepyotroi- (0= Avevepyn |- 0
non mepio- (1=
SikoU Auto- |ERdopadiaia
eAEy-xou 2= Xpoévog
adpaveiag
t24  [PUBuion Tng |1 éwg 30 uépeg |1
TTEPIGSOU MEPES
adpdveiag
NG avTAiag
1(c24=2)
t25 [PuBuion Tng |1 éwg 30 uépeg |1
TTEPIGSOU MEPES
adpdveiag
NG avTAiag
2 (c24=2)
h26 |PUBuion Tng 1= Aeutépa |- 1
pépag Tou  |2= Tpitn
eBOopadl- 3= Terdptn
aiou autog- |4= MEuTTn
Aéyxou 5= MNapa-
(c24=1) OKEUN
6= Zappato
7= Kupiaki
h27 |P0Buion tTng |0 éwg 23 wpa (10
wpag Tou
£BOopadi-

h33

PUBuIoN
TWV AETITWOV
SI0KOTTAG
yia aAAayRA
Tou set point

(c30=1)

0 éwg 59

min
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MPOrPAMMATIZMOZ WHOIAKQN EIZOAQN

(AvaTpégTe OTIG €IKOVEG 7 Kal 9)

r34 |P0Buion g |1=NC, ka- |- 2
AOYIKI G TOU  |VOVIKA KAEI-
TAWTNPOJIO- |OTEG

KON Wn-  [2= NO, ka-

PIAKNAG EI00- |VOVIKA avol-
Sou G1 X166

AoyIkng TNg
TIPOYPAUHA-
TICOPEVNG
Yneiaxrig
€106d0u D
IN_PROG

VOVIKG KAEI-
oT16G
2=NO, ko-
VOVIKG avol-
XT6G

r35 |P0Buion g [1=NC, ka- |- 2
AOYIKNG TOU  |VOVIKG KAEI-
TTAWTNPOJIO- |0TOG

ko Wn- (2= NO, ka-

QIAKNAG EI00- |VOVIKA avol-
dou G2 X166

r36 |PUBuion g [1=NC, ka- |- 2
AOYIKI G TOU  |VOVIKA KAEI-
TAWTNPOJIO- |OTEG

KON Wn-  [2= NO, ka-

@IAKAG €I06- |VOVIK& avol-
Sou G MAX |xT6¢

38

Xpbévog u-
oTépnong
HEXPI TNV
€vepyoTTOIN-
an g Tpo-
ypaypa-
TICOMEVNG
Yneiakrg
€10650U

D IN_PROG
(r38)

0 éwg 200

sec

t36  [Xpovogu- |0€wg200 |sec |O
oTépNong
JETAgU evep-
yotroin-ong
TAWTNPOJIa-
KOTITN Wn-
PIOKAG €100-
dou G MAX
(r36)

6CP Q-SMART MODULE (MPOAIPETIKO

A=EZOYAP),
Eival pia nAekTpovIKr KApTa pe £§1 pEAE KOl ETTAPEG

Xwpig Téon (avaTpéSTe OTIG €IKOVEG 7, 9).

r37  |P0Buion NG [1=NC, ka- |- 2
AoyIKAG TOU  |VOVIKG KAEI-
TTAWTNPOJIA- |0TOG
k6T wn- (2= NO, ka-
PIOKAG €100- |VOVIKA avol-
Sou G MIN |x1d¢

t37  [Xpévogu- |0€wg200 |sec |0

c40

Alopdpew-
on Tou peAé
OUT_1 (pe
EVOWHATW-
pévo K3)

0= Avevepyn
1=P10o¢
AeiToupyia
2=P20¢
AeiToupyia

3= Aogaheia
1 kopévn

4= Aogpdieia
2 Kopévn

5= YynAd
€TTiTTEdO OU-
vayeppou

6= Max emi-
Tedo opiou
oguvayeppou
7= EAayxioT0
€TTiTTESO Opiou
ouvayepuol
8= E¢wrepi-
KOG ouvayep-
oG

9= ot €¢ENEN
QUTOEAEYXOG.
10= AigBnTA-
pag ouvayep-
poU eAaTTw-
paT-kég
11=loxUg ON
12=Aut/Man
TPOTIOG
AgIToupyiag

c41

Alopdpew-
on Tou peAé
OUT_2 (pe
EVOWUATW-
uévo K4)

BAémre
Slapdppwan
c40

oTéPNoNg

HEXPI TNV

EVEPYOTTOIN-

on TTAwTN-

podI0-KOTITN

Yneloknig

€106d0u G

MIN (r37)

c38 |Alapopew- |0=Aev xpn- |- 0

on mpo- OIpOTIOIE-Tal.

YPOUMa- 1= E§wrepiki

TICOPEVNG €VTOAY| Kall Ol

WnQIaKAG  |avTAieg evep-

€10606ou D |yorroioU-vral

IN_PROG M |avé pia kGBe
Popa (2 deu-
TEPOAETTTO
avd PEPOG).
2= E¢wrepl-
KOG OUVOYEP-
g
3= E¢wrepikd
ON/OFF.
4= ANayn
set point

r38 |PuUBuion 1ng [1=NC, ka- |- 2

c42

Alapopew-
on Tou peAé
OUT_3 (ue
EVOWHATW-
yévo K5)

BAétre
dlapdpewon
c40
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c43  |Alapdpew- [BAETE - 0
on Tou peAé |Blapdppwan
OUT_4 (pe |c40
EVOWUATW-
uévo K6)

c44  |Alapopow- |BAéme - 0
on Tou peAé [SlapdpPwon
OUT_5 (ue |c40
EVOWHATW-
yévo K7)

c45 |Alapopow- |BAéme - 0
on Tou peAé [Slapdpewon
OUT_6 (ue |c40
EVOWHATW-
yévo K8)

AOMOZTOIXEIO MODBUS Q-SMART

Mpoypappatiopég Topéa modbus RTU RS485

(AvatpégTe OTIG €IKOVEG 7 Kal 10)

Znueiwan: Me povn i Quyr 1ooTipia uTtdpyel éva bit piag
BIOKOTTAG, XWPIG IooTIWia uTTapxouv dUO bits SIOKOTTTG.
ZBAoTe Tov ivaka eAéyxou Q-SMART kai agpou

AAAGEETE TIG TTAPAPETPOUG r46-c47-r47 avayTe

WPEG A€l-

Toupyiag Tou

Trivaka €-

Aéyxou Q-

SMART

c52 |Mnbdevicel T |0=Oxi - 0

pvAuNn OAwv 1= Mndeviel

TWV HETPN-  |TIG WPEG

TWV WPWV  |AeImoupyiag

NG avTtAiag |Tng avrAiag
1
2= Mndevicel
TIG WPEG
AeiToupyiag
NG avTAiag
2
3= Mndevicel
TIG WPES
AeiToupyiag
NG avTAiag
1 + avtAiag
2

NPOrPAMMATIZMOZ TQN ZYNAFEPMQN
(ouvayeppoi ocuvageig HE TNV EQAPHOYH ATTO-
BARTWV)

c53

‘EAeyxog
xaunAou
emTédou
(Trapape-
TpOG SI06E-
olun av se
c02=1)

0= Avevepyn
1= Evepyn

r53

PUBuIon
guaioBnaiag
QAVIXVEUTH
oUppwva Pe
NV aywyl-
uéTNTa TOU
vepou.

5 éwg 100

t53

Xpovog u-
oTépnong
HEXPI TNV
€vVEPYOTTOIN-
on Twv avi-
XVEUTWV
(r53)

0 éwg 200

sec

c54

Evepyotroin-
on ouva-
YEPMOU yIa
eAaxI0TO
6plo oT166-
NG (Hévo
Je ouoThua
JE aiobnTA-
pa)

0= Avevepyn
1= Evepyn

r54

PUBuIon Tou
eAGxI0TOU
oplakou
emmTédou
ouvayeppou

0 og TARPN
KAipaka
aiodnTpa
(0= avevep-
y)

AiGpo-
po

TOV TAAL
c46 |Evepyotroin-|0= Avevepyn |- 0
ang Bupag  |1= Evepyn
ETTIKOIVWVi-
ag ModBus
r46 |P0Buion Tng |1 éwg 255 |- 247
dievbuvong
c47 |looTipia 0= Kayia - 2
1= MovA
2=ZuyR
r47 | Taxotnra 0= 9600 - 1
ModBus 1=19200
2=38400
3= 57600
NPOKAGOPIZMENH PYOMIZH
c48 | DopTwvel 0=0x1 - 0
OAeg TIG TTPO- | 1=
kaBopi- TTpokabopIio
Opéveg TTa-  |pévn
PapE-TPOUG  [POPTWON
(epyooTaoi-
akr pUBuion)
METPHTHZ QPQN
h49 |AioBader g |-
WPEG Ael-
Toupyiag Tng
avtAiag 1
h50 |AioBaderTig |-
WPEG Acl-
Toupyiag TG
avTtAiag 2
h51 |AiaBader g |-
OUVOAIKEQ

278

t54

Xpoévog u-
oTépnong
péXp! TNV

0 éwg 200

sec

20
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gvepyoTtroin-
on Tou €AG-
XIOTOU ETTI-
TEdOU GU-
vaygppou
(c54=1)

c55 |Evepyotroin- (0= Avevepyn |- 0
on ouva- 1= Evepyn
yepuou yia
uéyioTo 6pIo
aTaoung
(M6vVO pe
oloTnua pE
aiodntripa)

r55  |P0Buion Tou |0 og ARApn |Aidgo-|0
uynAou o-  [KAipaka [ole]
plakoU €Tm-  [auioBnTApPa
Tmédou ouva- |(0= avevep-
veppou. O-  |yn)

Aeg o1 avTAi-
€G gival €-
VEPYOTTOIN-
péveg O€
TIEPITITWON
ouvaygppou

t55 [Xpovogu- |0€éwg200 |sec |O
oTépnong
HEXPI TNV
gvepyoTtroin-
an Tou uyn-
AouU eTTiTTé-
dou ouva-
yeppoU
(c55=1)

PYOMIZH ZYZTHMATOZ MNAOKAPIZMATOZ
ZYNATEPMOY

T
o

c56 |Emtpémeito (0= Avevepyn
uTTAOKGpI- 1= Evepyn
Opa Tou OU-
OTAMATOG, av
o idlog ouva-
YEPHOG OUW-
Baivel mévte
popég oe 30
Aetrtd. Mia
XEIpoKivnTn
€TTaVOQOPd
eival ava-
yKaia yia TV
ETTAVEKKI-
vnon Tou
OUCTAPATOG

c57 |Mndevioudg (0= Oxi - 0
Tou file log  |1= Nai
ouvaygppou

6 EIAIKEZ AEITOYPTIEZ

E®PAPMOIH AYMATQN (éxer emiAeyei n mopd-
perpog SE , evoTnTa 5.4.3)

6.1 EKKINHZH AYTOEAEIXOoY

H Aerroupyia AutogAéyyou PTTOpET va xpnoipoTroinoei
YIO TNV EVEPYOTTOINGTN TWV AVTAIOV OTOV OQUTEG EXOUV
SlakOwel TN AeIToupyia TTi JAKPOV.

O1 avTAieg evepyotroloUvTal aTmd TO POASI I PETE
até pia kaBopiopévn TTepiodo adpdveiag (c24).

TpOTTOG €KKIVNONG TOU OUTOEAEYXOU: EVEPYO-
moinon amo 1o poAdi (c24=1)

Av ol avTAieg AeIToupyoulv, 0 auTOEAEYXOG EXEl TEDE
O€ avapovh Kal TO KEiPeEVo autd eu@aviCeTal va
avaBooBrivel atnv 086vn:

tSt

‘Otav ol avTtAieg BpiokovTal 0€ KATGOTACGN OVAMO-
VAG, O OUTOEAEYXOG EKKIVET Kal 0 O€ eGEAIEN EAeyxOG
Kal N avtAia o€ Xprion epgavi¢ovrtal va avaBooBn-
VOUV OTnV 086vn:

tSt

Tpo1TOg SIAKOTIAG TOU OUTOEAEYXOU

O auToéAeyX0G UTTOPE va oTapaTACE! KABE OTIYUA
10U TTaTdTE TO KOoUupTTi OK.

Ti kdvel o auToéAeyxog;

AUTOEAEYXOG EVEPYOTTOIOUUEVOG OTTO TO POADI

H Aeitoupyia TOu QUTOEAEYXOU EMTTAEKEI TIG QKO-

AouBeg pubpioeig kal akoAouBieg:

1. Evepyotroinan Tng Aeimoupyiag (c24=1)

2. Pubuion tng pépag, Wpag, AETITWV TOU eAEy-
xou (h26, h27, h28).

3. Evepyormoinon avtAiag P1 petd tov kaBopl-
gBévta xpovo.

4.  Zropdrtnua avtAiag P1 petd tov kaBopioBévta

xpovo (h29).

Mepipévete yia éva AeTrTéd

Evepyotroinon avrtAiag P2.

Zrapdtnua avtAiag P2 petd Tov kaBopiobévra

xpovo (h29).

No o

O auTOEAEYXOG EVEPYOTIOIEITAI META OO HIA
mepiodo adpdveiag

H Aeitoupyia TOu QUTOEAEYXOU EMTTAEKEI TIG QKO-

AouBeg pubpioeig kal akoAouBieg:

1. Evepyotroinon Tng Aeimoupyiag (c24=2)

2. Pubuion tou xpdvou adpdveiag yia AvtAia 1
(t24) 1 AvtAia 2 (25).

3. Evepyomoinon avtAiag P1 petd tov kabopi-
oBévta xpovo (t24).

4. Zropdrtnua avtAiag P1 petd Tov kaBopiobévra
xpovo (h29).

5. MepipéveTe yia éva AeTTo

6. Evepyomoinon avrtAiag P2 petd tov kabopi-
oBévta xpovo (t25).

7. Zrapdtnua aviAiag P2 petd Tov KaBopioBévia
xpovo (h29).

O auToéAeyX0G DIKOTITETAI OV N TTiEON A TO €TTiTTE-
00 010 CUOTNHA GAAGEOUV, ATTAITWVTAG TNV QUTO-
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yarn Aeimoupyia Twv  aviAiv. O auToéAeyxog
avaBaAAeTal.

6.2 Ekkivnon kail ocTapdTnua TWv a-
VTAIWV (TrapdpeTpog c14)

H akdhoubn Treplypa@n 10xUel 6TaV TO AOYIOUIKO
atmoBAATwV gival evepyd (TTapduetpog c02=0). Av
eival evepy n aviywan otnv Trapdpetpo (c02 =
1), o1 Aeiroupyieg €kkivnong Kai SIAKOTIAG QVTI-
oTpPEéPOVTal.

6.2.1 MAWTNPOBIAKOTITEG

O1 avTAieg evepyoTToIoUVTal KOI GTAPOTOUV UE TTAW-
TNPOBIOKOTITEG. MapéxovTal SIAPOoPES ETTIAOYEG.

0= G1 ka1 G2

H avtAia 1 evepyoTrolgiTal Kal OTAPATAE! JE TTAWTN-
podiakoTTn G1.

H avTAia 2 gvepyoTrolgiTal Kal OTAPATAE! ME TTAWTN-
podiakoTTn G2.

O ouvayepudg uwnholU emITTEDOU EVEPYOTTOIEITAI
amé 10 G MAX, aAM\d kapia até TIG avTAieg dev
EVEPYOTTOIEITA.

1=G MIN

H avtAia 1 evepyotroigital pe TTAWTNPOBIAKOTITN
G1.

H avtAia 2 egvepyoTtroigital pe TTAWTNPOBIAKOTITN
G2. ApgodTepeg ol avTAieg aTapatolv pe 1o G MIN.
O ouvayepudg uwnhol emITTEDOU EVEPYOTTOIEITAI
a6 70 G MAX, oM@ kapia atré TIG avTAieg Sev
EVEPYOTTOIEITAL.

Alayvwobnke diakotr) Tou G MIN, kai o avTAieg
evepyotroiénkav/ctapdrnoav améd G1, G2.

2=G MAX

H avTAia 1 evepyoTroigital kal OTAPATAE! ME TTAWTN-
podiakoTTn G1.

H avTAia 2 evepyoTrolgital Kal OTAPATAE! PE TTAWTN-
podiakoTTn G2.

O ouvayepudg uwnhol emITTEDOU EVEPYOTTOIEITAI
atmd 7o G MAX Kal au@OTEPES 01 avTAieg evepyo-
TroloUvTal. H avtAia 2 evepyotroigital petd amd 2
sec. Autr n emAoyr €ival yia va otro@euxBei n
utrePPBOAIKA Kai Taxeia TTARpwaon Tng degapevig. Oi
avTAieg, YeTd, oTaparave amo G1, G2.

O mAwTNPodIakdTTNG YaunAou emmédou G MIN
dev emnpeddel TNV KaTAOTOON €KKivNOnNg Twv a-
VTAIWV.

3=G MIN+G MAX

H avtAia 1 evepyoTtroigital pe TTAWTNPOBIOKOTITN
G1.

H avtAia 2 gvepyoTrolgital pe TTAWTNPOBIOKOTITN
G2.

O ouvayepudg uwnhol emITTEDOU EVEPYOTTOIEITAI
ammé 10 G MAX Kkal ap@OTEPEG OI AVTAIEG EVEPYO-
TroloUvTal. H avtAia 2 evepyotroigitalr petd améd 2
sec. Authi n €mAoyr €ival yia va otro@euxBei n
uTrEPBOAIKA Kal Taxeia TTARpwan TnNG degapevig.
Alayvwobnke diakotr) Tou G MIN, kai o avTAieg
evepyotroienkav/otapdrnoav améd G1, G2.
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O mAwTNPOdIakdTITNG XaunAou emmédou G MIN
Oev eTTNPEACeEl TNV KATAOTAON €EKKIVAONG TwV Q-
VTAILOV.

6.2.2 HAeKTpIKOI aVIXVEUTEG

O1 avtAieg evepyoTroloUvTal KOl OTAPATOUV OTTO
NAEKTPIKOUG avIXVEUTEG OTAOUNG. MapéxovTal did-
(POPEG ETTIAOYEG.

Oa mpéTrel va ouvdeBei 0 KOIVOG avIXVEUTHG “S
COMm”.

0=81 ka1 S2

H avtAia 1 evepyoTroigital Kal oTapatdel amé Tov
avixveut S1.

H avtAia 2 evepyotroigital kal oTapardel amé Tov
avixveuTtn S2.

1=S MIN

H avTtAia 1 evepyoTroieital a1md ToV avixveutr S1.

H avTAia 2 evepyoTroigital atré Tov aviXveuTh S2.
Ap@dtepeg o1 avtAieg atapartolv pe To S MIN. O
ouvayepPOg uPnAoU ETTITTEDOU EVEPYOTTOIEITAI OTTO
Tov avixveutry S MAX, aAAd& kapia atmd TG avTAieg
Ogev evepyoTTOIEiTAl.

AlayvwoBnke diakotm) Tou S MIN, kal o1 avTAieg
evepyotroindnkav/atapdtnoav améd S1, S2.

2=S MAX

H avtAia 1 evepyotroigital kal oTapartdel amo Tov
avixveuti S1.

H avtAia 2 evepyotroigital kal oTauatdel amo Tov
avixveut S2.

O ouvayepudg uwnAol emITTEDOU EVEPYOTTOIEITAI
amé 10 S MAX kal ap@oTEPEG 01 avTAieg evepyo-
moloUvTal. H avTAia 2 gvepyoTrolgital peTd atmmd 2
sec. AuTA n €mAoyn €ival yia va atmmo@euxBei n
utrepPOAIKN Kal Taxeia TARpwan Tng degapevng. O
avTAieg, YETE, oTaparave oo S1, S2.

O avixveutig xapnAou emmédou S MIN dev emmn-
peddel TNV KATAOTAGT €KKIVNONG TWV AVTAIWV.

3=S MIN+S MAX

H avrtAia 1 evepyoTroieital a1md TOV avixveutr S1.

H avTtAia 2 gvepyoTrolgital aTmd ToV avixveuTr S2.
Ap@dtepeg o1 avthieg evepyotroloUvTal Ye 10 S
MAX. H avtAia 2 evepyoTroigital ueta amoé 2 sec. O
ouvayepUOg uwnAou eTITTESOU EVEPYOTTOIEITAI OTTO
10 S MAX. AUuTA n €mmAoyn gival yia va aTToQeuxDei
n utrepPOAIKA Kal Taxeia TTARpwaon TnG degapevig.
Ap@oTepeg ol avtAieg oTapatolv e 1o S MIN.
AlayvwoBnke diakotr) Tou S MIN, kai o1 avtAieg
evepyotroinénkav/otapdrnoav améd S1, S2.

O avixveuTng xapnhou emmédou S MIN Sev -
peAdel TNV KATAOTACN EKKIVNONG TWV AVTAIWV.

7 ZYNATEpPMmOI

E®APMOIH AMOBAHTQN (éxer emiAeyei n ma-
paperpog SE, evotnta 5.4.3)
AioTa ocuvayeppwyv

Reset
(eTavago-

‘Ap- MNeprypagr
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[pa) |
[A01  [AcgaAeia F1 avrAiac 1 kapévn. [Autéparo |

AvTIHETWTTION TTPOBANPETWYV:

H ao@dAsia 1 yia avtAia 1 gival kapévn.

H avtAia 1 Tmou emnpedetal amd tn BAGBN ato-
KAgieTal atré Tn Acitoupyia. Otav 1o o@AAua €TTIAU-
Bei, n avtAia evepyotroigital autépara. H apép-
Baon Tng ao@daAeiag kaBIoTd SiaBéaiun autéuata
TNV GAAN avTAia, €av utdpxel n TpolTeean Tng
ZnTnong. AKoAouBnaTe TIG 0dnyieg AUTEG:

1.  ZBAoTe ToOV TTivOKa
2. Avoite To Tp6G6Io KAAUPpa
3 AvtikataoTtioTe TNV Ac@dAsia F1
4. KAeioTe 10 KGAUPUO
5 AvayrTe Tov TTivaka

Aitia/AUoeIg:

. O kivnTApPag TNG avTtAiag 1 €xel xahdoel
KQlI TIPETTEI VO QVTIKATAOTABEI.

. To kaAwdIo TpoPodoaiag Tou KivnTAPa
gival EATTWHATIKG 1) PBApPUEVO: avTIKa-
TAOTAOTE TO KAAWDIO.

. O TTUKVWTAG Tou KIvnTAPa TNG avTAiog
1 €xel XaAAOEl Kal TIPETTEI VA QVTIKOTO-

oTabEi.
Ap. Mepiypaen Reset
(eTavagopd)
A02 |AogdAeila F2 aviAiog 2|Autéparo
KOPEvN.

AVTIHETWTTION TTPORANPATWYV:

H ao@dAeia 2 yia avTAia 1 gival kapévn.

H avtAia 2 Tou etmrnpeddetal ammd Tn BAGRN ato-
kAgieTal ammé T Aeiroupyia. Otav 10 o@aAua eTmAu-
B¢i, n avrtAia evepyotroigital autéparta. H mapéu-
Baon Tng ao@dAciag kaBIoTA diaBéoiun auTépaTa
TNV GAAN avTAia, €av utdpxel n TTpolTeBean Tng
¢nmong.

AKO)\OUGr]OTC TIG 0dNYiEG QUTEG:
2BnoTe Tov TTivaKa

Avoite To TTpdoBIo KGAUppa
AvtikataoTAoTe TNV AopdAeia F1
KAgioTe 10 KGAuppa

AvayrTe Tov TTivaka

SIEFRENIN

Aimia/AUoeIg:

. O kivnTAPOG TNG avTAiag 2 €xel XaAdoel
KQlI TIPETTEI VO QVTIKATACTABEI.

. To kaAwdIo TpoPodoaiag Tou KivnTApa
gival EAaTTWUATIKG 1) POBAPUEVO: AvTIKa-
TAOTAOTE TO KAAWDIO.

. O TTUKVWTAG TOu KIVNTAPA TNG avTAiag
2 €xel XaAdoel KOl TTPETTEl VO AVTIKATO-
oTaBEi.

[eivan Siayeipioipoc. [

AVTIHETWTTION TTPORANUATWV:

To oAa gival KaTw até TNV eAdxIoTn TIPA Twy 3.8
mA. g TIEPITITWON ouvayeppol, OAeg oI avTAieg
otapatolv. O cuvayepudg Ba eppavioTei 6Tav TO
onua gival Katw até 3.8mA kai gival dIaXEIPioINOG
pévo eav xpnoipoTrolgital o aiodntrpag (c03=2).

Aitia/AoeIg:

. EAéyEte av o aioBntipag Kal o oUvde-
opOgG gival ouvdedEPEVOL.

. Avoite TO KGAUppa Kal eAEyETE av TO
KaAwdio Tpogodoaiag Tou aiclnTrpa
ouvdEeTal Kal ao@aAifeTal OTa TEPUATI-
K&. AvaTpESTE OTIG €1KOVEG 6, 7 Kal 9.

. EAéyEte av 1o KaAWdIo Tou aIoBNTAPA
ouvdéetal  owoTd.  AvaTtpégte  OTIg
€IKOVEG 6, 7 kal 9.

. To kaAwdio TpoPodoaiag Tou KIVNTAPA
€xel @OapEi: avTIKATAOTACTE TO KAAW-
dio.

. O TAAOTIKOG GUVOEOUOG Exel PBapei:
QVTIKATOOTAOTE TO OUVOETHO.

. AVTIKATOOTAOTE  TOV  EAOTTWUATIKO

aigbntipa.
Ap. Mepiypaon Reset
(eTavaego-
pg)

A36  |Xuvayeppdg uwnAou emmimédou |AuTtépaTto

Ap. Mepiypaen Reset
(eTavagopd)

A05 |01 aioBnTApeg gival eAaTTw-|AutdpaTo
HaTIKOi. Z€ XelpokivnTn Ael-
TOoupyia 0 ouvayepuodg dev

AvTIHETWTTION TTPORANHATWV:

H o1d0un Tou vepou éxel OTACEI OTOV TTAWTNPO-
diakomTn G MAX i aTtov avixveutr) S MAX.

21nv e@appoyr| amoBAATwY (c02=0), dAeg ol avTAi-
€G €ival evePYEG.

Z1nv gpappoyn aviywong (c02=1), 6Aeg ol avTAieg
€ival OTOPATNPEVEG.

O guvayeppdg aTTOoKAEIETAI O€ XEIPOKiVNTO TPATTO.

Aitia/AdoeIg

. H o1dBun Tou vepol éxel @TACEl OTN
0éon Tou TMAwTNPOdIakoTTN G MAX 1
Tou avixveutr) S MAX av xpnoiyoTrolei-
Ta. O avihieg pmopei  va  pn
SouAeUouv.

. Av 0 ouvayeppdg ep@avioTei, aAAd n
oTa0uN Sev €xel TACEI OTOV TTAWTNPO-
diakomTn G MAX i} oTov avixveutry S
MAX:

o o TAwTNPodiakdTTng G MAX eival
KOTEOTPOPUEVOG Kal TTPETTEl va a-
VTIKOTAOTOOE.

o o avixveutig S MAX eival kate-
OTPAUMEVOG KOl TTPETTEI VA AVTIKA-
TOOTAOEI.

o To kKoAWdIO TOU TTAWTNPOBIAKATITN
€ival EAATTWHOTIKO 1 PBapuévo,
QVTIKOTOOTAOTE TO.

o To koAwdio TOou aviXveuTh eival
eAOTTWHATIKO R @BapuéVo, avTIKa-
TAOTAOTE TO.
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o EAéyETe TN oUvVdEON TOU TTAWTNPO-
SiakoTTn G MAX OTO TePUATIKO
Tou Trivaka eAéyxou Q-SMART (a-
vaTpEETE OTIG €IKOVEG 6, 7 Kal 9).

o EAéyére TN olvdeon Twv avixveu-
Twv S MAX gTo TEpUATIKG TOU TTi-
vaka eAéyxou Q-SMART (avaTpég-

TE OTIG €IKOVEG 6, 7 ka1 9).

Ap. Mepiypaen Reset
(eavaego-
pd)

A37 |Zuvayeppog EAAxioTng XT1d6-|AuTépaTo
uNg Tng de§apevng TPGTANYNG
vepou

AvTIpETWTTION TTPOBANPETWYV:

Mévo yia Tnv epappoyr aviywaong (c02=1)

H o1d0un Tou vepou éxel @TAOEl OTOV TTAWTNPO-
diakétTn G MIN ry aTtov avixveut S MIN. Ta LEDs
(4), (6) eivar evepyd.

OAeg o1 avthieg oTtaparolv. O guvayepudg aTro-
KAEIETON O€ XEIPOKivNTO TPOTTO.

AiTia/AboeIg

. H o1dBun Tou vepol éxel @Tdoel OTn
0éon Tou MAwTNPodiakoTTn G MIN 1
Tou avixveuti S MIN av xpnaoigoTroiei-
Tal. ATTOKATOOTAOTE T OTAOPN TOU
vepoU.

. Av o ouvayepuog ep@avioTel, aAAG n
oTaBun dev €xel PTACEI GTOV TTAWTNPO-
diakémTn G MIN 1 oTtov avixveuti S
MIN:

o o TmAwTnpodiakdTTng G MIN eivai
KOTEOTPOUPEVOG Kal TTPETTEl va O-
VTIKOTAOTOOE.

o o avixveutig S MIN eivar kaTe-
OTPAUPEVOG KAl TIPETTEI VA AVTIKA-
TaOTaOE.

o To kKaAwdIo Tou TTAWTNPOBIAKATITN
G MIN gival ehatTwuatikd i eBap-
UEVO, QVTIKOTAOTAOTE TO.

o To KaAwdIoO TOU aviXVeuTr| eival
eAATTWHATIKO i POapUEVO, AVTIKO-
TAOTACTE TO.

o EAéyEte TNV KOTAAANAN oUvdeon
Tou TTAwTNPOdIakdTTn G MIN oTO
TEPUOTIKO TOU Trivaka eAéyxou Q-

SMART (avaTpégre OTIG €IKOVEG 6,

7 kai 9).
Ap. Mepiypaen Reset
(eTavagopd)
A39 |ESwrepikOg ouvayepuog|AutduaTto
O@AAPATOG

Alapépowon TG EvOEIEng
evog  eCwTEPIKOU  quvayep-
poU  ouvdedepévou  OTNV
wnolakn gicodo D IN PROG

O ouvayeppo6g avixveleTal amod pia eEwTEPIKN dId-
Tagn. H AoyikA dlapop@wvetal atrd TNV TTOPAUETPO
r38. OAeg o1 avrAieg oTapartolv kal dev AeIToup-
youUv PéXpPI TNV EUPAvIaN TOU ouvayePUOU.

O guvayeppdg aTTOKAEIETAI O€ XEIPOKivNTO TPATTO.

Aitia/AdoeIg
. EAéyETe TNV KOTAOTOON TNG ESWTEPIKAG
SI4TagNG Kal AVTIKATAGTACTE TNV AV E&i-
val xahagpévn.
. Av 0 ouvayepUOg ep@avigeTal aAAG n
di1aTagn €ival o€ KaAr KATAOTOON:
o To KOAWdIO gival eAATTWHATIKG A
@Bapuévo, aVTIKATAOTACTE TO.

Ap. Mepiypaen Reset
(eTavagopd)

A54 |EAdxioTO 6plo ouvayeppol  |Autéparto

AVTIHETWTTION TTPORANHATWV:

To emimedo Tou GUOTAPATOG dev UTTEPPRaivel TV
TeBeioa TR 0TV TTapPduETPo Tou EAdxIOTOU Opiou
(r54). Metd 10 XpdVO UCTEPNONG TNG TTapap. t54
OAeg o1 avTAiEG €xOuv OTAMATAOEI Kal TTPOCTATEUO-
vTal atré TN Aeitoupyia "ev Enpw".

O ouvayeppdg epappoyng aviywaong dev oTauatd
TIG QVTAIEG, €ival pévo pia TTpogidoTroinon.

O ouvayepudg aTTOKAEIETAI OE XEIPOKIVNTO TPOTTO.

Aitia/ANdoeig
. Aev uttdpyel vepd oTnv TTAsupd eioa-
YWYNG TNG avTAiag: eAéyETe Tn oTAOUN.
. H avtAia (TrTepwtn ) dlax0TNG) €X€I U-
mooTel {nuid. EmkoivwvAoTe pe TNV
UTTNPETia TEXVIKAG UTTOOTAPIENG.
. O kivnTApag dev AeIToUpyei:
o €xel uTTooTEl {NUIG KOl TTPETTEN va
avTikataoTaBei. EmKoivwvAoTe pe
TNV UTINPECIa TEXVIKAG UTTOOTHPI-
&ng
o H Beppik TTpooTaCia OTO €0WTE-
pIKG Tou KIVNTAPA €ival eEAATTWA-
TIKA 1) XaAaopEévn.
o O TTUKVWTAG gival xaAaopévog.

Ap. Mepiypaen Reset
(eavago
pd)

A55  |MéyioTo 6plo guvayepuou AutéuaTto

(c38=2).

AVTIHETWTTION TTPORANPATWYV:
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AVTIHETWTTION TTPORANHATWV:

To emiedo Tou ouoTApaTog utrepPaivel TNV TeBEI-
oa TIPA oTNV TTapdueTpo Tou MéyioTou opiou (r55).
Metd Tnv Xpovikry kaBuoTépnon Tng Tapay. t55 ,
OAEG 01 aVTAIEG EVEPYOTTOIOUVTAI VIO TAV EQAPUOYA
Aupdtwy (c02=0).

Meté TNV xpovikA kaBuoTépnon Tng TTapau. t55 ,
OAeg o1 avTAieg oTapaTolv yia TNV EQapuoyn avu-
ywong (c02=1).

O guvayeppdg aTToKAEiETaI O€ XEIPOKivNTO TPATTO.

Aima/Aooeig
. To vepd éxel uTTEPPEi TN PEYIOTN OTAB-
un: eAéyETe TN OTAOWN.
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. H avtAia (Trrepwth 1) diax0Tng) €xer u- EVEQYOTTOIN-
TTooTEl {nuId. ETTIKOIVWVAOTE pE TV on Twv dia-
UTTNPETia TEXVIKAG UTTOGTAPIENG. KOTTTWV
. O kivnTApag dev AeiToupyei: Trieong €av o
o £XEI UTTOOTEI NUIG Kal TTPETTEl VA alebnTpag
avTikataoTaBei. ETKovwvAoTE pe eival eAaTTL-
TNV UTINPEDIa TEXVIKAG UTTOOTHPI- MOT-KOG.
&ng. c04  [Tumog 1=4-20mA |- 1
o H Bepuiki TTpooTaCiO OTO £0WTE- onApaTog 2= 0-20mA
PIKG TOU KIVNTAPA €ival EAATTWHA- aiebnTpa
TIKA 1] XaAaopévn. c05  |ApxikTipR |Mieon: 0-60 [AiGgpo- [0
o O TTUKVWTAG €ival XaAaopéVog. KAipakag Tou |bar po
aiobnmpa. |Oepuokpa-
Ap. Mepiypaen Reset Mévo av oia: -20 éwg
(eTavago xpnoipotrol- [100 °C
pd) €ital o ar- >166un 0
A56 |O idlog ouvayepuog avixveUueTal| XeIpokivn abnmpag.  |éwg 50 m
5 @opég oTa TeAeuTaia 30 AeTTTd [TO r05 Babuovo-  |0= - 0
pnon g |Avevepyn
AVTIHETWTTION TTPOBANPATWYV: APXIKAG 1= Evepyn
To oguoTnua eival pTTAoKapiopévo €TTeIdr o idlog KAigakag o€
OuVvayEPUOG avixveueTal 5 gopég oTa TeAeuTaia 30 mA.
AeTIT@  XPNOIYOTIOIACTE TNV TTAPAMPETPO €57 yia t05 ®iAtpo Aoy | ZTavTap - 3
ETTAVOAQOPA KAl ETTAVEKKIVNON TOU CUCTANATOG. OpIKOU yia Lowara
AiTia/Aboeig avaAoyikn
. Tautotroi|oTe Tov TUTTO Guvayeppou gicodo
Kal ETTIAUCTE TOV. c06  |TipA TTAR- Mieon: Aidgpo- {10,0
poug KAipa- |0 -60 bar po
Tab3 E®APMOINH AYZHZHZ THZ NIEZHZ KOG TOU ETTI- |©€PHUOKPa-
(n TTapdpeTpog bS éxel emiAeyei, evoTnTa 5.4.3) Aeypévou  |oia:
aiobnmpa. [-20 éwg 100
Map. [Mepiypagri [E0pog Mové- |MpokaBopi- Mévo av °c
5a opévo xenoiyotrol- |Emitredo: 0
eiTal o ar- £€wg 50 m
IYETHMA onmpag.
c01  |ApiBuoC 1=1aviNa 1- cCapraral OPIO KAI XP'ONIZMOIZ (10 6pI0 gival Evepyo pévo
QAvTAILV 2= 2 avTthieg atd 10 He avahoyiké aicBnTipa)
HovTEAO -
TOU Triva- c07 Movadikd 0= - 0
Ko EAEY- Setpoint Avevepyn
XoU TTiEaNg 1= Evepyn
c02  |AviNia jockey|0= N 0 r07 Set’poin’t 0 o3 MAqpn |AiGpo- 3,5
H avtAia Avevepyn Tprg Tieong |KAipaka po
jockey 6a 1= Evepyn) r08  [Avw A’é)\T(X’ 0 ot MAqpen |Aidggo- 0,5
TIapapeivel oplakr Tipr | KAigoka po
evepyravn r09 Kdtw AéAta |0 og MARpn |Aidgpo- (0,5
oelTepn opiakn Tiury | KAioka po
avTAia P2 r10 Karwrato |0 oe MAApn|Aidgo- (2,7
AEITOUPVEi. éplq KAigoka po
c03  [Tumog ai- 1=Aconm- |- 1 Ekkivnong
oonmpan | pag mieong AvThiag 1
BIGTaENg 2= AoBnm- t10 Xpoévog 0éwg 100 |sec 0
eAéyxou. pag Beppo- uoTépnong
KpOoi-ag ekKivnong
3= AloBnTh- AvrAiag 1
pOG OTEBHNG r11 Katwrato |0 oe MAAfpn|Aidgo- (3,5
4= NiaKo- 6pio KAipaka po
TITNG TTiEONG Mavong
5= Avixveu- Avrthiag 1
TéG 1 Xpbvog 0éwg 100 |sec 0
6= AioBnTm- uoTépnong
PG TTiEONG TTavong
JE auTtopOTn AvtAiag 1

283



el - Metdgpaon Twv TTPWTOTUTTWY 0dNYIWV

r2

Katwrato
6pio
Ekkivnong
Avrthiag 2

0 oe lMARpPn
KAipaka

Aidgo-
po

2,6

112

Xpovog
uoTéPNong
€KKivnong
AvrthAiag 2

0 éwg 100

r13

Katwrato
épio
Mavong
AvTAiag 2

0 oe lMARpPn
KAipoka

t13

Xpdvog
uoTépnong
TTavong

AvtAiag 2

0 éwg 100

0,3

MV ETTOVO-
@opd. H
TIOPAETPOG
c15 givan
EvePYN.

Av n avtAia
Jockey éxel
TOTTOBETNOE
(c02=1)n
TIPWTN aVTAI
givai n Tmpo-
kaBop-opévn
P1.

ANTIZTAGMIZH ANQAEIAZ ®OPTIOY

A108é01un pOVO YIa CUOTAPATA PE aVOAOYIKO ai-

otnrApa.

MNa pia Teplypagn Oeite T evoTnTa 8.2.

r14

Evepyorroi-
non g
avTioTae-
HIong aTw-
Aelag popri-
Ou pE TNV
algnon Twv
opiwv évap-
&ng kai dia-
KOTTNG, O€
bar, yia 1ig
avTAieG PETA
TV TTPWTN.

0 og AAPN
KAipoka

0=
Avevepyn

c17 |Edvnautd- |0= Qpeg |0
yotn ep-  |Avevepyn
oTpPOPN a- 1 fwg 12
VvTAiag Sev WPEG
AapBadvel
Xwpa (10
ouoTnua dev
ATav ToTé o€
0éon va ota-
JooE),
META aTTd TNV
TeBeioa wpa
yiveral pia
"avaykaoTi-
kA" TTEPI-
OTPOYH TWV
OXETIKWV
QAVTAIV.

ANTAIEZ ENAAANAKTIKEZ

c15

Evepyortroi-
non g
TIEPIOTPO-
@AG avTAiag.
H autéuarn
TEPIOTPORPN
NG avTAiag
AapBavel
XWpa KABe
@opA TTOU N
OUOKEUR
ETTAVEKKI-
VEITaI JETA
N SIOKOTTH
aTnv auTo-
yarn Aei-
Toupyia.

0=
Avevepyn
1= Evepyn

c18 |PuBuiopo |0= - 0
Hévo yia Avevepyn
ouotnua e | 1= Evepyn
aiodnmpa.
Mioé Tou
XPOovIopoU
(t10, t11,t12,
t13) omv
TIEPITTTWON
UTTEPPROAIKIAG
peTaBog
™G avaTpo-
podoMmang
(triean, oT66-
peg, Beppio-
Kpooia).

MPAFMATIKOZ XPONOZ POAOTIOY

h19  |[PUBuion Y -

c16

TormmoBe-
TAOTE TN OW-
ot aviAia
TIoU BéAeTE
va EEKIVIOETE
TIPWTN META
NV EVepyo-
Toi-non Tou
OET I JeTd

1= AvtAia 1
2= AvtAia 2

nuepopnviag

h20 [P0Buion Tou|M= 1 £éwg|-
ufiva 12

h21  |P0Buion d=1€éwg 31 |-
nuépag

h22  |PUBuion h=0£wg 23 |-
WPES

h23  |PUBuion m= 00 éwg|-
AeTTTOV 59

AYTOEAEIXOX EKKINHZHZ

Me autAl T Aeimoupyia, ol avtAieg Eekivnoav pia @opd
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TNV €ROOUAEdA Kal o€ £vav KOBOPIoPEVO XPOVO Kal Nué-

pa. MNa pia eplypagn deite Tnv evétnTa 8.7.

augaveral
KOl JEIWVETA
KaTé TNV
TipA (c30=1)

h30

PUBuion g
wpag évap-
&ng yio oA
Aayn Tou set
point
(c30=1)

0 éwg 23

wpa

h31

PuBuion Twv
AETITWV £-
vapgng via
aAhayr Tou
set point
(c30=1)

0 éwg 59

Min

h32

PuBuion ng
wpag dia-
KOTIAG yIa
aAhayr Tou
set point
(c30=1)

0 éwg 23

wpa

h33

Pubuion Twv
AetrTwov Oia-
KOTIAG yIa
aMayn Tou
set point
(c30=1)

0 éwg 59

min

NPOrPAMMATIZMOZ TQN WHOIAKQN EIZOAQN

(avaTpégTe OTIG IKOVES 7, 9)

c24  |Evepyorroi- |0= Avevepyn |- 0
non 1=
mepiodikou | ERSopadicia
AutoeAéyxou
t25 PUBuion NG |1 €wg 30 pépeg |1
TePIGdOU UEPES
adpdveiag
NG avTAiag 2
(c24=2)
h26  [PUBuion g | 1= Aeutépa |- 1
uépagTou  |2=Tpitn
epOopadi- 3= Terdptn
aiou autog-  |4= [EuTTn
Aéyxou 5=Mapa-
(c24=1) OKeun
6= ZaBparo
7= Kupiokn
h27  |PUBuion TG |0 éwg 23 wpa |10
WPaAG Tou
£Bdopadiai-
OU QUTOE-
Aéyxou
(c24=1)
h28  [PUBuion Twv|0 éwg 59 min 00
AETTTWV TOU
£pdopadI-
aiou auToE-
Aéyxou
(c24=1)
h29  [PUBuion Tou |0 éwg 300 |sec 60
XPOVOoU Agl-
Toupyiag TG
avTAiag kaTd
ToV £Bd00-
dlaio auToé-
Aeyxo
(c24=1)
AAAATH TOY SET POINT (pévo yia cUoTnpa PE
avaloyiké aiodnTripa)
c30 [PUBuion Tou |0= Avevep- |- 0
TPOTTIOU OA-  |YA
Aayng Tou 1= Eowre-
set point PIKO POASI
2= Me 1rpo-
Ypappa-
mI{épEVN
yneiaxn
giocodo D
IN_PROG
r30 PUBuion Tng |0 o AP |Aidgo-|0,5
TIUAG aMa-  [KAipaka po
yng Tou set
point To épio
£vapegng kai
SlaKoTTAG
G K&BE
avtAiag (r08,
r09 10, r11,
r12,r13)

r34 PuBuion g |1=NC, ka- |- 1
AOYIKIG TOU  |VOVIKA KAEI-
SIaKOTITN oTOG
yneiakig  |2=NO,
€10600U N KOVOVIK&
Tieang P1 |avoixtog
r35 PUBuion g [1=NC, ko- |- 1
AOYIKAG TOU  |VOVIKG KAEI-
SIAKOTITN oTOG
yneiakig  |2=NO,
€10600U N KOVOVIK&
Tieang P2 |avoixtog
r36 PuBuion g |1=NC, ka- |- 1
AOYIKI G TOU  |VOVIKA KAEI-
SIaKOTITN oTOG
uwnAig 2=NO,
THEONG YN-  |KAvOVIKG
QIAKNAG EI00- |QVOIXTOG
Sou PMAX
t36 Xpbvog 0éwg 200 |sec 0
uoTéPNONG
péXPI TNV
EVEPYOTTOI-
non diaké-
™mn upnAig
TTeong yn-
PIAKNG EI00-
dou P MAX
(r36)
r37 PuBuion g |1=NC, ka- |- 1
AOYIKI G TOU  |VOVIKA KAEI-
SIaKOTITN OTOG
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5= Yuva-
YEPHOG €A-
Aeiyng ve-
pou

6= >uva-
VEPHOG Opi-
ou péyioTng
TTEaNG.

7= Yuvo-
VEPHOG Opi-
oU eAaXI-
oTNng TTiEoNG.
8= E§wrepl-
KOG ouva-
VEPHOG

9= EvtoAq
YIO QUTOE-
Aeyxo

10= AmoTu-
XNHE-vog
QAUTOEAEYXOG
11=loxug
ON
12=Aut/Ma
n TPOTTOG
AeiToupyiag

c41 Alopdpow- [BAETTE - 0
on Tou peAé | DIOpOPPW-
OUT_2 (ue |onc40
EVOWUOTW-
uévo K4)

ehdyiotng  |2=NO,
TTEONG Wn-  [Kavovika
PIOKNAG EI06- [QVOIXTOG
dou P MIN
t37 Xpovog 0éwg 200 |sec
uoTEPnong
péXpI TNV
EVEPYOTTOI-
non S10ké-
TN €AGXI-
oTNg TTieong
Yneiaknig
€l06dou P
MIN (r37)
c38 |Alopopew- |0=Aev xpn- |-
on NG TTPO- | GIWOTTO-
YPapua- eital.
TI¢oEVNG 1= Alok6-
YNPIOKAG | TITNG Hep-
€l06d0u Bpdvng
D Trieong. 2=
IN_PROG" |E€wrtepikdg
ouvayepuog
3= E¢wrepl-
k6 ON/OFF.
4= ANayn
set point
r38 PuBuion 1ng |1=NC, ka- |-
AOYIKAG TNG [ VOVIKA KAEI-
TIpoypapua- |oTog
ngopevng  |2=NO,
WNEIOKAG  |KAVOVIKG
£l06d0u QavoIxTog
D IN_PROG
38 Xpovog 0éwg 200 |sec
uoTépnong
péXpI TNV
EVEPYOTTOI-
non g
TIPOYpappa-
TI(OMEVNG
Yneiaknig
€l06d0u
D IN_PROG
(r38)

c42  |Alopopew- |BAéTe - 0
on Tou peAé  |dlopdpew-
OUT_3 (ue |onc40
EVOWHOTW-
yévo K5)

c43  |Alopopew- |BAéTe - 0
on Tou peAé  |dlopdpew-
OUT_4 (ue |onc40
EVOWHOTW-
yévo K6)

6CP Q-SMART MODULE (NMPOAIPETIKO

AZEZOYAP),

Eivan pia nAekTpovikr) KApTa PE £§1 PEAE Kal ETTAPEG
XWPIG ToN (avaTpéETe OTIG EIKOVEG 7 Kail 9).

c44  [Alapdpew- (BAETTE - 0
on Tou peAé | DIaPOPPW-
OUT_5 (e |onc40
EVOWHOTW-
yévo K7)

c45  [Alaudpew- [BAETTE - 0
on Tou peAé | DIapOPPW-
OUT_6 (ue |onc40
EVOWUOTW-
uévo K8)

c40

Alopéppw-
on Tou peAé
OUT_1 (e
EVOWHOTW-
pévo K3)

0= Avevep-
v

1=P1o0¢
AsiToupyia
2=P2o¢
AeiToupyia
3= Aopa-
Aeia 1 Kapé-
vn

4= Aoga-
Acia 2 kapé-
vn

AOMOZTOIXEIO MODBUS Q-SMART
MNpoypappaTiopog Topéa modbus RTU RS485

(AvaTpégTe oTig eIkdveg 7 kal 10)
Znueiwaon: Me povry A {uyn 1ooTipia UTTApXE! £va bit

HI0G BIOKOTTAG, XWPIG IooTIHia uTTdp)ouv dUo bits dia-
KOTTAG.
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avTAiag

r46 PUBuion NG |1 éwg255 |- 247
dielBuvong
c47  |lootpia 0= Kapia - 2
1= Movn
2= ZuyR
r47 Tayutnta 0= 9600 - 1
ModBus 1= 19200
2= 38400
3= 57600

r53

Pubuion
guaiobnaiog
QVIXVEUTA
oUuwva Pe
™mv aywyl-
uéTNTa TOU
vepoU.

5 éwg 100

KQ

NPOKAGOPIZMENH PYOMIZH

T
o

c48  |PopTwvel 0=0x1

OAeG TIG 1=
TIpokaBopI- |TTpoKabopio
OMEVEG TTO-  [WEVN
PAUETPOUG | POPTWON
(epyooTaai-
akn pUBuI-
on)

t53

Xpbvog
KaBuoTé-
pnong péxpr
TV EVEPYO-
Troinon Tou
ouvayepuou
ENMewng
vepou (c53)

0 éwg 200

sec

METPHTHZ QPQN

h49  |AioBdader Tig
WPEG Ael-
Toupyiag TG
avtAiag 1

c54

Evepyotroi-
non ouva-
YEPHOU yia
eNdxioTo
6plo Trieaong
(uévo pe
oloTnua pe
aiobnpa)

0=
Avevepyn
1= Evepyn

h50 [AiaBdderiTig |-
WPEG Ael-
Toupyiag TG
avtAiag 2

r54

PuBuion Tou
eAaxIOTOU
opiou TTiEONG

0 og TTAfPN
KAipoKka
aiedntpa
(0= avevep-
yi)

Aidgo-
po

h51  |AiaBader Tig
OUVOAIKEG
WPEG Ael-
TOoUpYiag Tou
Trivaka eAEy-
xou Q-
SMART

t54

Xpbvog
uoTéPNONG
péXPI TNV
EVEPYOTTOI-
non Tou
eAaxIOTOU
opiou TTiEONG
ouvayepuou
(c54=1)

0 éwg 200

sec

20

c52 |Emavagépel |0=0xi - 0
N PvAPN Tou [ 1= Mndevidel
pETPNT TIG WPEG
WPWV yia Aermoupyiag
OAegTIGO-  [Tng avrAiag 1
VTAiEG 2= MndeviCel
TIG WPEG
Aerroupyiag
™G avrAiag 2
3= Mndevicel
TIG WPEG
Aerroupyiog
™G avrAiag 1
+ avrAiag 2

c55

Evepyotroi-
non ouva-
YEPHOU YIa
uéyioTo 6pio
TriEoNG OU-
vayeppou
(u6vo yia
ouoTnua Y
aiobnpa)

0=
Avevepyn
1= Evepyn

MNPOrPAMMATIZMOZ TQN ZYNAIEPMQN
(ouvayeppoi cuvageig e TNV E@apuoyn atrofAn-
TWV)

r55

PuBuion Tou
MéyioTou
opiou ouva-
YEPHOU TriE-
ang. OAeg o
avTAigg gival
oTapaTNE-
VEG O€ TTEPI-
TITWon ou-
vayeppou

0 o€ TAfPN
KAiJaka
aiedntpa
(0= avevep-
i)

Aidgo-
po

c53  |Zuvayeppog |0= - 1
ENeIYng Avevepyn

vepou. MNpo- | 1= Evepyn
oTaoia katd
NG Aeioup-
yiag "ev &n-

pw" MG

t55

Xpbvog
uoTéPNONG
péXPI TNV
EVEPYOTTOI-
non Tou
JéyioTou
opiou TTiEONG

0 éwg 200

sec
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ouvayepuol
(c55=1)

PYOMIZH ZYNAFEPMOY MMNAOKAPIZMATOX
ZYZTHMATOZ

c56 |Emmpémeito (0= - 0
utAokdp- | Avevepyr
opaTouou- |1=Evepyn
oTmuaTog,
€4v 0 idlog
OUVayEPHOG
emmavoAaupa-
VETO TTEVTE
popég oe 30
min. Mia
XepoKivim
£TTOVOPOPA
eival aTrapai-
™ yia v
ETTAVEKKIVI-
on Tou ou-
OTHHOTOG.

ooduvaun ouokeury. XpnolyoTrolgital
yia va eAéygel Tnv atmddoon TnG avTAiag
WOTE VO PNV TIECEN N TIPA TNG TTOAU Xa-
unAG. Zuvdéetal oto D IN PROGR 10U
mivaka eAéyxou Q-SMART (avarpégre
OTIG EIKOVEG 7 Kal 9)

. Q-SMART-6FVC MODULE, nAektpovi-
K KAPTa PEAE pE ETTAPEG XwPig TaoN
(avaTpégTe OTIG £IKOVEG 7 Kal 9)

T
o

c57  [Mndeviopdg |0=Oxi
Tou filelog  |1= Nai
guvayeppou

(1) D IN PROG=1 €xeI Tebei
(Avixveletal eAAYIOTn Trieadn €KTOG TNG epBEAEIng
AeiToupyiag)

Edv o S10KOTITNG TTiEONG EVEPYOTTOIEITAI OTNV OU-
Tépartn Aerroupyia kai 6x1 katd Tn didpkeld Tou
auTogAéyxou, cuppaivouv Ta akéAouba:

- Av ol avtAieg Aeiroupyouv dev Ba oTapaTRCOUV
Kal Ba eppavioTei 0 ouvayeppog A38.

Av o1 avTAieg dev Aeitoupyouv dev Ba ekkIviGOUV
Kal Ba epgavioTei 0 ouvayeppog A38. Av uttdp-
XEl MIa TITWON TG TTiEoNnG, woTdoo, Ba TTPETTEl
va gvepyotroinBoUlv Kal o ouvayepuog A38 ou-
vexiCel va epgaviceTal.

Av n eAaxIOTn TTiEON €ival EvepyR KATG TOV QUTOE-

Aeyxo, O¢ite TNV evéTnTa 8.7,

8 EIAIKH AEITOYPrIA

E®APMOIH AYZHZHZ THZ NIEZHZ (éxer emi-
Aeyei n mapdapeTrpog bS, evornra 5.4.3)

8.1 EKKINHZH AYTOEAEIXOY

XpnoIyoTToIwvTag Tn AeIToupyia autogAéyyou, ol
avTAieg uTTopouv va evepyotroinBouv 6tav €xouv
OTOMOTAOE! VIO PEYAAO XPOVIKO didoTnua.

O1 avtAieg gvepyoTtrololvtal amé 10 PoAdI 1 améd
€CWTEPIKA YNPIOKA ETTAPAG (c24).

IHMEIQZH:
Oa TpETTel va XpnoipoTroinBoulv Ta akdAouba e¢ap-
TAuaTa:
. HAektpouayvnTiky BaABida: arraiteital
yla TNV a1mooTpdyyion Tou vepou KaTa
TOV €AEyXO0.
. AlakdTTTNG PEPBPAVNG CuTTiEGNS 1 I-
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TPOTOG €KKIVNONG TOU OUTOEAEYXOU: EVEPYO-
Toinan amoé 1o poAdi (c24=1)

Av o1 avTAieg Aeitoupyouv, 0 aUTOEAEYXOG £XEl TEBET
O€ avapovA Kal TO KEiPEVO auTd ep@avigeTal va
avaBoaoBrvel aTnv 086vn:

tSt

Ortav ol avTAieg BpiokovTtal o€ KATAOTACN AVAMO-
VNG, O QUTOEAEYXOG EKKIVET KOl 0 O€ £EENIEN EAeyXOG
KOl N avTAia o€ Xprion gpgavi¢ovrtal va avaBooBn-
VOUV OTnV 086vn:

tSt

P1

TpoTrog S10KOTTAG TOU auToEAEyXOU
O auToéAeyX0G UTTOPEI va OTAPOTACEI KABE OTIYUA
TT0U TTATATE TO KOUMTTi OK.

T'i kdvel o auToéAeyxog;
AuToéAEYXOG EVEPYOTTOIOUHMEVOG OTTO TO POAOI

H Aeitoupyia TOU QUTOEAEYXOU EUTTAEKEI TIG QKO-

AoubBeg puBpioeig kal akoAouBieg:

1. Evepyotroinon tng Aeiroupyiag (c24=1)

2. Pubuion tng pépag, WpPAg, AETITWV TOU €AEy-
xou (h26, h27, h28).

3. PUBpion Tng TrpoypappaTi{OPEVNG WN@IOKAG
eil06dou D IN PROGR (c38=1)

4. PGBpion Tou peAé Tou 6CP  Q-SMART
MODULE, c40=9, EvToAn yia auToéAeyxo.

5. PuUBuion Tou pehé TOU B6CP  Q-SMART
MODULE, c40=10, amoTtuxnuévog auToéAey-
XOG.

6. Kard tnv TpoypaupaTIopévn Wpa, N EVEPYO-
moinon TnNg avtAiag P1 petd 10 AGvolypa Tng
nAeKTPOUAYVNTIKAG BaABIdAG.

7. Zrapdtnua aviAiag P1 petd Tov KaBopioBévia

xpovo (h29).

Mepipévete yia éva AeTrTéd

Evepyotroinon avrtAiag P2.

0. Zrapdtnua aviAiag P2 petd Tov KaBopioBévta

xpovo (h29).

0>

O autoéheyxog dIOKOTINKE OTIG aKOAOUBEG auver-
KEG:

. O BI0KOTITNG pEMPPAVNG CuuTTiEDNG €-
X€l evepyotroinBei (n amédoon NG a-
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viAiag e€ivar TTOAU xaunAn). Evepyo-
TrolEiTal 0 ouvayepuds A24 | A25. To
eidk6 peAé ToU 6CP  Q-SMART
MODULE 6a evepyotroinBei. O Boupn-
TAG Tou Trivaka eAéyxou Q-SMART e-
VEPYOTTOIEITAI ETTIONG KaI TO OET {avap-
XiCel va douAelel oTnv autduaTtn Ael-
Toupyia. MatAoTe 10 KoupTri (4), eIKdvVa
1, yia T giyaon Tou BoufnTA.

. Av n mieon A n otdbun oto cuoTNUA
aAAdgel, To OoeT ouvexiel va douAeUel
oTtnv auTopaTtn AeiToupyia. (6]
auToéAeyxog avaBaAAeTal.

82 ANTIETAGMIZH AMQAEIAL
®OPTIOY (cr14)

MepIKEG QOPEG UTTAPXE! MIa TITWON TNG TTiEGNG OTO
oUoTNHA AGYW TWV ATTWAEIWV OTIG CWANVWOEIG Ol
oTroieg augdvouv 6tav augdvel n ¢ATNon yia vepod.

MNa v avmioTdduion NG aTTwAEIag popTiou, gival
duvarh n evepyotroinon &vog OTOIXEIOU EAEyXou
TTou Ba TTapéxel TTiean avaAoyn pe 1o @opTio. Aev
€xel An@Oei pia dueon péTpnon TNG PONG, aAAd
utroTiBeTal OTI €ival avaAoyn pe Tov apiBud Twv
avTAIv o€ AeIToupyia.

Otav &ekivnoe kGBe avrtAia, PETE TNV TTPWTN, Ta
ANQ kal KATQ épia Tpocaugibnkav KaTd TNV TIUnA
TToU UTTOdEIKVUETAl aTré TNV TrapaueTpo r14. H
avTAia jockey aTTOKAEIGTNKE.

9 ZYNArepmol

E®PAPMOIH AYZHZHZ THZ NIEZHZ (éxer emi-
Aeyei n mapdperpog bS, evornra 5.4.3)

AioTa ouvayeppwyv

(eTavagopd)

AO02 |AogpdAseia  F2 avthiag  2|Autéuaro
Kapévn.

AVTIHETWTTION TTPORANUATWV:

H ao@dAsia 2 yia avtAia 1 gival kapévn.

H avtAia 2 trou emnpeddetal ammd Tn BAGBN ato-
KAgieTal ammé Tn Asitoupyia. Otav 10 G@AAPa eTmIAU-
B¢, n avtAia evepyoTtroigital autéuata. H Trapép-
Baon Tng ao@dAsiag kaBIOTE auTopaTa SIABETIUN
NV GAAN avtAia, €dv uTTdpyel n TTPoUT6Beon TNG
¢nmong.

Aitia/AUoEeIG:

. O kivnTAPag TNG avtAiag 2 éxel XaAdoel
Kal TTPETTEl VO AVTIKATAOTAOEI.

. To kaAwdio TpoPodoaiag Tou KIVNTHPO
eival EAaTTWHATIKG 1 PBapuévo: avTika-
TAOTAOTE TO KAAWDIO.

. O TTUKVWTAG Tou KIVNTAPA TNG avTAiag
2 gxel XaAdoel Kal TTPETTEl VA QVTIKOTA-
oTabEi.

Ap. Mepiypapn Reset
(eTavagopd)

A05 |01 aigBnTrpeg gival eAaTTwpa-|Autéuaro
TIkoi. O guvayeppdg dev eival
OIaXEIPIOINOG OE  XEIPOKIVNTO
TPOTTO.

Ap. Mepiypaen Reset
(eTavagopd)
AO01 |AogpdAeila  F1  avrhiag  1|Autéparo
KOPEvN.

AVTIHETWTTION TTPORBANPATWYV:

H aogdAeia 1 yia avtAia 1 gival kapévn.

H avtAia 1 Tou emrnpeddetar ammd 1n BAGRN ato-
kAgieTal ammé T Aeiroupyia. Otav 10 o@aAua eTmAu-
B¢i, n avrtAia evepyoTroigital autépata. H Tapéu-
Baon Tng ac@dAeiag kaBIoTd autéuata diaBéaiun
TNV GAAN avTAia, €av uttdpxel n TpolTeean Tng
gnmong.

Aitia/AUoeIg:

. O kivnTAPOag TNG avTtAiag 1 €xel xahdoel
KQlI TIPETTEI VO QVTIKATAOTABEI.

. To kaAwdio Tpogodoaiag Tou KivnTApa
gival EATTWHATIKG 1) OAPUEVO: avTIKA-
TAOTAOTE TO KAAWDIO.

. O TTUKVWTAG Tou KIvnTAPa Tng avTtAiog
1 €xel XaAdoEl Kal TIPETTEI VA QVTIKOTO-
oTabEi.

AVTIHETWTTION TTPORANUATWV:

To onfpa gival KATw atré TNV €AAXIoTN TIUA Twyv 3.8
mA. Xeg TIepITTTwon ouvayeppol, OAeg oI avTAieg
oTtapatolv. O ouvayepudg Ba epgavioTei dtav To
onfua gival katw amé 3.8mA kai gival SIaxXEIPicIOG
pévo €av xpnaolpoTroleital o aiobnTipag (c03=2).

O ouvayepuOg aTTOKAEIETAI OE XEIPOKIVNTO TPOTTO.

Aimia/Aoeig:

. EAéygte av o aioBntipag kal o oUvde-
OMOG gival ouvOEBEPEVOL.

. Avoifte To KGAUpPa Kal eAEéyETE av TO
KoAwdio Tpoodocoiag Tou aigBnTApa
ouvdéeTal Kal aoQaAIfeTal OTA TEPUATI-
Kd. AvaTpéETe OTIG €IKOVEG 6, 7 Kal 9.

. EAéyEte av 1o KaAWdio Tou aioBNTAPA
ouvdéetal  owoTd.  AvaTtpégte  OTIg
€IKOVEG 6, 7 kal 9.

. To kaAwdio TPoPodoaiag Tou KIVNTAPA
€xel @BapEi: avTIKATAOTACTE TO KAAW-
dio.

. O TAAOTIKOG GUVOEOUOG Exel PBapei:
QAVTIKATOOTAOTE TO OUVOETHO.

. AVTIKATOOTAOTE ~ TOV  €EAATTWHATIKO

aiebnTrpa.
Ap. Mepiypaon Reset
(eTavagopd)
A24 |0 autoéAeyxog Tng avtAiag 1|Autéuaro
ATTETUXE

[Ap.  [Nepiypagn [Reset

AVTIHETWTTION TTPORANUATWV:
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O autoéAeyxog TnG avtAiag 1 améTuxe. O 'éAeyxog
oTapgdtnoe Adyw Tng eméuBacng Tou dIOKOTITN
uepBpAvng cuptrieong ouvdedepévou oto D IN
PROG (c38=1). H mieon oto mAeupd TTapOxXAg
ETMITUYXAVEI TNV PUBUION TOU BIOKATITN TTiEONG.

Aitia/Aboeig
. H avtAia (Tepwth i dlaxuTng) €xer u-
TrooTEl ¢nuId. ETTIKOIVWVAOTE pE TNV
uTTNPETia TEXVIKAG UTTOGTAPIENG.
. O kivnTApag TnG avTAiag 1 dev Aeitoup-
yei:
o £XEI UTTOOTEI NUIG Kal TTPETTEl vV
avTikataoTabei. ETkoivwvAoTE pe
TNV UTINPETIa TEXVIKAG UTTOOTHPI-
&ng.
o H Bepuiki TTpooTaCiO OTO £0WTE-
pPIKG TOU KIVNTAPA €ival EAATTWHA-
TIKA | XaAaopévn.
o O TTUKVWTAG €ival xaAaopévog.

o To koAwdio Tou dIAKATITN TTiEONG
gival EANATTWHOTIKO 1 @BapuUEévo,
QVTIKATOOTAOTE TO.

o EAéyéte TN olvdean Tou SIaKOTITH
mrieong P MAX aTo TeppaTikd Tou
mivaka eAéyxou Q-SMART (ava-
TPEETE OTIG EIKOVEG 6, 7 Kai 9).

o O diakoémTng mieong P MAX eivai
XOAAOPEVOG, QVTIKATAGTAOTE TOV.

Ap. Mepiypaon Reset
(eTavagopd)
A37 |Zuvayepuog eAax1o0TNG |AuTtdpaTO
TTieang

Ap. Mepiypaen Reset
(eTavagopd)
A25 |O autoéheyxog Tng avthiag 2|Autéuaro
QATTETUXE

AVTIHETWTTION TTPORBANPATWYV:

O autoéAeyxog TnG avtAiag 2 atéTuxe. O 'éAeyxog
otapgdtnoe Adyw Tng eméuBaong Tou OIOKATITN
uepBpavng ouptrieong ouvdedepévou oto D IN
PROG (c38=1). H mieon oto TAgupd TapPOXAG
ETTITUYXAVEI TNV PUBUION TOU BIAKATITN TTiEONG.

Aitia/Aboeig
. H avtAia (TrrepwthA 1 dlax0Tng) €xel u-
TrooTel ¢nuid. ETTKoIvwvAOTE pe TNV
UTTNPETia TEXVIKAG UTTOGTAPIENG.
. O kivnTApag dev AeIToupyei:
o £XEl UTTOOTEI NUIG Kal TTPETTEl VA
avTikataoTadei. ETKoIvwvACTE pE
TNV UTINPETIa TEXVIKAG UTTOOTHPI-
&ng.
o H Bepuiki TTpooTaCia OTO €0WTE-
pIKG TOU KIVATAPQ gival EAATTWHA-
TIKA 1) XaAaopévn.
o O TTUKVWTAG gival XaAaopévog.

Ap. Mepiypaen Reset
(eTavagopd)

A36  |Zuvayeppdg uwnAng mmieong  |Autéuarto

AVTIHETWTTION TTPORANPATWYV:

H miyn 1ng mieong é@tace oTtnv TeBeioa Tiprf Tou
SI0KOTITN UYNANG TTieong P MAX.

‘OAeg ol avTAieg oTaPATOUV.

O ouvayepudg OTTOKAEIETAI € XEIPOKIVNTO TPOTTO.

Aitia/Aboeig

. H mieon épTaooe otnv Tebeioca TiPA Tou
d1aKkOTITN UWNARG Trieong P MAX: eAéy-
&Te TNV KAPTTUAN a1T6d00NG TNG avVTAiog
kal To av@hoyo set point (r07) i Ta épia
Twv aviAlwy (r11, r13).

. Av gppavioTei 0 ouvayepuog aAAG n TI-
uAR NG Trieong Oev OTACEN TNV TIUR TOu
d10KoTITN TTieong P MAX:

o O JiakdTITNG pEyIoTnG  TTiEoNG
TIPETTEl VO AVTIKATOOTOOEI.
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AvTIHETWTTION TTPORANUATWV:

H miyA Tng mieong €@Tace otnv TeBeioa TiPR Tou
S1oko6TTN €Adxiotng Tieong P MIN. Ta LEDs (4),
(6) eival evepya.

‘OAgg o1 avTAieg aTapaTouyv.

O ouvayepudg aTTOKAEIETAl OE XEIPOKIVNTO TPOTTO.

Aitia/AUoeIg

. H Tieon éprace otnv TeBeioa TP TOU
d1oKkoTITN €AdxIoTng Trieong P MIN. E-
AéyETe TNV KOWPTTUAN atédoong Tng a-
vTAiag kai To av@hoyo set point (r07) i
Ta 6pia Twv avtAiwv (r10, r12).

. Av gpavioTei 0 ouvayeppog aAAd n TI-
uA NG Trieong dev @Tdoel TV Tebeioa
TIPA Tou diakoTITN Trieang P MIN:

o O diako6mTng Tieang P MIN eivai
KOTEOTPOAUMPEVOG Kal TIPETTEI VA O-
VTIKATaoTaOE.

o To koAwdio Tou dIAKATITN TTiEONG
gival EAATTWHOTIKO 1 @BapuUEévo,
QVTIKATOOTAOTE TO.

o EAéyEre TNV KOTAAANAN oUvdeon
Tou diakomTn Tieon P MIN oTo
TEPUATIKO TOU Trivaka eAéyxou Q-
SMART (avatpégre oTIg €IKOVEG 6,
7 kai 9).

. H avtAia (TTepwtn | Slax0TNG) €Xel U-
mooTel {nuid. EmmkoivwvAoTe pe TV
UTTNPEGTia TEXVIKAG UTTOOTAPIENG.

. O kivnTApag dev AeITOUpyEi:

o €€l uTTOOTEl {NUIG KOl TTPETTEl va
avTikataoTaBei. EmKoivwvAoTe pe
TNV UTTNPEDIa TEXVIKAG UTTOCTAPI-
&ng.

o H Beppik TTpooTOCia OTO €0WTE-
pIKG TOu KIVNTAPA €ival eEAATTWA-
TIKA 1) XaAaopEévn.

o O TTUKVWTAG gival xaAaopévog.

Ap. Mepiypaen Reset
(eTavagopd)
A38 |EAaxiotn Trieon €kTOG NG |Autduato
euBEAEIOg AsiToupyiag.

AvTIHETWTTION TTPORANUATWV:

H evepyotroinon tng TpooTaciag KaTd TnG AeIToup-
yiag TnG avTAiag kdtw atd Tnv eAdxIoTn Trieon. To
ofua @Tavel amd To BIOKOTITN €AAXIOTNG TTiEONG
ouvdedepévo atnv wnelakn €icodo D IN PROG
(c38=1). Av gpgavioTei KaTd Tn SIAPKEID TNG KAVO-
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VIKAG AgiToupyiag, avti katd Tn didpkeia TNG Aong
auTOEAEYXOU, OAEG OI QVTAIEG evepyoTTOlOUVTal YIA
va gival duvaTr, YETE TO PUBUICPEVO XPOVO KaBu-
oTtépnong (t 38), n amokardoTaon TngG TriEONG.

AiTia/Aboeig
. Ymapxel évag ouvayepudg aAAd ol a-
VTAIEG €ival OTAPATNMEVEG:
o O dI0KOTITNG TTiEoNG gival eAATTW-
paTikdG 1 TO0 KAAWDIO Tou EXEl U-
TrooTei BAGBN. AvTiKATAOTACTE TO
SIaKOTITN TTiEANG 1) TO KAAWDIO.
o Eo@aAuévn puBuion Tou SIOKOTITN
Tieang, aAAGETE TN.
e YTTapXEl évag ouvayeppog aAAd o1 avTAieg Aeitoup-
youv:
o O dI0KOTITNG TTiEoNG gival eAATTW-
HaTikdG 1 70 KAAWDIO Tou EXEl U-
TroaTei BAGBN. AVTIKOTAOTAOTE TO
SIaKOTITN TTiEANG 1) TO KAAWDIO.
o O1 avTAieg TTatouv va Aeiroupyouv:
TO OTPOYEIO Eival GTTATUEVO.
o Eo@aApévn emAoyn Tng avrAiag:
aMGETe TNV avTAia.
*O kivnTAPag dev AEITOUPYEI:
o £x€l UTTOOTED {NUIG KOl TTPETTEN VO
avTikaTaoTaBei. ETmKoivwvAoTe pe
TNV UTINPECIO TEXVIKAG UTTOOTHPI-
&ng.
o H Bepuiki TTpooTaCia OTO £0WTE-
pPIKG TOU KIVNTAPA €ival EAQTTWHA-
TIKA | XaAaopévn.
o O TTUKvWTAG €ival XaAaopévog.

Agv uttdpyel por) Tou vepoUu AT TO OUVAYEPUO
QVIXVEUTA KUKAWpaTog. H otdbun vepolu otnv a-
vappdédenaon Tng avtAiag A n Tieon eival kdTw atd
10 eAdxioTo emimedo. OAeg o1 avTAieg aTapdTnoav
Kal TTpoaTaTelovTal aTT TN AgiToupyia ev Enpw. Ta
LEDs (4), (6) eivai evepyd.

O guvayeppdg aTToKAEIETAI O€ XEIPOKiVNTO TPATTO.

Ap. Mepiypaen Reset
(eTavagopd)

A54 |EAdxioTO 6plo ouvayeppoU  |AutépaTto

AvTIHETWTTION TTPORANUATWV:

H Tiean Tou ouoTApaTog dev uTTepPaivel TNV TeBEI-
oa TIYA OTnv TTOPAPETpo Tou EAdxioTOou Opiou
(r54). Metd 10 XpdVo UCTEPNONG TNG TTapay. t54
OAeG o1 avTAiEG €xOuv OTAMATAOEI Kal TTPOCTATEUO-
vTal a1 TN AsIroupyia "ev {npw".

O guvayeppdg aTToKAEIETAI O€ XEIPOKiVNTO TPATTO.

Aitia/AUoeig
. H avtAia (repwTh A dlaxutng) €xel u-
TooTel {nuid. ETmKoivwvAoTe pe TNV
UTTNPETIa TEXVIKAG UTTOOTAPIENG.
. O kivnTApag Sev AeITOUpyEi:
o €X€l UTTOOTEl NUIG KOl TTPETTEl va
avTikataoToBei. ETmKoIvwvAoTE UE
TNV UTTNPEDIa TEXVIKAG UTTOOTAPI-
&ng.
o H Beppikr) TTpooTacia 0To ECWTEPIKO
TOU KIVNTAPQ €ival EAQTTWHATIKA 1
Xahaopévn.
o O TTUKVWTAG €ival xaAaopévog.

Ap. Mepiypaen Reset
(eTavagopd)

Ap. Mepiypaen Reset
(eTavagopd)

A55  |MéyioTo épio guvayepuou Autépato

A39 |E&wrtepikog OUVaYEPHOG
0@AAuaTOg

Alapépowon Tng  €voeigng
€VOG  eCwTEPIKOU  GuvayEP-
poU  ouvdedepévou  OTNV
wnoiakn gicodo D IN PROG
(c38=2).

AvTIHETWTTION TTPOBANPETWYV:

O ouvayepuog avixveUeTal aTré pia eEWTEPIKA dId-
Tagn. H AoyikA dlapop@uVETal ATt TNV TTAPAUETPO
r38. OAeg o1 avtAieg otapatouv Kal dev AeIToup-
Yyouv PEXPI TNV EPNPAvION TOU cuvayepuou.

O ouvayepuog OTTOKAEIETAI € XEIPOKIVNTO TPOTTO.

Aitia/AUoeig
. EAéyETe TNV KATAOTAON TNG EWTEPIKAG GU-
OKEUNG, AVTIKATOOTAOTE TNV Qv €XEI XOAGOEL.
. Av 0 guvayepuog ep@avieTal aAAG n diaTa-
&n eival o€ kaAn katdoTaon:
o To koAwdIo eival eAaTTwuaTIKG A
®Bapuévo, avTIKATAOTACTE TO.

AvTIHETWTTION TTPORANUATWV:

H mieon Tou ouoTpatog utrepBaivel TNV Tebeioa
TINA OTNV TTapdueTpo Tou MéyiaTou opiou (r55).
Metd 10 Xpdvo uoTépnong Tng Trapap. t55 dAeg ol
avTAieg aTapaTouyv.

O ouvayepudg aTTOKAEIETAI OE XEIPOKIVNTO TPOTTO.

Aitia/AN0oeig
. H Trieon utrepéBn Tn péyioTn Tieon: e-
Aéy&Te TNV TEBEiOQ TIPA (r55).
. Eo@aApévn emAoyn avtAiag: avrikata-
OTACTE TNV avTAia.

Ap. Mepiypaon Reset
(eTavagopd)

A56 |O idlog ouvayepUOg avixveUueTal| XeIpoKivnTo
5 @opég ata teAeuTaia 30 AeTTTd

Ap. Mepiypaen Reset

(eTTavagpopd

A53 |Aev umtdpxel porp Tou vepou|AuTtépato
KOTA TO OUVAYEPUO TNG QVTAI-
ag.

AVTIHETWTTION TTPORANPATWYV:

AVTIHETWTTION TTPORANHATWV:
To ouoTnua eival PTTAOKaAPIGPEVO €TTEIDN O idI0G
ouvayepUOg avixveueTal 5 @opég oTa TeAeuTaia 30
AeTITG XpnoigoTroiaoTe TNV TTapdueTpo ¢57 yia
ETTAVAPOPA KAl ETTAVEKKIVNON TOU CUCTAPATOG.
Aitia/AUoeig

. MpoadiopioTe ToVv TUTTO TOU CUvVAyEP-

HoU Kkal eTMAUCTE TOV

10 PYOMIZH ZYZTHMATOZ KAl
AEITOYPTIA
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10.1 MapdpeTpol Tpog EAeyXo KATd TV
€KKivnon

EAéyéTe TIG aKkOAouBeg TTpoypappaTI(OUEVEG TTO-

POMETPOUG KOTA TNV €KKIVNOT.

1. KaBopioTte TNV gykatdoTaon Kai TIG KATAAAN-
Aeg oUOKeUEG eAEyXoU (aI0BNTAPOG, WNPIOKEG
giocodol):

o 11 2 avTtAieg uTtd cupTiean. AvaTpégte
oTig Eikéveg 17 €éwg 38 kai 47 €wg 53.

o 1 A 2 avtAieg Aupdtwv i TTARpwONG.
Avarpére oTig Eikéveg 11 éwg 16, 39
£wg 46 kal 54 éwg 64.

O mivakag eAéyxou Q-SMART oev amarei
Kapia ouvtpnon poutivag, otav  Xpnaoigo-
TrolEiTal EVTOG TWV OPiwv TIOU avagépovTal
oTa TexviKa aToixeia.

KaAd Ba gival va eAEyxeTe TTEPIODIKG TN OWOTH
gvepyotroinon Tou dlagopikoU dIaKOTITN uyn-
MG euaioBnoiag (30 mA) [RCD, umoéAorro
pelpa OUOKEUNG] oUPPwva pe To pedua Bpa-
XUKUKAWOEWG.

12 AvTigeTwTion n
mpoBAnuUdTWY

2. uvdéoTe TOV QuaoBnTApa KA/l TNV WnQIOKM

€icodo oTa KaTdAAnAa TepuaTikG. AvaTpégTe
OTIG €IKOVEG 7, 8 kal 9
Kard Tnv evepyomoinon: EmiAéSTe TNV &-
voTnTa software 5.4.3 kal Tov TUTTO TOU QlI-
oénTApa.
o avtAia amofAATWV 1 aviywaong =
sE software.
€VIOXUTIKN avTAia = bS software.

Eicaywyn

Ek16g 0116 TOV 00NnYyd QVTIHETWTTIONG TTPORANKATWY
ouvayeppoU oTn AioTa GUVAYEPUWV (EVOTNTEG 7 Kal
9), TTapéxoupe eTiong évav odnyd yia TNV AVTIMETW-
mon GAwv TBavwy TTPoRANPATWY.

12.1 MpoBARuara, aitia Kal AUCEI

H avTtAia dev AsiToupyei, 0 'yevikOg SIAKOTITNG

€ival avappévog.

(o}

o P= migon S10k61TN

o S: nAekTPOVIKOG aIoONTAPOAG

o G: TAWTNPOSIAKOTITNG

4. OfoTe TIG TTAPAUETPOUG OTO MEVOU TTAPOME-

TPWV oUPPWVA PE TOV TUTTO TNG £QAPMOYAS
Kal TNG avTAiaG:

o avTAia amoBARTwy i aviywong (sE

software), BAémre Tab 2.

o evioXuTIKr) avTAia (bS software), BAéTre Tab
3

11 EYNTHPHZH “
Npo@pUAagn
f MPOEIAOMNOIHEH:

. Na Tnpeite TOUG IOXUOVTEG KO-
voviopoUg TIPOANYNG aTuxn-
METWV.

. Na XpnoIuoTToIfoTE TOV KOTAA-
AnAo €CoTTAiopd Kol TIG TTPO-
OTOTEUTIKEG DIATAEEIG.

. Na avotpéxete TTGvia OToug

Aitio Auon

‘EMeyn ATTOKATAOTAOTE TNV  NAEKTPIKN
TTapoxng Tapoxn kai eAEyETE av ol ouv-
pevParog Oéoelg eival dBIKTEG.

EvepyoTroi- Etravagépte TO SIaKOTITN
non  umep- | UTTEPPOPTIONG.

@opTI-ONg

Alak4TITNG

KUKAWMATOG

MpooTaTeuT- Emavagopd TG  dia@opikAg
Ky Oidragn | TpoaTaciag.

Bpaxuku-

KAWHATOG

yeiwong.

AcpdAeia F1 | AvTIKOTOOTAOTE TNV AOPAAEI
A F2 ehamtw-
UOTIKH.

O TUKVWTAG | AVTIKOTAOTACTE TOV TTUKVWTH Qv
KivnTApa autég eival e§wTepikGg. ETikoI-
gival  €eAaT- | VWVAOTE PE TOV TOTTIKO QVTITTPO-
TWHOTI-KOG. owTro TTwAACGEwWV Kal oépPIg av
TIPOKEITAI VIO ECWTEPIKO TTUKVW-

10XUOVTEG  TOTTIKOUG  KAVOVI-
opoulg, Tn vopoBeaia kal Toug
KWOIKEG OXETIKA WE TNV ETTIAOYR
TOU XWPOU EYKOTAOTAONG, TIG
UBPAUNIKEG OUVOEDEIG Kall EKEI-
VNG TNG NAEKTPIKIG I0KUOS.

11.1 FevikA ouvTApnon

HAekTpIKOG Kiviuvog
Mpiv ammd omoladATIOTE ETMOKEUN 1 OU-
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VTAPNON, aTTOoUVOEDTE TO OUCTNUA OTTO
v Tapoxr PEUPATOG KOl TTEPIMEVETE
TOUAGXIOTOV 2 AETTTA TTPIV OTTO TNV évap-
&n Twv £pyaoiwv f oTn povada.
ATTEVEPYOTTOINOTE KAl OTTOOUVOEDTE TO
oUoTnUa TIPIV OTTO TNV EYKATAOTAON TNG
Movadag i TNV eKTEAEOT OUVTAPNONG.

™.

H avrAia §ekivd, aAAd o pETATPOTTEDG QCPA-
Aglag xdAaoe

Aitio

Auon

KateoTpappévo
kaAwdio  peldpa-
T0G, Bpayuku-
KAWPEVOG  KIVNTA-
pag, f 1o BepuIKO
TIPOOTATEUTIKO 1)
ACPAAEIEG doev
gival  KaTGAANAa
yla 10 pedua TOU
KIvnTApPOa.

EAéyEre kai  avTikatooTh-
oTe Ta €gaptipara, av
XPEIAOTE.

Evepyotroinon
SIoKOTITWY  BeppI-
KAG  UTTEPPOPTW-

ong_yld_ JovoQa-

EAéyéte TIG OouVOrikeg Ael-
Toupyiag TNG avTAiag.
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OIKoUG  KIVNTAPES
TTOU o@eileTal O€
uTTEPPBOAIKO pela
£10600U.

O1 Tapoxég €ival KAEIOTEG Kal N NAEKTPIKA o-
vTAia AeiToupyei pe SiaAgirouca TaxuTnTa

AiTtio

Auon

Nepd  diappéel  €Ew
amd TNV AveTTioTpo-
on BaABida A £Ew
atré 10 oUCTNUA.

EAéyére 1o oloTtnua yia
TOV  EVIOTOWSO  TwvV
SlappPowV.
Emokeudote i avTika-
TOOTAOTE Ta €§aPTAHA-
Ta.

Aetapevh Pe OTTAONE-
vo didppayua, Kartd
TTEQITTITWON.

AvTiIKaTAOTAOTE TO
SiGppayua.

To onpeio Aemoupyiag
Oev €xel Babuovoundei
OWwaTA o€ OXEON KE TO

BaBuovounoTe ek véou
TO 6pIO KAl TO XPOVI-
opo.

ovotnua. Ma Tmapd-
Selyya, n TiPR  €ival
uywnAGTEPN TNG TTiIEONG
TTOU  TTOPEXETAl  ATTO
v avTtAia.

Mropei va ugiotatal | EAéyEte Tov TAWTApa
éva TTPOBANua pe Tn | Kai T deapevn.

oTaobuN TAWTAPA OTN
Oefapevr) uTTodoxXAG.

Mmopei va ugiotatal | EAéyEte 1O dIaKATITN
éva TTPORANpa pe TN | TTiEong Kal TIG akpaieg
oTd0un TAWTAPA OTN | TTEPITTTWOEIG (TTiEan).

Segapevr UTTOBoXAG.

H avrtAia AsiToupyei kai utrdpxouv Kpadaouoi
péoa i TAnociov TNG avTAiag.

Aitio Auon

To onueio Asitoupyi- | BaBuovounote ek véou
ag dev €xel BaBuovo- | TO OpIO0 KAl TO XPOVI-
unBei owoTd o oxé- | ouo.

on Pe 1o oUoTNUA.

H nipnR eivar xaunAo-
TEPN NG  €AGXIOTNG
TTEONG TTOU TTaPEXE-
Tal a1é TNV avTAia.

H avtAia Aeitoupyei Tavra oTn PéyioTn TaxoTn-
Ta.

Aitio Auon

Mrropei va ugioTtatal | EAéyEte Tnv UuSpPaAUAI-
éva TPOBANpa pe Tov | K ouUvdeon PETAGU
aigbnTipa. TOU QIOONTAPA Kal TOU
OUGTAMATOG.

EAéyETe TIG OUVORKEG
AeiToupyiag  Tou  ai-
abntipa.

YTapxel 0épag oTov
aiobntipa r oTo OI-
KEIO  UBPAUAIKO  KU-
KAwpa.

Opio utrepBoAika | AMGETE To 6plo.
upnAd Kkal n avriia
Oev  €mITUYXAvEl ThV
ATTAITOUYEVN TIYA.

H aviAia dev éxel | EAéyEte v ypopun
TTANPwWBEi. avappoenong Kal
TIAPWONG TNG avTtAiag.

H kUpla TTpooTaTeuTIKA S1dTO§N TOU CUOTAMA-
TOG EVEPYOTTOIEITAL.

Aitio Auon

BpaxukUkAwpa EAéyEre TG Ouvdéoelg
TWV KaAwdiwv

pX TEPITTTWON | AVTIKOTOOTACTE TOoV
MOVO®OOIKAG  O- | TIUKVWTH av autog eival
viNiag, o TuKvw- | e§wTepikdg.  EmiKoivw-
TAG KIVvNTAPA €lval | VAOTE ME TOV  TOTTIKO
€AATTWHATIKOG. QVTITTPOOWTIO  TTWAROE-
wv Kal oépPIig av TTpo-
KEITAI  yIO  E0WTEPIKO
TTUKVWTH.

13 AidBeon

NPOEIAOMNOIHZH:
A . H povdada mpémer va arop-

PITITETOI HECW EYKEKPINEVWV
ETAIPEIOV TTOU  €IBIKEYOVTAI
oTnv avayvwpion dlagope-
TIKWV TOTTWV UAIKWV (XGAu-
Bag,  XoAkdg,  TTAAOTIKO,
K.ATT.).

AHHE (EE/EOX)

{=Z

NAHPO®OPIEZ IlA TOYXZ XPHITEZ cUpgwva
ue 10 dpBpo. 14 Tng odnyiag 2012/19/EE Tou Eu-
pwTraikoU KoivoBouAiou kal Tou ZupBouhiou, Tng
4ng louAiou 2012, yia Ta aTTOBANTa €10WV NAEKTPI-
KoU kal nAekTpovikoU efotmAioyou (AHHE). To
ouUpBolo Tou dlaypappévou kKadou oTov EEOTTAIONS
f OTn ouokeuaoia Tou OgiXvel OTI TO TIPOIGV, GTO
TENOG TOU KUKAOU CwrG TOU, TTPETTEI VO OUAAEYETOI
XWPIOTA Kal VO PNV OTTOPPITITETAI JE AOTIKG ATTOP-
piugaTa. H KaTGAANAN XwpIioTh GUANOYR Yia PETE-
TEITA avakKUKAwON, €TTegEpyacia Kal QIAIKF) TTPOG
TO TrEPIBAAAOV aTTOPPIYN TOU TTAPOTTAIOUEVOU €-
EotrAIopoU  PTTOPEl va aTTOTPEWEI APVNTIKEG ETTI-
TITWOEIG OTNV Uyeia Kal oTo TTePIBAAAOV Kal TTpow-
Bei TNV emavaypnoipoTroinon A/kal TNV avakUKAw-
on Twv UAIKWYV TToU atrapTifouv Tov e§0TTAIoNO.

AHHE a1 dAAoug XprOTEG, YN OIKIOKNAG TTPOEAEU-
ong (Tagivéunon oluugwva pe Tov TUTTO TTPOIG-
VTOG, TN XPron Kai TNV Iox0ouca TOTTIKY VOUOBETi-
a): N XwpioT guAoyr autou Tou e€OTTAIoPOU OTO
T€AOG TNG CwNG Tou pubpifeTal kal dlayelpieTal
até Tov Tapaywyo (Mapaywydg Tou HHE cupgw-
va pe Tnv Odnyia 2012/19/EE). ‘Evag xpnoTng mou
€mMOUYEI va aTToppiYel auTév Tov €EOTTAICUO pTTO-
PEi va ETTIKOIVWVACEI JE TOV TTAPAYWYO Kal VO aKO-
Aoubrioel T0 gUoTNUa TTOU UIOBETABNKE OTTO TOV
TOPAYWYO YIO TN XwPIoTH GUAAOYH Tou €§OTTAI-
opoU oTo TéAoG TNG CwNAG Tou R BIOPOPETIKA va
emAéEel aveapTnTa pia aAucida dlaxeipiong a-
TTOPPIMUATWY.
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1  Giris ve giivenlik
1.1 Girig Y* w

Bu kilavuzun amaci
Bu kilavuzun amaci, asagidaki konularda bilgi

saglamaktir:
. Kurulum
. Kullanim
. Bakim

DIKKAT:
Uriini kurmadan ve kullanmadan énce

bu kilavuzu dikkatlice okuyun. Uriiniin
dogru olmayan kullanimi kisisel yara-
lanmalara ve maddi hasara yol acabile-
cegi gibi garantiyi de gecersiz hale geti-
rebilir.

NOT:
Bu kilavuzu ileride basvurmak lzere saklayin ve
her zaman unitenin yakininda bulundurun.

1.2 Giivenlik terminolojisi ve semboller

Tehlike seviyeleri

cak tehlikeli bir du-
rum.

Sembol Belirti
Eger onlenmez ise

————————— Eger Onlenmez ise
A TEHLIKE
olim veya ciddi ya-

olim veya ciddi ya-
ralanmalara yol aca-
UYARI
A ralanmalara yol
acabilecek tehlikeli
—————————————— birdurum.

Eger onlenmez ise
DIKKAT hafif veya orta dere-
A ce yaralanmalara yol
acabilecek tehlikeli

bir durum.

« Eder  Onlenmez

NOT: ise  istenmeyen
kosullara yol aga-
bilecek potansiyel
bir durum.

« Kisisel yaralanma
ile alakali olma-
yan bir uygulama

Tehlike kategorileri

Risk kategorileri, risk seviyelerine veya siradan
risk seviyesi sembollerinin yerine kullanilan spesi-
fik sembollere karsilik gelebilir.

Elektriksel riskler asagidaki spesifik sembollerle
belirtilir:
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f ELEKTRIK TEHLIKESI:

1.3 Tecriibesiz kullanicilar

UYARI:
A Bu Urln yalnizca nitelikli personel tarafin-
dan kullaniimak Gzere tasarlanmistir.

Asagidaki 6nlemlerin farkinda olun:

. Bu Urlin fiziksel veya zihinsel engelli ya
da ilgili tecribe ve bilgilere sahip olma-
yan kisiler tarafindan techizati kullan-
mak ve bununla ilgili riskler tzerine ta-
limat almig olmalari veya sorumlu bir
kisi gbézleminde bulunmalari haricinde
kullanilamaz.

. Cocuklar, driiniin Uzerinde veya etra-
finda oynamadiklarindan emin olmak
icin gézlem altinda tutulmahdir.

1.4 Garanti

Garanti ile ilgili bilgiler i¢in satis s6zlesmesine bakin.

1.5 Yedek pargalar

UYARI:
A Asinmis veya arizali bilesenleri degistir-
mek ic¢in yalnizca orijinal yedek pargalari

kullanin. Uygun olmayan yedek pargalarin
kullanimi arizalara, hasar ve sakatliklara
yol agabilecegi gibi garantiyi de gegersiz
hale getirebilir.

Uriiniin yedek pargalariyla ilgili daha fazla bilgi igin
Satis ve Hizmet departmanina basvurun.

1.6 Uygunluk taahhiitnameleri

Uriinde Uizerindeki isarete iligkin 6zel beyanname-
ye bakin.

]

1.6.1 AB Uygunluk Beyani (n. 12)

1 LVD, EMCD - Aparat/Uriin modeli:
Q-SMART (ilk sayfadaki etikete bakin)
RoHS - 6zgiin EEE tanimlanmasi:
Q-SMART
2. Ureticinin isim ve adresi:
Xylem Service Italia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
36075 Montecchio Maggiore VI
Italy
3. Bu uygunluk taahhitnamesi Ureticinin yegane
sorumlulugu altinda gikariimistir.
4. Beyanname konusu: elektrik pompalari igin kon-
trol paneli
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5. Yukarida agiklanan beyanin hedefi, ilgili Birlik
uyumlastirma mevzuati ile uyumludur
« Direktif 2014/35/AB, 26 Subat 2014 ve miteakip
degisiklikler (dUsuk voltaj).
« Direktif 2014/30/AB, 26 Subat 2014 ve miteakip
degisiklikler (elektromanyetik uyumluluk).
+ 8 Haziran 2011 tarihli 2011/65/AB Direktifi ve
miteakip degisiklikler, 2015/863/EU direktifi dahil
(bazi tehlikeli maddelerin elektrikli ve elektronik
cihazlarda kullaniminin kisittanmasi).
6. Kullanilan ilgili uyumlagtinimis standartlara ya
da diger teknik ozelliklere yapilan atiflar, uygunluk
beyani ile uyumludur:
« EN 60730-1:2011+A1:2019+A2:2019+
A2:2019+A11:2024, EN 60204-1:2018,
EN 61439-1:2011, EN IEC 61439-1:2021,
EN 61439-2:2011, EN IEC 61439-2:2021.
+ EN61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019,
EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021
EN 61000-6-1:2007, EN IEC 61000-6-1:2019,
EN 61000-6-3:2007, EN IEC 61000-6-3:2021.
« ENIEC 63000:2018.
7. Onaylanmis kurulus: - - -
8. Ek bilgiler:
RoHS — Ek Il — Kisitlamalardan muaf tutulan
uygulamalar:  elektrikli/elektronik  bilesenlerde
kursun [7(c)-1].
Beyanneme, asagidaki aksesuarlarin eklenmedigi
paneli ifade eder:
Modbus RTU kiti parga numarasi 150890910
6CP serbest kontak karti parga numarasi
1086042400

Namina imzalanan: Xylem Service Italia S.r.I.

Montecchio Maggiore, 20/12/2024

Alessio Vendraminelli N / <
Murahhas Aza Y, [ﬁ (VYN
rev. 00

Uygunluk beyani/beyanlari, 001085042 kodlu
Xylem belgesinin geri kalan metninden ayri olarak
kullanildiginda gegerli degildir.

Lowara, Xylem Inc. veya bagl kuruluslarindan
birisinin ticari markasidir.

2 Nakliyat ve Muhafaza
2.1 Teftis ve sevkiyat

1. Paketin disini kontrol edin.

2. Eger Urlinde gozle gorlllir hasar varsa
sevkiyat tarihinden sonraki sekiz gin
icerisinde distribitérimuze haber ve-
rin.

3. Kartonu agin.

4. Paketleme malzemelerini Griinden ¢i-
kartin. Tum paketleme malzemelerini
yerel yénetmeliklere uygun bir sekilde
imha edin.

5. Hasarl veya kayip parca olup olmadi-
gini belirlemek igin Grlini inceleyin.

6.  Eger uygunsuz bir durum varsa satici
ile iletisime gegin.

2.2 Nakliyat ve anahatlar

Onlem

UYARI:
A . Yirurlikteki  kaza  6nleme
mevzuatini inceleyin.

Dogru kaldirma teghizatini segmek icin paket tize-
rinde belirtilen brat agirligi kontrol edin.

Konum ve baglama

Unitenin nakliyat sirasinda giivenli bir sekilde bag-
lanmis oldugundan ve devrilemeyecek veya du-
semeyecek halde oldugundan emin olun. Uriin, -
10°C ve 70°C (14°F ve 158°F) arasinda bir ortam
sicakhiginda donmayan <%90 nem ve kir, isI kay-
naklari ve mekanik hasara karsi koruma ile nakliye
edilmelidir.

2.3 Muhafaza anahatlan

2.3.1 Muhafaza konumu

NOT:

. Uriini nem, kir, 1s1 kaynaklar ve me-
kanik hasara kars! koruyun.

. Uriin, -10°C ve 70°C (14°F ve 158°F)
arasinda bir ortam sicakliginda ve
donmayan %90 alti nemde muhafaza
edilmelidir.

3 Uriin Agiklamasi “ T
3.1 Uriine genel bakig

Q-SMART kontrol paneli, farkl sabit hiz uygulama-
lari igin 1 veya 2 tek fazli elektrik pompasiyla kul-
laniimak igin yapilmis tek fazli bir elektronik kontrol
panelidir.

Basinglandirma, bosaltma veya kanalizasyon sis-
temleri icin uygundur. Kurulum tirlinuzd kontrol
edin ve parametreleri buna gore degistirin (5.4.3,

5.4.4 ve 10.1 bolimlerine bakin).

3.2 Uriin ismi

Ornek: Q-SMART 10/15/D 12A

- Kontrol panelinin ticari ismi.
SMART | Ana gl¢ kaynagi, tek fazli 1x230Vac
50/60Hz

10 Baglanabilecek pompa sayisi
10: Bir
20: Iki

15 Nominal motor giici kW x 10
15=1.5kW x 10

D Varsayilan yazihm uygulamasi
D: kanalizasyon/kaldirma
B: itici/basinglandirma

12A Bir elektrik pompasi emilen maksimum
akim
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3.3 Teknik bilgiler

1. Sekme Standart siiriim

30(15)A @ 250VAC
Elektrik motoru igin izin verilen
maksimum akim 12A’

Kontrol  paneli
modeli

Q-SMART 10 Q-SMART 20

Anma  gerilimi
girisi (Uin)

1x230VAC (-15% to +10%)

Denetleme sistemi ile ModBus
iletisim protokolll TTL yoluyla
iletisim icin port
Sinyaller: +5V, RX, TX, RTS, 0V

TTL Seri portu

Anma girisi fre-

Voltajsiz réleler ile kartla iletisim
RJ45 konnekto- icin RJ45 portu

ru Sinyaller: +12V - 120mA , 0V,
6 acik kolektor gikisi

ll?li)yutlar ve Agir- 3 Nolu sekile bakin

50/60 Hz
kansi
Anma girisi aki-
mi ' (Uin=230V) 12A 24A
kOnerllen , hat 20A 40A
orumasil
Anma cikisi
akimi 12A 2x12A
(Uin=230V)
1.8W

Bekleme mo-
dunda tlketim

(bekleme modu glicti bagh olan
sensor turiine gore farklilik goste-

rebilir)
YUk tard Elektrik motoru
Nominal Cosg 20,6
Kutu Kendi kendine sénen - gri
On IP Korumasi 55

Baglantilar (yal-
nizca bakir kon-
diktér kullanin)

Terminal vida bloklari
(glic kaynagu, giris ve gikis)

Maksimum giris

gl kablosu 4 mm?
kesiti

Maksimum mo-

tor glic kablosu 4 mm?

kesiti

Ayar noktasi 3

Basing: 0 ila 60 bar (0 ila 6 Me-
gaPa)
Seviye: 0 ila 50 m (0 ila 164 feet)
Sicaklik: -20 ila 100°C (32 ila
122°F)

Ortam sicakligi 0ila 40°C (32iila 122°F)
Ortam Nemi %10 ila 90 donmayan
Rakim * <2000m asl
Alarm cihazi 3.6kHz, Piezo
Motor  koruma 12A (9G)
sigortasi F1, F2 CH10

’ 10,3x38 mm

Yardimci  koru-
ma sigortasi F3

1A Time-Lag 5 x20 mm
(T1L 250V IEC60127-2/3)

Dijital girigler

NO/NC kontagi icin 5 gok iglevli
giris (voltajsiz, 12V, 4mA)

Elektrik sondasi
girigleri

4 seviye elektrot sensoru
1 referans elektrotu
Hassasiyet: 5 ila 100kOhm,
Hat kapasitesi: 10nF maks,
Elektrot voltaji: 6.5V - 20Hz

Transduser 0-20/4-20mA
(Sensor etkin deger girisi)

Analog giris Akim girisi 0-22 mA, kesinlik
%0.3,

Sensor gii¢ kaynagdi +12 Vdc

Dijital ¢ikislar 1 Yuk rolesi 2 Yuk rolesi
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1. Kontrol panelinden verilen akim, elektrik pom-
palari tarafindan emilen akimdan daha disik
olmamalidir ve ayrica kablonun uzunlugu se-
bebiyle meydana gelen voltaj duglsune de
baghdir.

2. Hat koruma cihazinn akimini motorlar tarafindan

emilen maksimum akima goére segin.

Yalnizca elektronik sensér kullanildiginda.

Yiksek rakimda veya bu kilavuzda gegmeyen

diger cevre kosullarinda litfen yerel Satig

Sonrasi / Servis temsilciniz ile iletisime gegin.

Eal

3.4 Pompa ozellikleri

Elektrik pompasinin kullanim ve bakim kilavuzuna
bagvurun. Kontrol panelinin kullanim kisitlamalari-
ni elektrik pompasinin kisitlamalari ile birlikte de-
gerlendirmek 6nem tasir. 1. Sekmedeki

Teknik bilgiler bolimlne bakin. Musteri, bu kila-
vuzda belirtiimemis olsa dahil elektrik pompasinin
kisitlamalarini kontrol etmekle yukimltdur.

4  Kurulum “

Onlem

UYARI:
A . Yirurlikteki  kaza  6nleme
mevzuatini inceleyin.

. Uygun tecghizat ve koruyucu ci-
hazlar kullanin.

. Kurulum yeri, sihhi tesisat ve
gl¢c baglantilarinin  segimini
yaparken her zaman yurirlUk-
teki yerel yonetmelikler, yasa-
lar ve mevzuata basvurun.

4.1 Elektriksel gereksinimler

Yururlukteki yerel mevzuat asagida verilen spesifik
gereksinimleri gegersiz kilar.

Elektriksel baglanti kontrol listesi

Asagidaki gereksinimlerin karsilanip karsilanmadi-
gini kontrol edin:

. Elektrik uglarl ylksek 1si, titresimler ve
carpismalara karsi korumali olmalidir.
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. Ana hattin akim tiri ve voltaji pompa-
nin veri plakasindaki Ozellikler ile
uyusmalidir.

. Kontrol paneline asagidakilerle dona-
tilmis ve bu is icin tahsis edilmis bir
glic hattiyla elektriksel glic saglanmasi
onerilir:

o Yiksek hassasiyete sahip bir dife-
ransiyel anahtar (30 mA) [kacak
akim cihazi RCD].

o En az 3 mm’lik kontak arahgina
sahip bir ana hat yalitkan anahtari.

Kontrol paneli kontrol listesi

NOT:

Kontrol paneli, ayni panelden glic alan elektrik
pompasinin verisiyle uyumlu olmalidir. Kontrol pa-
nelinin kullanim kisitlamalarini elektrik pompasinin
kisittamalari ile birlikte degerlendirmek énem tasir.
Uygun olmayan kombinasyonlar elektrik pompasi
ve kontrol panelinin iglevselligini ve korunmasini
garanti etmez.

Asagidaki gereksinimlerin karsilanip karsilanmadi-
gini kontrol edin:

. Kontrol paneli, pompalari kisa devreye
karg! korumalidir. Bir geciktirmeli sigor-
ta veya salter (C Tipi model &nerilir)
kontrol panelini korumak igin kullanila-
bilir.

. Kontrol panelinin iginde bulunan bir ge-
cikmeli sigorta pompay! kisa devreye
karsi korur. Pompalar icin bir adet 12A
gG sigorta saglanmistir (F1, F2). 7 no-
lu sekile bagvurun.

. Kontrol paneli dogru programlanmis
olmalidir. “Baslatma ve programlama”
kismina basvurun (kisimlar  5.4.3,

5.4.4)
Motor kontrol listesi
3 telli bir gi¢ kablosu kullanin (2+ toprak). Tim

kablolar en az +70°C’ye (158 °F) kadar isiya da-
yanikli olmahdir.

4.2 Mekanik kurulum

. Kontrol panelini direkt glines 15131 alan
ve/veya IsI kaynaklarinin yakininda
olan bir alana kurmayin.

. Teknik bilgiler kismindaki ortam sicak-
lig1 araligina bagvurun.

. Kontrol panelini ve elektrik pompasini
kuru, donmayan bir alana kurun, kulla-
nim kisitlamalarina dikkat edin ve mo-
torun vyeterli derecede sogutuldugun-
dan emin olun.

. Uriinii patlayici atmosferlerde veya
asindirici vel/veya alev alabilen toz,
asit veya gaz bulunan yerlerde kul-
lanmayin.

4.3 Elektrik kurulumu

Onlem

IKAZ:

A . Tdm baglantilarin nitelikli bir
kurulum personeli tarafindan
yapildigindan ve yurlrlikteki
mevzuata uygun oldugundan
emin olun.

. Uniteyi (kontrol paneli ve elekt-
rik pompasi) galistirmadan 6n-
ce Unite ve kontrol panelinin
gl¢ kaynagindan ayri ve enerji
verilemeyecek durumda oldu-
gundan emin olun.

Topraklama

Elektrik tehlikesi
A . Her zaman bagka elektrik bag-

lantilarini yapmadan énce ha-
rici koruma kondiktorinu top-
raga baglayin.

NOT:

Elektrik baglantilarini yaparken kontrol panelinde
tel parcalari, kaplama veya bagka yabanci madde-
ler olmadigindan emin olun. Iceriden bir sey gikar-
tirken dahili pargalara hasar vermemek igin gerekli
6zeni gosterin.

NOT:

. Yanhs mekanik kurulum kontrol panelini
dogru gcalismamasina ve arizalanmasi-
na sebep olabilir.

. Kurulumdan énce bu kilavuzu ve elekt-
rik pompasinin kilavuzunu okuyun.

4.3.1 Terminaller

7 nolu sekile bagvurun

N° |Yontem/Baglanti Plastik imza

1 |Anahat glc¢ kaynagi| Fazla ylk salteri
1x230Vac, 50/60Hz 1P+N, In=32A

Asagidaki kosullarin karsilanip karsilanmadigini
kontrol edin:
. Kontrol panelinin dogru montaji igin 4
nolu sekile bagvurun.

2 |2.1) M1= Elektrik pom-| 2.1) U1M1=L1
pasi 1 kaynak| U2M1=N1
1x230Vac, [1max=12A | 2.2) U2M2=N2
2.2) M2= Elektrik pom-| U1M2=L2
pasi 2 kaynak
1x230Vac, 12max=12A

3 |Analog ve dijital sen-| Al/DI, Analog ve
sorler Dijital girigler
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3.1) Basing/ sicaklik/| 3.1) Al (0/4-20mA)
seviye sensori 3.2) D IN PROG
3.2) Programlanabilir| 3.3) P MIN/ G MIN
dijital giris 34) P MAX / G
3.3) Minimum basing| MAX

anahtari veya Minimum| 3.5) P1/G1

seviye anahtari 3.6) P2/G2

3.4) Maksimum basing| 3.7) Elektrik sonda-
anahtari veya Ylksek| lari

seviye anahtari 3.7.1) S COM

3.5) Basing/Samandira| 3.7.2) S MIN
anahtari pompa1 3.7.3)S 1

3.6) Basing/Samandira| 3.7.4) S 2

anahtari pompa2 3.7.5) S MAX

3.7) Elektrik sondalari

3.7.1) Ortak

3.7.2) Minimum seviye
3.7.3) Baslat-
ma/durdurma Pompasi
1

3.7.4) Baslat-
ma/durdurma Pompasi
2

3.7.5) Yiiksek seviye

kablolardan daha uzun olmasi iyi

bir uygulamadir, Sekiller 7 ve 8.

6. Tim kablolarin sabitlenip sabit-
lenmedigini kontrol edin, ARKA
kapag! kapatin ve eger baska
kablo baglanmadiysa vidalari si-
kin.

NOT:

Eger bazi modellerin 4G2.5mm2 enine kesitli bir
gl¢ kaynagi kablosu varsa bu yalnizca dahili Gretim
testi igindir. Voltaj diststni (£%4) kontrol edin ve
uygun enine kesitli bir kablo ile degistirin.

433 Motor gii¢ kablosu baglantisi

Eger motorlara gli¢ kablosu eklenmesi veya kab-
lonun degistirilmesi gerekiyorsa, elektrik motoru-
nun maksimum akim tuketimine uygun ve maksi-
mum voltaj distsinli (<%4) dikkate alan enine
kesitli yeni bir kablo takin.

4 |Voltajsiz kontak i¢cin RJ| RILS
45 hizh baglantisi

5 |Elektronik baypas igin M1
Anahtarlar: M2
M1: elektrik motoru 1
kontrol

M2: elektrik motoru 2
kontrol

(kisim 4.6’ya bakin)

6 |RTU 485 Modbus bag-| TTL
lantisi

7 |RTU 485 Modbus Kkiti
icin ic gévde

432 Ana hat gii¢ kaynagi baglantisi

NOT:

Ana gii¢ kaynagi kablosunun enine kesiti, elektrik moto-
runun maksimum akim tuketimine uygundur ve ayrica
maksimum voltaj dististinu de dikkate alir (£%4).

1. Kontrol panelinin gii¢ kaynagindan
ayr ve enerji verilemeyecek du-

nolu rumda oldugundan emin olun.

sekillere 2. On kapaklari (1) ve (3) agin ve ana
bagvurun. anahtari (2) OFF konumuna geti-
rin.

3. 4 M4x25 vidasini gikartin ve ARKA
kapagi agin (6 nolu sekile bakin).

4.  Motor glg¢ kablolarini ilgili kablo
rakorlarina (3) (5) yerlestirin, Sekil 5.

5. Ik olarak topraklama kablosunu
ilgili terminale baglayin ve daha
sonra diger kablolar baglayin.
Topraklama kablosunun diger kab-
lolardan daha uzun olmasi iyi bir
uygulamadir, Sekiller 7 ve 8.

6. Tum kablolarin sabitlenip sabitlenme-
digini kontrol edin, ARKA kapagi kapa-
tin ve eger bagka kablo baglanmadiy-
sa vidalan sikin.

56,7,8

Ana gii¢ kaynagi kablosunun kurulumu ve de-
gistirilmesi

5, 6, 7ve | 1. Kontrol panelinin giic kaynagindan
ayri ve enerji verilemeyecek du-

8 nolu N ]
sekillere rumda oldugundan emin olun.
basvurun. 2. On kapaklari (1) ve (3) agin ve

ana anahtari (2) OFF konumuna
getirin.

3. 4 M4x25 vidasini gikartin ve ARKA
kapagi agin (6 nolu sekile bakin).

4. Gug kablolarini ilgili kablo rako-
runa (1) yerlestirin, Sekil 5.

5. Ik olarak topraklama kablosunu
ilgili terminale baglayin ve daha
sonra diger kablolari baglayin.
Topraklama kablosunun diger

4.3.4 1/0 baglantilari

Terminaller uygulamaya ve kullanilan sensor turi-
ne gore segilmelidir (sekiller 7 ve 9). Uygulama igin
11 ila 64 nolu sekillere bagvurun.

56 7 1. Kontrol panelinin gu¢ kaynagindan
,6,7ve " :
ayri ve enerji verilemeyecek du-
9 nolu rumda oldugundan emin olun.
. 2. On kapaklan (1) ve (3) acin ve
sekillere ana anahtari (2) OFF konumuna
bagvurun. getirin.
3. 4 M4x25 vidasini ¢ikartin ve ARKA
kapagi agin (6 nolu sekile bakin).
4. Kablolar ilgili kablo rakorlarina
yerlestirin, Sekil 5, kisim 4.5.
5.  Kabloyu ilgili terminallere

baglayin, Sekiller 7 ve 9.
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6. Tdm kablolarin sabitlenip sa-
bitlenmedigini  kontrol edin,
ARKA kapagdi kapatin ve eger
baska kablo baglanmadiysa
vidalari sikin.

pasi 1

- Sensor AIN 5ila 10

435 Sigorta F1 ya da F2’nin Degisti-
rilmesi

Eger Sigorta F1 veya F2'nin ariza sebebiyle degisti-
rimesi gerekiyorsa, dogru karakteristige sahip bir si-
gorta ile degistirin.

Alarm A01, Sigorta F1’in arizali oldugunu gésterir.
Alarm A02, Sigorta F1’nin arizali oldugunu gdsterir.

- Maksimum [P MAX 7ila13
basing S MIN
anahtari

- Minimum
seviye son-
dasi

- Cok telli
sonda kab-
losu

567 1. Kontrol panelinin gii¢ kaynagindan
, 6,7 ve " :
ayri ve enerji verilemeyecek du-
8 nolu rumda oldugundan emin olun.
. 2. On kapaklari (1) ve (3) agin ve ana
sekillere anahtari (2) OFF konumuna getirin.
bagvurun. 3. 4 M4x25 vidasini ¢ikartin ve AR-
KA kapagi acin (6 nolu sekile ba-
kin).
4. Sigorta F1 (alarm A01) veya
F2'yi (alarm A02) kaldirmak igin
uygun bir alet kullanin.
Sigortay!
Teknik bilgiler dogrultusunda
degistirin, 7. Sekmeye bakin
7. ARKA kapagi kapatin ve eger
baska kablo baglanmadiysa vi-
dalari sikin.

o o

6 - Minimum P MIN 5ila 10
basing G MIN
anahtar P MAX

- Minimum
seviye Sa-
mandira
anahtari

- Maksimum
basing
anahtar

4.4 Analog sensor

0/4-20mA c¢ikisli bir analog sensor, sistemin basin-
cini, seviyesini veya sicakligini goéstermek igin

gereklidir (7 ve 9 nolu sekillere basvurun).
Bir sensor, ek islev olasiliklari ekler.
5.3 Baslatma ve programlama kismina bakin.

4.5 Kablo rakorlari ve terminaller

451 Basinglandirma i¢cin Q-SMART
10/bS seti

5, 7 ve 9 nolu sekillere bagvurun
Asagidaki degerler 6nerilir

(1) Cok telli kabloyu bir dagitim kutusuna baglayin
ve sonra her sonday! kablosuyla baglayin.

452 Basinglandirma igin Q-SMART
20/bS seti

5, 7 ve 9 nolu sekillere bagvurun

# Yon- Serigraphy |Olasi kablo

(Sekil |tem/Baglanti |Q-SMART |capi (mm)

5) (Sekiller 7, 9) |((Sekiller 7, 9)

1 - Girigglig |[1x230Vac |7ila 13
kaynagi

2 - Basing P1 5ila 10

anahtar P1|P 2

- Coktelli P MAX
basing S COM
anahtar S MIN

# Yon- Serig- Olasi kablo
(Sekil |tem/Baglanti [raphy Q-|capi (mm)
5) (Sekiller 7, 9)|SMART
(Sekiller 7,
9)
1 - Girig gli¢ 1x230Vac |7ila 13
kaynagi
2 - Basing P1 5ila 10
anahtari P1 |S COM
- Ortak Sonda
3 - Motor Pom- |M 1 7ila13

kablosu™ |S 1
- Coktelli S2
sonda kab- [S MAX
losu ™
3 - Motor M1 7ila13
Pompasi 1
4 - Sensor AIN 5ila 10
- Basing P2
anahtan P2
5 - Motor M2 7ila13
Pompasi 2
6 - Minimum [P MIN 5ila 10

basing P MAX

anahtari G MIN
- Minimum |[S COM

seviye Sa- |S MIN
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mandira S MAX
anahtari

- Coktelli
sonda kab-
losu™

- Coktelli
basing
anahtar
kablosu("

453 Q-SMART 10/SE atik su tahli-

ye/doldurma seti

5, 7 ve 9 nolu sekillere bagvurun

kaynagi
2 - Cok telli - SCOM 5ila 10
sonda kab- |- S MIN
losu™ - S1
- Cok telli -S2
samandira |- S MAX
anahtari - G1
kablosu™ |- G2
- G MAX
3 - Motor Pom- |- M 1 7ila13
pasi 1
4 - Sensor - AIN 5ila 10
5 - Motor Pom- [- M 2 7ila13
pasi 2
6 - Minimum |- GMIN 5ila 10
seviye Sa-
mandira
anahtari

# Yon- Serigraphy |Olasi kablo
(Sekil |tem/Baglanti |Q-SMART |gapi (mm)
5) (Sekiller 7, 9) |(Sekiller 7, 9)
1 - Girggie |- 1x230Va|7ila13
kaynagi c
2 - Maksimum [- G MAX |5ila10
seviye Sa- [- S MAX
mandira
anahtari
- Maksimum
seviye
sondasi
3 - Motor - M1 7ila13
Pompasi 1
4 - Sensor - AIN 5ila 10
- Seviye - 81
Sonda
Pompasi 1
5 - Samandra [- G1 7ila13
anahtari - SCOM
Pompasi 1 |- S MIN
- Ortak Son- |- S1
da - S MAX
- Coktelli
sonda kab-
losut™
6 - Minimum |- GMIN |5ila10
seviye Sa- |- S MIN
mandira
anahtari
- Minimum
seviye
sondasi

454 Q-SMART 20/SE atik su tahli-

ye/doldurma seti

5, 7 ve 9 nolu sekillere bagvurun

46 ACIL BIR DURUMDA ELEKTRIK
POMPALARINI CALISTIRMAK

Q-SMART kontrol panelindeki yazilim veya elekt-
ronik pargalarin bloke olmasi durumunda pompalar
M1 ve M2 jumper anahtarlarinin konumu degistiri-
lerek galistinlabilir (7 ve 70 nolu sekillere bagvu-
run).

UYARI:

. Bu iglemin nitelikli kurulum
teknisyenleri tarafindan yapil-
digindan ve ydrdrlikteki mev-
zuata uygun oldugundan emin
olun.

. Unite Gizerinde calismaya bas-
lamadan 6nce Unite ve kontrol
panelinin gli¢ kaynagindan ay-
ri ve enerji verilemeyecek du-
rumda oldugundan emin olun.

. Bu islem yalnizca acil bir du-
rumda yapilmalidir.

5 Sistem Agiklamasi
5.1 Kullanici arayuzii

Liste, 7 nolu sekildeki parcalari agiklar.

Numara | Aciklama

# Yon- Serigraphy |(Olasi kablo
(Sekil |tem/Baglanti |Q-SMART capi (mm)
5) (Sekiller 7, 9) |(Sekiller 7, 9)

1 - Girig glic - 1x230Vac |(7ila13
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MANUAL (MAn) modunda:

1 = Elektrik pompasi 1'i galistirmak
icin digme. Calistirmak icin digme-
ye basin ve basili tutun.

2 = Elektrik pompasi 2'i galistirmak
1ve2 icin digme. Calistirmak icin digme-
ye basin ve basili tutun.

STANDBY (StY) modunda:

1,2 STBY modunda segilen bir pa-
rametrenin degerini artirmak veya
azaltmak
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3 Gosterge turi:
Isik sembolli Gg haneli LED’ler

islem modlar arasinda gegis igin

digme:
. AUTOMATIC (Aut)
4 . MANUAL (MAn) ve

. STANDBY (StY) (prog-
ramlama menisinid et-
kinlestir)

5 Meniyi ve veriyi onaylama igin digme

52 Gosterge bilgisi

Liste, 2 nolu sekilde gosterilen parcalar agiklar.

gore diizenleyin, 5.4.4 boliimiine bakin ve 11 ila
64 nolu sekillere bagvurun.

. Kontrol paneli halihazirda bir elektrik
pompasi veya itici setine bagl oldugunda
elektrik pompasinin karakteristigine da-
yanilarak ayni sekilde programlanir ve
varsayllan degerler degisebilir. Sistemin
islev degerlerini duizenleyin.

. Yanlis yapilandirma elektrik pompasina
vel/veya sisteme hasar verebillir.

Numara Aciklama

1 Yesil 1sikli LED, pompa 1'in ¢alistigi-

ni belirtir

2 Mavi 1sikli LED, AUTOMATIC modu
belirtir

3 Yesil 1sikli LED, pompa 2'in calistigi-
ni belirtir

4 Kirmizi 11kl LED, bir arizayi belirtir.

Bir alarm calistiginda LED yanar.

5 MANUAL modda sari 1sikli LED

Kirmizi 1sikh LED, sunu belirtir:
. Su eksikligi alarmi ON, itici
6 uygulamasi igin
veya
. Yiksek seviye alarmi ON, ka-
nalizasyon uygulamasi igin.

Kullanici arayiizi igin 7 ve 2 nolu sekillere bagvurun.

1. Tim mekanik, elektrik ve hidrolik baglantilarin
yapilip yapilmadigini kontrol edin. Mekanik
kurulum kisim 4.2, Elektrik kurulumu kKisim
4.3‘e bakin.

2. Glcl ana anahtardan (1) agin sekil 7 ve
kontrol paneli baglayacaktir.

3. Kontrol paneli dahili otomatik bir donanim
testi gerceklestirir ve LED (9) agilir. Dogru
uygulamay! ayarlamak igin CONFIGURA-
TION MENUye girmek mumkindir (11 ila
64 nolu sekillere bagvurun).

Kirmizi 1giklh LED eger segildiyse

NOT:

. Calisma durdurulduktan sonraki bas-
langic modu her zaman AUTOMATIC
moddadir ve degistirilemez.

. Otomatik modda elektrik pompasi, sis-
temin basinci, seviyesi veya sicaklgi
secilen degerin altinda ise galisir. Ge-
rekirse MANUAL moda ayarlamak igin
(4)e basin, elektrik pompasi calisiyor-
sa kapanir.

! Sicaklik °C belirtir

8 Kirmizi 11kl LED eger segildiyse m
olarak yiksekligi (su dikeci) belirtir

9 Istikrarh yesil 1siki LED agik oldugu-
nu belirtir

10 Kirmizi 1s1kh LED eger segildiyse bar
olarak basinci belirtir

5.2.1 Kullanici arayiiziini kilitle-

mek/kilidi agmak

Digmeler (4) AUTOMATIC veya MANUAL modda
etkinlesir ve kullanicinin iglem ve alarm gunliginu

goruntilemesine (5.4.2 kismina bakin) veya meni-
lere erismesine ve islem parametrelerini dlznle-

mesine 5.4.3 kismina bakin) izin verir.

5.3 Baslatma ve programlama

NOT:
e Eger ayn ayn tedarik ediimis ise, VARSAYILAN

YAZILIM ASAGIDAKI SEKILDEDIR:
- Q-SMART10../D, Q-SMART20./D igin

SEWAGE (SE), 3.2 kismina ve 5.4.3 tab.
2’ye bakin.

- Q-SMART10../B, Q-SMART20 igin
PRESSURISATION (bS), 3.2 kismina ve

5.4.3 tab. 3’e bakin.
Degerleri elektrik pompasi ve sistem tiiriine

PARAMETER meniisiindeki parametreler YAL-
NIZCA STANDBY (StY) modunda diizenlenebi-
lir. AUTOMATIC veya MANUAL ve STANDBY
(StY) modlar arasinda gegis igin (4)e basin;
LED’ler (5) ve (2) kapalidir. Dogru prosedur igin
5.4.4 kismina bakin.

5.4 Programlama

Kontrol panelinin bir tus kombinasyonuyla erisilebi-
lien G¢ menisu vardir.

. QUICK CONFIGURATION (5.4.3 kismina
bakin)

. ALARMS LOG (5.4.2 kismina bakin).
. PARAMETERS (5.4.4 kismina bakin).

5.4.1 Gostergede gosterilen metinler

Sim Aciklama

islem Manuel modda: pompa durdurul-

MAn
du
Aut Islem Otomatik modda.
StY Bekleme modu: Programlama etkin
cnf Yazilhm segimi (sE veya bS)

SE Q-SMART kontrol paneli SEWAGE
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modunda.

Q-SMART kontrol paneli Basinglandir-
ma BOOSTER modunda.

Yapilandirma parametresi

Zamanlama parametresi

c
t

r Ayar parametre menusu
h Saat ve Veri degeri

Analog sensér kullaniimadiginda gés-
- tergede gosterilir. Dijital sensor kullani-
liyor.

Analog sensor kullanilmadiginda (geri

run S
bildirimsiz), pompa galigir

A Alarm gunlugi

St Otomatik caligma testi

Q-SMART kontrol paneli D IN PROGR
OFF (sekil 9) konumuna bagl harici komut

anahtari ile devre digi birakilr.
Alarm gunliginde alarmin durumu.

On Alarm ginliginde alarmin durumu.
P1 Pompa 1 galisiyor
P2 Pompa 2 ¢aligiyor

5.4.2 Alarm giinlugii

Alarmlarla ilgili bilgileri MANUAL veya AUTOMATIC
modda gérintlilemek mimkindir. Meni salt okunur-
dur ve gerceklesen son 20 alarmi géruntuler.

1 ve 2 nolu sekillere basvurun.

- Meniye erigmek icin (4)'e basin ve birkag sani-
ye basili tutun. LED (4) kapanir.

- Alarmi segmek icin (1) veya (2)'ye basin ve
onaylamak igin (5)’e basin.

- Birkag kez (5)'e basin, asagidaki verilen sirasiy-
la géruntllenecektir: alarm kodu, durum (OFF,
ON) ve meydana gelis anini belirtmek icin giin,
ay, yil, saat, dakika.

- Cikmak icin (4)'e veya listedeki bagka bir alarmi
segcmek icin (1) veya (2)’ye basin.

Ornek 65 nolu sekilde gOsterilir.

Alarm no 20, tir A53,
- devre disi birakildi (OFF) 12/11/2015 saat 21:36
- etkinlestirildi (ON) 12/11/2015 saat 20:58

5.4.3 Yapilandirma mentuisi

Bu meni hizli uygulama segimi igin kullanilir (Sekil
11 ila 64’e bakin).

SECIM_YALNIZCA CALISTIRMA ESNASINDA
YAPILMALIDIR.

1. 6 nolu sekile bagvurun: Ana anahtari (2) agin.

2. 1ve 2nolu sekillere bagvurun: Calistirma
esnasinda (1) ve (2) digmelerine ayni anda
basin; LED (9) yanar ve “cnf’ gostergede go-
rintulenir.

3. (5)e basin, mevcut yapilandirma gosterilir.

4. Pompa sayisini dizenlemek igin (1) veya (2)
digmelerinden birine basin:

. SE: Kanalizasyon.
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. bS: itici basinglandirma.
Onaylamak icin (5) digmesine basin.
Gostergede 1P veya 2P gosterilir.
Pompa sayisini diizenlemek icin (1) veya (2)
digmesine basin:
. 1P: bir pompa
. 2P: iki pompa
Onaylamak igin (5) digmesine basin.
Gostergede P veya S gosterilir. Dizenlemek
icin (1) veya (2) digmelerinden birine basin.
Eger basinglandirma modu (bS) olarak ayar-
lanmis ise:
. P: Basing anahtarindan pompa kon-
trolii. P1, P2, PMAX, PMIN etkin.
. S: Elektronik basing sensériinden (A
IN) pompa kontroli. A IN, P MAX, P
MIN etkin.

No o

©x

Eger kanalizasyon modu (SE) olarak ayarlanmis ise:
. G: Basing anahtari samandiralarindan
pompa kontroli. G1, G2, GMAX, GMIN
etkin.

10. Onaylamak igin (5) dligmesine basin.
11. Kontrol panelini kapatin ve tekrar agin. Yeni
uygulama etkinlesir.

5.4.4 Parametre meniisii

STANDBY modunda (StY) kullanim parametreleri-
nin tamam1 yalnizca segilebilir ve degistirilebilir (2.
Sekme veya 3. Sekmeye bakin).

NOT:
3 dakika hareketsizlikten sonra ve higbir dugme
kullanilmazsa, otomatik moda dondldr.

Pompa yapilandirma esnasinda bekleme modun-
da kalir.

1 ve 2 nolu sekillere basvurun.

1. STANDBY (StY) moduna erisim igin (4)'e ba-
sin ve basili tutun.

2. (2) ve (5) LEDleri kapanir. LED (9) agilir.

3. Parametre menlsiine erismek icin (5)'e basin.

4. *000* yanip sbner.

5. 066 olan sifreyi duzenlemek igin (1) veya
(2)'ye basin.

6. Onaylamak igin (5)e basin. Eger sifre yanlis

ise salt okunur mod igin (4)’e basin.

7. Parametreyi gorlntilemek igin (1) ve (2)ye
basin

8. Parametreyi diizenlemek icin (5)'e basin. Ya-
nip sénecektir.

9. Degeri degistirmek icin (1) veya (2)'ye basin.

10. Onaylamak igin (5)'e basin.

11. Onaylamak ve sonraki parametreye gegmek
icin (1) veya (2)'ye veya AUTOMATIC veya
MANUAL modu igin (4)’e basin.

12. 7'den 9'a adimlari tekrarlayin.

13. AUTOMATIC veya MANUAL modu igin (4)e
basin.



tr - Orijinal talimatlarin tercimesi

14. Kapatin ve tekrar agin. r08 |Yiksek esik [0 ila Tam Cesitli (0,5
) deltasi Olgek
2. Sekme KANALIZASYON Uygulamasi r09 |[Dusik esik [OilaTam  [Cesitli [0,5
(SE parametresi segili, kisim 5.4.3) deltasi Olgek
_ r10 |Esik Pompa |0 ila Tam|Cesitli |8
Par. |Aciklama Aralik Unite  |Varsayi- 1 Baslat Olgek
lan t10 [Zamange- [0ila 100 sn 2
i ciktirme
SISTEM Pompa 1
— Baglat
c01 |Pompasa- |1=1pompa |- kontrol M1 |Esik Pompa [0 ila Tam|Cesiti |2
yisl 2= 2 pompa panell. 1 Durdur Olcek
iyeet 11 |[Zamange- [0ila100  |sn [0
c02 |Doldurma |0= Devre - 0 gg::?;
islevi Disi Durdur
(11ila 16, [1=Etkin - - —
39 ila 46. 54 r12 |Esik Pompa (_)_ ila Tam|Cesitli |7
ila 64 RI’U_ 2 Baglat O!(;ek
§ekiTere t12 Z_aman ge- |Oila 100 sn 2
bagvurun) ;:letlrmez
c03 |Kullanilan |1= $amandi- |- 1 ng;gta
sensor tird. o anahtaria- M3 |Esik Pompa oO ila Tam|Cesili |1
_ . 2 Durdur Icek
2-Sedlye 113 |Zamange- [0ila100  |sn [0
3= Sondalar ciktirme
4= Arizallysa Pompa 2
samandiraya Durdur
gecgen seviye .
sensorl KOMBINASYON (agiklama igin 6.2 kismina bas-
5= Arizaliysa vurun)
sondalara
gegen seviye c14 |Pompalarisa- |0=yalnizca |- 3
sensori mandraanah-  |G1 ve G2
c04 |Sensorsin- [1=4-20mA |- 1 tarlart (G) ve 1=yalnizca
yal tir 2= 0-20mA sondalar (S)ile |G MIN ve S
c05 |Sensoriin ilk |Basing: cesitli |0 durdurma MIN bagli
olgek degeri.|0 ila 60 bar velveya baglat-  [(samandira
Yalnizca Sicaklik: ma kombinas-  |anahtari
sensor kul- [-20 ila 100°C yonlarini etkin-  [veya sonda
lanildiginda. |Seviye: legtirin. S MIN +
Oilas50m ortak S COM
105 [k 6lgegin  |0= Devre |- 0 sondasi)
mA’de kalib- |Disi 2= yalnizca
rasyonu. 1= Etkin G MAXve S
t05 |Analog giris |Standart - 3 MAX bagli
icin yazilim |Lowara (samandira
filtresi anahtari
c06 |Segili sensoriin|Basing: Cesitli (10,0 veya sonda
tamolgek |0 ila 60 bar S MAX +
degeri. Yalniz- | Sicaklik: ortak S COM
ca sensér -20 ila 100°C sondasi)
kullanildiginda. | Seviye: 3= G MIN/S
0ila 50 m MIN ve G
MAX /S MAX
ESIK VE ZAMANLAMA (esik yalnizca sensor var-
sa etkindir) POMPA ROTASYONUNU BASLATMAK
c07 [Ozgiin sevi- (0= Devre - 0 ¢15  |Pomparotas- |0= Devre |- 1
ye ayar nok- | Dis! yonunu etkin- |Digl
tasi 1= Etkin lestirin. Oto-  |1= Etkin
r07  |Ayar noktasi [0 ila Tam Cesitli |5 matik pompa
seviye dege-|Olgek rotasyonu,
ri otomatik
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modda dur- GERGEK ZAMANLI SAAT
duktan sonra
setin her h19 |Tarihi ayar-|Y -
yeniden bas- lamak
latiimasiyla h20 |Ayr ayarla-|M=  f'den|-
gergeklegir. mak 12'yve
Eger pompa- h21 |Gunu ayar-|d= 1'den|-
larin devir lamak 31’
aligverisi h22 [Saati ayar-|h= 0’danl-
devre digi ise, lamak 23'e
samandiralar h23 |Dakikayl  |m= 00dan|-
veya sondalar ayarlamak |59'a
ilgili pompala-
rina bagl OTOMATIK GALISMA TESTI
olmalidir: P1- Bu iglev ile pompalar haftada bir kere ve belirli bir
G1(veya §1), zaman ve giinde veya bir slre hareketsizlikten sonra
P2-G2 (veya baglatilir.
Sﬁ)iélev, (Aciklama igin 6.7 kismina bagvurun)
pompalar
farkli istas- c24 |Periyodik 0= Devre - 0
yonlarda yer otomatik Disi
aliyorsa 6nem testi etkin-  |1= Haftalik
tasir. lestirmek 2= Hareket-
c16 |Caligtirdiktan [1= Pompa 1 |- 1 sizlik siiresi
veya sifirla-  [2= Pompa 2 t24  |Pompa 1'in |1ila 30 giin |giin 1
diktan sonra hareketsizlik
ilk olarak periyodunu
baslatmak ayarlamak
istediginiz (c24=2)
gérev pom- t25 |Pompa 2’in |1ila 30 gin (gin 1
pasini yerles- hareketsizlik
tirin. periyodunu
C15 paramet- ayarlamak
resi ENAB- (c24=2)
LED modun- h26 |Haftalik 1= Pazartesi |- 1
da olmalidir. otomatik 2=Sal
c17 |Egerotomatk [0= Devre|[Saat [0 testin gund- |3= Carsamba
pompa rotasyo- [Digl nu ayarlama |4= Persembe
nu gergeklesmez- |1 ila 12 saat (c24=1) 5= Cuma
se (set hig dur- 6= Cumartesi
mazsa), ayarll 7= Pazar
stire gegtiginde h27 |Haftalik 0ila 23 saat 10
“zorunlu” bir otomatik
gbrev pompas! testin saatini
rotasyonu ger- ayarlama
ceklesir. (c24=1)
c18 |Yalnizca 0= Devre|- 0 h28 |Haftalk Oila 59 dk 00
sensorli Disi otomatik
sistemlerin 1= Etkin testin daki-
bulunmasi kalarini
durumunda ayarlama
ayarlanabilir. (c24=1)
Geri bildirimin h29 |Haftalik 2ila20 sn 5
(basing, sevi- otomatik test
yeler, sicak- esnasinda
lik) asiri fark- pompanin
lihk goster- calisma
mesi duru- sUresini
munda za- ayarlama
manlamay!i (c24=1)
(t10, t11, t12, .
t13) yarilar. AYAR NOKTASINI DEGiSTIRME (yalnizca analog
sensorlii sistemde)
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c30 |Modu ayar |0=Devre - 0 anahtart G |2=NO,
noktasini Disi MAX’in Normalde
degistirmeye| 1= Dahili mantigini aclk
ayarlama saat ayarlamak
2= Dijital t36  |Dijital girig 0ila 200 sn
giris DI5’'ten samandira
r30 |Ayar nokta- |0 ila Tam cesitli 0,5 anahtar G
sinin degi-  [Olgek MAX'in (r36)
sim degerini etkinlesmesine
ayarlama kadar gecikme
Her pompa- sUresi
nin baglama r37  |Dijital giris  |1= NC, Nor- |-
ve durma samandira |malde kapal
esigi (r08, anahtari G |2=NO,
r09 10, r11, MIN’in man- [Normalde
r12,r13), tigini ayar-  |agik
(c30=1) lamak
degeriyle t37  |Dijital giris |0 ila 200 sn
artar ve samandira
azalir. anahtari G
h30 |Ayar nokta- |Oila 23 saat 1 MIN’in (r37)
sini (c30=1) etkinlesme-
degistirmek sine kadar
icin baslan- gecikme
gI¢ saatini suresi
ayarlama c38  |Programlanabilir (0= Kullaniimi- |-
h31 |Ayar nokta- |0 ila 59 Dk 1 dijital girig D yor.
sini (c30=1) IN.PROG"  |1= Harici
degistirmek yapllandirmasi  |komut ve
icin baslan- pompalar tek
gi¢ dakikala- tek agiliyor
rini ayarla- (2 saniye
ma arayla).
h32 |Ayar nokta- [0 ila 23 saat 1 2= Harici
sini (c30=1) alarm
degistirmek 3= Harici
icin bitis ON/OFF.
saatini ayar- 4= Ayar nok-
lama tasi degis-
h33 |Ayar nokta- |0 ila 59 dk 1 tirme
sini (c30=1) r38  |Programlanabilir{1= NC, Nor- |-
degistirmek dijital giris D malde kapali
icin bitis IN_PROG 2=NO,
dakikalarini mantiginin Normalde
ayarlama ayarlanmasi aclk
L . . t38  |Programlanabilir|0 ila 200 sn
DUITAL GIRISLERI PROGRAMLAMA dijital girsin
(7 ve 9 nolu sekillere basvurun) etkinlesmesine
kadar geckme
r34 [Dijital girig [1= NC, Nor- |- 2 Sresl
§ajmar?d|ra malde kapali DIN_PROG
anahtari 2=NO, (138)
G1'in manti- |Normalde 6CP Q-SMART MODULE (OPSIYONEL AKSE-
gini ayarla- |acik SUAR)
mak ’
r35 |Dijital giris [1= NC, Nor- |- 2 Alti roleli ve voltajsiz kontakli elektronik bir karttir (7,
samandira |malde kapal .
=nahtar 2= NO, 9 nolu sekillere bagvurun.).
S;:I";;';?” ’:;Lma'de c40 [OUT_1rdlesi- [0=Devre |-
lamak nin yapilan- Disi
136 |Dijital giig _|1= NC, Nor- |- 2 ‘I’('g)"as' (kartta :,;rm calisi-
samandira |malde kapali 2= P2 calisi-
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yor Hizi 1=19200
3= Sigorta 1 2= 38400
yanmig 3= 57600
4= Sigorta 2
yanmis VARSAYILAN AYAR
5= Ylksek
seviye alarm c48 |Tum varsayl- |0= Hayir -
6= Alarm lan paramet- |1= Varsayi-
Maks seviye releri yikler |lani yiikle
esigi (fabrika ayari)
Kmn?rm SAAT SAYACI
givg;—ii?lgl h49 |Pompa 1 -
alarm galisma
9= Otomatik saatlerini
test yapili- okur
yor. h50 |Pompa 2 -
10= Alarm galisma
sensori ari- saatlerini
zasl| okur
11= Gug h51 |Q-SMART |-
ACIK kontrol pa-
12=Aut/Man nelinin top-
modu lam ¢alisma
c41 |OUT_2rdlesi- |C40 yapilan- |- 0 saatlerini
ninyapilan-  [dirmasina okur
dirmasi (kartta |bakin c52 |Tum pompa |0= Hayir -
K4) saat sayag- |1=Pompa 1
c42 |OUT 3rdlesi- |C40 yapilan- |- 0 larinin hafi- |caligma sa-
nin yapilan- dirmasina zasini sifir- |atlerini sifirla
dirmasi (kartta |bakin lar 2= Pompa 2
K5) Qallgma sa-
c43 |OUT 4 rdlesi- |C40 yapilan- |- 0 atlerini sifirla
ninyapilan-  |dirmasina 3= Pompa 1
dirmas! (kartta |bakin + pompa 2
K86) Qallgma sa-
c44  |OUT 5rdlesi- |C40 yapilan- |- 0 atlerini sifirla
ninyaplan- ~|dirmasina ALARMLARI PROGRAMLAMA
dimas (kartta | bakin (kanalizasyon uygulamasi igin tahsis edilmis
K7) — alarmlar)
c45 |OUT_6rdlesi- |C40 yapilan- |- 0
ninyapllan-  [dirmasina — o= -
dirmasi (kartta |bakin cs3 )?euigir:t?sl\ﬁ %I§I|Devre
Kg) (Eger se 1= Etkin
MODBUS Q-SMART MODULE c02=1ise
Alan modbus RTU RS485 programlama parametre
mevcut)
(7 ve 10 nolu sekillere basvurun) 53 |Suiletkenligi- [5ila 100  |KQ
ne gore son-
Not: Tek veya Cift eslikte tek dur biti, eslik olmadi- da hassasiye-
ginda iki durus biti vardir. tini ayarlama
r46-c47-r47 parametrelerini degistirdikten sonra t53 |Sondalarin |0 ila 200 sn
Q-SMART kontrol panelini kapatin ve tekrar agin. (r53) etkin-
lesmesine
c46 |ModBus port|0= Devre - 0 kadar ge-
iletigimini Disi cikme siiresi
etkinlestir | 1= Etkin c54  [Minimum 0= Devre -
r46 |Adresi ayar- |1 ila 255 - 247 seviye esigi |Disl
lamak icin alarmi |1= Etkin
c47 |Eslik 0= Yok - 2 etkinlestir
1= Cift (yalnizca
2=Tek sensorli
r47 |ModBus 0= 9600 - 1 sistemde)
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r54  |Minimum Oila Tam Cesitli [0
seviye esigi |Olgek senso-

alarmini ]
ayarlama (0= devre
disl)
t54  [Minimum 0ila 200 sn 20
seviye alarm
esiginin
(c54=1)
etkinlesme-
sine kadar
gecikme
suresi
c55 |Yilksek se- |0= Devre - 0

viye esigi Disi
icin alarmi  |1=Etkin
etkinlestir
(yalnizca
sensorlu
sistemde)

r55 |Yiksek se- |0 ila Tam Cesitli [0
viye esigi | Olgek senso-
alarmini rd

ayarlama. [(0= devre
Alarm du-  |disI)
rumunda
tim pompa-
lar etkinlegir

t55 |Yiksek se- |0ila 200 sn 0
viye alarm
esiginin
(c55=1)
etkinlesme-
sine kadar
gecikme
suresi

SISTEM BLOKE ALARMINI AYARLAMA

c56 |Eger ayni 0= Devre - 0
alarm 30 Disi
dakika igin- |1= Etkin
de bes kere
meydana
gelirse sis-
tem blokesi-
ni etkinlesti-
rir. Sistemi
yeniden
baslatmak
icin manuel
bir sifirlama
gereklidir.

c¢57 |Alarm gin- |0= Hayir - 0
1Gguna sifir- [1= Evet
la

6 OZEL iSLEVLER

KANALIZASYON UYGULAMASI (par. SE segili,
5.4.3 nolu kisim)

6.1 Otomatik Galisma TESTI

Otomatik test islevi, uzun bir siire kapali kaldikla-
rinda pompalari agmak igin kullanilabilir.

Pompalar saat tarafindan veya ayarli bir hareket-
sizlik periyodu (c24) sonrasinda ON konumuna
getirilir.

Otomatik test nasil basglatilir: saat ile etkinles-
tirme (c24=1)

Eger pompalar caligiyorsa, otomatik test askiya
alinir ve bu metin gdstergede yanip soner sekilde
gorintdlenir:

tSt

Pompalar beklemedeyken otomatik test bagslar ve
yapilmakta olan test ile kullanilan pompa gdster-
gede yanip soner sekilde goruntilenir:

tSt

Otomatik test nasil durdurulur
Otomatik test istenildigi zaman OK dugmesine
basilarak durdurulabilir.

Otomatik test ne yapar?
Saat zamaniyla etkinlesen otomatik test

Otomatik test islevi asagidaki ayarlar ve siralari

igerir:

1. lIslevin etkinlestiriimesi (c24=1)

2. Testin glin, saat ve dakikalarini ayarlama
(h26, h27, h28).

3. P1 pompasini ayarlanan zamandan sonra ON
konumuna getirme.

4. P1 pompasini ayarlanan zamandan sonra

durdurma (h29).

Bir dakika bekleme

P2 pompasini ON konumuna getirme.

P2 pompasini ayarlanan zamandan sonra

durdurma (h29).

No o

Hareketsizlik periyodundan sonra etkinlesen
otomatik test

Otomatik test islevi asagidaki ayarlar ve siralari

igerir:

1. lslevin etkinlestiriimesi (c24=2)

2. Pompa 1 (t24) veya Pump 2 (t25) igin hare-
ketsizlik stresini ayarlama.

3. P1 pompasini ayarlanan zamandan sonra
(t24) ON konumuna getirme.

4. P1 pompasini ayarlanan zamandan sonra
durdurma (h29).

5. Bir dakika bekleme

6. P1 pompasini ayarlanan zamandan sonra
(t25) ON konumuna getirme.

7. P2 pompasini ayarlanan zamandan sonra
durdurma (h29).
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Eger sistemin basinci veya seviyesi degisirse
pompalarin otomatik calismasi gerekecegi igin
Otomatik test kesilir. Otomatik test ertelenir.

6.2 Pompalan baglatmak ve durdurmak
(c14 parametresi)

Kanalizasyon yazilimi etkinken asagidaki agiklama
gegerlidir (parametre c02=0). Eger parametrede
(c02=1) kaldirma etkinse baglatma ve durdurma
islevleri ters gevrilir.

6.2.1 Samandira anahtarlari

Pompalar samandira anahtarlari tarafindan agilir
ve durdurulur. Cesitli segenekler saglanmistir.

0= G1ve G2

Pompa 1 ON konumuna getirilir ve samandira
anahtari G1 tarafindan durdurulur.

Pompa 2 ON konumuna getirilir ve samandira
anahtari G2 tarafindan durdurulur.

Yiksek seviye alarm G MAX tarafindan etkinlestiri-
lir ancak her iki pompa da ON konumunda degildir.

1=G MIN

Pompa 1 samandira anahtari G1 tarafindan ON
konumuna getirilir.

Pompa 2 samandira anahtari G2 tarafindan ON
konumuna getirilir. Her iki pompa da G MIN tara-
findan durdurulur. Yiksek seviye alarm G MAX
tarafindan etkinlestirilir ancak her iki pompa da ON
konumunda degildir.

G MIN kiriimasi teshis edilir ve pompalar G1, G2
tarafindan baslatilir/durdurulur.

2=G MAX

Pompa 1 ON konumuna getirilir ve samandira
anahtari G1 tarafindan durdurulur.

Pompa 2 ON konumuna getirilir ve samandira
anahtari G2 tarafindan durdurulur.

Yiksek seviye alarm G MAX tarafindan etkinlestiri-
lir ve her iki pompa da ON konumundadir. Pompa
2, 2 saniye sonra ON konumuna getirilir. Bu sege-
nek tankin asirn ve hizli dolmasini engellemek
icindir. Ardindan pompalar G1, G2 tarafindan dur-
durulur.

G MIN disik seviye samandira anahtari pompala-
rin baglama kosulunu etkilemez.

3=G MIN+G MAX

Pompa 1 samandira anahtari G1 tarafindan ON
konumuna getirilir.

Pompa 2 samandira anahtari G2 tarafindan ON
konumuna getirilir.

Yiksek seviye alarm G MAX tarafindan etkinlestiri-
lir ve her iki pompa da ON konumundadir. Pompa
2, 2 saniye sonra ON konumuna getirilir. Bu sege-
nek tankin asir ve hizli dolmasini engellemek
icindir.

G MIN kirilmasi teshis edilir ve pompalar G1, G2
tarafindan baslatilir/durdurulur.

G MIN disik seviye samandira anahtari pompala-
rin baslama kosulunu etkilemez.
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6.2.2 Elektrik sondalan

Pompalar elektrik seviye sondalari tarafindan agilir
ve durdurulur. Gesitli segenekler saglanmistir.

Ortak sonda “S COM” bagl olmalidir.

0=81 ve S2

Pompa 1 ON konumuna getirilir ve sonda S1 tara-
findan durdurulur.

Pompa 2 ON konumuna getirilir ve sonda S2 tara-
findan durdurulur.

1=S MIN

Pompa 1 sonda S1 tarafindan ON konumuna geti-
rilir.

Pompa 2 sonda S2 tarafindan ON konumuna geti-
rilir.

Her iki pompa da S MIN sondasi tarafindan durdu-
rulur. Yiksek seviye alarm S MAX sondasi tarafin-
dan etkinlestirilir ancak her iki pompa da ON ko-
numunda degildir.

G MIN kiriimasi teshis edilir ve pompalar S1, S2
tarafindan baslatilir/durdurulur.

2=8 MAX

Pompa 1 ON konumuna getirilir ve sonda S1 tara-
findan durdurulur.

Pompa 2 ON konumuna getirilir ve sonda S2 tara-
findan durdurulur.

Yiksek seviye alarm S MAX tarafindan etkinlestiri-
lir ve her iki pompa da ON konumundadir. Pompa
2, 2 saniye sonra ON konumuna getirilir. Bu sege-
nek tankin asirn ve hizli dolmasini engellemek
icindir. Ardindan pompalar S1, S2 tarafindan dur-
durulur.

S MIN disik seviye sonda pompalarin baslama
kosulunu etkilemez.

3=S MIN+S MAX

Pompa 1 sonda S1 tarafindan ON konumuna geti-
rilir.

Pompa 2 sonda S2 tarafindan ON konumuna geti-
rilir.

Her iki pompa da S MAX tarafindan ON konumuna
getirilir. Pompa 2, 2 saniye sonra ON konumuna
getirilir. YlUksek seviye alarm S MAX tarafindan
etkinlestirilir. Bu segenek tankin asir ve hizli dol-
masini engellemek igindir. Her iki pompa da S MIN
tarafindan durdurulur.

G MIN kiriimasi teshis edilir ve pompalar S1, S2
tarafindan baslatilir/durdurulur.

S MIN disuk seviye sonda pompalarin baslama
kosulunu etkilemez.

7 ALARMLAR
KANALIZASYON UYGULAMASI (parametre SE
segili, 5.4.3 nolu kisim)

Alarm listesi

|N° |Ag|k|ama |S|f|rlama

[A01 [Sigorta F1 pompa 1 yandi. [Otomatik

Sorunlari giderme:
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Pompa 1 igin Sigorta 1 yandi.

Arizadan etkilenen Pompa 1 islemden cikarildi.
Ariza giderildiginde pompa otomatik olarak yeni-
den etkinlesir. Sigortanin midahalesi eger talep
kosulu varsa otomatik olarak diger pompay! etkin-
lestirir. Bu talimatlan takip edin:

Paneli OFF konumuna getirin.
On kapagi agin

Sigorta F1'i degistirin

Kapagi kapatin

Paneli ON konumuna getirin.

arwN =

Sebepler/¢dozimler:
. Pompa 1’in motoru hasarli ve degisti-
rilmesi gerekiyor.
. Motorun glic kablosu arizali veya
asinmis: kabloyu degistirin.
. Motor pompasi 1'in kapasitori hasarli
ve degistiriimesi gerekiyor.

[N JAgiklama [Sifirlama

[A02 [Sigorta F2 pompa 2 yand.. |Otomatik

Sorunlari giderme:
Pompa 2 igin Sigorta 1 yandi.
Arizadan etkilenen Pompa 2 islemden cikarildi.
Ariza giderildiginde pompa otomatik olarak yeni-
den etkinlesir. Sigortanin mudahalesi eger talep
kosulu varsa otomatik olarak diger pompay! etkin-
legtirir.
Bu talimatlar takip edin:
1. Paneli OFF konumuna getirin.
2. On kapagi agin
3. Sigorta F1’i degistirin
4. Kapagdi kapatin
5. Paneli ON konumuna getirin.
Sebepler/gdzimler:
. Pompa 2'in motoru hasarl ve degisti-
rilmesi gerekiyor.
. Motorun glic kablosu arizali veya
asinmis: kabloyu degistirin.
. Motor pompasi 2'in kapasitori hasarli
ve degistiriimesi gerekiyor.

N° Aciklama Sifirlama

A05 |Sensor arizali. Manuel modda|Otomatik
alarm yonetilmiyor.

Sorunlar giderme:

Sinyal, 3.8 mA minimum degerinin altinda. Bir
alarm durumunda tim pompalar durur. Eger sinyal
3.8 mA'in altindaysa ve ydnetiliyorsa yalnizca sen-
sor kullanildiginda (c03=2) ortaya ¢ikar.

Sebepler/gdoziimler:

. Sensorliin ve konnektdriin bagli olup
olmadigini kontrol edin.

. Kapagi agin ve sensoriin gli¢ kablosu-
nun bagll ve terminallere sabitlenmis
oldugundan emin olun. 6, 7 ve 9 nolu
sekillere basvurun.

. Sensor kablosunun dogru baglandigin-
dan emin oln. 6, 7 ve 9 nolu sekillere
basvurun.

. Sensorin gli¢ kablosu ¢lriimis: kablo-
yu degistirin.

. Plastik konnektor ¢lrimus: konnektori
degistirin.
i Arizal senso6ri degistirin.

[N° JAciklama [Sifirlama

[A36 |Yiiksek Seviye Alarm [Otomatik

Sorunlari giderme:

Su seviyesi, samandira anahtarit G MAX veya
sonda S MAX’a ulasti.

Kanalizasyon uygulamasinda (c02=0), tim pom-
palar ON konumundadir.

Kaldirma uygulamasinda (c02=1), tim pompalar
durmustur.

Alarm manuel modda disarida tutulur.

Sebepler/¢éziimler

. Seviye, kullanildiysa samandira anah-
tari G MAX veya sonda S MAX'a ulas-
ti. Pompalar ¢alismayabilir.

. Eger alarm meydana gelirse ancak se-
viye samandira anahtari G MAX veya
sonda S MAX’a ulasmamisgsa:

o Samandira anahtari G MAX hasar
g6rmis ve degistiriimeli.

o Sonda S MAX hasar gormis ve
degistiriimeli.

o Samandira anahtarinin  kablosu
arizal veya aginmig, degistirin.

o Sondanin kablosu arizali veya
asinmig, degistirin.

o Samandira anahtari G MAX'in Q-
SMART kontrol paneli terminaline
baglantisini kontrol edin (6, 7 ve 9
nolu sekillere basvurun).

o Sonda S MAX’in Q-SMART kont-
rol paneli terminaline baglantisini
kontrol edin (6, 7 ve 9 nolu sekille-
re basgvurun).

N° Agiklama Sifirlama

A37 |Su alim tankinin Minimum Se-|Otomatik

viye Alarmi

Sorunlari giderme:

Yalnizca kaldirma uygulamasi igin (c02=1)

Su seviyesi, samandira anahtari G MIN veya son-
da S MIN’e ulasti. LED’ler (4), (6) agihr.

Tdm pompalar durdu. Alarm manuel modda disa-
rida tutulur.

Sebepler/géziimler

. Seviye, kullanildiysa samandira anah-
tart G MIN veya sonda S MIN’e ulasti.
Su seviyesini eski haline getirin.

. Eger alarm meydana gelirse ancak se-
viye samandira anahtari G MIN veya
sonda S MIN’e ulasmamigsa:

o Samandira anahtari G MIN hasar
gormiis ve degistirilmeli.

o Sonda S MIN hasar gérmis ve
degistiriimeli.
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o $amandira anahtari G MIN'’in kab-
losu arizall veya asinmig, degisti-
rin.

o Sondanin kablosu arizall veya
asinmig, degistirin.

o S$amandira anahtari G MIN’in Q-
SMART kontrol paneli terminaline
dogru baglantisini kontrol edin (6,

7 ve 9 nolu sekillere bagvurun).

N° Agiklama Sifirlama

A39 |Harici ariza alarmi

Dijital giris D IN PROGa
(c38=2) baglanmis harici bir
alarmin belirti yapilandirmasi

Otomatik

Sebepler/¢éziimler
. Su maks seviyeyi gecti: seviyeyi kontrol
edin.
. Pompa (pervane veya dagitici) hasarli.
Teknik destek servisiyle iletisime gegin.
. Motor ¢alismiyor:

o Hasar goérmls ve degistiriimeli.
Teknik destek servisiyle iletisime
gegin.

o Motorun igindeki termal koruyucu
arizall veya bozuk.

o Kapasitor bozuk.

N° Agiklama Sifirlama

Sorunlar giderme:

Alarm harici bir cihaz tarafindan tespit edilir. Man-
tik r38 parametresi tarafindan yapilandirilir. Tim
pompalar durur ve alarm meydana gelene kadar
tekrar calismaz.

Alarm manuel modda disarida tutulur.

Sebepler/gdoziimler
. Harici cihazin durumunu kontrol edin
ve hasarliysa degistirin.
. Eger bir alarm meydana gelirse ancak
cihaz iyi durumdaysa:
o Kablo arizali veya aginmig, degis-
tirin.

A56 |Ayni alarm son 30 dakika iceri-|Kilavuz
sinde 5 kez tespit edildi

Sorunlari giderme:
Ayni alarm son 30 dakika igerisinde 5 kez tespit
edildigi icin sistem bloke oldu. Sistemi sififamak
ve yeniden baslatmak igin c57 parametresini kulla-
nin.
Sebepler/géziimler

. Alarm tirind tanimlayin ve ¢ézun.

3. Sekme ITICi UYGULAMASI
(bS parametresi segili, 5.4.3 nolu kisim)

|N° |A<;,|klama |S|f|rlama

[A54  [Minimum esik alarmi |Otomatik

Sorunlari giderme:

Sistemin seviyesi Minimum esik parametresinin
(r54) ayarlanmis degerini gegmiyor. Par t54 ge-
cikme siresinden sonra tim pompalar durur ve
kuru galismaya kargi korunur.

Kaldirma uygulamasi alarmi pompalari durdurmaz,
yalnizca bir uyaridir.

Alarm manuel modda disarida tutulur.

Sebepler/¢ozimler
. Pompanin alim tarafinda su yok: sevi-
yeyi kontrol edin.
. Pompa (pervane veya dagitici) hasarl.
Teknik destek servisiyle iletisime gegin.
. Motor ¢aligmiyor:

o Hasar goérmuis ve degistiriimeli.
Teknik destek servisiyle iletisime
gegin.

o Motorun igindeki termal koruyucu
arizall veya bozuk.

o Kapasitor bozuk.

[N JAgiklama [Sifirlama

[A55 [Maks esik alarmi |Otomatik

Sorunlari giderme:

Sistemin seviyesi Maksimum esik parametresinin
(r55) ayarlanmis degerini gegiyor.

Par t55 gecikme suresinden sonra tim pompalar
kanalizasyon uygulamasi igin agilr (c02=0).

Par t55 gecikme suresinden sonra tim pompalar
kaldirma uygulamasi igin durdurulur (c02=1).
Alarm manuel modda disarida tutulur.
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Par. [Agiklama _ [Aralik [Onite [Varsayilan
SISTEM
c01 Pompa 1=1 pom- |- kontrol
sayisi pa paneli mo-
2= 2 pom- deline bagl
pa
c02 |Jokey pom- |0= Devre |- 0
pa. Disi
Eger ikinci |1= Etkin
pompa P2
galisirsa
jokey pom-
pasi agik
kalacaktir.
c03 |Sensor 1=Basing |- 1
veya kontrol |senséri
cihazi tlrd. (2= Sicaklhk
sensori
3= Seviye
sensori
4= Basing
anahtari
5= Sonda-
lar
6= Sensor
arizaliysa
basing
anahtarla-
rini otoma-
tik olarak
etkinlesti-
ren basing
sensori.
c04  |Sensor 1=4-20mA |- 1
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sinyal turd  |2= 0-20mA
c05 [Sensorinilk |Basing: 0- |gesitli |0 r14 ilkinden 0 ila Tam|- 0
Olcek degeri. (60 bar sonraki Olgek
Yalnizca Sicaklik: - pompalar |0= Devre
sensor kulla- |20 ila icin baglan- |Disi
nildiginda. 100°C gic ve bitis
Seviye 0 ila esiklerini
50m bar olarak
r05 ik 8lgegin 0= Devre |- 0 ylkselterek
mA'de kalib- [Disi yik kaybi
rasyonu. 1= Etkin telafisini
t05 Analog giris |Standart - 3 etkinlestirin.
icin yazilim |Lowara
filtresi OTOMATIK POMPA DEGISiMi
c06  [Segili sens6- |Basing: Cesitli [10,0
riin tam 6lgek |0-60 bar c15 |Pomparo- |0= Devre|- 1
degeri. Yal- [Sicaklk: tasyonunu  [Disi
nizca sensor |-20 ila etkinlestirin. [1= Etkin
kullanildiginda. | 100°C Otomatik
Seviye: 0 pompa ro-
ila 50 m tasyonu,
otomatik
ESIK VE ZAMANLAMA (esik yalnizca analog modda dur-
sensor varsa etkindir) duktan sonra
setin her
c07 [Ozgiin ba- [0=Devre |- 0 yeniden bag-
sing ayar Disi |at||d|§|ndé?
noktasi 1= Etkin gergeklesir.
r07  |Ayar noktasi [0 ila Tam |Cesitli 3,5 c16  |Seticalis- [1= Pompal|- 1
basingde- |Olgek tirdiktan 1
Jeri veya sifirla- |2= Pompa
08  |Yiksek esik|[0ila Tam [Gesitli [0,5 diktan son- |2
deltasi Olgek ra ilk olarak
109 |Disiik esik |0ilaTam |Cesitli |0,5 baslatmak
deltasi Olgek istediginiz
r10  [Esik Pompa|0 ila Tam|Cesitli [2,7 gorev pom-
1 Baslat Olgek pasini yer-
10 |Zamange- [0ila100 [sn |0 lestirin. c15
ciktirme par'ametre5|
Pompa 1 etkin.
Baglat Eger Jokey
11 |Esik Pompa|0 ila Tam|Cesitli |3,5 p"lmpa ku-
1 Durdur _ [Olgek ruuysa
t11  |Zamange- |0ila100 |sn |0 (c02=1) ilk
o pompa var-
ciktirme
sayllan
Pompa 1 di
Durdur 17 Ej dlri tik [0= Devre|Saat |0
112 |Esik Pompa|0 ila Tam|Cesitli |2,6 ¢ gerotomatik | 0= Levre|saa
pompa rotas- |Disi
2 Baglat Ol_gek yonugercek- |1 ila 12
t12 ngan ge- |0ila 100 sn 2 lesmezse (sis- |saat
ciktirme tem hig dur-
Pompa 2 mazsa), ayarll
Ba_§|at - — siire gegtigin-
r13 Esik Pompa |0 ila Tam|Cesitli (3,4 de “zorunlu”
2 Durdur O[gek bir gérev
13 Zaman ge- [0 ila 100 sn 0,3 pompasi
ciktirme rotasyonu
Pompa 2 gerceklesir.
Durdur c18 |Yalnizca [0= Devre|- 0
N - sensoru Disi
YUK KAYBI TELAHSL . sistemlerde (1= Etkin
Yalnizca analog sensorlii sistemlerde mevcuttur. ayarlanabilir.
Aciklama igin 8.2 kismina bakin. Geri bildiri-
min (ba-
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sIng, sevi-
yeler, sicak-
lik) asin
farklilik
gbstermesi
durumunda
zamanla-
mayi (t10,
11,112,
t13) yarilar.

panin ¢a-

lisma stire-
sini ayarla-
ma (c24=1)

AYAR NOKTASINI DEGISTIRME (yalnizca analog
sensorlii sistemde)

GERGEK ZAMANLI SAAT

h19 [Tarihi ayar-|Y -

c30 |Moduayar |0=Devre |- 0
noktasini Disi
degistirmek |1= Dabhili
lizere ayar- |saat

lama 2= Prog-
ramlanabilir
dijital giris
D

IN_PROG
ile

lamak

h20 |Ay1 ayarla-|[M=  1’den|-
mak 12've

h21 |Glnl ayar-|[d=  1'den|-
lamak 31'e

h22 |[Saati ayar-lh=  0'dan|-
lamak 23'e

h23 [Dakikay! m= 00'dan|-
ayarlamak [59'a

OTOMATIK GALISMA TESTi

Bu islev ile pompalar haftada bir kere ve belirli bir

zaman ve gunde baslatilir. Agiklama i¢in 8.7 kismina
bakin.

r30 Ayar nokta- |0 ila Tam |cesitli |0,5
sini degis- |Olgek
tirmek igin
degeri ayar-
lama Her
pompanin
baslama ve
durma esigi
(r08, r09
10, r11, r12,
r13),
(c30=1)
degeriyle
artar ve
azalir.

h30 |Ayar nokta- [0 ila 23 saat |1
sini (c30=1)
degistirmek
icin baslan-
gI¢ saatini
ayarlama

h31  |Ayar nokta- [0 ila 59 Dk 1
sini (c30=1)
degistirmek
icin baglan-
gic dakika-

larini ayar-

lama

h32 |Ayar nokta- [0 ila 23 saat |1
sini (c30=1)
degistirmek
icin bitis
saatini
ayarlama

h33 |Ayar nokta- [0 ila 59 dk 1
sini (c30=1)
degistirmek
icin bitis
dakikalarini
ayarlama

c24  |Periyodik 0= Devre |- 0
otomatik testi [Disi
etkinlestirmek [1= Haftalk
t25 Pompa 2'nin |1 ila 30 glin |gln 1
hareketsizlik
periyodunu
ayarlamak
(c24=2)
h26 |Haftalk 1= Pazar- |- 1
otomatik tesi
testin gi- |2=Sal
ninl ayar- [3= Car-
lama samba
(c24=1) 4= Per-
sembe
5= Cuma
6= Cumar-
tesi
7= Pazar
h27  |Haftalk Oila23 saat (10
otomatik
testin saati-
ni ayarlama
(c24=1)
h28 |Haftalk 0ila 59 dk 00
otomatik
testin daki-
kalarini
ayarlama
(c24=1)
h29 [Haftalk 0ila 300 sn 60
otomatik
test esna-
sinda pom-

DiJIiTAL GiRiSLERi PROGRAMLAMA

(7, 9, nolu sekillere bagvurun)

r34 Basing

anahtari Normalde

1=NC, ‘ ‘1
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me suresi
D IN_PROG
(r38)

6CP Q-SMART MODULE (OPSIYONEL AKSE-
SUAR).
Alti réleli ve voltajsiz kontakli elektronik bir karttir

(sekiller 7 ve 9'a bagvurun).

c40 [OUT_1 0=Devre |- 0
rélesinin Disi
yapilandir- |1=P1 cali-
masi (kartta |siyor

P1’in dijital |kapal
girisinin 2=NO,
mantigini Normalde
ayarlamak |agik
r35 Basing 1=NC, -
anahtari Normalde
P2’nin dijital |kapali
girisinin 2=NO,
mantigini Normalde
ayarlamak |agik
r36  |Yiksek 1=NC, -
basing Normalde
anahtari P [kapali
MAX’in 2=NO,
dijital girisi- [Normalde
nin manti- |agik
gini ayar-
lamak
t36 Dijital giris |0 ila 200 sn
yuksek ba-
sing anahtari
P MAX'in
(r36) etkin-
lesmesine
kadar gecik-
me siresi
r37  |Minimum 1=NC, -
basing Normalde
anahtari P |kapali
MIN’in dijital |2= NO,
giriginin Normalde
mantigini  |agik
ayarlamak
t37 Dijital giris |0 ila 200 sn
yuksek ba-
sing anahtari
P MIN'in
(r37) etkin-
lesmesine
kadar gecik-
me siresi
c38 |Programla- |0=Kulla- |-
nabilir dijital  |milmiyor.
girisin yapi-  [1= Memb-
landirmasi ran basing
D anahtari.
IN_PROG" |2= Harici
alarm
3= Harici
ON/OFF.
4= Ayar
noktasi
degistirme
r38  |Programla- |1=NC, -
nabilir dijital |[Normalde
giris mantigi- (kapali
nin ayarlan- 2= NO,
masi Normalde
D IN_PROG |agik
38 Programla- |0 ila 200 sn
nabilir dijiltal
girisin etkin-
lesmesine
kadar gecik-

K3) 2= P2 call-
siyor
3= Sigorta
1 yanmig
4= Sigorta
2 yanmig
5= Eksik su
alarmi.
6= Maksi-
mum ba-
sing esigl
alarmi.
7= Mini-
mum ba-
sing esigl
alarmi.
8= Harici
alarm
9= Otoma-
tik test igin
komut
10= Oto-
matik test
arizah
11= Glg
ACIK
12=Aut/Ma
n modu
c41 OUT_2rdlesi- [C40 yapi- |- 0
ninyapllan-  [landirmasi-
dirmasi (kartta |na bakin
K4)
c42 |OUT_3rolesi- |C40 yapi- |- 0
ninyapllan-  [landirmasi-
dirmasi (kartta |na bakin
K5)
c43  |OUT_4rolesi- |C40 yapi- |- 0
ninyapllan-  [landirmasi-
dirmasi (kartta |na bakin
K6)
c44  |OUT 5rdlesi- (C40 yapi- |- 0
ninyapllan-  [landirmasi-
dirmasi (kartta |na bakin
K7)
c45 |OUT 6rdlesi- [C40 yapi- |- 0
ninyapllan-  [landirmasi-
dirmasi (kartta |na bakin
K8)

MODBUS Q-SMART MODULE
Alan modbus RTU RS485 programlama
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(7 ve 10 nolu sekillere bagvurun)

Not: Tek veya Cift eslikte tek durus biti, eslik olmadi-

ginda iki durus biti vardir.

Pompanin
kuru galig-
masina
kars! koru-
ma

1= Etkin

c46  [ModBus 0= Devre |- 0
port iletisi- |Disi
mini etkin- | 1= Etkin

r53

Su iletkenli-
gine gore
sonda has-
sasiyetini
ayarlama

5ila 100

KQ

lestir
r46  |Adresi ayar-|1 ila 255 - 247
lamak
c47 |Eslik 0= Yok - 2
1= Gift
2=Tek
r47  |ModBus 0= 9600 - 1
Hizi 1=19200
2=38400
3= 57600

t53

Eksik su
alarminin
(c53) etkin-
lesmesine
kadar ge-
cikme sure-
si

0ila 200

sn

VARSAYILAN AYAR

T
o

c48  [Tum varsayi- |0= Hayir
lan paramet- | 1= Varsayi-
releri yikler [lani yukle
(fabrika aya-
r)

c54

Minimum
basing esigi
icin alarmi
etkinlestir
(yalnizca
sensorlu
sistemde)

0= Devre
Disi
1= Etkin

SAAT SAYACI

h49 |(Pompa 1 -
calisma
saatlerini
okur

r54

Minimum
basing esi-
gini ayarla-
ma

Oila Tam
Olgek sen-
sori

(0= devre
disi)

Cesitli

o

h50 [Pompa 2 -
calisma
saatlerini
okur

h51 [Q-SMART |-
kontrol pa-
nelinin top-
lam agik
durdugu
saati okur

t54

Minimum
basing alarm
esiginin
(c54=1) etkin-
lesmesine
kadar gecik-
me slresi

0ila 200

sn

20

c¢52 |[Tum pom- |0= Hayir - 0
palar igin 1= Pompa
saat saya- |1 calisma
cinin hafi-  [saatlerini
zasini sifir- |sifirla

lar 2= Pompa
2 galisma
saatlerini
sifirla

3= Pompa
1 + pompa
2 galisma
saatlerini
sifirla

c55

Maksimum
basing esigi
alarmi igin
alarmi et-
kinlestir
(yalnizca
sensorli
sistemde)

0= Devre
Disi
1= Etkin

r55

Maksimum
basing esigi
alarmini
ayarlama.
Alarm du-
rumunda
tim pompa-
lar durur

Oila Tam
Olgek sen-
sori

(0= devre
disi)

Cesitli

o

ALARMLARI PROGRAMLAMA
(kanalizasyon uygulamasi igin tahsis edilmis
alarmlar)

t55

Maksimum
basing alarm
esiginin
(c55=1) etkin-
lesmesine
kadar gecik-
me siresi

0ila 200

sn

c53 |Eksiksu |o= Devre | |1
alarmi. Disi

SISTEM ALARM BLOKESINi AYARLAMA
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c56 |Egerayni |0=Devre |- 0
alarm 30 Disi
dakika igin- 1= Etkin
de bes kere
meydana
gelirse sis-
tem bloke-
sini etkin-
lestirir. Sis-
temi yeni-
den basg-
latmak igin
manuel bir
sifirlama
gereklidir.

c¢57  |Alarm gln- |0= Hayir - 0
1Gguna sifir- | 1= Evet
la

(1) D IN PROG=1 ayarlandi

(Minimum basincin galisma araliginin disinda ol-

dugu tespit edildi)

Eger basin¢ anahtari otomatik modda etkinlestiri-

lirse ve Otomatik test esnasinda etkinlestiriimezse

asagidaki durum meydana gelir:

- Eger pompalar galisiyorsa durdurulmazlar ve
A38 alarmi gosterilir.

- Eger pompalar galismiyorsa baslamazlar ve A38
alarmi gosterilir. Ancak eger bir basing disusu
gerceklesir ise pompalar agilir ve A38 alarmi
gosterilmeye devam eder.

Eger Otomatik test esnasinda minimum basing

etkinlestirilirse, 8.7 kismina bakin.
8 OZEL iSLEV

ITICIi UYGULAMASI (parametre bS segili, 5.4.3
kismina bakin)

8.1 Otomatik Galisma TESTI

Otomatik test islevi kullanilarak pompalar uzun
slire OFF konumunda durduklarinda ON konumu-
na getirilebilirler.

Pompalar saat veya harici bir dijital kontak tarafin-
dan ON konumuna getirilir (c24).

NOT:
Asagidaki bilesenlerin kullanilmasi gerekir:

e Solenoit valf: test esnasinda suyun tah-
liyesi igin gereklidir.

. Membran basing anahtari veya muadili
cihaz. Pompanin degerinin gok asagi
dismesini engellemek amaciyla per-
formansini kontrol etmek igin kullanilir.
Q-SMART  kontrol panelinin D IN
PROGR girisine baglidir (7 ve 9 nolu
sekillere basvurun)

. Q-SMART-6FVC MODULE, elektronik
kart rolesi voltajsiz kontaklar (7 ve 9
nolu sekillere basvurun)

Otomatik test nasil baglatilir: saat ile etkinles-
tirme (c24=1)

Eger pompalar caligiyorsa, otomatik test askiya
alinir ve bu metin gdstergede yanip soner sekilde
gérantdlenir:

tSt

Pompalar beklemedeyken otomatik test baslar ve
yapilmakta olan test ile kullanilan pompa goster-
gede yanip soner sekilde gorintilenir:

tSt

P1

Otomatik test nasil durdurulur
Otomatik test istenildigi zaman OK digmesine
basilarak durdurulabilir.

Otomatik Caligma Testi ne yapar?

Saat zamaniyla etkinlesen otomatik test

Otomatik test islevi asagidaki ayarlar ve siralari

igerir:

1. lIslevin etkinlestiriimesi (c24=1)

2. Testin glin, saat ve dakikalarini ayarlama
(h26, h27, h28).

3. Programlanabilir dijital giris D IN PROGR
(c38=1) ayarlama

4. 6CP Q-SMART MODULE rolesini ayarlama,
c40=9, Otomatik test igin Komut.

5. 6CP Q-SMART MODULE rdlesini ayarlama,
c40=10, Otomatik test arizali.

6. Belirlenen zamanda solenoit valfin agilisindan
sonra P1 Pompasini ON konumuna getirmek.

7. P1 pompasini ayarlanan zamandan sonra

durdurma (h29).

Bir dakika bekleme

P2 pompasini ON konumuna getirme.

0. P2 pompasini ayarlanan zamandan sonra

durdurma (h29).

I0®

Otomatik test asagidaki kosullarda kesilir:

. Membran basing anahtarinin etkinles-
mesi (pompa performansi ¢ok dusuk).
A24 veya A25 alarmlarinin tetiklenme-
si. 6CP Q-SMART MODULE tahsis
edilmis rolesinin  etkinlesmesi. Q-
SMART kontrol panelinin alarm cihazi-
nin ayrica etkinlesmesi ve setin otoma-
tik modda galismaya devam etmesi.
Alarm cihazini susturmak icin (4) dig-
mesine basin, sekil 7.

. Eger sistemde basing veya seviye de-
gisirse, set otomatik modda calismaya
devam eder. Otomatik test ertelenir.

8.2 YUK KAYBI TELAFISI (cr14)
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Bazen sistemde su talebi arttiginda artan borular-
daki kayiplar sebebiyle bir basin¢ dislist meyda-
na gelir.

Bu yik kaybinin telafisi igin yik ile orantili basing
saglayan bir kontroli etkinlestirmek mumkdndir.
Akigin direkt bir élgimi yapilmaz ancak calisan
pompa sayisina orantili oldugu varsayilir.

Ilkinden sonra galigan her gérev pompasiyla YUK-
SEK ve ALCAK esikler parametre r14’te belirtilen
degerle carpilir. Jokey pompasi harigtir.

9 ALARMLAR

ITICI UYGULAMASI (parametre bS segili, 5.4.3
kismi)

Alarm listesi

[N JAgiklama [Sifirlama

[A01 [Sigorta F1 pompa 1 yandi. | Otomatik

Sorunlar giderme:

Pompa 1 igin Sigorta 1 yandi.

Arizadan etkilenen Pompa 1 islemden gikarildi.
Ariza giderildiginde pompa otomatik olarak yeni-
den etkinlesir. Sigortanin midahalesi eger talep
kosulu varsa otomatik olarak diger pompay! etkin-
legtirir.

Sebepler/cézimler:
. Pompa 1’in motoru hasarli ve degisti-
rilmesi gerekiyor.
. Motorun glic kablosu arizali veya
asinmis: kabloyu degistirin.
. Pompa 1 motorunun kapasitorii hasarli
ve degistiriimesi gerekiyor.

[N° JAgiklama [Sifirlama

[A02 [Sigorta F2 pompa 2 yandi. [Otomatik

Sorunlari giderme:

Pompa 2 igin Sigorta 1 yandi.

Arizadan etkilenen Pompa 2 islemden cikarildi.
Ariza giderildiginde pompa otomatik olarak yeni-
den etkinlesir. Sigortanin mudahalesi eger talep
kosulu varsa otomatik olarak diger pompay! etkin-
lestirir.

Sebepler/gdzimler:
. Pompa 2'in motoru hasarl ve degisti-
rilmesi gerekiyor.
. Motorun glic kablosu arizali veya
asinmis: kabloyu degistirin.
. Pompa 2 motorunun kapasitorii hasarli
ve degistiriimesi gerekiyor.

N° Aciklama Sifirlama

A05 |Sens6r arizall. Alarm manuel|Otomatik
modda yénetilmiyor.

Sorunlar giderme:
Sinyal, 3.8 mA minimum degerinin altinda. Bir
alarm durumunda tim pompalar durur. Eger sinyal

316

3.8 mA’in altindaysa ve yonetiliyorsa yalnizca sen-
sor kullanildiginda (c03=2) ortaya gikar.
Alarm manuel modda disarida tutulur.

Sebepler/géziimler:

. Sensoriin ve konnektdrin bagh olup
olmadigini kontrol edin.

. Kapagi acin ve sensorin gl kablosu-
nun bagli ve terminallere sabitlenmis
oldugundan emin olun. 6, 7 ve 9 nolu
sekillere bagvurun.

. Sensor kablosunun dogru baglandigin-
dan emin olun. 6, 7 ve 9 nolu sekillere

bagvurun.

. Sensorin glg kablosu ¢lrimus: kablo-
yu degistirin.

. Plastik konnektor ¢lrimus: konnektori
degistirin.

. Arizal sensori degistirin.

[N° JAciklama [Sifirlama

[A24 |Pompa 1 otomatik test basarisiz|Otomatik

Sorunlari giderme:

Pompa 1’in otomatik testi basarisiz oldu. Test D IN
PROG’a (c38=1) bagli membran basin¢ anahtari-
nin midahalesiyle durur. Teslimat tarafindaki ba-
sing, basing anahtarinin ayarina erigir.

Sebepler/¢éziimler
. Pompa (pervane veya dagitici) hasarli.
Teknik destek servisiyle iletisime gegin.
. Motor pompasi 1 ¢alismiyor:
o Hasar goérmis ve degistiriimeli.
Teknik destek servisiyle iletisime
gegin.
o Motorun igindeki termal koruyucu
arizali veya bozuk.
o Kapasitor hasarli.

[N° JAgiklama [Sifirlama

[A25 |Pompa 2 otomatik test basarisiz|Otomatik

Sorunlari giderme:

Pompa 2’in otomatik testi basarisiz oldu. Test D IN
PROG’a (c38=1) bagli membran basin¢ anahtari-
nin midahalesiyle durur. Teslimat tarafindaki ba-
sing, basing anahtarinin ayarina erigir.

Sebepler/goziimler
. Pompa (pervane veya dagitici) hasarli.
Teknik destek servisiyle iletisime gegin.
. Motor ¢aligsmiyor:
o Hasar goérmis ve degistiriimeli.
Teknik destek servisiyle iletisime
gegin.
o Motorun igindeki termal koruyucu
arizal veya bozuk.
o Kapasitor hasarli.

[N° JAgiklama [Sifirlama

[A36  |Yiksek basing alarmi |Otomatik
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Sorunlar giderme:

Basing degeri, yiksek basing anahtari P MAX'in
ayarli de@erine ulasti.

Tlm pompalar durdu.

Alarm manuel modda disarida tutulur.
Sebepler/gdoziimler

. Basing yiiksek basing anahtari P
MAX’in ayarli degerine ulasti: pompa
performans egrisini, dogru set noktasi-
ni (r07) ve pompalarin esiklerini (r11,
r13) kontrol edin.

. Eger alarm meydana gelirse ancak ba-
sing deg@eri basing anahtari P MAX'in
degerine ulagmazsa:

o Maksimum basin¢ anahtari degis-
tirilmelidir.

o Basing anahtarinin kablosu arizali
veya asinmis, degistirin.

o Basing anahtari P MAX'in Q-
SMART kontrol paneli terminaline
baglantisini kontrol edin (6, 7 ve 9
nolu sekillere bagvurun).

o Basing anahtari P MAX hasarli,

degistirin.
|N° |A<;,|klama |S|f|r|ama
[A37  [Minimum basing alarmi |Otomatik

Sorunlari giderme:

Basing degeri, minimum basing anahtari P MIN’in
ayarli de@erine ulasti. LED’ler (4), (6) acilir.

Tlm pompalar durdu.

Alarm manuel modda disarida tutulur.

Sebepler/gdoziimler

. Basing minimum basing anahtan P
MIN’in ayarli degerine ulastl. Pompa
performans egrisini, dogru set noktasi-
ni (r07) ve pompalarin esiklerini (r10,
r12) kontrol edin.

. Eger alarm meydana gelirse ancak ba-
sing degeri basing anahtari P MIN’in
ayarl degerine ulagmazsa:

o Basing anahtari P MIN hasar gor-
mus ve degistiriimeli.

o Basing anahtarinin kablosu arizali
veya asinmig, degistirin.

o Basing anahtari P MINin Q-
SMART kontrol paneli terminaline
baglantisini kontrol edin (6, 7 ve 9
nolu sekillere basvurun).

. Pompa (pervane veya dagitici) hasarl.
Teknik destek servisiyle iletisime gegin.

. Motor ¢alismiyor:

o Hasar gormis ve degistiriimeli.
Teknik destek servisiyle iletisime
gegin.

o Motorun igindeki termal koruyucu
arizall veya bozuk.

o Kapasitor bozuk.

[N° JAciklama [Sifirlama

‘ASS

Minimum basing galisma araligi-|Otomatik
nin diginda.

Sorunlari giderme:

Pompanin minimum basincin altinda g¢alismasina
karsi korumanin devreye girmesi. Sinyal, dijital
giris D IN PROG’a (c38=1) bagli minimum basing
anahtarindan gelir. Eger otomatik test safhasi ye-
rine normal kullanim esnasinda meydana gelirse
tim pompalar basinci eski haline getirmek igin
ayarli gecikme suresinden (t38) sonra etkinlesir.

Sebepler/géziimler
. Bir alarm var fakat pompalar duruyor:

o Basing anahtari arizali veya kab-
losu hasarli. Basing anahtarini ve-
ya kabloyu degistirin.

o Basing anahtarinin ayari yanlg,
degistirin.

. Bir alarm var fakat pompalar caligiyor:

o Basing anahtari arizali veya kab-
losu hasarli. Basing anahtarini ve-
ya kabloyu degistirin.

o Pompalar calismay! durduruyor:
pervane bozuk.

o Yanlig pompa segimi: pompayi
degistirin.

. Motor galismiyor:

o Hasar gormis ve degistiriimeli.
Teknik destek servisiyle iletisime
gegin.

o Motorun igindeki termal koruyucu
arizall veya bozuk.

o Kapasitor bozuk.

N° Agiklama Sifirlama

A39 |Harici ariza alarmi

Dijital giris D IN PROG’a (c38=2)
baglanmis harici bir alarmin belirti
yapilandirmasi

Sorunlari giderme:

Alarm harici bir cihaz tarafindan tespit edilir. Man-
tik r38 parametresi tarafindan yapilandiriir. Tim
pompalar durur ve alarm meydana gelene kadar
tekrar calismaz.

Alarm manuel modda disarida tutulur.

Sebepler/goziimler
. Harici cihazin durumunu kontrol edin
ve hasarliysa degistirin.
. Eger bir alarm meydana gelirse ancak
cihaz iyi durumdaysa:
o Kablo arizali veya asinmis, degis-
tirin.

[N° JAgiklama [Sifirlama

|A53 |Pompaya su akisi yok alarmi. |Otomatik

Sorunlari giderme:

Sonda devresinden su akisi yok alarmi. Pompa
emisindeki veya basing setindeki su seviyesi min-
imum seviyenin altinda. Tim pompalar durdurulur
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ve kuru calismaya karsi korunur. LED’ler (4), (6)
acilr.
Alarm manuel modda disarida tutulur.

[N° JAgiklama [Sifirlama

[A54  [Minimum esik alarmi | Otomatik

Sorunlar giderme:

Sistemin basinci Minimum esik parametresinin
(r54) ayarlanmis degerini gegmiyor. Par t54 ge-
cikme slresinden sonra tim pompalar durur ve
kuru galismaya karg! korunur.

Alarm manuel modda disarida tutulur.

Sebepler/gdoziimler
. Pompa (pervane veya dagitici) hasarl.
Teknik destek servisiyle iletisime gegin.
. Motor ¢aligsmiyor:
o Hasar gormis ve degistiriimeli.
Teknik destek servisiyle iletisime
gegin.
o Motorun igindeki termal koruyucu
arizall veya bozuk.
o Kapasitor bozuk.

[N° JAgiklama [Sifirlama

[A55  [Maks esik alarmi | Otomatik

Sorunlar giderme:

Sistemin basinci Maksimum esik parametresinin
(r55) ayarlanmis degerini gegiyor.

Par t55 gecikme suresinden sonra tim pompalar
durur.

Alarm manuel modda disarida tutulur.

Sebepler/gdoziimler
. Basing maks basinci gegcti: ayarli dege-
ri (r55) kontrol edin.
. Yanlis pompa segimi: pompay! degisti-
rin.

N° Aciklama Sifirlama

A56 |Ayni alarm son 30 dakika igeri-|Kilavuz
sinde 5 kez tespit edildi

Sorunlar giderme:

Ayni alarm son 30 dakika igerisinde 5 kez tespit edil-
digi igin sistem bloke oldu. Sistemi sifilamak ve yeni-
den baslatmak igin c57 parametresini kullanin.

Sebepler/¢dozimler
. Alarm tirinu tanimlayin ve ¢ézin.

10 SISTEM KURULUMU VE
KULLANIMI

10.1 Basglangigta kontrol edilecek para-
metreler

Basglangicta asagidaki programlama parametrele-
rini kontrol edin.
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1. Kurulum ve dogru kontrol cihazlarini tanimla-
yIn (sensor, dijital girisler):
o 1 veya 2 basinglandirma pompasi;
17 ila 38 ve 47 ila 53 nolu sekillere
basvurun.
o 1 veya 2 tahliye veya doldurma
pompasi; 11 ila 16, 39 ila 46 ve 54
ila 64nolu sekillere bagvurun.

2. Sensorl velveya dijital girisi dogru termi-
nallere baglayin. 7, 8 ve 9 nolu sekillere
basvurun.

3. Baslatma esnasinda: 5.4.3 yazilim
kismini ve sensor tiiriinii segin

o kanalizasyon veya kaldirma

pompasi = sE yazilimi.

itici pompa = bS yazilimi.

P= basing anahtari

S: elektronik sensor

G: samandira anahtari

4. Parametre menuslindeki parametreleri
uygulama ve pompa tiriine gore ayar-
layin:

o kanalizasyon veya kaldirma pom-

pasi (s yazilimi), 2. Sekme ‘ye

O O 0O O

bakin.
o itici pompa (bS yazilimi), 3. Sek-
me ‘e bakin.
11 BAKIM “

Onlem

UYARI:
. Yurlrlikteki kaza ©6nleme

mevzuatini inceleyin.

. Uygun teghizat ve koruyucu
cihazlar kullanin.

. Kurulum yeri, sihhi tesisat ve
glic baglantilarinin  segimini
yaparken her zaman yurirltk-
teki yerel yonetmelikler, yasa-
lar ve mevzuata bagvurun.

11.1 Genel bakim

Elektrik tehlikesi
Alkmal veya bakim yapmadan 6nce sistemi

gl kaynagindan c¢ikartin ve Unite Uzerin-
de veya icinde calismaya baslamadan
once en az 2 dakika bekleyin.

Uniteyi kurmadan veya bakim yapmadan
once sistemi kapatin ve kablolarini ¢ikar-
tin.

. Q-SMART kontrol paneli,

. Teknik bilgiler béluminde belirtilen [i-
mitlerde kullanildiginda rutin bakim ge-
rektirmez.

. Toprakh ariza akimina uygun yiksek
hassassiyetli diferansiyel anahtarin (30
mA) [RCD, kagak akim cihazi] dogru
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tetiklenip tetiklenmedigini periyodik ola-
rak kontrol etmeniz énerilir

12 Sorunlari giderme

Girig

Alarm listesindeki alarm sorunlarini giderme reh-
berine ek olarak (7 ve 9 nolu kisimlar), diger olasi
sorunlari gidermek igin de bir rehber sunuyoruz.

12.1 Anzalar, sebepleri ve diizeltme yol-

lan

Pompa galismiyor, ana anahtar agik.

digi basingtan
daha yiksek.

I

Allm tankinda se-
viye samandirasi
ile ilgili bir sorun
olabilir.

Samandirayr  ve tanki

kontrol edin.

Allm tankinda se-
viye samandirasi
ile ilgili bir sorun
olabilir.

Basing anahtarini ve alim
kosullarini (basing) kontrol
edin.

Pompa caligiyor ve

icinde veya yakininda titre-

Sebep

Coziim

Gli¢ kaynagi yok

Gl¢ kaynagini esi haline
getirin ve anahat baglantisi-
nin saglam olup olmadigini
kontrol edin.

Tetik asir yUk-
lemesi
Salter

Asir yik salterini sifirflayin.

teme gore dogru
kalibre edilmemis.
Deger pompa tara-
findan  saglanan
minimum basincin
altinda.

simler var.
Sebep Coziim
Islem noktas! sis- | Esigi ve zamanlamayi

tekrar kalibre edin.

Tetiklenmis top-
rak arizasi ko-
ruma cihazi.

Diferansiyel korumay: sifirla-
yin.

Pompa daima maksimum hizda galigiyor.

Sebep

Coziim

Sigorta F1 veya
F2 arizal.

Sigortay! degistirin.

Motor kapasitoru
arizal.

Eger hariciyse kapasitdrl
degistirin. Egder dahili bir
kapasitorse yerel satis ve
servis temsilcinizle iletisime
gecin.

Sensorle ilgili  bir
sorun olabilir.

Sensor ve sistem arasin-
daki hidrolik  baglantiyi
kontrol edin.

Senso6riin galisma sirasini
kontrol edin.

Sensoérde veya ilgili hidro-
lik devrede hava var.

attinyor

Pompa calisiyor fakat doniistiiriicii sigortay:

Esik ¢ok ylksek ve
pompa gerekli
degere ulagmiyor.

Esigi degistirin.

Sebep

Coziim

Hasarl gi¢ kablo-
su, kisa devreli
motor veya termal

koruyucu ya da
sigortalar motor
akimina uygun
degil.

Bilesenleri kontrol edin ve
gerektigi sekilde degistirin.

Pompa havalandi-
rilmamis.

Emme hattini ve pompa-
nin havalandiriimasini
kontrol edin.

Sistemin ana koruy!

ucu cihazi tetiklenmis.

Sebep

Coziim

Kisa devre

Baglanti kablolarini  kontrol
edin.

Tek fazli motorlar-
da asir akim giri-
sine bagh tetik-
lenmis termal asin
yuk anahtarlari.

Pompanin calisma kosul-
larini kontrol edin.

Tek fazli  bir
pompa  varsa,
motor kapasito-
ru arizall.

hizlarda calisiyor.

Birimler kapal ve elektrik pompasi degisken

Sebep

Coziim

Doénigsliz  valften
veya sistemin di-
sina su sizintisi.

Sizintilan bulmak igin
sistemi kontrol edin.
Bilesenleri tamir edin veya
degistirin.

Eger varsa, kirik
diyaframli diyafram
tanki.

Diyaframi degistirin.

Islem noktasi sis-
teme gbére dogru
kalibre edilmemis.
Ornegin, deger
pompanin __ sagla-

Esigi ve zamanlamayi
tekrar kalibre edin.

Eger hariciyse kapasitoru
degistirin. Eger dabhili bir
kapasitorse yerel satis ve
servis temsilcinizle iletisime
gegin.

13 imha

f UYARI:

Unite, farkli tipteki malzeme-
lerin (gelik, bakir, plastik,
vs.) belirlenmesinde uzman,
onaylanmig sirketler
araciligiyla imha edilmelidir.

Uriin bertarafi igin, litfen yiirirlikteki yerel yasala-

ra bagvurun.
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1 BBepgeHue v npaBuna Texumc“ -
6e3onacHoOCTU T

1.1 BBepeHue

HasHaueHue AaHHOro pykoBoACTBa

[laHHOe pyKOBOACTBO COAEPXUT MH(OPMaLMIO Mo
criegyoLWmUM TemMam:

. MoHTax

. OkecnnyaTauns

. TexHuyeckoe obcnyxvBaHne

BHUMAHME!
BHumaTensHo npoytuTe AaHHoe pyKo-

BOACTBO Nepes MOHTaXOM W UCMOMb30-
BaHWEM HacTosiiero msgenus. Henap-
nexaluee npuMEHeHVe U3AEnus MOXeT
NPUBECTM K MOSyYEeHUIO TpaBMbl W MO-
BpexaeHo 0BopyaoBaHus, a TaKke K
noTepe rapaHTuu.

NPUMEYAHUE:

CoxpaHuTe AaHHOe PYKOBOACTBO AfA AaribHei-
LIEro UCNonb3oBaHUA U 06sA3aTenbHO AepXute
€ro psiAoM C n3genvem.

1.2 TepMWHbI U YCIIOBHble 0603Ha4YeHust
no TexXHUKe 6e3onacHoCcTH

YpOBHU ONacHoOCTU

YcnoBHoe 0603HayeHne OnucaHune

OnacHass  cutya-
ums, KoTopasi, ecnu
ee He npenoTsBpa-
TWTb, NpuBEAeT K
mbenn wvnu nony-
YEHUIO  TSHKenow
TPaBMb!.

f OMNACHO!

OnacHass  cutya-

f OCTOPOXHO! | uus, kotopas, ecnm

ee He npepoTepa-
TUTb, MOXeET Mpu-
BECTU K rvbenu umm
MOMyYEHNIO  TsDKE-
1101 TpaBMbl.

OnacHass  cutya-
uysi, KoTopasi, ecnm
ee He npepoTepa-
TUTb, MOXeET Mpu-
BECTU K MOMNyYeHUo
TpaBMbl  cpefHen
WM nerkon crene-
HU TSDKECTW.

f BHUAMAHUE!

MoTeHumanbHasn
cATyaumusi,  KoTo-
pas, ecnum ee He
npefoTBPaTUTh,
MOXET MpVBECTU K
HexenaTternbHoMy
COCTOSIHUIO
MpakTuka, He
cBsi3aHHasi C Mo-
JlyYeHVeM  TpaB-

NMPUMEYAHME:
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| Mbl YEITOBEKOM

KaTeropvwl onacHoCcTu

KaTeropuu onacHocTM MOryT COOTBETCTBOBAaTb
YPOBHSIM OMAaCHOCTU UMW KOHKPETHbIM 0603Haye-
HUSIM, KOTOpble MPUBOASATCS BMECTO OObIYHbIX
0603Ha4YeHN ypoBHEN OnacHOCTU.
OnacHOCTH, CBsi3aHHblE C 3MEKTPU4YECTBOM, 060-
3HavaloTca cregylowmm obpasom:

f OMACHO! 3NIEKTPUHECTBO:

1.3 HeonbITHbIE NONb3oBaTenu

OCTOPOXHO!

[llaHHoe m3genvie npeaHasHavaeTcs Ans
3KCMIyaTaUun  WUCKIIOUNTENBHO  KBanu-
PULMPOBaHHBIM NEPCOHANOM.

Cobniogaiite cnegytolme Mepbl NPeAOCTOPOXHO-
cTh.

. He ponyckaetcs ucnonb3oBaHWe AaHHOTO
U3LEenus IULAMK C OrpaHUYeHHbIMU U3n-
YECKUMU WUNK YMCTBEHHBIMU CNOCOBHOCTS-
MU, a TaKke nuuamu, He obrnagaloLmMm
HaZnexalm OnbITOM W 3HaHUSMU, 3a UC-
KMloYeHNEeM CryyaeB, korga Takve nvua
MPOLLUAN WHCTPYKT@X MO MCMOMb30BaHUo
obopyaoBaHMs 1 CBA3aHHBIM puckaMm Unu
BbINOMHSIOT paboThl NOA HAZ30pOM OTBeT-
CTBEHHOrO nuua.

. Heobxogumo koHTponupoBaTb, YTo6bI AeTH
He urpanu ¢ U3Aenuem unu psiaoM ¢ HUM.

1.4 TapaHTUA

[ns nony4eHust UHOpPMaLMN O rapaHTUM CM. KOH-
TpaKT Ha Npoaaxy.

1.5 3anacHble YacTu

OCTOPOXHO!
[N 3aMeHbl M3HOLLEHHBIX WM Heucnpas-
HbIX KOMMOHEHTOB WCMOMb3YATE UCKMIOUN-

TeNbHO OpurMHanbHble 3anyactu. Mcnonb-
30BaHME HeHaanexawyx 3anyactend Moxet
NpuBecCTn K HeMcnpaBHOCTAM, MOBpPeXAeHU-
AM 1 TpaBMawm, a Takxke K notepe rapaHTum.

[na nonyyYyeHus QONOMHUTENbHOW MHMOPMaUun o
3anyacTax Ons OaHHOTO W3JeNnusi CBSKUTECH C
OTAENoM npofax n obcnyxmBaHus.

1.6 3asiBNeHuWe o COOTBETCTBUM

Cwm. KOHKpPETHOE 3adABneHne O MapKuUpoBKe, Mnpu-
BeieHHOe Ha nsgenuu.

ce
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1.6.1 .El.eKnapauMﬂ O COOTBETCTBUU HOP-
mam EC (Ne 12)

1 LVD, EMCD - Mogenb annapata / nsgenus:
Q-SMART (cM. 9TUKeTKy Ha NepBoii CTpaHuLe)
RoHS — YHukanbHoe o6o03HaveHve B EBpo-

NencKon 3KOHOMMNYECKOW 30HE:

Q-SMART

2. HassaHue v agpec npoussoguTtens:

Xylem Service ltalia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

Italy

3. Hacroswas aeknapaums 0 COOTBETCTBUW Bbl-

nyLieHa noa eAnHONUYHYI0 OTBETCTBEHHOCTL MPO-

n3soauTens.

4. O6beKT NoATBEPXKAEHUS COOTBETCTBUA: NaHENb

ynpaBneHust A4ns 3N1eKTPUYEeCcKUX HacocoB

5. OBBbeKT BbILLEN3NOXEHHON Aeknapaunn Haxo-

[WTCA B COOTBETCTBUM C COOTBETCTBYIOLUMM rap-

MOHU3MPOBaHHbIM  CTaHgapToM  EBponetickoro

Cotosa

* [Owupektunea 2014/35/EU ot 26 cdeBpansi 2014 r.

C nocneayownuMn N3MeHeHsIMK (HU3KOBOMbTHOE

obopynoBaHue).

* [Oupektuea 2014/30/EU ot 26 ceBpans 2014 r.

C nocneayloLwmMMn N3MEHEHNSIMI (3NEKTPOMarHnuT-

Hasi COBMECTMMOCTb).

* [upektuBa 2011/65/EU ot 8 uoHa 2011 r. c

nocneayloWMMI U3MEHEHUSIMK, BKovas AUpeK-

Tuey (EU) 2015/863 (orpaHuyeHne ucnonb3oba-

HWSI onpefernieHHbIX OMNacHbIX BELLECTB B 9NeKTpu-

YeCKOM 1 3N1eKTPOHHOM 060opyAoBaHMMN).

6. Ccblflku Ha UCNOMb30BaHHbIE COOTBETCTBYIO-

e rapMOHM3NPOBaHHbIe CTaHAapTbl UNn apyrve

TEeXHUYeCKNe YCNoBUsS, B OTHOLUEHUM KOTOPbIX

[eKnapupyeTcsi COOTBETCTBME:

« EN60730-1:2011+A1:2019+A2:2019+
A2:2019+A11:2024, EN 60204-1:2018,

EN 61439-1:2011, EN IEC 61439-1:2021,
EN 61439-2:2011, EN IEC 61439-2:2021.

« EN61000-3-2:2014, EN IEC 61000-3-2:2019,
EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021
EN 61000-6-1:2007, EN IEC 61000-6-1:2019,
EN 61000-6-3:2007, EN IEC 61000-6-3:2021.

« ENIEC 63000:2018.

7. HotudmumpoBaHHbI opraH: - - -

8. [lononHuTensbHas MHdopMaLuus:

RoHS — TMpunoxenwue Il — BapuaHTbl npumeHe-

HUSI, ABNSAIOLIMECSH WCKIMIOYEHUSMU U3 OrpaHuye-

HUA: CBUMHeL, WCMONb3yemblii B KOMMOHEHTax

3N1eKTPUYECKOro/aN1eKTPOHHOrO obopypoBaHus

[7(c)-1].

[encteve peknapauum pacnpocTpaHseTcs Ha

naHenb 6e3 pobaBneHus cnepyloWUX MpuHaa-

nexHocTei:

Komnnekt Modbus RTU, kog 150890910

Mnata GecnoTeHuuanbHbiX KoHTakToB 6CP, koa

1086042400

Moanuce oT nMeHn 1 nNo nopyyeruto: Xylem Servi-
ce ltalia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 20.12.2024

Alessio Vendraminelli Lo I'J_/ j «
1 1

Ynpasnsiowmi aupektop /| ’(,7_“r [/ VN

Pea. 00

[eknapauum cooTBETCTBUA HEAENCTBUTENbHLI NPU

MCMONb30BaHUN OTAENbHO OT OCTanbHOrO TeKkcTa

nokymeHTa Xylem c kogom 001085042.

Lowara — ToBapHbIi 3HaK kopriopauun Xylem Inc.
U1 OZHON U3 ee [OYEPHUX KOMMaHUIA.

2 TpaHcnopTUpoOBKa U XpaHe-
Hue

2.1 MpoBepka 1 nony4eHune

-

MpoBepbTe HapyXHOE COCTOSIHWE YNaKOBKM.

2. B cnyyae obHapyXeHUs BUAUMBIX MPU3HAKOB
MOBPEXAEHNUST W3AENUS yBEOOMbTE Hallero
OMCTpubbloTOpa B TeYeHue BOCbMWU AHEW C
MOMEHTA MOCTaBKU.

3. OTKpoInTEe KapTOHHYO KOPOBKY.

4. CHuMUTe C M3Jenus ynakoBOYHbIA MaTepuan.
YTunusupyiite Bce ynakoBoYHble MaTtepuansl
B COOTBETCTBUU C MECTHLIMU HOPMaMMU.

5. OcmoTpuTe u3fenue, 4Tobbl oOnNpeaenuTb
BO3MOXHOE MOBPEXOEHNE UMM OTCYTCTBUE
KaKnx-nmbo KOMMOHEHTOB.

6. [Mpu obHapyXeHWn Kakux-nmbo OTKINOHEHWUI

CBSXKMTECH C NPOAaBLIOM.

2.2 TpaHCnopTUPOBKa U yKa3aHusA

Mepbl NpeaocTopoXHOCTH

OCTOPOXHO!
A . Cobniopaite  TpeboBaHus

[eNCTBYIOWMX  HOPM  no
npefoTBPALLEHNIO  HecyacT-
HbIX Cry4aes.

O6paTnTe BHMMaHne Ha Maccy 6pyTTo, yKkaszaHHyto

Ha ynakoBke, yTobbl BbIGPaTh Haanexatiiee rpy-
3onoabeMHoe o6opyaoBaHue.

Mo3suunoHnpoBaHue u KpenneHue

Ybenutecb B TOM, 4TO 0BOpyAoBaHWE HaexXHo
3aKpENNEeHo Ha BPEMSI TPaHCMOPTUPOBKM U He
MOXeT NepeBepHYTbLCA UMM ynacTb. TpaHcnoptu-
poBka M3genust OonyckaeTcs Mpu TemnepaTtype
okpyxatowiero Bosgyxa oT -10°C po 70°C (ot
14°F po 158°F) n oTHOCMTENbHON BRAXHOCTU
<90% 6e3 obpa3oBaHua KOHAEHcaTa; nNpu 3TOM
HeobxoAMMOo NpedycMOTpeTh 3aluuTy OT rpsasw,
MCTOYHMKOB TEMMa U MEXaHUYECKOro MNoBpexae-
HUSI.

2.3 YkasaHus no XpaHeHuro

2.31 MecTo Ans xpaHeHus

NMPUMEYAHUE:
. 3awmtute nsgenue OT BO3AENCTBUS

321



ru - MepeBog OpUrMHaNbHOM UHCTPYKLMUK

BMNaXHOCTU, 3arpsi3HEHUN, WCTOYHU-
KOB Tenna W MexaHW4YecKux noBpe-
XKOESHWUI.

. WM3penve cnefyeT xpaHuTb npu TEM-
nepaTtype OKpyxatoLiero Bosgyxa ot -
10° C po 70° C (o1 14° F no 158° F) n
BnaxHocTn He 6onee 90% 6Ge3 o6pa-
30BaHuWs KOHAEHcaTa.

3 OnucaHue nsgenus .
3.1 KpaTtkue cBegeHus 06 usgenum Y* w

MaHenb ynpaBnenns Q-SMART npeacraBnsieT
coboin ogHoa3Hylo ANEKTPOHHYIO MaHernb yrnpas-
NeHnsi, nNpefHa3HayYeHHylo Ans UCMONb30BaHMA C
1- vnn 2-chasHbiMKM 3nekTpoHacocamu Ans pas-
NUYHOTO MPUMEHEHUS! C MOCTOSIHHOW 4acToToW
BpaLLeHust.

OHa MOXeT MCMonb3oBaTbCs ANS CUCTEM HarHe-
TaHWsi, OMOPOXHEHWSI U KaHanuaauuu. MameHute
napametpbl (cM. pasgenbl 5.4.3, 54.4 n 10.1) B
COOTBETCTBUW C HEOBXOANMBIM TUMOM YCTaHOBKU.

3.2 HasBaHue usgenus

Mpumep Q-SMART 10/15/D 12A

Q-SMART Kommepueckoe HasBaHue naHenu
ynpasrneHusi.
MuTaHe OT 3MeKkTpoceTu, OfHO-
dasHoe, 1 x 230 B nepemeHHoro
TOKa, 50/60 Ny

10 KonnyecTBO HacocoB, NOAKIO-
YaeMblxX K naHenu
10: oavH
20: gBa

15 HomuHanbHas MoLLHOCTb ABura-
Tens kBT x 10
15=15kBTx 10

D [MporpammHoe npunoxewve no
YMON4aHuto
D: «kaHanusaumsi/ noabeMHble
cucTembl
B: noBbicUTENbHBIE YCTAHOBKM /
HarHeTaHvie

12A MakcumanbHas cuna Toka, Mo-
Tpebnsemass OQHWM 3NeKTpOoHa-
COCOM

3.3 TexHu4Yeckue AaHHble

PeKOMeHAOBaI-;Haﬂ 20A 40A
3aLmTa NuHUKM
HomuHanbHast BbI-
Xo[Hasa cuna Toka 12A 2x12A
(Uin = 230 B)

1,8 kBT

MoTpebnexune B
pexume oxuaaHms

(MOLLI,HOCTb B pexume OXun-
OaHUA MOXET N3MEHATbCA B
3aBMCMMOCTHN OT TuNa noa-

KMIOYEHHOro AaTyunka)
Twn Harpy3ku OnekTpogsuratens
HoMuHanbHbIn
KO3 brLMEHT 20,6

mMoLHocTn Cosg

Kopnyc

M3 camoracsierocst mate-
puana — cepbivi

Knacc s3awutbl IP
nepegHen Yyactu

55

MopknioyeHust (Mc-
nonb3oBaTb nec-

KnemMHble kopo6ku ¢ BUHTO-
BbIMUM KrnieMMmamu

KMIOYNTENBHO 9
N (nuTaHWe, BXOOHON 1 BbIXOA-
MegHbIn  NpoBOfA- o
HOW curHarnsbl)

HUK)
MakcumanbHas
nnowagb cevyeHus 4 mm?
kabens nuTaHus
MaxkcumanbHas
nnowagb cevyeHus

Lan 4 mm?
Kabens nuTaHnsa
anekTpoasuraTens

[aenexue: ot 0 o 60 6ap
(ot 0 mo 6 MMa)
YposeHb: 0T 0 4o 50 m

YcraBka® p A

(oT 0 mo 164 byToB)
Temnepatypa: ot -20 go
100° C (o1 32 jo 122° F

Temnepatypa OKpy-
XatoLen cpegbl

otr0po40°C
(o1 32 go 122° F)

BnaxHocTb  OKpy-
arowen cpeapl

ot 10 go 90% 6e3 o6pasoBa-
HUSA KoHZeHcaTa

Bbicota® <2000 M Hag ypoBHEM MOpsi
3ByKoBOE cur-

HaneHoe  ycTpou- 3,6 Ky, Nnbe3oanemeHT
cTBO

MpenoxpaxuTtens 12 A (gG)

3alnTbl  3NEKTpo- CH10

nsuratens F1, F2 10,3x38 mm

BcnomoratenbHbin
npegoxpaHuTenb
F3

1 A, C BpeMeHHOW 3agepx-
kon, 5 x 20 mm
(T1L 250V IEC60127-2/3)

5 MHOroyHKUMOHaMNbHbIX

Tabn. 1 CtaHaapTHOe UcnonHeHune BXOAO0B AN HOPMarbHO-

Lindposbie Bxoapl Pa3oMKHYTOro/HopmarnbHo-
Mogenb  nanenu Q-SMART 10 | Q-SMART 20 3aMKHYTOro KOHTakTa (6ecno-
ynpaeneHus TeHumanbHble, 12 B, 4 MA)
HomuHanbHoe 1x 230 B nepemeHHoro Toka 4 3neKTpoAHbIX AaTymka
nogaBsaemoe (o7 -15% 10 +10%) YPOBHS,
HanpsikeHwue (Uin) 1 KOHTPONbHBIW 3MEKTPOS,
HomMuHanbHasn 50/60 I Bxogbl anektpude- | PaspeluatoLias cnocobHOCTb:
BXOAHas YyactoTta u CKMX 30HAOB o1 5 go 100 kOwm,
HomuHanbHasn EmkocTb nuHum: makc. 10 HP
BXOOHas cuna To- 12A 24A HanpspkeHne Ha anekTpoge:
ka' (Uin = 230 B) 6,5—20 'y
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Mpeobpa3zosatens 0—20/4—
20 MA
(Bxop aKTVBHOrO 3Ha4eHus
naryuka)

Bxoa cunbl Toka 0—22 MA,
To4HOCTb 0,3%
MutaHne patymka +12 B no-
CTOSIHHOTO TOKa

AHanoroBbIi BXo4

1 Harpy3oy- | 2 Harpy3ou-
Hoe pene HbIX pene
Lingpposbie Bbixo- | 30 (15) A npu 250 B nepe-
bl MEHHOTO Toka

MakcvumanbHasi cuna Toka,
[OnycTMMasi Ha anekTpoaBU-
raTene, coctaBnsaet 12 A

MopT Ana o6MeHa AaHHLIMK
C CUCTEMOW KOHTPOSSA Yepes

MocnepoBartenb- TTL no npoTokony cBA3n
HbI nopt TTL ModBus
CurHanel: +5V, RX, TX, RTS,
ov

MopT RJ45 ans o6meHa gaH-
HbIMM C MNATON C MOMOLLIbIO
6ecnoTeHumanbHbIX pene
CurHanbl: +12 B - 120 MA,
0B,

6 BbIXOJ0B C OTKPbITbIM KO-
TIEKTOpOM

Pasbem RJ45

abapuTbl M Macca Cwm. puc. 3

1. Cwuna Toka, NogaBaemMoro naHenbio ynpasne-
HUSI, He MOXeT BbITb HWXe Toka, notTpebnse-
MOro 3neKTpoHacocaMu, U 3aBUCUT Takke OT
nafeHvsi HanpshKeHWs!, 3aBUCSLLIEro OT AMUHbI
kabens.

2. BblbepuTe cuny Toka Ans ycTpoWcTBa 3aliu-
Tbl JIMHUM, OCHOBbLIBASICb Ha MakCUManbHOM
ToKe, NoTpebnsieMom ABuUraTensiMu.

3. Tombko MpW YCNOBWW WCMOMNb3OBaHWUA 3rek-
TPOHHOTO AaTyuKa.

4. Yto kacaeTcsi GOMbLIMX BbLICOT WM MUHbIX
YCIMOBUWI OKpyXatoLen cpeapl, He OMMCaHHbIX
B HacTosilieM pykoBoACTBe, obpatutech K
CBOEMY MeCTHOMY npeAcTaBuTento nocre-
npoAaxHoro o6cnyxunBaHus.

3.4 TexHuuYeckue xapaKTepPUCTUKU
Hacoca

CM. pyKOBOACTBO MOMb3oBaTensi U pykoBOACTBO
M0 TEXHWUYECKOMY OBCIyXMBaHMIO 3MIeKTpoHacoca.
Ype3BblYaliHO BaXHO Y4YWTbIBATb OrpaHUYeHus,
CBSI3aHHbIE C WUCMOMNb30BaHWEM NaHenu yrnpasse-
HWS,, @ TaKkke OrpaHWYeHWsi Mo MCMOMb30BaHMIO
anekTpuyeckoro Hacoca. Cm. TexHuyeckue OaH-
Hble B Tabn. 1. 3aka3unk 06s13aH NpoBepuTb orpa-
HUYEHUS BMEKTPUYECKOrO HAcoca, ecriv OHW Onu-
caHbl B ;aHHOM PYKOBOZCTBE.

4 MoHTax Ti

Mepbl NpeaoCcTOPOXHOCTH

OCTOPOXHO!
A D) Cobniopaiite  TpeboBaHus

[OeiCTBYIOWMNX  HOPM MO
npeAoTBpaLleHnio  HecyacT-
HbIX CIy4YaeB.

. Mcnonb3yiite Hagnexailee
obopynoBaHue u ycTpon-
cTBa 3alnThl.

. Bo Bcex cnyvasx cobniopan-
Te TpeboBaHWA [OencTBYlO-
LLMX MECTHbIX HOPM, NpaBun
M 3akoHogaTenbCcTBa Kaca-
TenbHo BbiGopa MecTa MOH-
Taxa, MOAKIYEHNUs BOMO-
npoBoAa W 3NeKTPonuTaHus.

4.1 TpeboBaHMUA K INIEKTPUYECKOWN HYacTu

[leiicTByOLWME MECTHBIE HOPMbI UMEIOT NPUOPUTET
nepea NpuBeaeHHbIMU Hke TpeGoBaHUSMM.

KOHTpONbHBLIA NUCT 3NMEKTPMYECKOro NOAKIIOo-
YyeHus

Y6enutecb, YTO BbINOMHEHbI cnegytoume Tpebo-
BaHus.

. OnekTpuyeckne NPOBOAHMKM 3alluLLe-
Hbl OT BO3AENCTBUS BbLICOKOW Temne-
paTypbl, BUGpaLMii 1 KOPPO3UN.

. Tvn » HanpsixeHne 3nNekTpoceTn COooT-
BETCTBYIOT TEXHUYECKUM AaHHbIM, yKa-
3aHHbIM Ha Tabnuuke Hacoca.

. PekomenayeTca npeaycmoTpeTb Afs
3MNEKTPONUTaHUA NaHenu ynpa.neHus
oTAerbHYl0 NUHWIO, 0GOpYyAOBaHHYIO
cneayloLwmm:

o BbICOKOYYBCTBUTEMbHbIM Andde-
peHumanbHbiM  pene (30 MA)
[yCTpOWCTBO 3aLUMTHOrO OTKIIHOYe-
Hus, Y30];

o 6110KMPOBOYHBIM BbIKMIOHYaTENEM C
KOHTaKTHbIM 3a30pOM He MeHee
3 MMm.

KOHTpOﬂbeIﬁ JIUCT ANns naHenu ynpasneHus

NPUMEYAHUE:

MaHenb ynpaBneHwWsi OOMKHA COOTBETCTBOBAaTb
XapaKkTepucT1Kam 3M1eKTpuYeckoro Hacoca, 3anu-
TaHHOro OT 3TOW e naHenu. YpesBblyaniHO Bax-
HO yuYMTbIBaTb OrpaHUYeHusi, CBSI3aHHble C UC-
Nnorb3oBaHWEM MaHenu YMnpaBfeHWus, a Takke
OrpaHVYeHNs Mo WUCMONb3OBaHUIO 3NEKTPUYECKO-
ro Hacoca. HenpaBunbHbIi BbIGOp coveTaHus
naHenm u Hacoca MOXeT OTpuLaTENbHO cka3aTb-
€Sl Ha UCNPaBHOCTYM M 3aLLMLLIEHHOCTM 3Toro 06o-
pyAOBaHus.

Y6enutecb, YTO BbINOMHEHbI cnegytoume Tpebo-
BaHus.

. MaHenb ynpaBneHUs [OMKHa 3alu-

WaTb Hacocbl OT KOPOTKOrO 3amblka-

Hus. [ns 3awuTbl Hacoca MOXHO UC-
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nonb3oBaTb NNaBkUi NpefoXpaHUTeNb
C BPEeMEeHHOW 3afepXKov unu aBToma-
TUYECKU BblKMoYaTenb (pekomMeHay-
etcs mogenb Tvna C).

[ns 3awuThl Hacoca OT KOPOTKWUX 3a-
MbIKAHUIA WCMONb3yeTcst npefoxpaHu-
Tenb C BPEMEHHOW 3afepXkon, ycrta-
HOBMEHHbIN BHYTPU MaHenu ynpasne-
Hus. [na  HacocoB npenycMOTpeH
npegoxpanutens 12A gG (F1, F2).
Cwm. puc. 7.

Heobxoanmo Haanexawmm o6pasom
3anporpamMMupoBaTb MaHenb ynpas-
nenusi. Cm. pasgen «3amnyck u npo-
epammuposaHue»  (paspenbl  5.4.3,

5.4.4)

KOHTpOanbIﬁ NUCT Ans anekrpoaBsurarens

Mcnonb3yiite 3-xunbHbli cunoBon kabenb (2 +
3asemneHue). Bce kabenu fomkHbl GbITb Tepmo-
cTovikumu go Temnepatypbl +70° C (158° F).

4.2 MOHTaX MexaHU4YeCKon YacTtu

. Yb6eautecb B TOM, 4YTO BCe
NOAKMIOYEHUS BbINOMHAOTCS
KBaNUULMPOBaHHLIM  MOH-
TaXHWKOM B COOTBETCTBUM C
[eNCTBYIOLWMMN HOpMaMK.

. Mepen 3anyckom o6opyno-
BaHWs (NaHenb ynpaBneHus
1 anekTpoHacoc) ybegutech
B TOM, YTO arperaT v naHenb
yrpaBfieHnsi  OTCOEAWNHEHbI
OT UCTOYHWKA NUTaHWSI U He
MoryT okasaTbCsi nog
HanpsbkeHneM.

3asemneHue

/N

OnacHo! dneKkTpu4yecTBo

. Meped BbINOSIHEHNEM KaKuX-
MBO  BNEKTPUYECKUX Mof-
KIoYeHmin obsi3aTensHo
nogcoeanHUTe BHELLHWNI
3aWMTHBIN  NPOBOAHUK K
KreMme 3a3eMIIeHus.

NPUMEYAHUE:

HenpaBumnbHbI MOHTaX MexaHude-
CKOW 4YacCTW MOXET NPUBECTM K Heuc-
NpaBHOCTW ¥ MOMOMKE NaHenu ynpas-
nexwus.

Mepen MOHTaxoOM NpoYTUTE [aHHOE
PYKOBOACTBO, @ Takke PYyKOBOACTBO
Mo 3NEKTPUYECKOMY HacoCy.

NPUMEYAHME:

Mpy BLINOMHEHUN SMEKTPUYECKUX MOAKMIOYEHUI
y6eauTech, 4TO B NaHenu YnpaBleHWs OTCYT-
CTBYIOT 0Gpe3ku MPOBOAHWKOB, W3ONSALMM UMK
LPYrUX WHOPOAHbIX OOBbEkTOoB. [py  ouncTke
BHYTPEHHUX NMOBEPXHOCTEN naHenu GyapTe oco-
60 OCTOpPOXHbI, YTOGbI He MOBPeAUTb BHYTPEH-
HUE KOMMOHEHTI.

Y6eamtech, YTO BbINOMHAOTCA cnegywouwme ycno-

BUA.

MpaBuUnbHbI MOHTaX MaHenu ynpas-
NeHnsa CM. puc. 4.

3anpelyaeTcs ycTaHaBnvBaTb NaHesnb
ynpaBrneHus B MecTe, r4e OHa MOXeT
noABepraTbCsl BO3OENCTBUIO NPSIMbIX
COMHEYHbIX Nyyen, u/vnu psaaom ¢ uc-
TOYHWKamu Tenna. CM. guanasoH Tem-
nepaTtypbl OKpyxatolen cpeapl B pas-
nene TexHu4Yeckue 0aHHble.
YcTaHOBWTE MaHEMb YnpaBreHus u
3MeKTpoHacoc B CyXOM MecTe, rae He-
BO3MOXHO 3amep3aHue. Cobniogante
OrpaHuyYeHust Mo UCMoNb30BaHWID, a
Takke MpedycMOTpUTE Hagnexallee
oxnaxaeHune ANs aneKkTpoaBuraTens.
3anpelyaeTcs ucnonb3oBaTth M3genve
BO B3pbIBOOMACHbIX aTMocdepax wunum
B NpUCYTCTBUU KOPPO3UOHHO-
aKTUBHbIX W/MNN roprYux nbinu,

4.3.1 Knemmbi

Cwm. puc. 7

Ne |3HauveHue/coegnHeHune | OGo3HaYeHne Ha
nnacTtuke

1 SnekTponutaHue ABTOMaTUYeCKMIn

1x230 B nepemeHHo-| BbiknoyaTens Ans
ro Toka 50/60 'y,

3aWmTbl No  nepe-
rpyske 1P+ N, In=
32A

2 |21) M1= anektpoHa-| 2.1) UTM1 = L1

coc 1, nutanne 1 x| U2M1=N1
230 B
ToKa, Mmax=12 A

2.2) M2 = anekTpoHa-
coc 2, nutaHne 1x
230 B
TOKa, [2max=12 A

nepemexHoro| 2.2) U2M2 = N2
UiM2 = L2

nepemMeHHoro

3 |AHanoroBble u uudpo- | Al/DI, aHanoroBsble u

Bble JaT4YNKU

LM poBbIe BXOAbI

KUCNOTbI UNun rasa.

4.3 JDNEeKTPUYEeCKUM MOHTaxX

Mepbl NpeaoCcTOPOXHOCTH

f OCTOPOXHO!
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3.1) Qatumk paene-
Husi/Temnepaty-
pbl/ypoBHS

3.2) Mporpammupye-
MbIV LchpoBoON BXOS
3.3) Pene muHumans-
HOro AaBneHVs unm
pene MMHUManbLHOTo

3.1) Al (0/4—20 mA)
3.2) DIN PROG
3.3) PMIN/ G MIN
34) P MAX /| G
MAX

3.5) P1/G1

3.6) P2/G2

3.7) OnekTpuyeckne
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YPOBHSI 30Hb!

3.4) Pene makcumane- | 3.7.1) S COM
HOro JaBnNeHns unu 3.7.2) S MIN
pene makcumansHoro | 3.7.3) S 1
YPOBHSI 47.3)S2
3.5) Pene paBnenus/ | 3.7.5) S MAX
nonnaekosoe pene
Hacoca 1

3.6) Pene paBnexus /
nonnaekosoe pene
Hacoca 2

3.7) OnekTpunyeckue
30HabI

3.7.1) Knemma obuiero
HasHayeHus

3.7.2) MuHumanbHbI
ypOBeHb

3.7.3) 3a-
nyck/ocTaHOBKa Haco-
ca1

4.7.3) 3a-
nyck/octaHoBKa Haco-
caz2

3.7.5) Bbicokuit ypo-
BEHb

OFF (BbIKI.).

3. CHumute 4 BuHTa M4x25 un ort-
kpovite SAJHIOKO KpbiLLKy (CM.
pvc. 6).

4. Bseoute kabenu nutaHus B
COOTBETCTBYIOLIME KabenbHble
BTYnku (1), puc. 5.

5. CHavana noaknwouute kabenb
3a3eMreHnsi K COOTBETCTBYIO-
e knemme, a 3aTem Noakmto-
Yante ocrtanbHble kabenu. Pe-
KoMeHayeTcs, 4Tobbl  AnuHa
kabensi  3asemneHus  6Gbina
6onblie AnuHbl Apyrux kabe-
nen, puc. 71 8.

6. Ecnu He TpebyeTcs nogknto-
YaTb Apyrve kabenu, ybeau-
TECb B TOM, YTO BCe kabenu 3a-
KpenneHbl, 3akponte 3AOHIOKO
KPbILLIKY U 3aTSHATE BUHTbI.

4 BeicTpoe noaknioyeHne| RILS
RJ 45 k ©GecnoTteHum-
arnbHbIM KOHTaKTam

5 |Pene ans obxoaa M1
ANEKTPOHUKN: M2
M1: ynpaBneHue anek-
TPU4eckMM  aBurate-
nem 1

M2: ynpaBneHue anek-
TpU4eckMM  ABurate-
nem 2

(cm. pasgen 4.6)

NPUMEYAHUE:

Ecnu kakne-nmbo mogenu ocHawiatotcs kabenem
3NeKTponuTaHus ¢ nnowagblo  cedenuss 4G
2,5 MM?, TO TaKkoit kabenb npeaHasHavaeTcs uc-
KMIOYUTENBHO NS BHYTPEHHUX MPOU3BOACTBEH-
HbIX WUCMbITaHWiA. [poBepbTe NageHve Hanpsixe-
HUS (£4%) n 3ameHuTe ero kabenem c Hagne-
Xallen nnowaabio NonepeyHoro CeYeHus.

6 Moakntoyenne RTU| TTL
485 Modbus

7  |BHyTpeHHWn kopnyc| -
ans  komnnekta RTU
485 Modbus

433 MoaknoyeHne Kabena nuTaHua
aneKkTpoaBUrarensi

Ecnn TpebyeTcs npedycMoTpeTb WM 3aMeHUTb
kabenb NUTaHUs ANEKTPOABUraTens, ycTaHoBWUTE
HOBbI kabenb C Mnolaablo CeYeHusi, CooTBeT-
CTBYyHOLLEN MakcumaribHoMmy notpebrsieMomy Toky
anekTpoABuraTens ¢ y4eToM MakcuManbHOro na-
OeHus HanpskeHns (< 4%).

432 MopkntoyeHUe aNeKTPONUTaHMUA

NPUMEYAHUE:

Mrnowane cevyeHns kabensi aneKkTponUTaHus
[OMMKHa COOTBETCTBOBATb MakCUMarnbHOMY Mo-
TpebrieHnio Toka anekTpoABuraTtens, a Takke
BbIGMPATLCA C y4ETOM MaKCMMarnbHOro JOnycTu-
MOro nageHus HanpskeHus (< 4%).

MoHTax 1 3ameHa kabens JneKTponuTaHusa

Cwm. 1. Ybegoutecb B TOM, YTO MaHernb
puc. 5, 6, ynpaBfieHnst OTCOeAuHeHa oT
708 MCTOYHMKA MUTAHUS U 4TO Ha

Hee He MoOXeT OblTb nogaHo
HanpsbkeHve.

2. OTkpoWiTe nepedHWe KpbILLKU
(1) n (3) v ycTaHOBWTE rMaBHBbI
BblkNtovaTens (2) B NonoxexHue

Cwm. 1. YpoctoBepbTeCb B TOM, 4TO na-

Herb yNpaBreHusi OTCoeanHeHa oT
puc. 5, MCTOYHMKA NWUTaHUS U YTO Ha Hee
6.7.8 He MOXeT ObITb NnodaHo Hampsike-

HWe.

2. OrtkponTte nepenHue Kpbiwku (1) n
(3) n ycTaHOBWTE rMaBHbIN BbIKIIO-
yatenb (2) B nonoxeHne OFF
(BbIKI.).

3. CHumnte 4 BuHTa M4x25 n ot-
kponte SALOHIOKO KpbiwKy (cM.
puc. 6).

4. BBeaute kabenu nutaHua B COOT-
BETCTByOLWME KabGemnbHble BTYMKW
(3) n (5), puc. 5.

5. CHavyana nogknounte  kabenb
3a3eMIIeHUsi K COOTBETCTBYHOLLEN
KnemMme, a 3aTem MoAakniovaiTe
ocTanbHble kabenu. PekomeHay-
eTcs, 4tobbl AnvHa kabens 3a-
3emneHuss 6bina Gonbluie AnvHbI

apyrux kabenewn, puc. 7 v 8.
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6. Ecnn He TpebyeTcs nopgkntoyvatb
apyrve kabenu, ybegutecb B TOM,
yTo BCe kabenu 3akpenneHbl, 3a-
kpovite SAOHIOKO kpbiwky n 3aTs-
HUTE BUHTBI.

4.3.4 MoaknoyeHnsi BXoaoB-
BbiXo4oB

KnemMbl BbIGMPAOT C Y4eTOM COOTBETCTBYIOLLErO
MPUINOXEHUs 1 TUNa UCMomnb3yemoro gatuvka (puc. 7
1 9). Yto kacaeTcsi NpUnoxeHusi, cM. puc. ¢ 171 no 64

v F2 (curHan Tpesorn A02)
MCnonb3ynTe Haanexawmi WH-
CTPYMEHT.

5. 3amenuTe npegoxpaHWTenb, CO-
6ntopas cooTeeTCTBYIOLLME TeXHU-
yeckue daHHble, cM. Tabn. 1.

6. Ecnu He TpebyeTca noaknovaTtb
apyrve kabenu, 3akpoite 3A[-
HIOKO KpbIWKy ¥ 3aTAHUTE BUWH-
Thl.

Cwm. puc. 1. YpgoctoBepbTeCcb B TOM, YTO na-

Henb YynpaBneHns oTcoefuHeHa

5,6,7n OT UCTOYHMKA MUTaHUSI U YTO Ha

9. Hee He MoxeT ObITb nogaHo
HanpshkeHue.

2. Ortkponte nepegHue kpbiwku (1)
1 (3) U ycTaHOBUTE MMaBHbI Bbl-
kntovatens (2) B nonoxeHne OFF
(BbIKI.).

3. CHumute 4 BuHTa M4x25 1 oT-
kponte 3AOHIOKO Kpbiwky (CM.
pvc. 6).

4. Bsepgute kabenu B COOTBETCTBY-
towmne kabenbHble BTYNKK, puc. 5,

pasgen 4.5.
5. Mopgkniounte kabernb K COOTBET-

CTBYylOLLEW Knemme, puc. 7 u 9.

6. Ecnu He TpebyeTcsi nogknioyaTtb
apyrve kabenu, ybegutecb B
ToM, 4TO BCe kabenu 3akpenne-
Hbl, 3akponTe 3AOHIOIO kpbiwky
1 3aTSIHUTE BUHTbI.

44 AHanoroBbIW OaTYUK

AHanoroBbIN AaT4UK C BbIXOAHbIM curHanom 0/4—
20 MA cnyXuT ANA MHAWKaUWW OaBneHusi, ypoBHS
UV TeMnepaTypbl CUCTEMbI (CM. puc. 7 1 9).
[aTunk nossonsieT peanusoBaTb AOMNOSHUTENb-
Hble YHKLUK.

Cwm. pasgen 5.3 3anyck u npoepammuposaHue.

4.5 KabenbHble BTYNKU U KNeMMbI
4.5.1 MaHenb Q-SMART 10/bS ansa
CUCTeM HarHeTaHusi

Cwm.puc. 5,719
PekomeHaytoTCsa cnepytoLme 3HaveHns

435 3ameHa npegoxpaHurtens F1
unu F2

Ecnn Tpebyetcsi 3ameHuTb npegoxpaHutens F1
vnn F2 no npuyvHe ero HencnpasHOCTW, 3aMEHSN-
Te ero npefoxpaHuTernieM ¢ HagnexalmMmu xapak-
TepUCTUKaMMU.

CurHan TpesBorn AO1 yka3blBaeT Ha Heucrnpas-
HOCTb npefoxpanHuTens F1.

CurHan TpeBorn AO2 ykasbiBaeT Ha Hewcnpas-
HOCTb npefoxpanuTens F2.

Cwm. 1.  YpoctoBepbTecb B TOM, YTO na-
56 Hemnb ynpaeneHus OTCOeAMHeHa
puc. o, 6, OT WCTOYHMKA MUTaHUS U YTO Ha

Hee He MoxeT ObiTb nogaHo
HanpsbkeHve.

2. Ortkpolite nepedHue Kpbiwku (1)
1 (3) 1 ycTaHOBWTE MaBHbIN Bbl-
kntoyatens (2) B MOMOXEHWE
OFF (BbIKIT.).

3. CHumwnte 4 BuHTa M4x25 n oT1-
kpovite SAOHKOKO Kpblilky (cM.
pvc. 6).

4. [nA wv3BneYeHVss npegoxpaHu-
Tenss F1 (curHan tpesorn AO1)

7n8.

# 3HauyeHune/ |TpadapeT-|Bo3MOXHbIN
(Pucy- |coeavHeHue |Has AvnameTp  Ka-
Hok 5) |(Puc.7,9) |HamnuceL |Gens (Mwm)
Ha
Q-SMART
(Puc. 7, 9)
1 - Beoganek- [1x 230B|oT7 0013
Tponu- nepem.
TaHus To-Ka
2 - Pene paB- [P 1 ot 548010
newna P1  |SCOM
- 3oHp 06LLe-
ro HasHave-
HUSA
3 - OnekTpo- M1 oT7p48013
nBuraTens
Hacoca 1
- daTtumk AIN ot 548010
- Pene mak- [P MAX or7m013
cumans- S MIN
HOro AaB-
nexus
- 30HA MU-
HVUManb-
HOTO YPOBHS
- MHoroxwnb-
HblVi kabenb
3onga‘’
6 - Pene mu- P MIN ot 548010
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HUMarb- G MIN | | Hua() |
Horo gae- [P MAX
nexns 453 KomMnnekT kaHan1M3auMoHHOro
- Monnagko- cnuBa/3anonHeHus Q-SMART
BOE pene 10/SE
MWUHVManb-
HOro ypoBHS Cwm.puc. 5,719
- Pene mak-
cumanb- # 3HaueHue/co- |TpadapeT- |Boamox-
HOro JaB- (Pucy- |eauHenue Has HbIA Ana-
neHus HaAnucb Ha|MeTp kabe-
Hok 8) |(Pue. 7, 9) Q-SMART (ns (Mm)
(1) MNopknounTe MHOrOXWNbHLIN kabenb k coeau- (Puc. 7, 9)
HUTeNbHOWM Kopobke, a 3aTeM NoAKIIYNTE K HEMY
KaXZbI7i 3OH, 1 - TB:;)I_IAM:_aneK— - :Iex_ 230B |ot 78013
452  MaHens Q-SMART 20/bS ans Tanns pon. Toxd
CUCTEM HarHeTaHusi 2 - MonnaBko- |- G MAX ot 50010
BOE pene - S MAX
MaKkcumarnb-
CMm.puc. 5,719 HOTO YPOBHS!
- 3oHO mMak-
# 3HaueHue/co- |[TpacapeTr- |Bo3mox- cumanb-
(Pucy- |eoMHeHune Has HbIN HOrO YpOBHS
Hok 5) |(Puc. 7, 9) HagnNucb Ha|AnameTp N 1
Q-SMART |xa6ens 3 ?E::Zfbpo,qsm M1 oT7p0 13
(Puc. 7,9) |(Mm) Hacoca 1
1 - Beoganek- |[1x 230B|oT 7 no 13 4 - Jatumnk - AIN oT 50010
TpONUTa-HYSi |NepeM. Toka - 3oHp ypos- |- S1
2 - Pene pas- |P 1 ot 51010 HA Hacoca 1
nenuna P1 P2 5 - Monnaeko- |- G1 oT7a013
- MHoroxwune- (P MAX BOE perne - SCOM
HbIl kabenb |S COM Hacoca 1 - SMIN
pene pasne- |S MIN - 30oHa obuwe- |- S 1
Hus() S1 ro HasHaue- |- S MAX
- MHoroxwunb- |S 2 HUS
Hbli kabenb |S MAX - MHoroxwnb-
3ongal’ HbIl Kabernb
3 - Onekrpopeu- (M 1 or7p013 3orna‘®
ratenb 6 - Monnasko- |- G MIN ot 51010
Hacoca 1 BOE perne - SMIN
4 - Oatumk AIN ot 51010 MUHAMAT -
- Penepas- |P2 HOTO ypOBHA
nexnsa P2 - 30HQ Mu-
HVUMmanb-
5 - Onektpoasu-|M 2 oT7 0013 HOrO YPOBHS!
ratensb
Hacoca 2
5 = SV 57010 454 KomnnekT kaHan1M3auMoHHOro
- Pene muHu- ot 5 go
vaniHoro  |P MAX cnuBa/3anonHeHus Q-SMART
nasneHuns G MIN 20/SE
- Monnasko- |S COM
BOE pene S MIN CMm. puc. 5,719
MuHumanb-  |S MAX
R‘Aoro YPOBHA # 3Hauenne/ |Tpachapet-|Bo3MOXHbBII
- Hb*l'ﬂolc;”é"g;"b‘ (Pucy- |coepmHeHue |Has AnameTp
sonpa™ HOK 5) |(Puc. 7, 9) ::nnvlct. kabens (Mm)
- MHoroxune- Q-SMART
HbI kKabenb
pene fasne- (Puc. 7, 9)
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mep

B PYYHOM pexume (MAN):

1 = kHOMka 3anycka anekTpoHacoca 1.
[ns 3anycka HaxaTb 1 yaepXuBaTb.

2 = KHOMKa 3anycka anekTpoHacoca 2.
[ns 3anycka HaxaTb 1 yaepXuBaTb.

B pexxume OXKUAAHUA (StY):

1, 2 YBenuyeHne wnu yMmeHblUeHVEe
3HayeHWss napameTpa, BblOpaHHOroO B
pexume STBY

Twvn aucnnes:
TpexpaspsiiHblii  CBETOAMOAHBLIN  CO
CBETALMMWCS CUMBOMAMM

KHonka nepeknioyeHnst mexay pexu-
Mamu paboTbl
. ABTOMATWYECKUI (Aut)
. PYYHOW (MAn)
. OXXWNOAHUME (StY) (Bknto-
YeHWe MeHI nporpammu-
poBaHwus)

1 - BBopganek- |- 1x or7p0013
Tponu- 230B
TaHus nepem.
TOKa
2 - Muoroxunb-|- S COM |oTt 58010
HbI kabenb |- S MIN
3onga’) - S1
- MHoroxune- |- S 2
HbIi Kabenb-[- S MAX
nonnaeko- |- G1
soro pene’ |- G 2
- G MAX
3 - Onextpogsi-|- M 1 or7po 13
raTerb Haco-
cal
- Jatynk - AIN ot 50010
5 - Onektpogsu-|- M2 or7pa013
rarernb Haco-
ca2
6 - lMonnasko- |- GMIN |oT 58010
BOE pene
MWUHVMarb-
HOro ypoB-
HSl

KHonka noaTBepXOAEeHNA MEHI0 1 AaH-
HbIX.

46 TNWTAHUE 3JIEKTPOHACOCOB B
ABAPUUHOWU CUTYALIUN

B Crny4ae oTKasa nporpamMmmHoro obecnevyeHust unu

QNEKTPOHUKN

naHenu ynpaeneHnss Q-SMART

BKIMIOYNTb 3MNEKTPOonnuTaHme HacoCOB MOXHO, Wu3-
MEHUB MOMOXEHNe nepeknoyaTene ¢ nepembly-

kamu M1 1 M2 (cm. puc. 7 n 10).

A

OCTOPOXHO!

. Ybeautecb B TOM, YTO AaH-
Hasi onepauus BbIMOSHSETCA
KBanMMULUMPOBaHHLIMK Crie-
uuanictaMmmu no MOHTaxy B
COOTBETCTBUUN C [elCTBYIO-
LMK HOpMamK.

. Mepen Havanom paboTbl
obopynoBaHus ybegnTtecb B
TOM, YTO arperaT U naHenb
yrpaBrieHUsi  OTCOEAMHEHBI
OT MUCTOYHMKA MUTAHUS U He
MoryT okasaTbCst noa
HanpsbkeHueM.

. [HaHHylo onepaumio  gonyc-
KaeTCsi MPOV3BOAUTL MCKITIO-
UnTENbHO B aBapuMHOWM Cu-
Tyauuu.

5 OnwucaHue cuctemsbl

5.1 Monb3oBaTtenbLckun nHTepdenc

B npuBepeHHoOW Hwke Tabnuue onucbiBaloTCA
petanu c puc. 1.

[ Ho-

| Onucanve
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5.2 WHdopmaumsa gucnnen

B npvBeneHHoW Hwxe Tabnuue onucbiBaloTCA
3NeMeHTbI C puc. 2.

Howmep

OnucaHune

1

3eneHblii CBETOAMOAHBIN UHAOUKA-
TOp, KOTOPbIA MOKa3biBaeT, YTO
Hacoc 1 paGoTtaet

CuvHMIA cBETOAMOAHBIA MHAMKATOP,
KOTOPbIV NOKA3bIBAET, YTO aKTUBEH
ABTOMATUYECKUW pexum

3eneHblit CBETOANOAHbLIM WUHAMKA-
TOp, KOTOPbIA MOKa3bIBaeT, YTO
Hacoc 2 paboTtaeT

KpacHbIi cBeTOAMOAHbIM WHAWKA-
TOp, KOTOpbIA  YyKkasbiBaeT Ha
ownbky. [aHHbI CBETOANOAHBI
VHOMKaTOp 3aropaeTcsi, ecnv cpa-
60Tan curHan TpeBoru.

XenTbii CBETOAMOAHBLIA MHAOMKA-
Top roput B PYYHOM pexume

KpacHblii cBETOAMOAHBIA WHAMKA-
TOp yKa3blBaeT Ha criegyollee:
. AKTUBEH curHan TpeBo-
" Nno HeAOCTaTOYHOMY
KOnu4ecTBy BOAbI, €c-
N1 BbIGpaHO Mpunoxe-
HVe Ans noBbiCUTElb-
HbIX YCTaHOBOK
unm
. AKTUBEH CUrHan BbICO-
KOro YpOBHS, €Cnu Bbl-
6paHo NpunoxeHve
ANs KaHanM3auMoHHbIX
cucTeM.

KpacHblii cBETOAMOAHBIA WHAMKA-
TOp, NokasbiBaloLWUA Temnepartypy
B °C, ecnv oHa BblbpaHa

KpacHbIi cBeTOAMOAHbIM WMHAWKA-
TOp, NokKasbiBaKOLWMIA Hanop (Bogsi-
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Horo cton6a) B M, ecrnv OH BblGpaH
3eneHbii CBETOAMOAHLIN MHAOUKA-

9 TOp, FOPSILLUIA HEeMNpepbIBHO, MOKa-
3bIBAET, YTO  3EKTponuTaHue
BKITIOYEHO
KpacHblii cBETOAMOAHBIA WHAMKA-

10 TOp, MOKasblBalLWWA OaBneHne B

6apax, ecnu oHo BbiGpaHo

521 BrnokupoBka/pa36nokupoBaHue
nonb30BaTeNbLCKOro MHTep-
cerica

Kronku (4) aktueHel B ABTOMATUYECKOM wnu
PYYHOM pexume 1 no3BonsioT MNOMb30BaTento
npocMaTpuBaTh XXypHan onepauuii U curHanos
TpeBsor (cM. pasgen 5.4.2) unu nony4atb AOCTYyN K
MeHI0 W pegakTupoBaTb paboune napameTpbl
(cm. pasgen 5.4.3).

5.3 3anyck u nporpammupoBaHue

NPUMEYAHME:

e [lpu oTgenbHon noctaBke [MPO-
TPAMMHOE OBECMNEYEHME MO
YMONYAHMIO:

- SEWAGE (SE) ana Q-SMART10../D, Q-
SMART20../D, cMm. pa3gen 3.2 u 5.4.3
maén. 2

- PRESSURISATION (bS) ana Q-
SMART10../B, Q-SMART20, cm. pas-
nen 3.2un 5.4.3 maén. 3.

OTpepakTMpynTe 3HAa4Y€HNUSI B COOTBETCTBUM C
TUMOM 3neKTpoHacoca 7] CUCTEMBI,
cM. pasaen 5.4.4 v pucyHku ¢ 11 no 64.
. Ecnu naHenb ynpaBneHusi yxe nop-
KIMIOYeHa K 3MEKTPUYECKOMY Hacocy
WM NoANOPHOMY HacoCHOMY arpera-
Ty, TO OHa YXXe 3anporpaMmmvpoBaHa
B COOTBETCTBUM C XapakTepucTrkamm
3TOro Hacoca W 3HayeHus No ymor-
YaHuio MoryT VN3MEHUTBLCS.
OTpepaktupyiite 3HaveHus
napameTpoB [s CUCTEMbI.
. HenpasunbHas koHdurypaumsa Mo-
XKET NPUBECTU K MOBPEXOEHMIO 3MEK-
TpoHacoca U/unu cuctemsl.

Monb3oBaTenbCcknin MHTEPdENC cM. Ha puc. 1 u 2.

1. YbeauTecb B TOM, YTO BbINOMHEHbI BCE MeXxa-
HUYeckue, aNeKTpuYeckue U rmapaenuyeckne
nogkntoveHnsi. Cm. MoHmax mexaHu4eckol
yacmu (paspen 4.2), Onekmpu4ecKkul MOH-

max (pa3gen 4.3).
BkniounTte anekTponuTaHue c nomo-
Wbio rnaBHoro Bblkmovatens (1),
puc. 7, U nNaHenb ynpaBrieHust 3any-
cTuTes.

3. lMaHenb ynpaBneHusi BbINOSIHSAET aB-
TOMaTu4yeckoe TEeCTUPOBaHUE BHYT-
peHHero obopyaoBaHusi, 3aropaeTcs

cBetoamnos (9). [ns HacCTPOMKM HYXHO-
ro NPUIIOXEHNst MOXHO BoTn B MEHIO
KOH®UTYPALUUWU  (cm. pucyHkm ¢ 11
no 64).

NPUMEYAHMUE:

. Pexum 3anycka nocne OTKMOYEHUS
Bcerna ABTOMATUYECKUWN, n uns-
MEHUTb €ro HEBO3MOXHO.

. B aBTOMartMyeckom pexume arek-
TPUYeECKWiA HacoC 3anyckaeTtcs, ecnu
3HAYEHWs] AaBreHUs, YPOBHS WM
TemnepaTypbl B CUCTEME OMycKaroT-
csi HWKe BblOpaHHbIX 3HayeHun. Mpu
Heo6XoANMOCTU HaxmuTe (4), 4ToObI
nepentn B8 PYUYHOW pexum, npu
3TOM  3MEKTPOHACOC  BbIKIOYUTCS,
ecnu oH paboTan.

Mapametpbl B MeHio NMAPAMETPOB moXxHO
pepaktupoBatb UCKITIOUYUTENBHO B pexume
OXWOAHUA (StY). [na nepeknioyeHus mexay
ABTOMATUYECKUM unn PYYHbIM pexvmom u
pexumom OXWOAHUA (StY) Haxmute (4); cBe-
Togmodbl (5) u (2) racHyT. Hapgnexawas npoue-
aypa onvcaHa B pasgene 5.4.4.

5.4 [MporpammupoBaHue

B naHenu ynpaBneHusi UMeeTcst TpU MeHIo, K KO-
TOPbIM MOXHO MOSyYUTb JOCTYM, UCMONb3Ysl KOM-
6BvHauMKM KnasuL

. BbICTPAA  KOH®UTYPALMA  (cm.
pa3gen 5.4.3)
. XYPHAN CUTHANOB TPEBOI

(cm. pasgen 5.4.2).
. MAPAMETPDbI (cm. pa3gen 5.4.4).

5.4.1 TeKcT, KoTopbI OTOGpaxaeTcA
Ha gucnnee

CumBonbl | OnucaHve

MAnN PyuyHon pexum paboTbl: Hacoc

OCTaHOBMEH
Aut ABTOMaTUYECKMI pexnm paboThbl.
Sty Pexum oxunpaaHus: BO3MOXHO Mpo-
rpaMmMupoBaHve
conf Beibop nporpammHoro obecneye-
Hua (sE unu bS)
MaHenb ynpaenexnns Q-SMART
SE HacTpoeHa B pexume ana KAHA-
JTIN3ALINN.
MaHenb ynpaenenus Q-SMART
bS HacTpoeHa B peXxuMe HarHeTaHus ans

MNOBbLICUTEbHBIX YCTAHOBOK.

[MapameTp KoHdUrypauum

MapameTp Tanimepa

c
t

r MeHI0 perynupoBKu NapameTpos

h Yac 1 cooTBeTCTBYHOLLEE 3HAYEHNE

OtobpaxaeTcss Ha Aaucnnee, korga
aHanoroBbI JaT4vK He UCMOoMb3yeTcs.
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Vicnonb3ayeTcs UMdpoBON AaT4HmK.

Korga aHanoroBblii AaTtyuk He uc-
run nonb3yetcsi  (obpaTHbIi  curHan
OTCyTCTBYET), Hacoc paboTaet

A JKypHan curHanoB TpeBoru

St BbinonHexune aBToMaTn4yeckoro
TeCcTupoBaHuA

MaHenb ynpasBnewns Q-SMART
OTKIIOYEHA nepeknoyarenem
BHELUHEro ynpaeneHusi, NoAKIio-

OFF yeHHbIM k D IN PROGR (puc. 9)
CraTyc curHana TpeBoru B XypHa-
e CUrHasioB TPEBOr.

on CraTyc curHana TpeBoru B XypHa-
e CUrHaNoB TPEBOT.

P1 Hacoc 1 pa6otaet

P2 Hacoc 2 pabotaet

5.4.2 XypHan curHanoB TpeBoOru

MoxHo npocmaTtpuBaTtb WHdOpMauuio 060 Bcex
curHanax Tpesoru kak B PYYHOM, tak n B AB-
TOMATUYECKOM pexume. MeHio [OoCTynHo
TOMbKO Ans YTeHuss u oTobpaxkaeT nocnegHve
20 curHanoB TpeBoru.

Cm. puc. 11 2.

- [ns goctyna K MeHIo HaXXMuUTe 1 yaepxvsan-
Te (4) B Te4eHne Heckonbkux cekyHa. Ceetoau-
of (4) BblkntoyaeTcs.

- Haxwmute (1) nnu (2) ansa Beibopa curHana Tpe-
BOrv U (5) AN NOATBEPXKAEHUS.

- Heckonbko pa3 HaxwmuTe (5), Ha aucnnee no-
crefoBaTenbHO oTobpassATcs creaylolme AaH-
Hble: koA curHana Tpesoru, cratyc (OFF
(BbIKJ1.), ON (BKIJ1.)), a Takxe geHb, Mmecs, roa,
Yyac, MUHyTa BpeMeHW U3MEHEeHNs cTaTyca.

- Haxwmute (4) ansa Beixoga nubo (1) unu (2) ans
BbIGOpa Apyroro curHana TpeBorn U3 cnncka.

Mpumep Ha puc. 65.

Homep curtana tpesoru 20, Tnn A53,
- peaktmBupoBaH (OFF) 12.11.2015 B 21:36
- aktuuposaH (ON) 12.11.2015 B 20:58

5.4.3 MeHto KoHbUrypaumm

370 Ucnonbayetcst Ansa GeicTporo BeiGopa npuno-
XeHus (cM. pucyHku ¢ 11 no 64).

BbIBEOP NMPOU3BOANTCA UCKNIOYUTENBHO
BO BPEM4A BKIMKOYEHUA SNEKTPOMNUTAHUA.

1. Cm. puc. 6: BKNoumTe rmaBHbliA BbIKIHOYaTenNb (2).

2. Cm. puc. 11 2: BO BpeMSs BKITOYEHUA NUTaHUA
OfHOBPEMEHHO HaxmMuTe kHonku (1) u (2); 3a-
ropaetcsi ceetoguog (9), Ha gucnnee oTob-
paxaeTcsi «cnfy.

3. Haxmure (5), oTobpasnTcst akTMBHas KOHK-
rypaums.

4. Haxmute kHonky (1) nnu (2), 4yTobbl oTpeaak-
TUPOBATb TUN KOHMUrypaLum.

. SE: kaHanu3auus.
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. bS:  HarHeTaHWe  MOBbICUTENbHbIX
YCTaHOBOK.

HaxmuTe kHonky (5) ans noaTBepxaeHus
Ha auncnnee otobpasuntcs «1P» nunu «2P».
Haxxmute kHonky (1) unu (2), 4tobbl oTpeaak-
TUpOBaTb KONMUYECTBO HACOCOB.

. 1P: oanH Hacoc

. 2P: gBa Hacoca
Haxmute kHonky (5) Ans noaTBepxaeHns
Ha ancnnee otobpasutcst «P» nnu «S».
Haxxmute kHonky (1) unu (2) ans pegakTupo-
BaHWs.
Ecnu 3apaH pexvm HarHetaHus (bS):

. P: YnpaBneHne Hacocom ¢ NOMOLL b0
pene faesnexus. Bkntovexbl P1, P2,
PMAX, PMIN.

. S: YnpaBneHue Hacocom C MOMOLLbO
ANEeKTPOHHOTo AaTtyvka Aaenenus (A
IN). Bkntouenbl A IN, P MAX, P MIN.

Noo

© >

Ecnwu 3apgaH pexum kaHanusauum (SE):
. G: YnpaBneHve HacocoM C MOMOLLbIO
NonnaBkoBOro perie Aasnexus. Bknto-

yeHbl G1, G2, GMAX, GMIN.

10. Haxmute kHomky (5) Ana noATBEpPXAeHNS

11. BbikntounTe 1 CHOBA BKMOUUTE NaHenb
ynpaeneHus. Tenepb akTUBMPOBaHO HOBOE
NpuroxeHue.

544 MeHio napameTpoB

Bce pabouve napameTpbl MOXHO Bbibupatb U Mo-
anduumpoBate B pexume OXUOAHUNA (StY)

(cm. Tabn. 2 vnun Tabn. 3).

NPUMEYAHMUE:

Mo ncteveHnn 3 MuHYT BesnencTeus (He HaxaTta
HW OAHa KHOMka) BO30GHOBNSETCS aBTOMAaTUYe-
CKUiA pexxunm paboTbl.

Bo Bpemsi HacTponkn KoHdUrypaumum Hacoc octa-
eTCsl B peXxume oXuaaHus.

Cm.puc. Tun2

1. Ans poctyna k pexumy OXWOAHUA (StY)
HaXXmuTe 1 yaepxusaiTe (4).

2. Ceetoguogbl (2) n (5) BbikntovatoTcs. 3aro-

paetcs cBetoamos (9).

[ins nocTyna k MeHto napameTpoB HaxkmuTe (5).

Mwuraet «000».

Haxmute (1) unm (2), 4tobbl oTpenakTupo-

BaTb Naposnb «066».

6. Haxwmwute (5) ans noatsepxaexus. B cnyvae
HenpaBUMbHOrO Maponsi Haxmute (4), 4TobbI
nepenTy B PeXUM TOSbKO AJIS YTEHUS.

7. na npocmoTpa napametpa Haxmute (1) 1 (2).

8. [na pepakTMpoBaHWs napameTpa HaxmuTe
(5). NapameTp muraert.

9. Haxwmute (1) nnn (2), 4TOGBLI U3MEHUTL 3Ha-
YeHue.

10. HaxmuTe (5) ons noaTBEpXAeHWs.

ok w
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11. Haxmwute (1) wnm (2) ans noartsep- yuka. Tonb- |Temneparty-
XAEHVS U nepexoda K creayoliemy KO npu pa:
napameTpy unu Haxmwute (4), 4TobbI ycrnosuu o1 -20 oo
BepHyTLCa B ABTOMATUYECKWI unn ncnonb3o- |100° C
PYUYHOW pexum. BaHMA faT- |[YpoBeHb:
12. TMosTtopuTte warn 7—9. YyuKa. otr0go50m
13.  Haxwmute (4), qTqﬁbl BepHyTbCs B AB- r05 |KanuGposka [0 = oTknto- |- 0
TOMATUYECKNWN unn PYYHOU pe- HavyanbHOM |4YeHo
XKUM. ueHbl aene- |1 = Bknoye-
14. BbIKMOYMTE N CHOBA BKMOYUTE. HuS B MA. HO
t05 [Mporpam- |CtaHgapT- |- 3
Ta6n.2 MNpunoxenne KAHANU3ALNA MHBIN HblIii Lowara
(BbIOpaH napameTp SE, paspen 5.4.3) dunbTp Ans
aHanoroeo-
Mapa-|Onucanne |dvanasoH Egu- |Mo ymon- ro Bxoga
MeTp HMUA [4a-Huo c06 |3Hauyenve |[aBnenue: |[Pas3- |10,0
uame- MOrHoM ot 0 o Hble
peHvst LWKanel Bl- |60 6ap
6paHHoro Temnepartypa:
CUCTEMA natumka. ot -20 fo
Tonbko npu  |100° C
c01 |Konuuectso |1 =1 Hacoc |- B 3aBWCK- yCroBumn YpoBeHb:
HacocoB 2= MO-CTW OT vcnonb3oBa- (0T 0 4o 50 m
2 Hacoca Mozenmu HUS JaTumka.
naHenu N
yripaBrie- NOPOroBbIE 3HAYEHUA U 3BHAYEHUA TAU-
Hus MEPOB (noporoBbie 3Ha4€HUA aKTUBHbI TOJb-
c02 |®yHkums 0 = oTkO- |- 0 KO OAHOBPEMEHHO C AaTYMKOM)
3anorHeHust. [4eHo
(CMm. prcyHkn |1 = BKIOYe- c07 |YcTaBka 0 = oTknio- |- 0
c11no 16, ¢ |Ho YHUKanbHO- [4eHo
391046, ¢ ro yposHs |1 = BKkmnioye-
54 no 64) HO
c03 [Twn vec- 1=nonnas- |- 1 r07 |YcraBka ot 0 go Pas- |5
nonb3ye- KO-Bble pene 3HayeHua nonHon Hble
MOro AaTuu- (2 = gaTtunk YPOBHA LiKarnbl
Ka. YPOBHS r08  |BepxHee ot 0 go Pas- 10,5
3 = 30HgbI noporosoe  |nosHomn Hble
4 = patunk 3HaveHve  |wkanbl
YPOBHS C AvianasoHa
aBToMaTunye- r09 |HwxHee ot 0 o Pas- |0,5
CKVM nepe- noporosoe  |NosiHon Hble
KrtoYe-HUeM 3HaueHve  |wkansbl
Ha nornas- AvianasoHa
KOBOE pene B r10 |Moporoeoe [or 0 po(Pa3- |8
cryyae He- 3HayeHve  [monHow Hble
ncnpaBHoO- 3anycka LiKarnbl
CTU JaTyvka Hacoca 1
5 = patumnk t10 |Bpems ot 00100 [c 2
YPOBHs1 C 3afepXKKu
aBTOMaTn- 3anycka
YecKuM ne- Hacoca 1
pekntoye- r11 Moporosoe |otr 0 po|Pas3- |2
HVeM Ha 3HaveHue nonHon Hble
30HAbI B OCTaHOBKW  |WKanbl
crny4ae He- Hacoca 1
ncnpasHo- t11 Bpewmsi ot 080100 |c 0
CTW JaTyumka 3a0epXKKMA
c04 |Twncurhana|l =4— - 1 OCTaHOBKM
paryunka 20 VA Hacoca 1
2=0— r12 |Moporooe [or 0 po|Pas3- |7
20 MA 3HaueHWe  |MOMHoI Hble
c05 |HavanbHoe |OaBnenue: |Pa3- |0 3anycka wKanb!
3HaveHve |oT 0 go Hble Hacoca 2
wkanbl gat- |60 6ap

331



ru - MepeBog OpUrMHaNbHOM UHCTPYKLMUK

t12 Bpewmsa ot 0480100 |c 2
3afepXKKu
3anycka
Hacoca 2
r13 |MoporoBoe |or 0 pgo|Pas3- |1
3HayeHWe  |MomnHow Hble
OCTaHOBKW  |LKanbl
Hacoca 2
t13 Bpems 3a- |oTt 040100 [c 0
LEePXKN
OCTaHOBKU
Hacoca 2
COYETAHMUA (cm. onucaHue B pasgene 6.2)
c14 |AxktuBupyin- |0 = TOnbKO |- 3
Te coveta- |G1u G2
Hus ocTa- |1 = TonbKo
HOBKM W/WNu |NOOKITOYEH-
3anycka Hble G MIN
HacocoB ¢ (U S MIN
nomoLplo  |(nonnaeko-
rnonnaBko- |BOe pere
BbIX pefnie  |unu 3oHA S
(G)m3oH- [MIN + 30HA
nos (S). obuero
Ha3Ha4yeHus
S COM)
2 = TONbKO
NOAKIOYEH-
Hble G MAX
'S MAX
(nonnaeko-
BOE pere
unu 3oHa S
MAX + 30H7
obuero
HasHa4yeHus
S COM)
3=GMIN/
SMINuG
MAX /S
MAX

COB OTKITO-
YeHa, no-
nnaek Unn
30HIbI HYXKHO
MOAKNIOYUTD
K COOTBET-
CTBYOLLMM
Hacocam: P1-
G1 (vnn S1),
P2-G2 (unn
S2).

[aHHas
yHKLMA
ypesBblyait-
HO BakHa,
KOrAa Hacochl
pacnonara-
10TCs1 Ha pas-
HbIX CTaHLM-
SIX.

c16

Ykaxure
pabouni
Hacoc, KoTo-
Pblil SOMKEH
3anycTuTbCs
nepBbIM
nocre BKIt0-
YeHus NuTa-
HUs unn
nocne cbpo-
ca.
Mapavetp
c15 gormkeH
HaxoauTbes
B COCTOSIHUM
BKNKOYEHO

1 =Hacoc 1
2 = Hacoc 2

3ANYCK YEPEOOBAHUA HACOCOB

c15

Brkntounte
YepenoBa-
HWe HacoCcoB.
AsTOoMaTU-
Yeckoe yepe-
[oBa-Hve
HacocoB
npoucxoauT
NpU K2XXO0M
MOBTOPHOM
3anycke
YCTaHOBKM
nocre ocra-
HOBKM B aB-
TomaTu-
YeckoM pe-
*ume. Ecnn
LKnMyeckast
CMeHa Haco-

0= orkno-|-
YeHo

1= Bkntoye-
HO

c17

Ecnu aBTO-
MaTtu-
yeckoe ye-
penoBa-Hue
HacoCoB He
npoun3Bo-
auTes
(ycTaHoBka
HVKOrAa He
ocTaHaBnu-
Banachb), To
no vcreve-
HWUW 3apaH-
Horo Bpe-
MEHW npou-
BOAWTCA
«NPUHY M-
TenbHoe»
YepenoBa-
Hue pabo-
4Kx Haco-
COB.

0= ortknto-
YeHo
otT1a012y

Yachbl

c18

MoxHo
HacTpau-
BaTb TOMNbLKO
B CMCTEMAX C
[aTuvKoM.
MonosuHa
BpPEMEHU

0= ortknto-
YeHo

1= Bkntoye-
HO
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(t10, t11, t12,
t13) B cnyvae
ypeamep-
HOrO OTKIO-
HeHvs 06-
paTtHoro
curHana
(naBneHve,
YPOBHMU,
Temnepary-
pa).

HOro aBTO-
MaTtun-
4yeckoro
TecTuposa-
HUA
(c24=1)

YACbI PEAIIbHOIO BPEMEHU

h28

Hactpowika
MWHYT Ansi
exeHeaenb-
HOro aBTo-
MaTu4ecko-
ro TecTmpo-
Ba-HUsi

(c24 =1)

ot 0 go 59

00

h19 |Hactponka |Y -
natbl

h20 |Hactponka (M= ot 1 go|-
mecsula 12

h21 |Hactponka [d= ot 1 go|-
[HSA 31

h22 |Hactponka |h= ot 0 po|-
vyaca 23

h23 |Hactponka |m= ot 00|-
MUHYTbI £o 59

BbIMONHEHUE ABTOMATUYECKOIO TECTHU-
POBAHUA
C nomoLupbio 3TON OYHKLUMKM HAcoChbl 3anyckarTcs
pa3 B HeZlenio B yKadaHHOE BPeMsi U AeHb U no
ncTeyveHun ykasaHHoro nepuoaa besgencrans.

(CM. onucanue B pasgene 6.7)

h29

Hactporika
BpeMeHu
paboThbl
Hacoca B
TeYeHve
exeHegenb-
HOro aBTo-
maTmn-
Yeckoro
TecTupoBa-
HUst

(c24 =1)

ot 2 a0 20

N3ME

HEHUE YCTABKMU (Tonbko ans cuctembl
C aHaNoroBbIM A4aTYNMKOM)

c30

Hactporika
pexuma ans
N3MeHeHus!
yCTaBKku

0 = oTknto-
YeHo

1 = BCTpO-
€HHble Yachbl
2 =0T und-
POBOrO BXO-
naDI5

r30

Hactpovika
3HayeHust
N3MEHeHUs
ycTaBku
Moporosoe
3HaveHve
ona sanycka
W OCTaHOBKM
KaXgoro
Hacoca (r08,
r09, r10,
r11, r12,
r13) ysenu-
yn-BaeTcs u
yMeHbLua-
eTcs Ha
3HaueHve
(c30=1)

ot 0 go
nonHon
LiKanbl

Pas-
Hble

0,5

c24 |BknioveHue |0 =oTkmo- |- 0
nepvoanye- |4eHo
CKOro aBTO- |1 = exeHe-
MaTtu- [LernbHo
4eckoro 2 =nocne
TecTupoBa- |nepuoaa
HUs 6esnencTeunsa
t24 Hactporika |oT 1 go oHm |1
nepvoga 30 gHen
6e3nenicT-
BWS Ans
Hacoca 1
(c24 =2)
t25 Hactporika |oT 1 4o aHm |1
nepuoaa 30 gHen
6esnencT-
BWS ANt
Hacoca 2
(c24=2)
h26 |Hactponka (1= noHe- - 1
[OHS HeZlenw | aenb-HuK
Ans exe- 2 = BTOPHWK
Hepenb- 3 =cpepa
HOro aBToO- |4 = yeTBepr
martu- 5 = natHuua
4eckoro 6 = cybbota
TecTupoBa- |7 = BOCKpe-
HUsA CeHbe
(c24 =1)
h27 |Hactponka |oT0po23 ([uac |10
Yyaca ans
exeHeaenb-

h30

Hactpovika
Yaca 3anyc-
Ka ans us-
MEHEHMS
ycTaBku
(c30=1)

ot 0po 23

vac

h31

Hactpovika
MWHYTbI

3anycka gns

ot 0 go 59

MuH
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U3MeHeHNs c38 |KoHdurypa- |0 = He nc- |- 0
ycTaBku uusa npo- nosnb3y-
(c30=1) rpammu- eTcs.
h32 |Hactponka |oT10po23 |uac |1 pyemoro 1 = BHelLHee
Yyaca ocTa- undpoBoro |ynpasneHve,
HOBKM 13- Bxoga D Hacocsl
MeHeHUs IN_PROG(" |kniovatotcs
ycTaBKku o ofHOMy
(c30=1) 3apa3 (cv
h33 |Hactponka [oT0p059 |muH |1 pasHuuen B
MWHYTbI 2c).
OCTaHOBKMN 2 = BHell-
V3MeHeHus HWI curHan
ycCTaBku Tpesorun
(c30=1) 3 = BHel-
Hee BKH0-
NPOrPAMMUPYEMBIE LIN®POBbLIE BXOObI Ye-
(cm. puc. 71 9) HUe/BbIKIoY
e-Hue.
r34 |HacTpoika |1=NC, - 2 ﬁ;el;i'\:::;
TIOMUKN HOpManbHO = =
r38 |Hactpoiika |1 =NC, - 2
UnchpoBoro ;aMKNHgToe norm& npo- |HopMarnsHO
BxoZa Aans =NO,
nonnaeko-  |HOpPManbHO rp‘;imll)r(; ;aszNHéToe
BGo1rO pene gsgommy- LUMdpPOBOro |HOpMarnbHO
135 |Hactpoitka |1 = NC, - 2 ﬁ\’l@gag G [PasomKry:
TIOTVIKM UMb~ |HOpMaribHO -
POBOrO BXO- |3aMKHYyTOE 138 Ege;fz::é_ 010A0200 |c 0
papnAno- 2= NO, ez akTvBa-
NNaBKoBO-TO |HOPMarnbHO pmeﬁ DO~
pene G2 Pa3oMKHyTOe :j‘ aMle_
r36 |Hactpoitka |1=NC, - 2 pemoro
TIOMUKN HOpManbHO % bpOBOro
LUMdpoBOro |3aMkHyTOE YO ‘;
Bxoga ana |2 =NO, D ”\‘? PROG
nonnaeko-  |HOpPManbHO (r38)
Boro pene G |pa3omkHy-
MAX Toe MoayIb 6CP Q-SMART (OOMNONHUTENbHASA
t36  [Bpems Bbl- |oT 0 4o 200 |c 0 MPUHALNEXHOCTb)
AepxXkn ne- MpencTtaBnsieT cobow 3NEKTPOHHYI0 NnaTy C Lwe-
PeFlfiKT‘g:a' CTbio pene u GecnoTeHunanbHbIMU KOHTaKTaMm
uueit umd-
POBOTO BXO- (cm. puc. 7, 9).
[na nonnas-
KO-BOrO pe- c40 |KoHdurypa- |0 = oTkmio- |- 0
ne G MAX umsa pene YeHo
(r36) OUT_1 (K3 |[1=paboraer
r37 |Hactpoitka [1=NC, - 2 Ha nnare) |P1
NOrvKN HOpMarnbHO 2 = paBoraet
LUndpoBOro |3amMkHyTOE P2
Bxoda ans |2 =NO, 3 = nepero-
nonnaeko- [HOpManbHO pen npefo-
Boro perne G [pa3oMkHy- ipaHW—Teﬂb 1
MIN TOE = nepero-
t37  |BpemsiBbl- |oT 0 8o 200 |c 0 pen npenox-
LEPXKKM ne- pa_—HMTeJ'Ib 2
e
unen umd-
POBOFO BXO- BbICOKOMY
[na nonnae- éPOBHK’
KO-BOrO pe- = curHan
ne G M”F\)I TPEBOrn No
(r37) NopOroBoMy
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3HaYeHUo
MakcumMarb-
HOrO YPOBHS
7 = curHan
TPEBOrn Mo
NoporoBoMy
3HaYeHUo
MUHUManb-
HOrO YPOBHS
8 = BHewwHWn
curHan Tpe-
BOTU

9 = BbINon-
HsleT-cs aB-
ToMaTnye-
cKoe TecTu-
poBa-Hue

10 = cvrHan
TPEBOIM MO
cboto garuu-
Ka

11 = anek-
TponuTa-Hue
BKIOYEHO
12 = pexum
Aut/Man

T
o

c41  |KoHdurypa- |Cm. KoHdpu-
unsa pene rypauuo
OUT_2 (K4 |c40

Ha nnaTte)

c42 |KoHdurypa- |Cm. KoHdpu- |- 0
unsa pene rypauuo
OUT_3 (K5 |c40

Ha nnaTte)

c43 |KoHdurypa- |Cm. KoHdu-
uvs pene rypaumio
OUT_4 (K6 |c40

Ha nnaTte)

T
o

c44  |KoHdurypa- |Cm. KoHdu-
uvs pene rypaumio
OUT_5 (K7 |[c40

Ha nnaTte)

T
o

c45 |KoHdurypa- |Cm. KoHdpu-
unsa pene rypauuo
OUT_6 (K8 |c40

Ha nnaTte)

T
o

MoAylib MODBUS Q-SMART
MNporpammupoBaHue nonesoro ycrpomcrea
modbus RTU RS485

(c™m. puc. 7 n 10)

MpumeyaHue. B criyyae NpoBepku Ha YETHOCTb
VNN HEYETHOCTb UMEETCA OAMH CTOMOBBLIV BUT, Npu
OTCYTCTBUM NPOBEPKN MMEETCS BA CTOMOBbIX GU-
Ta.

Nocne nameHeHus napameTpoB r46-c47-r47
OTKNIoYMTe NaHenb ynpasneHua Q-SMART un
CHOBa BKIouuTe.

ModBus
r46 |Hactpowika |oT 100255 |- 247
appeca
c47 |Mposepka |0 = HeT - 2
Ha YeTHOCTb |1 = Ha YeT-
HOCTb
2 = Ha He-
YETHOCTb
r47 |Ckopoctb |0 =9600 - 1
ModbBus 1=19200
2 =38400
3 =57600
HACTPOMKU MO YMONMYAHUIO
c48 |3arpyxaetr |0 =HeT - 0
BCce napa- |1 =3arpyska
METPbI MO |NO yMon4a-
YMOMYaHU |[HUO
(3aBofckve
HaCTPOWkN)
CYETYMK PABOYUNX YACOB
h49 |CuutbiBaeT |-
yacbl pabo-
Tbl Hacoca 1
h50 |CuuTbiBaeT |-
yacbl pabo-
Tbl Hacoca 2
h51 |CunTbiBaET |-
obLiee Ko-
TIM4EeCTBO
yacos pabo-
Tbl MAHenu
ynpasneHusi
Q-SMART
c52 |C6pachbl- 0 = HeTt - 0
BaeT na- 1 = cbpoc
MSTb ANs yacoB pabo-
BCex cyeT- |Tbl Hacoca 1
YMKOB YacoB |2 = cbpoc
pa6oThbl yacos pabo-
HacocoB Tbl Hacoca 2
3 = cbpoc
yacoB pabo-
Tbl Hacoca 1
v Hacoca 2

NPOrPAMMUPOBAHUE CUTHANOB TPEBOT'U
(curHanbl TpeBoOru, CBA3aHHbLIE C NPUNTOXEHNEM
ANA KaHanM3auMoHHbIX CUCTEM)

c53 |KoHtponb |0 = oTknio- |- 1
HW3KOro YeHo
YPOBHSI 1 = Bknove-
(napameTp |HO
[OCTYNeH,
ecnv se
c02=1)

c46 |BknioveHune |0 = oTknio- |- 0
obmeHa YeHo
AaHHbIMK 1 = BKntoye-
Yepes NopT _|HO

r53 |Hactponka |oT 50 100 (kOm |5
paspetLuato-
e cno-
cobHoC-Tn
30HAA B CO-
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OTBETCT-BUM
C npoBoau-
MOC-TbtO
BOAbl.

3HaYeHuo
BbICOKOIo
YPOBHSI
(c55=1)

o
o

t53 Bpewms Bbl- |oT 0 go 200
LEPXKM 0O
akTMBauum
30HA0B (r53)

HACTPOWKA BITOKUPOBKU CUCTEMbI MO
CUrHANY TPEBOI'n

c54 |BknioveHne |0 = oTknio- |- 0
curHana YeHo
TpeBoru no |1 = Bknoye-
NnoporoBomy |HO
3HaYeHuo
MWHVManb-
HOTO YPOBHS
(Tonbko Ans
cucTem ¢
[aT4YnKoMm)

r54  |Hactpownka |oT 0 go Pas- |0
curHana nonHomn Hble
TPEBOrM No  |LUKanbl Aat-
MoporoBoMy |4mka
3HaveHuo  |(0 = oTkmio-
MUHUMarb- [4€HO)

HOro ypOBHS!

t54 Bpewmsi Bbl- |oT 0 go 200 |c 20
[EepXKn Ao
akTMBauum
curHana
TpeBoru no
noporoBomy
3HaYeHuo
MWHVMarnb-
HOTO YPOBHS
(c54=1)

c56 |Aktuupyet |0 = oTkno- |- 0
6noKMpPOBKY |4eHo
CUCTEMBI, 1 = BkItoYe-
€Cnvi OfiVH 1 [Ho

TOT e cur-
Han TpeBoru
cpaboTtaeT
nsaTb pa3 B
TeyeHve

30 MUHYT.
Ons no-
BTOPHOMO
3anycka
cucTembl
nortpebyet-
Cs1 BbINOSI-
HUTb PyYHOW
cbpoc.

c57 |C6poc xyp- |0 = HeT - 0
Hana curHa- (1 =[a
JI0B TpeBoru

c55 |Bkntovenne |0 = oTknio- |- 0
curHana YeHo
TpeBorn no |1 = Bknoye-
NoporoBoMy |HO
3HaYeHwuo
BbICOKOIO
YPOBHSI
(Tonbko Ans
cucTem ¢
[aT4YnKoMm)

r55 |Hactpoinka |oT 0 go Pas- |0
curHana nonHomn Hble
TPEBOMM MO  |LUKasbl AaT-
NoporoBoMy |4nka
3HayeHunto  |(0 = oTkmio-
BbICOKOrO  [4eHO)
ypoBHsi. B
crnyyae cur-
Hana TpeBo-
™
aKTUBMpY-
toTCs BCE
Hacocb!

t55 Bpewmsi Bbl- |oT 0 go 200 |c 0
[EepXK1 Ao
akTMBauum
curHana
TpeBoru no
NoporoBomMy
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6 CHNEUWMANBbHbIE ®YHKLUUU

NPUNOXEHUE KAHAINU3ALIMA (BbIGpaH na-
pameTp SE, paspen 5.4.3)

6.1 BbINOJIHEHUE aBTOMaTH4YecKoro
TecTupoBaHus

DYHKUMIO aBTOMATMYECKOTO TECTUPOBaHUS MOXHO
MCNONb30BaTh, YTOGbI BKMOYATH HACOChI, KOTOPbIE
[105T0 OCTaBanCh BbIKMOYEHHbIMY.

Hacocb! Bkfo4aloTCs Mo Yacam wiuv rocre ucre-
YeHusi 3ajaHHoro nepvoaa 6esneiicTems (c24).

Kak 3anycTuTe aBTOMaTMuyeckoe TecTuMpoBa-
HWe: aKTUBaUMA Nno Yacam (c24 = 1)

Ecnu Hacocbl pabotatoT, To aBTomMaTuyeckoe Te-
CTMpOBaHWE MpUOCTaHaBNIMBaETCA U Ha Aucnree
HayMHaeT MUraTb HaAMUChb:

Ecnu Hacocbl HaxoasTCs B peXuMe 0XugaHus, To
aBTOMaTM4ecKoe TECTMPOBAaHWE 3anyckaeTcs U Ha
AuCTnee MuUraloT Hafnucu, ykasbialollee Ha Bbi-
NoSIHEHWE TECTMPOBAHMS U Ha TO, KakoW Hacoc
MCMONb3yeTcs:

Kak ocTtaHOBUTbL aBTOMaTu4yeckoe TecTupoBa-
Hue
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ABTOMaTWN4YeCKOE TECTUPOBAHWE MOXHO OCTaHo-
BUTb B 06O MOMEHT, HaxaB KHoMKy « OK».

YTto menaet aBTOMaTuyeckoe TeCTMpOBaHMe?

ABTOMaTuyeckoe TecTupoBaHue, akTuBupye-
Moe no Yyacam

®yHKUMA aBTOMATUYECKOrO TECTUPOBAaHWSA npeay-

cMaTpuBaeT crneaylolwme HacTpowkv U mnocnego-

BaTeNbHOCTU:

1.  AxtmBaumsa dyHKkumn (c24 = 1).

2. Hactpouka gHs, 4aca, MUHYTbl TECTUPOBaHUA
(h26, h27, h28).

3. Bknovenne Hacoca P1 no ucreyeHun 3apas-
HOro BpemeHu.

4. OcrtaHoBKka Hacoca P1 no uctedyeHun 3apaH-

Horo BpemeHu (h29).

OxupgaHve B TeHEHNE MUHYTHI.

BkntoyeHne Hacoca P2.

OcTaHoBka Hacoca P2 no ucteyeHun 3apaH-

Horo BpemeHu (h29).

No o

ABTOMaTU4yeckoe TecTUpPOBaHWUe, aKTUBUpYe-
MoOe No uctevyeHuu nepuoaa 6esnencTeus

PyHKUMA aBTOMATMYECKOro TECTUPOBAHUA npeny-

cmaTpuBaeT creaytlolime HacTPOMKU U Mmocneno-

BaTeNbHOCTM:

1. AxkTtmBaumsa dyHKumn (c24 = 2).

2. Hactpoitka BpemeHun 6e3feicTBust ans Haco-
ca 1 (t24) unn Hacoca 2 (125).

3. BkntoyeHue Hacoca P1 no ucreyeHun sapaH-
HOro BpemeHu (t24).

4. OcraHoBka Hacoca P1 no ucreyeHun 3agaH-
Horo BpemeHu (h29).

5. OxupgaHve B TEYEHUE MUHYTHI.

6. BkntoyeHue Hacoca P2 no ucteyeHun 3apaH-
Horo BpeMeH# (t25).

7. OctaHoBKka Hacoca P2 no uctevyeHuun 3agaH-
Horo BpemMeHu (h29).

ABTOMaTW4YeCckoe TECTUPOBaHWE MpepbLIBAETCS,
ecnu 3HayeHue AaBlieHUs UNK ypoBHS B cucTeme
n3MeHsieTca Takum obpasom, 4To TpebyeTcs aB-
TomaTtuyeckas paboTta HacocoB. ABTOMaTUyeckoe
TECTUPOBAHUE OTKNAAbIBAETCS.

6.2 3anyck M ocTaHOBKa HacocoB (na-
pametp c14)

Cnepayioliee onucaHne AeicTBUTENbHO Npu ycro-
BUK, 4TO aktTuBHO O Ana kaHanu3auuoHHOW Cu-
ctembl (napameTtp c02 = 0). Ecnn B 3atom napa-
meTpe akTuBupoBaHo MO Ans nogbemHon cucte-
Mbl (€02 = 1), TO byHKUMWN 3arnycka U OCTaHOBKM
N3MEeHSII0TCA Ha obpaTHble.

6.2.1 MonnaBkoBble pene

[MonnaekoBble pene BKMOYaT U OCTaHaBMMBaOT
HacoCbl. ,ElOCTyI'IHbI pasnuyHble napamMmeTpbl.

0=G1unG2

Hacoc 1 BkntovaeTcs 1 ocTaHaBMNMBaEeTCs nonnas-
KoBbIM pene G1.

Hacoc 2 BkntovaeTcs 1 ocTaHaBMNMBaEeTCs nonnas-
KoBbIM pene G2.

CurHan TpeBor No BbICOKOMY YPOBHIO aKTUBUPY-
eTcss G MAX, ogHako npu 3TOM HU OAMH Hacoc He
BKIMIOYaeTCs.

1=G MIN

Hacoc 1 BkntoyaeTcst nonnaskoBbiM pene G1.
Hacoc 2 BkntoyaeTcst nonnaeskosbiM pene G2. Oba
Hacoca octaHasnuBatTcst G MIN. CurHan TpeBo-
M no BbICOKOMY YpoBHIO akTuBupyetcst G MAX,
O[HaKO MPpW 3TOM HU OJMH HACOC He BKMoYaeTcs.
[vnarHoctupoBaHa nonomka G MIN, u Hacocbl
BKIOYatloTCsA/ocTaHaBnmBaTest npu nomowm G1,
G2.

2 =G MAX

Hacoc 1 BknioyaeTcs n octaHaBnuBaeTcs nonnas-
koBbIM pene G1.

Hacoc 2 BknioyaeTcs 1 octaHaBnMBaeTcs nonnas-
KoBbIM pene G2.

CurHan TpeBoOrv Mo BbICOKOMY YPOBHIO aKTUBUPY-
etca G MAX, n oba Hacoca BkntovatTcs. Hacoc 2
BKMNIOYaeTCcA Mo UcredeHnn 2 c. [laHHas BO3MOX-
HOCTb Mpu3BaHa MpefoTBpaTUTb Ype3MepHoe U
6bICTpOe 3anonHeHne pesepsByapa. 3aTeM Hacochl
ocTaHaBnuealoTcs npy nomowm G1, G2.
MonnaBkoBoe pene Huskoro ypoBHs G MIN He
BMUSIET Ha yCMoBYMe 3anycka HacoCoB.

3 =G MIN + G MAX

Hacoc 1 BkntoyaeTcst nonnaskoBbiM pene G1.
Hacoc 2 BkniovaeTtcs nonnasKkoBbiM pene G2.
CurHan TpeBorn rno BbICOKOMY YPOBHIO aKTUBUPY-
etca G MAX, n oba Hacoca BkntovatoTcs. Hacoc 2
BKIMIOYAETCS MO MCTEYEHUM 2 €. [JaHHas BO3MOX-
HOCTb MpW3BaHa NpeaoTBPaTUTb Ype3MepHoe U
BbICTpOE 3anonHeHve pesepsyapa.
[vnarHoctnposaHa nonomka G MIN, u Hacocbl
BKIOYatoTcs/ocTaHaBnmBatoTcs npy nomoin G1,
G2.

MonnaskoBoe pene Huskoro ypoBHs G MIN He
BMUAET Ha yCrnoBuve 3amnycka HacoCoB.

6.2.2 AnekTpuyeckue 3oHAbI

OrneKkTpUYeckne 30HAbl-yPOBHEMEPBI BKIOYAKT U
OCTaHaBNMBalOT Hacockl. [JOCTYMHbI pasnuyHble
napamertpebl.

Heobxogumo noaknwuuTb 30HA4  obuwero
Ha3Ha4yeHus «S COM»

0=S1unS2

Hacoc 1 BknoyaeTca n ocTaHaBnuBaeTcst 30HAOM
S1.

Hacoc 2 BkntoyaeTtca n ocTaHaBnuBaeTcst 30HAOM
S2.

1=8 MIN

Hacoc 1 BkntoyaeTcsa 3oHaom S1.
Hacoc 2 BknoyaeTcs 3oHaom S2.
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Oba Hacoca ocTaHaBnuBawTca 3oHAoM S MIN.
CurHan TpeBOru no BbICOKOMY YPOBHIO aKTUBUPY-
eTcs 3oHOoM S MAX, ogHako nNpu 3TOM HW OAVH
HacoC He BKITIYaeTCs.

OwnarHoctupoBaHa nonomka S MIN, u Hacochbl
BKIlOYaloTCA/OCTaHaBnNMBalTCs npyu nomowim S1,
S2.

2 =S MAX

Hacoc 1 BknioyaeTca 1 ocTaHaBNMBAETCA 30HAOM
S1.

Hacoc 2 BkntoyaeTcsi u ocTaHaBNMBaeTCs 30HAOM
S2.

CurHan TpeBOru rno BbICOKOMY YPOBHIO aKTUBUPY-
etca S MAX, n oba Hacoca BkntovatoTcs. Hacoc 2
BKIIOMa@ETCA No ucrtevyeHun 2 c. [laHHas BO3MOX-
HOCTb Mpu3BaHa NpPeaoTBPaTUTL Ype3MepHoe U
ObICTpOE 3anonHeHne pesepByapa. 3aTeM Hacochl
ocTaHaBMMBAKTCS Npy nomoLum S1, S2.

3oHA Hu3koro ypoBHs S MIN He BnusieT Ha ycro-
BMWe 3arnycka HacocoB.

3 =S8 MIN + S MAX

Hacoc 1 BknovaeTtcs 3oHgom S1.

Hacoc 2 BkntoyaeTtcsa 3oHaoM S2.

Ob6a Hacoca Bkntovatotes S MAX. Hacoc 2 Bkrito-
YyaeTcst no uctedeHun 2 c. CurHan Tpesoru no
BbICOKOMY YpOBHI0 akTuBupyetcst S MAX. [aHHas
BO3MOXHOCTb Npu3BaHa NpeaoTBpaTuTb Ype3mep-
Hoe u ObicTpoe 3anonHeHwe pesepByapa. Oba
Hacoca ocTtaHasnusatTcs S MIN.
[narHoctupoBaHa nonomka S MIN, n Hacocbl
BKNtoYaloTcA/ocTaHaBnmBaloTcs npyv nomouwm S1,
S2.

3oHA, Hu3koro ypoBH S MIN He BnusieT Ha ycro-
BMWe 3arycka HacocoB.

7 CWIrHAIbl TPEBOI'

NPUNOXEHUE KAHAINU3ALIUA (BbiGpaH na-
pametp SE, pasgen 5.4.3)

Cnucok curHanos TpeBorun

. OnekTpogsuratenb Hacoca 1 nospe-
XAEH N HYXOaeTcs B 3aMeHe.

. CunoBoii  kabenb anekTpoaBuraTens
HeucrnpaBeH WM U3HOLLEH: 3ameHuTe
kabenb.

. KoHpeHcaTop anekTpoasuratens
Hacoca 1 noBpexaeH n TpebyeT 3ame-
Hbl.
Ne OnvcaHune Cbpoc
A02 |leperopen npegoxpaHutens 2|AstomaTnde-
Hacoca 2. CKn

YcTpaHeHne HencnpaBHoOCTEN

MpepoxpaHuTens 2 Hacoca 1 neperopen.
HewucnpaBHbli Hacoc 2 uckntodaetcss n3 paboTbl.
Mocne ycTpaHeHUs HEWMCMPaABHOCTM HAcCOC aKkTu-
BUpyeTcst aBTomaTudecku. CpabaTbiBaHve npeao-
XpaHWUTensi aBTOMATUYECKU BKIOYAET BTOPOW
Hacoc, ecnu cylectsyeT noTpebHocTb B pabote
Hacoca.

Cobniogaiite crnegylowime ykasaHus:

1. Bbikniouute naHenb
2. OTKpounTe NepeaHIo KpbILLKY
3.  3amenute npegoxpanutens F1
4. 3akpoiTe KpbILLKY
5.  BxmiouuTe naHenb

MpuynHbl/peluenns:
. OnekTpoaBuraTenb Hacoca 2 noBpe-
XAEH U Hyx/AaeTcs B 3aMeHe.
. CunoBoi kabenb anekTpoaBuratens
HeucnpaBeH W WU3HOLLEH: 3ameHuTe
kabenb.

. KoHaeHcaTop anekTpoasuratens
Hacoca 2 noBpexaeH v TpebyeT 3ame-
Hbl.
Ne Onvcaxune Cbpoc

AO05 |Oatumk HeucnpaBeH. Vcnpas-|ABTOomMaTu4e-
neHve curHana Tpesoru B pyY-|cku
HOM peXVMe HEBO3MOXHO.

Ne Onwucaxuve Cbpoc
AO1 |Meperopen npepoxpaHuTens 1|ABTomaTu-
Hacoca 1. Yecku

YcTpaHeHne HemcnpaBHOCTEN

Mpepoxpanutens 1 Hacoca 1 neperopen.
HewcnpasHblin Hacoc 1 ucknovaeTcss U3 paboTbl.
Mocne ycTpaHeHMs HEUCMPABHOCTU HAacoC aKTu-
BupyeTcs aBTomaTtnyeckn. CpabatbiBaHne npeno-
XpaHWTensi aBTOMAaTMYECKM BKMOYAET BTOPOW
Hacoc, ecnu cyuiecTByeT notpebHocTb B pabote
Hacoca. CobniogaiTe cnepyiowmne ykasaHus:

BbikntounTe naHens

OTKpONTE NEPEHION KPbILLKY
3ameHnuTe npepoxpaHutens F1
3aKpowTe KpbILLKY

BkntounTe naHens

LN =

MpuumnHbI/peLteHns:
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YcTpaHeHne HencrnpaBHOCTEN

CurHan Huxe MUHUManbHOro 3HaveHus B 3,8 MA.
B cnyyae curHana TpeBoru BCe HACOCbl OCTAHaB-
nveatoTcs. Ecnu 3HayeHve curHana okasblBaeTtcst
MeHble 3,8 MA, cpabaTbiBaeT curHan TpeBoru,
ero ycTpaHeHue BO3MOXHO TOMbKO MpW YCroBuUM
ncnonb3oBaHus Aatyvka (c03 = 2).

MprunHbl/peluenns:

. Y6egutecb B TOM, YTO AaT4MK 1 pasb-
eM coefVHeHbl.

. OTKpoNnTe KPbILWKY U y6eamTecb B TOM,
4YTO CWMOBOW NPOBOA AaTuyMka nop-
KMIOYEH K KeMMaMm 1 3akpenneH. Cwm.
puc. 6, 71 9.

. Y6eautecb B ToM, YTO Kabenb Aatymka
NOAKIIOYEH Haanexawym obpasom.
Cwm. puc. 6, 71 9.
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. CunoBon kabenb gatynka B HeHaane-
Xallem COCTOSIHUM: 3ameHuTe kabenb.
. MnacTmaccoBblii pa3bem B HeHaane-
Xallem COCTOSIHUN: 3aMeHUTe pasbeM.
. 3ameHUTe HeucnpasHbI AaTymMK.

Ne Onwucaxuve Cbpoc
A36 |CurHan TpeBorM no BbICO-|ABTOMaTUYeE-
KOMY YPOBHIO ckm

YcTpaHeHne HemcnpaBHOCTEN

YpoBeHb BoAbl 4OCTUTI nonnaekoBoro pene G MAX
nnm 3oHaa S MAX.

Ecnn akTMBHO npunoxenve Ona KaHanusauum
(c02 = 0), To Bce Hacochl BKMOYaoTCS.

Ecnu aKkTMBHO npunoxeHuwe ANs NoabemMHON cu-
ctembl (c02 = 1), TO BCe HacoCbl OCTaHaBMNMBaIOT-
ca.

OTknioyeHne curHana TpeBOrM Mpou3BOAMTCS B
PYYHOM pexume.

MpuymHbl/pewexns

. YpoBeHb BOAbl AOCTUT MOSIOXKEHUS Mo-
nnaskoBoro pene G MAX vnu 3oHga S
MAX, ecnu TakoBOW WCNONb3yeTcs.
BeposaTHo, Hacockl He paboTatoT.

. Ecnu curhan tpesoru cpabotan, xots
YPOBEHb He AOCTUr NMOMNaBKOBOrO pe-
ne G MAX unu 3oHga S MAX:

o MonnaekoBoe pene G MAX no-
BpexaeHo n TpebyeT 3ameHbl.

o 3oHa S MAX nospexpaeH n Tpeby-
€T 3aMeHbl.

o Kabenb nonnaekoBoro pene He-
ncnpaBeH UMM U3HOLLEH, 3aMeHu-
Te ero.

o Kabenb 30oHga HeucnpaBeH wunu
W3HOLLEH, 3aMeHUTE ero.

o MpoBepbTe MoOAKNIOYEHWe nonnas-
koBoro pene G MAX k knemme na-
Henn  ynpaBneHuss  Q-SMART
(cm. puc. 6, 71 9).

o [MpoBepbTe noaknioyeHne 30HAO0B
S MAX k knemme naHenu ynpas-
newns Q-SMART (cm. puc. 6, 7 u

MIN, ecnu TakoBOW WCMONb3yeTCs.
BocnonHute ypoBeHb BOfbI.

. Ecnu curnan tpesoru cpabotan, xoTs
YpOBEHb He JOCTUr MOMnaBKOBOrO pe-
ne G MIN vnu 3oHga S MIN:

o MonnaskoBoe pene G MIN no-
BpexaeHo 1 TpebyeT 3aMeHsbl.

o 3oHa S MIN noepexaeH n Tpeby-
eT 3aMeHbl.

o Kabenb nonnaekoBoro pene G
MIN HeucnpaBeH WNM WU3HOLLEH,
3aMeHwuTe ero.

o Kabenb 3o0HAa HewcnpasBeH unu
M3HOLLEH, 3aMEHUTE ero.

o MpoBepbTe  nopknoyeHve  no-
nnaskoBoro pene G MIN k knewm-
Me naHenu ynpasnenus Q-

SMART (cwm. puc. 6, 7 9).

[*]
Ne OnvcaHune Cbpoc
A39 |BHewHun curHan Tpeeorn no [Astomartuye-
HeucnpaBHOCTH ckun

KoHdpurypaums nagukaumm
BHELLHEero curHana TpeBoriu,
NOAKITIOYEHHOTO K LidppoBOMYy
Bxoay D IN PROG (c38 = 2).

YcTpaHeHne HencnpaBHoOCTEN

CurHan TpeBorM OGHapyXvBaeTCs  BHELHUM
YyCTPONCTBOM. [Nt HACTPOMKN NOFMKN CRYXWUT na-
pameTp r38. Bce Hacockl 0OCTaHaBNUBaOTCS U He
paboTatoT, noka aKTMBEH curHan TpeBoru.
OTkIloYeHVe curHanma TPeBOrM MNpOM3BOAMTCS B
PYYHOM pexume.

MpuynHbl/peluenns

. MpoBepbTe  COCTOSHWE  BHELUHero
YCTPOWACTBA W 3aMEHWUTE ero, ecrnn OHO
NoBpPEeXAEHO.

. Ecnun curHan TpeBorum cpabatbiBaer,
XOTS1 YCTPOMCTBO UCMPABHO:
o Kabenb HeucnpaBeH wnu W3HO-

LLEH, 3aMeHuTe ero.

9).
Ne Onwucaxve Cbpoc
A37 |CurHan TpeBoru no MuUHuU- AsTOMaTUye-

MarnbHOMY YPOBHIO B MPUEM-  [CKM
HOM pesepByape BoAb!

Ne Onvcaxune Cbpoc

A54  |CurHan TpeBorvt no MuHu- AsTOMaTUye-
ManbHOMY NMOpPOroBOMY 3Ha-  |CKU
YeHuio

YcTpaHeHne HemcnpaBHOCTEN

Tonbko ANS NPUNOXeHWs ANst NOABbEMHON cucTe-
Mbl (c02 = 1)

YpoBeHb Boabl AocTur nonnaskosoro pene G MIN
unu 3oHaa S MIN. Csetoaunogbl (4), (6) ropsT.

Bce Hacockl ocTaHoBneHbl. OTKNOYeHUe curHana
TPEeBOrY NPOU3BOAMUTCS B PYYHOM PEXUME.

MpuymHbl/pewerns
. YpoBeHb BOAbl AOCTUT MOSIOXKEHUS Mo-
nnaskoBoro perne G MIN unu 3oHga S

YcTpaHeHne HencnpaBHoOCTEN

YpOBEHb CUCTEMbI HE [OCTUraeT 3a4aHHOro 3Ha-
YeHUs napameTpa MWHMMAarbHOrO MOPOroBOro
3HaveHus (r54). Mo ucTeyeHUn BpeMeHn BbloepXK-
KW, 3apgaHHoro B napametpe t54, Bce Hacochbl
OCTaHaBMMBAOTCA M 3awuwaTcs oT paboTbl
BCYXYH0.

B cnyyae npunoxeHus Ansi NoAbLEMHON CUCTEMbI
CUrHan TPeBOrM He OCTaHaBMUBAaET Hacochl, a
TONbKO BblAaeT npeaynpexaexHue.

OTKIlOYeHVEe curHanma TPeBOrM MNpOM3BOAMTCS B
PYYHOM pexume.

MpuunHbl/pelweHus
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. OTcyTCcTBME BOABI Ha CTOPOHE Brycka
Hacoca: NpoBepbTe YpPOBEHb.

. Hacoc (paboyee koneco unu guddy-
30p) noBpexaeH. ObpaTutecb B Cryx-
6y TeXHWNYecKoin NoaaepPxKu.

. OnekTpogsuratens He paboTaeT:

o OnekTpoasuratenls NoBpexaeH u
TpebyeT 3ameHbl. ObpaTtutecb B
cnyx6y TeXHU4eCKon NoaAepPXKu.

o YCTpOWCTBO TEnnoBoOW  3alunThbl
BHYTPW aneKkTpoaBuraTensi Hewc-
npaBHO UMW NOBPEXAEHO.

o Monowmka koHaeHcaTopa.

Tabn.3 NMPUNOXEHUE ANA NOBbICU-
TENbHbIX YCTAHOBOK

(BbIGpaH napameTp bS, pasaen 5.4.3)

Ne Onwucaxuve Cbpoc

A55 |CurHan TpeBorv no Makcu-  |ABTomatude-
MarnbHOMY NMOPOroBOMY 3Ha- |CKU
YeHuto

YcTpaHeHne HemcnpaBHOCTEN

YpoBeHb CUCTEMbI NMPEBbILLAET 3aJaHHOE 3Hauye-
HVe napameTpa MaKCUMarnbHOro NMOpOroBOro 3Ha-
yeHwus (r55).

Mo ncTeyeHMn BpemMeHn BblOEPXKM, 3afJaHHOW B
napametpe t55, Bce Hacocbl B criyyae npunoxe-
HUA Ansa kaHanuaauum (c02 = 0) BkNoYaloTes.

Mo ncTeyeHMn BpemeHn BblOEPXKM, 3afJaHHOW B
napametpe t55, Bce Hacocbl B criyyae npunoxe-
HVS Ana noabemHbix cuctem (c02 = 1) octaHas-
NMBaKTCS.

OTKnNloYeHWe curHana TpeBorn npousBoauTCs B
PY4YHOM pexume.

MpuymHbl/pewerns

. Boga npeBbicuna makcumarbHbIi ypo-
BeHb: MPOBEPLTE YPOBEHD.

. Hacoc (paboyee koneco wnu anddy-
30p) noBpexaeH. ObpaTutecb B Cryx-
6y TEXHWYECKOoN NoaaepPXKK.

. OnekTpoasuraTens He paboTaerT:

o OnekTpodBuraTenb NOBPEXAEH U
TpebyeT 3ameHbl. O6patutech B
cnyx0y TEXHUYECKOW NOAAEPXKKM.

o YCTPOMCTBO TENSOBOW  3alUUThI
BHYTPY 3neKkTpoaBuratensi Hewc-
NpaBHO UMW NOBPEXAEHO.

o [Monomka koHgeHcaTopa.

Ne Onwucaxve Cbpoc

A56 |OguH m TOT Xe curHan Tpesoru|BpyyHyto
cpabatbiBan 5pa3 B TeueHue
nocnegHux 30 MuHyT

YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEN
Cuctema 3abnokvpoBaHa, NOTOMY 4TO OAWH U TOT
e curHan TpeBoru cpabatbiBan 5 pa3s B TeyeHue
nocnegHux 30 MuHyT [nsi cbpoca GnOKMPOBKU U
NMOBTOPHOTO 3arnycka CUCTeMbl UCMONb3ynTe napa-
meTp c57.
MpuymHbl/pewerns

. OnpegenuTte TuM curHana TpesBorn u

ycTpaHuTe ero.
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Ma- |Onwucanve |OvanasoH |Eguhn- (Mo ymon-
pa- ua Ya-Huo
MeTp V3Mepe-
HYst
CUCTEMA
c01 KonuuectBo|1 = 1 Hacoc |- B 3aBUCK-
HacocoB 2= MoCTV OT
2 Hacoca moaenu
naHenu
ynpasrne-
HUsA
c02 MoagnopHbI |0 = oTknto- |- 0
Hacoc. YeHo
MoanopHeIn |1 = BKMtO-
Hacoc YeHo
ocraeTcs
BKITHOYEH-
HbIM, ecnu
paboTtaet
BTOpOW
Hacoc P2.
c03 [Twn patumka [1 = Oatumk |- 1
Wnu ynpae- | AaBneHus
nsto-wero |2 = flatumk
YCTPOWCTBA. |TeMnepary-
pbl
3 = [atumk
YPOBHS1
4 =Pene
[aBneHust
5 = 30Hap!
6 = [atunk
[aBneHus ¢
aBTOMaTU-
Yeckum
nepekrio-
YeHVeM Ha
pene fas-
NEeHUs B
cnyyae
HeucnpaBHo-
CTW JaTumka
c04 |TwncurHa- |1 =4— - 1
na pgatymka |20 MA
2=0—
20 MA
c05 HavanbHoe |[aBnexue: |Pa3- |0
3HayeHne |0—60 6ap (Hble
wKanol Temnepa-
naTyvka. Typa: oT -
Tonbko npu (20 go
ycrnosuu 100° C
ucnonb3o- |YpoBeHb OT
BaHusa gat- |0 go 50 m
yuka.
r05 KanuGpos-ka |0 = oTknto- |- 0
HayanbHOM |4eHo
UeHbl gene- |1 = BKMto-
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HWA B MA. YeHo Hacoca 2
t05 Mporpam- |CtaHgapT- |- 3 t13 Bpewmsi 3a- |oT 0 go 100 |c 0,3
MHbI HbI LEPXKKN
dUnbTp Lowara OCTaHOBKM
Ans aHano- Hacoca 2
rOBOrO BXO-
aa KOMMNEHCALUA NOTEPU HATPY3KU
c06 |[3Hauenve |Oaenenue: |Pa3- (10,0 [JoCTynHO TONbLKO ANAA CUCTEM C aHaNoroBbIM
MonHow 0—60 6ap |Hble AAaTYNKOM.

LWKanbl Bbl- | Temnepa-

fparHoro | Typa: Onwucaxue cM. B pasgene 8.2.

fartymka. ot -20 go 12 B 0 0
Tonbko npn |100° C r kniosaer o1 L - A0)-
—— YpoBeHb: KOMMeHca- |NonHowm
emonbao- | ot 0 go LMI0 NOTEepb |LUKarnbl
BaHvs nar- |50 m Harpy3ku ¢ |0 = oTkno-
. yBenuye-  |4eHo
HVeM nopo-
NOPOrOBbIE 3HAYEHUS U 3HAYEHUS TAR- FOBBIX 3Ha-
MEPOB (noporoBble 3Ha4eHWs1 aKTUBHbI TONbKO ::F;MSCFT');C'
OAHOBPEMEHHO C aHaNoroBbIM A4aTYUKOM)
HOBKM (B
6apax) ans
c07 |YcTaBka 0 = oTknto- |- 0 Hagoct))s
YHUKaNbHOTO | YeHO nocre ne
naenexHunss |1 = Bknto- P
weHo BOrO.
r07 YcTaBska ot 0 oo Pa3- |3,5
Ao NEPEKINKOYEHUE HACOCOB
3HayeHuss  |nonHomn Hble
aBrneHVst  |wkansbl
A c15 |Bkniounte |0 = oTkmio-|- 1
r08 BepxHee ot 0 go Pas- |0,5
z YepefdoBa- |4YeHO
NnoporoBoe  |MonHowm Hble WMe Haco- 1= BKio-
3HayeHve  |LwKanbl
vanasoa coB. ABTOMa- |YEHO
Tdec-koe
r09 HwxHee ot 0 ,u,g Pas- |0,5 yepenosa-
noporoBoe  |MonHowm Hble e Haco-
3HayeHve  |LwKanbl coB npouc-
- Ililmmasona - 5 — XomuT npn
r oporoBoe |oT _ Ao|Pa3- , KaXK[IOM
3HayeHve |nonHomn Hble MOBTOPHOM
t10 B, 0 no 100 0 yeranosim
pemsi ot 0 go c nocre
3afepxku OCTaHOBKMN
3anycka B aBTOMa-
Hacoca 1 TUYECKOM
r11 Moporosoe |oTr 0 po|Pas3- (3,5 pexuve.
SHadeHue - (norHon Hele c16  |Ykaxute 1 = Hacoc 1 |- 1
OCTaHOBKW | LLKanbl paboumit 2 = Hacoc 2
Hacoca 1 Hacoc, Ko-
t11 Bpems ot 0p80100|c 0 TOpbIt 4ON-
3aAEPXKKN XKEH 3arny-
OCTaHOBKM CTUTb-CH
Hacoca 1 nepsbIM
r12 Moporoeoe |oT Ou po|Pas3- 2,6 nocne
3HayeHve |nonHomn Hble BKIIOYEHVSt
3anycka LiKarnbl nuTaHns
Hacoca 2 YCTaHOBKM
t12 Bpems ot 0p80100|c 2 Wnm nocne
3a0epXKKn cbpoca.
3anycka Mapametp
Hacoca 2 c15 nveer
r13 MNoporoeoe |oT 0 po(Pas3- (3,4 3HaveHve
3HauyeHve |nonHomn Hble «BKITHOYEHO.
OCTaHOBKW _|LLKasbI Ecnu ycra-
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HOBMeH BbINONMHEHNE ABTOMATUYECKOIO TECTHU-
MOAMOPHbIV POBAHUA
Hacoc
(c02 =1), C NoOMOLLbI0 3TOI (hYHKUNM HACOCHI 3anycKalTcst
TO NepBbIM pas B Heflenio 1 B ykasaHHOe Bpems n AeHb. Onu-
Hacocom 1o caHve cMm. B pa3gene 8.7.
yMonyaHuio
ABnsieTcs
P1. c24  |Bknoyenne (0 = otknto- |- 0
c17 |Ecrmasto- 0= otknio-[Yackl [0 nepuoante- :'e_Ho
MaTy-4ecKoe [4YeHO cKkoro asTo- |1 = exe-
yepegosa- |oT 1 4o MaTu4e-CKoro [HeAenbHO
HMe HacocoB 12 4 ;Z‘;:’;PO'
He Npou3Bo-
HMT_(‘; (cw- 125 Hactponka [oT 1 ao o |1
cTemMa HUKo- nepvona 30 aHen
roa He GespencT-
ocTaHaBnvB- BUA Ans
anacb), To Hacoca 2
Mo ncTeve- (c24=2)
HUM 3aaaH- h26 |Hactpoiika |1 = noHe- |- 1
HOro Bpeme- [HA HeJenu  |Aenb-HuK
HW NPOM3BO- Ans exe- 2 = BTOp-
anT-ca Hefenb-Horo [HWK
«MpUHyauTe- aBTOMaTUye- |3 = cpeda
TNbHOEe» Ye- CKOro Tectu- |4 = yeTBepr
penoBa-Hue po-BaHuA 5 = nAaTHW-
pabounx (c24=1) ua
HaCOoCOB. 6 = cyb60-
c18 |Moxet 0= oTkmo-|- 0 Ta_
HacTpauBa- |4eHo 7 = BocC-
TbCSA TONbKO |1 = BKMHO- Kpece-Hbe
NSt CUCTEM |4eHOo _
C aHanoro- h27 |Hactponka |oT 0 go 23 |[vac 10
BbIM AaTuu- Yaca ans
KOM. exeHegerb-
MonosuHa HOro aBTO-
BpPeMeH maTuye-
(t10, t11 CKOro Te-
t12,t13) B CTupo-
cnyyae BaHus
YpeamepHo- (c24 = 1“)
fO OTKMO- h28 [Hactpoika |oT0po59 |(muH |00
HeHusi 06- MWHYT Ans
paTtHoro exeHegerb-
curHana HOro aBTO-
(naBneHve, maruye-
YPOBHY, CcKoro Te-
Temnepary- CTUpo-
pa). BaHUA
(c24 =1)
YACbI PEANIbHOIO BPEMEHU h29  |Hactpoiika (ot 0 po 300 |c 60
BpPEeMeHM
h19  |Hactpomka |Y - paBotb Haco-
fartbl ca B TeueHne
h20 |HacTpoika M=ot 1 go|- EXeHeenb-
mecsaua 12 HOro aBToMa-
h21 |HacTponka |d = oT 1 go|- TUHE-CKOO
aHs 31 TeCT1poBa-
h22 [Hactpoiika |h= ot 0 pol- His (C24 = 1)
yaca 23
— — WU3MEHEHUE YCTABKWU (Tonbko Ans cuctembl
h23 |Hactpoiika |m = ot 00|-
MUHYTbI 10 59 C aHaNoroBbIM AaTYMKOM)
c30 _ [Hacrpoitka [0 = oTkmio- |- [0
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pexvma YeHo
ons usme- |1 = BCTpo-
HeHust €H-Hble
yCcTaBku yacsl

2 =cnpo-
rpam-
MUpyeMbIM
UMpOBbLIM
Bxogom D
IN_PROG

r30 Hactpoiika |oT 0 go Pas- |0,5
3HaYeHVss  |nonHomn Hble
Onsi u3me-  |Wwkansl
HeHus
yCTaBKu
[Noporosoe
3Ha4eHve
Ons 3anycka
1 OCTaHOBKM
KaxJoro
Hacoca (r08,
r09, r10,
r1, r2,
r13) yBenu-
yn-BaeTca u
yMeHbLLa-
ercsi Ha
3Ha4eHve
(c30=1)

h30 [Hactpoika |oT 0 go 23 |yac 1
Yaca 3anyc-
Ka Ans us-
MEHeHUs
yCTaBku
(c30=1)

h31 Hactpowika |oT0 8o 59 (Mun |1
MUHYTbI
3anycka
Ons usme-
HeHust
yCTaBku
(c30=1)

h32 [Hactpoika |oT 0 o 23 |yac 1
Yaca ocTa-
HOBKM 13-
MEHeHUs!
yCcTaBKku
(c30=1)

h33 [Hactpoika [oT 0 o 59 |muH 1
MUHYTbI
OCTaHOBKM
N3MeHeHust
yCTaBKku
(c30=1)

NPOrPAMMUPYEMbIE LIM®POBBLIE BXOAbI
(cm. puc. 7, 9)

r34 Hactpoiika |1 =NC, - 1
TIOTMKU HOpMarnbHO
umcpoBoro [3amkHyTOE
Bxoga ans |2 =NO,
pene faB- |HopmanbHO
nenuns P1  |pasoMkHy-

TOE
r35 Hactporika |1 =NC, -
TOTUKN HOpManbHO
LUMPOBOro |3aMKHYyTOE
Bxoga ana |2 =NO,
pene gaB- |HOpMarnbHO
nenva P2 |pa3oMkHy-
ToE
r36 Hactporika |1 =NC, -
TOrNKN HOpManbHO
LUMdPOBOro |3aMKHYyTOE
Bxoga ana |2 =NO,
pene BbICO- |HOpMarnbHO
KOro fjaB-  |pa3oMKHY-
nexusa P TOE
MAX
t36 Bpewms Bbl- |oT 0 o 200 |c
[EePXKM
nepeq ak-
TuBaumen
umdpposoro
BXoJa pene
BbICOKOIO
naenexHus P
MAX (r36)
r37 Hactporika |1 =NC, -
TOrNKN HOpManbHO
LUMdPOBOro |3aMKHYyTOE
Bxoga ana |2 =NO,
pene mu-  |HOpMarnbHO
HVYManb- Pa3oMKkHy-
Horo AaB- |Toe
nexusa P
MIN
t37 Bpewmsi Bbl- |oT 0 o 200 |c
LEePXKM
nepeq ak-
TuBaumen
LU1dpoBoro
Bxoja pene
MWHVMarnb-
HOro JaB-
nexHusa P
MIN (r37)
c38 |KoHdurypa-|0=Heuc- |-
uusa npo- nonb3yeT-
rpaMmu- cs.
pyemoro 1= mewm-
undpposoro |6paH-Hoe
BXxoZa pene fas-
D nexuna 2 =
IN_PROG" |BHeLwHWit
cUrHan Tpe-
BOTU
3 = BHewWw-
Hee BKIIO-
Ye-
Hue/BbIKITOY
e-Hue.
4 = namve-
HeHve
YCTaBKU
r38 Hactpoiika |1 =NC, -
JIOTMKW MpO- |HOpMarnbHO
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rpammu- 3aMKHyTOe
pyemoro 2=NO,
LMpoBOro |HopmarnsHo
BXoAa Pa3oMKHY-
D Toe
IN_PROG

t38 Bpewms Bbl- |01 0 4o 200 (c 0
OEePXKKU
nepeq ak-
TuBaumen
nporpaMmmu-
pyemoro
umncpoBoro
BXxoja

D
IN_PROG
(r38)

MOAYIb 6CP Q-SMART (OONONHUTENbHAA
NPUHAONEXHOCTb)

MpencTtaBnseT cobov AaNEKTPOHHYIO NnaTy C we-
CTblo pene v becnoTeHUManbHbIMU KOHTaKTamMu

(c™m. puc. 71 9).

c40  [KoHdurypa-|0 = oTkmto- |- 0
uusi pene  [4eHo
OUT_1 (K3 |1 = paborta-
Ha nnate) |eT P1

2 = pabora-
et P2

3 = nepero-
pen npeno-
xpa-
HuTenb 1

4 = nepero-
pen npeno-
xpa-
HuTenb 2
5= Curtan
TPEBOIM MO
HefocTa-
TOYHOMY
KOMU4ecTBy
BOObI

6 = Curvan
TpeBoru no
roporoBomMy
3HaYeHUI0
MakcumMarb-
HOro AaB-
neHus!

7 = Curnan
TPEBOIM MO
NoporoBomy
3HaYeHUI0
MUHUManb-
HOro AaB-
neHus

8 = BHeww-
HWIA curHan
TpeBorn

9 = KomaH-
[a Ha aBTo-

matu-
yeckoe Te-
cTvipoBa-
Hue
10 = Cbon
aBTOMaTu-
4eckoro
TecTupoBa-
HuA
11 = anex
TporuTa-He
BKITIOYEHO
12 = pexum
Aut/Man
c41 KoHndpurypa- |Cm. KoHdu- |- 0
uvs pene  |rypauuio
OUT_2 (K4 |c40
Ha nnaTte)
c42  |KoHdurypa-|Cm. KoHdu- |- 0
uvs pene  |rypauuio
OUT_3 (K5 |c40
Ha nnate)
c43  |KoHdurypa- |Cm. KoHdwm- |- 0
uvsi pene  |rypauuio
OUT_4 (K6 |c40
Ha nnaTte)
c44  |KoHdurypa- |Cm. KoHdwm- |- 0
uusi pene  |rypauuio c40
OUT_5 (K7
Ha nnaTte)
c45  |KoHdurypa-|Cm. KoHdu- |- 0

umsa pene rypauuio c40
OUT_6 (K8
Ha nnaTte)

mMoayJib MODBUS Q-SMART
MporpammupoBaHue NoneBoro ycrponcrea
modbus RTU RS485

(cm. puc. 7 n 10)
MpumeyaHve. B cnyvae npoBepku Ha Y€THOCTb UK

HEYETHOCTb MMEETCH OAWH CTOMOBbLIN BUT, npu ot-
CYTCTBUM NPOBEPKN UMeeTCA ABa CTOMOBbIX 6uta.

c46  |BknioyeHwve |0 = oTknio- |- 0
obmeHa YeHo
[aHHbIMKN 1 = BKIO-
Yyepes NopT |4YeHo
ModBus
r46 Hactpowika |oT 1 go 255 |- 247
agpeca
c47 |lMposepka |0 =HeT - 2
Ha yeT- 1 = Ha yeT-
HOCTb HOCTb
2 = Ha He-
YETHOCTb
r47 Ckopoctb [0=9600 |- 1
ModbBus |1 =19200
2 =38400
3 =57600

HACTPOWKM NO YMONYAHUIO

344

c48 [3arpyxaer [0=Her |- [0




ru - Mepesoa OpUrvHanNbHOM MHCTPYKLMN

BCe napa-
MeTpbI MO
yMOMn4aHuio
(3aBopackue
HacTpoWkw)

1 = 3arpys-
Ka no
yMOnYyaHuio

CYETYMK PABOYUX YACOB

[EePXKN
nepeg ak-
TuBaumen
curHana
Tpesoru no
HepocTa-
TOYHOMY
KonuyecTBy
BoAbl (c53)

c54

BknioyeHve
curHana
Tpesoru no
NnoporoBomy
3HayYeHuo
MWHVMarnb-
HOro AaB-
nexus
(Tonbko Ans
cucTem ¢
[aT4YnKoMm)

0 = oTknto-
YeHo

1 = BKknio-
YeHo

h49  [CuuTbiBaeT |-
yacbl pabo-
Tbl Haco-
cal
h50 [CuutbiBaer |-
yacbl pabo-
Tbl Haco-
caz2
h51 CuutbiBaeT |-
obLuee ko-
NM4ecTBo
YacoB pa-
60Tbl NaHe-
v ynpas-
ne-Hus
Q-SMART
c52 [C6pachbl- 0 = HeT -
BaeT na- 1 = cbpoc
MSITb CYET- [4acoB pa-
ymka YacoB |6OTbI Haco-
ans Bcex cal
HacocoB 2 = cbpoc
4yacoB pa-
60Tbl Haco-
caz2
3 =cbpoc
4yacoB pa-
60Tbl Haco-
calm
Hacoca 2

r54

Hactporika
noporosoro
3HaYeHnst
MUHUMArb-
Horo AaB-
neHust

ot 0 oo
NOsHoWM
LKanel Aat-
urka

(0 = otknio-
4YeHo)

Pas-
Hble

t54

Bpewms BbI-
LEPXKM 0O
akTvBauuu
curHana
Tpesoru no
NnoporoBomy
3HayYeHuo
MWHVManb-
HOro JaB-
nexus
(c54=1)

ot 0 go 200

20

NPOrPAMMUPOBAHUE CUITHAINIOB TPEBOI'U
(curHanel TpeBoru, CBA3aHHbIE C NPUNOXEHNEM

AnsA KaHanu3auynoHHbIX CMCTeM)

c53

CwurHan
TpeBoru no
HepgocTaTto-
YHOMY KO-
nnyecTBy
BoAabl 3a-
wuTa ot
paboTbl
Hacoca
BCYXYH0.

0 = oTknto- |-
YeHo
1 = Bkno-
YeHo

cb5

BkntoyeHve
curHana
Tpesoru no
NnoporoBomy
3HaYeHuo
MakcuMmarnb-
HOro JaB-
nexus
(Tonbko Ans
cuctem ¢
[aT4ynKoMm)

0 = oTkno-
YeHo

1 = Bknio-
YeHo

r53

Hactpowika
pa3speluato-
wewn cno-
COBHO-CTU
30HA4a B
COOTBETCT-
BUW C Npo-
BOAM-
MOCTbIO
BOAbI.

oT 5 o 100 [kOm

r55

Hactpowika
curHana
Tpesoru no
NnoporoBomy
3HayYeHuo
MakcuMmarnb-
HOro JaB-
nexus. B
cnyvae
cpabaTbiBa-
HUs cUrHa-
na TpeBoru
BCe Hacochbl
OCTaHaBIVBa-
toTest

ot 0 go
nonHon
LKanbl
natumka
(0 =or-
KIOYEHO)

Pas-
Hble

t53

Bpewmsi BbI-

o1 0 go 200

o

t55

Bpewms BbI-
LEPXKM A0

ot 0 go 200

o
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aKTMBauumn
curHana
TPEBOrM No
noporosomy
3HaYeHMo
MaKcu-
MarnbHOro
[aBneHvs
(c55 = 1)

C noMoLLblo (PYHKLMM aBTOMaTUYECKOro TECTUPO-
BaHUS HACOCbl MOXHO BKIIOYaTb, €CNM OHW Gbinu
BbIKIMIOYEHbI B TEYEHWNE ATIUTENBHOTO BPEMEHU.
Hacocb! BKMOYaAOTCS MO Yacam Unu C NOMOLLbIO
BHELLHEero LngpoBoro KoHTakTa (c24).

HACTPOWKA BNTOKWPOBKW CUCTEMbI MO
CUrHANY TPEBOI'M

c56  |AktuBupyert |0 = oTknto- |- 0
6IIOKUPOBKY [4eHO
cuctembl, |1 = BKNIo-
ecnv oAvH  [4eHo

N TOT Xe
curHan
TpeBorun
cpaboTtaet
nATb pas B
TeyeHve
30 MUHYT.
[Onsa no-
BTOPHOIO
3anycka
cucTeMbl
notpedy-
eTcsi Bbl-
NOMHUTL
py4HOM
cbpoc

NPUMEYAHMUE:
CnefyeT Ucnosb3oBaTh CreaytoLe KOMMOHEHTbI.
. OneKTpoMarHuTHbI knanaH: Tpebyetcs
ANsi CnvBa BOAbI BO BPEMS UCTIbITAHWS.
. Mem6paHHoe pene [aaBneHve unu
aHanormyHoe yctpoincTBo. OHO CryXuT
NSt KOHTPONA XapaKTepucTUK Hacoca,
4yTOObLI  MpefoTBPaTUTL  Ype3MepHoe
ornyckaHue MX 3HaYeHWin. YCTPOWCTBO
noaknioyeHo k D IN PROGR naHenu
ynpasnenns Q-SMART (cm. puc. 7 1 9)
. Q-SMART-6FVC MODULE, anektpoH-
Has nnata ¢ 6ecnoTeHuManbHbIMK pe-

NeiHbIMW KOHTakTamu (cM. puc. 7 v 9)

c¢57 |C6poc 0 = HeT - 0
XypHana 1=[1a
curHanos
TPEeBOru

(1) D IN PROG = 1 cpabotan
(OBHapyxeH BbIXO MWHMMAanbLHOro AaBneHus 3a
npegensl paboyero gnanasoHa)

Ecnu pene paBneHus cpabaTtbiBaeT B aBToMaTu-
YECKOM pexuMe, a He BO BPEMS aBTOMATUYECKOro
TECTUPOBAaHWS, TO MPOVCXOAUT CrieaytoLLee.

- Ecnu Hacockl paboTatoT, OHU He OocTaHaBnuBa-
10TCA, BbIBOAUTCS curHan tpesorn A38.

- Ecnu Hacocbl He paboTatoT, OHW He 3anyckakoT-
csi, BblBOgUTCA curHan Tpesorn A38. OpHako
ecrnM uMeeT MECTO NafeHue [aBheHus, To
Hacochl BKIIOYAIOTCS, NpY 3TOM CUrHan TpeBorn
A38 npogomkaeT oTobpaxaTbCs.

Ecnu curHan TpeBorn no MuHMManbHoOMy faBne-

HUO cpabaTbiBaeT nocrie aBTOMaTUYECKOro Te-

CTUpoBaHusi, cM. pasgen 8.7.

8 CMNEUWAIbHBIE ®YHKLNU

ANPUNOXEHUE AONA  NMOBbLICUTEJNIbHbLIX
YCTAHOBOK (BbiGpaH napametp bS, pas-

nen 5.4.3)

8.1 BbINMOJIHEHUE aBTOMaTU4YeCcKoro
TecTUpPOBaHuA
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Kak 3anycTuTb aBTOMaTu4yeckoe TecTUpOBa-
Hue: akTUBauus no yacam (c24 = 1)

Ecnu Hacockl paGoTaloT, TO aBTOMaTU4eckoe Te-
CTMpOBaHVe NpWOCTaHaBIMBAETCA U Ha aucnnee
Ha4uHaeT MuraTb HaAnNUChb:

Ecnu Hacocbl HaxoasaTCs B peXuMe OXuaaHus, To
aBToMaTu4eckoe TeCTMpoBaHue 3anyckaeTca U Ha
avcnnee MuraroT Hagnucu, ykasbiBarllee Ha Bbl-
NonHeHne TEeCTUPOBaHWA W Ha TO, KakoW Hacoc
ncnonb3yeTcs:

Kak ocTtaHOBUTbL aBTOMaTU4yeckoe TecTUpoOBa-
Hue

ABTOMaTU4YECKOE TECTMPOBaHWE MOXHO OCTaHo-
BUTb B OGO MOMEHT, HaxaB KHOMKy « OK».

YTo AenaeT aBTOMaTnyeckoe TecTupoBaHue?

ABTOMaTuU4yeckoe TecTUpoBaHue, akKTuBupye-
Moe no yacam

DYHKUMS aBTOMaTUYECKOrO TECTUPOBaHUsA npeay-

cMaTpuBaeT criefylolme HacTpoWku M nocneno-

BaTesIbHOCTH:

1. AxTvBaumsi dyHkumm (c24 = 1).

2. Hactponka gHs, 4aca, MUHYTbl TECTUPOBaHUS
(h26, h27, h28).

3. Hactpoiika nporpamMmupyemoro LudpoBOro
Bxoaa D IN PROGR (c38 = 1).

4. Hactpovika pene MOOYNA 6CP Q-SMART
(c40 = 9), komaHOa Ha aBTOMaTU4eckoe Te-
CTUpoBaHue.
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5. Hactpoiika pene MOOYNA 6CP Q-SMART
(c40 = 10), cboit aBTOMaTMYECKOrO TECTUPO-
BaHUs.

6. BknoyeHve B 3annaHUMpoOBaHHOE  BpeMmsi
Hacoca P1 nocne OTKpbITUSI 3MeKTpOMarHuT-
HOTO KnanaHa.

7. OcraHoBka Hacoca P1 no ucteyeHum 3apaH-
Horo BpemeHn (h29).

8. OxwupaHue B TeYEHNE MUHYTbI.

9. BknouyeHue Hacoca P2.

10. OctaHoBka Hacoca P2 no ucteyeHun
3apgaHHoro Bpemenm (h29).

ABTOMaTN4YECKOE TECTMPOBAHWE NpepbIBaeTCA Npu
creayoLmX YCnoBrsx.

. Cpabotano membpaHHoe pene gasne-
HUS (CMIMLLKOM HU3KOEe 3HayeHue Xxa-
pakTepucTuk Hacoca). CpaboTanu cur-
Hanbl TpeBorn A24 unun A25. Cpaba-
TbiBaeT crneunanbHoe pene MOOYNA
6CP Q-SMART. Takxe cpabaTbiBaeT
3BYKOBOE YCTPOWCTBO MaHenu ynpas-
neunss Q-SMART, u ycTaHoBKa npo-
fomkaet paGoTy B aBTOMaTU4YECKOM
pexxume. YTobbl OTKMIOYUTL 3BYKOBOE
YCTPOWCTBO, HaXmuTe KHOMKy (4),
puc. 1.

. Ecnu faBneHve unu ypoBeHb CUCTEMbI
M3MEeHSIoTCS, ycTaHoBKa BO30OHOBMS-
eT paboTy B aBTOMaTU4ECKOM pexnMe.
ABTOMaTuM4eckoe TecTUpoBaHWe OT-
KnaablBaeTcs.

8.2 KOMMEHCALUS MOTEPU HATPY3-
KM (cr14)

MHorga n3-3a notepb B Tpybax Habniogaetcs na-
[eHune JaBneHnsi B cucTeme, KOTOpoe yBenuuvBa-
eTcs no Mepe Bo3pacTaHusa NoTpebHOCTM B Boae.

YTtobbl KOMMNEHCMpOBaTL MOTEPI0 Harpysku, MOXHO
BKITIOMUTL CPEACTBO KOHTPOSsi, koTopoe ByaeT nopa-
BaTb AaBneHne NponopLMoHanbHO Harpyske. Heno-
CPefCTBEHHOE M3MepeHue pacxoda He Mpou3BOAWT-
Csl, OfjHaKO MpeqnoriaraeTcsi, YTO OH NPOMOPLMOHa-
NeH KonmyecTBy paboTaroLLyX HacOCOoB.

Mpu 3anycke kaxporo paboyero Hacoca nocne
nepsoro BEPXHEE n HMXHEE noporosble 3Ha-
YeHVs1 YBENWYMBAIOTCSH Ha 3HaveHue, NpuBEAeH-
Hoe B napameTpe r14. [oanopHbI HAacoC MCKo-
YaeTcs U3 9TON NocneaoBaTeNbHOCTH.

9 CUrHAnbI TPEBOI'M

NPUNOXEHWE OIS NOBbLICUTESIbHBLIX YCTA-
HOBOK (BbIGpaH napameTp bS, pasgen 5.4.3)

Cnucok curHanos TpeBorun

Ne Onwucaxuve Cbpoc
A01 |Meperopen npegoxpaxu-|ABTomaTtu-
Tenb 1 Hacoca 1. Yecku

YcTpaHeHne HencrnpaBHOCTeN

MNpepoxpanutens 1 Hacoca 1 neperopen.
HeucnpaBHbll Hacoc 1 uckntovaeTcss M3 paboTbl.
Mocne ycTpaHeHWst HencnPaBHOCTU HACcOC aKTVBUPY-
eTcsi aBTomaTuyeckn. CpabartbiBaHue npenoxpaHu-
Ternsi aBTOMaTUYECKN BKITIOYaeT BTOPOiA Hacoc, ecru
CyLLecTByeT NoTpebHOCTbL B ero pabote.

MpuynHbl/pelenns:
. OnekTpoasuraTtens Hacoca 1 noBpe-
KOEH M HyXXOaeTcsl B 3aMeHe.
D) CunoBoli  kabenb anekTpoasuraTens
HeucrnpaBeH WM U3HOLLEH: 3aMeHuTe
kabenb.

. KoHpeHcaTop anekTpoasuratens
Hacoca 1 MOBpeXaeH U HyxOaeTcs B
3aMeHe.

Ne OnvcaHune Cbpoc
A02 |Meperopen npepoxpaHu-|AsTomaTtu-
Tenb 2 Hacoca 2. Yecku

YcTpaHeHne HencrnpaBHOCTeN

lMNpepoxpaHutens 2 Hacoca 1 neperopen.
HewucnpaBHbin Hacoc 2 ucknovaetcs n3 paboTbl.
Mocne ycTpaHeHWst HeWCnpPaBHOCTU HACOC aKTu-
BUpyeTcsi aBTomaTuyecku. CpabaTbiBaHue npego-
XpaHUTeNns aBTOMaTM4ecku BKMOYAET BTOPOW
Hacoc, ecnu cyllectsyeT noTpebHocTb B ero pa-
borte.

MpnunHbl/peluenns:
. OnekTpogBuratenb Hacoca 2 noBpe-
XOEH W HyXXaaeTcs B 3aMeHe.
. CunoBoii  kabenb anekTpoasuraTens
HeucrnpaBeH WM U3HOLLEH: 3amMeHuTe
Kabenb.

. KoHaeHcaTop anekTpoaBuraTens
Hacoca 2 MoBpexaeH W HyXaaetcs B
3ameHe.

Ne Onvcaxune Cbpoc

AO05 |Oatumk HewmcnpaseH. OTknio-|ABTOMATH-
YeHMe curHana TpeBOrn B|Yeckun
PY4YHOM pexumMe He npousBo-
auTcs.

YcTpaHeHne HencnpaBHOCTEN

CurHan Hmwke MUHMManbHOro 3HaveHus B 3,8 MA.
B cnyyae curHana TpeBoru Bce HacoCbl OCTaHaB-
nvBatoTcs. Ecnu 3HaueHve curHana okasbiBaeTcst
MeHble 3,8 MA, cpabaTbiBaeT curHam TpeBoru,
ero ycTpaHeHue BO3MOXHO TOMbKO MpW YCroBUM
ncnonb3oBaHus garyuka (c03 = 2).

OTknloyeHVe curHana TpeBOrM MNpoM3BOAUTCSH B
PYYHOM pEXUME.

MpnunHbl/peluenns:

. Y6egutecb B TOM, YTO AaT4MK 1 pasb-
eM coefMHeHbI.

. OTKkponTe KpbILWKY U y6eantecb B TOM,
4YTO CWNOBOW NPOBOA AaTuyMka nop-
KMIOYEH K KemMMaMm 1 3akpenneH. Cwm.
puc. 6, 71 9.

. Y6eautecb B TOM, YTO Kabenb Aatymka
NOAKIIOYEH Hagnexawym obpasom.
Cwm. puc. 6, 71 9.
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. CunoBon kabenb gatynka B HeHaane-
Xallem COCTOSIHUM: 3ameHuTe kabenb.
. MnacTmaccoBblii pa3bem B HeHaane-
Xallem COCTOSIHUN: 3aMeHUTe pasbeM.
. 3ameHUTe HeucnpaBHbI AaTymMK.

Ne Onwucaxuve Cbpoc
A24 |ABTOMaTM4eckoe TecTupoBa-|ABTOMaTU-
HVe Hacoca 1 He yganocb Yecku

YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEN

ABTOMaTU4eckoe TecTupoBaHue Hacoca 1 He yaa-
nock. TecTMpoBaHvie NpepBaHo KU3-3a cpabaTbiBa-
HWSi MeMBpaHHOro pene AaBneHus, NOAKMOYeHHO-
ro k D IN PROG (c38 = 1). JaBneHue Ha HarHeTa-
TenbHON CTOPOHe [JoCTWraeT ycTaBku pene Aas-
neHus.

MpuymHbl/pewerns
. Hacoc (pabouyee koneco wnu anddy-
30p) noBpexaeH. ObpaTutecb B Cryx-
6y TeXHWYeCcKoin NoaaepPxKN.
. OnekTpoasuraTtenb Hacoca 1 He pabo-
TaeT
o OnekTpoaBuratesis NoBpeXaeH u
TpebyeT 3ameHbl. Ob6paTtutecb B
cnyx0y TEXHUYECKOW NOAAEPXKKM.
o YCTPOMCTBO TENSOBOW  3alUnTbI
BHYTPW 3neKkTpoaBuraTensi Hewc-
npaBHO UMK NOBPEXAEHO.
o KoHaeHcaTtop noBpexaeH.

MpuynHbl/pelenns

. [laBneHve JOCTUIMO 3HAYEHNS YCTaBKM
pene BbicoKkoro pAaeneHus P MAX:
npoBepbTe  KPUBYID  XapaKTepuCTWK
Hacoca M Hagnexatuyo yctasky (r07)
UMM MOPOroBble 3HAYEeHUs| HacocoB
(r11, r13).

. Ecnn curHan TpeBoru cpabaTtbiBaer,
XOTSi 3HaYeHne JaBNeHNs He JOCTUIMO
3HaYeHWs1 ycTaBku pene fasneHust P
MAX:

o HyxHo 3aMeHWTb pene Makcu-
ManbHOro AaBneHus.

o Kabenb pene gaBneHus Hewucnpa-
BEH VNN U3HOLLEH, 3aMEHUTE ero.

o MpoBepbTe  noaknioyeHue  pene
nasnexna P MAX k knemme naHenmn

ynpaenexHns Q-SMART (cwm. puc. 6,
7n9).

o Pene pasnenus P MAX nospe-
XOeHo 1 TpebyeT 3ameHbl.

Ne OnvcaHune Cbpoc
A37 |CurHan TpeBorM no MuHW-|ABTOMATU-
ManbHOMY AaBMNEHUI0 Yecku

Ne Onwucaxuve Cbpoc
A25 |ABTOMaTM4eckoe TecTupoBa-|ABTOMaTU-
HVe Hacoca 2 He yaanocb Yecku

YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEN

ABTOMaTW4Yeckoe TeCTUpOBaHWe Hacoca 2 He yaa-
nock. TecTMpoBaHvie npepBaHo KU3-3a cpabaTbiBa-
HWSi MeMBpaHHOro pene AaBneHus, NOAKMOYeHHO-
ro k D IN PROG (c38 = 1). JaBneHue Ha HarHeTa-
TenbHO CTOPOHe [JoCTWraeT ycTaBku pene Aas-
neHus.

MpuymHbl/pewenns
. Hacoc (pabouyee koneco wnu anddy-
30p) noBpexaeH. ObpaTutecb B Cryx-
6y TexXHWNYeckoi NoaaepPxKu.
. OnekTpogsuratens He paboTaeT:

o OnekTpoasuratenb NoBpeXaeH U
TpebyeT 3ameHbl. Obpartutecb B
cnyx6y TeXHU4eCKon NoaAePXKu.

o YCTpOWCTBO TEMnoBOW  3aluuThl
BHYTPW aneKkTpoaBuraTensi Hewc-
npaBHO UMK NOBPEXAEHO.

o KoHAaeHcaTop noBpexzaeH.

Ne Onwucaxuve Cbpoc
A36 |CurHan TpeBOrM no BbICOKO-|ABTOMAaTK-
My [aBNEHWI0 Yecku

YcTpaHeHne HemcnpaBHOCTEN

3HaueHve JaBreHust OOCTUITO 3HAYEHUsI YCTaBKu
pene Bbicokoro aasnexHusa P MAX.

Bce Hacocbl ocTaHaBnvBatoTCs.

OTKnoYeHWe curHana TpeBOrM Mpou3BOAUTCS B
PYYHOM pexume.
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YcTpaHeHne HencrnpaBHOCTEN

3HayeHWe faBneHUs JOCTUINO 3HAYeHUs YCTaBKu
pene muHumanbHoro gasnexuns P MIN. Ceetoau-
oabl (4), (6) ropsaT.

Bce Hacochl ocTaHaBnMBaloTCS.

OTKMloYeHNe CcUrHana TpeBorM Npov3BOAUTCS B
PYYHOM pexume.

MpuynHbl/pelerns

. [laBneHve JOCTUIMO 3HAYEHNS YCTaBKM
pene MuHuManbHoro aasnexuns P MIN.
MpoBepbTe  KPUBYIO ~ XapaKTepuCTWK
Hacoca u Hagnexauyto ycrasky (r07)
WM  MOPOroBble 3HAYeHWsi HacocoB
(r10, r12).

. Ecnn curHan Tpesoru cpabaTtbiBaer,
XOTSl 3HAa4YEHWe AaBreHUst He JOCTUTIO
3HaYeHWs1 ycTaBku pene gasneHus P
MIN:

o Pene pasnenns P MIN nospe-
XaeHo n TpebyeT 3ameHbI.

o Kabenb pene gaBneHus Heucnpa-
BEH WNW U3HOLLEH, 3aMEHUTE ero.

o MpoBepbTe  noaknioyeHue  pene
naenenunst P MIN k knemme naHenmu
ynpaenexnss Q-SMART (cwm. puc. 6,
7n9).

. Hacoc (pabouee koneco wnu gunddy-
30p) noBpexaeH. Obpatutecb B Cryx-
6y TeXHWU4ecKoln NnoanepxKKu.

. OnekTpoasuratens He pabotaert:

o OnekTpoasuraTens MNoBpeXaeH U
Tpebyet 3ameHbl. Obpatutech B
Cnyx6y TeXHNYECKOWN NoAAEPXKKY.

o YCTpOWCTBO TENnnoBOW  3aliuTbl
BHYTPW 3nekTpoABuUraTenst Heuc-
NpaBHO UMV NOBPEXAEHO.

o Monomka koHpeHcaTopa.
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Ne Onwucaxuve Cbpoc

A38 |Bbixogq MUHMManbHOro Aasrne-|{ABTomaTu-
HWS 3a npepenbl  pabodero|yecku
[avanasoHa.

YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEN

CpabaTtbiBaHne 3awuTbl OT paboTbl Hacoca npu
[aBlNEHUN HKe MUHUMarnbHoro. CurHan Tpeeoru
aKTUBMPYeTCSt C MOMOLLbIO pene MWHUMArbHOro
[aBreHusi, MOAKIIOYEHHBIM K LudpoBomy Bxoay D
IN PROG (c38 = 1). Ecnu curHan cpabaTbiBaeT BO
BpeMsi HopmaribHol paboThbl, @ He BO BpeMsi aTana
aBTOMAaTMYECKOro TeCTUPOBaHUA, TO MO UCTeYeHUN
3aaHHOro BpemeHu Bbigepxku (t38) Bce Hacochl
BKIIOYalOTCS, YTOGLI BOCCTAHOBUTL AABEHUeE.

MpuynHbl/peluenns
. CwurHan TpeBorm cpaboTtan, ofHako
HacoCbl OCTaHOBIEHbI:

o Pene paBneHuss HeMcnpasHO, Unu
nospexaeH ero kabenb. 3ameHu-
Te pene [aBrieHUst UM ero ka-
6enb.

o HenpaBunbHass ycTaBka pene
[aBrneHvs, U3aMeHuTe ee.

. CwurHan TpeBorn cpaboTan, ofHako
Hacocbl paboTatoT:

o Pene paBnexus HemcnpasHo, Unn
noepexaeH ero kabenb. 3ameHu-
Te pene [AaBfieHUs UK ero ka-
6enb.

o Hacocbl He wMmoryT pabotaTtb
Hagnexawum obpasom: nornomka
pabouero koneca.

o HeBepHbii BbIGOp Hacoca: 3ame-
HWTe Hacoc.

. OnekTpogsuratens He paboTaeT:

o OnekTpoaBuraTenls NoBpexaeH
TpebyeT 3ameHbl. ObpaTtutech B
cnyx6y TEXHUYECKOW NOAAEPXKKU.

o YCTPOWCTBO TENnoBOW  3aluuThbl
BHYTPM 3neKkTpoaBwUraTtensi Hewc-
NpaBHO UMK NOBPEXAEHO.

o lMonomka koHgeHcartopa.

. Ecnu curHan TpeBoru cpabatbiBaerT,
XOTS YCTPOMCTBO UCMPABHO:
o Kabenb HeucnpaBeH wnu W3HO-
LUEH, 3aMeHuTe ero.

Ne OnvcaHune Cbpoc
A53  |CurHan TpeBoOrM Mo OTCyTCTBUMIO|ABTOMATWY
nofAayun Bofbl K Hacocy. ecku

YcTpaHeHne HencrnpaBHOCTEN

CvirHan Tpesorv fo OTCYTCTBUIO NOAaYM BOAb! OT Lienn
30HOa. YpoBEHb BOAbI HA CTOPOHE BCaCbIBaHWS Hacoca
UK YCTaBKa [@BMEHWS HKE MUHUMAITBHOMO YPOBHSI.
Bce Hacochl OCTaHaBNMBAOTCS U 3alLyLLEHb! OT pabo-
Tbl Bcyxyto. Ceetoavmoapb! (4), (6) ropsit.

OTKNloYeHNe cUrHana TpeBorM Npov3BOAUTCS B
PYYHOM pexume.

Ne Onvcaxune Cbpoc

A54 |CurHan TpeBOrM NO MUWHW-|ABTOMAaTU-
MaribHOMy MOPOroBOMY 3Haye-|4ecku
HUo

YcTpaHeHne HencrnpaBHOCTeN

[laBneHue cuctembl He JOCTUraeT 3aAaHHOro 3Ha-
YeHUs napameTpa MWHUManbHOrO MOPOrOBOro
3HaveHus (r54). Mo ucTeyeHUn BpeMeHn BbloepXK-
KW, 3apgaHHoro B napametpe t54, Bce Hacochbl
OCTaHaBMMBalOTCS UM 3awuwaTcss oT paboTsbl
BCYXY!0.

OTknioveHne curHana TpeBory MNpou3BOAUTCS B
PYYHOM pexume.

MpuynHbl/pelenns
. Hacoc (pabouee koneco wunu guddy-
30p) noBpexaeH. Obpatutecb B Cryx-
By TeXHNYEeCKON NOAAEPXKKM.
. OnekTpoasuratens He paboTaerT:
o OnekTpogBuraTens MNOBpeXAeH U
TpebyeT 3ameHbl. Obpatutecb B
Ccnyx0y TEXHUYECKOW NOAAEPXKKH.
o YCTPOWCTBO TENMOBOW  3aLUUThI
BHYTPU 3MneKTpoABWUraTensi Heuc-
NpaBHO UNW NOBPEXAEHO.
o Monomka koHAeHcaTopa.

Ne Onwucaxuve Cbpoc
A39 |BHewHun curHan TpesBorn no
HeucnpaBHOCTM
KoHdurypaums MHOMKauum

BHELUHero curHana TpeBoru,
NOAKMIOYEHHOro K LndppoBomMy
Bxogy D IN PROG (c38 = 2).

Ne OnvcaHune Cbpoc

A55 |CurHan TpeBorM no Makcu-|ABTOMaTu-
ManbHOMY MOPOroBOMY 3Ha-4ecku
YeHuio

YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEN

Curhan TpeBorn OOHapyXuBaeTCsi  BHELUHUM
YCTPOWCTBOM. [Nt HACTPOMKM NOMMKW CRYXWUT na-
pameTp r38. Bce Hacockl ocTaHaBnMBalTCA U He
paboTaloT, noka aKTMBEH CUrHamn TPEBOry.
OTknioYeHne curHana TpeBOrM MPOWU3BOAMUTCA B
PYYHOM pexume.

MpuunHbI/pelueHus
o MpoBepbTe  COCTOSIHUE  BHELUHEro
YCTPONCTBA U 3aMEHUTE €ro B criyyae
NOBPEXAEHUS.

YcTpaHeHne HencnpaBHOCTEN

[aBneHue cucTeMbl NPEBLILIAET 3a4aHHOE 3HaYe-
HVWe napameTpa MakCHMarnbHOro MOPOroBOro 3Ha-
yeHus (r55).

Mo ucteyeHnn BpeMeHW BbIOEPXKM, 3aJaHHOrO B
napameTpe t55, Bce HAcOCbl OCTAHABMMBAKOTCS.
OTknloyeHVe curHana TpeBOrM MNpou3BOAUTCS B
PYYHOM peEXUME.

MpuynHbl/pelenns
. [laBneHve npeBsbICUNIO MakcMManbHoe
[aBneHve: npoBepbTe ycTaBky (r55).
. HenpaBunbHbii BbIGOp Hacoca: 3ame-
HUTE Hacoc.
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Ne Onwucaxuve Cbpoc

A56 |OguH n TOT Xxe curHan Tpe-|BpyyHyto
Born cpabatbiBan 5pa3 B
TeyeHue nocrneaHux
30 MuHYT

YcTpaHeHne HemcnpaBHOCTEN

Cuctema 3abrokvpoBaHa, NoToMy YTO OAWH U TOT
Xe curHan Tpesoru cpabatbiBan 5 pa3 B TeueHve
nocnegHux 30 muHyT [ns cbpoca GnokvpoBku u
MOBTOPHOTO 3arnycka CUCTeMbl UCMOMb3ynTe napa-
meTp c57.

MpuymHbl/pewenns
. OnpepenuTe TN curHana Tpesoru U
YCTpaHUTE ero NpuyvHy.

10 HACTPOWKA U 3KCMIYA-
TAUUA CUCTEMBI

10.1 MapameTpbl, KOTOPbIE HYXHO Npo-
BepuUTbL Npwm 3anycke

Mpw 3anycke NpoBepbTE Criedytowme NporpamMmmu-
pyemble napameTpbl.

1. Onpegenvte obopyaoBaHue AN MOHTaxa v
Hagnexalyue ycTpoicTBa ynpaBneHus (aoat-
YK, LMPOBbIE BXOABI):

o 1 unn 2 HarHeTaTenbHbIX Hacoca;
CM. pucyHkn ¢ 17 no 38 n c 47

no53.
o 1 vnn 2 KaHanu3auuoHHbIX Wnn
3anorHSLWMX HACOCa; CM. PUCYH-
kmc 11 no 16, c 39 no 46 n ¢ 54

no 64.
2. MoakniounTe gaTyvk u/unu undpoBoi BXOA
K Hagnexawum knemmam. Cm. puc. 7, 8 n

9.

3. Bo Bpems BknioYeHus: BbiGepute npo-

rpamMmHoe obecne4yeHue cekuum 5.4.3 n
TUN gaTyukKa.
o KaHaNu3auMoHHbIA UNM noAb-
eMHbIV Hacoc = O sE.
o noBbiCcUTENbHbLIW Hacoc = [0
bS.
o P: pene paBneHus
o S: 3NeKTPOHHbIN AaT4YUK
o G: nonnaekoBoe pene
4.  3apalite napameTpbl B MEHIO napameTpoB
B 3aBWCUMOCTW OT TUNa MNPUMOXEHUS W
Hacoca:
o KaHanM3auMoHHbIA MM NoabeMm-
HbIn Hacoc (MO sE), cm. Tabn. 2;
o noeblcuTenbHbii  Hacoc (MO bS),

cm. Tabn. 3.

11 TEXHWYECKOE OBCJ1Y- 1‘
XUBAHUE

Mepbl NpefocTOPOXHOCTH

OCTOPOXHO!

. Cobniopavite  TpeboBaHus
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[OeiCTBYIOWNX  HOPM MO
npeAoTBpaLleHmio
HecuyacTHbIX Cryyaes.

. Mcnonb3yiite Hagnexailee
obopyaoBaHue U ycTpon-
cTBa 3alnThI.

. Bo Bcex cnyuasx cobnto-
pante TpeboBaHua  pen-
CTBYIOLLUMX MECTHbIX HOPM,
npaBun U1 3akoHoZaTenb-
cTBa KacaTenbHO Bblbopa
MecTa MOHTaxa, MOAKMio-
YeHuss  BogonpoBoda M
3MEKTPONUTaHUS.

11.1 Ob6wee TexHMYeckoe obcnyxmBaHue

OnacHo! dnekTpu4yecTBo
Aﬂepen BbIMOSIHEHMEM Kakoro-nMbo o6-
CMyXVBaHWSA OTCOEAMHWTE CUCTEMY OT
MCTOYHMKA MWUTaHUS U MOAOXKAWUTE Kak
MUHUMYM 2 MUHYTbI, Npexae Yem
HauuHaTb paboTbl HA YCTaHOBKE WNu B
Hen.
Mepen MOHTaXOM YCTAaHOBKM WIM Bbl-
NOSTHEHVNEM €€ TEXHUYECKOro OBCnyxXu-
BaHWs BbIKIOYUTE CUCTEMY M OTCOEaU-
HWTE ee OT UCTOYHMKA NUTaHUS.

. MaHenb ynpaBneHns Q-SMART He
TpebyeT nNnaHoBOro TexHu4eckoro ob-
CNYXVBaHWSi NPU YCMOBUW WCMONb30-
BaHWS B Mpefenax, ykasaHHbIX B Tex-
Huyeckue 0aHHble.

. PekomeHnayeTca nepuoauyeckn npose-
pATb  NpaBUNbHOCTb  cpabaTbiBaHWs!
BbICOKOYYBCTBUTESbHLIX  AnddepeH-
umnaneHeix  pene (30 MA)  [Y30,
YCTPOWCTBO 3aLLMTHOTO OTKIMIOYEHUS]
NS 3aLUTbI OT 3aMblKaHWS Ha 3eMITI0.

12 YcTpaHeHMe HeucnpaBHO- “
cTen

BBeaeHune

MoMuMo pekoMeHOaUMi MO YCTPAHEHWUIO MPUYMH
CUrHanoB TpeBoru, koTopble npueoasiTcs B «Cnuc-
Ke curHanoB TpeBoru» (pasgensl 7 n 9), Mbl Takke
npeanaraeMm pekoMeHaauun Mo yCTpaHeHuo Apy-
X BO3MOXHbIX NpoGrem.

12.1 HencnpaBHOCTU, MX NPUYUHBI U
cnoco6bl ucnpasneHus

Hacoc He paGoTtaeT, rmaBHbI BblKnoYaTenb
BKJTHOYEH.

MpuunHa PeweHue

OTCyTCTByeT BoccraHoBute  anektponuTa-
anekTponuTaHue Hue u y68,ELVITer B TOM, 4TO
NoAKMNi4YeHne K 3nekTpoceTu
ncnpasHo.

Cpabotana 3a- | CbpocbTe  aBTOMaTUYECKUI
wuTa no nepe- | BbikNoyaTenb AN 3aWmUTbl N0
rpyske neperpyske.
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AsTOMaTUYeE-
CKUA  BbIKIOYa-
Tenb

YpOBHEMEPOM B Mpu-
E€MHOM pesepByape.

(naBneHue).

Cpabotano
YyCTPOMCTBO  3a-
WNTBI OT 3ambl-
KaHWs Ha 3em-
nto.

CbpocbTe ycTpoWUCTBO And-
epeHumnanLHON 3alnThl.

Hacoc paGOTaeT, HO Ha Hacoce unu paaom c
HUM UMEKT MecCTo BM6paL|VIVI.

Mpenoxpaxu- 3ameHuTe NpeaoxpaHuTenb.
Tenb F1 vnu F2

HeucnpaBeH.

KoHpeHcaTop 3ameHuTe KOHAEHCATOpP, ecnu
anekTpoaBura- OH sIBMsieTcs BHelwHuM. Ecnu
Tens Hewucnpa- | KOHAeHcaTop SBMSETCA BHYT-
BEH. PEHHWM, CBSDKUTECH C MECT-

HbIM npegcrasutenem no
npogaxam un OﬁCJ'Iy)KVIBaHI/I}O.

MpuynHa PeweHune

Paboyas Touka He | NoBTOopuTEe  KaNMBPOBKY
oTkanubposaHa MOPOroBbIX 3HAYEHWA U
HagnexawmMm obpa- | BpemeHu TaiiMepoB.
30M Ons gaHHom

CUCTEMBI.

3HaueHne Huxe Mu-
HUMarnbHOro [Aasne-
Hus, obecneunBae-
MOro Hacocom.

Hacoc 3anyckaeTcs,
npegoxpaHuTens npeobpasosarens

OAHakKo CpaGaTbl BaeT

Hacoc Bceraa paGOTaeT Ha MakKCUManbHbIX

KOPOTKOE 3amblkaHvie
B arekTpodsurarerne,
Wnn YCTPOWCTBO Ter-
TIOBOWA 3almTbl /
npegoxpaHuTenn  He
noaxoasT Ans Curbl
ToKa B 3MeKTpoaBu-
ratene.

MpuynHa PeweHune
MospexxaeH cunosont | MNpoBepbTe KOMMNOHEHTbI Y
kabenb, Npou3owWwmno | Mpu HeoGXoAWMOCTM 3ame-

HUTe ux.

obopoTax.
MpuunHa PeweHue
BosmoxHa  npo- | MpoBepbTe rugpaBnuyeckvie

6nema B gatyuke.

NOAKITIOYEHNS] Mexay AaTyu-
KOM ¥ CUCTEMON.

MpoBepbTe MCMPaBHOCTb
Aatyumka.

B patuvke wvnu B paccmart-
pvBaemMom ruapaBnnyeckoM
KOHTYpe NpUCYTCTBYET BO3-
AyX.

Ha ogHodasHbIX
aneKkTpoasUraTensx
cpabotanu pene
TennoBoi neperpys-
KA M3-32 CIULLKOM

MposepbTe ycnosus pabo-
Thl Hacoca.

Moporosoe  3Haue-
HWe CIULWIKOM Bbl-
COKO, U Hacoc He
pocturaeT Heobxo-
AUMOro 3Ha4YeHuA.

M3meHute noporosoe 3Ha-
YeHue.

Hacoc He 3anon-
HEH  XWAKOCTbIO
npeaBapuTenbHO.

I'Ipoaepre JIMHUKO  BCacCbl-
BaHNA W npegBaputenbHoe
3anosiHeHne Hacoca.

3epByape
xaeHa
(ecnu npumeHnmo).

B memb6paHHOM pe-
nospe-
MembpaHa

3ameHuTe MmembpaHy.

GoneLuoit cunel CpaboTtano rnaBHoe 3alUTHOE YCTPOUCTBO
BXOHOrO TOKa. CHCTEMbI.

WHxeHepHble K%MMyHVIKauVIVI 3aKpbITbl, ¢ Mpwanna Pewenne

SNEKTPOHACOC paboTaeT NPepLIBUCTO KopoTkoe 3ambika- | lMpoBepbTe coeauHWUTENb-
MpuumHa PeweHune Hue Hble kKabenu.
YTeyka Boabl Ha 06- | MpoBepbTe cuctemy Ha Ecnu Hacoc ogHo- | 3amenuTe KOHAeHcaTop,
paTHOM KknanaHe wnu | npeaMeT yTeyek. dasHbI, TO Heuc- | ecnm OH SBMSAETCA BHELL-
13 CUCTEMbI. OTpeMoHTUpYWiTE unm npaeeH koHaeHca- | Hum. Ecnu  KoHaeHcaTop

3aMeHMUTE KOMMOHEHTbI. TOp anekTpoAsura- | sBRsSeTCH BHYTPEHHUM,

Tend.

CBAXUTECb Cc MECTHbIM
npeacrasutenieMm no npo-
Aaxam n 06CJ'Iy)KMBaHMIO.

oTkanubpoBaHa

3oM  ans

[aBneHve,
4YMBaEMOE HacOCOM.

Pabouyass Touka He

Hagnexawmm obpa-
[laHHOM
cuctembl. Hanpumep,
3HayeHve BbiLLe, Yem
obecne-

MosTopute  KanUGPOBKY
MOPOroBLIX 3HAYEHUA U
BPEMEHV TallMepoB.

13 YTunusauusa

Arperat HeobxoguMmo yTu-

f NPEQYNPEXOEHUE:

nusuposaTtb C
YNONHOMOY€EHHbIX

noMOoLL b
KomMmna-

HUIA, KOTOpblE cneynanunsu-

BosmoxHa npobnema
c nonnaBKoBbIM
YpPOBHEMEPOM B NpW-
eMHOM pe3epByape.

MpoBepbTe MoMMNaBkoBOE
pene u pesepayap.

BosmoxHa npobnema
c nonnaBkoBbIM

MpoBepbTe pene paene-

HUA U YyCIOBUA Ha BMyCKe

pyloTCs Ha naeHTUUKaLmm
pa3nuyHbIX TUMOB MaTtepu-
anos (cTanb, Meap, NNacTuk
nT. Aa.).

YTunusupyiTte usgenve B COOTBETCTBUM C AeW-
CTBYIOLLMM MECTHbIM 3aKOHOAATENBCTBOM.
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APPENDICE o APPENDIX ¢ ANNEXE o ANHANG ¢ APENDICE ¢« ANEXO o BIJLAGE ¢ ZALACZNIK o
DODATAK o MAPAPTHMA ¢ EK o MPUMNOXEHUE o (5le
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INST-QSMARTKP_G_15_A-SC

2997
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Q INST-QSMARTKP_G_16_A-SC
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He

o
" TUnOgm
A
INST-QSMARTKP_G_17_A-SC
Model A [mm] B[mm] C [mm] kg
Q-SMART 10 262 218 95,6 1,55
Q-SMART 20 262 218 95,6 1,65
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fffffffff —
4,2x9,5
777777777 - [£Z3
2x 35
INST-QSMARTFIX_G_18_A-SC
Tab 4
4, Sekme
Ta6n. 4
s \\\\ SR SN
AN \\\ .
= A\
/ V.
M M M
16 20 16 20 20
%
5-10 7-13 s M4,2X9,5
mm mm
Q-SMART 10 1 1 1 2
Q-SMART 20 1 1 1 2

TABCOMP_QSMART_A SC
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M4x25

IOl o]
CIel ol

INST-QSMARTOPEN_G_21_A-SC
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8.
@ 1x230 Vac, 50/60Hz
LN
H PE
S,
oo
[ 1]
o0
S S,
L N N L
UitM1 uzm1 uzm2 UiM2
® | ® ® | ®
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@ NC/NO
N N 7\Y’i _ PAR.134+138
@ b d q

o,
o
A
“u
",
)

o
52

Bl

Q-SMART-6FVC MODULE

INST-QSMART_DI_Al_24_A-SC
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10.

’
/
/

MAN-ON

/
'

AUTO \
(DEFAULT) ‘
M1

" h N
|
o @ @
I
|
|
|
KIT MODBUS !
= RTU 485 |
|
I
|
|
I
|
I
|
|
I
|
I
|
|
I
|
I
|
|
I
|
|
|

INST-QSMART_DI_AI_25_A-SC
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1.

Q-SMART
SE1 1)

c01 =1

c02=0

c03 =1

t10 = 0 sec

t11 =0 sec

c14=3

r34 = 2 (NO)

r36 = 2 (NO)

t36 = 0 sec

r37 = 2 (NO)

t37 =0 sec

7
e & & & g

382
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12.

Q-SMART
SE1 (4]
c01=1
c02=0
c03 =1
t10 =0 sec
t11 =0 sec
c14=3
r34 = 2 (NO)
r36 = 2 (NO)
t36 = 0 sec
r37 =2 (NO)
t37 = 0 sec

e & & & & & & & & & D D
Q@\) "\fﬁ QQ'OQ QO@ o§ OO@ S-j_ 00® Q‘?ow C:O® Q\\O\ oo\&
& SEF R a @
Q x N x w‘? x x x @

< &
Q N
)
V@
@
Saltt]
2
on@

INST-QSMART1APPL6S_G_20_B-SC
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13.
Q-SMART
SE1 (1]
c01=1
c02=0
c03=1
t10 =0 sec
t11 =0 sec
c14=3
r34 =2 (NO)
r36 = 2 (NO)
t36 = 0 sec
r37 =2 (NO)
t37 =0 sec
—
G1
B ¢ 66 66960668 00
S & e P s ST F S¢S S
° @\»?96‘ xq'Q \%Q‘Zg x {ﬁoo @\e\o@ ;\(ﬁoo Y_FCS x @OO Q‘bo x \(ﬁoo Q’\\O xrﬁoo B
S Q N @@éﬂ@
%w-@
o |®
o>l@
N
O§=@
(=)

INST-QSMART1APPL7S_G_20_B-SC
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14,
Q-SMART
SE2 (1
c01=2
c02=0
c03 =1

t10,t11=0 sec
t12,t13=0 sec

c14=3
r34 = 2 (NO)
r35 =2 (NO)
r36 = 2 (NO)
t36 = 0 sec
r37 =2 (NO)

t37 =0 sec

\ \ \ \
Gﬁﬁw Gl\%ﬁ 46}1 4(??W c53=0
@

B & & & o S & & & S & &
1 [l ] ] | 1 1 1 I | I U
$ q/é‘@ & QQ-OO S Cﬁ\e S & Q,&’% s Q\\o" S
F TSI S TS
) R &S ®¢'@
%
o|@
%@
@
%®
Nl
S
%

INST-QSMART2APPL1S_G_20_B-SC
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15.

Q-SMART

SE2 (1
c01=2
c02=0
c03 =1

t10,t11=0 sec

t12,113=0 sec

c14=3
r34 = 2 (NO)
r35 =2 (NO)
r36 = 2 (NO)
t36 = 0 sec
r37 =2 (NO)
t37 = 0 sec

6‘7
& & & & g

INST-QSMART2APPL6S_G_20_B-SC
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16.

Q-SMART
SE2 B
c01=2
c02=0
c03 =1

t10,t11=0 sec

t12,113=0 sec

B & & & g

c14=3
r34 =2 (NO)
r35 =2 (NO)
r36 = 2 (NO)
t36 = 0 sec
r37 = 2 (NO)
t37 = 0 sec

INST-QSMART2APPL7S_G_20_B-SC
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17.

Q-SMART
bS1 (i)

c01 =1

c03=4

t10 =0 sec

t11 =0 sec

r34 = 1 (NC)

r36 = 1 (NC)

t36 = 0 sec

r37 = 1 (NC)

t37 = 0 sec

c53 =1
t563 = 0 sec

P MIN P MAX P1
B & & & & & & @ S & D &
S st\ a QSJO c)oé & Oo“ @'3' & Qo§ © ooé
& R QA © © 2\ TN
& S & s & .9 F -
S R > S‘}—@
)
6%@
@
S| @
6@
)
&
%
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18.

Q-SMART
bS1 (1]
c01=1
c03=4
t10 = 0 sec
t11 =0 sec
r34 =1 (NC)
r36 =1 (NC)
t36 = 0 sec
r37 =1 (NC)
t37 = 0 sec
c53 =1

P MIN

B & & @ & & & & & & & © ¢
§ A ST TS FST S ES
o AN O A RN TN TN
N Q\% X § o S;\l & N o 5|
Ny e Q ;\5}
V@
@
S| @
2
D)
&
%

t53 = 0 sec

INST-QSMART1APPL7B_G_20_B-SC
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19.

Q-SMART
bS1 Y|
c01=1
c03=4
t10 = 0 sec
t11 =0 sec
r34 =1 (NC)
r36 =1 (NC)
t36 = 0 sec
r37 =1 (NC)
t37 = 0 sec
c53 =1
t53 = 0 sec

B & & 6 &

390
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20.

Q-SMART
bS1 (1]
c01=1
c03 =1
c04 =1
c06 =10
r10 = > (i)
t10=0
r11 => (fi
t11=0
r36 = 1 (NC)
t36 = 0 sec
r37 =1 (NC)

t37 = 0 sec
c53=1
t63 = 0 sec
c54,154 =0
t54 = 20
c55,r55 =0
t55=0

7
& & & & g

INST-QSMART1APPL10B_G_20_B-SC
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21.

Q-SMART
bS1 (i)

c01=1

c03=1

c04 =1

c06 =10

r10 = > [i]

t10=0

r11 => [

t11=0

r36 = 1 (NC)

t36 = 0 sec

r37 = 1 (NC)

t37 =0 sec

c53=1

t53 = 0 sec

ch54,r54 =0

t54 = 20

c55,r55=0

t55=0

392
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22.

Q-SMART
bS1 (11
c01=1
c03=6
c04 =1
c06 =10

r10 = > [
t10=0
r11 => (1]
t11=0
r34 = 1 (NC)
r36 = 1 (NC)
t36 = 0 sec

r37 =1 (NC)
t37 =0 sec
c53 =1
t53 = 0 sec
ch54,r54 =0
t54 = 20
c55,r55=0
t55=0

e & & & ¢

INST-QSMART1APPL6B_G_20_B-SC
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23.
Q-SMART
bS2 H|
c01=2
c02=0
c03=4

t10,t11=0 sec

t12,t13=0 sec

r34 =1 (NC)
r35=1(NC)
r36 = 1 (NC)
t36 = 0 sec
r37 =1 (NC)
t37 = 0 sec

c53 =1
P MIN P MAX % P1 t53 = 0 sec

B & & & & & o & & & & & &
s Q&v\ x\’ﬁ QS)O C)O@ & c)O® QY-\' c)os q>o(b O§ R ooé
oV N I SR SR ORI R N
N P A N N U -
= R & Sas)
N
%
V@
N6
Sak
2
D)
&
2

INST-QSMART2APPL4B_G_20_B-SC
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24.

Q-SMART
bS2 ]|
c01=2
c02=0
c03=4
t10,t11=0 sec
t12,113=0 sec
r34 =1 (NC)
r35=1(NC)
r36 =1 (NC)
t36 = 0 sec
r37 =1 (NC)
t37 = 0 sec

c53=1
t53 = 0 sec

INST-QSMART2APPL7B_G_20_B-SC
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25.

Q-SMART
bs2 (I
. c01=2 |
c02=0
c03 = 4

t10,t11=0 sec
t12,t13=0 sec

e & & & g

r34 =1 (NC)
' 135=1(NC) |
r36 =1 (NC)
| 136 =0sec |
137 =1(NC) |
| t37=0sec |
c53 =1
| t53=0sec |

396
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26.

Q-SMART
bs2 (I
c01=2
c02=0
c03 =1
c04 =1
c06 = 10

r10 = > [l

t10=0
r11 => ([
t11=0
r12=> (1

t12=0
r13 => [1i]
t13=0
r36 = 1 (NC)
t36 = 0 sec
r37 =1 (NC)
t37 = 0 sec
c53 =1
t63 = 0 sec
c54,r54 =0
t54 = 20
c55,r55 =0
t55=0

INST-QSMART2APPL1B_G_20_B-SC
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27.

Q-SMART
bS2 (1

c01=2

c02=0

c03=6

c04 =1

c06 =10

r10 = > (i)

t10=0

r11 => (1]

t11=0

r12=>

t12=0

r13 => [i]

t13=0

r34,r35=1(NC)

r36 = 1 (NC)

t36 = 0 sec

r37 = 1 (NC)

t37 = 0 sec

c53 =1

t53 = 0 sec

c54,r54 =0

t54 =20

€55,r55,t55=0

398
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28.

Q-SMART
bS2 )
c01=2
c02=0
c03 =1
c04 =1
c06 =10

r10 = > (1]

t10=0
r11 => (1]
t11=0
ri2=>(1]

t12=0
r13 => [
t13=0
r34,r35=1(NC)
r36 =1 (NC)
t36 = 0 sec
r37 =1 (NC)
t37 = 0 sec
c53 =1
t63 =0 sec
c54,r54 =0
t54 = 20
¢55,r55,t55=0

INST-QSMART2APPL10B_G_20_B-SC
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29.

Q-SMART
bS1 (i)
c01=1
c03=4
r10 = > [[i)
‘ t10=0
r11 => [[i
t11=0
r34 =1 (NC)
r36 =1 (NC)
t36 = 0 sec
r37 =1 (NC)
t37 = 0 sec
c53 =1
PM Pt t53 = 0 sec
B ® & 6 666606066 0
T ESS :lg & ELEL
v\é\ Q AN & b b b §_=®
@@%@
|®
S
9
e

400
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30.

S 1 Q-SMART
SMIN bS1 (i)
S COM c01 =1
c03 =4
r10 => [l
{ t10=0
r11 => (1)
t11=0
r34 =1 (NC)
r36 = 1 (NC)
t36 = 0 sec
r37 =1 (NC)
t37 = 0 sec
c53 =1
P t53 = 0 sec
B 6 ¢ 96656068000
S ¢ :9&\?\ X@Q@QQ_OO*@C&@\@o&i@oO@@O@_ xso& Qq@x\(ﬁoo“ <2\\co\;\{ﬁooé B
S < & %@?‘* sk
V@
o |®
®§_ @
s @ﬁ

INST-QSMART1APPL4B3_G_20_B-SC
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31.

SENSOR P

Q-SMART
bS1 (i)

c01 =1

c03 =1

c04 =1

c06 =10

r10 = > [1]

t10=0

r11 => 1]

t11=0

r36 = 1 (NC)

t36 = 0 sec

& & & & g

|

r37 = 1 (NC)

t37 = 0 sec

c53 =1

t53 = 0 sec

c54,r54 =0

t54 = 20

c55,r55=0

t55=0

402
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32.

SENSOR P

Q-SMART
bS1 (i)

c01=1

c03=6

c04 =1

c06 =10

r10 => [

t10=0

r11 => [[i]

t11=0

r34 = 1 (NC)

r36 = 1 (NC)

t36 = 0 sec

r37 = 1 (NC)

t37 =0 sec

c53 =1

t53 = 0 sec

ch4,r54 =0

t54 = 20

c55,r55 =0

t55=0

INST-QSMART1APPLEB2_G_20_B-SC
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33.

Q-SMART
bS2 (i)
c01=2
c02=0
c03=4
t10=0
t11=0
t12=0
t13=0
r34 =1 (NC)
r35=1(NC)
r36 =1 (NC)
t36 = 0 sec

B & © o ¢

|

r37 =1 (NC)

t37 = 0 sec
c53 =1

t63 = 0 sec

404
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34.

Q-SMART
bS2 (11
c01=2
c02=0
c03=4

b t10=0
t11=0
t12=0
t13=0

r34 =1 (NC)
r35=1(NC)
r36 =1 (NC)
t36 = 0 sec

r37 =1 (NC)

P2 P1 t37 =0 sec
cb3=1

t53 = 0 sec

& & & o g

il

INST-QSMART2APPL4B3_G_20_B-SC
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35.

Q-SMART
SMIN - bS2 |

1 SENSORP '~ P MAX

c01=2
c02=0
c03 =1
| c04 =1
c06 =10
r10 = > [[i]
t10=0
r11 => [fi]
t11=0
r12 => ]
t12=0
r13 => i)
t13=0
r36 =1 (NC)
t36 = 0 sec
r37 =1 (NC)
t37 = 0 sec
c53 =1
t53 = 0 sec
c54,r54 =0
ts4 = 20
Q§= —E c55,r55=0
t55=0

INST-QSMART2APPL1B2_G_20_B-SC

6‘7
B & © o ¢

406



iten fr de es pt nl pl hr el trru ar

36.

Q-SMART
bs2 (I
c01=2
c02=0
c03=6
c04 =1
c06 = 10
r10 => ([

t10=0
r11 => (i
t11=0
r12 = > [
t12=0

r13 => [
t13=0
r34 =1 (NC)
r35=1(NC)
r36 =1 (NC)
t36 = 0 sec
r37 =1 (NC)
c53 =1
t63 = 0 sec
c54,r54 =0
t54 = 20
—E ¢55,r55,t55=0

6\/
B & & & g

INST-QSMART2APPL6B2_G_20_B-SC
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37.

Q-SMART
bS1 (11

c01 =1

c03=2

c04 =1

c06 =10

r10 = > i

t10=0

r11 => [l

t11=0

r36 = 1 (NC)

t36 = 0 sec

r37 = 1 (NC)

t37 = 0 sec

c53 =1

t53 = 0 sec

ch4,r54=0

t54 = 20

c55,r55=0

t55=0

408
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38.

Q-SMART
bS2 (1)

c01=2
SENSOR T (°C) (==,

c02=0

ffffff — | c03=2 |
c04 =1

. c06=10 |

r10 = > (11
t10=0

r11 => (11
t11=0

r12 = > [i

- t12=0 |

r13 => (i

. t13=0 |
136 =1(NC) |
| 136 =0sec |
137 =1 (NC) |
| t37 =0 sec |
c53 =1

t63 = 0 sec

| c54,154=0 |
ts4 =20

| ¢55,155=0 |
. t55=0 |

6‘7
B & & o ¢

INST-QSMART2APPL2B_G_20_B-SC
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39.

Q-SMART
SE1 (i)

c01 =1

c02=0

c03=2

c04 =1

c06 =10

r10 = > [

t10=0

r11 => [i]

t11=0

c14 =3

r34 = 2 (NO)

r36 = 2 (NO)

t36 = 0 sec

r37 = 2 (NO)

t37 = 0 sec

ch4,r54 =0

t54 = 20

c55,r55 =0

t55=0

410
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40.

Q-SMART
SE1 (0
c01 =1
c02=0
c03 =4
c04 =1
c06 = 10

r10 => (i)

t10=0
r11 => (i
t11=0
c14=3

r34 =2 (NO)
r36 = 2 (NO)
t36 = 0 sec
r37 =2 (NO)
t37 = 0 sec
c54,r54 =0
t54 = 20
c55,r55=0
t55=0

INST-QSMART1APPL4S_G_20_B-SC
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41,
Q-SMART
SE1 (1]
c01=1
c02=0
c03=3
r10 = > [li]
t10=0
r11 => (1]
t11=0
c14=3
r34 =2 (NO)
r36 = 2 (NO)
t36 = 0 sec
r37 =2 (NO)
t37 = 0 sec
B
Y N
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C53=1
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c01=2
c02 =1
c03=5
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c06 =10
r10 = > (1]
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r11 => (i)
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r12 => [fi]
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r13 => [l
t13=0

cl4 =1

r34,r35=2(NO

r36 = 2 (NO)
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c01=2

c02=1

c03 =1

t10=0
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t36 = 0 sec
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Q-SMART

SE2 (1]
c01=2
c02 =1
c03=2
c04 =1
c06 =10
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t11=0
r12 => i)
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r13 => (i)
t13=0
cl4 =1
r34,r35=2(NO
r36 = 2 (NO)
t36 = 0 sec
r37 =2 (NO)
t37 = 0 sec
C53=1
c54,r54 =0
t54 = 20
¢55,r55,t55=0
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