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Instrucciones de funcionamiento y de montaje

Servomotor de desplazamiento lineal
ARI-PACO 0,85kN
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ﬁ Instrucciones de funcionamiento y de montaje
| <(> ARmATUREN | ARI-PACO 0,85 kN

1.0 Generalidades sobre las instrucciones de funcionamiento

Este manual de instrucciones sirve para indicar como realizar de forma segura el montaje y

mantenimiento del servomotor de desplazamiento lineal. En caso de dificultades que no

puedan solventarse con ayuda del manual de instrucciones, péngase en contacto con el

proveedor o fabricante.

Es vinculante para el transporte, almacenamiento, montaje, puesta en marcha, servicio,

mantenimiento, reparacion.

Se han de observar y respetar las indicaciones y advertencias.

- El manejo y la realizacion de otros trabajos han de ser efectuados por personal
cualificado y todas las tareas deben ser supervisadas y controladas.

El establecimiento del &mbito de responsabilidad, de competencia y de supervision del
personal corresponde al propietario.

- En caso de puesta fuera de servicio, mantenimiento o reparaciones se han de consultar y
cumplir de manera adicional los requisitos regionales de seguridad vigentes.

El fabricante se reserva el derecho a realizar en cualquier momento modificaciones y
mejoras técnicas.

Este manual de instrucciones cumple las exigencias contenidas en las directivas de la UE.
2.0 Avisos de peligro
2.1 Significado de los simbolos

A ATENCION !
e Advertencia ante un peligro general.
A ATENCION !
e Advertencia ante tensiones eléctricas peligrosas.
Peligro de lesiones!
Volante manual que acompafia al movimiento de marcha en
ambas direcciones; no manipular estando el motor en
operacion.
Peligro de lesiones!
X No agarrar componentes o grupos de componentes con
movimientos ascendentes y descendientes.
Peligro en caso de inobservancia de las instrucciones de
funcionamiento!
! Antes del montaje, manejo, mantenimiento o desmontaje,
léanse y cumplanse las instrucciones de funcionamiento.
s Peligro por tension eléctrica!
_ A Antes de quitar el capote desconecte la tension de la red y
asegurelo contra una reconexién involuntaria.
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ﬁ Instrucciones de funcionamiento y de montaje
| <(> ARmATUREN | ARI-PACO 0,85 kN

2.2 Conceptos relevantes para la seguridad

En este manual de servicio y montaje se llama la atencion de forma particular sobre
peligros, riesgos e informacion relevante para la seguridad siendo destacados en una
representacion.

Las indicaciones marcadas con el simbolo sefialado anteriormente y “ ATENCION !
describen medidas de comportamiento cuya no observancia pueden ocasionar lesiones
graves o poner en peligro la vida del usuario o de terceros, asi como dafios materiales a la
instalacion o al medio ambiente. Es imprescindible su seguimiento y, respectivamente, su
observancia.

No obstante, la observancia de otras indicaciones de transporte, montaje, operacion y
mantenimiento, aunque no hayan sido especialmente resaltadas, asi como de los datos
técnicos (en las instrucciones de funcionamiento, en documentacion del producto y en el
propio aparato) es igualmente indispensable para evitar averias que, por su parte, puedan
ocasionar dafos directa o indirectamente en personas u objetos.

3.0 Almacenamiento y transporte

ATENCION !

A - Las piezas acopladas a robineterias como accionamientos, volantes y tapas no
deben emplearse para absorber fuerzas externas como, por ejemplo, apoyos
para elevarse, puntos de acoplamiento para elevadores, etc.La no observancia
de esta advertencia podria conllevar la muerte, lesiones corporales o dafios
materiales debido a piezas que se caen o desprenden.Deben emplearse
medios adecuados de transporte y elevacion.

- En cuanto a pesos, ver "4.4 Datos técnicos - notas".

- A 0°C hasta +50°C en lugares secos y limpios.

- Dejar el accionador lineal y el regulador completo en la caja de embalaje hasta el
montaje.

- Proteger contra fuerzas externas (como choques, golpes, vibracion, etc.).
- No ensuciar ni dafar la placa de identificacion y la placa de conexiones.
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| <(> ARmATUREN | ARI-PACO 0,85 kN

4.0 Descripcion
4.1 Margen de aplicacion

Con el servomotor lineal ARI-PACO se accionan valvulas regulables o de cierre que
requieren un recorrido de regulacién nominal lineal hasta 20 mm y una fuerza de empuje
de 0,85 kN. El servomotor lineal se ajusta a las fuerzas de empuje mencionadas por las
caracteristicas técnicas. Al suministrarlo con la valvula, la carrera del servomotor lineal
gueda ajustada al recorrido de regulacion de la valvula. Tanto la seleccion adecuada de la
variante de accionamiento conforme a la armadura correspondiente como el uso del
servomotor lineal en conformidad con las caracteristicas técnicas indicadas son de
competencia del proyectista del sistema. De ahi que todo uso del servomotor lineal que no
se ajuste a los datos técnicos indicados y todo manejo inadecuado del mismo sea
considerado como no conforme a lo prescrito. El perimetro circundante debe ser conforme
a las normas EMV vigentes. Al montarse componentes eléctricos o electromagnéticos en el
perimetro circundante, habra de controlar adicionalmente la observacion de las cargas
electromagnéticas del espacio contiguo.

4.2 Modo de funcionamiento

El servomotor lineal, equipado con una culata, se monta en la valvula. La transmision de la
fuerza se realiza por medio del embrague que esta protegido contra torsiones. La
proteccidn contra torsion sirve al mismo tiempo para indicar la carrera.

Las posiciones de elevacién pueden leerse en una escala de elevacion fijada a una culata.

Los componentes eléctricos, separados del engranaje y protegidos contra las condiciones
medioambientales y de servicio, van colocados debajo de la cubierta hermética.

Una vez quitada la cubierta se tiene un acceso facil a los conmutadores y sefalizadores.
La rotacion del motor es transferida a la tuerca del husillo por medio de un engranaje recto.
El husillo de accionamiento protegido contra torsiones se enrosca en la tuerca del husillo
realizando asi un movimiento de traccién o de empuje, segun el sentido de giro. La tuerca
del husillo, en las posiciones finales de la valvula, es apretada contra un bloque de resortes
generando asi una presion de cierre.

El motor se desconecta por medio de conmutadores que operan en funcion de la carga o
son de funcionamiento electrénico. Los conmutadores dependientes de la carga, al
infiltrarse impurezas entre el asiento de la valvula y el cono, también desconectan el
motor. Los conmutadores protegen la valvula y el servomotor lineal contra dafios.
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4.3 Representacion

4.3.1 ARI-PACO 0,85 kN
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Fig. 1
4.3.1.1 Listade piezas

Pos. Denominacion

Culata

Fuelle

Indicaciéon de carrera

Proteccidn contra torsion

Embrague

Cubierta

Entrada del cable

Rueda a mano

O O N OO B W NP

Fijacion de la valvula
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Instrucciones de funcionamiento y de montaje
ARI-PACO 0,85 kN

4.4 Datos técnicos - notas

Tipo ARI-PACO

Fuerza de empuje kN 0,85D 0,85Y
Recorrido de regulacién max. mm 3..20

Velocidad de regulacién mm/sec. 0,11

Tension del motor (+-10%)

230V - 50 / 60Hz* 24V - 50 / 60Hz*

Entrada de la sefial de regulacion
\Y

0 (2) - 10V DC

3-Punto (=Tensién del motor) (invertible, méax. 0,5mA)

Salida de la sefial de regulacion

0-10 v DC
(invertible, max 5 mA)

Consumo de energia VA 4,1 4.8
Modo de operacion S3 50%

Tipo de proteccion DIN VDE 0470 IP 54

Temperatura ambiental max -0°C ...+50°C

Maniobra manual Conmutador y rueda a mano

Posicién de montaje Vertical sobre la valvula, hasta la posicién horizontal
Lubricante para engranaje Kluber: Microlube GB

Peso kg 1,3

* La velocidad de regulacién y el consumo aumentan en un 20% a 60 Hz

Accesorios

Tipo

ARI-PACO

Fuerza de empuje kN

0,85D 0,85Y

Inversores fin de carrera
adicionales

2 contactos inversores,
libre de potencial, --
potencia de ruptura 3A, 250V~

Tarjeta de relés

(utilizable opcionalmente como

2 inversores fin de carrera adicio-
nales o 1 conmutador de alarmas)

2 contactos inversores,
-- libre de potencial,
potencia de ruptura 3A, 250V~

Potenciometro

1 pieza - 1000 Ohm;
(estd combinado con
la tarjeta de relés)

1 pieza -
1000 Ohm;

Otras tensiones / frecuencias

24V 50/60* Hz --

* La velocidad de regulacion y el consumo aumentan en un 20% a 60 Hz
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4.5 Medidas
Espacio necesario para retirar
O el capote
)
— 145 x95
NimE
S 1]
N C LTI D
E g LIl
S« U
KJ i i gl
T
L
ARI-PACO 0,85 kN
Fig. 2

Péagina 4-8 0040506000 0317
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5.0 Montaje

ATENCION !

- Los trabajos en instalaciones eléctricas 0 medios de produccion sélo pueden
ser llevados a cabo por electricistas o por personas instruidas bajo la
supervision y control de un electricista conforme a las disposiciones y
normativas regionales electrotécnicas.

- Las piezas acopladas a robineterias como accionamientos, volantes y tapas no
deben emplearse para absorber fuerzas externas como, por ejemplo, apoyos
para elevarse, puntos de acoplamiento para elevadores, etc.La no observancia
de esta advertencia podria conllevar la muerte, lesiones corporales o dafios
materiales debido a piezas que se caen o desprenden.

- El accionamiento posee durante el servicio piezas rotativas y en movimiento.
iPeligro de aplastamiento y de sufrir lesiones!

5.1 Instrucciones generales de montaje

Ademas de las directrices generales de montaje vigentes se deben tener en cuenta los
siguientes puntos:

- Los proyectistas / empresas constructoras o propietario son responsables del
posicionamiento y montaje de los productos.

- Antes del acoplamiento, comprobar que el accionador lineal no presente dafos. Las
piezas dafiadas deben ser sustituidas por piezas de repuesto originales.

- Las presentes instrucciones de funcionamiento de la valvula.
- Valvula completa con travesario.

- Cono de valvula en una posicion aproximadamente en la mitad de la carrera - de ningun
modo adyacente en un extremo!

- Instalacién eléctrica efectuada conforme a las normativas vigentes a nivel regional.

- Seccion de la linea seleccionada de acuerdo con la potencia de accionamiento respectiva
y con la longitud de linea existente.

- Proteccion por fusible de la red, incorporada en la instalacién con 6A como max.
- Dispositivo de separacion en la instalacion para desconectar el accionamiento de la red.

- Concordancia de los datos técnicos del servomotor de desplazamiento lineal con las
condiciones de empleo.

- Tension de la red conforme a los datos de la chapa de tipo del servomotor de
desplazamiento lineal.

- Servomotor de desplazamiento lineal completo, con arco de puente o columnas
distanciadoras y con las piezas de acoplamiento previstas para su montaje en la valvula
correspondiente.

- Lugar de instalacion facilmente accesible.

- Espacio libre suficiente por encima del servomotor de desplazamiento lineal para poder
retirar el capote (véase 4.5 Medidas).

- Posicines de montaje protegidas contra las irradiaciones fuertes de calor.
- La temperatura ambiental no sobrepasa los +50°C.

- Montaje del servomotor lineal con posicion vertical sobre la valvula, hasta llegar a la
posicién horizontal.
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Instrucciones de funcionamiento y de montaje

L SLD> ARmaTUREN ARI-PACO 0,85 kN

5.2 Accionamiento manual

5.2.1 ARI-PACO 0,85 kN

ATENCION !

- El volante siempre marcha con el servicio del motor (indicacion de marcha), no
accionar nunca la activaciéon manual con el motor en marcha. jPeligro de sufrir
accidentes!

Para el mando manual, el conmutador deslizante en la cubierta debe ser colocado en
posicion de mando a mano.

Fig. 3

Proceda de la forma siguiente:

- Girar en el sentido de las agujas del reloj --> entrada del embrague.

- Girar en el sentido contrario de las agujas del reloj --> salida del embrague.

Al llegar a los fines de carrera, un embrague de friccién impide que se rebase la fuerza de
ajuste.
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5.3 Datos de montaje para la instalacion en valvulas

Durante la marcha del motor larueda de mano esta siempre en funcionamiento
(indicador de la marcha), no accionar jamas el mando manual cuando el motor esta
en marcha — peligro de lesion.

5.3.1 Montaje para la instalacién en valvulas ARI-PACO 0,85 kN

A B C D E F

]

G_}—LU;HJ_D =T ] i i [ —
| E@/arandela E? ‘Q; - ‘i—{j)/— arer = 3
I \ B =
i § 1N 1 %
Fig. 4

Para montar el servomotor lineal en una vélvula se debe proceder como sigue:

- Desatornillar el embrague de la proteccion antitorsion del servomotor lineal.
- Colocar el cono de la valvula en una posicién de media carrera.
Figura A: - Desplazar el embrague para colocarlo sobre el husillo de la valvula

Figura B: - Atornillar el manguito de rosca interior ajustado a la valvula, con arendela
dentada, en el husillo de valvula y fijarlo con un tornillo de cabeza con
hexagono interior.

Figura C: - Colocar el servomotor lineal sobre la valvula.

- Fijar el servomotor en la armadura con dos tornillos de cabeza hexagonal
(M8 x 22) y dos anillos elasticos.

Figura D: - Con larueda a mano desplazar la proteccion antitorsion hasta que se ubique
sobre el manguito con rosca interior.

- Apretar a mano el embrague y atornillarlo luego con una llave (SW24), con
un angulo de max. de 1x de 100° a 110° grados (vea también las
instrucciones en la cubierta del servomotor).

Figura E: - Desplazar la marca de ajuste superior e inferior del indicador de carrera
hacia la proteccion antitorsion.

Figura F: - Desplazar el accionamiento regulador hacia los dos finales de carrera'y
controlar si se les alcanza bien. En el caso del tipo ARI-PACO 0,85 se
efectuara una marcha de inicializacién. (véase el punto 6.2.1)

- Al llegar a los finales de carrera, las marcas de ajuste del indicador de
carrera se desplazan y ocupan la posicion correcta.

- Efectuar la conexién eléctrica (véase el punto 5.4 ).
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—— Instrucciones de funcionamiento y de montaje

ARI-PACO 0,85 kN

5.4 Conexidn eléctrica

5.4.1 Esquema de conexiones ARI-PACO 0,85 D

estandard acessorios
0E3 DEs DE Conmutador del par
! } ;?T POT |Potenciémetro
ME Conmutador magnético
*Diwgii M Motor
C Condensador
[eed Tedored [
@
Fig. 5
5.4.2 Esquema de conexiones ARI-PACO 0,85 Y
estandard acessorios
1. funcién
DE3 DE4 2. funcién
ME | (alarma)
Lo < € sin
C fallos fallos
A T A ] 7] A T
O
5
* <VA
VITIO|Y|A|IO[1T[M]3]2
olo|lo|o|o|o|o|o|o|o
24V AC * o
N
OV AC/BL 0.10v DC, 5mA [iued] ls2s 4] l62J61s4 le2s 4]
Y = 0/(2).10V DC
DE Conmutador del par
POT |Potenciémetro
En caso de activacién con la sefial de entrada constante 0/2-10V, debe ME | Conmutador magné-
colocarse un puente 1/M. tico
En este caso, una sefial en el borne 2 ¢ 3, por ejemplo de un control M Motor
anticongelante, tiene preferencia. Para el servicio de tres puntos se C Condensador
debe retirar el puente 1/ M. :
D Diodo

Fig. 6
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ﬁ Instrucciones de funcionamiento y de montaje
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Para lograr una buena compatibilidad electromagnética se recomienda utilizar lineas
antiparasitarias para el potenciometro y las sefiales eléctricas normalizadas.

iATENCION!

- Si se emplea baja tensién (230 V AC), en la instalacién deben cumplirse las
exigencias de la clase de proteccion I.

El cableado en el borne PE debe

5 — .
N conectarse entre el estribo de
7\  sujeciony la arandela cuadrada
_ |7~ (arandela de cupal). Tenga en
Cara revestida de cobre de o f*’-; cuenta entonces que la cara
la arandela cuadrada // / Jf F i q
(arandela de cupal) @ =1 (N revestida de cobre de la arandela

RN, sefale hacia el estribo de sujecion.

Fig. 7
5.4.3 Conexién

ATENCION !

A - Los trabajos en instalaciones eléctricas o medios de produccion sélo pueden
ser llevados a cabo por electricistas o por personas instruidas bajo la
supervision y control de un electricista conforme a las disposiciones y
normativas regionales electrotécnicas.

- Para conectar el accionador lineal se debe desconectar de la red el cable de
alimentacion durante los trabajos de conexién (no bajo tension). Esta
desconexion de la red debe asegurarse para que no se produzca una nueva
conexion no intencionada.

La conexion eléctrica del actuador debe realizarse en la modalidad de
instalacion fija.

La no observancia de esta norma puede conllevar la muerte, graves lesiones
corporales o considerables dafios materiales.

Para la conexion eléctrica del servomotor de desplazamiento lineal proceder como se
indica a continuacion:

- Desconectar la tension de red y garantizar que no se produzca una reconexion
involuntaria.

- Posicionar el conmutador deslizante de la cubierta en modo manual (porrazones de
seguridad, el servomotor lineal cambia a modo manual cuando se saca la cubierta).

- Desatornillar dos tornillos avellanados de la cubierta y sacarla con cuidado hacia arriba.
- Colocar las lineas de conexion por medio de la entrada de cables.

- Cortar aprox.1 - 1,5 cm de la camisa aislante del cable de conexion por encima de la
entrada de los cables.

- Cortar aprox. 5 mm de la camisa aislante de la punta de los diferentes conductores
(utilizar el manguito terminal para conductores flexibles).

- Conectar el conductor protector de la linea de conexién al borne del conductor protector
del servomotor lineal.
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5.4.3.1 ARI-PACO 0,85D

- Conectar el conductor neutro de la linea de conexion al borne 1 de la regleta de
terminales del servomotor lineal.

- Conectar la linea transmisora de impulsos para la biela de entrada al borne 2 de la regleta
de terminales.

- Conectar la linea transmisora de impulsos para la biela de salida al borne 3 de la regleta
terminales.

- Colocar cuidadosamente la cubierta desde arriba y montarla en el servomotor lineal
mediante dos tornillos avellanados.

- Poner en modo automatico el conmutador deslizante en la cubierta.

- Conectar la linea de alimentacion a la red y llevar el servomotor lineal hasta cada fin de
carrera para verificar si el inversor fin de carrera se desconecta y si el sentido del
movimiento del servomotor lineal corresponde al sentido deseado.

- Si el sentido de movimiento es contrario al sentido deseado, se procedera a intercambiar
las lineas transmisoras de impulsos de las bielas de entrada y salida.

5.4.3.2 ARI-PACO0,85Y

- Conectar la alimentacion de corriente de 24 V AC — al borne 1y V (borne 1= 0 V)

- Conectar el mando con sefial continua de 0(2)...10 V al borne 1 e Y (borne 1=0 V).
- Conectar la sefal de salida de regulacion 0...10 V al borne 1 y A (borne 1=0 V).

- Conmutacién de prioridad (proteccion anti-hielo) para bielas de entrada, conectar al
borne 1y 2.

- Conmutacién de prioridad (proteccion anti-hielo) para bielas de salida, conectar al
borne 1y 3.

- Colocar la cubierta con cuidado desde arriba y montarla con dos tornillos avellanados en
el servomotor lineal.

- Posicionar en modo automatico el conmutador deslizante en la cubierta.

- Conectar las lineas a la red y a la sefial de regulacion.
A continuacioén, efectuar una marcha de inicializacion (véase el punto 6.2.1)
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5.5 Regulaciones

ATENCION !

- El accionador lineal s6lo debe funcionar sin tapa de forma breve para trabajos

de ajuste imprescindibles, asi como el interruptor de direccién y las opciones
A eléctricas.

- Los trabajos de ajuste realizados de forma inadecuada o descuidada podrian
causar la muerte, asi como lesiones corporales graves o considerables dafios
materiales.

- Se prohibe el servicio del accionador lineal sin tapa para otro fin distinto al
arriba indicado.

Al retirar la tapa, el accionador lineal cambia de forma automatica al modo manual.

;tension de red

Solo para el técnico en vista de la
puesta en servicio:

Con el interruptor magnético A se puede

(//\\\0\ ® poner el accionamiento, estando la tapa

abierta, al modo automatico. Durante estas
actividades, el accionador lineal posee
piezas peligrosas, bajo tension sin
recubrimiento, asi como piezas en

—— movimiento o rotativas.

automatico

Fig. 8

5.5.1 Desconexion del par

En el servomotor lineal ARI-PACO 0,85 D, la desconexién del par se efectia por medio de
2 interruptores del par (DE1,DE?2).

En el ARI-PACO 0,85Y, la desconexion del par se realiza electronicamente.

5.5.2 Latarjeta adicional de interruptores en el ARI-PACO 0,85 D

La tarjeta adicional de interruptores - en el accionamiento regulador ARI-PACO 0,85 D -
sirve para un mensaje de retorno de las dos posiciones de fin de carrera de la valvula.
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5.5.2.1 Montaje de la tarjeta de interruptores en el ARI-PACO 0,85 D
ATENCION !

- Efectie el montaje sélo con el servomotor lineal libre de tensién eléctrica

(desconectar la tension de la red y garantizar que no se produzca una
reconexion involuntaria) !

5
b ™ K
o = | tarjeta de
i S interruptores
L ARI PACO 0,85 D
i \

Fig. 9: desconectar la red y sacar la cubierta Fig. 10

red conectada

Fig. 11 Fig. 12: poner la cubierta y atarnillarla
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5.5.2.2 Conexiény ajuste de latarjeta de interruptores en el ARI-PACO 0,85 D

DE3
T en el fin de carrera La conexién el.ectrlca's:e realiza
superior el contacta ~ conforme a la ilustracion de
conmuta la Fig. 13 .
de 41-42 o
wlilas de 41-44 No habra mas ajustes.
Una vez efectuada la conexion
DEZ eléctrica, la cubierta se pondra
- en el fin de carrera c_wd/adosamente d_esde arriba y se
superior el contacta  fijara con dos tornillos avellanados
conmuta en el servomotor lineal (Fig. 18 ).
de 61-62 Desde la cubierta, el conmutador
6261|164 de 61-64 ) g =
deslizante sera posicionado en

modo automatico. Se conectara a la
red y se llevara a cabo un control de

@ @ funcionamiento.

Fig. 13

max. 250VAC, 3A
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5.5.3 Tarjeta de relé ARI-PACO 0,85 Y

La tarjeta de relé - en el accionamiento regulador ARI-PACO 0,85 Y — sirve para resefalar
fallos o posiciones de fin de carrera de la valvula.

5.5.3.1 Montaje de la tarjeta de relé en el ARI-PACO 0,85 Y

ATENCION !

- Efectuar el montaje solo con el servomotor lineal libre de tension eléctrica
(desconectar la alimentacion de la red y velar por que no se produzca una
reconexion involuntaria)!

red des-
conec-

tado ﬁ

tarjeta

Fig. 14 Fig. 15

tarjeta de relé

Fig. 16
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5.5.3.2 Conexidény ajuste de la tarjeta de relé en el ARI-PACO 0,85 Y
Con la tarjeta de relé se pueden ajustar 2 funciones.

1. Funcién:

Mensaje de retorno de ambas posiciones
de fin de carrera de la vélvula: ABIERTO/

CERRADO:
(Los contactos de relé son libres de Accionar el conmutador deslizante
potencial) a laizquierda.

DE3 .

—1 enelfin de carrera
superior el contacta
. conmuta
T de 41-42

en el fin de carrera
superior el contacta
conmuta
1 de 61-62
" de 61-64

max. 250VAC, 3A

IS

Fig. 17 Fig. 18

2. Funcioén:

Control de la sefalizacion de fallos
respecto del bloqueo de la valvula y de la
falla de la red en lo que se refiere a la

. ., k Accionar el conmutador deslizante
alimentacion de corriente de 24V:

hacia la derecha!
(Los contactos de relé son libres de

potencial)
sin fallos fallos
62/671|64 621671164
max. 250VAC, 3A
Fig. 19 Fig. 20

Efectuadas la conexion a la red eléctrica y la regulacidn de la funcion, la cubierta sera
colocada cuidadosamente desde arriba y sera montada en el servomotor lineal con dos
tornillos avellanados. Desde la cubierta, el conmutador deslizante se pasara al modo
automatico, se conectard la corriente y se controlara el funcionamiento.
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5.5.4 Potenciémetro en el ARI-PACO 0,85

ATENCION !
- Efectuar el montaje del servomotor lineal s6lo cuando no esté bajo tension

eléctrica
(desconectar la alimentation de la red y velar por que no se produzca una
reconexion involuntaria)!

La tarjeta poti con el potenciometro 1000 ohm sirve para un mensaje de retorno referido a
la posicion.
Se la suministra como unidad normalizada y se la puede montar sin herramientas.

lpieza tarjeta poti con potenciémetro

Fig. 21

5.5.4.1 Ajuste del potenciémetro ARI-PACO 0,85

El potencidmetro va unido al engranaje del accionamiento regulador por medio de un
embrague de resbalamiento. En el eje del potenciometro se ajustara el valor inicial.

LT Y ARI PACO
= | 085
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POT
R1
Indicacion: JP
En un recorrido de regulacién de 16 mm, la
resistencia posee aproximadamente un 12113

80% del valor final poti. Fig. 25: Conexion

En la posicion maxima del embrague de
accionamiento, el coeficiente de
resistencia asciende a 0 ohm (punto cero)
entre el borne 11y el 12. Fig. 26: Ajuste
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6.0 Puesta en marcha

ATENCION !
A - El accionamiento posee durante el servicio piezas rotativas y en movimiento.
iPeligro de aplastamiento y de sufrir lesiones!

Antes de cualquier puesta en marcha de una nueva instalacion o antes de volver
a poner en marcha una instalacion en la que se hayan efectuado reparaciones o
remodelaciones, se debera constatar:

- iLa finalizacién adecuada de todos los trabajos!

- Siempre deben respetarse las instrucciones de seguridad regionales.

- Tapa montada del accionador lineal.

6.1 Puesta en marcha del ARI-PACO 0,85 D

ATENCION !
- Antes de la puesta en servicio es conveniente controlar la correcta instalacion
de la valvula y la conexién eléctrica.

Servicio automético sin cubierta:

- Por razones de seguridad, el servomotor cambia al modo manual cuando se saca la
cubierta.

- Para un control funcional durante la marcha, se posiciona el servomotor en modo
automatico accionando el conmutador magnético A.

; tension de red

Solo para el técnico en vista de la
puesta en servicio:

Con el interruptor magnético A se puede
poner el accionamiento, estando la tapa
abierta, al modo automatico. Durante estas
actividades, el accionador lineal posee
piezas peligrosas, bajo tension sin
recubrimiento, asi como piezas en
movimiento o rotativas.

a mano
Fig. 27
- Sentido de ajuste ARI-PACO 0,85 D
Embrague de accionamiento: ENTRA Embrague de accionamiento: SALE
Union eléctrica a la masa (borne 1) - Union eléctrica a la masa (borne 1) -
borne 2 borne 3

6.1.1 Identificacion de sobrecarga ARI-PACO 0,85 D

Diferencias inadmisiblemente elevadas y sostenidas de la presién en la valvula provocan
una sobrecarga que puede incidir en la duracion atil del accionamiento del regulador.

Durante la puesta en servicio, diferencias de presion inadmisiblemente elevadas se
reconocen inmediatamente en las ventanas de la tapa del engranaje, debajo de la cubierta.
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Cuando se desplaza la rueda dentada del engranaje desde el centro de la ventana hacia
arriba o abajo, la diferencia de presion en la valvula es demasiado elevada.

/

/

I
1

T

-

Fig. 28

6.2 Puesta en marcha ARI-PACO 0,85 Y

ATENCION !
- Antes de la puesta en servicio es conveniente controlar la instalacion correcta
de la valvula y la conexién eléctrica.

Servicio automaético sin cubierta:

- Por razones de seguridad, el servomotor cambia al modo manual cuando se saca la
cubierta.

- Para un control funcional durante la marcha, se posiciona el servomotor en modo
automatico accionando el conmutador magnético A.

Fig. 29
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6.2.1 Inicializacién automética, ARI-PACO 0,85 Y

El ARI-PACO 0,85 Y montado en la valvula se puede inicializar automéaticamente. Durante
la inicializacion automatica, el ARI-PACO 0,85 Y se ajusta automaticamente a la carrera de
la valvula. Se ha de distinguir entre una inicializacién de cien por cien y una parcial.

Inicializacion de cien por cien, ARI-PACO 0,85 Y

Por medio de la inicializacién de cien por cien que se
activa pulsando brevemente la tecla INIT se
determinan las posiciones finales para el
funcionamiento. En el curso de la inicializacién plena
la valvula se abre una vez completamente y se cierra,
mientras que la rueda de mano efectla breves
paradas intermedias. Durante la inicializacion, el LED
contiguo a la tecla INIT da sefiales de luz
intermitente. La tecla INIT se encuentra debajo de la
cubierta del accionamiento, véase la figura.

Fig. 30
ATENCION !
- La inicializacion de cien por cien no debe realizarse bajo un régimen de
subtension!

Inicializacion parcial, ARI-PACO 0,85 Y

Por razones de seguridad, una inicializacion parcial se lleva a cabo después de cada
interrupcion de tension o luego de haberse intervenido por medio del conmutador
manual. El sentido valvula-abierta o valvula-cerrada se aplica en conformidad con las
condiciones del sistema.
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6.2.2 Tabla de funciones para el visualizador LED en el ARI-PACO 0,85Y

Funcién de servicio LED-Funktionsanzeige Ruckmeldesignal
El servomotor funciona _  |LED estaencendido
. . 0...10 V DC, borne A/O
normalmente ininterumpidamente
Lainicializacion de cien | ____ LED parpadea
por cien o parcial esta regularmente, la rueda de
efectudndose mano realiza breves

interrupciones

Alarma por bloqueodela |—__ |LED parpadea
valvula irregularmente (EI ca. 13V DC, borne A/O
mensaje de alarma se (utilizable sélo sin diodo Z.

mantiene hasta un nuevo |"D", borne A/0)
arranque del INIT)

Servcioamano (después | | LED esté encendido
del servicio a mano se ininterumpidamente
realiza una inicializacion
parcial)
ATENCION !
- La sefial de mensaje de retorno de 13 V se puede utilizar nicamente sin el
diodo Z. "D" A/O.

6.2.3 Funcién anti-hielo, ARI-PACO 0,85 Y

Mediante uniones électricas a la masa se puede
seleccionar lo siguiente: funcion anti-hielo,
mando por 3 puntos o conmutacion de prioridad.

_ B . \ VI1]0
En caso de activacion con la sefal de entrada ololo

constante 0/2-10V, debe colocarse un puente 1/

M. En este caso, una sefial en el borne 2 6 3, m
por ejemplo de un control anticongelante, tiene oV AC/DC
preferencia.

O | <

S | >

oo

o=

© | X |AUTO
o |w |«

LS

]

N
:\

Y = 0/(2) 10V DC

Para el servicio de tres puntos se debe retirar
el puente 1/ M. Fig. 31

VA
[VT]O]Y[A]O]1 317

@ Q00|
24V AC * +
o

Qv AC/DC

O | X|AUTO

(AR

[ ]
Y - 0/(2).107 DC

Fig. 32: Ejemplo para una conmutacién Manual-/Automatic

- Sentido de ajuste ARI-PACO 0,85 Y
Embrague de accionamiento: ENTRA Embrague de accionamiento: SALE
Unidn eléctrica a masa (borne 1) - borne 2 Unidn eléctrica a (borne 1) - borne 3
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6.2.4 Sistema antibloqueo de la vélvula, ARI-PACO 0,85 Y

Cuando se suministra el equipo, el sistema antibloqueo de la valvula no esta conmutado. Si
las condiciones del equipo lo permiten se puede activar la proteccion antibloqueo de la
valvula la cual impide un bloqueo del cono durante una inmovilizacién de larga duracién,
por ejemplo en equipos de calefaccidén durante la pausa de verano. Estando activada la
proteccion antibloqueo de la valvula, el cono de la misma se levantara algunos segundos,
si dentro de las 24 horas no se registra ninguna carrera.

Activacién del sistema antibloqueo

Desactivacion del sistema
antibloqueo de la valvula

de la valvula

volviendo a pulsar la tecla || t

pulsando la tecla
Para confirmar el sistema de antibloqueo
conectado parpadea la indicacion LED
durante 3 s

Para confirmar el sistema de antibloqueo
conectado se apaga la indicacion LED
durante 3 s

La tecla ﬂ ¢ se halla con el LED debajo de la tapa del accionamiento

Pagina 4-26
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6.2.5 Ajuste de las funciones de vélvula, ARI-PACO 0,85 Y

La funcion de valvula se ajusta por medio de 4 conmutadores, localizados debajo de la
cubierta del accionamiento del regulador.

Conmutador 1 J
&

Ajuste de la sefal de regulaciéon Y
del regulador 0...10VDCo0 2...10 V

] oY 2-0v
Cloy  o-fov
oy ©
2 [ DY<F
o[> 10.0v
Lo L—o.10v

EEZ% 52

©

Fig. 33
Conmutador 2
Salida de la sefal de regulacion:
El ajuste es preciso s6lo cuando la salida
de la sefial de regulacion esta conectada.
0y oy
Fig. 34: Posicion final superior de la
valvula, Fig. 35: Posicion final inferior de la valvula,
Salida de la sefial de regulacién Salida de la sefial de regulacion
=10V =10V
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Sentido de regulacion para Valvula de pasa Vélvu!a de
el tipo de valvula tres vias

Posicién Entrada de la
del con- sefal de
mutador regulacion

= 10V

Conmutador 3

Ajuste del sentido de la

regulacion (seleccion del ‘ 0 =] AB Al g N

sentido de flujo). o % %

Valvula abierta o cerrada, . :

entrada de la sefnal de

regulaciéon de 10 V DC. ‘ =° M - 1B % A | AB % A
B

<_| = abierto <« = cerrado A = bridado

Fig. 36
Conmutador 4

Sentido de la regulacion para la inicializacion parcial.

Al haber una interrupcion de la corriente 0 una intervencion de parte del conmutador
manual, el accionamiento del regulador efectuara una inicializacion parcial por razones
de seguridad. El sentido valvula abierta o valvula cerrada se ajusta en funcion de las
condiciones del sistema.

6.2.6 Alarma automatica, ARI-PACO0,85Y

Durante la carrera de la valvula, en caso de un bloqueo por impurezas en el tubo, el
servomotor sefialara esta anomalia mediante una sefial de retroaviso de aproximadamente
13 V DC (solo posible sin una limitacion de la tension del diodo Z. entre el borne Ao 0).
Esta sefial se transmite al borne de conexion A.

Bajo la cubierta del servomotor, el LED parpadea suplementariamente.

Por medio de un algoritmo automatico de eliminacion, el servomotor trata varias veces de
eliminar automaticamente el bloqueo de la valvula levantando brevemente el cono de la
misma.

Alarmas adicionales, pasando por los contactos de relé sin potencial, pueden efectuarse
por medio de la tarjeta de relé (accesorios). La tarjeta de relé puede afiadirse sin
problemas por enchufe. véase el punto 5.5.3 ...
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6.2.7 ldentificacion de sobrecarga, ARI-PACO 0,85 Y
Diferencias de presion de larga duracion e inadmisiblemente elevadas en las valvulas
provocan una sobrecarga la que puede incidir en la duracién util del servomotor.

Durante la puesta en servicio, diferencias de presion inadmisiblemente elevadas se
identifican de inmediato en las ventanas de la tapa del engranaje, debajo de la cubierta.

Cuando la rueda dentada del engranaje es desplazada desde el centro de la ventana hacia
arriba o abajo, la diferencia de presion es demasiado elevada en la valvula.

=1 I
—oo0o000000 : f%

Fig. 37

6.2.8 Zero-Crossing, ARI-PACO 0,85 Y

La entrada de la sefial de regulacion 0(2).10V se entra en el pasaje por cero de la tension
de 24V, ya que las caidas de tensién, en una linea comun de puesta a tierra, son
entonces minimas. Con ello se alcanza una mayor exactitud y se garantiza que las
resistencias especificas hasta aproximadamente 15 ohm no generen inducciones
parasitarias, p.e. oscilaciones.

7.0 Cuidado y mantenimiento

El servomotor de desplazamiento lineal requiere un escaso mantenimiento, de manera que
no es necesario realizar un mantenimiento segun unos intervalos de tiempo determinados.

Dependiendo de las condiciones de empleo, debera determinar el empresario el
mantenimiento y la frecuencia de sus intervalos

El servomotor de desplazamiento lineal no debe limpiarse con aparatos de altas presiones
ni con disolventes o productos agresivos, nocivos para la salud o facilmente inflamables.
En la limpieza, o mejor dicho, después de la misma, se debera hacer una revision de los
lugares estancos del servomotor de desplazamiento lineal.

Si se dieran muestras de pérdidas de lubricante o se presentaran impurezas, deberan
ponerse a punto todos los elementos de empaquetadura.
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8.0 Causas y remedios en caso de perturbaciones en el
funcionamiento
En caso de perturbaciones de la funcién o bien del comportamiento operativo se habra de

comprobar si los trabajos de montaje e instalacion han sido realizados y concluidos con-
forme a estas instrucciones de funcionamiento.

ATENCION !

- En la busqueda de fallos se habran de mantener imprescindiblemente las pres-
cripciones de seguridad.

Cuando las perturbaciones no puedan ser solventadas a partir del cuadro que sigue a con-
tinuacion ,9.0 Cuadro de busqueda de fallos*, debera consultarse con el proveedor/fabri-
cante.
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Instrucciones de funcionamiento y de montaje

ARI-PACO 0,85 kN

9.0 Cuadro de busqueda de fallos

ATENCION !

AN\

- Antes de desmontar la valvula obsérvese los puntos 10.0 y 11.0 !
g - Antes de una nueva puesta en marcha obsérvese el punto 6.0 !

Averia

Posibles causas

Remedios

El servomotor lineal no se
mueve

Averia de la red

Diagnosticar las causas y
eliminarlas

Fusible quemado

Reemplazar el fusible

Conexion incorrecta del
servomotor

Corrigir la conexion en el
servomotor lineal en conformidad
con el esquema de conexiones

Cortocircuito:
- Humedad

- Conexion incorrecta

- Motor o mando quemado

Diagnosticar con exactitud la
causa,

- Secar el servomotor lineal y
eliminar la permeabilidad

- Corrigir la conexion en el
servomotor lineal conforme al
esquema de conexiones

- Controlar si la tension de red
coincide con la tensiéon indicada
en la placa indicadora de tipo.
Cambiar el motor o el mando

Contacto enchufable o el cable
no estan enchufados/ no estan
enchufados correctamente en la
regleta de hembrillas

Apretar fuertemente el contacto
enchufable o el cable

[El servomotor lineal oscila
entre marcha a la derechay a
la izquierda

Capacitor del motor esta
averiado

Recambiar (hacer recambiar) el
capacitor del motor

Servomotor lineal no se
desplaza a las posiciones
finales y vibra

Los interruptores de fin de
carrera dependientes de la carga
estan desajustados/ averiados

Desmontar el servomotor lineal y
enviarlo a la fabrica para su
reparacion.

Falta de corriente por tener
lineas de conexion demasiado
largas o una seccion de linea
demasiado pequefia

Colocar la lineas de conexion
conforme a las potencias
requeridas.

Fluctuaciones de la red fuera de
la tolerancia admisible

Velar por una red ,limpia“ dentro
del marco de la tolerancia.

Presion del equipo demasiado
alta

Reducir la presién del equipo o
utilizar un accionamiento
regulador apropiado.

[El servomotor lineal cesa
temporalmente

Linea de alimentacion tiene un
contacto flojo

Reapretar las conexiones en las
regletas de bornes.

Marcha de inicializacion del ARI-
PACO 0,85 Y

No hay error

Senalamiento de fallos ARI-
PACO 0,85Y

Véase el punto 6.2.2

Véase el punto 6.2.2

0040506000 0317
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10.0 Desmontaje del servomotor de desplazamiento lineal

ATENCION !

- Durante los trabajos de desmontaje, se desconectaran de la red las lineas de
alimentacion necesarias para la conexion del servomotor lineal (sin tensién).

A Esta separacion de la red debe ser garantizada contra una reconexion
involuntaria.

- Se debe reducir la potencia del sistema (sin presion) porque el cono de la
valvula no se sostiene sin el servomotor lineal. En ese caso seria mandado por
la presion del sistema.

- Cono de la valvula aproximadamente en media posicién de carrera — en
ningun caso habr& de tener contacto - con un asiento!

Para el desmontaje del servomotor de desplazamiento lineal proceder como se
indica a continuacion:

- Desatornillar dos tornillos en la cubierta, sacar cuidadosamente la cubierta hacia arriba.

- Desembornar todos los cables tendidos en el servomotor desde afuera y sacarlos del
servomotor lineal.

- Colocar con cuidado la cubierta desde arriba y montarla en el servomotor lineal con dos
tornillos avellanados.

- Soltar el embrague con una llave (SW24). (Atencion! pinzas pueden dafiar el embrague.)
- Soltar de la armadura los dos tornillos de cabeza hexagonal y el servomotor lineal.

- Sacar el servomotor lineal de la valvula.

- Soltar el tornillo de cabeza con hexageno interior en el manguito con rosca interior.

- Quitar del husillo de valvula el manguito con rosca interior y el embrague.
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11.0 Garantia

La extension y la duracion de la garantia esté indicada en la edicion de las "Condiciones de
contratacion generales de la empresa Albert Richter GmbH & Co. KG" vigente en el
momento de la entrega o bien, cuando diverja de las mismas, en el propio contrato de com-
praventa.

Garantizamos una exencién de fallos correspondiente con el estado respectivo de la téc-
nica actual y en concordancia con los fines de utilizacion confirmados.

No se tendra derecho a reclamar garantias por aquellos dafios que se originen del manejo
incorrecto o no observancia de las instrucciones de servicio y montaje, de la ficha técnica 'y
de las disposiciones pertinentes.

Igualmente, aquellos dafios provocados durante el funcionamiento por unas condiciones
de empleo divergentes a las de la hoja de caracteristicas u otros convenios, no se encuen-
tran bajo garantia.

Las reclamaciones justificadas seran solventadas mediante nuestro posterior trabajo o
mediante la actuacion técnica de nuestros encargados.

Esta excluido cualquier derecho que sobrepase la garantia. No existe el derecho a un
suministro subsidiario.

Los trabajos de reparacion, el montaje de piezas extrafas, la modificacion de la construc-
cion asi como el desgaste natural estan excluidos de la garantia.

Los eventuales dafios por transporte que se presentaren, no nos deben ser comunicados a
nosotros si no sin demora a su oficina de expedicién de mercancias competente, dado que
de otro modo se perderan los derechos de restitucion.

<> Ammarunen

Técnica con futuro.
VALVULERIA ALEMANA DE CALIDAD

ARI-Armaturen Albert Richter GmbH & Co. KG,
D-33750 Schlof3 Holte-Stukenbrock, Alemania

Teléfono (+49-5207) 994-0 Telefax (+49-5207) 994-158 y 159
Internet: http://www.ari-armaturen.com E-mail: info.vertrieb@ari-armaturen.com
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12.0 Traduccion de la Declaracion de incorporacion y
de conformidad

ARI-Armaturen
Albert Richter GmbH & Co. KG
Mergelheide 56-60, D-33758 Schlof3 Holte-Stukenbrock, www.ari-armaturen.com

Traduccion de la Declaracion de incorporaciéon y de conformidad
segun la Directiva de Maguinas 2006/42/CE
la Directiva UE sobre Compatibilidad Electromagnética 2014/30/UE,
la Directiva UE sobre Baja Tension 2014/35/UE
y la Directiva UE 2011/65/UE (RoHS II)

para los actuadores eléctricos ARI de las series:

* ARI-PACO: 0,85D
* ARI-PACO: 0,85Y

ARI-Armaturen GmbH & Co. KG, en su calidad de fabricante, declara por la presente que los productos arriba
indicados cumplen con las exigencias basicas planteadas en la Directiva de maquinas (2006/42/CE):

Apéndice |, apartados 1.1.2,1.1.5,1.1.6,1.2.1,1,2,2,1.2.5,1.3.2,1.3.3,1.3.4,1.3.7,1.3.8,1.3.9,1.4.1,1.5.1,
153,154,156,15.7,1.5.15,1.6.3,1.6.4,1.7

Se han aplicado las siguientes normas armonizadas:

» DIN EN 60730-2-14:2009-06
* DIN EN 12100:2011-03

Los actuadores ARI estan previstos para su ensamblaje en valvulas. La puesta en servicio esta prohibida
hasta que no quede constatado que la maquina final en la que se monten los actuadores ARI cumple con las
disposiciones de la directiva comunitaria 2006/42/CE.

La documentacion técnica especial perteneciente a la maquina se ha elaborado conforme al Anexo VI, parte B.
El fabricante se compromete a transmitir por via electrénica la documentacioén a las autoridades nacionales
gue asi lo soliciten en el marco de sus competencias.

Delegado responsable de la documentacion: Dieter Richter

Los actuadores cumplen de aqui en adelante las exigencias de las siguientes Directivas Europeas:

38. Directiva UE sobre Compatibilidad Electromagnética 2014/30/UE
39. Directiva UE sobre Baja Tension 2014/35/UE

40. Directiva UE sobre restricciones a la utilizacién de determinadas sustancias peligrosas en
aparatos eléctricos y electronicos 2011/65/UE (RoHS II)

Schlof3 Holte-Stukenbrock, 22.02.2017

M

(BP=Chmann, Director)

La Declaracion certifica la conformidad con las Directivas mencionadas, sin embargo no incluye ninguna garantia de las propiedades a efectos legales sobre
la responsabilidad por productos defectuosos. Deben observarse las indicaciones de seguridad en la documentacién del producto suministrada. Esta
Declaracion pierde su validez en caso de realizar una modificacién en el producto no acordada con el fabricante o de la no observancia de las indicaciones
de seguridad.
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